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DESCRIPCION
Visor
La presente invencion se refiere a un visor de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1.

El visor de acuerdo con lo anterior es adecuado como un visor panoramica y se puede montar en, por ejemplo, el
techo de la torreta de un vehiculo de combate con el fin de servir como visor principal o como otro sistema de obser-
vacion. El visor también se puede utilizar en el mar, por ejemplo en un barco de combate. También se puede suple-
mentar con un localizador de misiles y ser usado para el control de misiles.

Los visores del tipo indicado en el primer parrafo estan disponibles en el mercado. En lo que a esto se refiere, la
construcciéon normal es que la rotacion alrededor del segundo eje de rotacion se realiza montando el primer cuerpo
en una horquilla que se origina en el segundo cuerpo, en un eje que conecta las dos patas de la horquilla.

El documento de Knepper, R.: "SIRIUS, Un Sistema de Busqueda y Seguimiento de Largo Alcance por Infra Rojos "
en: "SPIE Proceedings" 20 abril de 1997 (1997 — 04 - 20), Orlando, EE.UU. vol. 3061, paginas 578 - 584, divulga un
sistema de busqueda y seguimiento por infrarrojos que incluye una plataforma que tiene un primer cuerpo que rota
continuamente con velocidad constante alrededor de un eje vertical en azimut. El primer cuerpo del sistema es un
cuerpo en forma de cilindro hueco horizontal que rota alrededor del citado eje, estando dividido el cuerpo en una
seccion central y dos secciones periféricas que acomodan sensores electro - 6pticos que pueden rotar en elevacion.

Entre otras areas de aplicacion de este tipo como las que se han indicado con anterioridad, es de gran valor hacer
que la deteccion del visor sea lo mas dificil posible. Esto se aplica igualmente a la simple deteccién visual, a la de-
teccion mediante medios optrénicos y la deteccidén por medio de radar.

Un objeto de la presente invencion es la construccion de un visor que hace que el visor sea mas dificil de detectar
visualmente, por medios optrénicos o por medio de radar, que en el caso de construcciones conocidas, por ejemplo,
con montaje en horquilla. Otro objeto es producir un visor que sea facil de montar y que sea adecuado para moder-
nizar los equipos ya existentes en forma de, por ejemplo, vehiculos tales como vehiculos de combate. Otro objetivo
es producir un visor versatil que pueda ser utilizado para la observacion, localizacion de objetivos y control de misiles.

Los objetos de la invencion se consiguen por medio de un visor de acuerdo con el primer parrafo, que se caracteriza
por las caracteristicas de la parte caracterizadora de la reivindicacién 1.

Por medio de la invencion, se produce un visor que, con independencia de su orientacién vertical y lateral, tiene un
contorno visual exterior que es virtualmente idéntico en todas las direcciones. Esto se traduce en una probabilidad
de deteccion visual baja, aunque el visor es panoramico. La construccion también ofrece la posibilidad de mantener
el area de eco de radar esencialmente constante en las diferentes direcciones, con independencia de las maniobras
verticales y laterales. Sin embargo, una condicion es que las aberturas 6pticas que se forman en las secciones pe-
riféricas estén hechas de tal manera que reflejen la radiacion electromagnética de la frecuencia del radar en cuestion.
Como consecuencia de su forma y teniendo en cuenta que el visor no requiere un canal éptico, hay una gran libertad
en lo que se refiere al posicionamiento del visor, como resultado de lo cual, entre otras cosas, se puede simplificar el
trabajo de montaje.

De acuerdo con una realizacion ventajosa del visor, las aberturas opticas pueden ser protegidas como consecuencia
de ser rotadas hacia abajo dentro de la proteccién del segundo cuerpo. La realizaciéon se caracteriza porque las
secciones periféricas se disponen de forma rotativa alrededor del segundo eje de rotacién en una posicién de pro-
teccion, en la que las aberturas opticas para los sensores normales, dispuestas en las secciones periféricas, son
protegidas por el segundo cuerpo.

De acuerdo con un desarrollo de esta realizacion ventajosa, el visor puede estar provisto de un sensor suplementa-
rio que se encuentra situado detras de una pequefia abertura. Esta abertura esta orientada en una direccioén diferen-
te de las otras aberturas. El visor de acuerdo con este desarrollo se caracteriza porque comprende un sensor su-
plementario para su uso cuando los sensores normales se encuentran en la posicion de proteccion, estando provisto
el sensor suplementario de una abertura que es pequefia en relacién con las aberturas de los otros sensores y que
esta orientada en una direccién diferente de las otras aberturas. Mediante la introduccién de este sensor suplemen-
tario, se puede obtener cierta informacién de los alrededores, también en una posicién protegida. En este contexto,
la abertura pequefia significa que la superficie de la abertura es como maximo el 5% de la superficie de una abertura
del tamafio normal. La direccion diferente esta situada ventajosamente en una direccién que, en relacion con la
direccion de las otras aberturas, corresponde a una rotacion del orden de 90° alrededor del segundo eje de rotacion.
Esto significa que si las aberturas normales estan orientadas verticalmente hacia abajo en la posicion de proteccion,
el sensor suplementario con su abertura estara orientado esencialmente horizontal.

De acuerdo con otra realizacidn ventajosa del visor de acuerdo con la invencion, el visor esta disefiado para comuni-
carse con el equipo en el que se dispone por medio de una conexion eléctrica. Al hacer que el visor se comunique
con el equipo que es en forma de, por ejemplo, un vehiculo de combate por medio de solamente un canal eléctrico,
no se requiere un canal 6ptico directo separado. La solucion hace que el montaje del visor sea facil, y no sea nece-
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sario hacer un orificio para permitir el paso de un canal 6ptico directo. La soluciéon también significa que el observa-
dor tiene una mejor proteccion. Tiene una proteccién completa contra la accién de la radiacion laser perjudicial o
destructiva. Sélo el detector en si es afectado y tiene el riesgo de ser dafado.

De acuerdo con una realizacion adecuada, se dispone por lo menos un sensor electro - 6ptico en cada seccion pe-
riférica. Mediante la distribucion de los sensores entre las secciones periféricas, los espacios pueden ser utilizados
de manera 6ptima al mismo tiempo que la construccion es equilibrada.

Si, por ejemplo, un sensor requiere un gran espacio, la seccion central se puede colocar ligeramente asimétrica en
relacion con las secciones periféricas. La realizacion se caracteriza porque la seccion central esta disefiada asimé-
tricamente con respecto a las secciones periféricas.

El segundo cuerpo del visor esta disefiado ventajosamente para tener una forma cilindrica circular. Esta forma pro-
puesta ofrece un efecto de ocultamiento favorable.

El visor es adecuado para acomodar muchos tipos de sensores electro - dpticos diferentes. Por ejemplo, al menos
un sensor electro - optico, que se pueden seleccionar de entre los tipos de TV, IRV, telémetro laser e iluminador de
laser, se puede disponer en por lo menos una de las dos secciones periféricas.

Para estabilizar el visor, se dispone un giroscopio que estabiliza el visor mediante la correccion de los movimientos
rotacionales alrededor de los ejes de rotacion primero y segundo. La estabilizacién giroscépica aisla eficazmente la
linea del visor de los movimientos de la superficie de soporte.

Con el fin de crear una firma térmica baja, las superficies exteriores del visor puede ser construida de manera que
permita el control de la temperatura de la superficie por medio de, por ejemplo, refrigerante liquido.

La invencion se describira con mayor detalle a continuacion en forma de ejemplo con referencia a los dibujos que se
acompafian, en los cuales:

la figura 1 muestra esquematicamente un visor de acuerdo con la invencion, montado en un vehiculo de
combate;

la figura 2 muestra un visor de acuerdo con la invencién, en perspectiva, en un angulo con respecto a la
parte delantera;

la figura 3 muestra un visor de acuerdo con la invencién, en perspectiva, en un angulo con respecto a la
parte frontal, con la carcasa exterior parcialmente retirada, y

la figura 4 muestra una realizacion alternativa de un visor de acuerdo con la invencioén, en perspectiva, en
un angulo con respecto a la parte frontal, con la carcasa exterior parcialmente retirada.

De acuerdo con la figura 1, a visor 1 esta montado en la torre 2 de un vehiculo de combate 3. Aqui, el visor puede
funcionar como un visor panoramica principal o como otro sistema de observacién. El visor esta giroestabilizado por
un giroscopio biaxial (ho mostrado) montado en la misma estructura que los sensores electro-Opticos y con los ejes
de medicidon en angulo recto con respecto a la linea de visidon. Aunque aqui el visor 1 se muestra montado sobre un
vehiculo de combate, son posibles muchos otros tipos de equipos, y se puede mencionar, en particular, el uso en el
mar en un barco de combate.

El visor se describe a continuacidon en mayor detalle con referencia a las figuras 2 - 4.

De acuerdo con la figura 2, el visor 1 comprende un cuerpo 4 esencialmente esférico adyacente a un extremo de un
cuerpo simétrico rotacionalmente 5, preferentemente de forma cilindrica circular. El cuerpo esférico 4 comprende
una seccion central 6 rodeada por una seccion periférica 7 y, respectivamente, 8, en cada lado. En la realizacion que
se muestra, la seccion periférica 7 esta provista de una abertura 9, mientras que la seccion periférica 8 tiene dos
aberturas 10, 11. El cuerpo esférico 4 es rotativo en relacion con el cuerpo 5 alrededor de un eje de rotaciéon 12. Por
medio de la rotacion alrededor del eje de rotacion 12, es posible realizar la rotacion completa, es decir, 360°. Las dos
secciones periféricas 7, 8 estan interconectadas mecanicamente rigidamente de una manera que se explicara con
mayor detalle mas adelante y se disponen rotativamente para poder ser rotadas alrededor de un eje de rotacion 13.
La rotacién puede estar limitada a un rango en el que las aberturas del visor se encuentren orientadas, en una posi-
cién extrema, con un angulo hacia abajo con relacion con el plano horizontal, y en la otra posicién extrema, orienta-
das con un angulo hacia arriba con relacion al plano horizontal.

La figura 3 muestra como los sensores electro - dpticos estan dispuestos en las dos secciones periféricas 7, 8. La
seccion periférica 7 esta provista de un sensor electro - éptico 14, mientras que la seccion periférica 8 tiene dos
sensores electro - opticos 15, 16. Los sensores electro - opticos se pueden seleccionar entre posibilidades que in-
cluyen, por ejemplo, TV, IRV, telémetro de laser e iluminador de laser. Los sensores electro - opticos 14 - 16 se
montan en placas circulares 17, 18 que estan montadas rotativamente con cojinetes sobre el eje de rotacién 13 y
estan interconectadas mecanicamente rigidamente. Para accionar las placas, un servomotor (no mostrado), que
esta controlada por la informacién de los equipos en los que se monta el visor, se dispone en la seccién central.
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La realizacion que se muestra en la figura 4 tiene una disposicion diferente de los sensores electro-6pticos en la
seccion periférica 8. En este caso, la seccidn periférica 8 acomoda tres sensores electro-opticos 15, 16 y 19. Los
sensores 14 - 16 estan orientados esencialmente en la misma direccion, mientras que el sensor 19 esta orientado en
una direccién que esta rotada aproximadamente 90° con respecto al eje de rotacién 13. También se puede observar
que el sensor 19 tiene una pequefia abertura. Como consecuencia de la realizaciéon mostrada en la figura 4, se pro-
duce un visor en el cual los sensores normales ordinariamente pueden ser protegidos al ser rotados hacia abajo al
interior de la proteccién del cuerpo 5. Al mismo tiempo, se permite todavia una cierta monitorizacion de la situacion
por el sensor 19 que tiene una abertura pequena y asi no es tan vulnerable. La estabilizacion del sensor 19 requiere
un tercer eje de medicion en angulo recto con los ejes de medicion que se han mencionado con anterioridad, y el
visor esta suplementado adecuadamente con un giroscopio uniaxial (no mostrado). Se debe hacer notar aqui que la
realizacién mostrada en la figura 3 también permite que los sensores normales sean protegidos en el cuerpo 5. Sin
embargo, en la posicién de proteccion, entonces no hay respaldo para el visor con el fin de averiguar lo que esta
sucediendo en el entorno.

La informacion de los sensores consiste solamente en sefiales de video u otro tipo de sefiales digitales. Estas se
conducen a uno o mas monitores en el interior de la torre por medio de un cable eléctrico. Las sefales de un disposi-
tivo de punteria en el interior de la torreta a los servos verticales y laterales también se pueden conducir por medio
del mismo cable.

Con el fin de obtener una firma térmica baja, las carcasas exteriores del visor, ademas de las aberturas opticas, se
puede proporcionar con la posibilidad de controlar la temperatura superficial por medio de, por ejemplo, refrigerante
liquido. La posibilidad de refrigeracion también existe en el caso de que la carcasa exterior esté disefiada para so-
portar fragmentos y disparos.
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REIVINDICACIONES

1. Visor (1) que es rotativo vertical y lateralmente, y que comprende un primer cuerpo hueco (4) que interactua
con un segundo cuerpo simétrico (5) esencialmente rotativo, siendo rotativos los cuerpos (4, 5), uno en relaciéon con
el otro, alrededor de un primer eje (12) de rotacién, acomodando el primer cuerpo (4) uno o mas sensores electro -
opticos (14, 15, 16) con aberturas asociadas (9, 10, 11), siendo rotativos los sensores alrededor de un segundo eje
(13) de rotacion en angulo recto con el primer eje (12) de rotacion, estando dividido el primer cuerpo (4), a lo largo
del segundo eje (13) de rotacioén, en una seccion central (6) y unas secciones periféricas primera (7) y segunda (8),
estando dispuestas las secciones periféricas primera y segunda una en cada lado de la seccion central (6) y estando
dispuestas rotativamente alrededor del segundo eje (13) de rotacion, comprendiendo al menos una seccién periféri-
ca (17, 18) que comprende al menos un sensor electro - optico (14, 15, 16) con una abertura asociada (9, 10, 11),
que se caracteriza porque el primer cuerpo (4) es esencialmente esférico para producir un visor que, con indepen-
dencia de la orientacién vertical y lateral, tiene un contorno exterior visual que es practicamente idéntico en todas las
direcciones, estando dispuesta rigidamente la seccion central (6) en relacion con el segundo eje (13) de rotacion,
estando interconectadas las secciones periféricas primera (7) y segunda (8) para seguir los movimientos de rotacion
de una y la otra, en el que las secciones periféricas (7, 8) estan dispuestas rotativamente alrededor del segundo eje
(13) de rotacion en una posicion de proteccion en la que las aberturas opticas (9, 10, 11), dispuestas en las seccio-
nes periféricas para los sensores normales, estan protegidas por el segundo cuerpo (5), y el segundo cuerpo (5)
esta disefiado para tener una forma cilindrica circular.

2. Visor de acuerdo con la reivindicacion 1, que se caracteriza porque el visor (1) comprende un sensor
suplementario (19) para su uso cuando los sensores normales se encuentran situados en la posicién de proteccion,
estando provisto dicho sensor suplementario (19) de una abertura que es pequefia en relaciéon con las aberturas (9,
10, 11) de los otros sensores y esta orientada en una direccion diferente de las otras aberturas (9, 10, 11).

3. Visor de acuerdo con la reivindicacion 2, que se caracteriza porque la direccion diferente se encuentra
situada en una direccion que, en relacion con la direccién de las otras aberturas (9, 10, 11), corresponde a una rota-
cion del orden de 90° con respecto al segundo eje ( 13) de rotacion.

4. Visor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que se caracteriza porque el visor
(1) esta disefiado para comunicar con el equipo en el que esta dispuesto por medio de una conexion eléctrica.

5. Visor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que se caracteriza porque al menos
un sensor electro - 6ptico (14, 15, 16) con una abertura asociada (9, 10, 11) esta dispuesto en cada seccioén periféri-
ca (7, 8).

6. Visor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que se caracteriza porque al menos
un sensor electro - 6ptico (14, 15, 16), que se pueden seleccionar de entre los tipos de TV, IRV, telémetro de laser,
iluminador de laser y localizador de misiles, esta dispuesto en al menos una de las dos secciones periférica (7, 8).

7. Visor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que se caracteriza porque un giros-
copio esta dispuesto para estabilizar el visor (1) mediante la correccién de los movimientos de rotacion alrededor de
los ejes de rotacion primero (12) y segundo (13).

8. Visor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que se caracteriza porque las car-
casas exteriores de los cuerpo primero (4) y segundo (5) estan disefiadas para permitir el control de la temperatura
de la superficie.

9. Visor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que se caracteriza porque la sec-
cion central (6) esta disefiada de manera asimétrica en relacion con la seccion periférica (7, 8).
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