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DESCRIPCION
Método para controlar un grupo de aparatos controlados de forma inalambrica

La invencion se refiere a un método para el control inalambrico de una serie de aparatos con una pérdida de energia
de espera reducida. La invencion se refiere, asimismo, a un controlador principal para implementar dichos métodos.
La invencion se refiere, asimismo, a una red de automatizacion doméstica con dicho controlador principal. La
invencion se refiere, asimismo, a un método para configurar una red de automatizacion local o un controlador
maestro.

El control inalambrico de los aparatos aumenta el confort del usuario y, a menudo, reduce las necesidades de
cableado. Sin embargo, para que puedan estar en todo momento a la escucha de las érdenes inalambricas, los
aparatos controlados de forma inalambrica tienen que estar alimentados de manera constante, o que provoca
pérdidas de energia de espera.

Se conocen varios métodos para reducir estas pérdidas. Por ejemplo, el documento US 2007/0 297 112 describe un
bloque especifico de conexiéon con ahorro de energia, para un grupo de aparatos. Cuando los diferentes aparatos
del grupo estan enchufados en el bloque de conexiones, su conexién al suministro de energia puede ser
desconectada completamente a la vez. Los medios para restablecer el suministro de energia a los aparatos incluyen
medios de control remoto, tales como 6rdenes inalambricas por radio o infrarrojos, deteccion de sonido y similares.
Este dispositivo requiere que un usuario restablezca el suministro de energia antes de que se puedan utilizar los
diferentes aparatos.

De forma similar, el documento WO 2007/27 063 describe un enchufe con ahorro de energia, para aparatos
eléctricos. El suministro de energia a los aparatos se corta automaticamente después de que haya transcurrido un
tiempo predeterminado con los aparatos en estado de espera. Si bien a partir de esta solicitud de patente resulta
evidente cuando han de ser desconectados los aparatos, no proporciona ninguna solucién para que un usuario
pueda controlar los aparatos en todo momento.

Alternativamente, en la solicitud de patente WO 03/077 475 se describe otra solucion para reducir el consumo de
energia en una red doméstica. Un controlador central recibe y almacena mensajes que estan dirigidos a un aparato
especifico de una red doméstica en estado desconectado, hasta que se restablece el suministro de energia al
aparato, en cuyo caso son transmitidos los mensajes. Esta red tampoco proporciona una solucion para controlar en
todo momento los aparatos de acuerdo con los deseos del usuario.

El documento XP 011 205 778, "Design and Implementation of Control Mechanism for Standby Power Reduction"
("Disefio e Implementacién de un Mecanismo de Control para la Reduccién de la Energia de Espera”), describe un
protocolo implementado en un sistema de automatizacion doméstica que comprende una "central", es decir un
controlador principal, cuyo objetivo es gestionar todo el sistema y generar 6rdenes de control de la energia de
espera, y varios "agentes" en red cuyo objetivo es dirigir un accionador, en funcién de una orden recibida desde la
"central". Dichos medios "agentes" deben estar alimentados en todo momento para recibir la orden de la "central”.
Los "agentes" aislan o conectan el suministro de energia de espera de la electronica para el consumidor. Se supone
gue un agente dirige un accionador y no un grupo de aparatos, y menos aun un aparato del grupo anterior.

El objetivo de la invencion es dar a conocer un método que evite los inconvenientes mencionados anteriormente y
mejore los métodos conocidos. En concreto, la invencion permite reducir las pérdidas de energia de espera de una
serie de aparatos controlados de forma inalambrica, autorizando al mismo tiempo un control de los aparatos en todo
momento. La invencién es especialmente apropiada para aparatos que estan conectados a la red de energia
eléctrica y cuyo periodo de funcionamiento es significativamente mas corto que su periodo en modo de espera. En
concreto, la invencién esta particularmente bien adaptada para una red de automatizacion doméstica con aparatos
controlados por RF, tales como accionadores para dispositivos de proteccidn solar, ventanas, puertas, cancelas o
similares. Es especialmente ventajoso que pueden ser utilizados los aparatos existentes controlados por RF, y que
pueden reducirse las pérdidas de espera afiadiendo un controlador principal a una serie de aparatos. Ademas, la
invencion permite reducir las pérdidas de energia de espera de un solo aparato controlado de forma inalambrica,
utilizando este aparato un modo de suministro de energia de espera, el cual consume mas energia que el
controlador principal acorde con la invencién. Por lo tanto, la invencion permite adaptar antiguos aparatos a los
requisitos de consumo actuales.

El método acorde con la invencidn esta definido por la reivindicacion independiente 1.
Varias realizaciones del método estan definidas por las reivindicaciones dependientes 2 a 10.

El controlador principal acorde con la invencién esta definido por la reivindicacion independiente 11.
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Las realizaciones del controlador principal estan definidas por las reivindicaciones dependientes 12 y 13.
La red de automatizacion doméstica acorde con la invencion, esta definida por la reivindicacion 14.
El método de configuracion acorde con la invencién esta definido por la reivindicacion independiente 15.

Los dibujos anexos representan, a modo de ejemplos, dos realizaciones de una red de automatizacién doméstica
acorde con la invencion, y una realizacion de un método para controlar aparatos, acorde con la invencion.

Figura 1a: dibujo esquematico de una primera realizacién de una red de automatizacion doméstica que permite un
control inalambrico de una serie de aparatos, con pérdidas de energia de espera reducidas, de acuerdo con la
invencion,

figura 1b: dibujo esquematico de una segunda realizacion de una red de automatizacién doméstica que permite un
control inalambrico de una serie de aparatos, con pérdidas de energia de espera reducidas, de acuerdo con la
invencion,

figura 2: diagrama de flujo de una realizacion del método para el control inalambrico de una serie de aparatos con
pérdidas de energia de espera reducidas, de acuerdo con la invencion,

figura 3: diagrama de flujo de una realizacidon del método de configuracion de la red acorde con la invencion,
figura 4: representacioén esquematica de una orden inalambrica.

El método para el control inalambrico de uno, o de una serie de aparatos, con pérdidas de energia de espera
reducidas, hace uso de un controlador principal que puede conectar y desconectar el aparato, o los aparatos,
respecto de la red de energia eléctrica, y que puede recibir y repetir érdenes inalambricas dirigidas a uno o varios de
los aparatos. En modo de espera, el controlador principal desconecta de la red de energia eléctrica todos los
aparatos asociados y reduce a cero sus pérdidas de espera.

Una orden inalambrica para uno, o para una serie de los aparatos, puede ser transmitida en base a la activacion de
un control remoto o de un controlador automatizado. La orden es recibida y finalmente registrada en una memoria tal
como una memoria intermedia, por el controlador principal, el cual evalGa la orden, proporciona energia, por lo
menos, al aparato o los aparatos en cuestion, y cuando es necesario, retransmite la orden de forma modificada o sin
cambios. Esta orden retransmitida es recibida por el aparato, o los aparatos en cuestion, los cuales evallan y
ejecutan la orden. Después de un periodo de tiempo lo suficientemente prolongado para la ejecucion de la orden, el
controlador principal vuelve a desconectar el suministro de energia al aparato, o a los aparatos (pertinentes).

El funcionamiento de la invencion se explica en base a una realizacién preferida. Pueden concebirse, asimismo,
otros métodos y sistemas dentro del alcance de la invencion.

A continuacién se describe una primera realizacion de una red de automatizacion doméstica acorde con la
invencion, haciendo referencia al diagrama esquematico de la figura 1a.

La red 1 de automatizacion doméstica comprende una serie de aparatos 120, 130, 140, 150. Cada aparato contiene,
por lo menos, un medio de recepcidn 125, 135, 145, 155 para recibir 6rdenes inalambricas, tal como un receptor de
RF. Cada aparato esta controlado por uno, o una serie de controles inalambricos 160, tales como controles remotos
0 controles centrales. El control inalambrico 160 contiene, por lo menos, un medio 165 para transmitir érdenes
inalambricas. Puede ser ventajoso que el control inalambrico 160 contenga, asimismo, un medio para la activacion
manual 170 de las érdenes inalambricas, por ejemplo pulsadores o similares.

Los aparatos son alimentados con energia de la red de energia eléctrica 30, a través de cables 110.

La red de automatizacion doméstica comprende asimismo medios de equipamiento fisico y de soporte légico para
implementar los métodos acordes con la invencion. La red de automatizacion doméstica comprende un controlador
principal 100, que comprende medios de soporte l6gico y equipamiento fisico para implementar los métodos acordes
con la invencion. El controlador principal 100 comprende, por lo menos, un medio de conmutaciéon 102 para abrir o
cerrar una conexion entre los cables 110 conectados a los aparatos y la red de energia eléctrica, y medios de
recepcion 104 para recibir 6rdenes inalambricas, y un medio de transmisién 106 para transmitir 6rdenes
inalambricas (alternativamente, 6rdenes por cable). Los medios de conmutacion tipicos para abrir o cerrar una
conexion a la red de energia eléctrica son relés de corte o conmutadores, pero son planteables asimismo otros
medios. Los medios de comunicacion pueden incluir medios de medicion de la intensidad, para medir la corriente
consumida por los aparatos. El controlador principal comprende asimismo una unidad 2 de procesamiento légico que
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controla el medio de conmutacion, el medio de recepcion 104 y el medio de transmision 106. La unidad 2 de
procesamiento logico incluye una memoria 3, 0 esta conectada a la misma. Los medios de soporte l6gico pueden
comprender programas informaticos incluidos en la unidad de procesamiento Idgico.

Los medios de equipamiento fisico y de soporte l6gico permiten implementar todas las etapas requeridas por los
métodos acordes con la invencion.

Mediante los cables 110, la serie de aparatos estan conectados a la red de energia eléctrica a través del controlador
principal 100 y, en concreto, a través de los medios de conmutacion del controlador principal. De este modo, el
controlador principal controla la conexion o la desconexién de los aparatos respecto de la red de energia eléctrica.

A continuacién, se describe una segunda realizacién de una red de automatizacion doméstica acorde con la
invencioén, haciendo referencia al diagrama esquematico de la figura 1b. La numeracion utilizada en la figura 1a se

mantiene en la figura 1b, afiadiéndose un .

Lared 1' de la figura 1b difiere de la red 1 de la figura 1a en que el controlador principal comprende un primer medio
de conmutacién 102' y un segundo medio de conmutacién 103’ asociados, respectivamente, con un primer grupo de
aparatos 120', 130"y con un segundo grupo de aparatos 140', 150'. La configuracién de red en la que el controlador
principal 100 contiene varios medios de conmutacién es ventajosa para conectar y desconectar 102 diferentes
grupos de aparatos independientemente. El medio de recepcion 104' para recibir 6rdenes inalambricas, y el medio
de transmision 106' para transmitir érdenes inalambricas, pueden seguir siendo comunes a los dos grupos de
aparatos.

La red de automatizacion doméstica acorde con la invencion permite, por lo tanto, el control inalambrico de una serie
de aparatos con pérdidas de energia de espera reducidas, gracias a un controlador principal que puede conectar y
desconectar de la red de alimentacion la serie de aparatos controlados de forma inalambrica, y que puede recibir y
transmitir 6rdenes inalambricas.

Normalmente, por ejemplo en modo de espera, el controlador principal desconecta de la red de energia eléctrica una
serie de aparatos. Cuando un usuario envia una orden de control, el controlador principal reconecta a la red de
energia eléctrica, por lo menos, el aparato relacionado con esta orden y a continuacién, si es necesario, envia la
orden de control al aparato, que puede entonces ejecutar la orden casi instantaneamente.

En el diagrama de flujo de la figura 2 se describe una realizacién del método acorde con la invencion. En modo de
espera (etapa S10), caracterizado por la ausencia de una orden y/o por la ausencia de la ejecucion de una orden por
parte de uno, de varios o de cualquiera de los aparatos, el controlador principal controla sus medios de conmutacion
de manera que la serie de aparatos estan desconectados de la red de energia eléctrica.

En la etapa S20, es enviada por un usuario una orden inaldmbrica destinada a uno o a una serie de los aparatos, a
través del medio de activacion manual del control inalambrico 160. La orden es recibida y tratada por el controlador
principal 20, cuando todos los demas aparatos no estan alimentados, no estando activos sus medios de recepcion.

A continuacion, el controlador principal conecta los aparatos pertinentes a la red de energia eléctrica 30 en la etapa
S30. Es concebible que el controlador principal pueda controlar la conexion del suministro de energia a cada aparato
individualmente, o por grupos. Por consiguiente, el controlador principal puede conectar solamente el, o los aparatos
afectados por la orden recibida, y puede dejar desconectados los otros aparatos, o el controlador principal puede
conectar solamente el grupo, o los grupos de aparatos afectados, mientras deja el otro, o los otros grupos de
aparatos desconectados.

En general, tal como se muestra en la figura 4, una orden inalambrica incluye una trama repetida una serie de veces,
con objeto de asegurar que se recibe por lo menos una de las tramas de la orden. Sin embargo, la duracién de la
orden puede no ser suficiente para que las Ultimas tramas repetidas sean recibidas por los aparatos recién
activados. En concreto, el tiempo que lleva que esta orden sea recibida y tratada por el controlador principal, mas al
tiempo de reaccion de los aparatos cuando es restablecido su suministro de energia, puede exceder la duracién de
la primera orden.

Como consecuencia, en la etapa S35, el controlador principal evalla si es necesario repetir la orden. En concreto,
cuando las tramas de una orden estan numeradas, el controlador principal puede calcular si el tiempo restante de
emision de la orden es suficiente para que ésta pueda ser captada por los aparatos recién activados. Cuando la red
de automatizacion doméstica es instalada puede introducirse una etapa de configuracion, para que el controlador
principal conozca el tiempo requerido por los aparatos para estar receptivos a la sefial de una orden. En relacién con
la figura 3, se describe un ejemplo de etapa de configuracion.
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A continuacion, en una tapa S40, siempre que sea necesario, el controlador principal repite la orden inalambrica 40
que, a continuacién, es recibida por los aparatos afectados.

Si el controlador principal estima que la orden inalambrica puede llegar a los aparatos recién alimentados, no
retransmite la orden, pero sigue analizando la sefial emitida en la etapa S45. En el caso de una interrupcion de la
sefial emitida antes de lo esperado, el controlador principal puede, asimismo, decidir si el mensaje debe ser
retransmitido.

Tras la recepcion de la orden durante una etapa S50, los aparatos afectados ejecutan la orden en la etapa S60.

A continuacién, en la etapa S70, el controlador principal desconecta de la red de energia eléctrica el aparato o los
aparatos, o el grupo o los grupos de aparatos. La desconexién puede llevarse a cabo después de cierto periodo de
tiempo. Es ventajoso que el controlador principal pueda estimar el tiempo esperado para la ejecucién de la orden por
el aparato. A continuacion, puede ajustarse a las necesidades reales el periodo de tiempo después del cual deberan
ser desconectados de la red de energia eléctrica los aparatos, con objeto de optimizar el consumo de energia de los
aparatos. Otra alternativa para minimizar el consumo de energia es la utilizacion de retroalimentacion desde los
aparatos, después de la ejecucién de la orden, por ejemplo una comunicacién inalambrica bidireccional o una
comunicacion por los cables de alimentacién hasta el controlador principal. Otra posibilidad esta relacionada con el
analisis de la corriente consumida por los aparatos; en cuanto el aparato completa la ejecucion de la orden vuelve a
un estado de espera, en donde el consumo de energia, y por lo tanto la corriente consumida por el aparato, son
limitados. A continuacién, una medicién en el controlador principal de la corriente consumida por el aparato, o los
aparatos, permite determinar la ejecucién completa de una orden por parte del aparato o de los aparatos.

Por supuesto, es importante que los aparatos permanezcan alimentados tanto para la ejecucion de la orden como
para la recepcién de una posible orden de PARADA, aungue esta orden de PARADA podria finalmente recibirse con
la ayuda del controlador principal.

Por lo tanto, un usuario puede actuar exactamente como lo haria en una red de automatizacion doméstica
convencional, simplemente utilizando el controlador remoto para controlar uno de los aparatos. Aunque en una red
de consumo de energia de espera reducido acorde con la invencién, el aparato no recibe directamente la orden,
cuando estd completamente desconectado de la red, la orden es transmitida siempre que sea necesario por el
controlador principal, el cual recibe la orden, reconecta el suministro de energia al aparato y repite la orden al
aparato ya alimentado.

La repeticion de la orden del usuario puede realizarse de forma inalambrica cuando ha sido recibida, o ser
transmitida por otros medios tales como un bus, un cable de alimentacion, u otro medio cableado o inalambrico.

Si las tramas incluyen un ndmero de trama, las tramas repetidas pueden diferir de la trama original solamente
incrementando su nimero de trama.

En una forma alternativa, la orden se repite de forma inalambrica, pero se envia informacién adicional, utilizando un
medio cableado o inalambrico, al aparato pertinente. Esta informacion indica que la orden adjunta es una repeticion
de una orden enviada previamente. Este aspecto puede ser importante en el caso en el que la orden es de tipo
alternativo (haciendo referencia solamente a un cambio de estado). Si el aparato recibe tanto la primera orden como
la repetida, etiquetar la orden repetida puede evitar un doble cambio de estado que tendria como resultado una
cancelacion de la orden recibida en primer lugar.

La figura 3 ilustra un método de configuracién que permite al controlador principal evaluar el tiempo de reaccién para
cualquier aparato después un interruptor de alimentacion CONECTADO, tras lo cual esta disponible para escuchar
una sefial de orden. Esta etapa permite después al controlador principal evaluar cuando es necesaria una
retransmision de la primera orden.

En la etapa S100, en t = T1, el controlador principal cambia a CONECTADO el suministro de energia, por lo menos,
a un aparato. En una siguiente etapa S110, en t = T1 + €1, el controlador principal transmite un mensaje de
configuracion, de manera similar a como retransmitiria un mensaje inaldmbrico recibido desde un controlador remoto
en modo de usuario.

A continuacion, verifica una reaccién hasta que t = T1 +€2 en la etapa S120, y después transmite de nuevo un
mensaje de configuracion en la tapa S130.

La etapas 110 a 130 pueden repetirse hasta que el aparato recibe, en la etapa S140, el mensaje de configuracién y
reacciona en consecuencia durante la etapa S160.
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Por ejemplo, en el caso de un aparato que contiene un motor eléctrico, la reaccidon puede ser una activacion breve
del motor en dos sentidos opuestos, y el controlador principal detecta esta reaccion mediante una medicion de la
corriente.

A continuacion, el controlador principal registra, en la etapa 170, el tiempo relevante ¢i en el cual ha sido enviado el
mensaje de configuracion correspondiente.

Durante el modo de usuario, cuando el controlador principal recibe una orden inalambrica y puede determinar la
duracion restante rd (remaining duration) durante la cual la orden sigue siendo transmitida y comprensible, compara
esta duracion restante con el tiempo registrado €i. Cuando la duracién restante es mayor que el tiempo registrado, el
controlador no retransmite la orden, pero sigue analizando la sefial emitida. En el caso de una interrupcién de la
sefial emitida antes de lo esperado, el controlador principal puede, asimismo, decidir si el mensaje debera ser
retransmitido.

Ventajosamente, el controlador principal es incluido en un cuadro eléctrico de un edificio equipado con la red de
automatizacion doméstica. Por ejemplo, el controlador principal esta contenido en una caja DIN equipada con
medios de fijacion de rail DIN.

Debe observarse que la invencién se refiere, asimismo, a un método para controlar un grupo de aparatos
controlados de forma inalambrica en una red de automatizaciéon doméstica que comprende un controlador principal,
caracterizado porque comprende:

- una etapa de recepcion, en la cual el controlador principal recibe una orden inaldmbrica destinada a un aparato
del grupo, a continuacién

- una etapa de conexién, en la cual el controlador principal conecta el aparato a la red de energia eléctrica, si el
aparato estaba desconectado previamente de la red de energia eléctrica, a continuacion

- si es necesaria, una etapa de transmision, en la cual el controlador principal retransmite la orden inalambrica al
aparato.

Diversas realizaciones de este método pueden incluir las caracteristicas de las reivindicaciones 2 a 9.

En una variante del método, el controlador principal repetira sistematicamente cualquier orden enviada mientras el
aparato estaba desconectado, mientras que no se repetira una nueva orden cuando el aparato ha sido ya conectado
gracias a una orden previa. En ese caso, la etapa de evaluacion S35 analiza si la aplicacién ha estado ya, 0 no,
conectada durante un lapso de tiempo suficiente.

La presente invencion ha sido descrita en base a un ejemplo practico preferido de la misma. Obviamente, son
posibles cualesquiera modificaciones y variaciones de la presente invencion a la luz de las explicaciones anteriores.

En una realizacion preferida, el controlador principal no implementa (o no activa) el método permanentemente, de
manera que el tiempo de reaccién entre una orden y su ejecucién no se vera afectado por el método cuando se
prefiera un tiempo breve de reaccion. En una primera variante, el controlador principal no activara el método durante
periodos diarios definidos. Los periodos diarios definidos pueden ser predeterminados, o establecidos por un usuario
(tal como de 7:00 am a 9:00 am, y de 6:00 pm a 8:00 pm). Preferentemente, los periodos diarios definidos son
"aprendidos” por el controlador principal a partir del historico de érdenes enviadas durante los Ultimos dias, que
indica cuando estas 6rdenes se producen muchas veces. En tal caso, el método no se activara durante estos
periodos (tomando un margen antes y después). Esto significa que el controlador principal dejara los aparatos
conectados durante estos periodos.

En esta primera variante, se incluye un reloj en la unidad 2 de procesamiento légico del controlador principal.

En una segunda variante, el controlador principal no activara el método durante periodos cortos inmediatamente
después de un cambio significativo en condiciones ambientales o climaticas, por ejemplo un cambio en la
iluminacion solar detectada por un detector de luz. Habitualmente, dichos cambios conducirdn a nuevas 6rdenes
enviadas por el usuario, en el caso de aparatos de tipo proteccion solar. Un periodo corto es por ejemplo 10 minutos,
durante los cuales el controlador principal dejara los aparatos conectados. Las condiciones ambientales pueden ser
uno o varios movimientos del usuario, detectados por un detector de presencia.

En esta segunda variante, se incluye una interfaz (tal como un convertidor analégico a digital) del detector en la
unidad 2 de procesamiento légico del controlador principal.
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Ambas variantes pueden combinarse para proporcionar un mayor confort para el usuario y reducir en la medida de lo
posible los periodos durante los cuales el método no esta activo.

Por lo tanto, debe entenderse que, dentro del alcance de las reivindicaciones anexas, la presente invencion puede
realizarse de manera diferente a lo descrito especificamente. En concreto, las caracteristicas individuales de la
invencion pueden utilizarse individualmente o combinadas entre si.

En la presente solicitud, "el aparato es desconectado automaticamente de la red de energia eléctrica” significa que el
aparato es desconectado de la red de energia eléctrica sin ninguna accion del usuario, especificamente sin una
accion del usuario sobre una unidad de control remoto que controla el o los aparatos, y/o el controlador principal.
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REIVINDICACIONES

1. Un método para controlar un grupo de aparatos controlados de forma inalambrica, que comprende por lo menos
un aparato (120, 130, 140, 150; 120', 130', 140, 150 en una red de automatizacion doméstica (1; 1') que
comprende un controlador principal (100; 100", caracterizado porque comprende:

¢ una etapa de recepcion, en la cual el controlador principal recibe una orden inaldmbrica destinada a un
aparato del grupo, a continuacién

* una etapa de conexion, en la cual el controlador principal conecta el aparato a red de energia eléctrica
(30), si el aparato estaba desconectado previamente de la red de energia eléctrica, a continuacion

« una etapa de desconexion, en la cual el aparato es desconectado automaticamente de la red de energia
eléctrica.

2. El método acorde con la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende una etapa de transmisién en la cual
el controlador principal retransmite la orden inalambrica al aparato.

3. El método acorde con la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende una etapa de determinacion, en la
cual controlador principal determina si debe repetirse la orden inaldambrica al aparato, y decide si ejecutar, o no, una
etapa de transmision en la cual el controlador principal retransmite la orden inalambrica al aparato.

4. El método acorde con la reivindicacion anterior, caracterizado porque , en la etapa de determinacion, el
controlador principal determina si el aparato puede recibir la orden inalambrica.

5. El método acorde con la reivindicacion anterior, caracterizado porque el controlador principal evalia la duracién
restante (rd) de transmision de la orden inalambrica, y la compara con un tiempo de reaccion determinado
previamente (&i) del aparato, después de la conexién a la red de energia eléctrica.

6. El método acorde con una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el controlador principal
desconecta el aparato después de un periodo de tiempo determinado después de la etapa de conexion o después
de la etapa de transmision.

7. El método acorde con la reivindicacion 6, caracterizado porque la duracién del periodo de tiempo determinado
se determina mediante el analisis de la orden inalambrica por el controlador principal.

8. El método acorde con una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la etapa de desconexiéon es
disparada por una retroalimentacién recibida por el controlador principal, y proporcionada por el aparato tras la
ejecucion de la orden inalambrica.

9. El método acorde con una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la etapa de desconexion es
disparada analizando la corriente consumida por el aparato.

10. El método acorde con una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el controlador principal
analiza la orden inalambrica para conectar la red de energia eléctrica solamente a un nimero minimo de aparatos
incluido el aparato.

11. Un controlador principal para controlar un grupo de aparatos controlados de forma inalambrica, que comprende
por lo menos un aparato (120, 130, 140, 150; 120", 130", 140", 150", caracterizado porque comprende medios de
conmutacion (102; 102", 103') para conectar a la red de energia eléctrica dicho, por lo menos, un aparato controlado
de forma inaldmbrica, y desconectar de la red de energia eléctrica dicho, por lo menos, un aparato controlado de
forma inaldmbrica, un medio de recepcion (104; 104" para recibir una orden inalambrica, un medio de transmision
(106; 106") para transmitir la orden inalambrica y medios de equipamiento fisico (2, 3; 2' 3") y de soporte légico para
implementar el método acorde con una de las reivindicaciones precedentes.

12. El controlador principal acorde con la reivindicacion anterior, caracterizado porque dichos medios de
conmutacion incluyen medios de medicién de la intensidad.

13. El controlador principal acorde con las reivindicaciones 11 6 12, caracterizado porque comprende medios (2)
para desactivar el método de las reivindicaciones 1 a 10, durante periodos diarios y/o inmediatamente después de
un cambio en las condiciones ambientales.
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14. Una red de automatizacion doméstica que comprende, por lo menos, un aparato controlado de forma inalambrica
y un controlador principal acorde con una de las reivindicaciones 11 a 13.

15. Un método para configurar el funcionamiento de un controlador principal que controla un aparato controlado de
forma inaldmbrica, caracterizado porque comprende:

- una etapa de conexién, en la que el controlador principal conecta el aparato a la red de energia eléctrica, estando
el aparato desconectado previamente de la red de energia eléctrica;

- una etapa de transmision, en la que el controlador maestro transmite una sefial al aparato,
- una etapa de deteccion, en la que el controlador principal detecta una reaccion del aparato, y

- una etapa de determinacion, en la que el controlador principal determina la duracién entre la etapa de conexién y la
etapa de deteccion.
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