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DESCRIPCION
Dispositivo para el trasvase de un medio
La presente invencion se refiere al trasvase de medios, tales como liquidos, hacia o desde un recipiente.

Es especialmente importante, en particular en el campo de la farmacologia y la biotecnologia, el permitir extraer
muestras para analizarlas, por ejemplo para realizar verificaciones microbiolégicas en tanques de cultivo, para contar
células, para andlisis quimicos, etc.

Esta extraccion debe realizarse al mismo tiempo que se minimizan todo lo posible los riesgos de contaminacion de la
muestra extraida y del medio del cual se extrae.

Ya se conoce un dispositivo, en concreto de la patente de Estados Unidos US 7,293,477, para el trasvase de un
medio hacia o desde un recipiente, que comprende una camara que tiene dos caras principales una de las cuales
esta adaptada para unirse con el recipiente y una cara lateral que se extiende entre las caras principales asi como
una serie de valvulas deslizantes alojadas en cavidades de la camara. En cada valvula se conforma un conducto
para el trasvase del medio que sale por la cara unida al recipiente, teniendo cada valvula una posicién cerrada en la
cual aisla herméticamente ese conducto del recipiente y una posicion abierta en la cual ese conducto se pone en
comunicacion con el recipiente.

Cada conducto se comunica también a través de una pieza en el extremo y un tubo flexible con una bolsa para
trasvasar el medio desde el recipiente a la bolsa.

Para hacer pasar cada valvula desde su posicién cerrada a su posicion abierta, el operador aprieta una lengiieta de
aquella valvula para desbloquearla de la camara y hacerla deslizar a lo largo de una parte hecha de elastomero de
aquella camara con el fin de ocupar su posicién abierta. En esta posicion, la parte final de la valvula se proyecta
dentro del recipiente, poniendo asi el conducto de aquella valvula en comunicacién con el recipiente. Para pasar la
vélvula de nuevo a su posicidn cerrada, el operador tira de ella para hacer que deslice en direccion opuesta.

La invencion tiene como objetivo facilitar un dispositivo que también esté adaptado para permitir el trasvase de un
medio, pero mas econémico, mas practico y con mejor rendimiento.

Con ese fin proporciona un dispositivo para el trasvase de un medio hacia o desde un recipiente, que comprende
una camara que tiene dos caras principales una de las cuales se adapta para unirse con el citado recipiente y una
cara lateral que se extiende entre dichas caras principales asi como al menos una valvula deslizante alojada en una
cavidad de dicha camara y en la que se conforma un conducto de trasvase para el citado medio que sale en la
citada cara adaptada para unirse con el citado recipiente, teniendo dicha valvula una posicién cerrada en la que aisla
herméticamente el citado conducto de dicho recipiente y una posicién abierta en la que el citado conducto se pone
en comunicacion con el citado recipiente; caracterizado porque la citada valvula comprende un elemento de valvula,
un manguito de aislamiento alrededor por lo menos parcialmente de dicho elemento de véalvula asi como un medio
elastico adaptado para ser comprimido por dicho elemento de vélvula cuando la citada vélvula est4 en su posicion
abierta.

En el dispositivo de acuerdo con la invencidn, la disposicion del manguito (que proporciona el cierre con la camara) y
del elemento de valvula (que abre o cierra la valvula) hace posible, en particular, obtener un mejor cierre que en el
dispositivo de la técnica anterior.

Esto se debe a que en el dispositivo de la técnica anterior el cierre con la camara se proporciona mediante una parte
moviéndose en una traslacion deslizante (el cuerpo de la véalvula deslizante) mientras que en el dispositivo de
acuerdo con la invencion estas dos funciones estan disociadas, siendo la Unica funcién del elemento de valvula la de
abrir o cerrar la valvula mientras que el cierre con la cAmara se facilita mediante el manguito de aislamiento inmovil
gque asegura un cierre de mejor calidad (menos riesgo de fugas entre la valvula y la cAmara) ya que las superficies
del manguito estan en contacto no deslizante con la camara.

Ademas, el hecho de que se proporcione un medio elastico para la valvula, estando comprimido aquel medio
elastico cuando la valvula esté abierta, permite a la valvula mantener su posicion cerrada hasta que se acciona y
prescindir del sistema de bloqueo del dispositivo de la técnica anterior, lo que permite minimizar las dimensiones de
este dispositivo y liberar un considerable espacio en el cual situar, en una cdmara del mismo diametro que la del
dispositivo de la técnica anterior, mas valvulas (aumentando asi el nimero de puntos de extraccion del recipiente).

Por ultimo, la presencia del medio elastico permite el retorno automatico de la valvula a su posicion cerrada sin
manipulacion adicional una vez que el trasvase se ha llevado a cabo, lo cual no sélo hace méas seguro tal dispositivo
sino que también le da mejor rendimiento.

Es preciso sefialar que aln existen otros tipos de dispositivos de trasvase que comprenden una camara, tal como el
dispositivo descrito en la patente europea EP 0 858 589, teniendo tales dispositivos una aguja destinada a perforar
un tabique separador. El dispositivo de acuerdo con la invencién permite que se prescinda de tales agujas y asi
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también hace el dispositivo mas simple, mas ergonémico y mas barato.

De acuerdo con caracteristicas que se prefieren por razones de simplicidad y conveniencia para la fabricacion y
utilizacién, el citado conducto también sale en dicha cara lateral.

La salida del conducto de trasvase por la superficie lateral de la camara, es decir radialmente en relacién a la
direccion de deslizamiento del elemento de valvula en el manguito, hace posible dejar libre la cara de la camara
opuesta a la que se une con el recipiente para tener de este modo facil acceso al elemento de valvula con el fin de
permitir accionarlo y hacer que la valvula pase de su posicion cerrada a su posicion abierta.

El aprovechamiento de la superficie lateral de la cdmara para conformar la salida desde el conducto también
contribuye a hacer tal dispositivo mas compacto mediante la optimizacion del conjunto de las superficies Utiles
disponibles.

De acuerdo aun con otras caracteristicas preferentes, la citada cavidad se abre en la cara principal opuesta a la
adaptada para unirse con el citado recipiente.

Asi esta abertura da acceso directamente al elemento de véalvula haciendo de este modo su accionamiento simple y
facil.

De acuerdo aun con otras caracteristicas preferentes, el citado manguito comprende al menos una parte deformable
elasticamente que conforma el citado medio elastico.

Mediante el cumplimiento de la funcion de muelle, la parte del manguito deformable eldsticamente hace posible que
se simplifiquen en gran medida la fabricacién y la fiabilidad de este dispositivo ya que no es necesario afadir otro
componente a la valvula para proporcionar el retorno elastico del elemento de valvula a la posicién cerrada.

De acuerdo aun con otras caracteristicas preferentes:

- en la citada posicion cerrada de la valvula, esta presente un espacio entre la citada camara y la citada parte
deformable elasticamente del citado manguito, estando dicho espacio al menos parcialmente ocupado por aquella
parte en su estado comprimido cuando la valvula esta en su posicion abierta.

- el citado elemento de valvula tiene un cabezal en contacto de cierre con el citado manguito en la posicion de
cerrada y fuera de dicho manguito en la posicién abierta, un vastago y un cuerpo unido al extremo del vastago
opuesto al unido al cabezal; y/o

- el cuerpo del citado elemento de valvula esta a tope con el citado medio elastico en la citada posicion abierta y, en
el extremo opuesto a dicha superficie a tope con dicho medio elastico, tiene una superficie de accionamiento para
pasar la citada valvula desde su posicion cerrada a su posicion abierta.

De acuerdo aun con otras caracteristicas preferentes, el citado vastago tiene una parte en contacto de cierre con el
citado manguito y una parte sin contacto con dicho manguito.

La presencia de una parte del elemento de valvula en contacto con el manguito y una parte sin contacto hace
posible no solamente proporcionar el cierre entre el elemento de valvula y el manguito sino también dejar un espacio
entre aquel elemento de valvula y aquel manguito para conformar una parte del conducto de trasvase para el medio.

De acuerdo aun con otras caracteristicas preferentes:

- el dispositivo también comprende medios para accionar la citada valvula para hacerla pasar desde su posicion
cerrada a su posicion abierta;

- los citados medios de accionamiento se adaptan para mantener la citada valvula en su posicion abierta;
- los citados medios de accionamiento se montan con capacidad de girar en la citada camara;

- los citados medios de accionamiento comprenden un volante de manipulacion provisto de un tetén para accionar la
citada valvula;

- el citado tetdn tiene una superficie curva y una superficie plana;

- la citada camara cuenta con medios de indexacion y el citado volante de manipulacion cuenta con medios de
indexacién complementarios adaptados para indexar dicho volante de manipulacién en relacion con dicha camara en
una posicién en la que el citado tetdn presiona contra el citado elemento de véalvula y en una posicién en la que esta
fuera del citado elemento de valvula;

- los citados medios de accionamiento comprenden una proyecciéon movil en una pista conformada en una pared de
la citada camara, un anillo montado con capacidad de girar en dicha caAmara adaptado para accionar el movimiento
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de la citada proyeccion en la citada pista para situarla frente al citado elemento de valvula a actuar, asi como un
botén para actuar dicho elemento de valvula a través de la citada proyeccion; y/o

- la citada camara comprende una serie de cavidades en cada una de las cuales se aloja la correspondiente valvula,
estando dispuestas las citadas cavidades alrededor del centro de dicha camara.

Las caracteristicas y ventajas de la invencion apareceran en la siguiente descripcion, dada a modo de ejemplo
preferente y no limitante, con referencia a los dibujos adjuntos en los que:

- las figuras 1 y 2 son dos vistas en perspectiva tomadas desde diferentes angulos de un dispositivo de acuerdo con
la invencién y en las que las nueve valvulas que éste comprende se representan en su posicion cerradas;

- la figura 3 es una vista en alzado de aquel dispositivo;
- la figura 4 es una vista despiezada en perspectiva de aquel dispositivo;

- la figura 5 es una vista de seccion transversal en alzado de aquel dispositivo tomada por la linea V-V de la figura 3,
en la que la valvula, que esta en seccion transversal, se ha representado en su posicion cerrada;

- la figura 6 es una vista similar a la de la figura 5, pero en la que aquella valvula se ha representado en su posicion
abierta;

- las figuras 7 a 9 son respectivamente una vista en perspectiva, una vista en planta tomada desde abajo y una vista
de seccion transversal en alzado segun la linea IX-IX de la figura 8, que ilustran un volante de manipulacion para
accionar que comprende este dispositivo;

- la figura 10 es una vista de seccidn transversal en alzado de aquel dispositivo fijado a la pared de un recipiente al
cual se ha conectado una bolsa de extraccion;

- la figura 11 es una vista en perspectiva de una segunda realizacién del dispositivo de acuerdo con la invencién;
- la figura 12 es una vista similar a la de la figura 11, pero en la que algunas partes del dispositivo no se muestran; y

- la figura 13 es una vista en alzado de aquel dispositivo en una seccion transversal a lo largo de un plano central de
simetria.

El dispositivo 1 de trasvase ilustrado en las figuras 1 a 6 comprende una camara 2, nueve valvulas 3, un volante 4
de manipulacion para accionar asi como un dedo 5 (figura 4) para indexar.

Como se ilustra en la figura 10, este dispositivo 1 se ha de montar (por ejemplo mediante tornillos o enclavamiento)
através de un sello 7 y en un acoplamiento 8 que se ha conformado en la pared 9 de un recipiente 10 y en el cual se
ha conformado una abertura (no visible) para permitir a cada una de las nueve valvulas de la cadmara ponerse en
comunicacion con el interior del recipiente.

Cada vélvula esta también asociada con una bolsa 72 prevista para recibir el medio que viene del recipiente (por
ejemplo un liquido), estando cada bolsa conectada a la camara 2 mediante un tubo 71.

La camara 2 de la cuba de trasvase comprende un cuerpo 15 que tiene dos caras 16 y 17 principales (figura 4) y una
cara 18 lateral que une las citadas caras principales entre si.

El cuerpo 15 es de material plastico y tiene una forma general que es cilindrica con la excepcién de un rebaje 19 que
separa por un lado un collarin 20 que delimita la cara 17 y que se ha adaptado para unirse con el acoplamiento 8 del
recipiente y por otro una parte 21 cilindrica adaptada para unirse con el volante 4 de manipulacion.

En el cuerpo se han conformado una cavidad 25 central, nueve cavidades 26 laterales dispuestas una al lado de la
otra en circulo, concéntricamente alrededor de la cavidad 25 y aproximadamente a medio camino entre el centro de
la camara y su periferia, asi como una cavidad 27 situada en el borde de aquel cuerpo.

La cavidad 25 (y respectivamente la 27) solamente sale a la cara 16, por una abertura 30 (y respectivamente la 31).

Cada cavidad 26 sale de la cara 16 por una abertura 32, de la cara 17 por una abertura 33 (figura 2) y de la cara
lateral por una abertura 34.

Como se ilustra en las figuras 5 y 6, cada cavidad 26 esta delimitada por una primera parte 35 hueca, una segunda
parte 36 hueca de menor diametro interior que el diametro interior de la primera parte 35 y una parte 37 hueca que
se extiende en la direccién de la cara 17 y se acampana a medida que lo hace.

Cada vélvula comprende un elemento 40 de valvula y un manguito 41 de cierre.
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El elemento de valvula es de material termoplastico y el manguito se conforma a partir de un material elastomero,
que es como decir que es deformable elasticamente y permite que se proporcione el cerramiento tanto con el
elemento 40 de vélvula como con la camara 2.

El elemento 40 de valvula comprende un cuerpo 42, un vastago 43 y un cabezal 44.

El cuerpo 42 es una barra solida de didmetro exterior sustancialmente igual que el diametro interior de la parte 35 de
la cavidad y, su parte superior, en el extremo opuesto al cabezal 44, comprende un hueco 45 con forma de cuenco
adaptado para recibir, como se vera mas adelante, un tetén de accionamiento comprendido por el volante de
manipulacion.

El vastago 43 comprende una primera parte 47 cilindrica y una segunda parte 48 cilindrica de menor diametro que el
diametro de la parte 47 y unida a aquella primera parte en el extremo opuesto al cuerpo 42.

Por ultimo, el cabezal tiene la forma de un collarin troncocénico y se conecta a la parte 48 cilindrica en el extremo
opuesto a la parte 47.

El manguito 41 comprende una primera parte 50 tubular y una parte 51 acampanada que se apoyan
respectivamente en la superficie interior de la parte 36 hueca de la camara y en la de la parte 37 acampanada.

La parte 50 tubular del manguito comprende una abertura 52 prevista aproximadamente a medio camino entre sus
bordes.

Este manguito se encaja en la correspondiente cavidad 26 de la camara con la parte 51 conica entrando en contacto
contra la parte 37 conica de la camara y con la parte 50 tubular alojdndose en la parte 36 hueca de la cavidad, con
una parte 58 de aquella parte tubular proyectandose desde la cavidad dentro de la parte 35 hueca, de manera que
existe un juego 55 entre aquella parte 58 y la parte 35 de la camara (figura 5), cuyo juego, como se vera mas
adelante, permite la dilatacion de la parte del manguito 41 cuando el manguito se comprime.

Una vez que el manguito ha sido encajado, la abertura 52 de aquel manguito se sitlia frente a la correspondiente
abertura 34 de la camara (figuras 5y 6).

Ademas de sellar con el cabezal 44 del elemento de valvula, el manguito 41 también proporciona sello con la parte
47 tubular de aquel elemento valvula asi como el sello con la parte 36 de la camara 2.

El elemento 40 de vélvula se aloja en el manguito con el cuerpo 42 dispuesto contra el borde de la parte 58 de la
parte 50 tubular. La parte 47 del vastago 43 esta en contacto de cierre con la parte 50 en su parte 58 mientras que la
parte 48 esta separada de la parte 50 dentro de esta Ultima, de manera que delimita un espacio con la parte 50 que
permite el paso del medio a trasvasar.

La cavidad 26, el elemento 40 de véalvula y el manguito 41 delimitan asi un conducto 59 (figuras 5 y 6) que se
extiende desde la abertura 33 hasta la abertura 34 de la camara 2 y que comprende el espacio situado entre el
manguito 41 y la parte 48 del elemento de valvula asi como el espacio situado entre la abertura 52 del manguito y la
abertura 34 de la camara.

En la posicion cerrada de cada valvula 3 ilustrada en la figura 5, el cabezal 44 va a dar contra la parte 51
acampanada del manguito 50 dando él mismo contra la camara con el fin de proporcionar el aislamiento sellado del
conducto 59 con el recipiente.

En esta posicion, la superficie del cabezal 44 vuelta hacia el recipiente se sitia al mismo nivel que la superficie 17 de
la camara (lo cual concretamente hace posible no tener ningdn obstaculo en las proximidades de la abertura 33 y
por tanto sin riesgo de tener liquido estancandose en las proximidades de aquella abertura, corriendo el riesgo luego
de que la extraccion del recipiente no sea representativa).

En la posicion abierta de la valvula 3 ilustrada en la figura 6, el cabezal 44 del elemento de valvula esté fuera de la
parte 51 acampanada del manguito y se proyecta dentro del recipiente, lo que permite al medio a trasvasar entrar en
el conducto 59 por la abertura 33 entre el cabezal 44 del elemento de valvula y la parte 51 del manguito para salir de
aquel conducto por la abertura 34.

El dedo 5 ilustrado en la figura 4 comprende una parte 56 cilindrica y una parte 57 conica y se aloja en la cavidad 27
de la camara, estando colocado un muelle en el extremo mas interior de la cavidad (no mostrado en los dibujos).

El volante 4 de manipulacion se describe a continuacion con referencia a las figuras 7 a 9.

Este volante 4 de manipulacion comprende una parte posterior 60 y un collarin 61 rodeando radialmente aquella
pared, un mufién 62 y un teton 63 de accionamiento.

Este volante de manipulacion también comprende una nervadura 70 anular, que se proyecta desde la pared
posterior sobre el mismo lado que el collarin 61, en la cual hay conformados dieciocho agujeros 69 de indexacion

5



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2371713 T3

ciegos regularmente espaciados.

El collarin 61 comprende nueve segmentos 68 de pared unidos entre si y comprendiendo cada uno una cara 64
céncava dirigida hacia fuera que facilita el agarre de aquel volante de manipulacion con los dedos del operador.

El teton 63 tiene una superficie 65 curva y una superficie 66 plana.

El volante 4 de manipulacién se coloca contra la cara 16 de la camara 2 con el mufion 62 encajado en el
alojamiento 25 central de aquella cAmara de manera que el volante de manipulacién se monta para girar sobre
aquella camara.

Los dieciocho agujeros ciegos estan previstos cada uno para recibir el cono 57 del dedo 5, correspondiendo por lo
tanto aquellos dieciocho agujeros al mismo numero de posiciones de indexacion relativas del volante de
manipulacion con respecto a la camara.

En nueve de aquellas posiciones de indexacion, el teton 63 se apoya contra un elemento 42 de valvula, de manera
que la valvula correspondiente se abre. En las otras nueve posiciones, denominadas posiciones de espera, el tetdn
63 se sitla entre dos elementos 42 de vélvula de manera que todas las valvulas estan cerradas, alternando aquellas
posiciones con las nueve posiciones en las cuales una de las valvulas esta abierta.

En consecuencia, girando el volante de manipulaciéon se hace posible alternar las posiciones en las cuales las
véalvulas estan abiertas una después de la otra y las posiciones en las cuales todas aquellas valvulas estan cerradas,
aislando de este modo todos los conductos 59 de la camara respecto del interior del recipiente.

Debido a su simplicidad, el dispositivo 1 se obtiene por simple moldeo de los elementos que lo constituyen, siendo
asi posible que el dispositivo sea un dispositivo de un solo uso (desechable) por su coste razonable.

Este dispositivo puede soportar altas presiones de operacion del orden de un bar o incluso mas.

Se facilitard ahora una descripcion de como llevar a cabo la operacién de extraccion de un medio, tal como un
liquido, dentro de un recipiente, en concreto con referencia a las figuras 5, 6 y 10.

Antes de las operaciones de extraccion, el dispositivo 1 se fija herméticamente al acoplamiento del recipiente como
se ilustra en la figura 10, estando el dedo 5 indexado en un agujero 69 correspondiente a una de las nueve
posiciones en las que todas las véalvulas esta cerradas.

Para llevar a cabo la operacion de extraccion hacia una de las bolsas 72 (figura 10), el operador acciona el volante
de manipulacién y lo gira en el sentido de las agujas del reloj. Durante esta rotacion, la nervadura 70 ejerce una
fuerza sobre el cono 57 del dedo de indexar de manera que el dedo es empujado hacia su cavidad 27, ocultando de
esta manera el agujero 69 en el cual estaba alojado para permitir girar al volante de manipulacion.

El operador continda girando el volante 4 de manipulacion hasta que el dedo 5 de indexacion llega a alojarse en el
agujero 69 ciego cercano mediante el retorno elastico del muelle (no mostrado).

Durante el movimiento, la superficie 65 curva del tetén 63 se encuentra con el cuerpo 42 de uno de los elementos de
vélvula y viene a presionar al mismo para que se deslice hasta que el tetén se aloje en el hueco 45 del cuerpo 42
(figura 6).

La superficie 65 curva del tetén y la del cabezal 42 facilitan el encaje de aquel tetén en el hueco 45.

En esta posicion la primera de las nueve valvulas 3 se abre a continuacién para permitir fluir al liquido a través del
conducto 59 de aquella vélvula y luego a través del tubo 71 conectado a la abertura 34 de aquel conducto 59 hasta
que alcanza la bolsa 72 (figura 10).

En esta posicién, el cuerpo 42 del elemento de valvula esta a tope y se apoya contra el borde de la parte 58 del
manguito 41 de manera que esta parte del manguito se comprime y tiene una forma ligeramente convexa, ocupando
por lo tanto una gran parte del espacio 55 que se dejo libre entre éste y la parte 55 adyacente de la camara cuando
aquel manguito estaba en reposo (no comprimido).

Cuando el operador pasa a la posicién siguiente y en consecuencia separa el teton 63 del elemento de valvula, esta
compresion permite el retorno natural del elemento de valvula a su posicion inicial (posicién cerrada) mediante el
retorno elastico de aquella parte 58 del manguito.

Una vez esta suficientemente llena la bolsa 72 unida a aquella valvula, el operador gira de nuevo asi el volante 4 de
manipulacion en la misma direccion que antes hasta que el cono 57 del dedo 5 se coloca en el préximo agujero 69
ciego, que corresponde a una de las nueve posiciones en las que el tetén 63 se coloca entre dos elementos de
véalvula, estando entonces todas las valvulas en su posicién cerrada, lo que hace posible esperar antes de realizar la
proxima operacién de extraccién sin que ninguna valvula permanezca abierta.
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Con el dispositivo ilustrado aqui es por lo tanto posible realizar nueve operaciones de extraccién sucesivamente con,
entre cada operacion de extraccion, una posicion en la que todas las valvulas estan cerradas.

Después del llenado de cada bolsa, es posible retirar aquella bolsa utilizando una herramienta (no ilustrada)
adaptada para cortar a la vez que obturar el tubo 71 (por ejemplo mediante calentamiento).

Si, cuando el volante de manipulacion esta indexado en una posicion de espera, el operador tuviera que accionar el
volante de manipulacién en direccion opuesta, la superficie 66 plana del tetén 63 llegaria a tope contra el cuerpo 42
del elemento de valvula para evitar girar mas al volante de manipulacién, de manera que hiciera imposible abrir una
vélvula de nuevo que ya hubiera sido abierta previamente, evitando con esto cualquier riesgo de tener diferentes
muestras de liquido extraido contaminadas unas por otras.

Sin embargo, nada impide el retorno desde una posicién en la que una valvula esta abierta a la posicion de espera
precedente puesto que el tetén 63 no llega al tope contra un elemento de valvula en este caso, lo que hace posible
por tanto realizar una serie de operaciones sucesivas de extraccion mediante la misma vélvula y cerrar esa vélvula
entre cada operacion de extraccion.

También esté presente una nervadura de tope de final de recorrido (no ilustrada en los dibujos) para impedir girar
mas el volante de manipulacién una vez que todas las valvulas han sido abiertas, asi como para no abrir la primera
de aquellas vélvulas de nuevo por el giro del volante de manipulacion en la misma direccién como ya se hizo
previamente.

Otra realizacién del dispositivo de trasvase se ilustra en las figuras 11 a 13.

Generalmente, para elementos similares se han utilizado las mismas referencias, a las que se les ha afadido el
ndmero 100.

El dispositivo 101 de trasvase comprende una camara 102, un anillo 104 y un botén 106 de accionamiento.

Este dispositivo comprende también una proyeccion 163 desplazable en una pista de contorno 167 cerrado
delimitada por la parte superior de la camara 102 (figura 12). Esta proyeccion 163 desplazable se une con el anillo
104 de tal manera que, cuando el operador hace girar aquel anillo, el anillo actia directamente sobre la proyeccion
163 y la hace mover dentro de la pista con el fin de que aquella proyeccion se sitlie enfrente de uno de los
elementos 140 de vélvula a accionar.

Aquel anillo 104 comprende también medios de indexacion (no visibles) y la camara comprende medios de
indexacién complementarios (tampoco visibles) para indexar la proyeccién 163 cuando se enfrenta a cada elemento
140 de valvula.

Cuando la proyeccion 163 encara el elemento de valvula deseado, el operador aprieta el boton 106 con el fin de
empujar sobre la proyeccion 163 a través de una placa 111 para que aquella proyeccién haga deslizar al
correspondiente elemento de vélvula hacia la cara 117 y para comprimir el manguito 141 mientras que separa al
mismo tiempo el cabezal de aquel elemento de valvula respecto de su manguito para poner en comunicacion el
interior del conducto 159 de aquella valvula con el espacio cerrado del cual se desea extraer una muestra.

En otra realizacion no ilustrada, cada valvula 3 del dispositivo se conecta mediante un tubo flexible no a una Unica
bolsa sino a varias bolsas dispuestas en serie, llenando aquellas bolsas sucesivamente durante el trasvase de
liquido hasta que el liquido ocupa la dltima bolsa, la cual sirve como un indicador de llenado avisando al operador de
gue todas las bolsas anteriores se han llenado y que puede cerrar la valvula.

En otra realizacién no ilustrada, la parte 58 de conformacion elastica del manguito se reemplaza por cualquier otro
tipo de medio elastico tal como un muelle en espiral, estando rodeado posiblemente el elemento de véalvula por una
junta tdrica de estanqueidad para aislar el muelle del medio a trasvasar.

AUn en otra realizacién no ilustrada, el dispositivo tiene mas o menos nueve puntos de extracciéon con variacion del
diametro de la camara o no.

AuUn en otra realizacién no ilustrada, el dispositivo carece de sistema de accionamiento tal como el volante de
manipulacion y el acceso al elemento de valvula se deja libre en la cara 16 para permitir al operador accionar
directamente el mismo.

Estos dispositivos son utilizables para otros medios que los medios liquidos, tales como extracciones de gas para
andlisis o para cualquier otro tipo de medios fluidos.

También es preciso sefialar que el dispositivo de acuerdo con la invencién hace posible realizar el trasvase de un
medio no necesariamente desde un recipiente a las bolsas sino también, por ejemplo, desde una bolsa ya llena con
un medio a un recipiente.
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El dispositivo de acuerdo con la invencién también se destina a trasvasar un medio hacia o desde cualquier tipo de
recipiente que no sea un tanque, tales como recipientes con paredes flexibles como una bolsa o un tubo, teniendo
montado un conector en aquellos recipientes adaptado para acoplarse con una camara.

La presente invencion no se limita a las realizaciones descritas y representadas sino que abarca cualquier variante
de las mismas.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo para el trasvase de un medio hacia o desde un recipiente (10), que comprende una camara (2; 102)
que tiene dos caras (16, 17; 116, 117) principales, una de las cuales se adapta para acoplarse con el citado
recipiente (10) y una cara (18; 118) lateral que se extiende entre las citadas caras (16, 17; 116, 117) principales, asi
como al menos una vélvula (3; 103) deslizante alojada en una cavidad (26) de la citada camara (2; 102) y en la cual
existe conformado un conducto (59; 159) de trasvase para el citado medio, que sale en dicha cara (17; 117)
adaptada para acoplarse con el citado recipiente (10), teniendo la citada valvula (3; 103) una posicién cerrada en la
gue aisla herméticamente el citado conducto (59; 159) de dicho recipiente (10) y una posicién abierta en la que dicho
conducto (59; 159) se pone en comunicacion con el citado recipiente (10); caracterizado porque la citada valvula (3;
103) comprende un elemento de valvula (40; 140), un manguito (41; 141) de aislamiento que rodea al menos
parcialmente el citado elemento (40; 140) de valvula asi como un medio elastico (58; 158) adaptado para ser
comprimido por el citado elemento (40; 140) de valvula cuando dicha valvula (3; 103) esta en su posicion abierta.

2. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque dicho conducto (59; 159) también sale por
la citada cara (18; 118) lateral.

3. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 o 2, caracterizado porque la citada cavidad
(26) se abre en la cara (16; 116) principal opuesta a la cara (17; 117) adaptada para acoplarse con el citado
recipiente (10).

4. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el citado
manguito (41; 141) comprende al menos una parte (58; 158) deformable elasticamente que conforma el citado medio
elastico.

5. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 4, caracterizado porque, en la citada posicion cerrada de la valvula
(3), un espacio (55) esta presente entre dicha camara (2) y dicha parte (58) deformable elasticamente de dicho
manguito (41), estando el citado espacio (55) ocupado al menos parcialmente por la parte (58) en su estado
comprimido cuando la valvula (3) esta en su posicién abierta.

6. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque el citado
elemento (40) de valvula tiene un cabezal (44) en contacto de cierre con el citado manguito (41) en la posicion
cerrada y fuera de dicho manguito (41) en la posicién abierta, un vastago (43) y un cuerpo (42) unido al extremo
opuesto al unido al cabezal (44) del vastago (43).

7. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 6, caracterizado porque el cuerpo (42) del citado elemento (40) de
vélvula esté a tope con el citado medio (58) elastico en la citada posicion abierta y, en el extremo opuesto a dicha
superficie a tope con dicho medio (58) elastico, tiene una superficie (45) de accionamiento para pasar la citada
véalvula (3) desde su posicion cerrada a su posicion abierta.

8. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 6 o 7, caracterizado porque el citado vastago
(43) tiene una parte (47) en contacto de cierre con el citado manguito (41) y una parte (48) sin contacto con dicho
manguito (41).

9. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque también
comprende medios (4, 63; 104, 106, 163) para el accionamiento de la citada valvula (3; 103) para hacerla pasar
desde su posicion cerrada a su posicion abierta.

10. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 9, caracterizado porque los citados medios (4, 63) de
accionamiento estan adaptados para mantener la citada valvula (3) en su posicion abierta.

11. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 9 o 10, caracterizado porque los citados
medios (4, 63) de accionamiento estdn montados con capacidad de girar en la citada cadmara (2).

12. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 11, caracterizado porque los citados medios de accionamiento
comprenden un volante (4) de manipulacion provisto de un tetdn (63) para accionar la citada valvula (3).

13. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12, caracterizado porque el citado teton (63) tiene una superficie
(65) curva y una superficie (66) plana.

14. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 12 o 13, caracterizado porque la citada
camara (2) tiene medios (5, 27) de indexacién y el citado volante (4) de manipulaciéon tiene medios (69, 70) de
indexacién complementarios adaptados para indexar el citado volante (4) de manipulacion en relacién a dicha
camara (2) en una posicion en la que dicho tetén (63) presiona contra el citado elemento (40) de valvula y en una
posicion en la que esta fuera del citado elemento (40) de vélvula.

15. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 9, caracterizado porque los citados medios (104, 106, 163) de
accionamiento comprenden una proyeccion (163) desplazable en una pista (167) conformada en una pared de la

9
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citada camara (102), un anillo (104) montado con capacidad de girar en la citada cadmara (102) adaptado para
conducir el movimiento de la citada proyeccion (163) en la citada pista (167) para situarla enfrente del citado
elemento (40) de valvula a accionar, asi como un botén (106) adaptado para accionar el citado elemento (40) de
vélvula a través de la citada proyeccion (163).

16. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 15, caracterizado porque la citada
camara (2; 102) comprende una serie de cavidades (26) en cada una de las cuales se aloja la correspondiente
véalvula (3; 103), estando dispuestas las citadas cavidades (26) alrededor del centro de la citada camara (2; 102).

10
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