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DESCRIPCION
Aparato de masaje.
La invencion concierne a un aparato de masaje segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Tales aparatos de masaje insertables en cavidades corporales son suficientemente conocidos. Por ejemplo, el
documento EP 1 720 503 B1 revela un aparato de masaje en forma de barra que presenta un dispositivo de
accionamiento con un gran numero de superficies de contacto semejantes a mordazas que se aplican desde dentro
a una pared que forma al menos parcialmente la superficie exterior del aparato de masaje. El dispositivo de
accionamiento esta configurado de tal manera que se efectia una deformacion oscilante e la pared a lo largo del eje
longitudinal y/o en la direccién periférica del aparato de masaje.

Partiendo del estado de la técnica expuesto, la invencion se basa en el problema de indicar un aparato de masaje
que se pueda fabricar de una manera técnicamente sencilla y barata y haga posible un efecto de masaje muy
variado. Para resolver este problema, un aparato de masaje esta configurado de conformidad con la reivindicacion 1.

El aspecto esencial del aparato de masaje segun la invencion estriba en que el aparato de masaje presenta una
primera y una segunda clases de funcionamiento, efectuandose la deformacién oscilante de la envoltura en direccion
radial hacia fuera y hacia dentro, referido al eje longitudinal del cabezal, en fase en la primera clase de
funcionamiento y en forma desfasada en la segunda clase de funcionamiento, por medio de movimientos de carrera
radial de las superficies de contacto y de apoyo. En este caso, la primera y la segunda clases de funcionamiento
vienen determinadas por la direccién de accionamiento del dispositivo de accionamiento. En particular, la clase de
funcionamiento puede seleccionarse conmutando la direccién del giro del arbol que acciona al dispositivo de
accionamiento, es decir que en una primera clase de funcionamiento se genera un movimiento de masaje a manea
de ondas (“ondulador”) y en una segunda clase de funcionamiento se genera un movimiento de masaje
periféricamente pulsante (“pulsador”). Por tanto, el aparato de masaje segun la invencion hace posible funciones de
masaje muy variadas que se pueden materializar a bajo coste con ayuda de medios técnicamente sencillos.

De manera especialmente ventajosa, la primera y la segunda clases de funcionamiento vienen determinadas por la
direccion de accionamiento del dispositivo de accionamiento y/o las superficies de contacto y de apoyo estan
formadas por un gran numero de elementos de apoyo, preferiblemente elementos de mordaza.

En otra forma de realizacion ventajosa varios elementos de apoyo dispuestos en un plano comun perpendicular al
eje longitudinal del cabezal forman en cada caso un grupo de elementos de apoyo y, a lo largo del eje longitudinal
del cabezal, estan previstos, siguiéndose uno a otro, un gran numero de tales grupos de elementos de apoyo.

Para el movimiento oscilante de los elementos de apoyo puede estar previsto también al menos un arbol accionable
por un accionamiento, sobre el cual estén previstos varios elementos excéntricos cooperantes con los elementos de
apoyo. Ventajosamente, estan previstos unos medios para accionar el arbol en dos direcciones de giro,
determinando la respectiva direccion de giro del arbol la clase de funcionamiento del aparato de masaje.

Ventajosamente, también cada elemento excéntrico presenta una abertura interior para guiarlo sobre el arbol y/o el
al menos un arbol presenta al menos un tramo de arbol con una seccidn transversal poligonal o a manera de
poligono, preferiblemente una seccién transversal rectangular. El al menos un tramo de arbol forma al menos dos
superficies de tope, pudiendo estar ensartados al menos a lo largo del tramo del arbol unos grupos periédicamente
recurrentes de varios elementos excéntricos.

Las aberturas interiores de los elementos excéntricos de un grupo presentan ventajosamente formas de seccion
transversal diferentes, formando éstas al menos dos superficies de tope que, en funcion de la direccion de giro del
arbol, cooperan con al menos una superficie de tope del arbol.

Al menos un elemento excéntrico del grupo va guiado sobre el tramo del arbol de manera segura contra giro
alrededor del eje longitudinal del arbol, estando guiados los demas elementos excéntricos de un grupo de manera
giratoria alrededor del eje longitudinal del arbol en respectivas magnitudes angulares diferentes limitadas por las
superficies de tope cooperantes. Las superficies de tope cooperantes pueden definir zonas angulares, pudiendo
solaparse al menos parcialmente las zonas angulares de todos los elementos excéntricos de un grupo.

Ventajosamente, cada elemento excéntrico presenta dos lados frontales opuestos con una respectiva forma de
seccion transversal exterior poligonal o a manera de poligono, discurriendo los dos lados frontales opuestos en
direcciones paralelas una a otra y estando preferiblemente girados uno respecto de otro.

Los elementos excéntricos poseen el mismo contorno exterior, preferiblemente un contorno exterior al menos
parcialmente torsionado. En la primera clase de funcionamiento es especialmente ventajoso que el contorno exterior
formado por la totalidad de los elementos excéntricos presente una forma aproximadamente prismatica y que en la
segunda clase de funcionamiento esa forma sea aproximadamente espiral, estando ensartados en la segunda clase
de funcionamiento los dos lados frontales de los elementos excéntricos sobre el arbol en forma aproximadamente
coincidente a lo largo del eje longitudinal.
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Perfeccionamientos, ventajas y posibilidades de aplicacion de la invencién se desprenden de la descripcion siguiente
de ejemplos de realizacidn y de las figuras. Todas las caracteristicas descritas y/o graficamente representadas son
basicamente objeto de la invencion, bien por si solas o bien en cualquier combinacién, con independencia de su
recopilacion en las reivindicaciones o su relacién de subordinacion. El contenido de las reivindicaciones se hace
también parte integrante de la descripcion. En lo que sigue se describe la invencién con mas detalle ayudandose de
figuras referidas a varios ejemplos de realizacion. Muestran:

La figura 1, a titulo de ejemplo, un alzado lateral del aparato de masaje segun la invencién con seccién longitudinal
fragmentaria segun una primera clase de funcionamiento;

La figura 2, a titulo de ejemplo, un alzado lateral del aparato de masaje segun la invencidon con seccién longitudinal
fragmentaria conforma a una segunda clase de funcionamiento;

Las figuras 3a, b, secciones a lo largo de las lineas A-A y B-B, respectivamente, a través del aparato de masaje de
la invencién segun la figura 1;

Las figuras 4a, b, secciones a lo largo de las lineas A-A y B-B, respectivamente, a través del aparato de masaje de
la invencién segun la invencion 2;

La figura 5, a titulo de ejemplo, vistas en perspectiva de diferentes elementos excéntricos;

La figura 6, a titulo de ejemplo, un alzado lateral de un arbol con elementos excéntricos ensartados, en una primera
direccion de giro;

La figura 7, a titulo de ejemplo, un alzado lateral de un arbol con elementos excéntricos ensartados, en una segunda
direccioén de giro;

Las figuras 8a, b, a titulo de ejemplo, dos alzados laterales de un arbol en una primera posicién y en una posicion
girada en 90° alrededor del eje longitudinal;

Las figuras 9a-c, a titulo de ejemplo, un alzado lateral de una forma de realizacion alternativa de los elementos
excéntricos y del arbol correspondientes; y

Las figuras 10a-c, a titulo de ejemplo, un alzado lateral de otra forma de realizacién alternativa de los elementos
exceéntricos y del arbol correspondiente.

El aparato de masaje 1 segun la invencion representado en sendos alzados laterales en las figuras 1 y 2 y realizado
en forma de barra esta constituido sustancialmente por un cabezal cilindrico 2, una envoltura 3 que forma la
superficie exterior del cabezal 2 y que esta hecha de un material cauchoelastico, y un dispositivo de accionamiento 4
para generar un movimiento oscilante del cabezal 2, especialmente de la envoltura 3. El dispositivo de
accionamiento 4 esta formado aqui, entre otras cosas, por un gran ndmero de elementos de apoyo 5,
preferiblemente elementos de mordaza, contra cuyas superficies de contacto y apoyo exteriores 5.2 se aplica la
envoltura 3.

El aparato de masaje 1 segun la invencion presenta también un elemento portador 8, preferiblemente de forma de
placa, al que se unen varios elementos de guia y soporte 9 que se extienden a lo largo del eje longitudinal LA del
aparato de masaje 1 y que sobresalen de al menos un lado del elemento portador 9. En el presente ejemplo de
realizacion los elementos de guia y soporte 9 estan configurados en forma de barras y estan previstos para recibir
los elementos de apoyo 5 preferiblemente de forma de mordazas. Las superficies de contacto y apoyo 5.2 de los
elementos de apoyo 5 estan previstas aqui para realizar una deformacién oscilante de la envoltura 3 en direccion
radial hacia fuera y hacia dentro, referido al eje longitudinal LA del cabezal 2, por medio de movimientos de carrera
radial de las superficies de contacto y apoyo 5.2.

En la forma de realizacion representada estos elementos de apoyo 5 estan configurados cada uno de ellos en forma
plana o en forma de discos parciales, concretamente de tal manera que, por ejemplo, tres respectivos elementos de
apoyo 5 de esta clase se complementan proporcionando un juego de elementos de apoyo de forma de disco en
seccion transversal. Los elementos de apoyo 5 o los juegos de elementos de apoyo formados por éstos y dispuestos
con los lados de su superficie perpendicularmente al eje longitudinal LA del aparato de masaje 1 estan dispuestos
consecutivamente a la manera de una pila a lo largo del eje longitudinal LA del aparato de masaje 1 para formar una
pila de elementos de apoyo. Las figuras 3a y 3b, asi como las figuras 4a y 4b muestran a titulo de ejemplo, con
ayuda de representaciones en seccién a lo largo de las lineas de seccion A-A y B-B, la constitucion interna
resultante del aparato de masaje 1 segun las figuras 1y 2.

Los elementos de guia y soporte 9 distanciados uno de otro y orientados a lo largo del eje longitudinal LA del
aparato de masaje 1 definen en la forma de realizacidon representada tres elementos de guia y soporte con dos
respectivos elementos de guia y soporte 9, 9'. Los tres grupos de elementos de guia y soporte estan dispuestos con
un respectivo decalaje de 120° alrededor del eje longitudinal LA del aparato de masaje 1, concretamente de tal
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manera que los dos respectivos elementos de guia y soporte 9 de un grupo presentan la misma distancia radial al
eje longitudinal LA y estan distanciados uno de otro.

Cada elemento de apoyo 5 presenta, por ejemplo, dos agujeros alargados 5.1, 5.1° a través de los cuales se
extienden ambos elementos de guia y soporte 9, 9’ de un grupo, habiéndose elegido la orientacién de los agujeros
alargados 5.1, 5.1’ de tal manera que los elementos de apoyo 5 estén configurados como desplazables en direccion
aproximadamente radial, referido al eje longitudinal LA. Las superficies de contacto y apoyo 5.2 de los elementos de
apoyo 5 estan configuradas, por ejemplo, en forma de una superficie cilindrica parcialmente circular. En una forma
de realizacion de la innovacion el diametro exterior del juego de elementos de apoyo formados por tres respectivos
elementos de apoyo 5 puede variar a lo largo del eje longitudinal LA, concretamente de tal manera que el diametro
exterior del juego de elementos de apoyo disminuye en el lado alejado del elemento portador 8. Segun la forma de
realizacion, pueden estar materializadas también otras variaciones continuas o periddicas del diametro exterior.

Coaxialmente con el eje longitudinal LA estd montado de forma giratoria en el elemento portador 8 un arbol 6
representado a titulo de ejemplo en las figuras 8a, b, presentando el arbol 6 al menos un tramo de arbol 6.1 que se
desvia de la forma circular y que es rectangular en la forma de realizacion representada. El arbol 6 puede ser
accionado en dos direcciones de accionamiento o direcciones de giro R1, R2 por un accionamiento no representado
en las figuras. Las figuras 8a y 8b muestran aqui a titulo de ejemplo un arbol 6 en dos alzados laterales, estando
girado el arbol segun la figura 8b en 90° alrededor del eje longitudinal LA del arbol en comparacion con el arbol 6
segun la figura 8a.

Al menos en la zona del tramo de arbol 6.1 estan ensartados un gran numero de elementos excéntricos
preferiblemente planos 7 sobre el arbol 6, estando rodeado cada elemento excéntrico 7 por al menos un grupo de
elementos de apoyo 5 y cooperando con estos. Los elementos excéntricos 7 presentan aqui una abertura interior
preferiblemente centrada 7.1 a través de la cual se extiende el arbol 6, especialmente el tramo de arbol 6.1, de modo
que los elementos excéntricos 7, analogamente a los elementos de apoyo 5, se unen uno a otro a la manera de una
pila a lo largo del eje longitudinal LA. Los elementos de apoyo 5 se aplican con su superficie de contacto interior 5.3
a al menos uno de los elementos excéntricos 7. Debido a la envoltura 3 que rodea a los elementos de apoyo 5y que
estd hecha de un material cauchoelastico, los elementos de apoyo 5 son pretensados radialmente contra los
elementos excéntricos adyacentes 7.

El aparato de masaje 1 segun la invencién presenta una primera y una segunda clases de funcionamiento T, W,
produciéndose en la primera clase de funcionamiento T una deformacién oscilante de la envoltura 3, en fase y de
dentro a fuera, y viceversa, a lo largo del eje longitudinal LA, por medio de movimientos de carrera radial de las
superficies de contacto y apoyo 5.2, generados por el dispositivo de accionamiento 4, es decir que en la primera
clase de funcionamiento T todas las superficies de contacto y apoyo 5.2 presentan, en el marco del movimiento de
carrera radial, la misma distancia al eje longitudinal LA. Por el contrario, en la segunda clase de funcionamiento W
se efectua una deformacion oscilante desfasada de la envoltura 3 a lo largo del eje longitudinal LA, es decir que las
superficies de contacto y apoyo 5.2 presentan, en el marco de movimiento de carrera radial, unas respectivas
distancias al menos parcialmente diferentes con respecto al eje longitudinal LA. Por tanto, en la primera clase de
funcionamiento T (“pulsador”) se genera un movimiento de masaje periféricamente pulsante de la envoltura 3 del
cabezal 2 y en la segunda clase de funcionamiento W (“ondulador”) se genera un movimiento de masaje de la
envoltura 3 del cabezal 2 que se propaga a manera de ondas a lo largo del eje longitudinal. La primera y la segunda
clase de funcionamiento T, W del aparato de masaje 1 segun la invencion vienen determinadas aqui por la direccion
de accionamiento R1, R2 del accionamiento o la direccion de giro R1, R2 del arbol 6, es decir que el arbol 6 puede
ser accionado en una primera direccion de giro R1 (“sentido de las agujas del reloj”) y una segunda direccion de giro
R2 (“sentido contrario a las agujas del reloj”).

Las figuras 6 y 7 muestran en sendos alzados laterales el arbol 6 con elementos excéntricos 7 ensartados sobre el
mismo, siendo accionado el arbol 6 segun la figura 6, por un lado, en la primera direccion de giro R1 (“sentido de las
agujas del reloj”) y segun la figura 7, por otro lado, en la segunda direccién de giro R2 (“sentido contrario a las
agujas del reloj”). El arbol 6 y/o las aberturas interiores 7.1 de los elementos excéntricos 7 guiado sobre el tramo de
arbol 6.1 estén configurados de tal manera que éstos pueden ser hechos girar al menos parcialmente en magnitudes
angulares prefijadas alrededor del eje longitudinal LA. En el presente ejemplo de realizacion se han representado
varios grupos de elementos excéntricos diferentes 7, presentando cada grupo la misma disposicion de elementos
excéntricos diferentes 7, es decir que los elementos excéntricos 7 se repiten periddicamente a lo largo del eje
longitudinal LA. Un grupo presenta aqui, por ejemplo, seis elementos excéntricos 7 cuyas aberturas interiores 7.1
comprenden cada una de ellas una forma de seccién transversal diferente.

La figura 5 muestra a titulo de ejemplo un respectivo alzado frontal de los seis elementos excéntricos diferentes 7 de
un grupo, siendo idéntico el séptimo elemento excéntrico representado 7 al primer elemento excéntrico 7 del grupo.
Los elementos excéntricos 7 de un grupo se diferencian Unicamente por la forma de la seccion transversal de la
abertura interior 7.1, teniendo al menos una de las aberturas interiores 7.1 de un grupo la misma forma que la
seccion transversal del tramo de arbol 6.1. Las aberturas interiores 7.1 presentan cada una de ellas al menos dos y
preferiblemente cuatro superficies de tope 7.1.1, 7.1.2 que estan formadas por un respectivo tramo de superficie de
pared interior plana que se extiende radialmente con respecto al eje longitudinal LA o al eje longitudinal de la
abertura interior 7.1.
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En el presente ejemplo de realizacion las al menos dos superficies de tope 7.1.1, 7.1.2, 7.1.1", 7.1.2’ del primer
elemento excéntrico 7 de un grupo discurren en direcciones aproximadamente paralelas. Las superficies de tope
7.1.1, 7.1.2 de los demas elementos excéntricos 7 de un grupo se aparatan de este paralelismo y encierran entre
ellas un angulo prefijado de, por ejemplo, 20°, 40°, 60°, 80° o 100°, eligiéndose constante el aumento del angulo en
el presente ejemplo de realizacién. Por tanto, se incrementa el angulo entre las al menos dos superficies de tope
7.1.1,7.1.2 a lo largo del eje longitudinal LA del arbol 6 dentro de un grupo, concretamente, por ejemplo, de manera
escalonada con la misma magnitud angular en cada caso.

Los elementos excéntricos 7 presentan un primero y un segundo lados frontales 10, 11 que poseen una forma de
seccion transversal poligonal o a manera de poligono, triangular en la forma de realizacion que aqui se muestra.
Asimismo, los lados frontales primero y segundo 10, 11 forman respectivos tramos de superficie plana que discurren
paralelos uno a otro y que preferiblemente estan decalados uno de otro en sentido radial alrededor del eje
longitudinal LA de los elementos excéntricos 7. Tantos las magnitudes angulares que presentan las dos superficies
de tope 7.1.1, 7.1.2 de los distintos elementos excéntricos consecutivos 7 como el niumero de elementos excéntricos
7 en un grupo, la forma de la seccion transversal de los lados frontales opuestos 10, 11 y su torsion radial mutua
estan ajustados entre ellos de tal manera que, después del ensartado de varios grupos de elementos excéntricos 7
sobre el arbol 6, se forme un contorno exterior que depende de la direccién de giro R1, R2.

Si, por ejemplo, el arbol 6 es accionado en la primera direccién de giro R1, los lados frontales 10, 11 mutuamente
adyacentes de los elementos excéntricos contiguos t son entonces aproximadamente coincidentes uno con otro
(véase la figura 6). Por el contrario, si se acciona el arbol 6 en la segunda direccion de giro R2, resulta entonces un
contorno exterior aproximadamente en forma de espiral (véase la figura 7). Por tanto, la deformacién del contorno
exterior depende de la direccién de giro R1, R2 que resulte sobre el torsionado mutuo de los distintos elementos
excéntricos 7, provocado por las diferentes superficies de tope 7.1.1, 7.1.2, alrededor del eje longitudinal LA del
arbol. Las al menos dos superficies de tope 7.1.1, 7.1.2, en combinacién con la seccion transversal rectangular del
arbol 6 en la zona del tramo de arbol 6.1, limitan asi esta torsion, concretamente de tal manera que la magnitud
angular en la que puede torsionarse el elemento excéntrico 7 alrededor del eje longitudinal LA del arbol, aumente
siempre discretamente.

Para conseguir la forma en espiral, los lados frontales primero y segundo 10, 11 de cada elemento excéntrico 7 se
han torsionado mutuamente en la misma magnitud angular en la forma de realizacion representada, concretamente
en la magnitud angular que resulta como magnitud de angulo diferencia de las al menos dos superficies de tope
7.1.2 de dos elementos excéntricos contiguos 7. Esta magnitud angular asciende a aproximadamente 20° en el
presente ejemplo de realizacion. Se consiguen asi transiciones continuas entre cada dos elementos excéntricos
contiguos 7 en el caso de la segunda direccion de giro R2, es decir que el segundo lado frontal 11 de un elemento
excéntrico 7 es aproximadamente coincidente con el primer lado frontal 10 del elemento excéntrico siguiente 7. El
tramo 6.1 del arbol 6 se aplica aqui a la respectiva segunda superficie de tope 7.1.2. En la primera direccion de giro
R1 la respectiva primera superficie de tope 7.1.1 se aplica al tramo de arbol 6.1 de forma rectangular. Esto tiene la
consecuencia de que todos los primeros lados frontales 10 y todos los segundos lados frontales 11 de todos los
elementos excéntricos 7 son coincidentes uno con otro, con lo que resulta en el presente ejemplo de realizaciéon un
contorno exterior de forma aproximadamente prismatica.

Los contornos exteriores diferentes influyen aqui sobre la naturaleza de la deformacion de la envoltura 3. Un
contorno exterior en forma de espiral conduce a una deformacion oscilante desfasada de la envoltura 3 a lo largo del
eje longitudinal LA, es decir que la desviacion radial — referido al eje longitudinal LA — de los elementos de apoyo 5
guiados por medio de los elementos de guia y soporte 9 presenta amplitudes diferentes, con lo que resulta un
movimiento de forma ondulada. Un contorno exterior aproximadamente prismatico con, por ejemplo, una superficie
de seccion transversal triangular conduce a una deformacion oscilante en fase de la envoltura 3 a lo largo del eje
longitudinal LA, es decir que la desviacién radial de todos los elementos de apoyo 5 se efectia siempre con la
misma amplitud. Referido a todo el aparato de masaje 1, esto significa que el perimetro de la envoltura 3 aumenta o
disminuye radialmente a lo largo de todo el eje longitudinal LA, concretamente de forma periddica en funcién de la
velocidad de accionamiento o de la velocidad angular del arbol 6.

En una forma de realizacion alternativa del dispositivo de accionamiento 4 segun las figuras 9a-c y las figuras 10a-c
todos los elementos excéntricos 7 presentan una respectiva abertura interior 7.1 con la misma forma de seccién
transversal, en la que las al menos dos superficies de tope 7.1.1, 7.1.2 estan orientadas preferiblemente en
direcciones perpendiculares una a otra. El arbol 6 — como puede verse en las figuras 9a y 10a — se compone de
varios tramos de arbol 6.1 a 6.6 que presentan respectivas formas de seccién transversal diferentes. La transicion
entre los distintos tramos de arbol 6.1 a 6.6 puede estar configurada aqui, por ejemplo, en forma escalonada (figura
9a) o continua (figura 10a). Asimismo, los tramos de arbol 6.1 a 6.6 pueden formar un grupo que se prolonga
periddicamente a lo largo del eje longitudinal LA.

La forma de la seccion transversal de los tramos de arbol 6.1 a 6.6 corresponde aqui sustancialmente a la forma de
la seccion transversal de la abertura interior 7.1 de los elementos excéntricos 7, presentando también los tramos de
arbol 6.1 a 6.6 al menos dos superficies de tope 6.1.1, 6.1.2 que cooperan con las superficies de tope 7.1.1, 7.1.2 de
la abertura interior 7.1 de los elementos excéntricos 7 o estan acopladas con éstas. Las al menos dos superficies de
tope 6.1.1., 6.1.2 de los tramos de arbol 6.1 a 6.6 presentan aqui un respectivo angulo diferente entre ellas, de modo

5



10

15

20

25

30

35

ES 2372 660 T3

que, analogamente al ejemplo de realizacion anterior, los contornos exteriores anteriormente descritos en las clases
de funcionamiento primera y segunda T, W se obtienen por medio de una variaciéon de la direccion de giro R1, R2.

En lo que antecede se ha descrito la invencién con referencia a varios ejemplos de realizacion. Se sobrentiende que
son posibles numerosas variaciones y modificaciones sin que por ello se abandone la idea inventiva que sirve de
base a la invencion.

Asi, por ejemplo, los elementos excéntricos 7 pueden presentar casi toda clase de superficies frontales 10, 11
poligonales o a manera de poligonos, cumpliéndose, por ejemplo, que estas superficies frontales 10, 11 estén
distanciadas una de otra, son paralelas y son coincidentes. Ademas, los elementos excéntricos 7 pueden ser de
construccion muy delgada y se puede variar la diferencia angular de dos elementos excéntricos contiguos 7.

Lista de simbolos de referencia

1

Aparato de masaje

2 Cabezal

3 Envoltura

4 Dispositivo de accionamiento

5 Elementos de apoyo

5.1 Agujeros alargados

5.2 Superficies exteriores

5.3 Superficies de contacto interiores
6 Arbol

6.1-6.6 Tramos de arbol

6.1.1,6.1.2 Superficies de tope

7 Elementos excéntricos

71 Abertura interior

711,71.2 Superficies de tope

71.1,71.2 Superficies de tope

8 Elemento portador

9 Elementos de guia y soporte

10 Primer lado frontal

11 Segundo lado frontal

LA Eje longitudinal

T Primera clase de funcionamiento
w Segunda clase de funcionamiento
R1 Primera direccién de giro — sentido de las agujas del reloj
R2 Segunda direccion de giro — sentido contrario al de las agujas del reloj
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REIVINDICACIONES

1. Aparato de masaje en forma de barra que comprende un cabezal sustancialmente cilindrico (2), una envoltura (3)
que forma la superficie exterior del cabezal (2) y que esta hecha de un material cauchoelastico, y un dispositivo de
accionamiento (4) para generar un movimiento en el cabezal (2), en donde el dispositivo de accionamiento (4) forma
un gran numero de superficies de contacto y apoyo (5.2) contra las cuales se aplica la envoltura (3), y los elementos
de contacto y apoyo (5.2) estan configurados para realizar una deformacion oscilante de la envoltura (3) en direccion
radial hacia fuera y hacia dentro, referido al eje longitudinal (LA) del cabezal (2), por medio de movimientos de
carrera radial de las superficies de contacto y apoyo (5.2), caracterizado porque el aparato de masaje (1) presenta
una primera y una segunda clases de funcionamiento (T, W), efectuandose la deformacién oscilante en fase a lo
largo del eje longitudinal (LA) en la primera clase de funcionamiento (T) y efectuandose dicha deformacién en forma
desfasada a lo largo de dicho eje longitudinal en la segunda clase de funcionamiento (W).

2. Aparato de masaje segun la reivindicacién 1, caracterizado porque las clases de funcionamiento primera y
segunda (T, W) vienen determinadas por la direccién de accionamiento (R1, R2) del dispositivo de accionamiento (4)
y/o porque las superficies de contacto y apoyo (5.2) estan formadas por un gran nimero de elementos de apoyo (5),
preferiblemente elementos de mordaza.

3. Aparato de masaje segun la reivindicacion 2, caracterizado porque varios elementos de apoyo (5) dispuestos en
un plano comun perpendicular al eje longitudinal (LA) del cabezal (2) forman en cada caso un grupo de elementos
de apoyo (5), y a lo largo del eje longitudinal (LA) del cabezal (2) estan previstos consecutivamente un gran nimero
de tales grupos de elementos de apoyo (5).

4. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 2 6 3, caracterizado porque, para realizar el
movimiento oscilante de los elementos de apoyo (5), esta previsto al menos un arbol (6) que puede ser accionado
por un accionamiento y sobre el cual estan previstos varios elementos excéntricos (7) cooperantes con los
elementos de apoyo (5).

5. Aparato de masaje segun la reivindicacion 4, caracterizado porque estan previstos unos medios para accionar el
arbol (6) en dos direcciones de giro (R1, R2).

6. Aparato de masaje segun la reivindicacion 5, caracterizado porque la respectiva direccion de giro (R1, R2) del
arbol (6) determina la clase de funcionamiento (T, W) del aparato de masaje (1).

7. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 4 a 6, caracterizado porque cada elemento
exceéntrico (7) presenta una abertura interior (7.1) para guiarlo sobre el arbol (6) y/o porque el al menos un arbol (6)
presenta al menos un tramo de arbol (6.1) con una seccion transversal poligonal o de tipo poligonal, preferiblemente
una seccion transversal rectangular.

8. Aparato de masaje segun la reivindicacion 7, caracterizado porque el al menos un tramo de arbol (6.1) forma al
menos dos superficies de tope (6.1.1, 6.1.2) y/o porque al menos a lo largo del tramo (6.1) del arbol (6) estan
ensartados grupos periddicamente recurrentes de varios elementos excéntricos (7).

9. Aparato de masaje segun la reivindicacién 7 u 8, caracterizado porque las aberturas interiores (7.1) de los
elementos excéntricos (7) de un grupo presentan formas de seccién transversal diferentes.

10. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 7 a 9, caracterizado porque las aberturas interiores
(7.1) de los elementos excéntricos (7) forman al menos dos superficies de tope (7.1.1, 7.1.2) que, dependiendo de la
direccién de giro (R1, R2) del arbol (6), cooperan con al menos una superficie de tope (6.1.1, 6.1.2) del arbol (6).

11. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 3 a 10, caracterizado porque al menos un elemento
exceéntrico (7) del grupo van guiado sobre el tramo de arbol (6.1) en forma segura contra torsiéon alrededor del eje
longitudinal (LA) del arbol y los demas elementos excéntricos (7) de un grupo van guiados en forma giratoria
alrededor del eje longitudinal (LA) del arbol en la medida de unas respectivas magnitudes angulares diferentes
limitadas por las superficies de tope cooperantes (6.1.1, 6.1.2, 7.1.1, 7.1.2).

12. Aparato de masaje segun la reivindicacién 11, caracterizado porque las superficies de tope cooperantes (6.1.1,
6.1.2, 7.1.1, 7.1.2) definen zonas angulares y porque las zonas angulares de todos los elementos excéntricos (7) de
un grupo se solapan al menos en parte.

13. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 4 a 12, caracterizado porque cada elemento
excéntrico (7) presenta dos lados frontales opuestos (10, 11) con una respectiva forma de seccion transversal
exterior poligonal o de tipo poligonal, discurriendo los dos lados frontales opuestos (10, 11) en direcciones paralelas
una a otra y estando preferiblemente torsionados uno con respecto a otro.

14. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 4 a 13, caracterizado porque los elementos
exceéntricos (7) presentan el mismo contorno exterior, preferiblemente un contorno exterior al menos parcialmente
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torsionado, y/o porque en la primera clase de funcionamiento (T) el contorno exterior formado por la totalidad de los
elementos excéntricos (7) es de forma aproximadamente prismatica.

15. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 15, caracterizado porque en la segunda clase
de funcionamiento (W) el contorno exterior formado por la totalidad de los elementos excéntricos (7) es de forma
aproximadamente en espiral.

16. Aparato de masaje segun cualquiera de las reivindicaciones 13 a 16, caracterizado porque en la segunda clase
de funcionamiento (W) los dos lados frontales (10, 11) de los elementos excéntricos (7) estan ensartados en
posiciones aproximadamente coincidentes sobre el arbol (6) a lo largo del eje longitudinal (LA).
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