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DESCRIPCION
Unidad de mando y procedimiento de mando
Estado de la técnica

La invencion se basa en una unidad de mando y en un procedimiento de mando segun el género de las
reivindicaciones independientes. Del documento JP 2005-071286 ya se conoce una instalacion de presentacion, que
esta equipada con una superficie de control sensible al tacto. La presentacion esta ejecutada con ello de tal modo
que muestra a un primer observador y a un segundo observador, en cada caso, una imagen de presentacion
diferente. En la presentacion pueden representarse funciones de mando, en donde a través de un contacto con la
presentacién, en una region de la ventana de una funcién de mando representada, se activa la funcién presentada.
Para conseguir una utilizacion de la superficie de mando por parte de ambos observadores desde diferentes
direcciones de observacion se propone que las superficies en la presentacion no se superpongan, para las funciones
gue se representan ante los dos observadores en cada caso en las diferentes imagenes de presentacion. Si a
continuacion se toca la superficie de presentacion, mediante la separacion espacial de las funciones puede
establecerse, para el primer y el segundo observador, si se selecciona una funcién en la primera o en la segunda
imagen de presentacion.

Del documento WO 2004/081777 Al se conoce una instalacion de presentacion, que esta disefiada para representar
diferentes imagenes desde dos direcciones de observacién diferentes. Aparte de esto esta prevista una instalacion
de introduccion de datos, de tal modo que se detecta un contacto con la instalacion de presentacién con una
operacion de mando de un usuario. Con ello no sélo se detecta la posicion de la mano con relacion a la superficie de
presentacion, sino que también se detecta si el observador maneja la presentacion desde un punto de vista con
relacién a la primera direccion de observacion o a la segunda direccion de observacion. En funcion de esta
deteccion se inicia una aplicacion asociada a la primera direccién de observacién o una aplicacién asociada a la
segunda direccion de observacion, en funcién del contacto con la superficie de presentacion.

Manifiesto de la invencién
Ventajas de la invencién

La unidad de mando conforme a la invencion con las particularidades de la reivindicacion independiente tiene la
ventaja, frente a esto, de que se establece una direccion desde la que se maneja una instalacion de mando, que
esta asociada a una presentacion que ofrece, para diferentes observadores desde diferentes direcciones de mando,
en cada caso diferentes imagenes. Por medio de esto pueden evitarse operaciones de mando erréneas. De este
modo, por ejemplo, puede descartarse una operacion de mando errénea en el caso de un contacto casual con la
superficie de presentacion, si un primer observador toca por ejemplo una presentacion de pantalla tactil en una
regién en la que sélo a un segundo observador se ha ofrecido la seleccion de una funcion. Esto se debe a que
mediante la determinacion adicional de la direccidn, desde la que tiene lugar el operaciéon de mando, en este caso
puede identificarse un operacion de mando errénea inadvertida, ya que no se ha solicitado ninguna funcién visible
desde la direccibn de mando. Si se detecta un contacto con un campo, puede comprobarse de forma
correspondiente si se ha producido una operacion de mando desde una direccién, desde la cual era visible el campo
tocado. De este modo puede aumentarse la seguridad para una operacion de mando correcta a través de la
valoracion de la direccién de mando.

Agqui es ventajoso que, en el caso de al menos una funciéon en ambas imagenes de presentacion, las superficies
para un operacion de mando se solapen en la presentaciéon. Se realiza después una identificacion a partir de la
operacion de mando, con relacion a una deteccion de la respectiva direccién desde la cual se lleva a cabo el
operacion de mando. De este modo es también posible utilizar en cada caso mas de la mitad o incluso toda la
imagen de presentacion para la representacion de funciones seleccionables, ya que una identificacién de una
funciéon seleccionada ya no se realiza a través de una sola asociacién a una posicién en la superficie de
presentacion, sino por medio de que ademas se tiene en cuenta la direccion desde la cual se realiza un operacion
de mando.

Mediante las medidas mencionadas en las reivindicaciones subordinadas son posibles perfeccionamientos
ventajosos y mejoras de la unidad de mando, indicada en la reivindicacion independiente.

Es ventajoso ejecutar la unidad de mando como una superficie de pantalla tactil de la presentacion, ya que por
medio de esto es posible, de forma especialmente sencilla, representar también diferentes funciones para el
observador respectivo con una presentacién en la que, desde diferentes direcciones de observacion, pueden verse
diferentes imagenes de presentacion.
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Es ademas ventajoso, de forma complementaria o alternativa, disponer de forma adyacente a la presentacion
instalaciones de mando que estén asociadas en cada caso a funciones representadas en la presentacion.

Asimismo es posible una operacién de mando sencilla con una instalacion de introducciéon de voz, en especial
durante una circulacién con un vehiculo, en la que también en funcién de la direccion pueden asociarse a la
introduccion de voz unas funciones, que se representan en la presentacion.

Es ademas ventajoso para la instalacion de establecimiento llevar a cabo una medicién de distancia con seleccion
de direccion, ya que por medio de esto puede detectarse de forma especialmente precisa desde qué direccién se
realiza una operacidon de mando. De este modo puede detectarse por ejemplo, a través de la medicion de distancia,
la aproximacion de una mano o de un brazo a la instalacion de mando. Aqui es posible detectar la direccién desde la
cual se aproxima la mano o el brazo a la instalacién de mando, por medio de que la medicion de distancia se sigue a
través del tiempo.

Es asimismo ventajoso detectar una modificacién de una posicion de asiento de un usuario, para establecer una
direccion de mando, ya que por medio de esto pueden utilizarse también en especial instalaciones disponibles en el
vehiculo, como por ejemplo un ajuste de cinturén o una estera de asiento en el asiento del conductor para un
sistema de airbag, para detectar la direccion de mando.

Se deducen ventajas correspondientes para un procedimiento de mando conforme a la invencién con las
particularidades de la reivindicacion siguiente.

Descripcion breve de los dibujos

Ejemplos de ejecucién de la invencion se han representado en los dibujos y se explican con mas detalle en la
siguiente descripciéon. Aqui muestran:

la figura 1 una vista sobre una unidad de mando conforme a la invencién en un vehiculo de motor,

las figuras 2 y 3 dos imagenes de presentacion desde diferentes direcciones de observacion para llevar a cabo el
procedimiento de mando conforme a la invencién, en un primer ejemplo de ejecucion,

la figura 4 una presentacion y una instalacién de mando para llevar a cabo el procedimiento de mando conforme a la
invencioén, conforme a un segundo ejemplo de ejecucion.

Formas de ejecucién de la invencion

La unidad de mando conforme a la invencion puede utilizarse para cualquier aparato electrénico. Sin embargo,
puede utilizarse de forma especialmente ventajosa para vehiculos, ya que en el caso de vehiculos, en especial
vehiculos de motor, se pretende realizar una operaciéon de mando de funciones de vehiculo por medio del conductor,
pero en una determinada medida también por parte del copiloto. De este modo el copiloto también tiene por ejemplo
interés en informarse sobre una ruta de circulacion o ajustar para si mismo una regulacion de climatizacion.

En la figura 1 se han representado esquematicamente una vista fragmentaria de un vehiculo de motor 1 con un
tablero de instrumentos 2 y una vista fragmentaria de un espacio interior de vehiculo 3. En el tablero de instrumentos
2 se ha representado una unidad de presentacién 4, que en un primer margen angular de observacion 5,
representado a trazos y puntos, puede representar una primera imagen de presentacién y en un segundo margen
angular de observacion 6, representado a trazos y dos puntos, una segunda imagen de presentacion. Las dos
imagenes de presentacion pueden ser iguales, pero también pueden diferenciarse. Una presentacion de este tipo,
llamada de dual-view, puede materializarse de diferentes formas. De este modo es por ejemplo posible utilizar una
presentacion de cristal liquido, en la que esté previsto un apoyo de tal modo que determinadas regiones de los
pixeles, en cada caso, s6lo sean visibles de la primera direccién o desde la segunda direccion, en donde estos
pixeles correspondientes puedan activarse con independencia unos de otros. En otras formas de ejecucion es
también posible utilizar puntos de imagen aislados, que presenten diferentes angulos de observacion a causa de su
estructura de cristal liquido y, de este modo, sélo puedan reconocerse en un determinado margen angular de
observacion. En otra forma de ejecucién puede estar prevista también una iluminacién con selecciéon de direccion
con elementos conductores de luz correspondientes, que dirija la luz en la respectiva direcciéon y que se haga
funcionar con angulo de observacion reciproco, en donde una representacion de imagen se adapte en cada caso al
margen angular de observacién de la iluminacion.

La unidad de presentacion 4 es activada por una unidad de control 7, que presenta un controlador grafico 8 para un
control correspondiente de la representacion de imagen en la unidad de presentacién 4. Una unidad de calculo 9
proporciona su propia representacion de imagen. La unidad de control 7 esta conectada de forma preferida a un bus
de datos de vehiculo 10, a través del cual pueden controlarse diferentes funciones de vehiculo en el vehiculo. Aparte
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de esto pueden transmitirse sin embargo también informaciones desde los sistemas de vehiculo a la unidad de
control 7 y, dado el caso, representarse en la unidad de presentacion 4. Al bus de datos de vehiculo 10 estan
conectados por ejemplo una instalacion de climatizacién, un ajuste de asiento, una instalacién de navegacion, otra
unidad de presentacion, un ajuste de luz o una instalacion de radio en el vehiculo. Sin embargo, aparte de esto en la
unidad de control 7 pueden estar también integradas funciones como una funcién de navegacion, una funcion de
radio o una reproduccion de musica. Para esto la unidad de control 7 esta unida, en una forma de ejecucion, a un
soporte de datos 14 y/o a una salida de audio, por ejemplo a una unidad de altavoz 13 en el vehiculo. En la unidad
de presentacién 4 se representan informaciones sobre el estado del vehiculo, como por ejemplo una temperatura
exterior 0 una temperatura interior, asi como un ajuste de ventilacion llevado a cabo actualmente o un mapa de
navegacion con una posicion del vehiculo. Ademas de esto se representan también funciones que pueden
seleccionarse a través de un usuario. En una primera forma de ejecucion la unidad de presentacion 4 esta ejecutada
como presentacion de pantalla tactil, de tal modo que a través de un contacto con la superficie de presentacion
puede seleccionarse en una regién una ventana, que estd asociada a una funcién y en la que se indica la funcién
respectiva en forma de texto o como simbolo. La funcién de pantalla tactil se materializa de forma preferida a través
de un apoyo electrénico, que esta aplicado a una presentacion de cristal liquido o a otra presentacién matricial. Un
contacto puede detectarse con activacion local, por ejemplo a través de una deteccibn mediante varias lineas
eléctricas transparentes mediante una modificacién de capacidad.

Si para ambos observadores se indican en los margenes angulares de observacién 5, 6 las mismas imagenes,
puede realizarse un contacto con la superficie de presentacién del mismo modo por parte de ambos usuarios. Sin
embargo, en la ejecucion conforme a la invencién se muestra para el primer margen angular de observacion y el
segundo margen angular de observacion 6 en cada caso una imagen de presentacion diferente. En una forma de
ejecucion es también posible que sé6lo se represente una imagen de presentacion a uno de los dos observadores.
Dado el caso en una forma de ejecucion pueden también entrecruzarse las superficies de la superficie de
presentacién, que estén asociadas a una funcién respectiva y mediante cuyo contacto se active la funcidon respectiva
representada.

Para establecer desde qué direccién se realiza un contacto correspondiente con la superficie de la unidad de
presentacioén 4, la unidad de control 7 presenta en una primera forma de ejecucién en cada caso un interfaz 15 con
dos elementos de mediciéon de distancia 11, 12. Los dos elementos de medicion de distancia 11, 12 estan
ejecutados por ejemplo como sensores de distancia ultrasonicos, que irradian una sefial ultrasénica en el espacio
interior de vehiculo 3 inaudible para un conductor. A partir del tiempo de recorrido de un eco reflejado puede medirse
la distancia a un obstaculo delante de los sensores 11, 12. Si a continuacion por ejemplo el conductor del vehiculo
toca la unidad de presentacion 4, partiendo de un asiento de conductor 21, su mano se aproxima al primer sensor de
distancia 11. El segundo sensor de distancia 12, por el contrario, no mide en este espacio de tiempo ningun
obstaculo delante del sensor 12. De este modo puede reconocerse en este caso una aproximacion de la mano del
conductor, desde la direccién del asiento de conductor 21, sobre la unidad de presentacién 4. De este modo es
posible establecer una operacién de mando de la superficie de pantalla tactil de la unidad de presentacién 4, que se
ha producido a continuacion, por parte del conductor. Si el copiloto se aproxima desde el asiento de copiloto 22 con
su mano a la unidad de presentacion 4, esta aproximacion es detectada por el segundo sensor 12. En una forma de
ejecucion es posible que, para el caso en el que ambos sensores 11, 12 detecten una aproximaciéon de una mano,
se bloquee una operacion de mando para evitar una operacion de mando errénea.

En otra forma de ejecucion los sensores 11, 12 pueden estar también ejecutados como sensores de distancia
capacitivos. Ademas de esto es también posible ejecutar los sensores 11, 12 como sensores 6pticos, que lleven a
cabo por ejemplo en un margen de ondas infrarrojas 0 en un margen de microondas una medicion de distancia, para
detectar una aproximacién de una mano o de un brazo de un usuario.

En otra forma de ejecucion es también posible ejecutar una operacion de mando como una introduccion de voz, en
donde pueden representarse en la unidad de presentacion 4 posibles introducciones de voz o posibles estados del
vehiculo, para los que puede realizarse una introduccién de voz. Para llevar a cabo la introduccion de voz la unidad
de control 7 presenta un interfaz con un primer micréfono 23 y con un segundo micréfono 24. Los dos microfonos 23,
24 estan dispuestos de tal modo que, a partir de la diferencia de una sefial de voz recibida, puede reconocerse si la
introduccion de voz es llevada a cabo por un conductor desde el asiento de conductor 21 o por un copiloto desde el
asiento de copiloto 22. Para esto puede valorarse por ejemplo el dislocamiento temporal entre las dos sefiales
acusticas recibidas desde los micr6fonos 23, 24.

En otra forma de ejecucion es también posible vigilar el espacio interior de vehiculo 3 mediante una camara 25,
dispuesta de forma preferida en el techo del vehiculo. Para indicar que la camara esta dispuesta en el techo del
vehiculo, en la figura 1 se ha representado a trazos. La camara esta ejecutada de forma preferida como una camara
de gran angular y puede detectar una aproximacion a una instalaciéon de mando por parte de un usuario, por ejemplo
a la unidad de presentacion 4, y comunicarla a la unidad de control 7.

En otra forma de ejecucion puede reconocerse, a través de un primer sensor de ocupacion de asiento en el asiento
de conductor 21 y un segundo sensor de ocupacion de asiento 27 en el asiento de copiloto 22, si el asiento
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respectivo esta en realidad ocupado. Si el asiento no esta ocupado tampoco se realiza en una primera forma de
ejecucion, en el margen angular de observacion 5, 6 respectivo, ninguna presentaciéon. Aparte de esto a través de
los sensores de ocupacion de asiento 26, 27, por ejemplo en la expresién de una estera de asiento en los
respectivos asientos 21, 22, puede detectarse también una traslacién de peso de un posible usuario. Para el caso en
el que se haya llevado a cabo un contacto con la unidad de presentacién 4 o con una instalacién de mando prevista
de forma adyacente a la misma, un respectivo conductor o copiloto deberia inclinarse en la direccién de la unidad de
presentacién 4, de tal modo que se llegue a un dislocamiento de posicién detectable. Una direccién de mando se
asocia después a aquel margen angular de observacion, en el que se determina una traslacion de peso mediante los
sensores de ocupacién de asiento 26, 27 en la direccién respectiva con relacién a los margenes angulares de
observacion 5, 6. De forma complementaria o alternativa a esto también pueden valorarse también sensores de
deteccion de cinturén 28, 29, que detectan un movimiento del cinturén. Para el caso en el que se realice un mando
de la unidad de presentacion 4, un conductor debe inclinarse hacia delante al menos escasamente, de tal modo que
el cinturén se enrolle adicionalmente en un porcentaje detectable.

En las figuras 2 y 3 se ha representado la misma presentacion en los dos diferentes margenes angulares de
observacion 5, 6 con diferentes imagenes de presentacion, visibles desde ambas direcciones de observacién. En la
figura 2 se ha representado una primera imagen de presentacion 30, que es visible para el conductor en el margen
angular de observacién 5 en la unidad de presentacion 4. Aqui se ha representado una representacion de mapa 31
para una navegacion de vehiculo con una posicion de vehiculo 32 y calles 33 introducidas en la presentacion. A la
izquierda junto a la representacion de mapa 31 estan dispuestos los primeros campos de mando 34, 34’, 34". Debajo
de la representacién de mapa estan dispuestos campos de mando 35, 35'. Los primeros campos de mando 34, 34,
34" pueden afectar por ejemplo a funciones de la navegacion del vehiculo, como por ejemplo una introduccién de un
destino de circulacion, una carga de una ruta de circulacién desde un listado de direcciones o una interrupcion de la
navegacion actual del vehiculo. Los segundos campos de mando 35, 35 pueden afectar a un ajuste de
presentaciones, como por ejemplo una claridad de la presentacién o un volumen de una salida acustica. Para la
identificacion de la funcion respectiva, los campos de mando estan rotulados en cada caso con un simbolo y/o un
texto, para hacer reconocible la funcién resuelta para el usuario. Una operacion de mando se lleva a cabo de tal
modo, que la superficie de mando en la presentacion detecta un contacto con la presentacién en una de las regiones
34, 34, 34", 35, 35’ en la imagen de presentacion 30. Ademas de esto se establece a través de una instalacion de
establecimiento, por ejemplo a través de los sensores de distancia 11, 12, desde qué direccion se realiza una
operacion de mando. Si se establece que un contacto con la presentacion se realiza desde una direcciéon de un
conductor, después del contacto con uno de los campos de mando representados se ejecuta la accién asociada al
campo de mando tocado.

En la figura 3 se ha representado una imagen de presentacion 40, que es visible desde el segundo margen angular
de observacion 6 para un copiloto del vehiculo. La imagen de presentacion 40 se diferencia, en la forma de
ejecucion aqui mostrada, de la imagen de presentacion 30 que es visible en el primer margen angular de
observacion 5. En el mismo punto de la superficie de la presentacién que en la imagen de presentacién 30, se
encuentran en la imagen de presentacion 40 funciones 36, 36’, con las que para el copiloto pueden ejecutarse dos
funciones, por ejemplo un ajuste de imagen de la presentacion para el copiloto y una regulacién de volumen llevada
a cabo por el copiloto. En una representacion de lista 37 el copiloto puede seleccionar funciones. En el ejemplo aqui
presente pueden seleccionarse titulos de canciones aislados desde un soporte de datos de musica para su
reproduccion. Un control de funciones se realiza a través de botones de funcién 38, 38, 38", que estan
representados lateralmente, de forma preferida en la direccién del copiloto, en la imagen de presentacién 40.

En la figura 4 se ha representado otro ejemplo de ejecucioén, en el que se ha ejecutado una presentacién 50 como
una presentacion matricial, pero no necesariamente como una presentacion de pantalla tactil. En lugar de esto, en
una primera forma de ejecuciéon se han representado botones pulsadores 51, 52, 53, 54, 55, 56, 57 de forma
adyacente a la presentacion 50. Para los botones pulsadores se han representado en cada caso funciones,
asociadas a campos aislados, de forma adyacente en una imagen de presentacién de la presentacion 50. Para los
botones pulsadores 51, 52, 54 en el lado izquierdo de la presentacion 50 se ha representado en cada caso una
funcién 61, 62, 64 en la imagen de presentacion. Con independencia de la operacion de mando por parte del
conductor o del copiloto, a los botones de mando 51, 52 y 54 estan asociadas en cada caso las mismas funciones
61, 62 y 64, con independencia del usuario respectivo. Al cuarto botén de mando 55 esta asociado sin embargo un
campo de mando 65, que se ha representado a trazos. Por medio de esto quiere expresarse que en la primera
imagen de presentacion, en el primer margen angular de observacion 5 y en el segundo margen angular de
observacion 6, se ha indicado en cada caso una funcion diferente en el campo de mando 65. En funcién de la
operacion de mando por parte del conductor o del copiloto se realiza a continuacion una activacion de funcién
diferente, en el caso de una operacion de mando desde una direccion del conductor y en el caso de una operacién
de mando desde una direccidn del copiloto. Al quinto boton 56 no estd asociado ninglin campo de mando. Con
independencia de la direccion de mando, durante el accionamiento del quinto botén de mando 56 no se realiza
ninguna accion. Al sexto botdon de mando 57 esta asociado, sélo en la primera imagen de presentacion, un campo
de mando 67 representado también a trazos. Si el conductor acciona el sexto botén 57 desde la direcciéon de mando
del primer margen angular de observacion 5, no se realiza ninguna accion. Sin embargo, si el copiloto acciona el
sexto botdn 57, se realiza la accién cuya designacion solo era visible para el copiloto.
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De forma complementaria o adicional a los botones de mando 51, 52, 54, 55, 56, 57 también puede estar previsto un
transmisor de giro-presién 53. Mediante un accionamiento giratorio del botén giratorio-pulsador puede desplazarse
un marco de seleccion 63 en la presentacion. Mediante un posicionamiento del marco de seleccion 63 puede
seleccionarse por medio de esto una de las funciones, de tal modo que mediante una presion sobre el transmisor de
giro-presion 53 se selecciona la respectiva funcion. Si el conductor acciona el transmisor de giro-presion 53, a la
hora de seleccionar la funcidon del campo de mando 65 se activa la funcion para él visible en el primer margen
angular de observacion 5. Si el copiloto acciona el transmisor de giro-presion 53, se selecciona la funcién para él
visible en el campo de presentacion 65 en el segundo margen angular de observaciéon 6, con una seleccion
correspondiente mediante el giro y la pulsacién del transmisor de giro-presion 53.

En lugar del transmisor de giro-presion 53 pueden utilizarse también otros elementos de mando, como por ejemplo
balancines en cruz, interruptores de balancin sencillos o campos sensoriales, como por ejemplo un tablero tactil.
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REIVINDICACIONES

1. Unidad de mando, en especial para un vehiculo, con una unidad de presentacion (4) para representar funciones
seleccionables (34, 35, 36, 37, 38, 61, 62, 64, 65), en donde la unidad de presentacion (4) esta ejecutada de tal
modo, que en un primer margen angular de observacion (5) puede representarse una primera imagen de
presentacion (30) y en un segundo margen angular de observacién (6) una segunda imagen de presentacion (40)
diferente respecto a la primera imagen de presentacion (30), en donde ambas imagenes de presentacion (30, 40) se
diferencian en cuanto al menos una funcién seleccionable, representada en la respectiva imagen de presentacion,
con al menos una instalacion de mando (4, 51, 52, 53, 54, 55, 57) para la seleccién de funciones, y con un interfaz
(15) con una instalaciéon de establecimiento para establecer una direccion de observacion, desde la que se maneja al
menos una instalacién de mando, y para asociar la operacién de mando realizada a una funcion seleccionable
representada, en aquella imagen de presentacion que es visible desde la direccion de observacion establecida,
caracterizada porque al menos una funcién (35) representada en la primera imagen de presentacion y una funcién
(36) diferente de ésta, representada en la segunda imagen de presentacion, se representan en una region al menos
parcialmente solapadora de una superficie de la presentacion.

2. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque al menos una instalacion de
mando es una superficie de pantalla tactil de la unidad de presentacion (4).

3. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque al menos una instalacion de
mando (51, 52, 54, 55, 56, 57) consiste en elementos de mando dispuestos de forma adyacente a la presentacion.

4. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque al menos una instalacion de
mando esta ejecutada como una instalacion de mando de voz (23, 24).

5. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la unidad de mando esta
unida a una instalacién de establecimiento (11, 12), que lleva a cabo una medicién de distancia con seleccion de
direccion a los usuarios de la instalacion de mando.

6. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la unidad de mando esta
unida a una instalacion de establecimiento (26, 27, 28, 29), que detecta una modificacion de la posicion de asiento
de un usuario.

7. Procedimiento de mando para una instalacién electrénica, en especial en un vehiculo, en donde se representan
funciones seleccionables en una presentacion, de tal modo que en una primera direccion de observacién se
representa una primera imagen de presentacion y en una segunda direcciéon de observaciéon una segunda imagen de
presentacion, diferente de la primera imagen de presentacion, y porque ambas imagenes de presentacion se
diferencian al menos en una funcién seleccionable representada, en donde para seleccionar una de las funciones
representadas en las dos imagenes de presentacion se establecen un accionamiento de una instalacion de mando y
una direccion de observacion, desde la que se maneja al menos una instalacién de mando, caracterizado porque al
menos una funcién representada en la primera imagen de presentacion y una funcion diferente de ésta,
representada en la segunda imagen de presentacion, se representan en una region al menos parcialmente
solapadora de una superficie de la presentacion.
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