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DESCRIPCION
Dispositivo de reinicio automatico para un interruptor diferencial de baja tension

[0001] La presente invencion se refiere a un dispositivo de reinicio automatico para un interruptor diferencial de baja tension.
El dispositivo segun la presente invencién es especialmente adecuado para uso con un interruptor diferencial de corriente
residual y se hara referencia a este uso sin querer limitar el uso del mismo en otros campos, tal como con interruptores
diferenciales térmicos magnéticos.

[0002] Se conoce el uso de interruptores diferenciales de corriente residual, es decir, dispositivos eléctricos capaces de
interrumpir un circuito en el caso de una falla a tierra (fuga) o falla de fase-tierra. Estos dispositivos, normalmente llamados
"dispositivos de corriente residual”, son por lo tanto dispositivos de proteccion y se aplican comunmente en ambas, redes
industriales y domésticas.

[0003] También se sabe que estos dispositivos pueden actuar también a destiempo, esto es, en ausencia de una averia
persistente en el circuito. Esta situacién puede causar inconvenientes a los usuarios, especialmente si el suministro de
energia de servicios conectado al circuito se interrumpe por periodos largos tras la apertura del circuito.

[0004] Para superar en parte este inconveniente, se han desarrollado dispositivos de reinicio automatico, que actuando
sobre la cadena cinematica del dispositivo de corriente residual, son capaces de restaurar automaticamente las condiciones
de funcionamiento del circuito sin requerir la intervencién humana.

[0005] Por ejemplo, la solicitud de patente EP 1487003 describe un dispositivo de reinicio comprendiendo una carcasa
dentro de la cual hay dispuesto un mecanismo para la activacion automatica, operativamente conectable a la palanca para
accionar el dispositivo de corriente residual para reestablecer automaticamente dicho dispositivo un tiempo predeterminado
después de la activacion. Dentro de la carcasa hay dispuesto un accionador térmico que actia en el mecanismo accionador
después de la activacién del dispositivo de corriente residual, permitiendo al mecanismo ejecutar el reinicio.

[0006] La solucion descrita, al igual que otras similares a la misma, tiene algunos inconvenientes relacionados con la
conformacién del dispositivo de reinicio y con el principio operativo del mismo. El mecanismo de activaciéon usado se
constituye de hecho con una cantidad considerable de elementos mutuamente interconectados unos con otros. La
naturaleza compleja de la estructura del mecanismo tiene una influencia considerable en los costes de producciéon y de
ensamblaje del dispositivo, aumentando al mismo tiempo el riesgo de fallos.

[0007] Otro inconveniente de la solucion anteriormente descrita se relaciona con el principio operativo del dispositivo de
reinicio, que se basa en el uso de un accionador térmico. Los tiempos requeridos para reiniciar el dispositivo de corriente
residual con este tipo de accionador son un tanto altos y pueden incluso exceder un minuto. En esencia, el rendimiento de la
solucion técnica en cuestion, y de otras conocidas en el sector, es pobre y en consecuencia la fiabilidad operativa del
dispositivo es también un tanto dudosa.

[0008] Basandose en estas consideraciones, el objetivo principal de la presente invencién es proporcionar un dispositivo de
reinicio automatico para un interruptor diferencial de baja tensién que hace posible superar los inconvenientes y los limites
de dispositivos convencionales.

[0009] El documento FR 2731107 divulga un dispositivo segun el preambulo de la reivindicacion 1.

[0010] En particular, es un objetivo de la presente invencion proporcionar un dispositivo de reinicio que permita un reinicio
correcto y eficaz de un interruptor diferencial de baja tension.

[0011] Otro objetivo de la presente invenciéon es proporcionar un dispositivo de reinicio que sea capaz de reiniciar un
interruptor diferencial de baja tensién en tiempos extremadamente cortos.

[0012] Otro objetivo de la presente invencidn es proporcionar un dispositivo de reinicio cuya estructura se produzca con una
cantidad pequefia de componentes facilmente ensamblables los unos con los otros.

[0013] Oftro objetivo de la presente invencion es proporcionar un dispositivo para reiniciar un interruptor diferencial de baja
tensién que sea altamente fiable, relativamente facil de producir y a costes competitivos.

[0014] La presente invencion se refiere a un dispositivo de reinicio para un interruptor diferencial de baja tension segun la
reivindicacion 1.
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[0015] El uso de un servomecanismo como accionador de la palanca de reinicio constituye una de las ventajas mas
evidentes de la presente invencion, ya que da al dispositivo de reinicio rendimientos fiables y repetibles en virtud del
principio simple y eficaz del mismo. El servomecanismo reemplaza funcionalmente los mecanismos complejos usados en
dispositivos de reinicio convencionales, permitiendo una reduccién ventajosa en los costes de produccion y de ensamblaje.

[0016] Oftras caracteristicas y ventajas de la invencion serdn mas evidentes a partir de la descripcion de formas de
realizacion preferidas del dispositivo de reinicio segun la invencién, pero no exclusivas, mostradas en forma de ejemplo no
limitativo en los dibujos anexos, donde:

- la figura 1 es un diagrama de bloques relativo a un dispositivo de reinicio segun la invencion,

- la figura 2 es un diagrama de bloques relativo a un servomecanismo de un dispositivo de reinicio segun la
invencion,

- las figuras 3 y 4 son vistas en perspectiva relativas a una forma de realizacion posible de un dispositivo de reinicio
segun la invencion,

- las figuras 5 y 6 son vistas en perspectiva del dispositivo de reinicio de las figuras 3 y 4 en un estado de cierre,

- las figuras 7 y 8 son otras vistas en perspectiva del dispositivo de reinicio de las figuras 3 y 4,

- las figuras 9 y 10 son vistas en relacién a medios sensores, en un primer estado de funcionamiento, aplicados a
una palanca de reinicio de un dispositivo segun la presente invencion,

- las figuras 11 y 12 son vistas relativas a los medios sensores de las figuras 9 y 10 en un segundo estado de
funcionamiento,

- la figura 13 es relativa a un interruptor diferencial de baja tensién comprendiendo un dispositivo de reinicio segun la
presente invencion.

[0017] En referencia a las figuras citadas, el dispositivo de reinicio automatico 1 segun la invencibn comprende
esencialmente un servomecanismo 10, una unidad de control 20 y una palanca de reinicio 30 mecanicamente conectada al
servomecanismo 10 y dispuesta para ser conectada a un interruptor diferencial de baja tension 2 al que se aplica el
dispositivo de reinicio 1 (ver figura 12). Durante la descripcién se hara referencia en particular al uso de un interruptor
diferencial de corriente residual 2, no obstante, sin pretender limitar de ninguna manera los posibles &mbitos de aplicacion
del dispositivo de reinicio 1 que se pueden usar, por ejemplo, también para reiniciar interruptores diferenciales térmico
magnéticos.

[0018] La palanca de reinicio 30 puede ser asociada ventajosamente con la palanca de accionamiento del interruptor
diferencial 2 para seguir su movimiento para adoptar de esta forma respectivamente una primera y una segunda posicion de
funcionamiento cuando el interruptor diferencial 2 adopta una configuracion abierta y cerrada. El dispositivo de reinicio 1 se
caracteriza por el hecho de que éste comprende un medio sensor de posicidon 7 para detectar la posicion de la palanca de
reinicio 30 y para generar una primera sefial de posicion 101 cuando la palanca de reinicio 30 alcanza la primera posicion,
es decir, debido a una averia en el sistema que desencadena el dispositivo de corriente residual 2 para adoptar la
configuracién abierta. Esta primera sefial 101 es registrada por la unidad de control 20 que genera una sefial de salida
cerrada 111 que controla una rotacion predeterminada por el servomecanismo 10 para llevar la palanca de reinicio 30 de la
primera a la segunda posiciéon de funcionamiento de modo que el dispositivo de corriente residual 2 queda reiniciado, es
decir, adopta la configuracion cerrada.

[0019] La figura 1 es un diagrama de bloques esquematico de los componentes principales del dispositivo de reinicio 1
segun la invencién. La unidad de control 20 comprende preferiblemente un microprocesador 22 operativamente
comunicando con el medio sensor de posicion 7 y con el servomecanismo 10 que controla la palanca de reinicio 30. Entre
estas dos Ultimas partes hay interpuestos medios de desconexion 40 que tienen la funcion de liberar la palanca de reinicio
30 del servomecanismo 10 cuando esta palanca alcanza la segunda posicién de funcionamiento, o cuando el dispositivo de
corriente residual 2 adopta la configuracion cerrada. A este respecto, desde un punto de vista operativo, el medio sensor 7
genera una segunda sefial de posicion 102 cuando la palanca de reinicio 30 alcanza la segunda posicion de funcionamiento.
La segunda sefial de posicion de entrada 102 es obtenida por la unidad de control 20, en particular por el microprocesador
22, que genera la sefial de salida de desconexion 112 que controla la activacién del medio de desconexion 40 por el
servomecanismo 10. Dicho de otra forma, la sefial de desconexion 112 libera la palanca de reinicio 30 del servomecanismo
10 permitiendo la activacién del dispositivo de corriente residual 2 para adoptar una configuracion abierta si, por ejemplo, el
estado de averia en el sistema persiste.

[0020] Nuevamente con referencia a la figura 1, el microprocesador 22 obtiene al menos una primera sefial de control 105
que viene de una fuente remota 99, que puede, por ejemplo, ser un transmisor, un control remoto o cualquier aparato
funcionalmente equivalente. Después de la recepcion de la primera sefial de control 105, el microprocesador 22 genera una
sefal abierta 113 que controla una segunda rotacién predeterminada por el servomecanismo 10 para llevar la palanca de
reinicio 30 de la segunda a la primera posicién de funcionamiento en la que el dispositivo de corriente residual 2 adopta la
configuracién abierta.
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[0021] Segun una forma de realizacion preferida de la invencién, el microprocesador 22 recibe ventajosamente también una
segunda sefal de control 106, viniendo nuevamente de una fuente remota 99, donde a continuacién el microprocesador 22
genera la sefal cerrada mencionada 111 para el servomecanismo 10. A partir de lo que acaba de ser indicado, se entiende
que el dispositivo de reinicio automatico 1 también ejecuta la funcién de control motorizado para el dispositivo de corriente
residual 2. De hecho, a través de esto, un usuario puede actuar sobre un control remoto 99 para controlar remotamente la
apertura o cierre del dispositivo de corriente residual 2 segun las necesidades del servicio.

[0022] Si el control para abrir el dispositivo de corriente residual 2, es decir, la sefial 105, se envia remotamente, al final del
movimiento de apertura, el microprocesador 22 genera una sefial de cierre eléctrica 117 para el servomecanismo 10, que en
esencia inhibe la operacion de reinicio realizada de esta forma. El microprocesador 22 suspende la seial de cierre eléctrica
117 cuando recibe la segunda sefial de control remoto 106 o cuando recibe una sefial de estado 116 generada por un
microinterruptor 9 accionado segun métodos descritos a continuacion.

[0023] Nuevamente con referencia a la figura 1, el servomecanismo 10 y la unidad de control 20 reciben suministro de
energia a través de una fuente de alimentacion 23, es decir, a 6 voltios, preferiblemente integrada con medios de auto
accionamiento 24, cuyo funcionamiento es controlado por el microprocesador 22. Segun una forma de realizacién preferida
de la invencion, el medio de autoaccionamiento 24 comprende uno o dos condensadores que actian como dispositivos de
almacenamiento de energia para el servomecanismo 10, para permitirle la ejecucion del movimiento de apertura del
dispositivo de corriente residual 2 cuando hay una averia en el suministro de energia a la fuente de alimentacion 23 y
cuando el movimiento de apertura o de cierre ya estd en progreso. Después de una averia de suministro de energia o
cuando el suministro de energia es restablecido, el microprocesador 22 permanece inactivo durante un tiempo
predeterminado, es decir, unos segundos, inhibiendo cualquier accion posible del servomecanismo 10. Después de este
tiempo predeterminado, dado para permitir a los condensadores que se recarguen, el dispositivo recupera su capacidad de
autocierre completa. Por otra parte, el microprocesador 22 responde a una de las sefales de control 105 o 106 enviadas
remotamente, abriendo o recerrando el dispositivo de corriente residual 2 segun sea necesario.

[0024] La figura 2 muestra un segundo diagrama esquematico relacionado con el servomecanismo 10 del dispositivo de
reinicio 1 segun la invencion. El servomecanismo 10 comprende una unidad de control 12 que controla un motor eléctrico 11
mecanicamente conectado a la palanca de reinicio 30 y adecuado para llevar a cabo la primera y la segunda rotacién para
respectivamente cerrar y abrir el dispositivo de corriente residual. El servomecanismo 10 comprende también medios de
transduccion 13 adecuados para proporcionar a la unidad de control 12 una sefial que indica la distancia angular cubierta
por el motor eléctrico 11. Estos medios de transduccién 13, constituidos por ejemplo por un potenciémetro conectado al eje
del motor eléctrico 11, permiten a la unidad de control 12 el control proporcional del motor. De hecho, la unidad de control 12
alimenta el motor eléctrico 11 con una energia proporcional a la distancia angular que debe ser cubierta para asi completar
dicha primera o dicha segunda rotacion.

[0025] El uso de medios de transduccién 13 también permite el control proporcional de las rpm del motor eléctrico 11. De
hecho, este motor puede girar ventajosamente a una velocidad superior/inferior en relacion a la distancia angular
superior/inferior a ser cubierta para completar la primera o la segunda rotacion.

[0026] Segun una forma de realizaciéon preferida de la invencién, la unidad de control 12 del servomecanismo 10 se
configura para recibir sefiales de entrada pulsadas enviadas por la unidad de control 20 del dispositivo de reinicio 1. Dicho
de otra forma, la sefial de cerrado 111, la sefial de desconexion 112 y la sefial de apertura 113 son sefales pulsadas que
tienen la misma frecuencia pero una duracién de tiempo diferente de las pulsaciones.

[0027] La unidad de control 12 del servomecanismo 10 decodifica estas sefiales de entrada pulsadas reconociendo la
diferente duracion de tiempo y controlando consecuentemente la primera y la segunda rotacién, o activacion del medio de
desconexion 40, por el motor eléctrico 11.

[0028] Las figuras 3 y 4 son vistas en perspectiva de un dispositivo de reinicio 1 segun la invencion, que comprende una
carcasa 90 adecuada para alojar el servomecanismo 10 y la unidad de control 20. En la solucién mostrada, la carcasa 90
comprende al menos una primera superficie inferior 91, una segunda 92 y una tercera superficie lateral 93 sustancialmente
opuestas la una a la otra. La carcasa 90 se completa con una cuarta 94 y una quinta superficie lateral 95 que se extienden
en lados opuestos y segun planos sustancialmente perpendiculares a dicha primera superficie inferior 91 y a dicha segunda
92 y tercera superficie lateral 93. Una sexta superficie superior 96 cierra la carcasa 90 extendiéndose en la parte superior en
una posicion sustancialmente opuesta a la de dicha primera superficie 91.

[0029] Naturalmente, la descripcion es sélo un ejemplo de una forma de realizacion de la carcasa 90 y no debe considerarse
de ninguna manera como limitadora. Dicho de otra forma, quedan también dentro del campo del concepto inventivo formas
de realizacion alternativas a la mostrada.
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[0030] Como es evidente en particular en la figura 3, la carcasa 90 comprende medios 88 para la conexién del dispositivo de
reinicio 1 a un interruptor diferencial residual 2 para producir una unidad de interruptor diferencial 3 como el mostrado como
ejemplo en la figura 10. Los medios de conexién 88 mostrados comprenden una pluralidad de dientes de fijacion dispuestos
en la cuarta 94 y en la quinta superficie lateral 95. Debe entenderse que esos medios podrian ser sustituidos por otros
funcionalmente equivalentes pero con formas y disposiciones diferentes.

[0031] Las figuras 5 y 6 son otras vistas del dispositivo de reinicio 1 ya mostradas en las figuras 3 y 4 que muestran otras
soluciones técnicas que caracterizan dicho dispositivo. En particular, el dispositivo comprende un dispositivo deslizante
movible 69 adecuado para activar/desactivar un microinterruptor 9 (ver figura 1) operativamente conectado al
microprocesador 22 de la unidad de control 20. Cuando esta activado, el microinterruptor 9 genera una sefal de estado 116,
a continuacién de lo cual el microprocesador 22 genera una sefial de cierre eléctrica 117 para el servomecanismo 10.

[0032] Si esta desactivado, el microinterruptor 9 suspende la sefial de estado 116 y en consecuencia la unidad de control 20
suspende la sefial de cierre 117 para el servomecanismo 10. Dicho de otra forma, el movimiento del dispositivo deslizante
movible 69 determina un cierre eléctrico del dispositivo 1 que inhibe el funcionamiento del servomecanismo 10 o inhibe la
funcién de reinicio realizada por dicho servomecanismo. De la misma manera, el cierre también inhibe la respuesta a los
controles enviada remotamente y descrita anteriormente. Como es evidente, por ejemplo, a partir de la figura 5, el cierre
eléctrico del dispositivo de reinicio 1 puede estar integrado también por un cierre mecanico, definido por ejemplo, por un ojal
perforado 67 proyectado desde la carcasa 90. Este cierre mecanico sélo puede ser activado cuando el dispositivo de
corriente residual 2 esta abierto y el dispositivo 1 estd en el estado de cierre eléctrico. En estas condiciones puede ser
colocado por ejemplo un candado en el ojal perforado 67, adecuado para bloquear el dispositivo deslizante movible 69 en la
posicion en la que el microinterruptor 9 esta activado.

[0033] Segun una forma de realizacion preferida de la invencién, la unidad de control 20 genera la sefial de cierre 117 del
dispositivo 1 también cuando el numero de cierres consecutivos realizados por el dispositivo 1 excede un valor
predeterminado. Esta funcién se implementa por medios de conteo conectados a la unidad de control 20 o integrados en
ésta como en el caso del microprocesador 22 indicado anteriormente. El conteo del niUmero de cierres es extremadamente
util ya que consiste en usar el dispositivo de reinicio 1 correctamente, que se mantiene en el estado de cierre eléctrico s6lo
si la averia detectada por el dispositivo de corriente residual 2 persiste.

[0034] Nuevamente con referencia a la figura 1, para indicar el estado de cierre eléctrico, el dispositivo de reinicio 1
comprende también ventajosamente medios indicadores visuales 55 que pueden ser, por ejemplo, diodos luminosos bicolor.
Naturalmente, se puede usar cualquier otro medio equivalente para el mismo fin, es decir, para indicar el estado de
funcionamiento normal y el estado de cierre del dispositivo de reinicio 1.

[0035] Las figuras 7 y 8 son respectivamente una vista en perspectiva y una vista transversal del dispositivo 1 de las figuras
3 y 4, y permiten la observacién de la disposiciéon reciproca de los componentes del dispositivo de reinicio 1. Como se
muestra, la unidad de control 20 y el servomecanismo 10 se colocan dentro de la carcasa 90, mientras la palanca de reinicio
30 se extiende por fuera de dicha carcasa en una direccion sustancialmente ortogonal a la segunda superficie lateral 92.

[0036] El dispositivo de reinicio 1 comprende medios de transmision adecuados para transferir movimiento desde el
servomecanismo 10 a la palanca de reinicio 30. Como se muestra en particular en la figura 8, estos medios de transmision
comprenden esencialmente una primera 121 y una segunda 122 rueda dentada conectadas respectivamente con el eje del
servomecanismo 10 y con un segundo eje 125 sustancialmente ortogonal al eje de rotacion 61 de dicho servomecanismo
10. El segundo eje 125 esta pivotado en los extremos en un primer y en un segundo asiento producidos respectivamente en
la segunda 92 y en la tercera superficie lateral 93.

[0037] La rotacion de la palanca de reinicio 30 tiene lugar ventajosamente sobre un eje de rotacién que coincide con el eje
de rotacion del segundo eje mencionado 125. Segun una forma de realizacién preferida, la palanca de reinicio 30
comprende una primera 131 y una segunda 132 ala provista cada una de un asiento adecuado para alojar el segundo eje
125. Esta solucion define en esencia dos pares cinematicos que permiten a la palanca de reinicio 30 girar libremente con
respecto al segundo eje 125. Como es otra vez evidente a partir de la figura 8, la segunda rueda dentada 122 es también
libre para girar con respecto al segundo eje 125 y comprende ventajosamente una parte 122A que esta colocada entre las
dos alas 131 y 132 de la palanca de reinicio 30 para aumentar la rigidez estructural en el area de transmision del
movimiento. La segunda rueda 122 transmite el movimiento a la palanca de reinicio 30 que se engrana con la primera ala
131 de dicha palanca. Este acoplamiento esta interpuesto por el medio de desconexién 40 (Figura 7) que en esencia
permite a la primera ala 131 ser liberada cuando es controlada por la segunda rueda dentada 122.

[0038] En la solucion mostrada, los medios de desconexion 40 estan constituidos por dos partes formadas que se engranan
o desconectan la una con/de la otra. En particular, una primera parte formada 151 esta operativamente conectada con la
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segunda rueda dentada 122, mientras una segunda parte formada 152 se conecta a la primera ala 131 de la palanca de
reinicio 30. Ventajosamente, la primera parte formada 151 puede estar constituida por una Unica pieza con la segunda rueda
dentada 122, mientras la segunda parte formada 152 se puede producir directamente en la primera ala 131, o se puede
constituir en una unica pieza con la segunda rueda dentada 122. Alternativamente, las partes 151 y 152 se pueden producir
separadamente y conectarse sélo posteriormente a los componentes para los que estan disefiadas.

[0039] Las figuras 9 a 12 muestran una forma de realizacion posible del medio sensor 7 segun la presente invencion. En
particular, el medio sensor 7 comprende un sensor de efecto de Hall doble capaz de generar la primera 101 y la segunda
102 sefal de posicion cuando la palanca de reinicio 30 alcanza las mencionadas posiciones de funcionamiento.
Naturalmente, la posibilidad de usar otro medio sensor 7 funcionalmente equivalente, ademas del indicado a continuacion,
queda dentro del campo del concepto inventivo.

[0040] las figuras 9 y 10 muestran respectivamente la unidad de control 20, el medio sensor 7 y la palanca de reinicio 30 en
la segunda posicién de funcionamiento, es decir, cuando el dispositivo de corriente residual 1 adopta una configuracién
cerrada. El sensor de efecto Hall doble comprende un iman 8 asociado con un extremo formado 135 de la primera ala 131
de la palanca de reinicio 30. El sensor comprende también un primer 144 y un segundo 145 transductor conectados a la
unidad de control 20 que se activan por el iman 8 cuando la palanca alcanza respectivamente la primera y la segunda
posicion de funcionamiento. Dicho de otra forma, cuando el iman 8 se sitla sobre uno de los dos transductores, éste activa
dicho transductor para generar una de las sefales de posicion 101 y 102.

[0041] En las condiciones mostradas en las figuras 9 y 10, el iman 8 activa el segundo transductor 145 que genera la
segunda sefal de posicion 102 para indicar a la unidad de control 20 que la segunda posicién de funcionamiento ha sido
alcanzada.

[0042] En cambio, en el estado mostrado en las figuras 11 y 12 el iman activa el primer transductor 144 que genera la
primera sefial de posicién 101 para indicar a la unidad de control 20 que la palanca de reinicio 30 ha alcanzado la primera
posicién de funcionamiento, es decir, que el dispositivo de corriente residual 1 esta abierto. Consecuentemente, la unidad de
control 20 controla el servomecanismo 10 segun la descripcion anterior. En la figura 10* la linea discontinua muestra la
palanca de reinicio 30 en la posicion ya mostrada en la figura 8 para permitir el movimiento del iman 8 de la segunda a la
primera posicion de funcionamiento y viceversa, para ser mejor entendida.

[0043] Con referencia a la figura 13, la presente invenciéon también se refiere a una unidad diferencial de baja tensién 3
comprendiendo un interruptor diferencial por corriente residual 2 al que se conecta operativamente un dispositivo de reinicio
automatico 1 segun la presente invencion.

[0044] Las soluciones técnicas adoptadas para el dispositivo de reinicio hacen posible el logro completo del conjunto de las
metas y objetivos. En particular, el movimiento de la palanca de reinicio se obtiene a través del uso de un servomecanismo
que ventajosamente resulta en una reduccidn sobresaliente en el nimero de componentes y en los costes finales de
produccion. El uso de un medio sensor y de una unidad de control para el servomecanismo 10 también hace posible obtener
un dispositivo que es muy eficaz como operacién de consideraciéon y que también es muy fiable.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de reinicio automatico (1) para un interruptor diferencial de baja tensién (2), comprendiendo dicho dispositivo
(h:
- un servomecanismo (10),
- una unidad de control (20) de dicho servomecanismo (10),
- una palanca de reinicio (30) asociada a dicho servomecanismo (10) y operativamente conectable a dicho
interruptor diferencial (2) para adoptar respectivamente una primera y una segunda posicion de funcionamiento
cuando dicho interruptor diferencial (2) adopta una configuracién abierta y cerrada,

medio sensor de posicién (7) adaptado para detectar la posicion de dicha palanca de reinicio (30), generando dicho medio
sensor (7) una primera sefial de posicién (101) cuando dicha palanca de reinicio (30) alcanza dicha primera posicion de
funcionamiento, obteniendo dicha unidad de control (20) dicha primera sefal de posicion de entrada (101), y generando una
sefial de cerrado de salida (111) que controla una primera rotacién predeterminada por dicho servomecanismo (10) para
llevar dicha palanca de reinicio (30) de dicha primera a dicha segunda posiciéon de funcionamiento, de modo que dicho
interruptor diferencial (2) adopta dicha configuracién cerrada,

caracterizado por el hecho de que éste comprende un medio de desconexion (40) adaptado para liberar dicha palanca de
reinicio (30) de dicho servomecanismo (10), generando dicho medio sensor (7) una segunda sefial de posicion (102) cuando
dicha palanca de reinicio (30) alcanza dicha segunda posiciéon de funcionamiento, obteniendo dicha unidad de control (20)
dicha sefial de posicion de entrada (102) y generando una sefial de desconexion de salida (112) que controla la activacion
de dicho medio de desconexion (40) por dicho servomecanismo (10).

2. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 1, caracterizado por el hecho de que dicha unidad de control (20) obtiene al
menos una primera sefial de control (105) enviada desde un control remoto (99), generando dicha unidad de control (20),
después de la recepcion de dicha sefial de control (105), una sefal abierta (113) que controla una segunda rotacion
predeterminada por dicho servomecanismo (10) para llevar dicha palanca de reinicio (30) de dicha segunda a dicha primera
posicion de funcionamiento, de modo que dicho dispositivo de corriente residual (2) adopta dicha configuracion abierta.

3. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 2, caracterizado por el hecho de que dicha unidad de control (20) obtiene al
menos una segunda sefial de control (106) enviada desde dicho control remoto (99), generando dicha unidad de control (20)
dicha sefal de cerrado (111) después de la recepcion de dicha segunda sefial de control (106).

4. Dispositivo (1) segun una o mas reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por el hecho de que éste comprende una fuente
de alimentacion (23) para alimentar dicho servomecanismo (10) y dicha unidad de control (20), estando integrado en dicha
fuente de alimentacion (23) un medio de autosuministro (24).

5. Dispositivo segun una o mas reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por el hecho de que dicho servomecanismo (10)
comprende un motor eléctrico (11), una unidad de control (12) de dicho motor eléctrico (11), un medio transductor (13) de la
distancia angular cubierta por dicho motor eléctrico (11), estando conectado dicho motor eléctrico (11) a dicha palanca de
reinicio (30) y realizando dichas rotaciones predeterminadas.

6. Dispositivo (1) segun la reivindicaciéon 5, caracterizado por el hecho de que dicha unidad de control (12), siguiendo la
codificacion de entrada de dicha sefal de cerrado (111), controla dicha primera rotacién predeterminada por dicho motor
eléctrico (11) y, siguiendo la codificacion de entrada de dicha sefial de desconexion (112), controla la activacion de dicho
medio de desconexion (40), controlando dicha unidad de control (12) dicha segunda rotacién predeterminada por dicho
motor eléctrico (11) siguiendo la codificacion de entrada de dicha sefial abierta (113).

7. Dispositivo (1) segun las reivindicaciones 5 o 6, caracterizado por el hecho de que dicha unidad de control (12) aplica a
dicho motor eléctrico (11) una energia proporcional a la distancia angular que debe ser cubierta para asi completar dicha
rotacion predeterminada.

8. Dispositivo (1) segun una las reivindicaciones 5 a 7, caracterizado por el hecho de que dicho motor eléctrico (11) gira
con una velocidad proporcional a la distancia angular que debe ser cubierta para asi completar dicha rotacion
predeterminada.

9. Dispositivo (1) segun una o mas reivindicaciones 2 a 8, caracterizado por el hecho de que dicha sefial de cerrado (111),
dicha sefial de desconexion (112) y dicha sefial abierta (113) son sefiales pulsadas con la misma frecuencia y una duracion
de tiempo diferente de las pulsaciones.

10. Dispositivo (1) segun una de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado por el hecho de que dicha palanca de reinicio
(30) gira sobre un eje sustancialmente ortogonal al eje de rotacion (61) de dicho servomecanismo (10).

7
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11. Dispositivo (1) segun una o mas reivindicaciones 1 a 10, caracterizado por el hecho de que éste comprende un
dispositivo deslizante movible (69) adecuado para activar/desactivar un microinterruptor (9) operativamente conectado a
dicha unidad de control (20), generando dicho microinterruptor (9), cuando esta activado, una sefial de estado, (116) a partir
de la cual dicha unidad de control (20) genera una sefial de cierre (117) para dicho servomecanismo (10).

12. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 11, caracterizado por el hecho de que éste comprende un bloqueo mecanico
adecuado para mantener dicho dispositivo deslizante movible (69) en una posicion en la que dicho microinterruptor (9) esta
activado.

13. Dispositivo (1) segin una o méas reivindicaciones 10 a 12, caracterizado por el hecho de que éste comprende medios
de transmision adecuados para transferir movimiento de dicho motor eléctrico (11) a dicha palanca de reinicio (30),
comprendiendo dichos medios de transmisién una primera rueda dentada (121) engranada con una segunda rueda dentada
(122), estando asociada dicha primera rueda dentada (121) al eje de dicho servomecanismo (10), estando asociada dicha
segunda rueda (122) a un segundo eje (125) sustancialmente ortogonal al eje de dicha primera rueda dentada (121),
estando pivotado dicho segundo eje (125) en dos asientos producidos en una carcasa (90) para el alojamiento de dicho
servomecanismo (11) y dicha unidad de control (20).

14. Dispositivo (1) segun la reivindicacién 13, caracterizado por el hecho de que dicha palanca de reinicio (30) comprende
una primera (131) y una segunda (132) ala provista cada una de un asiento para el alojamiento de dicho segundo eje (125),
estando provista dicha segunda rueda dentada (122) de una parte (122A) que esta colocada entre dicha primera (131) y
dicha segunda (132) ala, estando dicho medio de desconexiéon (40) operativamente situado entre dicha segunda rueda
dentada (122) y dicha primera ala (131) de dicha palanca de reinicio (30), comprendiendo dicho medio de desconexion una
primera parte formada (151) operativamente conectada a dicha segunda rueda dentada (122) y una segunda parte formada
(151) conectada a dicha primera ala (131).

15. Dispositivo seglin una o mas reivindicaciones 1 a 14, caracterizado por el hecho de que dicho medio sensor (7)
comprende un sensor de efecto Hall doble comprendiendo un iméan (8) asociado a un extremo (135) de dicha primera ala
(131) de dicha palanca de reinicio (30), comprendiendo dicho sensor doble un primer (144) y un segundo (145) transductor
operativamente conectado a dicha unidad de control (20), activando dicho iman (8) dicho primer transductor (144) cuando
dicha palanca de reinicio (30) adopta dicha primera posicién de funcionamiento, y activando dicho segundo transductor
(145) cuando dicha palanca de reinicio (30) adopta dicha segunda posicion de funcionamiento.

16. Unidad de interruptor diferencial de baja tension (3) comprendiendo un interruptor diferencial (2), caracterizada por el
hecho de que ésta comprende un dispositivo de reinicio automatico (1) segin una o mas reivindicaciones 1 a 15, estando
dicho dispositivo de reinicio (1) operativamente conectado a dicho interruptor diferencial (2) para permitir el reinicio
automatico del mismo.
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