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DESCRIPCIÓN 
 
Dispositivo limpiaparabrisas 
 
La presente invención se refiere a un dispositivo limpiaparabrisas que comprende un elemento de soporte elástico, 5 
alargado, así como una escobilla alargada de un material flexible, que puede ser colocada apoyada contra un 
parabrisas que ha de ser limpiado, escobilla que incluye ranuras longitudinales opuestas sobre sus lados 
longitudinales, ranuras en las cuales están dispuestas tiras longitudinales separadas del elemento de soporte, en las 
que los extremos colindantes de dichas tiras longitudinales están interconectados por una respectiva pieza de 
conexión, dispositivo limpiaparabrisas que comprende un dispositivo de conexión para un brazo oscilante, en el que 10 
dicho brazo oscilante puede estar conectado de manera pivotante a dicho dispositivo de conexión alrededor de un 
eje de pivote cerca de un extremo, con la interposición de una pieza de unión. 
 
Tal dispositivo limpiaparabrisas se conoce de la publicación de patente europea nº 1 403 156 del mismo solicitante. 
Este dispositivo limpiaparabrisas de la técnica anterior está diseñado como un dispositivo limpiador “sin horquillas”, 15 
en el que no se hace uso de varias horquillas conectadas de manera pivotante unas a otras, sino en el que la 
escobilla es cargada por el elemento de soporte, como resultado de lo cual presenta una curvatura específica. En 
este dispositivo limpiaparabrisas de la técnica anterior la pieza de unión comprende al menos una lengüeta resiliente 
que encaja en un orificio de forma correspondiente provisto en el brazo oscilante, en el que la lengüeta resiliente es 
giratoria a lo largo de un eje de articulación entre una posición exterior que retiene la escobilla sobre el brazo 20 
oscilante y una posición interior que suelta la escobilla del brazo oscilante. Con objeto de conectar la escobilla en el 
brazo oscilante, inicialmente se empuja hacia dentro la lengüeta resiliente contra una fuerza elástica – como si fuera 
un pulsador – y luego se le permite recuperar su forma dentro del orificio provisto en el brazo oscilante, encajando 
así a presión, es decir apretando la lengüeta resiliente dentro del orificio. Empujando hacia dentro de nuevo 
posteriormente la lengüeta resiliente contra la fuerza elástica, la escobilla puede soltarse del brazo oscilante.  25 
 
La publicación de patente alemana nº 103 49 637 (Bosch) desvela un dispositivo limpiaparabrisas según el 
preámbulo de la reivindicación 1. 
 
El objeto de la invención es proporcionar un dispositivo limpiaparabrisas mejorado. 30 
 
Para lograr ese objetivo, un dispositivo limpiaparabrisas del tipo al que se hace referencia en la introducción está 
caracterizado según la invención porque dicha pieza de unión es conectada posteriormente a dicha segunda parte 
encajando de manera pivotante salientes de dicha segunda parte, en la ubicación de dicho eje de pivote, en rebajes 
provistos en dicha pieza de unión, y en el que el brazo oscilante puede conectarse posteriormente a dicha pieza de 35 
unión. Dicha primera parte preferentemente es conectada fijamente a las tiras longitudinales mediante una operación 
de soldadura, soldadura fuerte (“soldadura blanda”), encolado o fijación. La esencia de la presente invención es que 
dicha primera parte es una parte de conexión universal para cada tipo de interconexión entre la escobilla y el brazo 
oscilante. Puede usarse un tipo diferente de dicha segunda parte que ha de conectarse a dicha primera parte para 
cada tipo diferente de interconexión entre la escobilla y el brazo oscilante. La ventaja lograda por la invención es que 40 
puede fabricarse una unidad que está constituida por dicha escobilla y dicha primera parte conectada a dichas tiras 
longitudinales para todos y cada uno de los tipos de interconexión entre dicha escobilla y dicho brazo oscilante, 
mientras que sólo una segunda parte relativamente barata y fácil de fabricar que ha de conectarse a dicha primera 
parte tiene que corresponder con un tipo específico de interconexión entre dicha escobilla y dicho brazo oscilante. 
Así, se obtiene una conexión universal entre la escobilla y el brazo oscilante, de manera que se ofrece a los 45 
conductores de coches la posibilidad de comprar también escobillas baratas no originales que ajustan en los brazos 
oscilantes originales de sus coches. Dicha segunda parte puede conectarse a dicha primera parte mediante una 
operación de soldadura, soldadura fuerte (“soldadura blanda”), encolado o fijación. Los salientes que funcionan 
como superficies de apoyo están muy separados, de manera que las fuerzas ejercidas sobre los mismos serán 
relativamente bajas. 50 
 
La presente invención proporciona así una unidad de conexión universal que se sujeta firmemente al brazo oscilante 
y no tiene una parte constructiva relativamente pequeña que desempeñe un papel decisivo último en la 
interconexión entre la escobilla y el brazo oscilante, comparado todo con la publicación de patente alemana nº 103 
49 637 (Bosch). 55 
 
Preferentemente, dicha segunda parte está conectada de manera desmontable a dicha primera parte 
particularmente mediante una operación de encaje a presión/apriete. Particularmente, dicha segunda parte 
comprende medios de fijación integrales con la misma que encajan alrededor de los lados longitudinales de dicha 
primera parte que están orientados uno en dirección opuesta al otro.  60 
 
Preferentemente, dicha pieza de unión tiene una sección transversal al menos sustancialmente en forma de U en la 
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ubicación de su conexión a dicha segunda parte, en la que dicha pieza de unión, en cada pata de dicha sección 
transversal en forma de U, está provista de un rebaje provisto coaxialmente a dicho eje de pivote. Más en particular, 
los salientes se extienden hacia fuera en cada lado de dicha segunda parte, en el que los salientes son al menos 
sustancialmente cilíndricos. Alternativamente, dichos salientes son al menos sustancialmente esféricos o 
troncocónicos. 5 
 
En una realización preferida de un dispositivo limpiaparabrisas de acuerdo con la invención, dicha pieza de unión 
comprende al menos una lengüeta resiliente que encaja en un orificio de forma correspondiente provisto en dicho 
brazo oscilante, en la que dicha lengüeta resiliente es giratoria a lo largo de un eje de articulación entre una posición 
exterior que retiene dicha escobilla sobre dicho brazo oscilante y una posición interior que suelta dicha escobilla de 10 
dicho brazo oscilante. Dicho eje de articulación está situado particularmente cerca de un borde interior de dicha 
pieza de unión. Alternativamente, dicho eje de articulación está situado cerca de un borde exterior de dicha pieza de 
unión, tal como se describe en la solicitud de patente europea nº 04103735.9 del mismo solicitante. En el segundo 
caso dicha lengüeta resiliente es forzada a la posición exterior bajo la influencia de un momento en caso de que se 
ejerza una fuerza sobre la escobilla en una dirección en sentido contrario al brazo oscilante. Particularmente, la 15 
fuerza contraria ejercida por el brazo oscilante sobre la lengüeta resiliente encaja en un punto situado detrás del eje 
de articulación, visto en la dirección de la fuerza ejercida sobre la escobilla. En otras palabras, dicho momento de 
fuerza asegura de manera natural que la lengüeta resiliente sea forzada automáticamente a su posición exterior, es 
decir, su posición que retiene la escobilla sobre el brazo oscilante. Por el contrario, en la publicación de patente 
europea nº 1 403 156 anteriormente mencionada del mismo solicitante, dicho momento, durante el uso, obliga a la 20 
lengüeta resiliente a adoptar automáticamente su posición interior, soltando así la escobilla del brazo oscilante, con 
todas las consecuencias negativas implicadas. 
 
En otra realización preferida de un dispositivo limpiaparabrisas según la invención el brazo oscilante tiene una 
sección transversal al menos sustancialmente en forma de U en la ubicación de su conexión a dicha pieza de unión, 25 
en la que dicho orificio está provisto en una base de dicha sección transversal en forma de U. Además de ello, o 
alternativamente, dicha pieza de unión comprende al menos dos lengüetas resilientes laterales que se extienden 
hacia fuera, en el que el brazo oscilante tiene una sección transversal al menos sustancialmente en forma de U en la 
ubicación de su conexión a dicha pieza de unión, y en el que cada lengüeta encaja en un orificio de forma 
correspondiente provisto en una pata de dicha sección transversal en forma de U. 30 
 
En otra realización preferida de un dispositivo limpiaparabrisas de acuerdo con la invención, dicho(s) orificio(s) 
tiene/tienen una circunferencia cerrada. Tal(es) orificio(s) cerrado(s) aumenta(n) la retención del dispositivo de 
conexión/la pieza de unión sobre el brazo oscilante en todas las direcciones posibles, particularmente tanto 
horizontal como verticalmente. Alternativamente, dicho(s) orificio(s) tiene/tienen una circunferencia no cerrada. 35 
 
En otra realización preferida de un dispositivo limpiaparabrisas según la invención, dicha pieza de unión está hecha 
de plástico (incluyendo cualquier material sintético que tenga algo de flexibilidad). 
 
En otra realización preferida de un dispositivo limpiaparabrisas de acuerdo con la invención, dicha pieza de unión 40 
comprende un rebaje para recibir mediante encaje a presión un extremo libre de dicho brazo oscilante. 
Preferentemente, una superficie superior de dicho extremo libre de dicho brazo oscilante es recibida mediante 
encaje a presión dentro de dicho rebaje. Más preferentemente, dicho extremo libre de dicho brazo oscilante está 
provisto de una uña que se extiende longitudinalmente desde el mismo, en el que dicha uña es recibida mediante 
encaje a presión por dicho rebaje. Particularmente, dicha pieza de unión comprende al menos un saliente que se 45 
extiende lateralmente desde un lado longitudinal de dicha pieza de unión, enganchando dicho saliendo detrás de un 
saliente de forma correspondiente en dicho brazo oscilante para bloquear un movimiento longitudinal de dicha 
escobilla con respecto a dicho brazo oscilante. Particularmente, un extremo libre resiliente de dicha pieza de unión 
puede pivotar alrededor de un eje de articulación para conectar mediante encaje a presión dicho brazo oscilante a 
dicha pieza de unión. 50 
 
A continuación se explicará más detalladamente la invención con referencia a las figuras ilustradas en un dibujo, en 
las que: 
 
la figura 1 es una vista esquemática en perspectiva de una realización preferida de un dispositivo limpiaparabrisas 55 
de acuerdo con la invención; 
 
la figura 2 es una vista esquemática en perspectiva de una primera parte y una segunda parte de un dispositivo de 
conexión, así como una pieza de unión como la usada en la figura 1; 
 60 
la figura 3 muestra diversas etapas sucesivas para ajustar entre sí la primera y la segunda partes del dispositivo de 
conexión, la pieza de unión y el brazo oscilante de la figura 2; y 
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las figuras 4, 5 y 6 corresponden a las figuras 1, 2 y 3, respectivamente, pero ahora con relación a otra realización 
preferida de un dispositivo limpiaparabrisas según la invención. 
 
La figura 1 muestra una variante preferida de un dispositivo limpiaparabrisas 1 según la invención. Dicho dispositivo 5 
limpiaparabrisas 1 está constituido por una escobilla elastomérica 2, en los lados longitudinales de la cual están 
formadas ranuras longitudinales opuestas 3, y por tiras longitudinales 4 hechas de fleje de acero laminar, que se 
ajustan en dichas ranuras longitudinales 3. Dichas tiras 4 forman un elemento de soporte flexible para la escobilla 2, 
por así decirlo, que de este modo es cargada a una posición curvada (siendo la curvatura en la posición operativa la 
de un parabrisas que ha de ser limpiado). Los extremos colindantes 5 de las tiras 4 están interconectados en cada 10 
lado del dispositivo limpiaparabrisas 1 por medio de piezas 6 de conexión que funcionan como miembros de fijación. 
En esta realización, las piezas 6 de conexión son elementos constructivos separados, que pueden ser enclavados 
debido a su forma (“enclavamiento positivo” o “que tienen un ajuste positivo”) o enclavados a la fuerza en los 
extremos 5 de las tiras 4. En otra realización preferida, dichas piezas 6 de conexión son de una pieza con las tiras 4 
hechas de fleje de acero laminar. En el último caso dichas piezas 6 de conexión forman puentes transversales para 15 
las tiras 4, por así decirlo. 
 
El dispositivo limpiaparabrisas 1 está constituido además por un dispositivo 7 de conexión de material plástico para 
un brazo oscilante 8. Alternativamente, el dispositivo 7 de conexión también puede estar hecho de metal, como 
acero o aluminio. El dispositivo 7 de conexión comprende una primera parte 9 de base plana conectada fijamente a 20 
dichas tiras 4, así como una segunda parte 9’ conectada de manera desmontable a dicha primera parte 9. Dicha 
primera parte 9 es una parte universal en el sentido de que puede usarse para todos y cada uno de los tipos de 
interconexión entre la escobilla y el brazo oscilante, es decir, por ejemplo, para dicha interconexión tal como se 
muestra en las figuras 2 a 5 en un extremo y para dicha interconexión tal como se muestra en las figuras 6 a 9 por 
otro lado. Dicha primera parte 9 particularmente es soldada, soldada con soldadura fuerte (“soldada con soldadura 25 
blanda”), encolada o fijada sobre dichas tiras 4. Sin embargo, dicha segunda parte 9’ difiere para cada tipo diferente 
de interconexión entre la escobilla y el brazo oscilante. En el caso mostrado dicha segunda parte 9’ es conectada de 
manera desmontable a dicha primera parte 9 usando medios de fijación en forma de patas resilientes C integrales 
con la misma que encajan alrededor de lados longitudinales de dicha primera parte 9 que están orientados uno en 
dirección opuesta al otro, como resultado de lo cual la segunda parte 9’ se sujeta firmemente a la unidad que está 30 
constituida por la primera parte 9, la escobilla 2 y las tiras 4. Particularmente, dichas patas que se extienden hacia 
abajo C son resilientes de manera que pueden ser apretadas/encajadas a presión alrededor de dichos lados 
longitudinales de dicha primera parte 9, en la que cada par de patas C de un lado de dicha escobilla se introduce en 
rebajes correspondientes C’ en dicha primera parte 9. El brazo oscilante 8 es conectado de manera pivotante a 
dicha unidad alrededor de un eje de pivote cerca de un extremo, como se describirá a continuación. 35 
 
Con referencia a la figura 2 la segunda parte 9’ comprende dos salientes cilíndricos 10 que se extienden hacia fuera 
en cada lado de dicho dispositivo 7 de conexión. Alternativamente, dichos salientes pueden tener una forma esférica 
o troncocónica. Estos salientes 10 encajan de manera pivotante en rebajes cilíndricos 11 de forma idéntica de una 
pieza 12 de unión, de plástico. Alternativamente, los rebajes 11 pueden tener una forma no cerrada (es decir, 40 
circunferencia abierta). Dichos salientes 10 actúan como superficies de apoyo en la ubicación de un eje de pivote 
para hacer pivotar la pieza 12 de unión (y el brazo oscilante 8 sujeto a la misma) alrededor de dicho eje de pivote 
cerca de un extremo del brazo oscilante 8. Los salientes 10 son preferentemente en una pieza con la segunda parte 
9’; alternativamente, los salientes 10 son parte de un único pasador de pivote perpendicular a la segunda parte 9’. 
Dicha segunda parte 9’ puede estar equipada con una cubierta o tapa para obtener una apariencia estética de la 45 
misma, para evitar bordes agudos y para proporcionar protección contra la luz UV, etcétera. La pieza 12 de unión 
comprende una lengüeta resiliente 13 que se extiende hacia fuera, mientras que el brazo oscilante 8 tiene una 
sección transversal en forma de U en la ubicación de su conexión a dicha pieza 12 de unión, de manera que la 
lengüeta 13 encaja en un orificio de forma idéntica 14 provisto en una base 15 de dicha sección transversal en forma 
de U (figura 5).  50 
 
La figura 3 muestra las etapas de montaje del dispositivo 7 de conexión con la escobilla 2 sobre el brazo oscilante 8. 
La pieza 12 de unión que ya está apretada sobre la segunda parte 9’ se hace pivotar en relación con dicha segunda 
parte 9’, de manera que dicha pieza 12 de unión puede deslizarse fácilmente sobre un extremo libre del brazo 
oscilante 8. Durante este movimiento deslizante la lengüeta resiliente 13 inicialmente es empujada hacia dentro 55 
contra una fuerza elástica y luego se le permite recuperar su forma dentro de dicho orificio 14, encajando así a 
presión, es decir apretando la lengüeta resiliente 13 dentro del orificio 14. Esta es una conexión denominada de 
bayoneta. El brazo oscilante 8 junto con la pieza 12 de unión puede hacerse pivotar entonces de vuelta a una 
posición paralela a la escobilla 2 para que esté preparado para usar. Empujando hacia dentro de nuevo 
posteriormente dicha lengüeta resiliente 13 en contra de la fuerza elástica (como si fuera un pulsador), el dispositivo 60 
7 de conexión y la pieza 2 de unión junto con la escobilla 2 pueden soltarse del brazo oscilante 8. El desmontaje del 
dispositivo 7 de conexión con la escobilla 2 del brazo oscilante 8 se realiza así deslizando el dispositivo 7 de 
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conexión y la pieza 2 de unión junto con la escobilla 2 en una dirección opuesta al brazo oscilante 8. 
 
Cada pata 16 de la sección transversal en forma de U del brazo oscilante 8 comprende miembros de fijación 
formados como bordes 17 doblados hacia dentro integrales con dichas patas 16 en los que, durante el uso, dichos 
bordes 17 encajan en los lados longitudinales redondeados de dicha pieza 12 de unión que están orientados uno en 5 
dirección opuesta al otro. De este modo se logra una retención mejorada del dispositivo 7 de conexión / pieza 12 de 
unión sobre el brazo oscilante 8 en la dirección vertical, es decir perpendicular a la dirección longitudinal del brazo 
oscilante 8. 
 
Posiblemente, además está presente un deflector 19, realizándose de una pieza con dicha escobilla 2. 10 
 
Las figuras 4, 5 y 6 corresponden a las figuras 1, 2 y 3, respectivamente, pero ahora en relación con otra realización 
preferida de un dispositivo limpiaparabrisas según la invención, en la que las partes correspondientes han sido 
designadas con los mismos números de referencia. 
 15 
Una primera parte 9 tal como se muestra en las figuras 4 a 6 es idéntica a la misma de las figuras 1 a 3, de manera 
que dicha primera parte 9 es una verdadera parte universal para varios tipos de interconexión entre una escobilla 2 y 
un brazo oscilante 8. De nuevo, la segunda parte 9’ en las figuras 4 a 6 es conectada de manera desmontable a 
dicha primera parte 9 mediante una operación de apriete/encaje a presión con la ayuda de patas resilientes C que se 
extienden hacia abajo y que encajan alrededor de los lados longitudinales de dichas tiras 4 (figuras 5 y 6), en el que, 20 
de nuevo, un par de patas C de dicha segunda parte 9’ se introduce en rebajes correspondientes C’ en dicha 
primera parte 9. También en la realización de las figuras 4 a 6 la segunda parte 9’ comprende dos salientes 
cilíndricos 10 que se extienden hacia fuera en cada lado de dicha segunda parte 9’. Alternativamente, dichos 
salientes pueden tener una forma esférica o troncocónica. Estos salientes 10 encajan de manera pivotante en 
rebajes cilíndricos 11 de forma idéntica de una pieza de unión de plástico 12. Dichos salientes 10 y rebajes 11 25 
forman medios de pivote mutuamente cooperantes para conectar de manera pivotante dicha pieza 12 de unión a 
dicha segunda parte 9’.  
 
Realmente, las realizaciones de las figuras 1 a 3 por una parte, y las figuras 4 a 6 por otra parte, difieren 
básicamente en la manera en que el brazo oscilante 8 está conectado de manera pivotante a dicha pieza 12 de 30 
unión. Mientras que en la realización de las figuras 1 a 3 se usa una conexión denominada de bayoneta para 
conectar de manera desmontable dicho brazo oscilante 8 a dicha pieza 12 de unión, en la realización de las figuras 4 
a 6 también se aplica una conexión a presión para conectad de manera desmontable dicho brazo oscilante 8 a dicha 
pieza 12 de unión. En particular, dicha pieza 12 de unión comprende un rebaje 20 para recibir una superficie 
superior de un extremo libre de dicho brazo oscilante 8, mientras que dicha segunda parte 9 comprende al menos un 35 
saliente 22 que se extiende lateralmente desde un lado longitudinal de dicha pieza 12 de unión. Dicho saliente 22 
engancha detrás de un saliente de forma correspondiente 23 en dicho brazo oscilante 8 para bloquear un 
movimiento longitudinal de dicha escobilla con respecto a dicho brazo oscilante 8 (figura 6). Dicha superficie superior 
de dicho extremo libre de dicho brazo oscilante 8 está provista de una uña rígida 21 que se extiende 
longitudinalmente desde la misma.  40 
 
La Figura 5 muestra las etapas de montaje de la escobilla 2 sobre el brazo oscilante 8. Primero, la pieza 12 de unión 
se aprieta sobre la segunda parte 9’ (figura 5A), mientras que dicho brazo oscilante 8 se hace pivotar posteriormente 
en relación a dicha pieza 12 de unión, de manera que dicho saliente 22 en dicha segunda parte 9’ esté enganchando 
detrás de dicho saliente de forma correspondiente 23 en dicho brazo oscilante 8 (figura 5C). Finalmente, dicho brazo 45 
oscilante 8 luego puede hacerse pivotar hacia atrás en relación con dicha pieza 12 de unión en una posición paralela 
a la escobilla 2 (figura 6). Como consecuencia de lo mismo, dicha superficie superior de dicho extremo libre de dicho 
brazo oscilante 8 junto con la uña rígida 21 será apretada/encajada a presión en el rebaje 20 en el extremo libre de 
dicho brazo oscilante 8, de manera que el presente dispositivo limpiaparabrisas esté preparado para usar. Mediante 
un movimiento recíproco la escobilla 2 puede soltarse del brazo oscilante 8. Dicho movimiento de encaje a presión 50 
se realiza, ya que un extremo libre 24 de dicha pieza 12 de unión está hecho de manera resiliente, de modo que 
pueda pivotar alrededor de un eje de articulación 25 (figura 4B). 
 
La invención no está restringida a las variantes mostradas en el dibujo, sino que también se extiende a otras 
realizaciones que entran dentro del ámbito de las reivindicaciones adjuntas.  55 
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REIVINDICACIONES 
 
1. Dispositivo limpiaparabrisas (1) que comprende un elemento de soporte elástico, alargado, así como una escobilla 
alargada (2) de un material flexible, que puede ser colocada apoyada contra un parabrisas que ha de ser limpiado, 
escobilla (2) que incluye ranuras longitudinales opuestas (3) sobre sus lados longitudinales, ranuras en las cuales 5 
están dispuestas tiras longitudinales separadas (4) del elemento de soporte, en las que los extremos colindantes (5) 
de dichas tiras longitudinales (4) están interconectados por una pieza (6) de conexión respectiva, dispositivo 
limpiaparabrisas (1) que comprende un dispositivo (7) de conexión para un brazo oscilante (8), en el que dicho brazo 
oscilante (8) puede ser conectado de manera pivotante a dicho dispositivo (7) de conexión alrededor de un eje de 
pivote cerca de un extremo, con la interposición de una pieza (12) de unión, en el que dicho dispositivo (7) de 10 
conexión comprende una primera parte (9) conectada fijamente a dichas tiras longitudinales (4), así como una 
segunda parte (9’) conectada a dicha primera parte (9), en el que dicha segunda parte (9’) y dicha pieza (12) de 
unión están provistas de medios de pivote mutuamente cooperantes para conectar de manera pivotante dicha pieza 
(12) de unión a dicha segunda parte (9’), en el que dicha segunda parte (9’) es conectada de manera desmontable a 
dicha primera parte (9) de tal manera que dicha primera parte (9) es una parte de base plana y está dispuesta para 15 
ser conectada a diferentes tipos de dicha segunda parte (9’) para diferentes tipos de interconexión entre la escobilla 
(2) y el brazo oscilante (8), en el que dicha pieza (12) de unión es conectada posteriormente a dicha segunda parte 
(9’), caracterizado porque dicha pieza (12) de unión está conectada a dicha segunda parte encajando de manera 
pivotante salientes (10) de dicha segunda parte (9’), en la ubicación de dicho eje de pivote, en rebajes (11) provistos 
en dicha pieza (12) de unión, y en el que el brazo oscilante (8) puede ser conectado posteriormente a dicha pieza 20 
(12) de unión. 
 
2. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 1, en el que dicha segunda parte (9’) está conectada de 
manera desmontable a dicha primera parte (9) mediante una operación de encaje a presión / apriete. 
 25 
3. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 1 ó 2, en el que dicha segunda parte (9’) comprende 
medios de fijación integrales con la misma que encajan alrededor de los lados longitudinales de dicha primera parte 
(9) que están orientados uno en dirección opuesta al otro. 
 
4. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 1, 2 ó 3 en el que dicha pieza (12) de unión tiene una 30 
sección transversal al menos sustancialmente en forma de U en la ubicación de su conexión a dicha segunda parte 
(9’), y en el que dicha pieza (12) de unión, en cada pata de dicha sección transversal en forma de U, está provista de 
un rebaje (11) provisto coaxialmente de dicho eje de pivote. 
 
5. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1 a 4, en el que los 35 
salientes (10) se extienden hacia fuera en cada lado de dicha segunda parte (9’), y en el que los salientes (10) son al 
menos sustancialmente cilíndricos. 
 
6. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1 a 5, en el que dicha pieza 
(12) de unión comprende al menos una lengüeta resiliente (13) que encaja en un orificio de forma correspondiente 40 
(14) provisto en el brazo oscilante (8), y en el que dicha lengüeta resiliente (13) es giratoria a lo largo de un eje de 
articulación entre una posición exterior que retiene dicha escobilla (2) sobre dicho brazo oscilante (8) y una posición 
interior que suelta dicha escobilla (2) de dicho brazo oscilante (8). 
 
7. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 6, en el que dicho eje de articulación está situado cerca de 45 
un borde interior de dicha pieza (12) de unión. 
 
8. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 6, en el que dicho eje de articulación está situado cerca de 
un borde exterior de dicha pieza (12) de unión. 
 50 
9. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 6, 7 u 8, en el que dicho brazo oscilante (8) tiene una 
sección transversal al menos sustancialmente en forma de U en la ubicación de su conexión a dicha pieza (12) de 
unión, y en el que dicho orificio (14) está provisto en una base (15) de dicha sección transversal en forma de U. 
 
10. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según cualquiera de las reivindicaciones precedentes 6 a 9, en el que dicha 55 
pieza (12) de unión comprende al menos dos lengüetas resilientes laterales que se extienden hacia fuera, en el que 
dicho brazo oscilante (8) tiene una sección transversal al menos sustancialmente en forma de U en la ubicación de 
su conexión a dicha pieza (12) de unión, y en el que cada lengüeta encaja en un orificio de forma correspondiente 
provisto en una pata (16) de dicha sección transversal en forma de U. 
 60 
11. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según cualquiera de las reivindicaciones precedentes 6 a 10, en el que dicho(s) 
orificio(s) (14) tiene/tienen una circunferencia cerrada. 
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12. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1 a 5, en el que dicha 
pieza (12) de unión comprende un rebaje (20) para recibir mediante encaje a presión un extremo libre de dicho brazo 
oscilante (8). 
 5 
13. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 12, en el que dicha pieza (12) de unión comprende al 
menos un saliente (22) que se extiende lateralmente desde un lado longitudinal de dicha pieza (12) de unión, 
enganchando dicho saliente (22) detrás de un saliente de forma correspondiente (23) en dicho brazo oscilante (8) 
para bloquear un movimiento longitudinal de dicha escobilla (2) con respecto a dicho brazo oscilante (8). 
 10 
14. Dispositivo limpiaparabrisas (1) según la reivindicación 13, en el que un extremo libre resiliente de dicha pieza 
(12) de unión puede pivotar alrededor de un eje de articulación para conectar mediante encaje a presión dicho brazo 
oscilante (8) a dicha pieza (12) de unión. 
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