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DESCRIPCION
Excavadora.

La presente invencion versa acerca de un vehiculo de excavacion, en particular, pero no exclusivamente, del tipo de
vehiculo utilizado para extraer rocas, carbdn y otras sustancias duras de un sustrato.

Son conocidas muchas excavadoras para la excavacion de roca, carbdn y otros materiales relativamente duros.
Algunas excavadoras tales estan dotadas de transportadores que se extienden desde la parte delantera hasta la
parte trasera de una maquina motriz. Tal disposicion es conveniente cuando se trabaja en un espacio cerrado en el
gue no seria posible mover un brazo de excavadora desde la parte delantera hasta la parte trasera de una maquina
motriz. Trabajar en espacios cerrados también presenta problemas adicionales, tales como operar motores que
emiten monodxido de carbono en espacios cerrados.

El documento EP1627961 da a conocer una miniexcavadora que tiene un chasis formado como un puente de
soporte. El puente de soporte forma un canal pasante que se extiende en la direccién de un plano medio longitudinal
entre orugas. El material desprendido por una herramienta pivotable puede ser desplazado bajo el puente de soporte
y retirado de la parte trasera de la miniexcavadora.

El documento US4011 936 da a conocer una maquina de carga y de transporte que tiene bandas de rodamiento y
un bastidor que se extiende hacia delante de la misma. Se extiende un transportador desde la parte delantera hasta
la parte trasera de la maquina. Hay montada de forma pivotante un mandil en la parte delantera del bastidor y recibe
material de un instrumento de carga y lo deposita sobre el transportador. El extremo delantero del transportador esta
montado de forma pivotante al mandil y se mueve de forma arqueada en torno al eje de pivote del mandil cuando se
eleva o se baja el mandil. También se pueden ajustar entre si, unidos, el transportador y el mandil al mover de forma
vertical el eje de pivote del mandil. La seccion media del transportador esta articulada de forma que la estructura del
transportador esta separada en segmentos delantero y trasero que son amovibles de forma independiente entre si y
con respecto al bastidor de la maquina.

El documento DE3809670 da a conocer un aparato excavador que comprende un triturador, un dispositivo de
alimentacion que alimenta al triturador el material que debe ser roto, un dispositivo de transporte que transporta el
material roto alejandolo del triturador, y también al menos un motor para accionar el aparato de rodadura y los
componentes soportados por este que necesitan ser accionados. El dispositivo de alimentacion consiste en un
transportador que es llevado por el aparato de rodadura y transporta el material para ser roto al triturador, y tiene en
su parte delantera un dispositivo de guia con una base que puede ser colocada sobre el suelo y paredes laterales
gue se extienden hacia arriba desde este, y una pala de draga amovible proporcionada en un brazo de extension
gue esta soportado asimismo por el aparato de rodadura, pala por medio de la cual se puede introducir en el
dispositivo de guia el material que debe ser roto.

El documento US5575538 da a conocer una excavadora que comprende una sierra para rocas que tiene una rueda
de corte y un conjunto de transportador capaz de recuperar de forma automatica esencialmente todos los materiales
excavados por la rueda de corte y de descargar los materiales recuperados en un camién adyacente o similar. El
conjunto de transportador incluye un transportador de carga que es amovible desde una posicion elevada de
transporte hasta una posicion operativa descendida. Cuando se encuentra en su posicion operativa, un extremo de
entrada del transportador de carga esta colocado sobre el suelo en una region de descarga de la rueda de corte y es
empujado para que se acople con el suelo, de forma que no bote hacia arriba y hacia abajo durante su operacion,
sino que rueda sobre las rocas y otras obstrucciones sin dafar el transportador. La rueda de corte es tanto pivotable
como deslizable con respecto al mainframe del vehiculo, de forma que sea capaz de cortar zanjas de profundidades
radicalmente distintas mientras que siga garantizando la recuperacion de esencialmente todos los materiales
excavados por medio del transportador de carga.

El documento W098/11304 da a conocer un aparato de excavacion de tuneles que tiene un bastidor fijado de forma
pivotante a un medio movil, siendo pivotable el bastidor entre una primera posicion mévil en la que la maquina puede
ser movida sobre una superficie por medio de la operacion del medio movil y una segunda posicion operativa, de
forma que al menos una porcién del bastidor se encuentre en contacto con la superficie. En la posicion operativa, la
magquina esta soportada por al menos una porcién del medio mévil y la porcion del bastidor en contacto con la
superficie.

El documento US4571145 da a conocer un aparato para manipular y transportar materiales que tiene un chasis
amovible, un conjunto de transportador extensible de forma longitudinal montado sobre el chasis, teniendo el
transportador un extremo proyectante de carga con capacidad de un movimiento vertical arqueado y longitudinal
limitado hasta una posicion inmediatamente adyacente a la ubicacién del material que esta siendo manipulado. Hay
montado de forma giratoria un conjunto de aguilon articulado en el chasis, portando el extremo el extremo libre
amovible una pala de empuje y de traccién para cargar el material sobre el extremo de carga del transportador.

El documento WQ93/06306 da a conocer un aparato de mdultiples aplicaciones disefiado para preparar una
superficie de carretera. El aparato incluye un cucharén que corta, perfila y recoge material. Un transportador
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conectado al cucharén transporta el material desde el cuchardn hasta un triturador de rocas. El triturador de rocas
reduce el tamafio de la roca y deposita la roca triturada de nuevo sobre el firme. Hay montado un conjunto de
cuchardn articulado en el aparato para excavar tierra de descombro y para depositar la tierra de descombro en el
cucharon.

Las excavadoras de la presente invencion abordan uno o mas de estos problemas o problemas que no han sido
identificado anteriormente con respecto a este tipo de excavadora.

Segun un primer aspecto de la presente invencidon se proporcionar una excavadora que comprende un cuerpo
principal de excavadora, un mandil para la recepcion de material excavado y un transportador,

estando ubicado el mandil en la parte delantera, o en proximidad a la misma, del cuerpo principal, extendiéndose el
transportador desde el mandil hasta la parte trasera del cuerpo principal, moviendo el transportador, durante su uso,
material excavado desde la parte delantera a la parte trasera del cuerpo principal,

comprendiendo la excavadora, ademas, un brazo que comprende un accesorio para excavar material y mover dicho
material excavado hacia el mandil

comprendiendo la excavadora un soporte asociado con la parte delantera del cuerpo principal, comprendiendo el
soporte uno o ambos del mandil y del transportador, siendo amovibles el mandil y/o el transportador desde una
primera posicién en la que el soporte se encuentra en contacto resiliente con el suelo, de forma que inhibe un
movimiento no deseado de la excavadora cuando se utiliza el accesorio de excavacion para excavar material hasta
una segunda posicién en la que no hay sustancialmente ningin contacto entre el soporte y el suelo,

comprendiendo dicho accesorio de excavacién una porcién cortadora para excavar roca o similar y una porcion de
cuchardn para mover y recoger roca excavada.

Normalmente, el soporte esta ubicado en la parte delantera, o en proximidad a la misma, del cuerpo principal.

Esta es una disposiciéon eficaz para inhibir un movimiento no deseado de la excavadora cuando se utiliza el
accesorio de excavacion para excavar material. Se ha descubierto que, cuando no hay un contacto resiliente entre el
suelo y el soporte, la accion de martilleo o de corte del accesorio de excavaciéon (especialmente en roca dura)
provoca que se ejerza una gran fuerza de retroceso sobre el vehiculo por medio del brazo. Tal fuerza provoca que
se eleve el extremo trasero del cuerpo principal del suelo, lo que puede despedir al operario del asiento. El contacto
resiliente entre el suelo y el soporte puede, por ejemplo, crear una fuerza ascendente entre 1 y 2 toneladas. Este
intervalo es particularmente (til para una excavadora que tenga un peso entre 3 a 5 toneladas. El contacto resiliente
entre el suelo y el soporte puede crear una fuerza ascendente entre un 25% y un 60% del peso de la excavadora, y
preferentemente entre un 30% y un 50% del peso de la excavadora.

El cuerpo principal puede ser una maquina motriz para mover la excavadora. El cuerpo principal puede incluir un
motor o similar para mover la excavadora. El cuerpo principal puede incluir, ademas, una cabina del operario, y
puede incluir, normalmente, una disposicion sobre ruedas o montada sobre orugas para mover la excavadora. El
cuerpo principal no incluye ni el mandil, ni el transportador ni el brazo.

Es preferente que el soporte comprenda tanto el mandil como el transportador.

En este caso, el mandil y/o el transportador pueden estar en contacto directo con el suelo cuando el soporte se
encuentra en la primera posicién. De forma alternativa, el soporte puede estar dotado de un miembro intermedio
para hacer contacto con el suelo, tal como una chapa. El uso de tal miembro intermedio ayuda a inhibir dafios al
mandil y/o al transportador.

El uso de uno o ambos del mandil y del transportador como parte del soporte elimina la necesidad de gatos
individuales.

Es preferente que el mandil y el transportador estén fijados entre si. Esto proporciona una disposicién conveniente
para proporcionar un contacto resiliente entre el suelo y el vehiculo y garantiza que el transportador y el mandil se
encuentren en la posicion correcta mutua para suministrar material excavado al transportador.

Es preferente que cada uno del transportador y del mandil tenga una superficie de recepcién de material para recibir
material excavado, y que la superficie de recepcién de recepcion del transportador se encuentre, durante su uso, por
debajo de la superficie de recepcion de material del mandil. Esto proporciona una buena disposicion para suministrar
material al transportador.

El soporte puede estar dotado de un miembro intermedio para hacer contacto con el suelo en la primera posicion, tal
como una chapa de contacto. Esto ayuda a limitar dafios al resto del soporte.

Preferentemente, el transportador es un transportador de cinta, pero puede ser otra forma de transportador, tal como
un transportador sin fin.
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Es preferente que la excavadora esté dotada, ademas, de un pistén para mover el soporte entre las posiciones
primera y segunda. Es preferente que, en la primera posicion, el pistdn empuja de forma resiliente el soporte dentro
del suelo.

El piston puede ser hidraulico, y puede estar montado en la maquina motriz. Es preferente que el piston sea
sustancialmente normal, durante su uso, al suelo.

El transportador puede estar dotado de una o mas juntas de estanqueidad que se acoplan de forma resiliente con
una superficie del cuerpo principal. La o las juntas de estanqueidad ayudan a inhibir la entrada de material excavado
en la maquinaria interna del cuerpo principal.

El cuerpo principal puede estar dotado de una cabina del operario. La cabina puede estar cerrada, de forma que se
inhiba la entrada de material excavado dentro de la cabina y se inhiba la salida no deseada del operario.

Es preferente que el cuerpo principal tenga una longitud entre 0,9 my 6 m y una anchura entre 0,6 my 6 m.

Es preferente que el brazo esté fijado de forma giratoria a la maquina motriz, proporcionando la fijacion del brazo al
cuerpo principal un primer eje de pivote, siendo girable el brazo con respecto al cuerpo principal un angulo de al
menos 150 grados en torno a dicho primer eje de pivote.

El brazo puede estar fijado al cuerpo principal en la parte delantera, o en proximidad a la misma, del cuerpo
principal. Esta es una disposicion conveniente para excavar material por delante del cuerpo principal.

Es preferente, adicionalmente, que el brazo sea giratorio con respecto al cuerpo principal un angulo de al menos 300
grados (y mas preferentemente un angulo de al menos 350 grados) en torno al primer eje de pivote. Tal movimiento
de rotacién permite que el brazo actlie como una gria. También ayuda en el almacenamiento del brazo.

Si el brazo es girable 180 grados o menos, es preferente que la excavadora esté dotada de uno o mas pistones para
rotar el brazo en torno al primer eje de pivote.

Si el brazo es girable méas de 180 grados, es preferente que la excavadora pueda estar dotada de un anillo giratorio
y un motor para hacer rotar el brazo en torno al primer eje de pivote.

Es preferente que el brazo esté dotado de un conducto hidraulico para transmitir presién hidraulica que se extiende
desde el cuerpo principal al accesorio. Es preferente que el brazo esté dotado de una placa de recubrimiento sobre
al menos una parte del conducto hidraulico. Esto evita que el conducto hidraulico sea empujado contra el techo de
una camara cuando trabaja en un entorno cerrado.

Es preferente que el brazo sea articulado, con una porcién superior del brazo asociada al cuerpo principal conectado
a una porcion inferior del brazo por medio de una articulacion, extendiéndose la placa de recubrimiento la longitud de
la porcion superior del brazo. La porcion inferior del brazo puede estar fijada al accesorio de excavacion. La porcién
superior del brazo puede estar fijada de forma giratoria al cuerpo principal para formar el primer eje de pivote.

La porcion de cuchardn es capaz de recoger roca excavada.

El accesorio de excavacion puede estar dotado de uno o mas cafiones de agua. El o los cafiones de agua pueden
ser operables para proyectar un chorro de agua a la porcidon cortadora del accesorio de excavacion. El chorro
comprende gotitas de agua de alta velocidad para purgar la regién en torno a la porciéon cortadora de gases
peligrosos, tales como metano.

Es preferente que la excavadora esté dotada de un equipo motor y es preferente, adicionalmente, que el equipo
motor sea montable sobre el cuerpo principal en una primera posicion operativa del equipo motor, y sea facilmente
desmontable del cuerpo principal para ser movido a una segunda posicion operativa del equipo motor alejada del
cuerpo principal, estando adaptada la excavadora para permitir que se transmita potencia al cuerpo principal y al
accesorio de excavacion en las posiciones operativas primera y segunda del equipo motor.

Esto permite que el cuerpo principal y el accesorio sean operados de forma remota desde el equipo motor. Esto es
de particular ayuda si, por ejemplo, el equipo motor funciona con combustibles fésiles y emite gases potencialmente
peligrosos, tales como monoéxido de carbono, o si el equipo motor esta alimentado eléctricamente y el cuerpo
principal y la excavadora estan operando en areas sometidas a la acumulacion de gases explosivos tales como
metano.

Es preferente que la excavadora esté dotada de uno o mas conductos de transmision de potencia para conectar el
equipo motor en la segunda posicidn operativa del equipo motor al cuerpo principal. Tales conductos de transmision
de potencia pueden ser cables eléctricos o pueden ser conductos para la transmisién de fluido hidraulico.

El cuerpo principal puede estar dotado de una disposicién de recepcion del conducto de transmisién de potencia
para ser conectada a uno o mas de los conductos de transmision de potencia. Por ejemplo, el cuerpo principal
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puede estar dotado de las partes hembra o macho de una conexion eléctrica, estando proporcionada la parte macho
0 hembra correspondiente en el o los conductos de transmisién de potencia. De forma alternativa, el cuerpo principal
puede estar dotado de partes macho o hembra de una conexion de fluido hidraulico, estando proporcionada la parte
macho o hembra correspondiente en el o los conductos de transmision de potencia.

Se describird ahora la excavadora de la presente invencion a modo de ejemplo Unicamente con referencia a las
Figuras 1, 2y 3, de las cuales:

La Figura 1 es una vista en perspectiva de una realizacién de una excavadora segun la presente invencion;
la Figura 2 es una vista lateral esquemética de la excavadora de la Figura 1; y

la Figura 3 es una vista en perspectiva de la porcién trasera de la excavadora que muestra con mas detalle el
equipo motor desmontable.

La Figura 1 muestra una excavadora segun los aspectos primero, segundo y tercero de la presente invencion. Se
muestra la excavadora en general mediante el numero 1 de referencia y comprende un cuerpo principal 7 de la
excavadora, un mandil 2 para la recepcion de material excavado y un transportador 3. El mandil 2 esta ubicado en la
parte delantera, o en proximidad a la misma, del cuerpo principal 7, extendiéndose el transportador 3 desde el
mandil 2 hasta la parte trasera del cuerpo principal, moviendo el transportador, durante su uso, material excavado
desde la parte delantera hasta la parte trasera del cuerpo principal. La excavadora comprende, ademas, un brazo 11
gue comprende un accesorio 5 para excavar material y mover dicho material de excavacién hacia el mandil 2. La
excavadora comprende un soporte, que en este caso comprende el transportador 3 y el mandil 2. Se proporciona
una chapa 4 de contacto para hacer contacto con el suelo en la parte inferior del transportador y del mandil. El
transportador 3 y el mandil 2 son amovibles desde una primera posicion en la que el soporte se encuentra en
contacto resiliente con el suelo hasta una segunda posicion en la que no hay sustancialmente ningin contacto entre
el soporte y el suelo. En la primera posicion, la chapa 4 de contacto (a diferencia de cualquier superficie del propio
mandil o del propio transportador) se encuentra en contacto con el suelo. Esto ayuda a limitar los dafios al
transportador y/o al mandil que pueden ser causados al hacer contacto el mandil y/o el transportador con el suelo.

El cuerpo principal 7 de la excavadora esté dotado de bandas 10 de rodamiento de oruga para mover la excavadora.

Cuando se utiliza la excavadora 1 para excavar material, se mueve a la excavadora hasta su posicién su posicion.
Cuando se mueve la excavadora 1, el transportador y el mandil se encuentran separados del suelo (en la segunda
posicion), de forma que ninguno de los dos quede enganchado en el suelo durante el movimiento de la excavadora.
Con referencia a la Figura 2, cuando la excavadora 1 se encuentra en posicion para excavar, el piston 15 esta
activado, empujando a la chapa de contacto fijada al mandil 3 y al transportador 2 para que haga contacto resiliente
con el suelo. El pistén 15 empuja la chapa 4 de contacto dentro del suelo con una fuerza de aproximadamente 2 a 3
toneladas. Esta fuerza es generalmente insuficiente para elevar el cuerpo principal de la excavadora 1 del suelo.
Entonces, se utiliza el accesorio 5 de excavacion para excavar material de un sustrato, tal como una pared rocosa o
una veta carbonifera. Tal excavacion requiere una herramienta cortadora 5a que ha de ser empujada con una fuerza
considerable dentro del sustrato. Esto provoca que se transmita una gran fuerza de retroceso a través del brazo 11
hasta el cuerpo principal 7. Debido a que el brazo 11 esta conectado al cuerpo principal 7 en la parte delantera, o en
proximidad a la misma, del cuerpo principal 7, el retroceso provoca una fuerza descendente sobre el cuerpo principal
7, aplicada a la parte delantera del cuerpo principal 7. La fuerza ejercida por la chapa 4 de contacto asociado con el
mandil y el transportador siendo empujado dentro del suelo por medio del piston 15 contrarresta esta fuerza de
retroceso y el cuerpo principal 7 tiene mucha menos tendencia a bascularse o a inclinarse que si no se empuja la
chapa de contacto dentro del suelo. Si no se empuja la chapa de contacto dentro del suelo, la fuerza de retroceso
provoca que el extremo trasero del cuerpo principal 7 se incline violentamente, en ciertos casos tirando al operario
de la cabina 9.

Una vez se ha extraido material del sustrato, el brazo articulado 11 mueve la porciéon 5b de cucharén del accesorio
5, de forma que se recoge y se mueve el material excavado hacia el mandil 2. El mandil 2 esta dispuesto para tener
un borde anterior en contacto con el suelo, permitiendo que el material sea movido facilmente ascendiendo por el
mandil 2 hasta el transportador 3.

La superficie de recepcion de material del transportador 3 es mas baja que la superficie de recepcion de material del
mandil 2 y, por lo tanto, se puede mover facilmente material del mandil 2 al transportador 3. El transportador 3 se
extiende desde la parte delantera hasta la parte trasera del cuerpo principal 7 y mueve material hasta la parte
trasera del cuerpo principal. Se proporciona una junta (no mostrada) de estanqueidad entre los bordes del
transportador 3 y el cuerpo principal 7 para inhibir la entrada de material excavado dentro de la maquinaria del
cuerpo principal 7.

El brazo 11 esta articulado y comprende una porcién superior 11a fijada a la porcion inferior 11b por medio de una
articulacién basculante 14 de tipo codo. La porcidon superior 11la esta fijada en un extremo al cuerpo principal,
proporcionando de esta manera una fijacion 6 de pivote para la rotacién del brazo 11 con respecto al cuerpo
principal 7. El brazo 11 esta fijado al cuerpo principal por medio de un anillo giratorio (no mostrado) y, por lo tanto,
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puede ser movido por un motor de forma continua en torno a la fijacion de pivote. La porcidn superior 11a esta
dotada de una placa 12 de recubrimiento para proteger los conductos hidraulicos (no mostrados) que se extienden
desde el cuerpo principal 7 hasta el accesorio 5. Esto es (til cuando se opera la excavadora en un espacio cerrado
con un techo bajo.

El cuerpo principal estd dotado de una cabina cerrada 9 del operario. La cabina esta dotada de ventanas (no
mostradas) que inhiben la entrada de material excavado en el interior de la cabina. Esto es particularmente (til
cuando se utiliza la herramienta de excavacién para excavar material a una altura de 2,5 m o mas por encima del
nivel del suelo dado que en tales casos el material excavado puede desplazarse a lo largo del brazo hacia la cabina.

El transportador estd montado en el cuerpo principal 7 para pivotar en torno al eje 13. Este eje 13 de pivote permite
que el mandil y el transportador sean empujados hacia la primera posicion en la que la chapa de contacto se
encuentra en contacto con el suelo, y también permite al transportador y al mandil ser elevados para permitir el
movimiento de la excavadora. Se proporciona un recorte 20 en el techo 19 del cuerpo principal 7. Este recorte 20
permite que el brazo 11 sea girado hasta la parte trasera del cuerpo principal 7 y articulado de forma que la porcién
inferior 11b del brazo pueda ser almacenada en el espacio encima del transportador 3. El transportador es movido
de forma que se encuentre esencialmente a ras del suelo (es decir, se eleva la porcién delantera del transportador)
para hacer sitio para la porcion inferior 11b del brazo.

Con referencia ahora a las Figuras 1, 2 y 3, la excavadora esta dotada de un equipo motor 8. Se muestra el equipo
motor montado en el cuerpo principal 7 en una primera posicién operativa del equipo motor. El equipo motor es
facilmente desmontable de la primera posicion operativa del equipo motor debido a que estd montado en el cuerpo
principal 7 con pernos facilmente extraibles (ejemplificados por los nimeros 30a-f de referencia). El equipo motor 8
comprende, en este caso, un motor eléctrico. El equipo motor 8 puede ser alejado del cuerpo principal 7, estando
conectado al cuerpo principal por medio de conductos que llevan fluido hidraulico y presion desde el equipo motor 8
ubicado de forma remota al cuerpo principal 7. El equipo motor 8 esta dotado de una toma eléctrica 34 de entrada
para proporcionar electricidad al motor eléctrico. El motor eléctrico proporciona energia a una bomba hidraulica 31
gque se proporciona como parte del equipo motor desmontable. La bomba hidraulica 31 bombea fluido hidraulico
desde el depésito 32 de fluido hidraulico (que esta empotrado en el cuerpo principal 7) a los componentes operados
de forma hidraulica del cuerpo principal 7 y del accesorio 5. El cuerpo principal 7 y la bomba hidraulica 31 estan
dotados de acoplamientos (mostrados como 33 para aquellos proporcionados en el cuerpo principal) de liberacion
rapida para permitir que se conecten facilmente conductos al equipo motor 8 y al cuerpo principal 7, y sean
desconectados de los mismos. Se proporcionan los acoplamientos de liberacion rapida tanto para el circuito
hidraulico de “presién” como de “retorno”. También se proporcionan valvulas de seguridad en caso de que la presion
hidraulica supere un valor predeterminado. También se proporcionan aisladores tanto para el circuito eléctrico como
para el hidraulico.

Por supuesto, el motor de explosién o eléctrico para alimentar la excavadora puede ser de gasolina, diésel o puede
ser neumatico (a diferencia de alimentado eléctricamente). Se proporcionan un panel 35 de control y un dispositivo
36 de parada de emergencia en el cuerpo principal 7 para controlar la operacion del equipo motor 8, con
independencia de si el equipo motor 8 esta montado en el cuerpo principal o se encuentra separado del mismo.
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REIVINDICACIONES

Una excavadora (1) que comprende un cuerpo principal (7) de la excavadora, un mandil (2) para la recepcion
de material excavado y un transportador (3),

estando ubicado el mandil en la parte delantera, o en proximidad a la misma, del cuerpo principal,
extendiéndose el transportador desde el mandil hasta la parte trasera del cuerpo principal, moviendo el
transportador, durante su uso, material excavado desde la parte delantera hasta la parte trasera del cuerpo
principal,

comprendiendo la excavadora, ademas, un brazo (11) que comprende un accesorio (5) para excavar material y
mueve dicho material de excavacion hacia el mandil, comprendiendo la excavadora un soporte asociado con la
parte delantera del cuerpo principal, comprendiendo el soporte uno o ambos del mandil y del transportador,
siendo amovibles el mandil y/o el transportador desde una primera posicion en la que el soporte se encuentra
en contacto resiliente con el suelo, de forma que se inhiba un movimiento no deseado de la excavadora cuando
se utiliza el accesorio de excavacion para excavar material hasta una segunda posiciéon en la que no hay
sustancialmente ningln contacto entre el soporte y el suelo, caracterizada porque

el accesorio de excavacion comprende una porcién cortadora (5a) para excavar rocas o similares y una porcién
(5b) de cucharén para mover y recoger roca excavada.

Una excavadora segun la reivindicacion 1, en la que, durante su uso, el contacto resiliente entre el suelo y el
soporte crea una fuerza ascendente entre un 25% y un 60% del peso de la excavadora.

Una excavadora segun la reivindicacion 2, en la que, durante su uso, el contacto resiliente entre el suelo y el
soporte crea una fuerza ascendente entre un 30% y un 50% del peso de la excavadora.

Una excavadora segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en la que el mandil y/o el
transportador estan en contacto directo con el suelo cuando el soporte se encuentra en la primera posicion.

Una excavadora segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, en la que el soporte esta dotado de un
miembro intermedio (4) para hacer contacto con el suelo, en la que, durante su uso, el miembro intermedio
hace contacto con el suelo cuando el soporte se encuentra en la primera posicién.

Una excavadora segun cualquier reivindicacion precedente, en la que el mandil y el transportador estan fijados
entre si, y en la que cada uno del transportador y del mandil tiene una superficie de recepcion de material para
recibir material excavado, siendo la superficie de recepcion de material del transportador, durante su uso, mas
baja que la superficie de recepcion de material del mandil.

Una excavadora segun cualquier reivindicacion precedente, dotada, ademas de un piston (15) para mover el
soporte entre las posiciones primera y segunda y, en la primera posicion, el pistén empuja de forma resiliente el
soporte dentro del suelo.

Una excavadora segun la reivindicacién 7, en la que el piston es, durante su uso, sustancialmente normal al
suelo.

Una excavadora segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en la que el brazo esta fijado de
forma giratoria al cuerpo principal, proporcionando la fijacion del brazo al cuerpo principal un primer eje (6) de
pivote, siendo girable el brazo con respecto al cuerpo principal un angulo de al menos 150 grados en torno a
dicho primer eje de pivote.

Una excavadora segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en la que el brazo esti dotado de
un conducto hidrulico para transmitir presion hidraulica que se extiende desde el cuerpo principal hasta el
accesorio, y el brazo estad dotado de una placa (12) de recubrimiento encima de al menos una parte del
conducto hidraulico.

Una excavadora segun la reivindicacion 10, en la que el brazo esta articulado, con una porcién superior (11a)
del brazo asociada al cuerpo principal conectada a una porcion inferior (11b) del brazo por medio de una
articulacion (14), extendiéndose la placa de recubrimiento la longitud de la porcién superior del brazo.

Una excavadora segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en la que la excavadora esta
dotada de un equipo motor (8) que puede estar montado en el cuerpo principal en una primera posicién
operativa del equipo motor, y es facilmente desmontable del cuerpo principal para ser movido hasta una
segunda posicion operativa del equipo motor alejada del cuerpo principal, estando adaptada la excavadora
para permitir que se transmita potencia al cuerpo principal y al accesorio de excavacién en las posiciones
operativas primera y segunda del equipo motor.
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13. Una excavadora segun la reivindicacion 12, en la que la excavadora estd dotada de uno o mas conductos de
transmision de potencia para conectar el equipo motor en la segunda posicion operativa del equipo motor al
cuerpo principal.
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