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DESCRIPCIÓN 

Máquina para imprimir imágenes sobre artículos. 

La presente invención se refiere a una máquina para imprimir imágenes sobre artículos por medio de transferencia 
selectiva por calor de tinta termofusible presente en una cinta de tinta. 

El documento JP 03 083682 A divulga un casete de cinta de tinta que comprende una estructura de soporte en la 5 
que se encuentra montada una bobina para desenrollar la cinta y una bobina para rebobinar la cinta usada, estando 
definido entre dichas bobinas un recorrido para la cinta, incluyendo unos pares primero y segundo de rodillos de 
transmisión que están dispuestos en las esquinas de dos lados opuestos de un cuadrilátero, aguas abajo de la 
bobina de desenrollado y aguas arriba de la bobina de rebobinado respectivamente; estando previsto que una 
porción de la cinta de tinta que pasa operativamente entre dichos pares de rodillos sea accionada por una cabeza de 10 
impresión térmica de una máquina de imprimir en la que se utiliza el casete de cinta; comprendiendo también el 
casete de cinta unos dispositivos primero y segundo de desvío que incluyen respectivos rodillos de desvío móviles 
cada uno de ellos, cuando el casete está abierto para sustituir la cinta de tinta, a lo largo de una trayectoria que 
interseca con el recorrido de la cinta entre los dos rodillos de transmisión de cada par; teniendo los dispositivos de 
desvío una primera condición, cuando el casete está abierto, en la que los rodillos de desvío están dispuestos en 15 
una posición desenganchada en la que se extienden externamente y a una distancia del recorrido de la cinta, entre 
el par correspondiente de rodillos de transmisión, y una segunda condición en la que dichos rodillos de desvío 
adoptan una posición operativa fija en la que la cinta está encajada entre un par correspondiente de rodillos de 
transmisión, formando entre los rodillos de estos pares un bucle de cinta. 

Un objeto de la presente invención consiste en proporcionar una máquina de imprimir perfeccionada en la que la 20 
operación de posicionamiento y/o sustitución de la cinta de tinta sea particularmente fácil. 

Este objeto, junto con otros objetos, ha sido alcanzado de acuerdo con la invención mediante una máquina que tiene 
las características definidas en la reivindicación 1. 

En una realización preferida, los rodillos tensores de los dispositivos tensores están soportados por respectivos 
brazos montados a pivote en la estructura de soporte en torno a respectivos ejes fijos perpendiculares al recorrido 25 
de la cinta de tinta. 

Ventajosamente, los medios elásticos asociados a los dispositivos tensores pueden comprender unos resortes 
primero y segundo de recuperación que están asociados a cada rodillo tensor y conectados preferentemente a los 
brazos de pivotamiento asociados. 

Alternativamente, los medios elásticos asociados a los dispositivos tensores pueden comprender un único resorte 30 
que tienda a recuperar cada uno hacia el otro de dichos rodillos tensores o de los brazos de pivotamiento asociados. 

Otros rasgos característicos y ventajas de la invención surgirán de la descripción detallada que sigue, proporcionada 
únicamente a título de ejemplo no limitativo, con referencia a los dibujos que se acompañan, en los que: 

la figura 1 es una vista frontal de una máquina de acuerdo con la presente invención; 

la figura 2 es una vista frontal similar a la de la figura 1, en la que se han retirado algunas partes de cobertura frontal; 35 

la figura 3 es una vista en perspectiva parcial de la máquina conforme a las figuras anteriores; 

la figura 4 es una vista trasera de la máquina conforme a las figuras anteriores; y 

la figura 5 es una vista similar a la mostrada en la figura 2 y que muestra los dispositivos para el tensado de la cinta 
de tinta en una posición operativa. 

En los dibujos, la referencia 1 indica en su conjunto una máquina conforme a la presente invención para imprimir 40 
imágenes sobre artículos (no representados) por medio de transferencia selectiva de calor de tinta termofusible 
desde una cinta de tinta R (figuras 1, 2 y 5). 

La máquina 1 comprende una estructura de soporte 2 que aloja, montada de manera giratoria de una manera de por 
sí conocida, una bobina o carrete 3 para desenrollar la cinta de tinta R y una bobina o carrete 4 para rebobinar la 
cinta R usada. 45 

La bobina de rebobinado 4 está accionada por motor de modo que imparte a la cinta R, durante su operación, un 
movimiento en la dirección indicada por las flechas F en la figura 5. 

Se define un recorrido operativo mostrado en la figura 5 para la cinta R entre las bobinas o carretes 3 y 4. A partir 
desde la bobina de desenrollado 3, la cinta R pasa en torno a un primer rodillo de transmisión 5 y a continuación 
pasa en torno a un rodillo tensor 7 montado en un primer brazo de pivotamiento 9 que está abisagrado a la 50 
estructura de soporte 2 en torno a un eje 10 que es esencialmente perpendicular al recorrido de la cinta R. 
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Un extremo del resorte helicoidal 11 está conectado al brazo de pivotamiento 10, mientras que el otro extremo del 
mismo está conectado a la estructura de soporte 2. Con referencia a la figura 5, el resorte 11 tiende a recuperar el 
brazo de pivotamiento 9 hacia fuera del rodillo de transmisión 5, que es en cambio giratorio en torno a un eje fijo. 

Haciendo aún referencia a la figura 5, tras la formación de un bucle alrededor del rodillo tensor 7, la cinta R pasa 
alrededor de otro rodillo de transmisión 6 que es también giratorio en torno a un eje que es estacionario y que, con 5 
preferencia, está accionado por motor. 

Aguas abajo del rodillo 6, la cinta pasa hacia la zona del fondo de la estructura de soporte 2 en la que se ha fijado un 
bastidor 12, teniendo dicho bastidor, extendiéndose desde el mismo, dos rodillos locos 13 y 14 que son paralelos 
uno con el otro y que están separados entre sí, y que definen entre ellos una abertura indicada mediante 15 (véanse 
las figuras 3 y 5). 10 

En la condición operativa mostrada en la figura 2, la cinta de tinta R pasa sobre el rodillo 13 y después alrededor del 
borde inferior activo de una cabeza 16 de impresión térmica, la cual es de tipo en sí conocido. Aguas abajo de la 
cabeza de impresión, la cinta R se mueve de nuevo hacia arriba hacia el rodillo de transmisión 18, pasando sobre el 
rodillo 14 montado en el bastidor inferior 12. 

Tras moverse alrededor del rodillo 18, la cinta R pasa alrededor de un rodillo tensor 19 montado en un brazo de 15 
pivotamiento 20 que es similar al brazo 9 descrito anteriormente. 

El brazo 20 está montado a pivote en torno a un eje 21 fijo que es paralelo con el eje 10 del otro brazo de 
pivotamiento 9. 

Aguas abajo del rodillo tensor 19, la cinta R pasa alrededor de otro rodillo de transmisión 22 giratorio en torno a un 
eje fijo, y finalmente alcanza la bobina o carrete de rebobinado 4. 20 

En las figuras 1 a 3 y 5, la referencia numérica 23 indica un resorte helicoidal que tiene un extremo sujeto a una 
estructura de soporte 2 y el otro extremo conectado al brazo de pivotamiento 20. Este resorte tiende a recuperar el 
brazo de pivotamiento 20 en la dirección del otro brazo de pivotamiento 9. 

Los dos pares de rodillos de transmisión 5, 6 y 18, 22 están dispuestos en las esquinas de dos lados opuestos de un 
cuadrilátero, y la cabeza 16 de impresión térmica está dispuesta cerca de la porción de la cinta de tinta R que pasa 25 
operativamente entre estos pares de rodillos. 

Los brazos de pivotamiento 9 y 20, con los rodillos tensores 7 y 19 asociados, y con los resortes 11 y 23, forman dos 
dispositivos tensores, donde los rodillos tensores 7 y 19 son móviles a lo largo de una trayectoria que interseca con 
el recorrido de la cinta R entre los dos rodillos de transmisión 5, 6 y 18, 22 respectivamente, de cada par, tendiendo 
a provocar la formación de bucles correspondientes de cinta R. 30 

Con referencia a las figuras 3 a 5, un eje 24 se encuentra montado en la región media de la estructura de soporte 2 
(figura 3) y posee, de manera integral con el mismo, un miembro de leva 25 (figuras 3 y 5) que se extiende sobre el 
lado frontal de la máquina y al que se ha conectado un mando operativo 26 en la parte frontal. 

En la parte trasera de la estructura de soporte 2 (figura 4) el eje 24 posee una orejeta 27 excéntrica que actúa como 
transmisión para una correa inextensible 28, cuyos extremos opuestos están sujetos a la periferia de rodillos 29 y 30 35 
correspondientes que son rotacionalmente integrales con los brazos de pivotamiento 9 y 20 en torno a los ejes 10 y 
21 correspondientes. 

La disposición es tal que el mango 26 está capacitado para ser dispuesto en una primera posición, mostrada en las 
figuras 1 y 3 y, con líneas discontinuas, en la figura 5. Cuando el mango 26 está en esta posición, el eje 24 está 
dispuesto en la posición angular que es visible en la figura 4, y en la que éste tensa la correa 28 hacia abajo, 40 
manteniendo en consecuencia los brazos de pivotamiento 9 y 20 en la posición abierta que se muestra en las figuras 
1 y 4 y, con líneas discontinuas, en la figura 5. En esta condición, según puede apreciarse más claramente en la 
figura 2, los rodillos tensores 7 y 19 están dispuestos en una posición desenganchada en la que éstos se extienden 
externamente y a una distancia del recorrido de la cinta R, entre el par de rodillos de transmisión 5, 6 y el par de 
rodillos de transmisión 18, 22 respectivamente. 45 

En esta condición, resulta extremadamente fácil colocar la cinta R en la máquina y/o sustituir esta cinta. De hecho, 
según puede apreciarse a partir del examen de la figura 2, partiendo desde la bobina de desenrollado 3, debe 
hacerse que la cinta R pase en torno a los cuatro rodillos 5, 6 y 8, 22 de modo que a continuación sea aplicada al 
rodillo de rebobinado 4. 

Convenientemente, con el fin de estar más en condiciones de facilitar adicionalmente la colocación y/o la sustitución 50 
de la cinta R, la cabeza 16 de impresión térmica está montada de modo que es móvil verticalmente en la estructura 
de soporte 2, entre una posición descendida o de trabajo (figura 5), en la que encaja con la sección de la cinta R que 
pasa cerca del bastidor 12, y una posición elevada o desencajada (figuras 2 y 3), en la que se extiende por encima 
de la sección de cinta R que se extiende entre los rodillos de transmisión 6 y 18. En particular, en el ejemplo de 
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realización representado, la cabeza 16 está montada en una unidad indicada en su conjunto mediante 32, que es 
verticalmente desplazable y que está dotada en la parte superior de un apéndice conformado 33 que coopera con la 
formación de leva 25 que es integral con el eje 24 y con el mango 26 (figuras 3 y 5). 

Un par de resortes helicoidales 34 (figuras 3 y 5) tienden a recuperar la unidad 32 hacia arriba y mantienen el 
apéndice conformado 33 de esta unidad encajado con la superficie de la formación de leva 25 integral con el eje 24 5 
y con el mango 26. 

La disposición es tal que cuando el mango 26 pasa desde la posición mostrada en las figuras 1 y 3 a la posición 
mostrada con líneas continuas en la figura 5, el conjunto 32 se ve forzado a moverse hacia abajo contra la acción de 
recuperación ejercida por los resortes 34 hasta que la cabeza 16 de impresión encaja con la porción de la cinta R 
que se extiende entre los rodillos 13 y 14 del bastidor 12. 10 

El desplazamiento descendente de la cabeza 16 de impresión, hacia su posición operativa mostrada en la figura 5, 
ocurre de forma simultánea con el movimiento de los brazos de pivotamiento 8 y 20 y de los rodillos 7 y 19 
asociados hacia la posición operativa mostrada en la figura 5, donde dichos rodillos encajan con las secciones de la 
cinta R situadas entre los pares de rodillos de transmisión 5, 6 y 18, 22. Este desplazamiento de los brazos está 
originado por los resortes de recuperación 11 y 23, debido al hecho de que la rotación del mango 26 ha provocado el 15 
movimiento de la orejeta 27 excéntrica desde la posición descendida mostrada en la figura 4 hacia la posición 
elevada, donde la correa 28 permite la rotación de los rodillos 29 y 30 y por lo tanto de los brazos de pivotamiento 9 
y 20. 

Cuando el mango 26 está dispuesto en la posición mostrada en la figura 5, la máquina de imprimir 1 está lista en la 
configuración de trabajo operativo. 20 

En una realización alternativa, en vez de los resortes 11 y 23 separados que están asociados a los brazos de 
pivotamiento 9 y 20, es posible utilizar un único resorte tal como el resorte mostrado con líneas discontinuas e 
indicado mediante 40 en la figura 2, interconectando dicho resorte directamente entre sí estos brazos de 
pivotamiento. Esta solución, además de simplificar la construcción y el montaje, da como resultado una reacción 
mutua beneficiosa entre los dos brazos de pivotamiento. 25 

Obviamente, sin modificar el principio de la invención, las realizaciones y los detalles constructivos pueden ser 
ampliamente modificados con respecto a los que se han descrito e ilustrado únicamente a título de ejemplo no 
limitativo, sin apartarse por ello del alcance la invención según se define en las reivindicaciones que se acompañan. 
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REIVINDICACIONES 

1.- Máquina (1) para imprimir imágenes sobre artículos por medio de transferencia selectiva por calor de tinta 
termofusible desde una cinta de tinta (R), que comprende una estructura de soporte (2) en la que están montadas 
giratoriamente una bobina (3) para el desenrollado de la cinta de tinta (R) y una bobina (4) para el rebobinado de la 5 
cinta (R) usada; estando definido entre dichas bobinas (3, 4) un recorrido para la cinta (R), que incluye unos pares 
primero y segundo de rodillos de transmisión (5, 6; 18, 22) que están dispuestos en las esquinas de dos lados 
opuestos de un cuadrilátero, aguas abajo de la bobina de desenrollado (3) y aguas arriba de la bobina de 
rebobinado (4) respectivamente; estando montada una cabeza (16) de impresión térmica en la citada estructura y 
estando capacitada para actuar sobre una porción de la cinta de tinta (R) que pasa operativamente entre los citados 10 
pares de rodillos (5, 6; 18, 22); 

comprendiendo también la máquina (1) unos dispositivos tensores primero y segundo (7, 9, 11; 19, 20, 23) que 
incluyen respectivos rodillos tensores (7, 19) que son móviles, cada uno de ellos, durante su operación a lo largo de 
una trayectoria que interseca con el recorrido de la cinta (R) entre los dos rodillos de transmisión (5, 6; 18, 22) de 
cada par; 15 

comprendiendo también la máquina medios de conmutación (24-26) conectados a los rodillos tensores (7, 19) de los 
dispositivos tensores (7, 9, 11; 19, 20, 23) y capacitados para ser dispuestos selectivamente en: 

una primera condición en la que los rodillos tensores (7, 19) están dispuestos en una posición desencajada donde 
éstos se extienden externamente y a una distancia del recorrido de la cinta (R), entre el par correspondiente de 
rodillos de transmisión (5, 6; 18, 22), y 20 

una segunda condición en la que dichos rodillos tensores (7, 19) están libres para adoptar, bajo la acción de medios 
elásticos (11, 23; 40) asociados, una posición operativa en la que la cinta (R) está encajada entre el par 
correspondiente de rodillos de transmisión (5, 26; 18, 22), tendiendo a formar entre los rodillos de estos pares un 
bucle de cinta (R); 

estando la cabeza (16) de impresión montada de forma móvil en la estructura de soporte (2) entre una posición en la 25 
que está encajada con la cinta, y una posición en la que está situada a una distancia y desencajada de la cinta (R); 
estando los medios de conmutación (24-26) conectados a la cabeza (16) de impresión de modo que, cuando los 
citados medios de conmutación (24-26) adoptan las condiciones primera y segunda mencionadas con anterioridad 
respectivamente, la cabeza (16) de impresión está dispuesta en la posición en la que ésta se encuentra desencajada 
de la cinta de tinta (R) y en la posición en la que ésta se encuentra encajada con la misma, respectivamente. 30 

2.- Máquina de acuerdo con la reivindicación 1, en la que los rodillos tensores (7, 19) están soportados por 
respectivos brazos (9, 20) montados a pivote en la estructura de soporte (2) en torno a respectivos ejes (10, 21) 
perpendiculares al recorrido de la cinta (R). 

3.- Máquina de acuerdo con la reivindicación 1 ó 2, en la que los medios elásticos asociados a los dispositivos 
tensores primero y segundo (7, 9, 11; 19, 20, 23) comprenden respectivos resortes (11, 23) separados. 35 

4.- Máquina de acuerdo con la reivindicación 1 ó 2, en la que los medios elásticos asociados a los citados 
dispositivos tensores (7, 9, 11; 19, 20, 23) comprenden un único resorte (40) que interconecta entre sí los citados 
dispositivos tensores. 

5.- Máquina de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en la que los medios de conmutación 
(24-26) están conectados a los dispositivos tensores (7, 9, 11; 19, 20, 23) por medio de un mecanismo de leva (24, 40 
27-30). 

6.- Máquina de acuerdo con la reivindicación 4, en la que los medios de conmutación (24-26) están conectados a la 
cabeza (16) de impresión por medio de un (adicional) mecanismo de leva (25, 33). 
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