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ES 2 380 889 T3

DESCRIPCION
Dispositivo accionado por orugas para cortacésped

El objeto de la presente invencion es un dispositivo accionado por orugas para cortacésped.

Los cortacéspedes con autopropulsidon son conocidos porque incluyen un par de orugas para promover el avance del
mismo en cualquier tipo de suelo. En particular, dichas orugas suelen estar montadas sobre cortacéspedes
automaticos capaces de funcionar de manera auténoma sobre cualquier superficie de césped a cortar.

Cada oruga esta montada en un par respectivo de poleas para cadena montadas en la cubierta del cortacésped.

El acoplamiento rotatorio entre las poleas y la oruga se realiza mediante ranuras, sustancialmente de tipo rastrillo,
formadas en la cara interna de la oruga y que se engranan con los dientes de las poleas para cadena.

El inconveniente es que el acoplamiento anteriormente descrito entre las poleas para cadena y la oruga ha
demostrado ser poco fiable puesto que la frecuente interposicion de césped, tierra o desechos en general, impide el
correcto acoplamiento cinético de los mismos. De hecho, los desechos se atascan dentro de los intersticios de
dientes adyacentes de las poleas, formando de este modo un aglomerado sélido y compacto que reduce la altura
efectiva de los dientes y dificulta el engranaje. Asimismo, el modesto volumen del cortacésped contribuye a aumentar
este problema, ya que la accién compresiva dinamica de los eslabones de la oruga sobre los dientes de la polea es
muy limitada y por lo tanto, insuficiente para determinar cualquier accidon de separacion y/o retirada de dichos
aglomerados.

Una consecuencia directa de ello es el desacoplamiento entre las poleas y la oruga que hace que la polea
accionadora patine o incluso que una parte se salga de la oruga, haciendo que el cortacésped se detenga y que sea
necesaria una intervencion técnica para volver a montar la oruga.

Se conoce una solucion por el documento US2535254, que muestra un tractor de jardin que tiene una estructura que
comprende dos riostras longitudinales, proporcionada cada una con un par de ruedas dentadas alrededor de las
cuales pasa una cadena sin fin comun.

Exactamente, cada rueda tiene una pluralidad de dientes que pueden ser acoplados a la respectiva abertura de la
cadena durante el movimiento del tractor.

En este contexto, la tarea técnica en la que se basa la presente invencion consiste en proponer un cortacésped
accionado por oruga capaz de superar los inconvenientes anteriormente indicados de la técnica anterior.

En particular, el objeto de la presente invencién es proporcionar un cortacésped accionado por orugas que presente
una elevada fiabilidad en cualquier tipo de suelo.

La tarea técnica indicada y las finalidades especificadas se obtienen sustancialmente mediante un cortacésped
accionado por orugas que tenga las caracteristicas técnicas establecidas en la reivindicacion 1.

Otras caracteristicas y ventajas de la presente invencién se advertiran mas claramente a partir de la descripcion
indicativa, y no limitativa, de una realizacién preferente, pero no exclusiva, de un cortacésped accionado por oruga
como se ilustra en los dibujos adjuntos, en los que:

- La figura 1 es una vista en perspectiva de un cortacésped accionado por orugas de acuerdo con la presente
invencion;

- La figura 2 es una vista en perspectiva del dispositivo de la figura 1 habiéndose retirado algunas partes para
destacar otras;

- La figura 3 es una representacion parcialmente en vista frontal y parcialmente en vista seccional tomada en la linea
II-11I de la figura 1 de una parte del dispositivo mostrado en la figura 1;

- La figura 4 es una representacion parcialmente en vista frontal y parcialmente en vista seccional del dispositivo
mostrada en la figura 3, de acuerdo con una realizacion modificada; y

- La figura 5 es una vista agrandada parcialmente en vista frontal y parcialmente en vista seccional de un detalle del
dispositivo mostrado en la figura 1.

De acuerdo con las figuras adjuntas, se representa integramente un dispositivo para cortacésped accionado por
oruga de acuerdo con la presente invencion.
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El dispositivo 1 comprende una cubierta 2, preferentemente de metal, en el que al menos dos poleas finales 3,4
estan montadas de forma giratoria para rotar alrededor de los ejes paralelos «X» e «Y».

La cubierta 2 puede estar asociada de forma estable de una manera conocida a la estructura (no mostrada) de un
cortacésped, por ejemplo, un cortacésped automatico de uso doméstico, capaz de funcionar de forma autbnoma en
una superficie de césped que debe cortarse.

En particular, pueden montarse dos dispositivos 1 en dicha estructura de cortacésped en lados opuestos de la
misma para proporcionar un apoyo doble para el cortacésped.

Dispuesta en las dos poleas 3, 4 hay una oruga 5 con forma anular cerrada sobre dichas dos poleas 3, 4. La oruga 5,
preferentemente fabricada en caucho o caucho-nailon, comprende una pluralidad de eslabones 6 unidos entre si
mediante bisagras en secuencia mediante respectivos pasadores de conexidon 7 (preferiblemente metal) que
permiten que los eslabones 6 roten entre si para ofrecer a la oruga 5 la capacidad de enrollarse parcialmente
alrededor de las poleas 3, 4 y moverse hacia adelante en un trayectoria de bucle cerrado.

Cada eslabén 6 muestra preferiblemente una parte en forma de placa 6a, articulada a los eslabones adyacentes 6 a
través de sus respectivos pasadores de conexion 7.

Preferiblemente, ademas, cada eslabon 6 muestra un realce 6b que se extiende transversalmente a la parte en
forma de placa 6a para penetrar en el suelo a medida que avanza el cortacésped y formando por lo tanto, un firme
anclaje de la oruga 5 al suelo.

Ventajosamente, cada parte con forma de placa 6a muestra una abertura o ranura 8 en relacién con un eslabén
articulado a una parte con forma de placa adyacente 6a, pudiendo dicha ranura 8 exponer una parte del respectivo
pasador de conexion 7 que tiene preferiblemente forma cilindrica.

La parte restante del pasador cilindrico 7 puede dejarse totalmente oculta dentro de las partes terminales
correspondientes, conectadas entre si, de una u otras partes con forma de placa 6a.

Cada una de dichas poleas 3, 4 muestra una parte central 9 donde una pluralidad de proyecciones preferiblemente o
sustancialmente radiales 10 se extiende alejandose de los ejes de rotacion «X», «Y» de las poleas 3, 4.

Las proyecciones 10 estan distribuidas de forma angular alrededor de los ejes de rotacion «X», «Y» de las poleas 3,
4.

De acuerdo con una primera realizacion mostrada en la figura 3, las proyecciones 10 estan dispuestas en pares de
modo que los pares de proyecciones 10 estén angularmente equidistantes alrededor de los ejes de rotacion «X»,
«Y» de las poleas 3, 4. Ventajosamente, cada una de dichas proyecciones 10 muestra dos flancos laterales 10a que
se desarrollan lejos de la parte central 9 de las poleas 3, 4 y dirigen a una parte final que tiene una direccién radial o
sustancialmente radial opuesta a los ejes de rotacién «X», «Y» de las poleas 3, 4. Dicha parte final 11 de la
proyeccion 10 define una parte de apoyo capaz de acoplar la oruga 5 y presenta, en particular, una forma para entrar
en una de dichas aberturas o ranuras 9 de dicha oruga y acoplarse en dicha parte expuesta del pasador de conexion
7.

Preferiblemente, las partes de apoyo 11 presentan sustancialmente un perfil inverso al menos parcialmente con
respecto a dicha parte expuesta del pasador de conexion 7.

En la realizacion preferida ilustrada de la invencién (figura 5), cada una de dichas partes de apoyo 11 comprende
una horquilla 12 que tiene una superficie frontal 12a capaz de colindar con dicha parte expuesta del pasador de
conexiéon 7, y dos orejetas laterales 12b capaces de abarcar parcialmente el pasador de conexion 7 en lados
opuestos, permitiendo de este modo que la horquilla 12 encierre firmemente el pasador de conexion 7.

Para permitir que cada horquilla 12 se acople con un pasador de conexién respectivo 7 de la oruga 5, las poleas 3, 4

muestran horquillas 12 distribuidas de forma angularmente equidistante alrededor de los ejes de rotacion «X» e «Y».

De acuerdo con una segunda realizacién, como se muestra en la figura 4, las proyecciones 10 estan separadas por
angulos iguales alrededor de los ejes «X» e «Y» de las poleas 3, 4 y cada proyeccion 10 muestra dos horquillas 12
de un tipo descrito anteriormente.

Mas detalladamente, cada proyeccion 10 acaba en dos brazos 13 dispuestos simétricamente con respecto a la

3



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2 380 889 T3

proyeccion 10 para definir una ramificacion o bifurcacién simétricas 13 de la misma proyeccién 10. Cada brazo 13
muestra, en su extremo externo, una horquilla 12 respectiva para tener las dos horquillas 12 dispuestas
simétricamente en relacion con la proyeccion 10 que las soporta.

También en este caso, las horquillas 12 resultan distribuidas angularmente de forma equidistante alrededor de los
ejes de rotacion «X» e «Y».

Ventajosamente, las proyecciones 10 tienen una direccion frecuente de desarrollo radial o sustancialmente radial
alejadas de los ejes de rotacion «X» e «Y» de las poleas respectivas 3, 4. En otras palabras, las proyecciones 10
tienen forma de esfera en la parte central 9 de las respectivas poleas 3, 4.

De esta forma, ventajosamente, entre las dos proyecciones adyacentes 10 se define un espacio 14 que se extiende
desde la parte central 9 de las poleas 3, 4 a las horquillas 12. Dicho espacio puede proporcionar ventajosamente un
emplazamiento para contener aglomerados de tierra, barro, césped o desechos en general que, por lo tanto, no
tienden a alcanzar las horquillas 12 y a anular el correcto acoplamiento entre las horquillas 12 y los pasadores de
conexion 7.

En la realizacion mostrada en la figura 4, asimismo, se forman espacios periféricos adicionales 15 delimitados
lateralmente por los dos brazos 13 asociados con una misma proyeccion 10. Dichos espacios periféricos 15 se
extienden desde las ramificaciones de las proyecciones 10 (que definen la parte inicial de los brazos 13) a las
horquillas 12.

Los espacios periféricos 15 también contribuyen a la retencion de aglomerados de tierra, barro, césped o desechos
en general, evitando de este modo que alcancen las horquillas 12 y anulen el correcto acoplamiento entre las
horquillas 12 y los pasadores de conexién 7.

De acuerdo con una realizacion ejemplar del tipo mostrado en la figura 3, el espacio 14 tiene una profundidad
maxima «P1» de 10 a 20 mm, y preferiblemente de aproximadamente 15 mm. Considerando un diametro externo
maximo de las poleas 3, 4, dicho espacio 14 esta en una proporcion de aproximadamente el 11, 5% del mismo. De
acuerdo con una realizacion ejemplar del tipo mostrado en la figura 4, el espacio 14 tiene una profundidad maxima
«P2» de 30 a 45 mm, y preferiblemente de aproximadamente 37,8 mm. Considerando un didmetro externo maximo
de las poleas 3, 4, dicho espacio 14 esta en una proporcion de aproximadamente el 29, 5% del mismo.

Asimismo, el espacio periférico 15 tiene una profundidad maxima «P3» de 8 a 16 mm, y preferiblemente de
aproximadamente 12, 6 mm. Considerando un diametro externo maximo de las poleas 3, 4, dicho espacio 15 esta en
una proporcién de aproximadamente el 9,8% del mismo

Preferiblemente, el dispositivo 1 comprende cuatro poleas 3, 4 dispuestas en dos pares, cada uno de los cuales rota
alrededor de un eje de rotacion respectivo «X» e «Y».

Las dos poleas 3, 4 de cada par estan dispuestas en lados opuestos de la cubierta 2 (siendo solo una de ellas visible
en las figuras 1y 2) y giran coaxialmente entre si.

En dicha configuracion, las poleas 3, 4 dispuestas en un mismo lado de la cubierta 2, se acoplan con la oruga 5 a lo
largo de un respectivo canal cerrado para definir dos diferentes canales en lados opuestos de la cubierta 2 para
apoyar esta ultima simétricamente en el suelo.

Preferiblemente, ambas poleas 3, 4 de un mismo par son idénticas entre si.

Mas preferiblemente, todas las poleas 3, 4 son idénticas entre si.

Preferiblemente, las poleas 3, 4 estan fabricadas en acero. Preferiblemente, ademas, las poleas 3, 4 muestran un
plano de desarrollo frecuente y mas preferiblemente estan fabricadas en una lamina de acero con un grosor que
oscila entre los 2,0 mm y los 4,0 mm.

De acuerdo con lo anterior, al menos uno de dicho par de poleas 3, 4 asociado a uno de dichos dos ejes «X» e «Y»,
estda motorizado. Esto se obtiene proporcionando un motor eléctrico 16 conectado a un generador eléctrico (no
mostrado) como una bateria o un alternador conectado a su vez a un motor de combustion interna.

Ventajosamente, el motor eléctrico 16 estd situado integramente dentro de la cubierta.

Preferiblemente, el motor eléctrico 16 (que es de tipo giratorio) esta dispuesto longitudinalmente dentro de la cubierta
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2. En otras palabras, el motor eléctrico 16 tiene un eje de rotacion «Z» que se extiende a lo largo de la cubierta 2
transversalmente y preferiblemente de forma perpendicular a dicho eje de rotacidén «X» e «Y» de las poleas 3, 4.

La transmisién del movimiento entre el motor eléctrico 16 y dichas poleas de accionamiento 3, 4 se realiza mediante
engranajes conicos 17 que se acoplan entre si (figura 2).

El acoplamiento de los engranajes conicos 17 muestra un eje de entrada 17a sdlido con respecto a un eje de salida
(y por lo tanto, al rotor) de los dos ejes de salida 17b (siendo solo uno de ellos visible en la figura 2) en los que se
forman secciones ranuradas adecuadas 17c para el acoplamiento rotacional con las respectivas poleas 3, 4.

Preferiblemente, la cubierta 2 tiene una estructura en forma de caja y se proporciona con al menos una tapa de
cierre movil 2a para permitir el acceso al motor eléctrico 16 y los engranajes cénicos subyacentes 17.

En la realizacion ilustrada, la cubierta 2 se proporciona con dos medias tapas coplanares 2a dispuestas lado a lado y
asociadas a las partes respectivas de la cubierta 2. En particular, las medias tapas 2a muestran una linea de
separacién mutua que es sustancialmente perpendicular a un plano de ensamblaje de dichos ejes «X», «Y» de las
poleas 3, 4. Esto hace posible eliminar solo una de las medias tapas 2a, segun se requiera, sin desmontar la otra
innecesariamente.

La presente invencion logra el objeto propuesto superando los inconvenientes de la técnica anterior.

El suministro de dichos espacios, debido a la forma particular de las poleas, permite separar las zonas de
acumulacion de desechos (desechos que se recogen en dichos espacios) de las zonas de acoplamiento entre las
poleas y las orugas (horquillas).

Las horquillas tienen una superficie de contacto con la oruga bastante moderada y limitada al minimo necesario para
agarrar y arrastrar un respectivo pasador de conexion de la oruga, mientras que los espacios tienen una amplia
extension y estan separados de las horquillas.

Esto tiene una gran importancia puesto que las acciones dinamicas intercambiadas entre las poleas y la oruga,
debido al reducido volumen del cortacésped, no contribuyen eficientemente a la separacion y retirada automatica de
los desechos que, de otro modo, quedarian retenidos entre las poleas y las orugas como sucede en la técnica
anterior.

De acuerdo con un aspecto ventajoso adicional de la invencion, el motor totalmente alojado dentro de la cubierta
queda completamente aislado del exterior y, por lo tanto, ningin componente del motor o la transmisién queda
expuesto a los desechos, suciedad u otros.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo accionado por orugas para cortacésped, que comprende:

- una cubierta (2) capaz de estar firmemente unida a la estructura de un cortacésped;

- un primer par de poleas (3, 4) montadas de forma giratoria sobre la cubierta (2) para girar alrededor de sus
respectivos ejes de rotacion (X, Y) paralelos entre si; mostrando cada una de dichas poleas (3, 4) una parte
central (9) y una pluralidad de proyecciones radiales (10) que se expanden alejdndose de dicha parte central (9)
y distribuidas angularmente alrededor de los respectivos ejes de rotacion (X, Y);

- una oruga (5) dispuesta a lo largo de una linea cerrada alrededor de dichas poleas (3, 4);

pudiéndose acoplar dichas proyecciones (10) en dicha oruga (5) para mover dicha oruga (5) hacia delante a lo
largo de dicha linea cerrada;

mostrando cada una de dichas proyecciones (10) un par de flancos laterales (10a) y una parte final (11) que se
extiende entre los flancos laterales (10a) en una direcciéon sustancialmente radial opuesta a los ejes de rotacién
(X, Y) de las poleas (3, 4), definiendo dicha parte final (11) una parte de soporte (11) capaz de acoplarse a la
oruga (5) para moverla hacia delante a lo largo de dicha linea cerrada; caracterizado porque dicha cubierta (2)
tiene una estructura similar a una caja y se proporciona con al menos una tapa de cierre moévil (2a) que permite
el acceso al interior de dicha cubierta (2).

2. Dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que dicha oruga (5) comprende una pluralidad de eslabones
(6) articulados entre si en secuencia mediante los respectivos pasadores de conexion (7), y en el que cada parte de
soporte (11) presenta, al menos parcialmente, un perfil inverso con respecto al perfil exterior de uno de dichos
pasadores de conexion (7) para apoyar dicha oruga (5) en un extremo periférico de dichas proyecciones (10) de
modo que se forma un espacio colector (14) entre dos proyecciones sucesivas (10).

3. Dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 o 2, en el que cada eslabon (6) muestra, cerca de una zona de
unién con un eslabon adyacente (6), una ranura (8) proporcionada para exponer, al menos parcialmente, uno de
dichos pasadores de conexion (7) y en el que dicha parte de soporte (11) puede insertarse en dicha ranura (8) para
apoyarse contra dicha parte expuesta del pasador de conexion (7).

4. Dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que cada una de dichas partes
de soporte (11) comprende una horquilla (12) que tiene una superficie frontal (12a) y dos orejetas laterales (12b)
dispuestas lateralmente, opuestas a dicha superficie frontal (12a).

5. Dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que cada proyeccion (10)
muestra, alejandose de los ejes de rotacion (X, Y) de las poleas (3, 4), una bifurcacion periférica definida por dos
brazos (13), mostrando cada uno de los cuales, en un extremo de los mismos, una de dichas partes de soporte (11),
delimitando dichos dos brazos (13) un espacio periférico colector (15) entre ambos.

6. Dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el que al menos una de dichas
poleas (3, 4) es una polea motor (4) y en el que dicho dispositivo (1) comprende ademas un motor eléctrico (16) para
accionar al menos una de dichas poleas (3, 4), estando montado dicho motor eléctrico (16) sobre la cubierta (2) y
delimitado por las dimensiones generales externas de dicha cubierta (2).

7. Dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 6, en el que dicho motor eléctrico (16) es un motor rotatorio y tiene un
eje de rotacion (Z) transversal y preferiblemente perpendicular a dicho eje de rotacion (X, Y) de las poleas (3, 4) y en
el que dicho dispositivo (1) comprende ademas engranajes cénicos (17) interpuestos entre dicho motor eléctrico (16)
y dicha polea motor (4).

8. Dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 6, en el que dicha cubierta (2) se proporciona con dos medias tapas
moéviles (2a), preferiblemente complementarias y separadas la una de la otra, en relaciéon con una linea de union
transversal a un plano que pasa a través de los ejes de rotacion («X», «Y») de dichas poleas (3, 4).

9. Dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, comprendiendo ademas un segundo
par de poleas (3, 4) en el que las dos poleas (3, 4) de cada par puede girar alrededor del mismo eje de rotacién (X,
Y) y estan dispuestas en lados opuestos de dicha cubierta (2) con el fin de acoplar la oruga (5) en relacién con
diferentes canales dispuestos sobre lados opuestos de la cubierta (2).

10. Cortacésped que comprende al menos un dispositivo accionado por orugas (1) de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores.
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