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DESCRIPCION

Maquina de bebidas con dispositivo ajustable en altura para controlar la distancia entre el recipiente de bebida y la
salida

La presente invencion se refiere en general al campo de maquinas para la dispensacion de bebidas, en particular
magquinas que pueden preparar o extraer café y especialidades de café tales como capuchino y similares o té.

Hay una tendencia a proponer maquinas de preparacion que sean lo suficientemente versatiles para ser capaces de
suministrar diversas bebidas de café, tales como café de tipo espresso o especialidades de café tales como
capuchino (café con espuma de leche) o café con leche (café con leche liquida). Habitualmente, esas bebidas de
café son recibidas en recipientes de bebida, por ejemplo, tazas o vasos, de volumen variable. Por ejemplo, un café
espresso o Ristretto se sirve en una taza pequefia de aproximadamente 40mL, mientras que un capuchino puede
servirse en una taza o vaso mas grande/mas alto desde 110mL hasta 250mL. Una taza de café negro largo también
puede servirse en una taza de 110mL. Para bebidas de café frio, uno también utiliza vasos altos.

Las bebidas de café también deben cumplir con diferentes atributos de calidad que son importantes. Por ejemplo, un
café espresso debe tener una “crema” excelente y consistente que sea una emulsion estable formada por los
componentes grasientos durante la extraccion del producto de café en la maquina. El proceso de extraccion puede
ser controlado delicadamente para proporcionar esta crema, cuando el producto es extraido de las capsulas
cerradas, tal como en los procesos descritos en EP 0512 470, EP 0604 615 o EP 0870 457.

Con otras especialidades de café, uno puede necesitar distribuir espuma de leche en la parte superior de la bebida,
tales como bebidas de tipo capuchino.

Un problema es aquel debido a los volimenes variables de los recipientes para recibir las bebidas de café variadas,
la distancia entre la salida de la bebida y el recipiente no puede garantizarse de forma precisa. Ordenada para que la
maguina acomode diferentes tamafios de recipiente, la distancia entre la salida y el recipiente es habitualmente
demasiado alta. Una distancia demasiado alta crea problemas de salpicadura.

Sorprendentemente, también hemos de destacar que esto puede ser perjudicial para la calidad de la “crema” o
espuma. Por ejemplo, si la distancia entre la salida del café y el recipiente es demasiado alta, se forman burbujas
mas grandes en la “crema” del café. Burbujas mas grandes inducen una “crema” que es menos estable y menos
consistente.

Por lo tanto, existe una necesidad de controlar y ajustar de forma precisa la distancia entre la salida y el recipiente
en funcién del recipiente utilizado con el fin de resolver estos problemas de higiene y calidad en la crema/espuma.

Han habido intentos de maquinas que tienen salidas de descarga ajustables en altura. Por ejemplo, en WO
2004/052159, la salida de la bebida corre por una corredera ajustable en altura. Por lo tanto, un bloque de suministro
de bebida completo debe ser movible con relacién a tazas estacionarias por debajo. No es facil hacer el suministro
de bebida movible hasta un punto que englobe un amplio rango de tamafios de tazas. En particular, esto complica la
construccién de la maquina cuando la maquina comprende un médulo de extraccién para capsulas cerradas ya que
el modulo requiere que se cierre de forma precisa alrededor de la capsula de forma repetitiva. EI médulo debe
también unirse a un conducto de agua caliente que necesita soportar los cambios de altura repetitivos del modulo.

Ademas, no hay ninguna indicacion de como puede controlarse la precision en el ajuste de altura en WO
2004/052159, que también es un problema porque solamente recipientes de formas estandarizadas pueden asi
utilizarse o de lo contrario la calidad de la espuma de la bebida no puede garantizarse.

EP 0 585 607 se refiere a una maquina espresso que comprende una placa de apoyo para el recipiente que puede
ajustarse en altura. La placa esta apoyada sobre una base del aparato con una bandeja de recogida dispuesta entre
ésta que recibe el liquido excedente y esta conectada de forma desacoplable con la bandeja de recogida. En primer
lugar, el ajuste de la placa de apoyo es meramente mecanico y realizado por el propio usuario. Por lo tanto, no
puede ser controlado con toda la precisién y conocimiento requeridos. En segundo lugar, la bandeja de goteo
aumenta los problemas de higiene ya que es probable que las salpicaduras ocurran sobre la placa de apoyo; y
porque la distancia entre la placa de apoyo y la bandeja de goteo se incrementa para tazas cortas de café, las
proyecciones de liquido y goteo no pueden ser bien recogidas en la bandeja de goteo y el area de servicio es
probable que requiera la limpieza frecuente.

Por lo tanto, existe una necesidad de una maquina de bebidas que pueda suministrar una bebida espumosa o
bebida con “crema” con una calidad optimizada de espuma/crema.

También existe una necesidad de una maquina de bebidas que pueda suministrar bebidas a partir de diversos
tamanos de recipientes sin problemas de salpicaduras.

Por lo tanto, un objeto de la invencidn consiste en tener una maquina de bebidas con un mecanismo de ajuste en
altura, para la posicion del recipiente de bebida con relacién a la salida de la bebida, que pueda ser controlada de
forma precisa y automatica y requiera una intervencion del usuario lo menos posible.

Otro objeto de la invencién consiste en tener una maquina de bebidas que incluya una funcion de ajuste en altura
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que sirva las finalidades anteriormente mencionadas y que ademas requiera menos limpieza.
Estos y otros objetos se consiguen mediante una maquina de bebidas que se define en la reivindicacion 1.

De acuerdo con un primer aspecto de la invencion, la maquina de bebidas para la preparacion de bebidas, tales
como un café espresso y especialidades de café, comprende un dispositivo de ajuste en altura que comprende una
placa de apoyo movible que ajusta la posicion del recipiente con relacién al menos a una salida de bebida cuando
descansa sobre una placa de apoyo, en el que la placa de apoyo es movil con relacion al menos a la salida de
bebida y comprende un mecanismo de desplazamiento para desplazar la placa de apoyo con relacién a dicha salida.

El dispositivo de ajuste en altura comprende:
Medios de accionamiento motorizados para accionar el mecanismo de desplazamiento y,

medios de control para controlar la actuacién de los medios de accionamiento que estan configurados para controlar
la distancia entre dicha salida y el recipiente en funcién del tamafio del recipiente que se coloca sobre la placa de
apoyo.

De acuerdo con una caracteristica, los medios de control controlan dicha distancia en funcién de al menos una
dimensién de altura relacionada con el recipiente que se coloca sobre la placa de apoyo. Como resultado, puede
determinarse la distancia 6ptima en cada ciclo de suministro de bebida.

De acuerdo con otra caracteristica, los medios de control comprenden al menos un detector que detecta la posicion
de al menos una parte del recipiente que se coloca sobre la placa de apoyo y una unidad de control que detiene los
medios de accionamiento motorizados en respuesta a la sefial de entrada del detector hacia la unidad de control.
Por ejemplo, el detector puede estar ventajosamente posicionado en una posicion predeterminada por debajo de la
salida de la bebida para detectar la posicién del borde superior del recipiente.

De acuerdo con un segundo aspecto, que no forma parte de la invencion es una maquina de bebidas para la
preparacion de bebidas que comprende un bastidor, una salida de bebida adaptada para suministrar una bebida en
un recipiente situado en una placa de apoyo de un area de servicio de bebidas, caracterizada por el hecho de que
comprende unos medios de recogida de goteo que estan configurados para ser colocados de forma selectiva por
encima del recipiente de bebida y por debajo o alrededor de dicha salida de bebida para recoger liquido o espuma
cuando la maquina no esta suministrando la bebida o cuando se extrae el recipiente del area de servicio de bebida.
Los medios de accionamiento motorizados pueden comprender: un motor de accionamiento eléctrico y un sistema
de transmision de desplazamiento continuo que esta dispuesto para ser accionado por el motor eléctrico para mover
la placa de apoyo de una forma continua.

Este segundo aspecto permite proporcionar una solucién de limpieza y de bajo coste que elimina el inconveniente
del goteo del liquido después de haberse extraido el recipiente del area de servicio. Esto permite simplificar el area
de servicio de bebida y/o proporcionar un area de servicio mas simple de altura controlable para ajustar la distancia
de suministro de la bebida de acuerdo con el tamafio del recipiente. Por ejemplo, de esta manera puede omitirse la
placa de apoyo y el recipiente para la bebida puede descansar directamente sobre un soporte externo (por ejemplo,
una mesa de cocina). En una alternativa, puede proporcionarse una placa de apoyo simple que puede ajustarse en
altura aunque no necesita llevar una bandeja de goteo voluminosa con el riesgo de que el liquido pueda fluir sobre la
bandeja cuando se mueve arriba y abajo.

De acuerdo con una caracteristica, los medios de recogida de goteo son mdviles entre una posicion de recogida en
el que se sitian por debajo de dicha salida y una posicién replegada en el que se aleja con relacion a la vertical de
dicha salida.

La invencion también se refiere a un método que se define en la reivindicacion 20 para la preparacién de una bebida
en una maquina de bebidas.

Otras ventajas, objetos y caracteristicas de la presente invencion apareceran cuando se lea la siguiente descripcién
detallada de una realizacion de la presente invencion tomada en conjunto con las figuras de los dibujos incluidos.

La figura 1 muestra una vista en perspectiva frontal de un dispositivo de acuerdo con la presente invencion,
La figura 2 muestra una vista en perspectiva posterior del dispositivo de la figura 1,

La figura 3 muestra una vista en perspectiva frontal de un detalle de la invencion, en particular, del sistema
de recogida de goteo en una posicién replegada,

La figura 4 muestra la vista frontal de la figura 3,

La figura 5 muestra una vista en perspectiva similar a la figura 3 pero en una posicion de recogida
desplegada del sistema de recogida de goteo,

La figura 6 muestra la vista frontal de la figura 5,
La figura 7 muestra de forma esquematizada una unidad de control de la presente invencion,

La figura 8 muestra un ejemplo de diagrama de flujo de las operaciones para preparar una bebida en la
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maquina de bebidas de la invencién,

La figura 9 muestra una vista en perspectiva de una segunda realizacion del sistema de recogida de goteo
en posicion de recogida,

La figura 10 muestra una vista en perspectiva del recogedor de goteo de la figura 9 cuando esta acoplado
en la posicién replegada por el recipiente.

La solicitud de patente europea n° 04 026 844.3 se refiere a “un cabezal de mezclado de auto limpieza para producir
una mezcla con base de leche y maquinas para la produccién de bebidas que comprenden dicho cabezal
mezclador”.

Ahora, se explicara una realizacion detallada de la presente invencién. La figura 1 muestra una maquina de café 1
con su tapa extraida para mostrar un bastidor 10 sobre el que estan montadas las partes principales del sistema.

El bastidor 10 comprende un médulo de extraccion 11 posicionado en la parte superior de la maquina. El médulo 11
es tal que puede extraer capsulas después de que la capsula se coloca a través de una ranura de forma
complementaria 12 del médulo. La capsula habitualmente contiene un producto de bebida, tal como café molido y
tostado, té o cacao. El médulo de extraccion es alimentado con agua caliente presurizada por una bomba de agua
13, tal como una bomba de piston. El agua puede calentarse antes de alcanzar el cabezal a través de un calentador
15, tal como un termobloque. El médulo de extraccién puede comprender elementos punzantes o de perforacion que
permitan abrir la capsula bajo presidon. Como un asunto ilustrativo, un principio de extraccién de capsula cerrada se
describe en EP 0512470B1, un ejemplo de modulo de extraccion se describe en la solicitud de patente internacional
WO 2005/004683. El médulo de extraccion comprende una salida de bebida frontal 14 que forma un conducto corto
gue se extiende hacia delante y hacia abajo desde el cuerpo del médulo.

En la vertical por debajo de la salida de bebida 14 esta posicionada un area de servicio de bebida 2 que comprende
un dispositivo de ajuste en altura 3 que esta concebido para ajustar adecuadamente la posicién de un recipiente de
bebida 9 (por ejemplo, una taza de café, un tazon de café con leche o un vaso de macchiato, etc.) en una posicion
relativa con respecto a la salida de la bebida. El dispositivo de ajuste en altura comprende una placa de apoyo 4 y un
mecanismo de desplazamiento 5 que desplaza la placa de apoyo arriba y abajo con relaciéon a la salida. El
dispositivo de ajuste en altura 3 puede estar asociado a un dispositivo de recogida de goteo 8 que se describira con
detalle mas adelante en la presente descripcion con relacion a las figuras 3 a 6. Sin embargo, la presente invencion
en vista del ajuste de la distancia entre el recipiente y la salida de bebida puede utilizarse sin el dispositivo de
recogida de goteo.

La placa de apoyo 4 estd guiada en movimiento lineal vertical a través de una ranura rectilinea 30 realizada dentro
de un elemento perfilado lateral 31 del bastidor. La placa de apoyo puede comprender una prolongacion lateral 40
que puede encajar en la ranura que es capaz de deslizarse a lo largo de la ranura. En el lado de la prolongacion
lateral se posiciona un saliente de referencia 41 que sobresale hacia fuera para cooperar con los diferentes
detectores de posicién, tal como se explicara mas adelante. La placa de apoyo 4 también puede comprender una
cavidad central 42 que posicione un recipiente de una forma mas estable sobre la placa.

Tal como puede verse en la figura 2, el mecanismo de desplazamiento 5 comprende un sistema de desplazamiento
continuo que estéa dispuesto para ser accionado por un motor 50 que puede mover la placa de apoyo 4 arriba y abajo
de una forma continua.

Para esto, una cremallera dentada 51 esta unida a la prolongacién lateral 40 en el otro lado del elemento perfilado
31. La cremallera dentada esta dispuesta verticalmente y suficientemente a lo largo para mover la placa de apoyo en
una amplitud suficiente desde la base del area de servicio hasta cerca de la parte superior del area de servicio de
modo que acomoda recipientes dentro de un amplio rango de tamafios. La cremallera dentada co-actda con un
engranaje 52 unido al motor eléctrico 50. Naturalmente, puede proporcionarse un conjunto de ruedas para ofrecer
una reduccion de velocidad adecuada, si fuese necesario.

Otros disefios de medios de accionamiento motorizados pueden ser previstos. Por ejemplo, la solicitud de patente
europea co-pendiente n® 04 026 844.3 describe un sistema que utiliza un eje roscado dispuesto verticalmente unido
al motor de accionamiento y un anillo roscado complementario unido al soporte; cuyo anillo transcurre a lo largo del
eje giratorio 25 en respuesta a la rotacion del motor. El sistema es preferentemente continuo en el sentido de que la
placa de apoyo puede tomar cualquier posicién vertical posible con relacién al tamafio del recipiente. En otras
palabras, dos alturas diferentes de recipientes deberian conducir a posicionar la placa de apoyo en dos posiciones
verticales distintas. Debe resaltarse que un desplazamiento escalonado o incremental se considera como continuo si
el incremento no es mayor de alrededor de 10mm.

La invencion también comprende medios de control que son capaces de controlar la actuacion de los medios de
accionamiento motorizados de tal manera que el recipiente sobre la superficie de soporte pueda colocarse a una
distancia controlada de la salida de bebida. En particular, los medios de control comprenden al menos unos medios
de deteccion 60 y una unidad de control 61 (ver figura 7). Unos medios de deteccién son unos medios que detectan
la posicion de referencia de al menos una parte del recipiente. Preferentemente, la parte del recipiente que se
detecta por los medios detectores es el reborde superior 90 del recipiente que corresponde habitualmente al punto
mas alto del recipiente y, por lo tanto, el punto mas cercano a la salida de bebida. Unos medios de deteccion
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preferidos son un detector electromecanico o emisor de un haz de luz 60. El detector 60 esta posicionado en una
posicion vertical predeterminada fija por debajo de la salida de bebida para asegurar que los recipientes estan todos
y siempre detenidos en una misma distancia de la salida de bebida cualesquiera que sea la altura de los recipientes
y la distancia de la placa de apoyo desde la salida de bebida. La posicién del detector estd determinada para
proporcionar un rango de distancia 6ptimo para la bebida que se distribuye. Por ejemplo, para un producto a base de
café. La distancia puede elegirse preferentemente entre 20 y 45mm aproximadamente. El detector puede ser una
placa o dedo hecho de material relativamente flexible o estar articulado para evitar la rotura en caso de
funcionamiento defectuoso del sistema. Cuando el reborde de la taza contacta con el detector, una sefial de entrada
es enviada a la unidad de control. Dependiendo de la ubicacién del detector 60, la unidad de control puede gestionar
ademas un movimiento hacia abajo de la placa de apoyo de la taza para posicionar adecuadamente la taza en su
distancia de suministro final desde la salida de bebida.

Medios de deteccidon de posicién pueden ademas instalarse para determinar las posiciones finales de la placa de
apoyo. Esto resulta ser util para asegurar una carga conveniente de la placa de apoyo con el recipiente con
independencia del tamafio y asegurar que la extraccion no pueda iniciarse hasta que un recipiente esta cargado
sobre la placa de apoyo movible.

Un primer detector de posicion 62 puede situarse fijamente sobre el elemento de perfil y cerca de la base del area de
servicio de bebida. Este detector de posicion 62 detecta cuando la placa de apoyo correspondiente alcanza la
posicion mas baja admitida. El detector puede ser un interruptor electromecanico que actlia mecanicamente con el
saliente de referencia 41 de la placa de apoyo cuando la placa alcanza la posicién inferior de referencia. Una ventaja
de un detector de posicion inferior es que asegura que la placa de apoyo sea iniciada en una misma posicién
(inferior) antes de cada ciclo de preparacion de la bebida de modo que una etapa para la deteccién del recipiente
puede empezar en cada ciclo y todos los recipientes pueden detectarse independientemente del tamafio que se
ajuste entre la posicién inferior y el nivel detector del reborde de la taza.

Un segundo detector de posicién 63 también se sitla preferentemente para detectar la posicién mas alta admitida
para la placa de apoyo. De una forma similar, el detector puede ser un interruptor electromagnético que actla
mecanicamente por el saliente de referencia 41 de la placa de apoyo cuando la placa alcanza la posicién de
referencia mas alta que no excede la placa de apoyo. La ventaja del detector de posicion alto es esencialmente
controlar si un recipiente ha sido o no colocado adecuadamente sobre la placa de apoyo mientras la maquina de
bebidas esta lista para suministrar una bebida. En el caso, el detector de posicion alto es detectado por la placa de
apoyo, esto indica que no se ha detectado recipiente por el detector del reborde de taza 90. Como resultado, la
maguina de bebidas puede evitar el suministro de la bebida.

Naturalmente, los interruptores electromecanicos podrian ser sustituidos por otros tipos de detectores, por ejemplo,
detectores visuales tales como haces de luz.

Las figuras 3 a 6 ilustran otro aspecto de la maquina de bebidas de la invencién. El principio inventivo esta en tener
un dispositivo de recogida de goteo 8 que recoge liquido que cae de la salida de bebida antes de que el liquido
pueda alcanzar el recipiente. El dispositivo de recogida de goteo comprende un elemento recogedor de liquido que
puede moverse con relacion a la salida de bebida.

Como “relativamente movibles”, unos medios que tanto el dispositivo de recogida es movil y la salida de bebida esta
fijada, o el dispositivo de recogida esta fijado y la salida de bebida es movil o, alternativamente, tanto el dispositivo
de recogida como la salida de bebida son mdviles.

En el presente ejemplo, la salida de bebida 13 esté fijada y el dispositivo de recogida de goteo 8 puede moverse
para situarse de forma selectiva por encima del recipiente que descansa sobre la placa de apoyo y por debajo de
dicha salida de bebida para recoger liquido que cae de la salida de bebida como se muestra en las figuras 5y 6. De
forma mas precisa, el dispositivo de recogida de goteo comprende un elemento de recogida 80 que es movil entre
una posicion de recogida (figuras 5-6) en el que se sitta por debajo de dicha salida y una posicion replegada (figuras
3-4) en el que se sitlia alejado con relacion a la vertical (Eje O en la figura 4) de dicha salida.

Por lo tanto, el elemento de recogida de goteo 80 estda asociado a unos medios de actuacion 81 que estan
controlados por la unidad de control 61 (figura 7) para moverlo desde la posicién de recogida hasta la posicién
replegada y viceversa. En el ejemplo ilustrado, el elemento de recogida de goteo 80 tiene forma de L con un tramo
de canalén 82 que se extiende hacia arriba por un tramo base 83. El tramo base esta articulado mediante un
mecanismo de manivela que comprende una articulacion pivotante fijada 84 conectada al bastidor y una articulacion
de pivote movil 85 conectada a un eje 86 de un motor solenoide 87. Tal como se muestra en la figura 4, en una
posicion desplegada del eje de accionamiento, el tramo base 83 esta hecho para girar a lo largo de la articulacion
pivotante 84 en direccién A que da lugar a que el tramo de canalén 82 sea retirado del eje vertical O. En esta
posicion, la bebida puede gotear desde la salida al recipiente situado sobre la placa de apoyo. En cambio, tal como
se muestra en la figura 6, en una posicion replegada del eje de accionamiento, el tramo base 83 esta hecho para
girar en la direccién opuesta B (figura 6) que da lugar a que el tramo de canaldn 82 se despliegue en la vertical del
eje O. En esta posicion, el tramo de canaldon 82 esta ligeramente inclinado para suministrar el liquido recogido hacia
una bandeja de goteo 88 posicionada detras del eje vertical O. Para ello, el tramo de canaldn finaliza en la vertical
del tanque en la posicion de recogida del elemento de recogida de goteo de modo que todo el liquido recogido es
facilmente vaciado hacia la bandeja de goteo 88.
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Un modo de funcionamiento a modo de ejemplo para la maquina de bebidas se representa en las figuras 7 y 8. La
figura 7 muestra la unidad de control 61 que recibe sefiales de entrada 610, 611, 612, 613 desde respectivamente el
usuario mediante un botén de uso (no mostrado), el detector de posicion inferior 62, el detector del reborde de la
taza 60 y el detector de posicion alta 63. La unidad de control envia sefales de salida 620, 621, 622, 623 para
controlar respectivamente la bomba de agua 13, el bloque de calentamiento 15, el motor del mecanismo de
desplazamiento de la placa de apoyo 50 y el solenoide del recogedor de goteo 87. Otras sefiales de entrada y salida
pueden afadirse, si es necesario, para otras funciones no descritas en esta memoria.

Como un ejemplo, el ciclo de funcionamiento de bebida puede resumirse en vista de la figura 8. Antes de que se
active el ciclo de la bebida por el usuario apretando el botén de uso seleccionado en la etapa 200, la placa de apoyo
4 esta posicionada en la posicién inferior permitiendo que se coloque un recipiente en la cavidad central de la placa.
La sefial de entrada del usuario es recibida por la unidad de control que envia una sefal de salida para activar el
motor de la placa de apoyo 50 en la etapa 210. Como resultado, la placa de apoyo sube hasta un punto donde el
borde superior del recipiente es detectado por el detector de reborde de la taza 60. Mientras el recipiente no es
detectado, la placa de apoyo sigue subiendo por el motor 50 hasta que la posicion maxima es detectada por el
detector de posicién alta 63 en la prueba 225. Cuando la posicién alta es detectada, la unidad de control envia una
sefial al motor DC 50 para que actie en direccién inversa en la etapa 275 que provoca que la placa de apoyo
regrese a su posicién inferior. Cuando el nivel de posicién inferior es detectado en la prueba 265, el motor 50 se
detiene en la etapa 280 y el ciclo ha finalizado sin haber iniciado realmente la preparacion de la bebida.

Cuando la prueba de deteccion del reborde 220 resulta ser positiva, es decir, un recipiente ha sido detectado por el
detector 60, el motor 50 se detiene en la etapa 230. El motor puede detenerse inmediatamente o después de un
periodo de tiempo dependiendo de la posicién deseada del recipiente con relacion a la salida de bebida. Después de
esta etapa, la unidad de control envia una sefial al solenoide recogedor de goteo 87 para replegar el elemento de
recogida 80 (etapa 240). En una etapa siguiente 250, puede empezar la extraccion y una unidad de control inicia la
bomba de agua 13. Si durante el suministro de la bebida, el recipiente fue extraido de la placa de apoyo que se
detecta con la prueba 255, la bomba deberia detenerse en la etapa 260. Si el suministro de bebida sigue sin este
incidente, el controlador detiene la bomba después de un tiempo predeterminado que corresponde al tipo de bebida
a suministrar. En la siguiente etapa 270, el solenoide recogedor de goteo 87 se mueve de vuelta a la posicion de
recogida. El motor 50 se invierte para regresar la placa de apoyo a la posicion inferior en la etapa 275 hasta que la
posicion inferior es detectada dando lugar a que el motor 50 se detenga en la etapa 280 y finalice el ciclo.
Naturalmente, este modo de funcionamiento puede variar de muchas formas.

Las figuras 9 y 10 muestran una segunda realizacién del dispositivo de recogida de goteo 8 de la invencion. En esta
solucion, el recogedor de goteo se mueve desde la posicion de recogida o de uso hasta la posicién replegada por
efecto del recipiente que se acopla mecanicamente al dispositivo 8. Para ello, el recogedor de goteo 8 comprende un
elemento de recogida 800 con un canalén 801 adaptado para recoger el liquido residual que gotea de la salida de
bebida 14. El elemento de recogida estd montado en el bastidor de la maquina de una forma movible y controlable,
por ejemplo, en rotacion a lo largo de un eje vertical situado dentro de la maquina tal que puede moverse, desde una
posicion a la otra y reciprocamente, dentro de un plano sensiblemente vertical P. El elemento de recogida 800 se
extiende hacia atras por un elemento actuador mecanico, es decir, una palanca 810 inclinada hacia fuera de una
manera que acopla el lado o borde superior del recipiente cuando el recipiente se coloca sobre la placa de apoyo o
la placa de apoyo se eleva a la posicion de suministro de bebida. La figura 10 ilustra la posicién cuando el dispositivo
de recogida 8 es empujado a un lado por el borde del recipiente a medida que la placa de apoyo sube, dejando asi
el recorrido de la bebida libre entre la salida 14 y la taza.

Pueden imaginarse otras posibles soluciones para el dispositivo de recogida de goteo tales como unos medios de
recogida que formen una camara que cubra la salida de bebida cuando el suministro de bebida no se lleva a cabo.
Por ejemplo, los medios de accionamiento pueden comprender un sistema hidraulico accionado para colocar el
elemento de recogida en una posicién replegada cuando se suministra el agua al cabezal de preparacion de la
bebida y es accionado para colocar el elemento de recogida en una posicién de recogida cuando ya no se suministra
agua al cabezal de preparacion de la bebida.
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REIVINDICACIONES

1. Una maquina de bebidas (1) para la preparacién de una bebida mediante la extraccion de una capsula, que
comprende un dispositivo de ajuste de distancia (3) que comprende una placa de apoyo movible (4) para ajustar la
posicion del recipiente (9) con relacion al menos a una salida de bebida (14) cuando descansa sobre la placa de
apoyo, en el que la placa de apoyo (4) puede moverse con relacion al menos a la salida de bebida (14), y
comprendiendo ademas un mecanismo de desplazamiento (5) para desplazar la placa de apoyo (4) con relacion a
dicha salida (14) que tiene:

medios de accionamiento motorizados (50, 51, 52) para accionar el mecanismo de desplazamiento,

medios de control (60, 61) para controlar la actuacion de los medios de accionamiento que estan configurados para
ajustar una distancia predeterminada entre dicha salida (14) y el recipiente (9) y en el que los medios de control
comprenden:

- un detector de posicion inferior (62) que detecta una posicion inferior de la placa de apoyo (4) que corresponde con
la posicion de carga del recipiente sobre la placa de apoyo y una unidad de control (61) que gestiona los medios de
accionamiento motorizados (50, 51, 52) para volver la placa de apoyo en la posicién inferior y detener los medios de
accionamiento motorizados como respuesta de la sefial de entrada recibida por el detector de posicién inferior (62);
ylo

- un detector de posicién superior (63) que detecta la posicion maxima de la placa de apoyo (4) que corresponde con
una posicion no cargada de la placa de apoyo y una unidad de control (61) que gestiona los medios de
accionamiento motorizados para detener los medios de accionamiento motorizados (50, 51, 52) en esta posicion
como respuesta de la sefial de entrada recibida por el detector de posicion superior (63).

2. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que los medios de control (60, 61) controlan
dicha distancia en funcion de una dimension relacionada con la altura del recipiente (9) que esta situado sobre la
placa de apoyo (4).

3. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacion 2, en el que los medios de control (60, 61) comprenden
al menos un detector (60) que detecta la posicion de al menos una parte del recipiente que esta situado sobre la
placa de apoyo (4) y una unidad de control (61) que detiene los medios de accionamiento motorizados (50, 51, 52)
en respuesta a la sefial de entrada del detector hacia la unidad de control (61).

4. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicaciéon 3, en el que el detector (60) esta situado en una
posicion predeterminada por debajo de la salida de bebida (14) para detectar la posicién del borde superior del
recipiente (9).

5. Una maquina de bebidas de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que los medios de
accionamiento motorizados comprenden:

un motor de accionamiento eléctrico (50) y,

un sistema de transmisién de desplazamiento continuo (51, 52) que esta dispuesto para ser accionado por el motor
eléctrico que mueve la placa de apoyo de una forma continua.

6. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 5, en el que el sistema de transmisién de
desplazamiento continuo comprende:

- una cremallera dentada (51) unida a la placa de apoyo,
- al menos un engranaje (52) unido al motor de accionamiento (50).

7. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 5, en el que el sistema de transmision de
desplazamiento continuo comprende:

un eje roscado unido al motor de accionamiento,
un anillo roscado complementario unido a la placa de apoyo.

8. Una maquina de bebidas de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que comprende un
dispositivo de recogida de goteo (8) que esta configurado para recoger liquido, desde dicha salida, cuyo dispositivo
de recogida de goteo (8) es posicionable para recoger liquido entre la salida de bebida (14) y el recipiente.

9. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 8, en el que el dispositivo de recogida de goteo (8)
comprende un elemento de recogida (80) que puede moverse entre una posicién de recogida en el que se coloca
bajo dicha salida (14), y una posicion replegada en el que esta alejado con relacion a la vertical de dicha salida.

10. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 9, en el que el elemento de recogida de goteo (80)
esta desplazado desde su posicion de recogida a su posicién replegada por efecto del movimiento hacia arriba de la
placa de apoyo.
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11. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacion 9, en el que el elemento de recogida de goteo esta
asociado a unos medios de actuacion (81) que estan controlados por una unidad de control (61) para mover desde
la posicion de recogida a la posicion replegada y viceversa.

12. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 11, en el que los medios de actuacion (81)
comprenden un solenoide electromagnético (87) o un motor eléctrico.

13. Una maquina de bebidas de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende:
- un bastidor (10),

- un area de servicio de bebida (2), estando la salida de bebida (14) adaptada para suministrar una bebida en un
recipiente (9) situado en dicha area (2),

- unos medios de recogida de goteo (8) que estan configurados para colocarse de forma selectiva por debajo o
alrededor de la salida de bebida (14) para recoger liquido o espuma cuando la maquina no estad suministrando la
bebida y/o cuando el recipiente es extraido del area de servicio de bebida.

14. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 13, en el que los medios de recogida de goteo (8) que
estan configurados para colocarse selectivamente en una posicion por encima del recipiente.

15. Una maquina de bebidas de acuerdo con las reivindicaciones 13 o 14, en el que los medios de recogida de goteo
(8) son moviles entre una posicién de recogida en el que se sitian bajo dicha salida (14) y una posicién replegada
en el que se sittan lejos con relacién a la vertical de dicha salida.

16. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 15, en el que los medios de recogida de goteo (8)
estan desplazados de su posicion de recogida a su posicién replegada por efecto del movimiento hacia arriba de la
placa de apoyo o el recipiente que esta colocado sobre la placa de apoyo.

17. Una magquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacion 16, en el que los medios de recogida de goteo (8)
comprenden un elemento de recogida (800) y un brazo o palanca (810) unido a dicho elemento, que esta acoplado
por el recipiente para alejar el recogedor en la posicion replegada.

18. Una maquina de bebidas de acuerdo con la reivindicacién 15, en el que los medios de recogida de goteo (8)
estan asociados a unos medios de actuacién (81) que estan controlados por una unidad de control (61) para mover
desde la posicién de recogida a la posicion replegada y viceversa.

19. Una maquina de bebidas de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 13 a 18, en el que se proporciona un
dispositivo de ajuste en altura (3) para ajustar la posicion del recipiente con relaciéon a la salida de bebida (14),
cuando descansa sobre la placa de apoyo (4), en el que la placa de apoyo (4) es movil con relacién a la salida de
bebida (14) relacionada con dicha salida y comprende un mecanismo de desplazamiento (5) para desplazar la placa
de apoyo.

20. Método para la preparacion de una bebida en una maquina de bebidas tal como se define en la reivindicacién
13, comprendiendo dicho método un cabezal de preparaciéon de bebidas (11) y una salida para la bebida (14) y un
area de servicio (2) para el posicionamiento del recipiente (9),

caracterizado por el hecho de que comprende colocar selectivamente un dispositivo de recogida de goteo (8) que
recoge liquido que cae de la salida de bebida (14) antes de que el liquido pueda alcanzar la base del area de
servicio (2).

21. Método de acuerdo con la reivindicacion 20, en el que el dispositivo de recogida de goteo (8) esta colocado en
una posicion de recogida cuando la maquina no esta suministrando la bebida y/o cuando el recipiente es extraido del
area de servicio de bebida.
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