ES 2381149 T3

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

ESPANA

@Namero de publicacion: 2 381 149
@Int. Cl.
F21V 21/40 (2006.01)
F21S 8/00 (2006.01)
F21W 131/202  (2006.01)
F21W 131/205  (2006.01)
F21Y 101/02 (2006.01)

® TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA

NUmero de solicitud europea: 09010568 .5
Fecha de presentacién: 17.08.2009

Numero de publicacion de la solicitud: 2159485
Fecha de publicacion de la solicitud: 03.03.2010

T3

Tl’tulo: Empufiadura para lamparas quirdrgicas

Prioridad:

26.08.2008 DE 102008039772

Fecha de publicacion de la mencién BOPI:
23.05.2012

Fecha de la publicacion del folleto de la patente:

23.05.2012

@ Titular/es:

BERCHTOLD HOLDING GMBH
LUDWIGSTALER STRASSE 25
78532 TUTTLINGEN, DE

@ Inventor/es:

Klaus, Peter y
Winkler, Martin

Agente/Representante:
de Elzaburu Marquez, Alberto

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacion en el Boletin europeo de patentes, de
la mencion de concesién de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicion debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerard como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicion (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).




10

15

20

25

30

35

40

45

ES 2381 149 T3

DESCRIPCION
Empunadura para lamparas quirtrgicas

El presente invento se refiere a una lampara médica segun el predmbulo de la reivindicaciéon 1. Una lampara de este
tipo se conoce por el documento DE 10 2004 055838 A1.

Empunaduras para lamparas del tipo descrito anteriormente se conocen a partir del estado actual de la técnica y
sirven para variar el tamafo del campo luminoso de las lamparas quirlrgicas. En las lamparas quirdrgicas
conocidas, se cambia mecanicamente la rotacién de la empufadura de tal modo que un agente luminoso, que se
encuentra dentro de la lampara quirlrgica, se desplaza en el interior de la misma.

Es problema del presente invento crear una empufadura del tipo mencionado al principio, que pueda fabricarse
econdmicamente y con la cual puede llevarse a cabo un reglaje del campo luminoso.

La solucién a este problema tiene lugar por medio de las caracteristicas de la reivindicacion 1.

Por consiguiente, con la empufniadura segun el invento s6lo se comprueba si se ha alcanzado una de las posiciones
finales, es decir, no se detecta el movimiento de giro completo de la empufiadura para el reglaje del campo
luminoso. Esto tiene la ventaja de que, en el caso de un cambio de posicionado manual de la lampara quirdrgica, no
se modifica por error el campo luminoso, cuando no se desea en absoluto. Sélo cuando la empufiadura se ha
movido a una de las posiciones finales, el sensor eléctrico emite una sefal de modo que se pueda activar un reglaje
de campo luminoso.

Formas de realizacién ventajosas del invento se describen en la descripcion, en dibujo, asi como en las
reivindicaciones subordinadas.

Segun una primera forma de realizacién ventajosa, el sensor puede ser un sensor de fuerza. Gracias a ello, resulta
la posibilidad adicional de variar el reglaje del campo luminoso en funcién del tiempo y/o de la duracién de la fuerza
aplicada para realizar con ello, por ejemplo, una marcha rapida.

Segun una forma de realizacion ventajosa preferida, adicional, pueden preverse dos sensores, habiéndose cargado
elasticamente previamente la pieza de la empufiadura mediante un agente elastico en una posicién de reposo entre
las dos posiciones finales.

Segun una forma de realizacion ventajosa mas, el campo luminoso de la lampara quirtrgica es modificable. Siempre
que se modifique la luminosidad de los agentes luminosos individuales de la lampara quirdrgica. Una forma de
realizacién semejante puede ser ventajosa en lamparas quirargicas con diodos luminiscentes (LED) como agente
luminoso.

Segun una forma de realizacion ventajosa mas, el sensor se puede configurar de tal modo que emita una sefal de
sensor, que pueda modificarse en funcion de la fuerza aplicada. En este caso, el sistema de control puede variar la
velocidad, con la que se modifica el campo luminoso, en funcién de la amplitud de la sefal de sensor. Se entiende
que la senal de sensor no debe ser necesariamente una sefal analdgica, sino también una sefal digital.

Segun otra forma de realizacién ventajosa mas, el sistema de control, tras quedar por debajo una sefal de sensor
minima y/o sobrepasar una sefal de sensor maxima, no puede activar modificacion alguna del campo luminoso. Con
esta forma de realizacién se asegura especialmente bien que no tenga lugar ningun reglaje por error del campo
luminoso, ya que la senal de sensor debe quedar dentro de una zona operativa, que se define por las sefales de
sensor minima y maxima. En este caso, puede resultar ventajoso determinar la dindmica del movimiento de la
empuiadura de modo que el sistema de control no active, por ejemplo, modificaciéon alguna del campo luminoso,
cuando se recorri6 una zona de amplitud predeterminada de la sefial de sensor dentro de un tiempo minimo
prefijado. En este caso, se ha de suponer, a saber, que la lampara quirdrgica se cambié de posicién y no se necesita
reglaje alguno de campo luminoso.

Segun otra forma de realizacién ventajosa mas, el sistema de control puede fijar varias zonas de amplitud
consecutivas para la sefnal del sensor, activandose en cada zona de amplitud una modificacion del campo luminoso
con una velocidad diferente, lo que aumenta la comodidad del servicio.
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Segun otra forma de realizacién ventajosa mas, la pieza de empufadura puede estar unida con una palanca
giratoria, que impulsa el sensor a través de un elemento amortiguador. Esto lleva, por un lado, a un aumento de a
duracion aumentada y, por otro, nuevamente a una mayor comodidad de servicio.

A continuacion, se describe el presente invento puramente a modo de ejemplo a base de una forma de realizacién
ventajosa y haciendo referencia a los dibujos adjuntos. Lo muestran las figuras:

Figura 1 una seccion longitudinal a través de la empunadura;

figura 2 una vista en planta desde arriba ampliada sobre una parte de la empufiadura de la figura 1;
figura 3 un dibujo explosivo despiezado de la disposicion de la figura 2; y

figura 4 una curva caracteristica del sensor eléctrico.

La figura 1 muestra una vista en seccion de una empufadura para una lampara quirdrgica (no representada), en la
que por torsion de la empuriadura puede variarse el campo luminoso, por ejemplo, siempre que se pueda modificar
mecanicamente el foco de un agente luminoso, o siempre que se modifique la luminosidad de varios agentes
luminosos.

La empunadura comprende una pieza 10 de empufiadura apoyada giratoriamente entre dos posiciones finales, la
cual puede girarse unos 70° alrededor de su eje longitudinal, estando unida la pieza 10 de empufiadura con una
montura 12, que puede montarse por medio de un platillo 14 de fijacién en la lampara quirdrgica. Tal como muestra
la figura, la pieza 10 de empunadura estéa unida mediante un pasador 16 hendido con un arbol 18 de acoplamiento,
que es conducido a través de la montura 12 y esta unido mediante un pasador 20 hendido con una palanca 22
giratoria, que es recibida rotativamente dentro de la montura 12.

El signo 24 de referencia de la figura 1 indica un manguito de agarre esterilizable, que se montar por desplazamiento
sobre la pieza 10 de empufadura y se sujeta con ayuda de una espiga 26 en la pieza 10 de empufadura. En este
caso, se ha conformado una pieza 28 terminal en forma de cupula en el manguito 24 de agarre, que recubre casi
totalmente el platillo 14 de fijacion.

La figura 3 muestra una representacion explosiva despiezada del montaje de la montura 12 y palanca 22 giratoria.
Como puede reconocerse, en la montura 12 se encuentra una ranura 30 anular, que se extiende unos 220° y en la
que se ha insertado un muelle 32 espiral. La palanca 22 giratoria, apoyada rotativamente dentro del soporte 12,
presenta un zapata 34 de cambio delantera asi como un apéndice 34’ trasero diametralmente opuesto, que esta
enganchado con el muelle 32 en estado montado (comparese la figura 2). De este modo, se puede rotar la palanca
22 giratoria alrededor de su eje central dentro de la montura 12 y en contra de la fuerza del muelle 32 y la palanca
22 giratoria retorna siempre sin accion de fuerza exterior a su posicion central representada en la figura 2. Para fijar
el muelle 32 dentro de la montura 12, se ha previsto una tapa 36, que puede unirse mediante tres tornillos con la
montura 12.

Tal como muestran ademas las figuras 2 y 3, se han previsto en la montura 12 dos sensores 40 y 42 de fuerza
eléctricos, que estan pegados respectivamente a una superficie frontal de la montura 12 y que detectan un choque
de la zapata 34 de cambio. En la zona de la superficie de contacto, se han previsto en la zapata 34 de cambio dos
elementos 44 de amortiguacion lenticulares.

Tal como se desprende de la descripcién precedente, se puede girar la pieza 10 de empufadura alrededor de su eje
central hacia la izquierda o hacia la derecha desde una posicién central, girando asimismo la palanca 22 de cambio
una rotacién semejante. Cuando la palanca 22 giratoria haya alcanzado una de sus posiciones extremas, hace
contacto con uno de los sensores 40 y 42 y ejerce una fuerza sobre el respectivo sensor de modo que el sensor
emita una sefal modificadora en funcion de la fuerza ejercida. En funcion de la sefal emitida, se modifica entonces
el campo luminoso de la lampara quirlrgica, para lo cual se prevé un sistema de control (no representado), que se
explicara con mas detalle a continuacion.

Los sensores 40 y 42 se han configurado, como se ha descrito anteriormente, como sensores de fuerza de modo
que, ejerciendo un par de giro sobre la pieza 10 de empufadura y alcanzando una posicion final, se impulse el
respectivo sensor con una fuerza, que modifique su resistencia. El sistema de control supervisa el valor de la
resistencia de cada sensor varias veces por segundo y lo evalia. Para la evaluacion, se define en la curva
caracteristica del sensor como, por ejemplo, se ha representado en la figura 4, una zona A operativa constituida por
varias zonas (zona 1 a zona 5). Cada zona corresponde a una zona de resistencia, siendo las distintas zonas de
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igual tamano y sucediéndose consecutivamente. Se puede consignar a cada zona una determinada accién en el
sistema de control.

Para el reglaje del campo luminoso de la lampara quirdrgica, se asocia a cada zona una determinada velocidad, con
la cual el se modifica campo luminoso. La zona 1 actla, en este caso, para la menor velocidad y la zona 5, para la
mayor velocidad con la cual se modifica el campo luminoso.

Cuando se invierte la posicion de la lampara quirdrgica con ayuda de la empufiadura, se recorre entonces la curva
caracteristica con una velocidad muy elevada debido a la fuerza relativamente elevada aplicada. Para evitar, en este
caso, un reglaje indeseado de la amplitud del campo luminoso, se activa en el sistema de control un retardo
temporal en cada primera entrada del valor de la resistencia en la zona A operativa. Sélo tras la expiracion del
retardo previamente ajustable, se activa un reglaje del campo luminoso, cuando el valor instantaneo de la resistencia
se encuentra aln dentro de la zona A operativa.

Tal como se describié anteriormente, se puede conseguir por giro de la pieza 10 de la empufadura en el sentido de
las agujas del reloj o en el sentido contrario un aumento o una disminucion dinamico del campo luminoso sobre un
angulo de activacion definido, ya que la velocidad del reglaje del campo luminoso se fija por medio de la duracion del
accionamiento del tope terminal, la duracién temporal del reglaje del campo luminoso y mediante la intensidad del
accionamiento. Al invertir la posicion de la lampara quirtrgica con ayuda de la empufiadura, se evita un reglaje
indeseado del campo luminoso por medio del control de la curva caracteristica descrito previamente. Tras el
accionamiento del reglaje del campo luminoso, se lleva automaticamente la empufiadura a su posiciéon central
soltando la empufadura de modo que siempre exista una posicion de partida definida.
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REIVINDICACIONES

1. Lampara médica con una empufnadura, con la cual se puede modificar un campo luminoso de la lampara
por torsién, comprendiendo dicha lampara una pieza (10) de empufadura apoyada rotativamente entre dos
posiciones finales y por lo menos un sensor (40, 42) eléctrico, que detecta cuando la pieza (10) de empufadura ha
alcanzado una de las posiciones finales, estando unido el sensor (40, 42) con un sistema de control eléctrico, con el
cual se puede modificar el campo luminoso de la lampara quirdrgica, caracterizada por que una modificacién del
campo luminoso sélo se activa cuando la pieza de la empufadura se ha movido a una de las posiciones terminales.

2. Lampara segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el sensor (40, 42) es un sensor de fuerza.

3. Lampara segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizada porque se han previsto dos sensores (40, 42), y
porque la pieza (10) de la empufadura esta previamente cargada elasticamente por medio de un agente (32)
elastico en una posicion de reposo entre las dos posiciones finales.

4. Lampara segun al menos una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque tiene lugar una
modificacion del campo luminoso por atenuacién luminosa de distintos agentes luminosos.

5. Lampara segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el sensor (40, 42) emite una senal de sensor
modificable en funcién de la fuerza aplicada y porque el sistema de control varia la velocidad, con la que se modifica
el campo luminoso, en funcion de la amplitud de la sefal de sensor.

6. Lampara segun una de las reivindicaciones 1 a 5 precedentes, caracterizada porque el sistema de control,
tras pasar por debajo de un valor minimo y tras sobrepasar una sefial de sensor maxima, no activa modificacién
alguna del campo luminoso.

7. Lampara segun al menos una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada porque el sistema de control no
activa modificacién alguna del campo luminoso, cuando se sobrepasé una zona de amplitud previamente fijada de la
sefal de sensor dentro de un tiempo minimo prefijado.

8. Lampara segun al menos una de las reivindicaciones 1 a 7 precedentes, caracterizada porque el sistema de
control fija zonas consecutivas de amplitud de la sefal de sensor, activandose, en cada zona de amplitud, una
modificacion del campo luminoso con una velocidad diferente.

9. Lampara segun la reivindicacion 8, caracterizada porque la velocidad aumenta con cada zona de amplitud
consecutiva.
10. Lampara segun al menos una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque con la pieza (10)

de empufiadura esta unida una palanca (22) rotativa, que impulsa el sensor (40, 42) por medio de un elemento (44)
amortiguador.
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