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DESCRIPCION
Dispositivo de posicionamiento complementario para ensamblaje de corredera
Campo de la invencion

La presente invencién se refiere a un dispositivo de posicionamiento complementario y, mas en particular, a un
dispositivo de posicionamiento complementario para un ensamblaje de corredera para controlar, mediante el
accionamiento del dispositivo de posicionamiento complementario, que el ensamblaje de corredera esté posicionado
cuando se va a cerrar.

Antecedentes de la invencion

En la patente estadounidense N° 5.040.833, atribuida a Brunnert, se describe un “Dispositivo de Cierre para
Cajones” que incluye un cajon instalado en un cuerpo de mueble. Como se muestra en las Figuras 2 a 6, 18a y 18b
de la patente estadounidense N° 5.040.833, el cajén se puede mover entre una posicion cerrada y una posicion
abierta. Un resorte esta situado entre el cajon y el cuerpo de mueble. Un elemento de retencion esta fijado al cuerpo
de mueble y tiene un extremo delantero. Un elemento de enganche esta fijado al cajon e incluye una primera area
elevada y una segunda area elevada, en el que la segunda area elevada incluye una muesca que esta situada en
correspondencia con la primera area elevada. La segunda area elevada incluye ademas un riel de guia inclinado.
Cuando el cajon esta situado en la posicion cerrada respecto al cuerpo de mueble, el riel de guia inclinado de la
segunda area elevada guia el extremo delantero del elemento de retencion para que engrane con la muesca de la
segunda area elevada. Cuando el cajon aplica una fuerza respecto al cuerpo de mueble, el riel de guia de la primera
area elevada guia el extremo delantero del elemento de retencion para que engrane con otro riel de guia y se
desengrane de la muesca. La fuerza del resorte empuja el cajon y éste se mueve a una posicion de apertura
automatica respecto al cuerpo de mueble.

El extremo delantero del elemento de retencion esta en una condicién libre cuando el cajén esta abierto respecto al
cuerpo de mueble y el elemento de retencidén estd desengranado del elemento de enganche. En esta condicién,
cuando se empuja el cajon hasta su posiciéon cerrada, el cajon solo se puede desplazar mediante los mismos
procesos para dejar que el extremo delantero del elemento engrane con la muesca del elemento de enganche.

No obstante, si la demanda es que el elemento de retencion y el elemento de enganche no tengan una relacion de
bloqueo cuando el cajon esta situado en su condicidn cerrada, especialmente cuando el cajén tiene una funcion de
cierre automatico, es necesario cambiar la relacion entre el elemento de retencién y el elemento de enganche. La
presente invencion proporciona una estructura mejorada para incluir las funciones que no tiene el dispositivo de
cierre convencional.

Otro ejemplo de un dispositivo de apertura automatica para un cajon se describe en el documento US 7.347.515 B.
Sumario de la invencién

La presente invencidon se refiere a un ensamblaje de corredera con un dispositivo de posicionamiento
complementario y comprende un primer elemento de corredera y un segundo elemento de corredera que se puede
mover de manera longitudinal y deslizable respecto al primer elemento de corredera. El segundo elemento de
corredera tiene una fuerza de apertura almacenada respecto al primer elemento de corredera cuando esta en una
posicién cerrada. El dispositivo de posicionamiento complementario comprende un elemento de posicionamiento,
una base de guia y un elemento de unién. El elemento de posicionamiento esta conectado, de manera que puede
pivotar, al primer elemento de corredera e incluye un elemento de pivote. La base de guia esta acoplada al segundo
elemento de corredera y comprende un primer paso, una primera ranura y una primera pared, en la que la primera
pared tiene una primera superficie de guia orientada hacia el primer paso. La base de guia comprende ademas un
segundo paso, una segunda ranura y una segunda pared, en la que la segunda pared tiene una segunda superficie
de guia orientada hacia el segundo paso. La base de guia comprende ademas un cuerpo de separacion que tiene
un extremo de guia que esta orientado hacia la primera ranura. La base de guia comprende ademas un cuerpo de
engranaje que tiene una superficie de engranaje que tiene una parte orientada hacia la segunda ranura. La base de
guia comprende ademas un tercer paso, una tercera ranura y una tercera pared, en la que la tercera pared tiene una
tercera superficie de guia orientada hacia la parte de apoyo de la superficie de engranaje. La base de guia
comprende ademas una cuarta pared que tiene una cuarta superficie de guia. El elemento de unidén esta situado en
correspondencia con el elemento de posicionamiento.

Cuando el segundo elemento de corredera esta en una posicion cerrada respecto al primer elemento de corredera,
el elemento de pivote estd situado en un primer recorrido del primer paso de la base de guia.

Cuando el segundo elemento de corredera aplica una fuerza respecto al primer elemento de corredera, la primera

superficie de guia de la primera pared guia el elemento de pivote y éste se mueve desde el primer recorrido hasta la
primera ranura. El elemento de pivote esta situado en una primera posicion.
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Cuando se libera la fuerza, el extremo de guia del cuerpo de separacion guia el elemento de pivote y éste se mueve
desde la primera posicion hasta un segundo recorrido del segundo paso.

Cuando el segundo elemento de corredera esta replegado respecto al primer elemento de corredera, la segunda
superficie de guia de la segunda pared guia el elemento de pivote y éste se mueve desde el segundo recorrido
hasta la segunda ranura a través del segundo paso. El elemento de pivote esta situado en una segunda posicion.
Cuando se libera el segundo elemento de corredera, el elemento de pivote se aparta de la segunda posicion y
engrana con la superficie de engranaje del cuerpo de engranaje y esta situado en una tercera posicion.

Cuando el segundo elemento de corredera vuelve a aplicar una fuerza adicional respecto al primer elemento de
corredera, la tercera superficie de guia de la tercera pared guia el elemento de pivote y éste se mueve desde la
tercera posicion hasta la tercera ranura. El elemento de pivote esta situado en una cuarta posiciéon. Cuando se libera
el segundo elemento de corredera, la cuarta superficie de guia de la cuarta pared guia el elemento de pivote.

Cuando el segundo elemento de corredera se mueve respecto al primer elemento de corredera, el elemento de
unién hace pivotar el elemento de posicionamiento mediante el movimiento del segundo elemento de corredera.

El principal objetivo de la presente invencién es proporcionar un dispositivo de posicionamiento complementario para
un ensamblaje de corredera para controlar, mediante el accionamiento del dispositivo de posicionamiento
complementario, que el ensamblaje de corredera esté posicionado cuando se va a cerrar, de manera que el
ensamblaje de corredera se pueda accionar facilmente independientemente de si esta cerrado o abierto.

La presente invencién resultara mas obvia gracias a la siguiente descripcion cuando se lea conjuntamente con los
dibujos adjuntos que muestran, solo a efectos de ilustracién, una forma de realizacion preferente de acuerdo con la
presente invencion.

Breve descripcion de los dibujos
La Figura 1 muestra el ensamblaje de corredera segun una primera forma de realizacién de la presente invencion;

la Figura 2 muestra una parte del ensamblaje de corredera segun la primera forma de realizacion de la presente
invencion;

la Figura 3 muestra el dispositivo de posicionamiento complementario segun la primera forma de realizacion de la
presente invencion;

la Figura 4 muestra que el elemento de posicionamiento esta situado en el primer recorrido respecto a la base de
guia cuando el segundo elemento de corredera esta replegado respecto al primer elemento de corredera segun la
primera forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 5 muestra que el segundo elemento de corredera aplica una fuerza respecto al primer elemento de
corredera y el elemento de posicionamiento esta situado en la primera posicién respecto a la base de guia segun la
primera forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 6 muestra que cuando se libera la fuerza, el elemento de posicionamiento es guiado por la base de guia
segun la primera forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 7 muestra que cuando se libera la fuerza, el elemento de posicionamiento esta situado en el segundo
recorrido respecto a la base de guia segun la primera forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 8 muestra que cuando el segundo elemento de corredera esta replegado respecto al primer elemento de
corredera, el elemento de posicionamiento esta situado en la segunda posicion respecto a la base de guia segun la
primera forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 9 muestra que cuando se libera el segundo elemento de corredera, el elemento de posicionamiento esta
situado en la tercera posicion respecto a la base de guia segun la primera forma de realizacion de la presente
invencion;

la Figura 10 muestra que cuando se empuja aun mas el segundo elemento de corredera respecto al primer elemento
de corredera, el elemento de posicionamiento esta situado en la cuarta posicidon respecto a la base guia segun la
primera forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 11 muestra que la cuarta superficie de guia de la base de guia guia el elemento de posicionamiento segun
la primera forma de realizacion de la presente invencion;
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la Figura 12 muestra que cuando se arrastra el segundo elemento de corredera respecto al primer elemento de
corredera, el elemento de uniéon se mueve para empujar el elemento de posicionamiento segun la primera forma de
realizacién de la presente invencion;

la Figura 13 es una vista esquematica que muestra el elemento de unién apoyando contra el elemento de
posicionamiento segun una segunda forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 14 es una vista esquematica que muestra el elemento de uniéon apoyando contra el elemento de
posicionamiento segun una tercera forma de realizacion de la presente invencion;

la Figura 15 es una vista en despiece ordenado de la base de guia segun una cuarta forma de realizacién de la
presente invencion;

la Figura 16 es una vista en perspectiva de la base de guia segun la cuarta forma de realizaciéon de la presente
invencion;

la Figura 17 es una vista en despiece ordenado de la base de guia segun una quinta forma de realizacion de la
presente invencion;

la Figura 18 es una vista ensamblada de la base de guia segun la quinta forma de realizacién de la presente
invencion;

la Figura 19 es una vista esquematica que muestra una parte del ensamblaje de corredera segun la quinta forma de
realizacién de la presente invencion;

la Figura 20 es una vista ensamblada que muestra la base de guia y el elemento de ajuste segun la quinta forma de
realizacion de la presente invencion y

la Figura 21 es una vista esquematica que muestra una parte del ensamblaje de corredera segun una sexta forma
de realizacién de la presente invencion.

Descripcion detalla de la forma de realizaciéon preferente

Haciendo referencia a las Figuras 1 y 2, el ensamblaje de corredera de la presente invencion comprende un primer
elemento de corredera 10, un segundo elemento de corredera 12 que se puede mover de manera longitudinal y
deslizable respecto al primer elemento de corredera 10, un elemento movil 14 conectado al primer elemento de
corredera 10 y un dispositivo de posicionamiento complementario 16.

El primer elemento de corredera 10 incluye una placa inferior 18.
El segundo elemento de corredera 12 incluye un primer conector 20 y un segundo conector 22.

El elemento mévil 14 esta unido para que se mueva por medio del primer conector 20 del segundo elemento de
corredera 12. Por ejemplo, cuando el segundo elemento de corredera 12 esta replegado respecto al primer elemento
de corredera 10, como se muestra en la Fig. 4, el elemento mévil 14 esta conectado a un primer elemento elastico
24 e incluye una primera fuerza F1 en una primera direccién y la primera fuerza F1 se aplica al segundo elemento de
corredera 12. El elemento moévil 14 esta engranado con el primer conector 20, de manera que el segundo elemento
de corredera 12 tiene una funcién de cierre automatico respecto al primer elemento de corredera 10 por medio de la
fuerza del primer elemento elastico 24. Cuando el segundo elemento de corredera 12 aplica una fuerza al primer
elemento de corredera 10, como se muestra en la Figura 5, el segundo elemento de corredera 12 se empuja una
distancia, el primer conector 20 se desengrana del elemento mévil 14, como se muestra en las Figuras 6y 7, y la
fuerza del primer elemento elastico 24 no se aplica al segundo elemento de corredera 12. Es decir, se libera la
primera fuerza F1 que el elemento movil 14 aplica al segundo elemento de corredera 12. Como se muestra en la
Figura 1, por medio de un elemento de empuje 26, para engranar con el segundo conector 22, y un segundo
elemento elastico 28 conectado al elemento de empuje 26 para aplicar una segunda fuerza F2 al segundo elemento
de corredera 12 en una segunda direccion, el segundo elemento de corredera 12 tiene una funcién de apertura
automatica respecto al primer elemento de corredera 10. Cuando el segundo elemento de corredera 12 esté en una
condicion replegada respecto al primer elemento de corredera 10, el segundo elemento de corredera 12 almacenara
una fuerza para hacer salir el segundo elemento de corredera 12. Las funciones dobles, funciones de cierre
automatico y de apertura automatica, se han descrito en la primera solicitud de patente europea, 09165988.8, del
solicitante que es una referencia para el estudio de la presente invencion.

El dispositivo de posicionamiento complementario 16 comprende un elemento de posicionamiento 30 que esta
conectado, de manera que puede pivotar, al primer elemento de corredera 10, una base de guia 32 acoplada al
segundo elemento de corredera 12 y un elemento de unién 34 conectado, de manera que se puede mover, al primer
elemento de corredera 10.
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El elemento de posicionamiento 30 incluye un elemento de pivote 36 y un extremo de contacto 38 que esta situado
en una posicién diferente a la del elemento de pivote 36. El elemento de posicionamiento 30 esta unido para que se
mueva por medio del elemento de unién 34 para mantener el elemento de pivote 36 en una posicidén especifica.

Haciendo referencia a las Figuras 2 y 3, la base de guia 32 comprende una primera pared 40, una segunda pared
42, una tercera pared 44, una cuarta pared 46, una pared de conexién 48, un cuerpo de separacion 50 y un cuerpo
de engranaje 52. La pared de conexion 48 esta conectada a la primera, a la segunda, a la tercera y a la cuarta pared
40, 42, 44, 46. La primera pared 40 y el cuerpo de separacion 50 definen un primer paso 54. El cuerpo de
separacion 50 y el cuerpo de engranaje 52 definen un segundo paso 56. El cuerpo de engranaje 52 y la cuarta pared
46 definen un tercer paso 58. El cuerpo de separacion 50 tiene un extremo de guia 60. El cuerpo de engranaje 52
incluye una superficie de engranaje 62 que es un area encastrada. La primera y la segunda pared y la pared de
conexion 40, 42, 48 definen una primera ranura 64a. La segunda y la tercera pared y la pared de conexion 42, 44, 48
definen una segunda ranura 64b. La tercera y la cuarta pared y la pared de conexion 44, 46, 48 definen una tercera
ranura 64c. La tercera ranura 64c esta orientada hacia el tercer paso 58. La primera pared 40 tiene una primera
superficie de guia 66 en la direccion longitudinal orientada hacia una parte del primer paso 54, a fin de guiar el
primer paso 54 para que esté orientado hacia la primera ranura 64a. La segunda pared 42 tiene una segunda
superficie de guia 68 en la direccién longitudinal orientada hacia una parte del segundo paso 56, a fin de guiar el
segundo paso 56 para que esté orientado hacia la segunda ranura 64b. La tercera pared 44 tiene una tercera
superficie de guia 70 en la direccion longitudinal orientada hacia una parte de la superficie de engranaje 62 del
cuerpo de engranaje 52. La cuarta pared 46 incluye una cuarta superficie de guia 72, a fin de guiar el elemento de
pivote 36 del elemento de posicionamiento 30 para que esté orientado hacia el segundo paso 56. Una parte del
extremo de guia 60 del cuerpo de separacion 50 esta orientada hacia una parte de la primera ranura 64a en la
direccion longitudinal, a fin de guiar la primera ranura 64a para que esté orientada hacia el segundo paso 56. La
parte de apoyo de la superficie de engranaje 62 del cuerpo de engranaje 52 esta orientada hacia la segunda ranura
64b en la direccion longitudinal. En esta forma de realizacion, el cuerpo de engranaje 52 incluye ademas una quinta
superficie de guia 74 que esta orientada hacia el segundo paso 56.

El elemento movil 14 mueve el elemento de unién 34. El elemento de unién 34 tiene un extremo de accionamiento
76 para apoyar contra el extremo de contacto 38 del elemento de posicionamiento 30. Como se muestra en las
Figuras 1 y 3, el elemento de posicionamiento 30 pivota por medio del elemento de unién 34 y rota un angulo
respecto al primer elemento de corredera 10.

Haciendo referencia a la Figura 4, el segundo elemento de corredera 12 esta en una posicion replegada respecto al
primer elemento de corredera 10. El elemento de pivote 36 del elemento de posicionamiento 30 esta situado en un
primer recorrido R1 respecto al primer paso 54 de la base de guia 32 y la primera fuerza F1 del elemento mévil 14
se aplica al segundo elemento de corredera 12, de manera que el segundo elemento de corredera 12 se mantiene
en la posicién replegada respecto al primer elemento de corredera 10.

Haciendo referencia a la Figura 5, el segundo elemento de corredera 12 aplica una fuerza al primer elemento de
corredera 10, la base de guia 32 se mueve respecto al elemento de posicionamiento 30 y la primera superficie de
guia 66 de la primera pared 40 de la base de guia 32 guia el elemento de pivote 36 del elemento de posicionamiento
30 desde el primer recorrido R1 del primer paso 54 hasta la primera ranura 64a de la base de guia 32 y el elemento
de pivote 36 esta situado en una primera posicion P1.

Cuando se libera la fuerza que el segundo elemento de corredera 12 aplica al primer elemento de corredera 10, el
primer conector 20 del segundo elemento de corredera 12 se desengrana del elemento mévil 14, de manera que se
deja de aplicar la primera fuerza F1 del primer elemento elastico 24 al segundo elemento de corredera 12. El
elemento de empuje 26 y el segundo elemento eléstico 28 aplican la segunda fuerza F2 al segundo conector 22 del
segundo elemento de corredera 12 (haciendo referencia a la Figura 1 y a la descripcion de la solicitud de patente
europea 09165988.8). El segundo elemento de corredera 12 se abre automaticamente respecto al primer elemento
de corredera 10. Como se muestra en las Figuras 6 y 7, la base de guia 32 se mueve junto con el segundo elemento
de corredera 12 respecto al elemento de posicionamiento 30, el extremo de guia 60 del cuerpo de separacion 50
guia el elemento de pivote 36 del elemento de posicionamiento 30 y éste se mueve desde la primera posiciéon P1, en
la primera ranura 64a, hasta un segundo recorrido R2 a través del segundo paso 56 de la base de guia 32. En esta
condicion, el segundo elemento de corredera 12 sale libremente y se puede sacar respecto al primer elemento de
corredera 10.

Cuando se libera la fuerza que el segundo elemento de corredera 12 aplica al primer elemento de corredera 10, el
segundo elemento de corredera 12 sélo sale una corta distancia respecto al primer elemento de corredera 10. Si no
se saca el segundo elemento de corredera 12 y mueve el elemento movil 14, el segundo elemento de corredera 12
se empuja hacia dentro respecto al primer elemento de corredera 10, como se muestra en la Figura 8, la base de
guia 32 se mueve respecto al elemento de posicionamiento 30 y el elemento de pivote 36 del elemento de
posicionamiento 30 se mueve desde el segundo recorrido R2 hasta la segunda ranura 64b y se sitia en una
segunda posicién P2 mediante el guiamiento de la segunda superficie de guia 68 de la segunda pared 42 y a través
del segundo paso 56.
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La Figura 9 muestra la accion siguiente a la condicidon de la Fig. 8. Cuando se libere la fuerza aplicada al segundo
elemento de corredera 12, el segundo elemento de corredera 12 accionara la base de guia 32 respecto al primer
elemento de corredera 10 para que se mueva del elemento de posicionamiento 30 por medio de la segunda fuerza
F2. El elemento de pivote 36 del elemento de posicionamiento 30 se aparta de la segunda posicién P2 y engrana
con la superficie de engranaje 62 del cuerpo de engranaje 52 a fin de estar posicionado en una tercera posicién P3.

Cuando el segundo elemento de corredera 12 se sale respecto al primer elemento de corredera 10 y el segundo
elemento de corredera 12 no se arrastra respecto al primer elemento de corredera 10 a una distancia para mover el
elemento movil 14 hasta una posicidon que almacena una fuerza para hacer volver el segundo elemento de corredera
12 automaticamente, cambiando el recorrido entre el elemento de pivote 36 en el primer paso 54 y el segundo paso
56, asi como el elemento de pivote 36 para que engrane con la superficie de engranaje 62 del cuerpo de engranaje
52, el segundo elemento de corredera 12 se puede empujar hacia dentro respecto al primer elemento de corredera
10 y se puede mantener en la posicién replegada. Por consiguiente, no es necesario sacar el segundo elemento de
corredera 12 una distancia mayor respecto al primer elemento de corredera 10.

Cuando el segundo elemento de corredera 12 vuelve a aplicar una fuerza de empuje respecto al primer elemento de
corredera 10, como se muestra en la Figura 10, la base de guia 32 se mueve respecto al elemento de
posicionamiento 30 y la tercera superficie de guia 70 de la tercera pared 44 guia el elemento de pivote 36 desde la
superficie de engranaje 62 del cuerpo de engranaje 52 hasta la tercera ranura 64c de la base de guia 32. Por lo
tanto, el elemento de pivote 36 esta situado en una cuarta posicién P4. En esta condicion, cuando se vuelve a liberar
el segundo elemento de corredera 12, el segundo elemento de corredera 12 sale libremente o se saca a una
distancia adicional respecto al primer elemento de corredera 10, como se muestra en la Figura 11. El elemento de
pivote 36 se mueve a lo largo de la cuarta superficie de guia 72 de la cuarta pared 46 de la base de guia 32. Cuando
el segundo elemento de corredera 12 se vuelve a empujar mas hacia dentro respecto al primer elemento de
corredera 10, la quinta superficie de guia 74 del cuerpo de engranaje 52 guia el elemento de pivote 36 y éste se
introduce en el segundo paso 56.

La Figura 12 muestra que cuando se saca el segundo elemento de corredera 12 respecto al primer elemento de
corredera 10 y el elemento mévil 14 se mueve a una posicidon que almacena suficiente fuerza de retorno para traer el
segundo elemento de corredera 12, el elemento de union 34 se mueve mediante el movimiento del elemento movil
14. El extremo de accionamiento 76 del elemento de unién 34 apoya contra el extremo de contacto 38 del elemento
de posicionamiento 30 para hacer pivotar el elemento de posicionamiento 30 para mover el elemento de pivote 36
de vuelta al primer paso 54, que corresponde al primer recorrido R1. Por consiguiente, cuando el segundo elemento
de corredera 12 se repliega respecto al primer elemento de corredera 10, el segundo elemento de corredera 12
vuelve a la condiciéon que se muestra en la Fig. 4.

La Figura 13 muestra una segunda forma de realizaciéon de la presente invencion, en la que el elemento movil 200
incluye un elemento de union 202 que se extiende hasta el elemento de posicionamiento 30. Cuando se saca el
segundo elemento de corredera 12 respecto al primer elemento de corredera 10 hasta la posicidon en que se puede
replegar automaticamente, como se ha mencionado anteriormente, el elemento de uniéon 202 hace pivotar el
elemento de posicionamiento 30 y el elemento de pivote 36 del elemento de posicionamiento 30 se sitla en el primer
recorrido R1.

La Figura 14 muestra una tercera forma de realizacion de la presente invencion, en la que un elemento de union 300
esta fijado al segundo elemento de corredera 12 y situado en correspondencia con el elemento de posicionamiento
30. Cuando se saca el segundo elemento de corredera 12 respecto al primer elemento de corredera 10 hasta la
posicion en que se puede replegar automaticamente, como se ha mencionado anteriormente, el elemento de union
300 hace pivotar el elemento de posicionamiento 30 y el elemento de pivote 36 del elemento de posicionamiento 30
se situa en el primer recorrido R1.

La Figura 15 muestra una cuarta forma de realizacidon de la presente invencion que incluye una base de guia 400 y
una placa de conexion 402. La base de guia 400 incluye un par de partes de engranaje 404 y un agujero de
engranaje 406. La placa de conexién 402 incluye un par de ranuras de engranaje 408 y un elemento de engrane 410
en correspondencia con el agujero de engranaje 406 a fin de posicionar la base de guia 400, como se muestra en la
Figura 16. En esta forma de realizacion, la placa de conexion 402 esta conectada al segundo elemento de corredera
12, de manera que la base de guia 400 esta conectada al segundo elemento de corredera 12.

Las Figuras 17 y 18 muestran una quinta forma de realizacion de la presente invencion, que incluye una base de
guia 500, una placa de conexién 502, un elemento de ajuste 504 y un elemento de pivote 506. La base de guia 500
incluye un saliente 508, un elemento de conexién 510, una acanaladura longitudinal 512 y un entrante 514. La placa
de conexion 502 incluye una primera ranura longitudinal 516, una segunda ranura longitudinal 518, un agujero de
fijacion 520 y una parte saliente 522. El saliente 508 sobresale de la primera ranura longitudinal 516. El elemento de
conexién 510 estd insertado en la segunda ranura longitudinal 518. La parte de saliente 522 esta engranada con una
parte del entrante 514, de manera que la base de guia 500 esta conectada, de manera que se puede mover, a la
placa de conexion 502 y se mueve longitudinalmente. El elemento de ajuste 504 incluye una abertura 524 y un
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entrante en espiral 526. El elemento de pivote 506 se extiende a través de la abertura 524 del elemento de ajuste
504 y esta conectado con el agujero de fijacion 520 de la placa de conexion 502, de manera que el elemento de
ajuste 504 puede rotar respecto a la placa de conexién 502.

Las Figuras 19 y 20 muestran la configuracién ensamblada de la quinta forma de realizacién. Una parte del segundo
elemento de corredera 12 esta conectada con la acanaladura longitudinal 512 de la base de guia 500. La placa de
conexion 502 esta fijada al segundo elemento de corredera 12. El saliente 508 de la base de guia 500 se puede
mover en el entrante en espiral 526. Cuando el usuario rote el elemento de ajuste 504, el saliente 508 de la base de
guia 500 se movera en el entrante en espiral 526 y la base de guia 500 se movera longitudinalmente respecto a la
placa de conexion 502. Por lo tanto, cuando la base de guia 500 se ajusta para que se mueva longitudinalmente
respecto al segundo elemento de corredera 12 mediante el accionamiento del elemento de ajuste 504, se ajusta una
posicion relativa entre la base de guia 500 y el elemento de posicionamiento 30. Aparte de eso, esta forma de
realizacién incluye ademas un tercer elemento elastico 528 y un tope 530 que empuja el tercer elemento elastico
528 para que contacte con una parte exterior de extremo de la acanaladura longitudinal 512 de la base de guia 500,
de manera que también se puede ajustar la profundidad en la direccién longitudinal del segundo elemento de
corredera 12 respecto al primer elemento de corredera 10. Esto permite a los ensambladores efectuar un ajuste
micrométrico de la profundidad del cajon en el mueble.

La Figura 21 muestra una sexta forma de realizacion de la presente invencion, en la que un rodillo 602 esta
conectado a una base de guia 600 y el rodillo 620 tiene una superficie de rodadura orientada hacia la placa inferior
18 del primer elemento de corredera 10. Cuando la carga del cajon se aplica al segundo elemento de corredera 12,
el segundo elemento de corredera 12 se mueve ligeramente hacia abajo respecto al primer elemento de corredera
10. La superficie de rodadura del rodillo 602 esté soportada entre la base de guia 600 y la placa inferior 18 del
primer elemento de corredera 10, a fin de garantizar que la base de guia 600 se mantiene en una posicién respecto
al elemento de posicionamiento 30.

Si bien se ha mostrado y descrito la forma de realizacion de acuerdo con la presente invencién, deberia resultar
evidente para los expertos en la materia que se pueden realizar formas de realizaciéon adicionales sin apartarse del
alcance de la presente invencion.

Referencias citadas en la descripcién

La presente lista de referencias que cita el solicitante es sélo para comodidad del lector. La misma no forma parte
del documento de patente europea. A pesar de que se ha prestado gran atencién a la hora de recopilar las
referencias, no se pueden excluir errores u omisiones y la OEP niega toda responsabilidad en este sentido.

Documentos de patente citados en la descripcion

» US 5040833 A [0002] * EP 09165988 A [0019] [0026]
» US 7347515 B [0005]
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REIVINDICACIONES
1. Un ensamblaje de corredera con un dispositivo de posicionamiento complementario (16), que comprende:
un primer elemento de corredera (10);

un segundo elemento de corredera (12) que se puede mover de manera longitudinal y deslizable respecto
al primer elemento de corredera (10), teniendo el segundo elemento de corredera (12) una fuerza de
apertura almacenada respecto al primer elemento de corredera (10) cuando esta en una posicion cerrada;

comprendiendo el dispositivo de posicionamiento complementario (16):

un elemento de posicionamiento (30) conectado, de manera que puede pivotar, al primer elemento
de corredera (10), incluyendo el elemento de posicionamiento (30) un elemento de pivote (36);

una base de guia (32) acoplada al segundo elemento de corredera (12), comprendiendo la base
de guia (32) un primer paso (54) una primera ranura (64a) y una primera pared (40), teniendo la
primera pared (40) una primera superficie de guia (66) orientada hacia el primer paso (54); un
segundo paso (56), una segunda ranura (64b) y una segunda pared (42), teniendo la segunda
pared (42) una segunda superficie de guia (68) orientada hacia el segundo paso (56); un cuerpo
de separacion (50) que tiene un extremo de guia (60) que esta orientado hacia la primera ranura
(64a); un cuerpo de engranaje (52) que tiene una superficie de engranaje (62) que tiene una parte
orientada hacia la segunda ranura (64b); un tercer paso (58), una tercera ranura (64c) y una
tercera pared (44), teniendo la tercera pared (44) una tercera superficie de guia (70) orientada
hacia la parte de apoyo de la superficie de engranaje (62); una cuarta pared (46) que tiene una
cuarta superficie de guia (72) y

un elemento de union (34) situado en correspondencia con el elemento de posicionamiento (30);

en el que el dispositivo de posicionamiento complementario (16) estd formado y dispuesto de
manera que

- el elemento de pivote (36) esta situado en un primer recorrido (R1) del primer paso
(54) de la base de guia (32) cuando el segundo elemento de corredera (12) esta en la
posicion cerrada respecto al primer elemento de corredera (10);

- la primera superficie de guia (66) de la primera pared (40) guia el elemento de pivote
(36) y éste se mueve desde el primer recorrido (R1) hasta la primera ranura (64a) y el
elemento de pivote (36) esta situado en una primera posicion (P1) cuando el segundo
elemento de corredera (12) aplica una fuerza respecto al primer elemento de
corredera (10);

- el extremo de guia (60) del cuerpo de separacién (50) guia el elemento de pivote
(36) y éste se mueve desde la primera posicion (P1) hasta un segundo recorrido (R2)
del segundo paso (56) cuando se libera la fuerza;

- la segunda superficie de guia (68) de la segunda pared (42) guia el elemento de
pivote (36) y éste se mueve desde el segundo recorrido (R2) hasta la segunda ranura
(64b) a través del segundo paso (56) y el elemento de pivote (36) estd situado en una
segunda posicion (P2) cuando el segundo elemento de corredera (12) esta replegado
respecto al primer elemento de corredera (10);

- el elemento de pivote (36) se aparta de la segunda posicion (P2) para engranar con
la superficie de engranaje (62) del cuerpo de engranaje (52) y esta situado en una
tercera posicion (P3) cuando se libera el segundo elemento de corredera (12);

- la tercera superficie de guia (70) de la tercera pared (44) guia el elemento de pivote
(36) y éste se aparta de la tercera posicion (P3) hasta la tercera ranura (64c) y el
elemento de pivote (36) esta situado en una cuarta posicion (P4) cuando el segundo
elemento de corredera (12) aplica una fuerza adicional respecto al primer elemento de
corredera (10);

- la cuarta superficie de guia (72) de la cuarta pared (46) guia el elemento de pivote
(36) cuando se libera el segundo elemento de corredera (12);

- el elemento de unién (34) hace pivotar el elemento de posicionamiento (30) mediante
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el movimiento del segundo elemento de corredera (12) cuando el segundo elemento
de corredera (12) se mueve respecto al primer elemento de corredera (10).

2. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 1, en el que el primer paso (54) esta definido por la primera
pared (40) y el cuerpo de separacion (50); el segundo paso (56) esta definido por el cuerpo de separacion (50) y el
cuerpo de engranaje (52); el tercer paso (58) esta definido por el cuerpo de engranaje (52) y la cuarta pared (46); la
primera ranura (64a) esta definida por la primera y la segunda pared (40, 42); la segunda ranura (64b) esté definida
por la segunda y la tercera pared (42, 44); la tercera ranura (64c) esta definida por la tercera y la cuarta pared (44,
46).

3. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacién 1, en el que la base de guia (32) incluye una pared de
conexion (48) que esta conectada a la primera, a la segunda y a la tercera pared (40, 42, 44) y la pared de conexion
(48) esta situada en correspondencia con la primera y la segunda ranura (64a, 64b).

4. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 1, en el que la superficie de engranaje (62) del cuerpo de
engranaje (52) es un area encastrada.

5. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 1, que comprende ademas una placa de conexion (402) que
incluye un par de ranuras de engranaje (408) y un elemento de engranaje (410), incluyendo la base de guia (400)
un par de partes de engranaje (404) en correspondencia con las ranuras de engranaje (408) y un agujero de
engranaje (406) en correspondencia con el elemento de engranaje (410) para engranar entre si.

6. El ensamblaje de corredera segun la reivindicaciéon 1, que comprende ademas una placa de conexién (502), un
elemento de ajuste (504) y un elemento de pivote (506), estando la placa de conexién (502) fijada al segundo
elemento de corredera (12) y conectada a la base de guia (500), incluyendo la placa de conexién (502) una primera
ranura longitudinal (516), una segunda ranura longitudinal (518), un agujero de fijacion (520) y una parte saliente
(522), incluyendo la base de guia (500) un saliente (508), un elemento de conexiéon (510), una acanaladura
longitudinal (512) y un entrante (514), sobresaliendo el saliente (508) de la primera ranura longitudinal (516) y el
elemento de conexién (510) engranado con la segunda ranura longitudinal (518), la parte saliente (522) engranada
con una parte del entrante (514), de manera que la base de guia (500) esta conectada a la placa de conexion (502)
y se mueve longitudinalmente, incluyendo el elemento de ajuste (504) una abertura (524) y un entrante en espiral
(526), extendiéndose el elemento de pivote (506) a través de la abertura (524) del elemento de ajuste (504) y
conectado con el agujero de fijacion (520) de la placa de conexién (502), una parte del segundo elemento de
corredera (12) conectada con la acanaladura longitudinal (512) de la base de guia (500), el saliente (508) de la base
de guia (500) engranado con el entrante en espiral (526).

7. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 1, en el que el primer elemento de corredera (10) tiene un
elemento movil (14) conectado al mismo y el segundo elemento de corredera (12) tiene un primer conector (20),
estando el elemento movil (14) unido para moverse por medio del primer conector (20) del segundo elemento de
corredera (12), accionandose el elemento de union (34) por medio del elemento movil (14) para empujar y hacer
girar el elemento de posicionamiento (30).

8. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 7, en el que el elemento de unién (34) esta conectado, de
manera que se puede mover, al primer elemento de corredera (10).

9. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 7, en el que el elemento de unién (34) esta conectado al
elemento movil (14).

10. El ensamblaje de corredera segun la reivindicaciéon 1, en el que el elemento de unién (34) esta conectado al
segundo elemento de corredera (12).

11. El ensamblaje de corredera segun la reivindicaciéon 7, en el que el elemento movil (14) esta conectado con un
primer elemento elastico (24) que aplica una primera fuerza, en una primera direccién, al segundo elemento de
corredera (12) para que el segundo elemento de corredera (12) se cierre automaticamente respecto al primer
elemento de corredera (10) cuando el segundo elemento de corredera (12) esta replegado respecto al primer
elemento de corredera (10).

12. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 1, en el que la fuerza de apertura almacenada esta definida
por un segundo elemento elastico (28) y un elemento de empuje (26) que esta conectado con el segundo elemento
elastico (28), incluyendo el segundo elemento de corredera (12) un segundo conector (22), engranando el elemento
de empuje (26) con el segundo conector (22) mediante una fuerza del segundo elemento elastico (28) para que el
segundo elemento de corredera (12) tenga almacenada la fuerza de apertura cuando el segundo elemento de
corredera (12) esta replegado respecto al primer elemento de corredera (10).

13. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacion 1, que comprende ademds un tercer elemento elastico (528)
y un tope (530) que es empujado por el tercer elemento elastico (528) para que apoye contra una parte exterior de
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extremo de una acanaladura longitudinal (512) de la base de guia (500).

14. El ensamblaje de corredera segun la reivindicacién 1, que comprende ademas un rodillo (602) conectado a la
base de guia (600), teniendo el rodillo (602) una superficie de rodadura orientada hacia una placa inferior (18) del
primer elemento de corredera (10).
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FIG. 1
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FIG. 2
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