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DESCRIPCION
Método para procesar parametros especificos de programa derivados de fuentes de difusién multiples.

Este invento esta relacionado con el procesamiento de programas y clasificacion del contenido asociado e
informacién de temporizaciéon del sistema recibida de fuentes de difusion mdltiples para la repeticién, grabacién y
reproduccion de programas.

En aplicaciones de retransmision digital de video y audio, una informacién de programas por paquetes transmitida a
un decodificador de video, tal como un receptor de Television de Alta Definicion (HDTV), contiene unos canales de
transmision, por ejemplo Fox 5™ Channel 13™, procedentes de multiples difusores. La informacién de programas
por paquetes de un transmisor individual puede contener los datos de varios subcanales de programas que ocupan
el espectro de frecuencias previamente ocupado por un unico canal de transmisién analdgico. Los subcanales
pueden comprender, por ejemplo, servicios digitales que incluyen un canal de programas principales, un canal de
servicios financieros que ofrece cotizacién de acciones, un canal de servicios de noticias y un canal de compras e
interactivo, todos transportados en una anchura de banda de 6 MHz previamente asignada a un unico canal de
difusiéon analégico compatible NTSC.

La informaciéon de programas por paquetes de un transmisor individual contiene también informacién auxiliar asi
como el contenido de datos de los subcanales de programas. Dicha informacién auxiliar incluye informacion del
sistema y datos especificos sobre los programas usados para la identificacion y ensamblaje de paquetes que
comprenden programas seleccionados y también incluyen una guia de programas e informacion de textos asociada
con los datos de los programas transmitidos. En particular, el sistema de informacién auxiliar incluye informacion de
temporizacion que proporciona un registrador temporal de referencia que permite la determinacién de una hora a la
que se ha de difundir un programa determinado. Los datos especificos auxiliares de los programas pueden incluir
informacién de clasificacion del contenido de los programas (tal como PG-13 etc.) que permite el control por parte de
los padres de lo que se ve mediante el uso de un sistema de acceso condicional tal como un sistema tipo chip en V,
por ejemplo. La informacién auxiliar de temporizacion del sistema y la clasificacion del contenido esta tipicamente
codificada junto con datos de los programas para adaptarse a los requerimientos de una norma conocida. Tal norma
que detalla un protocolo de informacién que incorpora una informacién de temporizacién del sistema y de
clasificacion del contenido de aplicaciones se titula Programa y Protocolo de Informaciéon del Sistema de Difusion
Terrestre y por Cable, publicada por la Comision de Sistemas de Television Avanzados (ATSC), 10.noviembre.1997,
en adelante denominada norma PSIP.

Pueden aparecer varios programas en un sistema de video digital en la temporizacién del sistema de procesamiento
y en la informacién especifica sobre programas procedentes de fuentes de difusion multiples. Especificamente,
surgen problemas en el uso de la informacién de temporizaciéon de programas para las funciones de procesamiento
de programas de planificaciéon y para que un usuario pueda visualizar una hora actual. Pueden también surgir
problemas en la disposicion de un sistema de acceso condicional que usa informacion de clasificacién del contenido
de los programas en la autorizaciéon de acceso a programas a la vez que también proporciona unas caracteristicas
deseables tales como la posibilidad de que un usuario anule opcionalmente un limite de clasificacién del contenido
previamente fijado. De este modo no hay necesidad de resolver estos problemas y los derivados.

Un sistema procesa informacion de programas por paquetes, procedentes de diferentes fuentes de difusion, que
contienen programas e informacién especifica sobre programas que incluye datos asociados de clasificacion del
contenido. Un parametro especifico del programa de un programa deseado se selecciona basandose en su fuente a
partir de parametros equivalentes de fuentes de difusion alternativas. El programa deseado se procesa para su
visualizacion, grabacion o reproduccion usando el parametro especifico del programa seleccionado. Dicho
parametro especifico del programa seleccionado puede comprender una clasificacion del contenido que se hace
corresponder con un sistema de clasificacion del contenido de los programas diferente y usado para validar la
autorizacion para acceder al programa deseado.

En la reivindicacion 1 se expone un método de acuerdo con el invento.

Breve descripciéon de los dibujos

En el dibujo:

La Figura 1 es un diagrama de bloques de un aparato de recepcion de video digital de un sistema de informacion
para el procesamiento de la temporizacion del sistema y la clasificacién del contenido de los programas procedente
de fuentes de difusion multiples, de acuerdo con los principios del invento.

La Figura 2 muestra un mapa de flujos de un método para planificar y ejecutar un programa que procesa funciones y
visualiza un reloj temporal, de acuerdo con el invento.

La Figura 3 muestra una interfaz de usuario de guia de programas para iniciar la planificacion de las funciones de
procesamiento de programa, de acuerdo con el invento.
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La Figura 4 muestra un mapa de flujos de un método para condicionar el acceso a programas basado en unas
clasificaciones del contenido de los programas recibidos de fuentes de difusién multiples, de acuerdo con el invento.

La Figura 5 muestra un método para generar una informacién especifica que incorpora una informacioén del sistema
de temporizacion y de clasificacion del contenido de los programas, de acuerdo con el invento.

La Figura 1 es un diagrama de bloques de un sistema de recepcién de video digital para demodular y decodificar
sefiales de difusion procedentes de fuentes de difusién mdltiples, de acuerdo con los principios del invento. Si bien el
sistema expuesto se describe en el contexto de un sistema para recibir sefales de video de difusion terrestre que
incorporan informacién auxiliar especifica y del programa de temporizacion en formato compatible MPEG, solamente
se da a titulo de ejemplo. El formato de datos MPEG esta ampliamente adoptado y detallado en la norma de
codificacién de imagenes MPEG2 (Moving Pictures Expert Group), en adelante denominada “la norma MPEG”,
(ISO/IEC 13818-1, 10.junio.1994, e ISO/IEC 13818-2, 20.enero.1995). La informacion especifica y de temporizacion
de los programas puede ser de varios tipos. Por ejemplo, puede cumplir las exigencias de la Informacién especifica
de los Programas (PSI) especificada en la seccion 2.4.4 de la norma de sistemas MPEG o puede cumplir la norma
PSIP antes mencionada u otras normas ATSC. Alternativamente, puede ser formada de acuerdo con exigencias del
propietario o del cliente de un determinado sistema.

Los principios del invento pueden aplicarse a sistemas de difusion terrestres, por cable, por satélite, por Internet o
redes informaticas en los que se puede variar el tipo de codificacién o formato de modulaciéon. Tales sistemas
pueden incluir, por ejemplo, sistemas MPEG no compatibles, que implican otros tipos de flujos de datos codificados
y otros métodos de transporte de informacién especifica del programa. Ademas, aunque el sistema expuesto se
describe como que procesa programas de difusidn, esto es solamente a titulo de ejemplo. El término “programa” se
usa para representar cualquier forma de datos por paquetes tales como datos de audio, mensajes telefénicos,
programas de calculo, datos de Internet u otras comunicaciones, por ejemplo.

En el sistema receptor de video de la Figura 1, una portadora de difusién modulada con sefales que transportan
datos de audio, video y asociados que representan el contenido de un programa de difusion es recibida por una
antena 10 y procesada por la unidad 13. La sefal digital de salida resultante es demodulada por el demodulador 15.
La salida demodulada procedente de la unidad 15 es decodificada en enrejado, se hace corresponder en segmentos
de datos con longitudes de octetos desintercalados y correcciéon de errores Reed-Solomon por el decodificador 17.
Los datos de salida corregidos procedentes de la unidad 17 tienen la forma de un flujo de datos de transporte
compatibles MPEG que contiene componentes de un programa de audio representativo multiplexado de audio, video
y datos. El flujo de transporte procedente de la unidad 17 es demultiplexado en componentes de audio, video y
datos por la unidad 22, los cuales son posteriormente procesados por los otros elementos del sistema decodificador
100. En un modo el decodificador 100 proporciona unos datos decodificados MPEG para visualizacion y
reproduccion de audio en las unidades 50 y 55 respectivamente. En otro modo el flujo de transporte de la unidad 17
es procesado por el decodificador 100 para proporcionar un flujo de datos compatible MPEG para almacenamiento
en el medio de almacenamiento 105 por medio del dispositivo de almacenamiento 90.

Un usuario selecciona para ver bien un canal de TV (el canal-SC seleccionado por el usuario) o un menu en
pantalla, tal como una guia de programas, o usando una unidad de control remoto 70. El controlador 60 usa la
informacion de seleccion proporcionada procedente de la unidad de control remoto 70 a través de la interfaz 65 para
apropiadamente configurar los elementos de la Figura 1 para recibir un canal de programas deseado para verlo. El
controlador 60 comprende el procesador 62 y el procesador 64. La unidad 62 procesa (es decir, analiza, intercala y
ensambla) informacién de temporizacién del sistema e informaciéon especifica de programas que incluye una
clasificacion del contenido de los programas, e informacién de guia de programas. El procesador 64 realiza las
funciones de control restantes requeridas en el decodificador operativo 100. Aunque las funciones de la unidad 60
pueden ser puestas en practica como elementos independientes 62 y 64 como esta representado en la Figura 1,
pueden ser puestas en practica alternativamente dentro de un Unico procesador. Por ejemplo, las funciones de
unidades 62 y 64 pueden estar incorporadas dentro de las instrucciones programadas de un microprocesador. El
controlador 60 configura el procesador 13, el demodulador 15, el decodificador 17 y el sistema 100 del decodificador
para demodular y decodificar el formato de la sefial de entrada y el tipo de cédigo. Ademas, el controlador 60
configura las unidades 13, 15 y 17 para otros modos de comunicacion tales como para recibir sefiales de television
por cable (CATV) y para comunicacion bidireccional a través de la linea coaxial 14 o para comunicacioén bidireccional
(por ejemplo, Internet), por ejemplo a través de la linea telefénica 11. En un modo de video analdgico las unidades
13, 15 y 17 reciben una sefial compatible NTSC, que es procesada por el decodificador 100 para visualizacion por
video y reproduccion de audio en las unidades 50 y 55 respectivamente. Dichas unidades 13, 15 y 17 y las
subunidades dentro del decodificador 100 son configuradas individualmente para el tipo de sefial de entrada por el
controlador 60 que fija los valores del registro de control dentro de estos elementos usando unos datos
bidireccionales y la barra de distribucion de la sefial de control C.

El flujo de transporte proporcionado al decodificador 100 comprende paquetes de datos que contienen datos del
canal de los programas e informacion auxiliar sobre temporizacién del sistema e informacion especifica de los
programas que incluye una clasificaciéon del contenido de los programas e informacion sobre la guia de programas.
La unidad 22 dirige los paquetes de informacién auxiliar al controlador 60, el cual analiza, intercala y ensambla esta
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informacioén en tablas ordenadas jerarquicamente. Los paquetes de datos individuales que comprenden el canal de
programas seleccionado por el usuario SC son identificados y ensamblados usando la informacion especifica de los
programas ensamblados. La informacién sobre la temporizacién del sistema contiene un indicador de referencia
temporal y datos de correccién asociados (por ejemplo, un indicador de la hora por ahorro debido a la luz natural y
ajuste de informacion sobre cambio de la hora, afios bisiestos, etc). Esta informacién de temporizacion es suficiente
para que un decodificador convierta el indicador de referencia temporal en un reloj temporal (por ejemplo, la hora y
fecha de la costa este de EEUU) para establecer una hora del dia y la fecha de la futura transmisién de un programa
por el difusor del programa. Este reloj temporal puede usarse para iniciar las funciones de procesamiento del
programa planificado que incluyen la repeticion del programa, la grabacion del programa y la reproduccién del
mismo, por ejemplo. Ademas, la informacién especifica del programa contiene acceso condicional, informacién de
red e identificacion y datos de enlace que permiten que el sistema de la Figura 1 sintonice un canal deseado y
ensamble paquetes de datos para formar programas completos. La informacion especifica de los programas
contiene también una informacién de la clasificacion del contenido de los programas (por ejemplo, una clasificacién
basada en la adecuacién a la edad), informacién de guia de los programas (por ejemplo, una Guia de Programas
Electrénica - EPG) y un texto descriptivo relacionado con los programas difundidos asi como los datos que son
soporte de la identificacion y ensamblaje de esta informacion auxiliar.

La informacion especifica de los programas y de temporizacion del sistema es ensamblada por el controlador 60 en
varias tablas ordenadas jerarquicamente e interenlazadas. Una disposicion de tabla jerarquica compatible PSIP a
modo de ejemplo incluye una Tabla Temporal del Sistema (STT), una Tabla de Guia Maestra (MGT), una Tabla de
Informacion de Canal (CIT), Tablas de Informacion de Sucesos (EITs) y tablas dpticas tales como Tablas de Texto
Ampliado (ETTs) y Tabla de Zona de Clasificacién (RRT). La SST contiene un indicador de referencia temporal y
datos de correccion asociados suficientes para que un decodificador establezca una hora de transmision de un
programa por una fuente de difusién precisa dentro de mas o menos 4 segundos, por ejemplo. La MGT contiene
informacion para adquirir informacion especifica de los programas transportada en otras tablas tales como
identificadores para identificar paquetes de datos asociados con las otras tablas. La CIT contiene informacion para
sintonizacion y navegacién para recibir un canal de programas seleccionado por el usuario. La EIT contiene listas
descriptivas (sucesos) que pueden recibirse en los canales listados en la CIT. La ETT contiene mensajes de texto
que describen programas y canales de programas.

La RRT contiene informacién de clasificaciéon del contenido de los programas tal como la MPAA (Asociacion de
Imagen en Movimiento de EEUU) o informacién de clasificacion compatible tipo chip en V que es intercalada por
zonas (por ejemplo, por pais o por estado dentro de EEUU). Una informacién especifica adicional sobre los
programas que describe y complementa elementos dentro de las tablas jerarquicas es transportada dentro de
elementos de informacién del descriptor. La informaciéon que asocia una clasificaciéon del contenido de los programas
con un determinado programa procedente de una fuente de difusion determinada puede ser transportada dentro de
un descriptor asesor del contenido que esta dentro de una EIT o PMT. En otras realizaciones la informacién sobre
temporizacién del sistema y clasificacion del contenido de los programas que asocia un programa especifico con una
clasificacion especifica puede estar contenida en otras tablas, formatos de datos o descriptores tales como el
descriptor del servicio de captacion, o la informacién puede ser transportada en datos que pueden ser definidos por
el usuario. Las clasificaciones adicionales del contenido de los programas son transportadas en intervalos en blanco
en sefiales compatibles NTSC procesadas por el procesador analégico 27 dentro del decodificador 100 en modo de
video analdgico. La informacién especifica de los programas y de temporizacion del sistema adquirida por el
controlador 60 a través de la unidad 22 es almacenada dentro de la memoria interna de la unidad 60. El controlador
60 usa la informaciéon sobre la clasificacién del contenido adquirida y de temporizacién del sistema en el
condicionamiento del acceso a programas y a la planificaciéon de las funciones de procesamiento de los programas
que incluyen la vision, grabacion y reproduccién del programa.

El controlador 60 emplea el proceso de la Figura 2 para ejecutar funciones de procesamiento de programas
planificadas que incluyen la visién, grabacién y reproduccion del programa. En otras realizaciones se puede usar un
proceso que corresponde al de la Figura 2 (y la Figura 4) para ejecutar otras funciones planificadas que incluyen la
transmisién del programa, la conversién de normas del programa, la encriptacién del programa, la desencriptacion,
el mezclado, la decodificacién y sus funciones derivadas que incluyen la terminacion de cualquiera de estas
funciones de procesamiento. En la ejecucion del procesamiento planificado de un determinado programa, el
controlador 60 genera adaptativamente un reloj temporal de planificacion a partir de una indicacién de referencia
temporal (por ejemplo en la STT) proporcionada por la fuente de difusion del programa particular. Este reloj de
planificacion generado se usa para fijar la hora de iniciacién de las funciones de procesamiento del programa
planificado. Los relojes temporales obtenidos previamente (por ejemplo, a partir de otras fuentes de difusidén) no son
tenidos en cuenta en la iniciacion del proceso planificado de este programa particular. El reloj temporal de
planificacion es vuelto a sincronizar con la informacién de referencia de la hora STT proporcionada por una
determinada fuente de difusién antes de iniciar el procesamiento planificado de cualesquiera programas producidos
por esa fuente particular.

Estas caracteristicas se refieren al problema de impedir la aplicacion de parametros de informacion especifica de los
programas (parametros dentro de las MGT, CIT, EIT, ETT y RRT, etc) a través de los limites del programa. Esto
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puede ocurrir si el procesamiento de los programas se planifica usando un reloj temporal inexacto tal como un reloj
obtenido de una fuente de difusion distinta de la del programa especifico que ha de ser procesado. Una imprecision
de 10 segundos o mas del reloj temporal es totalmente posible en estas condiciones debido a los retrasos en la
difusion de los programas y a otros retrasos que se producen en un sistema que usa fuentes de difusiéon multiples.

Como resultado de esta imprecision en el reloj temporal se puede ser grabado (o visto o reproducido) otro programa
distinto en periodos solapados entre la iniciacion o la terminacién de la grabacion de un programa y la hora real de
difusion de ese programa. Ademas, un programa puede ser grabado errdbneamente usando los parametros de
informacioén especificos de los programas de un programa previamente procesado durante segmentos de programas
que se producen en los periodos de solapamiento. Consecuentemente, tras la reproduccion de los programas se
aplican unos parametros especificos de los programas incorrectos durante los segmentos de solapamiento. Esto
puede ser causa de una decodificacion defectuosa que incluye la identificacion incorrecta del paquete y la
adquisicion o el uso de clasificaciones incorrectas del contenido de los programas, por ejemplo. Como resultado,
pueden ser visualizadas por un usuario imagenes no validas y transitorias. En tales condiciones una parte de un
programa clasificado para adultos puede ser visualizado errbneamente por un nifio, por ejemplo.

El controlador 60 emplea el proceso de la Figura 2 para planificar y ejecutar unas funciones de procesamiento de los
programas tras la iniciacion por el usuario de una funcion de planificacion. Después del comienzo en el paso 200, el
controlador 60 en el paso 203 planifica la visualizacion de los programas (que incluye la sintonizacién y la
adquisicion), la grabacién o reproduccién en respuesta a una instrucciéon de planificaciéon del usuario a través de la
interfaz de guia de los programas de la Figura 3 visualizada en la pantalla de visualizacion 50 (Figura 1). Otras
realizaciones pueden emplear interfaces de usuario alternativas para esta funcién de planificacion.

En la planificacion de la visiéon o grabacion del programa a través de la guia de los programas de la Figura 3 un
usuario navega hacia el canal y programa deseados usando los iconos 853 y 855 del menu. El usuario selecciona un
programa, por ejemplo un programa de noticias 849 resaltando el icono de noticias 849 y planifica dicho programa
de noticias 849 para verlo o grabarlo mediante la seleccion del icono 805 o del icono 810 respectivamente. Un
usuario puede igualmente planificar la reproduccion de una pelicula tal como un elemento de pelicula 847
(Terminator Il) desde el dispositivo de almacenamiento 90 y el medio 105 (Figura 1). El usuario planifica la
reproduccion de la pelicula resaltando el elemento de pelicula 847 y seleccionado el icono 815. En otras
realizaciones un usuario puede planificar la vision, grabacion o reproduccion de programas por otros métodos tales
como mediante los botones de una unidad de control remoto 70 en vez de con los iconos de guia de programas 805,
810y 815.

Tras la seleccion de los iconos 805 u 810 el controlador 60 almacena las horas planificadas de difusion y de
terminacion del elemento de noticias 849 en la memoria interna. El controlador 60 determina las horas planificadas
de difusién y de terminacién del elemento de noticias 849 a partir de la informacién de guia de programas
previamente obtenidos de la EIT. Tras la seleccion por el usuario del icono 815 el controlador 60 en conjuncién con
la unidad 37 (Figura 1) genera un menu de planificacion que permite a un usuario introducir una hora para la futura
reproduccion de pelicula 847 o para seleccionar la reproduccién inmediata de la pelicula. Un usuario selecciona los
iconos de control y navegacion e introduce horas etc usando el control remoto 70 que es soporte de la manipulacion
del cursor (o0 una disposicién con base en un cursor alternativo tal como un sistema de raton y teclado).

Volviendo al proceso de la Figura 2, el controlador 60 en el paso 205 configura las unidades 13, 15y 17 (Figura 1) y
los elementos del decodificador 100 para recibir informaciéon de programas por paquetes que contiene un programa
seleccionado por el usuario. El controlador 60 configura el procesador 13, el demodulador 15 y el decodificador 17
para recibir la frecuencia especifica del canal y el formato de datos del canal de transmision del difusor del programa
deseado (previamente seleccionado en el paso 203). En el paso 210 el controlador 60 adquiere los paquetes que
comprenden los datos STT procedentes de la fuente de difusién del programa deseado mediante la configuracién
del demultiplexador 22 con la STT predterminada, las PIDs y los datos de identificacion de tablas (Table_ID). De
este modo el controlador 60 adquiere los datos STT que contienen una indicacién de referencia de la hora actual y la
correccion de datos de la hora producidos por la fuente de difusion del programa deseado. Los datos STT son
transmitidos y adquiridos a intervalos periddicos predeterminados (recomendado por la norma PSIP que sea al
menos una vez por segundo).

En el paso 215, en los modos de grabacion y vision del programa, el controlador 60 obtiene un reloj temporal usando
la indicacion de referencia temporal STT (un valor que indica el nimero de segundos transcurridos desde una hora
base, especificamente las 12 am, 6, enero, 1980) junto con la correccién de los datos STT que incluyen un valor de
desviacién y el indicador de la hora por ahorro debido a la luz natural (segun la seccién 6.1 de la norma PSIP). El
reloj temporal obtenido consta de una fecha y hora y comprende el afio, mes, dia y hora del dia. En la obtencién del
reloj temporal a partir de la indicacién de referencia temporal se calculan los cuatro valores siguientes:

1) Numero de minutos a partir de la Base = (segundos recibidos desde la Base)/60

2) Numero de horas desde la Base = (minutos recibidos desde la Base)/60
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3) Numero de dias desde la Base = (horas desde la Base)/24

4) Numero de afios desde la Base = (dias desde la Base)/(dias por afio), en donde dias por afio = 365 o
366 en un afo bisiesto.

Nota: La Base en las anteriores expresiones es 12 am, 6 enero, 1980.

A partir de los anteriores cuatro valores, los componentes del reloj temporal obtenidos, afio, mes, dia y hora del dia
se determinan de la siguiente forma:

1) afo actual = Afio Base + numero de dias desde la Base;

2) dia actual del afio = numero de dias desde la Base — (nimero de afios desde la Base * dias por afio);
también, el mes y dia del mes actuales se determinan directamente a partir del afio actual y del dia actual del afio;

3) hora actual del dia = nimero de horas desde la Base — (numero de dias desde la Base * 24);

4) minuto actual de la hora = nimero de minutos recibido desde la Base — (niUmero de horas desde la Base *
60);

5) segundo actual dentro del minuto = nimero de segundos recibido desde la Base — (nimero de minutos

desde la Base * 60).

Entonces el reloj temporal obtenido es la hora total actual = afio actual, mes, dia, hora, minuto y segundo que incluye
un valor de comparacién y el indicador de la hora por ahorro debido a la luz natural segun la seccién 6.1 de la norma
PSIP y el Anejo A (o por los factores de correccion correspondientes en sistemas no compatibles con SPIP).

En el paso 215 en el modo de reproduccién de programas el controlador 60 usa un reloj del sistema interno
sincronizado con el dispositivo 90 de la operacidon de almacenamiento para la iniciacion de la reproduccion de la
pelicula. En otras realizaciones el controlador 60 puede obtener un reloj de planificacion a partir de una variedad de
otras formas de datos de reloj temporal. Es ventajoso que los datos de reloj temporal usados para obtener el reloj de
planificacion estén sincronizados con el reloj temporal transmitido por la fuente de difusién en la difusion del
programa deseado. Esto se consigue, por ejemplo, usando los datos STT procedentes de la fuente de difusion del
programa deseado en los modos de vision y de grabacién, y por el uso de un reloj del sistema sincronizado con un
dispositivo de reproduccion en modo de reproduccion. Los datos STT y los relojes temporales obtenidos de los datos
STT de fuentes de difusién distintas de la fuente del programa deseado no son tenidos en cuenta en la iniciacion del
procesamiento planificado del programa deseado.

En el paso 220 el controlador 60 actualiza (es decir, corrige y vuelve a sincronizar) un reloj temporal de planificacion
internamente mantenido y almacenado con la informacion del reloj temporal obtenida en el paso 215. El reloj de
planificacion es periédicamente actualizado de esta manera a partir de los valores del reloj temporal obtenidos de los
datos STT actualizados recibidos en intervalos de un segundo o menos. En los intervalos de tiempo entre la
actualizacion el reloj de planificacion a partir de los datos STT dicho reloj de planificacién es mantenido usando una
frecuencia de reloj determinada por cristal interno dentro del controlador 60. Dicho controlador 60 en otras
realizaciones puede crear y mantener relojes independientes de planificacion y/o referencias temporales obtenidas
de STT e informacién de correccién asociada con cada fuente de difusién de programas (por ejemplo, un reloj para
cada fuente de difusion) usando el método de los pasos 205-215. En el paso 220, si no hay informaciéon de
referencia de reloj temporal disponible de la fuente de difusion del programa deseado, el controlador 60 usa un reloj
de planificacién previamente obtenido. El controlador 60 en el paso 225 inicia el procesamiento del programa
deseado a la hora de procesamiento planificada previamente establecida en el paso 203. El controlador 60
determina si las horas para iniciar el procesamiento (previamente planificadas en el paso 203) han llegado basadas
en el reloj planificado determinado en el paso 220.

El controlador 60 en el paso 225 inicia el procesamiento del programa deseado para ser visto, grabado o
reproducido a la hora de procesamiento planificada identificando y adquiriendo los paquetes que comprenden el
programa deseado. Especificamente, el controlador 60 y el procesador 22 (Figura 1) determinan a partir de las CIT
los flujos de PIDs de video, audio y de subimagenes en la entrada del flujo de transporte decodificado por paquetes
para decodificar 100 desde la unidad 17. Los flujos de video, audio y de subimagenes constituyen el programa
deseado que es transmitido en el canal seleccionado SC. El procesador 22 proporciona unos flujos de video, audio y
de subimagenes compatibles MPEG para el decodificador de video 25, el decodificador de audio 35 y el procesador
30 de subimagenes, respectivamente. Los flujos de video y de audio contienen datos comprimidos de video y de
audio que representan el contenido de los programas SC del canal seleccionado. Los datos de subimagenes
contienen la informacion de EIT, ETT y RRT asociada con el contenido de los programas SC del canal.

El decodificador 25 decodifica y descomprime los datos de video por paquetes compatibles MPEG procedentes de la
unidad 22 y proporciona datos de pixeles representativos de los programas descomprimidos al codificador NTSC 45
a través del multiplexor 40. Igualmente, el procesador de audio 35 decodifica los datos de audio por paquetes de la
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unidad 22 y proporciona datos de audio decodificados y ampliados, sincronizados con los datos de video
descomprimidos asociados, al dispositivo 55 para reproduccion de audio. El procesador 30 decodifica y
descomprime los datos de subimagenes recibidos de la unidad 22.

El procesador 30 ensambla, intercala e interpreta los datos de EIT, RRT y ETT procedentes de la unidad 22 para
producir unos datos de guia de programas formateados para salida a la OSD 37. La OSD 37 procesa las EIT, RRT y
ETT y otra informacion para generar datos que se han hecho corresponder en pixeles que representan subtitulos,
visualizaciones del menu de control e informacién que incluye opciones de menu y otros elementos que pueden ser
seleccionados para presentacion en el dispositivo de visualizacion 50. Los menus de control e informacién que son
visualizados permiten a un usuario seleccionar un programa para ver y planificar funciones futuras de procesamiento
de programas que incluyen a) sintonizar para recibir un programa seleccionado para verlo, b) grabar un programa en
un medio de almacenamiento 105, y c) reproducir un programa a partir de un medio 105.

Las visualizaciones de control e informacion, que incluyen texto y graficos producidos por el generador OSD 37, son
generadas en forma de datos de mapa de pixeles superpuestos bajo la direcciéon del controlador 60. Los datos del
mapa de pixeles superpuestos de la unidad 37 son combinados y sincronizados con los datos representativos de
pixeles descomprimidos procedentes del decodificador MPEG 25 en el codificador 45 a través del multiplexor 40
bajo la direccién del controlador 60. Los datos del mapa de pixeles combinados que representan un programa de
video en el canal SC junto con los datos de subimagenes asociados son codificados por el codificador NTSC 45 y
sacados al dispositivo 50 para visualizacion.

En el paso 230 (Figura 2), el controlador 60 genera un segundo reloj temporal para presentaciéon a un usuario como
el elemento 857 del reloj temporal visualizado (que también comprende una fecha) representado en la guia de
programas de la Figura 3, por ejemplo. El segundo reloj temporal es diferente del reloj de planificacion y es generado
para evitar que las discontinuidades de cambio de hora que ocurren en el reloj de planificacién sean visualizadas y
perturben a un usuario. El controlador 60 genera el segundo reloj temporal a) filtrando los valores del reloj temporal
de planificaciéon, o b) actualizando el segundo reloj temporal por periodos cuando no es visible a un usuario.
Alternativamente, se puede usar un segundo reloj temporal que sea independiente del reloj de planificacion, y esté
a) basado en un reloj interno del sistema del controlador 60 y del decodificador 100, b) sea recibido en un canal que
sea independiente y distinto de los canales del contenido de los programas, o c) sea recibido dentro de una guia de
programas compuesta que exponga los programas procedentes de fuentes de difusion mdultiples, por ejemplo. El
proceso de la Figura 2 termina en el paso 235.

El controlador 60 emplea el método de la Figura 4 para procesar informacién de programas por paquetes
procedentes de diferentes fuentes de difusion usando parametros de informacién especificos de los programas
funcionalmente equivalentes que incluyen datos de clasificacién del contenido de los programas seleccionados
dinamicamente a partir de fuentes de difusion alternativas. En el procesamiento de la informacién de programas por
paquetes el controlador 60 selecciona adaptativa y ventajosamente un parametro especifico del programa basado
en la fuente de difusion del parametro. El proceso de la Figura 4 también es aplicable a la planificacién de los
programas de video compatible NTSC y a la adquisicién y procesamiento de informacion de clasificacion obtenida a
partir de intervalos verticales en blanco.

En la realizacién a modo de ejemplo de la Figura 4, el controlador 60 condiciona el acceso a programas basados en
las clasificaciones del contenido de los programas recibidas desde fuentes de difusion mdltiples que proporcionan
datos tanto analdgicos como digitales. El controlador 60 condiciona el acceso a programas en respuesta a unas
instrucciones de usuario introducidas a través de menus de control e informacién generados por la unidad OSD 37 y
visualizados en la unidad 50 (como se ha descrito en conexién con la Figura 2). Los menus de control e informacion
permiten a un usuario introducir perfiles de clasificacion del contenido para él mismo y para otros, después de
proporcionar unos datos de titulo que comprenden una identificacion del usuario (ID) y una contraseia
predeterminada, por ejemplo. Un perfil de clasificacion del contenido permite a un usuario fijar un umbral limite de
clasificacion maximo para usuarios individuales del decodificador 100 de acuerdo con un usuario seleccionado del
sistema de clasificacion. Un usuario puede seleccionar umbrales de limites de clasificacion de acuerdo con uno de
varios sistemas de clasificacion diferentes tales como de tipo chip en V, MPAA, u otros sistemas. De este modo, el
decodificador 100 permite el acceso al control por parte de los padres sobre el acceso por nifios y otros a programas
difundidos. Ademas, los menus de control e informacién permiten a un usuario anular un limite de clasificacion
maximo prefijado seleccionado tras la introduccién de datos de autorizacion tales como un ID de usuario y una
contrasefa.

En la ejecucion del proceso de la Figura 4 y después del comienzo en el paso 300, el controlador 60 en el paso 303
inicia la planificacién de la vision (incluyendo la sintonizaciéon y la adquisicién), grabacién o reproduccion del
programa. El controlador 60 inicia la planificacion en respuesta a una instruccion de planificacion de usuario a través
de la interfaz de guia de programas de la Figura 3 anteriormente discutida. En controlador 60 en el paso 305
configura las unidades 13, 15y 17 (Figura 1) y los elementos 100 del decodificador para recibir informacion de guia
de programas compuesta desde una primera fuente de difusion. La informacién de guia de programas compuesta
contiene descripcidon de programas y otra informaciéon que es soporte del ensamblaje y decodificacion de los datos
por paquetes que constituyen los programas individuales producidos por fuentes de difusién multiples diferentes. El
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controlador 60 configura el procesador 13, el demodulador 15 y el decodificador 17 para recibir la frecuencia
especifica del canal y el formato de datos del canal de transmisién proporcionado por la primera fuente de difusion.
Por lo tanto, en el paso 305 el controlador 60, en conjuncion con la unidad 22, adquiere informaciéon de guia de
programas compuesta que contiene informacion especifica del programa que incluye una clasificacion del contenido
de los programas para el programa deseado desde la primera fuente de difusidon. También, en el paso 305 el
controlador 60 almacena la informacién especifica del programa en la memoria interna y en el paso 310 recupera la
clasificacion del contenido del programa deseado desde un descriptor asesor contenido en una EIT de la informacion
especifica del programa. El controlador 60 determina el sistema de clasificacion de la clasificacion del contenido
recuperada (es decir, si el programa deseado esta clasificado de acuerdo con un chip en V o sistema MPAA
compatible, por ejemplo) desde una RRT adquirida de la informacion especifica almacenada del programa.

En el paso 315 el controlador 60 compara la clasificacion de los contenidos de los programas recuperada con un
umbral limite de clasificacion maximo contenido en un perfil de clasificacion especifico de usuario. El limite del
umbral de clasificacion determina la clasificacion del contenido de los programas maxima a la que el presente
usuario del sistema de decodificador 100 esta autorizado a acceder. Si la clasificacién del contenido del programa
deseado no supera el umbral maximo de clasificacion del contenido, el controlador 60 planifica el procesamiento del
programa deseado en el paso 315. La clasificacion del contenido del programa recuperado y el limite maximo del
umbral de clasificacion del contenido son compatibles con un sistema de clasificacion del contenido que se
encuentra dentro de la RRT previamente almacenada. Un sistema de clasificacion a modo de ejemplo basado en la
edad esta representado en la guia de programas de la Figura 3 (elementos 860-872) y comprende las clasificaciones
TV-M, TV-14, TV-PG, TV-G, TV-Y7, TV-Y.

Pueden surgir varios problemas en el uso de las clasificaciones del contenido procedentes de una guia de
programas (o de otra fuente de informacion de clasificacion) en el proceso de planificacion de programas en la forma
expuesta en los pasos 303-315. Especificamente, los problemas pueden surgir debido a que a) la clasificacion del
contenido suministrada en la guia compuesta proporcionada por la primera fuente de difusiéon puede no ser exacta, y
b) la verificacion de la autorizaciéon del usuario realizada en el paso 315 puede hacerse no valida debido a varias
causas. La verificacién puede resultar no valida, por ejemplo, debido a bien que el umbral limite de la guia de
programas es subsiguientemente anulado y alterado por un usuario autorizado o debido a una posterior
reclasificacion del contenido del programa deseado.

En consecuencia, el controlador 60 en el paso 320 adquiere una segunda clasificacién del contenido del programa
deseado a partir de la informacién especifica proporcionada por la fuente de difusion del programa deseado. La
clasificacion del contenido de esta segunda fuente de difusién es adquirida razonablemente proxima a la hora de
difusion del programa para permitir una segunda validacion actual y fiable de la autorizaciéon del usuario para
acceder al programa deseado. En el paso 325 el controlador 60 convierte la clasificacion del contenido adquirida de
la segunda fuente (el difusor del programa deseado) para que sea compatible con el sistema de clasificacion del
contenido usado por la primera fuente (el difusor de guia compuesta). El controlador 60 convierte la clasificacion del
contenido usando una informacién de correspondencia equivalente predeterminada para hacer corresponder las
clasificaciones del contenido de una fuente de difusiéon en un sistema de clasificacion de otra fuente.

En el paso 330 si las clasificaciones adquiridas a partir de las fuentes de difusién primera y segunda son diferentes
el controlador 60 hace una seleccion entre ellas. Una vez hecha la seleccion, la clasificacion del contenido se usa en
un posterior procesamiento y puede ser usada por el controlador 60 en el paso 330 para actualizar una clasificaciéon
diferente existente tal como una clasificacion visualizada en la guia de programas de la Figura 3, por ejemplo. El
controlador 60, en el paso 330, selecciona un parametro de informacion especifico del programa a partir de la fuente
de difusién considerada que es la mas fiable y precisa considerando a) el tipo de parametro que se esta
seleccionado (una clasificacion del contenido en este ejemplo), y b) la hora y la etapa en el esquema de
procesamiento en el que el parametro esta siendo procesado. Un parametro de informacién especifico del programa
procedente de una fuente de difusién puede ser considerado mas fiable en un determinado punto que un parametro
equivalente procedente de otra fuente. En consecuencia, la seleccién del parametro puede ser ventajosamente
variada basada en la fuente del parametro y en la hora y etapa de procesamiento en la que se ha adquirido. En otras
realizaciones el paso 325 de conversion de clasificacion puede ser innecesario y alternativamente puede usarse
para convertir una clasificacion al sistema de la segunda fuente o a un tercero y diferente sistema. Es ventajoso
condicionar el acceso basado en las clasificaciones del contenido de los programas para seleccionar la clasificacion
del contenido que: a) es provista desde la fuente de difusion del programa deseado, y b) es la clasificacion adquirida
mas recientemente especialmente si la clasificacion es adquirida sustancialmente préxima a la hora de difusion del
programa deseado.

En el paso 335 el controlador 60 usa la clasificacién seleccionada en el paso 330 para realizar una segunda
validacién de la autorizacion del usuario para acceder al programa deseado de la forma descrita en conexién con el
paso 315. Especificamente, el controlador 60 compara la clasificacion del contenido del programa recuperada con el
limite maximo del umbral de la clasificacion contenido en el perfil de clasificacion especifico del usuario. Tras la
validacién con éxito el controlador 60 en el paso 337 inicia el procesamiento del programa deseado configurando el
demultiplexor 22 con los PIDs para identificar y adquirir los paquetes que comprenden los flujos de datos que
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constituyen el programa deseado. El decodificador 100 procesa los paquetes identificados del programa deseado
para ver, grabar o reproducir en la forma previamente descrita en conexién con la Figura 2. El proceso de la Figura 4
termina en el paso 340.

El proceso de la Figura 4 se usa también en condicionar el acceso a programas de video analdgicos y a la
adquisicion y procesamiento de clasificaciones del contenido de los programas obtenidas de los intervalos en blanco
de sefiales de video analdgicas compatibles NTSC. En consecuencia, los pasos 303-320 igualmente implican la
planificacion del procesamiento de video analdgico y la sintonizacion con fuentes de video analdgicas para obtener
clasificaciones del contenido (por ejemplo clasificaciones compatibles tipo chip en V) a partir de intervalos en blanco
verticales u horizontales compatibles. Ademas, el establecimiento de la correspondencia, la seleccion, la validacion y
el procesamiento de los pasos 325-337 usa clasificaciones obtenidas a partir de sefiales de video analdgicas asi
como de informacion especifica de los programas digitales.

La Figura 5 muestra un método para generar informacién especifica de los programas que incorpora la
temporizacion del sistema y la informacion de clasificacion del contenido de los programas, de acuerdo con el
invento. El método puede ser empleado en un codificador para difundir datos de video tales como los datos recibidos
por la antena 10 de la Figura 1, o el método puede ser empleado dentro de una unidad decodificadora tal como
dentro del controlador 60 de la Figura 1 en un modo de almacenamiento, por ejemplo.

En un modo de almacenamiento del sistema de la Figura 1 los datos de salida corregidos de la unidad 17 son
procesados por el decodificador 100 para proporcionar un flujo de datos compatible MPEG para almacenamiento. En
este modo se selecciona un programa para almacenamiento por un usuario a través de la unidad de control remoto
70 y la interfaz 65. El procesador 22, en conjuncién con el controlador 60, constituye una informacién condensada
del sistema y especifica de los programas que incluye datos STT, MGT, CIT, EIT, ETT y RRT que contienen las
caracteristicas ventajosas previamente descritas. La informacion condensada es soporte de la decodificacion del
programa seleccionado para almacenamiento aunque excluye la informacién no relacionada. El controlador 60, en
conjuncion con el procesador 22, forma un flujo de datos compuesto compatible MPEG que contiene datos del
contenido por paquetes del programa seleccionado e informacion especifica del programa condensado asociado. El
flujo de datos compuesto es sacado a la interfaz de almacenamiento 95.

La interfaz de almacenamiento 95 guarda en la memoria intermedia el flujo de datos compuesto para reducir los
espacios vacios y la variacion de la velocidad de bitios en los datos. Los datos en memoria intermedia resultantes
son procesados por el dispositivo de almacenamiento 90 para que sean adecuados para almacenamiento en el
medio 105. El dispositivo de almacenamiento 90 codifica el flujo de datos procedente de la interfaz 95 usando
técnicas de codificacion de error conocidas tales como la codificaciéon de canales, intercalacion y codificacion Reed
Solomon para producir un flujo de datos apropiado para almacenamiento. La unidad 90 almacena el flujo de datos
codificado resultante que incorpora informacion condensada especifica de los programas en el medio 105.

Un codificador emplea el método de la Figura 5 para generar informacion especifica del sistema y de los programas
que incluye los datos y descriptores STT, MGT, CIT, EIT, ETT y RRT de cada difusor y para combinar la informacion
en un flujo de datos compuesto. La informacion generada puede ser transmitida a un sistema decodificador tal como
el sistema de la Figura 1 para recepcion por la antena 10 y la subsiguiente decodificacién como se ha descrito
previamente, por ejemplo. Después del comienzo en el paso 400 de la Figura 5, los datos y descriptores STT, MGT,
CIT, EIT, ETT y RRT de cada difusor son generados en los pasos 405 y 410. Especificamente, se genera una CIT
en el paso 405. La CIT contiene una informacion de identificacion del canal y de los programas que permite la
adquisicion de programas de difusion disponibles producidos por un difusor individual. La CIT incorpora nimeros de
identificacion del canal e identificadores de paquetes para identificar flujos de datos individuales por paquetes que
constituyen programas individuales que han de ser transmitidos en canales particulares. La CIT generada también
incorpora elementos enlazados a canales de programas listados que incluyen un numero de programa, un
identificador del coédigo de lenguaje, y un identificador del tipo de flujo de datos, como se ha descrito previamente en
conexion con la Figura 1.

En el paso 410 se genera una EIT que contiene una informacién de guia de programas que incluye listas
descriptivas de los programas (sucesos) que pueden recibirse en los canales listados en la CIT. La EIT es generada
para incluir un descriptor asesor del contenido con unas clasificaciones sobre el contenido de los programas
seleccionadas y procesadas a partir de informacion de clasificacion proporcionada por fuentes de difusion multiples
en la forma descrita en conexién con la Figura 4. La EIT asocia un programa especifico con una clasificacion
especifica. En el paso 410 también se generan una ETT y una RRT. La ETT contiene mensajes de texto que
describen programas, por ejemplo, y la RRT contiene informacién de clasificacion del contenido de los programas de
varios sistemas de clasificacion como se ha descrito previamente. En el paso 410 también se genera una MGT que
contiene identificadores de datos que permiten la identificacion y el ensamblaje de informacién de CIT, EIT y RRT.
La MGT transporta también informacion sobre el tamafio de tabla de las CIT, EIT, ETT y RRT previamente
generadas. En el paso 410 también se genera una STT que contiene un indicador de referencia temporal y datos de
correccion asociados suficientes para que un decodificador establezca una hora de transmisiéon de un programa por
el difusor del programa.
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En el paso 415, los datos STT, MGT, CIT, EIT, ETT y RRT y los descriptores generados de cada difusor en los
pasos 405 y 410 estan formados en un sistema compuesto de informacion especifica de los programas para fuentes
de difusion multiples. La informacion compuesta especifica del sistema y de los programas esta ventajosamente
formada para asociar referencias temporales STT individuales con sus correspondientes fuentes de difusién. En el
paso 420 la informacién compuesta producida en el paso 415 es combinada con componentes representativos de
los programas de audio y de video de multiples canales y es formateada en un flujo de transporte para salida. En el
paso 423 el flujo de transporte de salida es ademas procesado para ser adecuado para transmisién a otro dispositivo
tal como un receptor, servidor de video o dispositivo de almacenamiento para grabar en un medio de
almacenamiento, por ejemplo. Los procesos realizados en el paso 423 incluyen funciones de codificacién conocidas
tales como la codificacion por compresion de datos Reed-Solomon, la intercalacién, el mezclado, la codificacion en
enrejado, y la modulacién de la portadora. El proceso esta completo y termina en el paso 425. En el proceso de la
Figura 5, se pueden formar e incorporar varias tablas CIT, EIT, ETT y RRT en la informacién especifica de los
programas con el fin de acoger el nimero ampliado de canales.

La disposicion de la Figura 1 no es exclusiva. Otras disposiciones pueden obtenerse de acuerdo con los principios
del invento para alcanzar los mismos objetivos. Ademas, las funciones de los elementos del decodificador 100 de la
Figura 1 y los pasos del proceso de las Figuras 2, 4 y 5 pueden ser aplicados totalmente o en parte dentro de las
instrucciones programadas de un microprocesador. Ademas, los principios del invento se aplican a cualquier forma
de guia de programas electrénica compatible MPEG o no-MPEG. Un flujo de datos formado de acuerdo con los
principios del invento puede ser usado en una variedad de aplicaciones que incluyen un servidor de video o una
comunicacion de tipo PC, a través de lineas telefonicas, por ejemplo. Un flujo de datos de los programas con uno o
mas componentes de video, audio y datos formados para incorporar informacion especifica del sistema y de los
programas de acuerdo con el invento puede ser registrado en un medio de almacenaje y transmitido y vuelto a
difundir a otros servidores, PCs o receptores.
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REIVINDICACIONES

1. Un método para procesar un programa usando unos parametros especificos de los programas seleccionados a
partir de fuentes de difusion alternativas, siendo el método apropiado para uso en un decodificador de video que
recibe informacion de programas por paquetes procedentes de diferentes fuentes de difusion, conteniendo dicha
informacion de programas por paquetes procedente de una fuente de difusion individual el contenido de los
programas y al menos un parametro especifico del programa que incluye datos de clasificacion del contenido de los
programas, y comprende los pasos de:

seleccionar un programa deseado;

desde una primera fuente de difusion recibir una informacién de programas por paquetes que contiene un parametro
especifico del programa de dicho programa deseado;

desde una segunda fuente de difusion recibir una informacién de programa por paquetes que contiene un parametro
especifico del programa de dicho programa deseado, teniendo dicho parametro especifico del programa procedente
de dicha segunda fuente de difusion una funcion equivalente a una funcién de dicho parametro especifico del
programa procedente de dicha primera fuente de difusion;

seleccionar uno de dichos parametros especificos de los programas recibido basado en el resultado de un
establecimiento de correspondencia de dicho parametro especifico de dicha primera fuente de difusién, y de dicho
parametro especifico del programa desde dicha segunda fuente de difusion y basado en la fuente de dicho
parametro especifico y en la hora y etapa de procesamiento en la que ha sido adquirido.

procesar dicho programa deseado usando dicho parametro especifico del programa seleccionado.
2. Un método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque:

dicha primera fuente de difusion comprende una informacion que contiene una guia de programas compuesta
procedente de diferentes fuentes de difusion.

3. Un método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque:

dicho parametro especifico del programa de dicho programa deseado comprende una clasificaciéon del contenido de
los programas, y

dicho paso de procesamiento comprende la visualizacién de dicha clasificacion del contenido de los programas.
4. Un método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque:

dicho parametro especifico del programa de dicho programa deseado comprende ademas al menos uno de a) una
informacién de captacién, y b) una informacién descriptiva del texto.

5. Un método de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado porque dicho paso de procesamiento de dicho
programa deseado comprende al menos uno de,

a) una grabacioén del programa, b) una reproduccién del programa, y c) una seleccién y visualizaciéon del programa.
6. Un método de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado ademas por el paso de,

planificar dicho procesamiento de dicho programa deseado.

7. Un método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque:

dichos parametros especificos de programa de dicho programa deseado procedentes de dichas fuentes de difusién
primera y segunda comprende cada uno una clasificacion del contenido de los programas, e incluye los pasos de:

establecer una correspondencia de dicha clasificacion del contenido procedente de dicha fuente de difusién con una
clasificacion del contenido compatible con un sistema de clasificacién del contenido de los programas de dicha
segunda fuente de difusion.

8. Un método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque:

dichos parametros especificos de programa de dicho programa deseado procedentes de dichas fuentes de difusién
primera y segunda comprende cada uno una clasificacion del contenido del programa, e incluye el paso de:

establecer una correspondencia entre dicha clasificacion del contenido procedente de dicha primera fuente de
difusién, y establecer una correspondencia entre dicha clasificacion del contenido de dicha segunda fuente de

11
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difusion para que las clasificaciones del contenido sean compatibles con otro sistema de clasificacion del contenido
de los programas.

9. Un método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque en dicho paso de seleccion de dicho
parametro especifico del programa,

dicho parametro es seleccionado dinamicamente basado en el tipo de fuente y de parametro.
10. Un método de acuerdo con las reivindicaciones 7 y 8, caracterizado porque en dicho paso de establecimiento de

una correspondencia dicha clasificacién del contenido procedente de dicha primera fuente de difusién comprende
convertir dicha clasificacion del contenido a partir de dicha primera fuente de difusién.

12



ES 2385430 T3

I~ Tr————_——=——— -
! _! ¥0oavs300¥d _ I 04
v9” I OLOWZA TO4LNOD
| 29 30 Qvainn, | #eees
| 2 \J aoooe
{ sanop
" OOILYWHOANI YINILSIS 13 |
v Y1OW3IYT Aoooo
ity _l H0avs320¥d A SYWv90Hd 30 VIND I_ avainn 3a \.\ conoo
IIIII A p— —— aooooD
G001~ 9 09 _ WEN_NE,__ o
59
OLNIIWYNIDVINTY ﬁ
30 OALLISOdSIa
g6 T T T e e S e e st ot s 1
G5 [ OLNIINYNIDVITY |l |
\ _ 30 Z74HILNI  frem, _
[ S6
oanvaa  fel—t olanvy 30 |g _
NOIINGOHATH L | d40Qvs3ooud |
_ ks’ ze _
_ i omJ A
: | solva {
_ ot QS0 S0DIyxo el sanzoywians fell—— 30 31LYOdSNYHL |
0s | N 30 ¥0Qvs320¥d ~—{ 73a doxaidiLInnaa _
{ ] A 40avaid1a023a
i TWISIN o o |
NOIDVZITYNSIA | HOMAILING:) ~
-y | r
934 03QIA 3] fep———
| ¥0Qv2I4Igod3qa ! |
_ 12 |
| \ | |
_ 021907T¥NY _
H0avs3204d
| I * Jdoavinaowaa |«#—»
001 L A
¥0av2I1a023a AL i vavaLng ad
b ’ d40avs3d0dd

_\ ¢ o _ & LEl\eFERET] <mz_._lI|_ 0

13



ES 2385430 T3

* 200

PLANIFICACION DE PROCESAMIENTO DE UN PROGRAMA DESEADC QUE
INCLUYE:

A) GRABACION DE PROGRAMA

B) REPRODUCCION DE PROGRAMA, O

C) SINTONIZACION Y VISUALIZACION DEL PROGRAMA

‘ 203

SINTONIZAR PARA RECIBIR INFORMACION DEL PROGRAMA POR PAQUETES QUE
CONTIENE EL PROGRAMA DESEADC PRODUCIDO POR UNA FUENTE DE DIFUSION

¥ 205

IDENTIFICAR Y ADQUIRIR DATOS DE TEMPORIZACION DEL SISTEMA QUE COMPRENDEN
UNA INDICACION DE REFERENCIA TEMPORAL RECIBIDA DE LA FUENTE DE DIFUSION EN
LA INFORMACION POR PAQUETES DEL PROGRAMA

‘ 210

OBTENER UN RELOJ TEMPORAL BASADO EN LA INDICACION DE REFERENCIA
DE LA HORA ACTUAL PRODUCIDA POR LA FUENTE DE DIFUSION

~

y

USAR EL RELOJ TEMPORAL OBTENIDO PARA ACTUALIZAR UN RELOJ
DE PLANIFICACION ALMACENADO

N 220

v

INICIAR EL PROCESAMIENTO PLANIFICADO DEL PROGRAMA DESEADO
USANDO EL RELOJ TEMPORAL OBTENIDO DE LA FUENTE DE DIFUSION
QUE PRODUCE EL PROGRAMA Y ANULAR UN RELOJ TEMPORAL OBTENIDO
DE UNA FUENTE DISTINTA DE LA FUENTE DE DIFUSION DEL PROGRAMA

DESEADOQ
‘ ~ 225

VISUALIZAR UN RELOJ TEMPORAL FILTRADO QUE
ES DIFERENTE DEL RELOJ TEMPORAL OBTENIDO

f 230

235

FIG. 2
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FIG. 4

300

INICIAR PLANIFICACION DE PROCESAMIENTO DE UN PROGRAMA DESEADO QUE
INCLUYE: A) GRABACION DEL PROGRAMA,

B) REPRODUCCION DEL PROGRAMA,

C) SINTONIZACION Y VISUALIZACION DEL PROGRAMA

i \.303

SINTONIZAR PARA RECIBIR INFORMACION DE GUIA DE PROGRAMA COMPUESTA QUE CONTIENE
INFORMACION ESPECIFICA ASOCIADA CON EL PROGRAMA DESEADO PRODUCIDO POR UNA
PRIMERA FUENTE DE DIFUSION

Y =305
RECUPERAR DE LA MEMORIA UN PARAMETRO DE INFORMACION ESPECIFICA DEL

PROGRAMA QUE COMPRENDE UNA CLASIFICACION DEL CONTENIDO DEL
PROGRAMA DESEADO RECIBIDA DE LA FUENTE DE DIFUSION

i 1g'"31{}

1) VALIDAR LA AUTORIZACION DE USUARIO PARA ACCEDER AL PROGRAMA DESEADO COMPARANDO LA
CLASIFICACION DEL CONTENIDO DEL PROGRAMA PROCEDENTE DE LA PRIMERA FUENTE DE DIFUSION
CON UN PERFIL DE CLASIFICACION ESPECIFICO DE USUARIO PREDETERMINADO QUE COMPRENDE UN
UMBRAL MAXIMO DE CLASIFICACION QUE ESTA SUJETO A ANULACION "

2) PLANIFICAR EL PROCESAMIENTO DEL PROGRAMA TRAS LA VALIDACION CON EXITO

; 315

DETERMINAR UNA CLASIFICACION DEL CONTENIDO DEL PROGRAMA DESEADO A
PARTIR DE UN PARAMETRO DE INFORMACION ESPECIFICO DEL PROGRAMA
RECIBIDO DE UNA SEGUNDA FUENTE DE DIFUSIGN

v 320

ESTABLECER UNA CORRESPONDENCIA DEL CONTENIDO DEL PROGRAMA PROCEDENTE DE LA
SEGUNDA FUENTE CON UN SISTEMA DE CLASIFICACION DEL CONTENIDO DE LA PRIMERA FUENTE

v 325

SELECCIONAR UN PARﬁMETRO.DE INFORMACION ESPECIFICO DEL
PROGRAMA (UNA CLASIFICACION DEL CONTENIDO DEL PROGRAMA EN ESTE
EJEMPLO} BASADO EN LA FUENTE DE DIFUSION DEL PARAMETRO Y
VISUALIZAR LA CLASIFICACION EN UNA GUIA DE PROGRAMA, POR EJEMPLO

i 130

VALIDAR LA AUTORIZACION DE USUARIO PARA ACCEDER AL PROGRAMA DESEADO
COMPARANDO LA CLASIFICACION DEL CONTENIDO DEL PROGRAMA DESEADO CON UN
PERFIL DE CLASIFICACION ESPECIFICO DE USUARIO PREDETERMINADO QUE COMPRENDE
UN UMBRAL DE CLASIFICACION MAXIMO
<
{ 135

INICIAR EL PROCESAMIENTO DEL PROGRAMA DESEADO TRAS LA VALIDACION CON
EXITO DE LA AUTORIZACION AL USUARIO PARA ACCEDER AL PROGRAMA DESEADO
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¥ 400

FORMAR UN MAPA DE CANALES (CIT) PARA CADA DIFUSOR PARA INCLUIR UN NUMERO DE
IDENTIFICACION PARA IDENTIFICAR UN CANAL DE DIFUSION Y PARA ASOCIAR EL CANAL
CON UNA FUENTE DE DIFUSION DEL CANAL

& <405

GENERAR DATOS STT, MGT, EIT, ETT ¥ RRT PARA CADA DIFUSOR

* 410

FORMAR SISTEMA COMPUESTO E INFORMACION ESPECIFICA DEL PROGRAMA PARA
FUENTES DE DIFUSION MULTIPLES PARA ASOCIAR REFERENCIAS TEMPORALES CON
SUS CORRESPONDIENTES FUENTES DE DIFUSION

# ~ 415

COMBINAR EL SISTEMA COMPUESTO Y LA INFORMACION ESPECIFICA DEL PROGRAMA CON
DATOS DE VIDEO Y AUDIO PARA FORMAR UN FLUJO DE TRANSPORTE COMPATIBLE MPEG

~ 420

CONDICIONAR EL FLUJO DE TRANSPORTE PARA
SALIDA EN UN CANAL DE TRANSMISION

~a23

425

FIG. 5
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