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DESCRIPCION
Aparato taladrador y procedimiento para la realizacién de pilotes perforados

La invencion se refiere a un aparato taladrador para la mecanizacién del suelo de4 acuerdo con el preambulo de la
reivindicaciéon 1. Un aparato de este tipo estd configurado con un accionamiento de perforacién para el
accionamiento giratorio de una seccién de perforacion y de una conduccion de alimentacion giratoria para la
conduccion de un material de construccion desde una manguera de material de construccion hasta el interior de la
seccion de perforacion, en el que la conduccién de alimentacion giratoria presenta una primera conexién de
conducto para la manguera de material de construccion y una segunda conexion de conducto, giratoria con relacion
a la primera conexion de conducto, para la seccién de perforacion.

La invencion se refiere, ademas, a un procedimiento para la mecanizacion del suelo de acuerdo con el preambulo de
la reivindicacion 12. En un procedimiento de este tipo esta previsto que una secciéon de perforacion sea desplazada
en un movimiento giratorio por medio de un accionamiento de perforaciéon, y a través de una conduccién de
alimentacién giratoria, que estd conectada en una primera conexion de conducto en una manguera de material de
construccién y que esta conectada en una segunda conexiéon de conducto, giratoria con relaciéon a la primera
conexion de conduccién, se introduce material de construccion al menos temporalmente liquido desde la manguera
de material de construccién en el interior de la seccién de perforacion.

Un aparato taladrador de acuerdo con la invencion se conoce, por ejemplo, a partir del documento DE 102 38 193
A1. El documento DE 102 38 193 A1 describe, lo mismo que el documento DE 203 04 831 U1, un aparato de
perforacion de la tierra, con el que se puede desplazar en rotacion un tornillo sin fin de perforacién y se puede
introducir axialmente en la tierra. Ademas, esta prevista una alimentacioén, con la que se puede introducir hormigén,
para llenar el taladro perforado generado, en el interior del tornillo sin fin de perforacién. Para posibilitar una
introduccion del hormigén en el tornillo mévil axialmente, la alimentacion presenta un conducto de manguera mévil,
que esta conectado, por una parte, en un punto de transferencia fijo en el aparato de perforacién y, por otra parte, en
el tornillo sin fin. En virtud de este conducto de manguera movil es posible mover el tornillo sin fin hacia arriba y
hacia abajo con relacion al aparato taladrador. El conducto de manguera conectado fijo contra giro en el vehiculo de
soporte esta conectado en este caso a través de una conduccién giratoria, una llamada cabeza de aclarado, en el
tornillo sin fin. Esta conduccion de alimentacion giratoria debe desacoplar el movimiento giratorio del tornillo sin fin
frente al conducto de manguera.

No obstante, puesto que una conduccion de alimentacion giratoria no trabaja en la practica libre de friccion, se
produce en el funcionamiento, a pesar de la conduccién de alimentacion giratoria, regularmente una transmisiéon del
par de torsion desde el tornillo sin fin de perforacién sobre la conexion de conducto de manguera. Para evitar que en
este caso, durante la activacion del accionamiento de perforacion, se pandee el conducto de manguera o incluso se
arrolle alrededor del tornillo sin fin o el accionamiento de perforacion, se puede fijar la conexién de conducto de
manguera por medio de un apoyo del par de torsién de forma fija contra giro con relacién al punto de transferencia.

Pero un apoyo del par de torsion de este tipo puede ser relativamente costoso especialmente cuando la seccion de
perforacion sobresale hacia arriba sobre el vehiculo de soporte y de esta manera la conduccion de alimentacion
giratoria dispuesta en el extremo superior de la seccién de perforacion se encuentra por encima del vehiculo de
soporte, puesto que el trayecto correspondiente debe ser cubierto también por el apoyo del par de torsion.

El cometido de la invencién es desarrollar un aparato taladrador y un procedimiento de perforacion del tipo indicado
al principio, de tal forma que sea posible de una manera especialmente sencilla una alimentaciéon especialmente
fiable de material de construccién en el interior de la seccién de perforacion.

El cometido se soluciona de acuerdo con la invencion por medio de un aparato taladrador con las caracteristicas de
la reivindicacion 1 y por medio de un procedimiento con las caracteristicas de la reivindicacion 12. Ejemplos de
realizacién preferidos del aparato taladrador se indican en las reivindicaciones dependientes.

El aparato taladrador de acuerdo con la invencidon se caracteriza porque la conduccion de alimentacion giratoria
presenta una instalacion giratoria para la rotacién activa de la segunda conexién de conducto con relaciéon a la
primera conexion de conducto.

Una idea basica de la invencién se puede ver en que en la conduccion de alimentacion esta prevista una instalacion
giratoria con medios de accionamiento, que permite girar las dos conexiones de la conduccién de alimentacion
giratoria activamente entre si. En particular, esta instalacion giratoria activa se puede sincronizar con el
accionamiento giratorio de tal forma que la conexioén de conducto para la manguera de material de construccion
apunta siempre en la misma direccion, también cuando la secciéon de perforacion esta girando, es decir, que el
movimiento giratorio de la seccion de perforacién se puede compensar activamente por medio de la instalacion
giratoria de acuerdo con la invencién. De esta manera se puede evitar eficazmente que la manguera se pandee o
incluso se arrolle alrededor de la seccién de perforacion o el accionamiento de perforacion, de manera que se
garantiza una alimentacion fiable de hormigén. Al mismo tiempo no es necesario un apoyo costoso del par de torsiéon
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de la conexién de manguera, puesto que la alineacion de la conexion de conducto de manguera con relacion al
punto de transferencia fijo se realiza por medio de la instalacién giratoria activa.

En el aparato taladrador de acuerdo con la invencién se trata con preferencia de un aparato taladrador de la tierra,
en particular de un dispositivo taladrador de tornillo sin fin con prolongaciéon Nelly. La conduccion de alimentacion
giratoria, que se puede designar también como cabeza de aclarado, esta dispuesta de una manera mas conveniente
en el lado superior de la secciéon de perforacion y/o coaxialmente la seccion de perforacion. A través de la
conduccion de alimentacion giratoria se puede establecer una comunicacion de fluido entre el interior de la
manguera de material de construccién no giratoria y el interior de la seccién de perforacién giratoria. En el material
de construccién, que se introduce desde la manguera de material de construccion en el interior de la seccion de
perforacion, se puede tratar especialmente de hormigén. El accionamiento de perforacion sirve para el
accionamiento giratorio de la seccion de perforacion alrededor del eje de perforacion, estando dispuesta la
conducciodn de alimentacién giratoria de manera mas conveniente sobre el eje de perforacion.

Es especialmente preferido que la instalaciéon de perforacion esté sincronizada para la compensacion de la rotacién
del accionamiento giratorio simétricamente al accionamiento de perforacion. Con ello debe entenderse
especialmente que la instalacion giratoria hace girar las dos conexiones de conducto relativamente entre si con el
nuamero de revoluciones del accionamiento de perforacién, pero con sentido de giro inverso, de manera que los
movimientos giratorios del accionamiento de perforacion y de la instalaciéon giratoria se anulan y la conexiéon de
conducto para la manguera de material de construccién se para también cuando la seccion de perforacion esta
girando hacia fuera. La sincronizacién se puede realizar especialmente por medio de un control que controla la
instalaciéon giratoria, en particular un motor de accionamiento correspondiente, en funcién de datos sobre la
velocidad giratoria de la seccién de perforacion y/o del accionamiento de perforacion. Pero en principio, también
seria concebible una sincronizacion mecanica.

Por ejemplo, en principio seria posible accionar la instalacion giratoria activa con energia mecéanica, que se toma del
accionamiento de perforacion y que se transmite, por ejemplo, por medio de un arbol flexible sobre la instalacién
giratoria. No obstante, es especialmente ventajoso que la instalacién giratoria presente al menos un motor de
accionamiento para la rotacion activa de la segunda conexion de conducto con relaciéon a la primera conexion de
conducto. Este motor de accionamiento esta dispuesto para una disposicion especialmente compacta de manera
mas adecuada en la conduccién de alimentacion giratoria, es decir, en general, en el lado superior de la seccién de
perforacion.

En el motor de accionamiento se puede tratar, por ejemplo, de un motor hidraulico, puesto que en un aparato de
perforacion tipico estd preparada normalmente de todas formas energia hidraulica. Pero en el motor de
accionamiento se puede tratar, por ejemplo, también de un motor eléctrico, puesto que éste se puede activar y, por
lo tanto, sincronizar de una manera especialmente sencilla. En particular, puede estar previsto un servomotor como
motor de accionamiento de la instalacion giratoria. En principio, se pueden combinar también varios tipos de motor,
por ejemplo en serie.

De manera mas conveniente, de acuerdo con la invencion, esta previsto un control para la instalaciéon giratoria, en
particular un control electrénico. Por medio de un control de este tipo se puede realizar de una manera
especialmente sencilla, por ejemplo, la sincronizacién simétrica. Si esta previsto un motor de accionamiento, el
control estd en conexién operativa de manera mas conveniente con este motor de accionamiento, de manera que el
control puede predeterminar para el motor de accionamiento, por ejemplo, un nimero teérico de revoluciones o una
posicion tedrica.

Ademas, se prefiere que esté previsto un registrador de revoluciones para la determinacion del nimero de
revoluciones y/o del sentido de giro de la seccidon de perforaciéon y/o del accionamiento giratorio, que esta en
conexion de sefializacion con el control. De esta manera, el control recibe datos de entrada sobre el estado de la
seccion de perforacion, de manera que puede activar la instalaciéon giratoria de manera correspondientemente
simétrica. Pero el control para la instalacién giratoria obtener informaciones sobre el estado de la seccién de
perforacion también a partir de otras fuentes, por ejemplo a partir del control del accionamiento de perforacion.

De manera especialmente ventajosa, la invencion se puede emplear en aquellos aparatos de perforacion, en los que
la seccion de perforacion esta configurada especialmente de varias partes, con una seccién de herramienta que se
extiende por debajo del accionamiento de perforacion y con una prolongacién que se extiende, al menos por
secciones, por encima del accionamiento de perforacion. Puesto que en una forma de realizacion de este tipo con
seccion de perforacion prolongada deberia prolongarse de manera correspondiente mas hacia arriba un apoyo del
par de torsion necesario de acuerdo con el estado de la técnica para la conexion de manguera, lo que implicaria un
gasto adicional correspondiente. Puesto que de acuerdo con la invencion se puede suprimir tal apoyo del par de
torsion, se suprime también aqui este gasto adicional.

De manera mas conveniente, la conduccion de alimentacion giratoria esta dispuesta en la prolongacion, en particular
en el lado superior de la prolongacion. En la seccion de la herramienta puede estar prevista, por ejemplo, la
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herramienta de perforacion, en particular un tornillo de perforacion, con preferencia un llamado tornillo sin fin de
perforacion.

Especialmente cuando esta prevista una prolongacion, la seccién de perforacion para la elevacion de la profundidad
de perforacion puede estar alojada de forma desplazable con relacion al accionamiento de perforacion. De manera
mas conveniente, la seccién de perforacion estd alojada en zona de la prolongacién en el accionamiento de
perforacion. Para el desplazamiento axial activo de la seccién de perforacion puede estar presente también una
instalacion de accionamiento correspondiente.

Es especialmente ventajoso que el accionamiento de perforacion esté dispuesto en una estructura de soporte, y que
en la estructura de soporte esté dispuesta, con preferencia de forma fija contra giro, una conexion de transferencia
para la manguera de material de construccion. Por lo tanto, de acuerdo con este ejemplo de realizacién, el
accionamiento de perforacion y la conexidon de transferencia para la manguera de material de construcciéon estan
dispuestos en la misma estructura, de manera que es posible de una manera especialmente sencilla la
compensacion del movimiento giratorio del accionamiento de perforacion en la manguera. En la estructura de
soporte se puede tratar, por ejemplo, de un carro de mastil. Un carro de mastil de este tipo esta alojado de manera
mas conveniente desplazable en la direccion longitudinal en un mastil. En determinadas circunstancias, también el
mastil se puede considerar como dicha estructura de soporte. Por la conexién de transferencia se puede entender
especialmente un punto de toma en el que el material de construccion se puede introducir en el conducto de material
de construccién, es decir, en el que la manguera de material de construccion se puede conectar también en una
instalacion de transporte para el material de construccion, especialmente en un conducto de transporte
correspondiente.

Otra configuracion ventajosa de la invencion consiste en que la conduccion de alimentacion giratoria presenta en la
conexion de conducto para la manguera de material de construcciéon un codo. De esta manera, se garantiza que la
conexion de conducto de manguera apunte hacia el fondo o al menos hacia el lado, cuando la conduccién de
alimentacion giratoria estd montada, de manera que la manguera de material de construccién puede colgar
libremente desde la conexién de conducto sin formacién de pandeo hacia abajo. En particular, es conveniente que la
conexion de conducto para la manguera de material de construccion esté dispuesta paralelamente al eje de la
conexion de conducto para la secciéon de perforacion, con lo que se consigue una conduccion de alimentaciéon
giratoria que se puede emplear de una manera especialmente fiable. A tal fin, el codo presenta con preferencia un
angulo de arco de al menos aproximadamente 180°.

Ademas, es especialmente ventajoso que la manguera de material de construccidon cuelgue libremente desde la
conexion de conducto para la manguera de material de construcciéon y/o desde la conexién de transferencia. En
particular, puede estar previsto que la manguera de material de construccién solamente esté fijada en los extremos
de la manguera y no esté retenida y/o apoyada en la zona entre los dos extremos, es decir, que cuelga libremente.
Puesto que de acuerdo con la invencién la conduccién de alimentacién giratoria activa se puede ocupar de que la
conexion de conducto de manguera de la conduccion de alimentacion giratoria se encuentra siempre en la misma
posicion angular con relacion a la conexién de transferencia, se puede suprimir un apoyo, especialmente un apoyo
del par de torsién, de la manguera entre los extremos de la manguera.

Ademas, es conveniente que el motor de accionamiento, esté dispuesto con preferencia por encima de la conexion
de conducto para la seccion de perforacion, en la conduccion de alimentacion giratoria. De esta manera, se suprime
una disposicion especialmente compacta. Por ejemplo, se puede prever que el arbol de accionamiento del motor de
accionamiento se extienda al menos aproximadamente paralelo a la seccion de perforacién y al eje del taladro.

Otra forma de realizacion preferida de la invencion consiste en que en la primera conexién de conducto, es decir, la
conexion para la manguera, o en la segunda conexién de conducto, es decir, la conexién para la seccion de
perforacion, esté conectada otra conduccién de alimentacién giratoria. Por medio de una segunda conduccion de
alimentacion giratoria se puede garantizar que la manguera de material de construcciéon no se sobrecargue tampoco
cuando, por ejemplo, en el caso de una averia no se pueda realizar con suficiente exactitud la sincronizacién activa
de la primera conduccién de alimentacién giratoria activa. Por lo tanto, en el caso se que la rotacion de la seccion de
perforacion sea compensada solo parcialmente de forma voluntaria o involuntaria por la primera conduccion de
alimentacién giratoria, se puede absorber la diferencia restante en la rotacion entre la seccion de perforacion
rotatoria y la conexién de conducto de manguera no giratorio a través de la segunda conduccion de alimentacion
giratoria. La otra conduccién de alimentacion giratoria esta configurada con preferencia de forma pasiva, es decir
que, en oposicién a la primera conduccion de alimentacion giratoria, no contiene ninguna instalacién giratoria activa.
En particular, las dos conducciones de alimentacion giratorias pueden estar dispuestas coaxialmente. De manera
alternativa o adicional a otra conduccién de alimentacién giratoria, para la proteccién de la manguera de material de
construccion la primera conduccion de alimentacion giratoria activa puede presentar un acoplamiento de
resbalamiento entre las dos conexiones de conducto.

El procedimiento de acuerdo con la invencion se puede realizar especialmente por medio de un aparato taladrador
de acuerdo con la invencién. Se caracteriza porque esta prevista una instalacién giratoria para la rotacion activa de
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la segunda conexion de conducto con relacion a la primera conexién de conducto, en el que la instalacién giratoria
es accionada de forma sincronizada simétrica con el accionamiento de perforacion. De esta manera, se compensa la
rotacion de la seccion de perforacion en la conexion de conducto de manguera.

A continuacion se explica en detalle la invencidon con la ayuda de ejemplos de realizacién preferidos, que se
representan de forma esquematica en las figuras adjuntas. En las figuras:

La figura 1 muestra una vista lateral de un aparato taladrados de acuerdo con la invencion.

La figura 2 muestra una vista de detalle del aparato taladrados de la figura 1 en la zona de la conduccion de
alimentacién giratoria desde el otro lado; y

La figura 3 muestra una vista de detalle del aparato taladrados de la figura 1 en la zona de la conducciéon de
alimentacion giratoria desde delante.

Las figuras 1 a 3 muestran ejemplos de realizacién de un aparato taladrador de acuerdo con la invencién.

Como se muestra en la figura 1, el aparato taladrador configurado como taladradora de tierra, presenta un bastidor
moévil 71, que esta configurado como bastidor mévil de cadena de oruga. En el lado delantero del bastidor mévil 71
esta dispuesto un mastil 72, que se extiende al menos aproximadamente vertical en cualquier caso, en general, en la
operacion de perforacion. En el mastil 72 esta alojado un carro de mastil 40 de forma desplazable en la direccion
longitudinal. En este carro de mastil 40 esta previsto de nuevo un accionamiento de perforacion 10 para el
accionamiento giratorio de una seccién de perforacion 1.

La seccion de perforacion 1 presenta una seccion de herramienta 2, que se extiende por debajo del accionamiento
de perforacion 10 y en la que esta dispuesto un tornillo sin fin de perforacion 9 como herramienta. Por encima de la
seccion de la herramienta 2, la seccion de perforacion presenta una prolongacion 3. En la zona de esta prolongacion
3, la seccién de perforacion 1 esta conducida a través del accionamiento de perforacion 10. La prolongacién 3 esta
configurada, por decirlo asi, como prolongacién Kelly con listones perfilados 75 colocados en el exterior y que se
extienden a lo largo de la seccién de perforacion 1. Estos listones perfilados 75 posibilitan una transmisién del par de
torsién de union positiva desde el accionamiento de perforacion 10 sobre la prolongacion 3 de la seccion de
perforacion 1, de manera que la secciéon de perforacion 1 se puede deslazar al mismo tiempo en direccion
longitudinal con relacion al accionamiento de perforacion 10.

El aparato taladrador presenta, ademas, una manguera de material de construccion 6, por medio de la cual se puede
introducir un material de construccion, en particular un material de construcciéon a endurecer como hormigén, en el
interior de la seccion de perforacion 1. Desde el interior de la seccidon de perforacion, el material de construccion se
puede escapar a través de al menos un orificio 79 que esta dispuesto en la parte inferior de la seccion de perforacion
1. Esta disposicién posibilita llenar un taladro perforado generado en el suelo con la seccién de perforacién 1 con
material de construccion.

La manguera de material de construccion 6 estd conectada en uno de sus extremos en una conexion de
transferencia 50. En este lugar, se puede transferir el material de construccién, por ejemplo, desde una instalacién
de transporte hasta la manguera de material de construccion 6. La conexion de transferencia 50 esta dispuesta fija
contra giro y fija axialmente en el carro de mastil 40. En su extremo superior opuesto, la manguera de material de
construcciéon 6 esta conectada en una conexién de conducto 21, que esta dispuesta en al extremo superior de la
seccion de perforacion 1. En este lado se puede introducir el material de construccion desde la manguera de
material de construccion 6 en el interior de la seccion de perforacion.

La conexion de transferencia 50 esta configurada en el extremo en un trozo de tubo de alimentacién 53 que se
extiende aproximadamente horizontal y que esta retenido por medio de un apoyo 51, que se extiende al menos
aproximadamente vertical, en el carro de mastil 40. A través del apoyo 51 el trozo de tubo 53 asi como su conexion
de transferencia 50 estan conectados de forma fija contra giro y fija axialmente con el carro de mastil 40. El trozo de
tubo 53 y su conexion de transferencia 50 se encuentran en este caso por encima del carro de mastil 40 y por
encima del accionamiento giratorio 10. En su extremo alejado de la conexion de transferencia 50, el trozo de tubo
53 presenta otra conexion 54, en la que se puede conectar, por ejemplo, una manguera de alimentacion o un
conducto de alimentacion rigido, que estan conectados con una bomba de material de construccion.

La conexion de transferencia 50 para la manguera de material de construccion 6, la conexién de conducto 21 para la
manguera 6 asi como también la otra conexidon 54 apuntan hacia abajo, es decir, en la direccion del eje de
perforacion hacia el suelo, de manera que se pueden conectar alli mangueras sin formacion de pandeo.

La forma de realizacion flexible del conducto 6 como manguera de material de construccion permite compensar
modificaciones de la distancia entre la conexién de conducto 21 y la conexién de transferencia 50, que se producen
durante el desplazamiento de la seccion de perforacién 1 con relacién al accionamiento de perforacion 10 y, por lo
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tanto, con respecto al carro de mastil 40.

La manguera de material de construccién 6 estd conectada a través de una conduccion de alimentacion giratoria 20
de acuerdo con la invencion con la seccion de perforacion 1, que se representa en detalle en las figuras 2 y 3. Esta
conduccion de alimentacion giratoria 20 esta dispuesta en el extremo superior de la seccion de perforacion 1 y
presenta un eje de giro, que se extiende coaxialmente al eje de perforacion, es decir, coaxialmente a la seccion de
perforacion 1.

Como se muestra especialmente en las figuras 2 y 3, la conduccién de alimentacion giratoria 20 de acuerdo con la
invencion esta configurada como conduccion de alimentacién giratoria activa con una instalacién giratoria activa 30,
de manera que la instalacion giratoria 30 presenta un motor de accionamiento 32 y un engranaje 33, que se puede
activar con el motor de accionamiento 32. Por medio del motor de accionamiento 32 y del engranaje 33 asociado se
puede girar la primera conexién de conducto 21, en la que esta dispuesta de forma fija contra giro la manguera de
material de construcciéon 6 activamente frente a la segunda conexién de conducto 22, en la que esta conectada la
conduccion de alimentacion giratoria 20 especialmente de forma fija contra giro en la seccién de perforacién 1,
alrededor del eje de perforacion.

Para una disposicion especialmente compacta, el motor de accionamiento 32 esta dispuesto por encima de la
conexion de conducto 22 para la seccién de perforacion 1 y por encima del engranaje 33. En el motor de
accionamiento 32 estan conectados conductos de funcionamiento y de control 35, que conducen hacia el bastidor
movil 71.

En el procedimiento de acuerdo con la invencion, se activa la conduccion de alimentacion giratoria activa 20 de
forma sincronizada simétrica con el accionamiento de perforacién 10. En este caso, el motor de accionamiento 32
genera activamente un movimiento giratorio relativo de las dos conexiones de conducto 21 y 22 entre si, que
presenta el mismo numero de revoluciones, pero el sentido de giro inverso comparado con el accionamiento de
perforacion 10. Por consiguiente, la conduccién de alimentacion giratoria activa 20 compensa la rotacion de la
seccion de perforacion 1 realizada a través del accionamiento de perforaciéon 10, de manera que la conexion de
conducto 21 para la manguera de material de construccién 6 apunta entonces siempre en la misma direccién y no
gira cuando el accionamiento de perforacién 10 activa con efecto giratorio la seccion de perforacién 1y, por lo tanto,
la segunda conexién de conducto 22.

Para realizar tal sincronizacion opuesta, esta previsto un control 39 representado de forma esquematica en la figura
1, que esta en conexidn operativa con la instalacion giratoria 30 y especialmente con su motor de accionamiento 32
0 su engranaje 33. Este control 39 estd en comunicacion de sefales, ademas, con un registrador giratorio 38, que
detecta la rotacion de la seccion de perforacion 1 con relacion al carro de mastil 40 y, por lo tanto, con relacién al
bastidor movil 71. Este registrador giratorio 38 proporciona la magnitud de entrada para el control 39.

En la zona de la conexién de conducto 22 para la secciéon de perforacion 1 puede estar prevista otra conduccion de
alimentacion giratoria 70, que puede compensar las diferencias restantes en la posicién giratoria entre la seccion de
perforacion 1y la manguera 6.

La conduccién de alimentacion giratoria 20 presenta un codo 60, que forma un arco de tubo de aproximadamente
180°. En el extremo de este tubo 60 esta configurada la conexion de conducto 21 para la manguera de material de
construccion 6. Por medio del codo, la conexion de conducto 21 para la manguera de material de construccion 6
esta dispuesto dirigido hacia abajo, de manera que la manguera de material de construccion 6 conectada puede
entrar alli sin formacién de pandeo.
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REIVINDICACIONES
1.- Aparato taladrador para la mecanizacion del suelo,
- un accionamiento de perforacion (10) para el accionamiento giratorio de una seccion de perforacién (1) y

- una conduccién de alimentacion giratoria (20) para la conduccion de un material de construccion desde una
manguera de material de construccién (6) hasta el interior de la seccién de perforacion (1), en el que la
conduccion de alimentacion giratoria (20) presenta una primera conexion de conducto (21) para la
manguera de material de construccion (6) y una segunda conexiéon de conducto (22), giratoria con relacion
a la primera conexion de conducto (21), para la seccién de perforacion (1),

caracterizado porque

- la conduccién de alimentacion giratoria (20) presenta una instalacion giratoria (30) para la rotacién activa de
la segunda conexion de conducto (22) con relacion a la primera conexiéon de conducto (21).

2.- Aparato taladrador de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado porque la instalacion giratoria (30) esta
sincronizada simétrica al accionamiento de perforacién (10) para la compensacion de la rotaciéon del accionamiento
de perforacion (10).

3.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la instalacion
giratoria (30) presenta al menos un motor de accionamiento (32) para la rotacion activa de la segunda conexién de
conducto (22) con relacién a la primera conexién de conducto (21).

4.- Aparato taladrador de acuerdo con la reivindicaciéon 3, caracterizado porque el motor de accionamiento (32) es
un motor eléctrico o un motor hidraulico.

5.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque esté previsto un
control (39) para la instalacion giratoria (30), y porque esta previsto un registrador de rotacion (38) para la
determinacion del nimero de revoluciones y/o del sentido de giro de la seccién de perforaciéon (1), que esta en
conexion de sefializacion con el control (39).

6.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la seccion de
perforacion (1) esta configurada con una seccion de herramienta (2) que se extiende por debajo del accionamiento
giratorio (10) y con una prolongacion (3) que se extiende, al menos por secciones, por encima del accionamiento de
perforacion (10), porque la conduccién de alimentacion giratoria (20) esta dispuesta en la prolongacion (3), y porque
en la seccién de la herramienta (2) esta previsto un tornillo sin fin de perforacién (9).

7.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
accionamiento de perforacion (10) esta dispuesto en una estructura de soporte, en particular en un carro de mastil
(40), y porque en la estructura de soporte esta dispuesta una conexién de transferencia (50) para la manguera de
material de construccion (6).

8.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la conduccion
de alimentacion (20) presenta en la conexién de conducto (21) para la manguera de material de construccion (6) un
codo (60), y porque la conexion de conducto (21) para la manguera de material de construccion (6) esta dispuesta
paralela al eje de la conexidon de conducto (22) para la seccidon de perforacion (1).

9.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la manguera de
material de construccién (6) cuelga libremente desde la conexion de conducto (21) para la manguera de material de
construccion (6).

10.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado porque el motor de
accionamiento (32) esta dispuesto por encima de la conexidon de conducto (22) para la seccion de perforacién (1) en
la conduccion de alimentacion (20).

11.- Aparato taladrador de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en la primera
conexion de conducto (21) o en la segunda conexidon de conducto (22) estd conectada otra conduccidon de
alimentacién giratoria (70) y/o porque la conducciéon de alimentaciéon girato5ria (20) presenta un acoplamiento de
resbalamiento entre las dos conexiones de conducto (21 y 22).

12.- Procedimiento para la mecanizacion del suelo, en particular por medio de un aparato taladrador, de acuerdo con
una de las reivindicaciones anteriores, en el que:

- una secciodn de perforacion (1) es desplazada en un movimiento giratorio por medio de un accionamiento de
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perforacion (10), y

- através de una conduccion de alimentacion giratoria (20), que esta conectada en una primera conexién de
conducto (21) en una manguera de material de construcciéon (6) y que estd conectada en una segunda
conexion de conducto (22), giratoria con relacién a la primera conexién de conducto (21), se introduce

5 material de construccion al menos temporalmente liquido desde la manguera de material de construcciéon
(6) en el interior de la seccion de perforacion (1),

caracterizado porque

- esta prevista una instalacion giratoria (30) para la rotacién activa de la segunda conexién de conducto (22)
con relacion a la primera conexion de conducto, en el que

10 - la instalacién giratoria (30) es accionada de forma sincronizada simétrica con el accionamiento de
perforacion (10).
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Fig. 2
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