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DESCRIPCION
Unidad de sujecion fijada con unién positiva de forma a un componente

La invencion se refiere a un dispositivo de sujecidon fijado con unién positiva de forma a un componente
correspondiente al preambulo de la reivindicacion 1.

Los dispositivos de sujecion de este tipo se emplean, por ejemplo, en la construccién de automoviles, donde sirven
para la fijacion de componentes de vehiculos, tales como asideros, manijas de puertas o similares. Asimismo, el
componente esta constituido principalmente por una pieza de carroceria que esta configurada con forma de placa en
sentido amplio, esto es presenta una pared que esta atravesada por el elemento desplegable.

Para la fijaciéon del dispositivo de sujecion son conocidas diferentes soluciones que, sin embargo, todas llevan
consigo inconvenientes considerables.

Asi, pertenecen al estado de la técnica dispositivos de sujecién en forma de pinzas metélicas que son atornilladas al
componente y a continuacion son enclavadas a la pieza de soporte. Naturalmente, el atornillado representa un
proceso de fabricacion o montaje que solo se puede realizar con costes elevados, lo que precisamente en la
fabricacién en serie como es el caso en la construccidon de automdéviles, es especialmente lamentable.

Ademas son conocidas pinzas metalicas, que unidas a la pieza de soporte, se sujetan al componente por medio de
un bloqueo, estando realizadas estas pinzas metalicas como elemento desplegable. Sin embargo, en este tipo de
fijacién no esta garantizado que el dispositivo de sujecion en cualquier caso sea fijado con seguridad al componente,
es decir sea enclavado con el componente. No es posible un control seguro respecto a esto, al menos no con un
despliegue econdmico justificable.

Un dispositivo de sujecion del tipo segun el preambulo es conocido por el documento US A 4,912,808 A.

Por el documento DE 100 55 647 A1 es conocido un dispositivo de sujecién premontado como unidad de
construccién.

La invencion se propone, por tanto, el objeto de perfeccionar un dispositivo de sujecion del tipo segun el preambulo,
de manera que pueda ser montado con un despliegue de construccion pequefio y barato y sea posible un
enclavamiento con el componente seguro y facil de controlar.

Este objeto se lleva a cabo por un dispositivo de sujecion con las caracteristicas de la reivindicacion 1.

Un dispositivo de sujecion realizado en este sentido ofrece una serie de ventajas respecto al estado de la técnica. En
principio hay que mencionar la posibilidad de un montaje facil del dispositivo de sujecidn, lo que contribuye en gran
medida a una optimizacion de la fabricacion en este ambito.

El dispositivo de sujecion puede ser premontado como unidad de construccion, estando insertado el miembro de
bloqueo de forma imperdible en la unidad de construccién pieza de soporte/elemento desplegable y por apoyo del
brazo de enclavamiento en la pieza de soporte retiene también al elemento desplegable presente como pieza
separada.

En esta posicion, el miembro de bloqueo sobresale por la pieza de soporte, estando realizado el miembro de
bloqueo en esta zona como placa de presién, por medio de la cual tras la insercion del dispositivo de sujecién en un
agujero de alojamiento del componente, el miembro de bloqueo es comprimible en el elemento desplegable o la
pieza de soporte.

En esta posicion final, la placa de presiéon termina preferentemente al mismo nivel que la pieza de soporte, con lo
que se puede reconocer que esta realizado un enclavamiento al componente en la forma debida.

Segun una realizacion ventajosa de la invencion esta previsto que el miembro de bloqueo presente al menos dos
brazos de enclavamiento opuestos, cada uno de ellos realizado a modo de balancin, y estén articulados
aproximadamente en la zona central en una pata de conexién que a su vez esté unida fijamente a la placa de
presion.

De acuerdo con la posicién del miembro de bloqueo se mueve la parte superior o inferior del brazo de
enclavamiento, de modo que las partes superiores de brazo en la posicién premontada del miembro de bloqueo se
ajustan a la pieza de soporte y las piezas inferiores de brazo se apoyan en el elemento desplegable.

Para atravesar los brazos de enclavamiento, el elemento desplegable presenta, ademas de las lengletas elasticas,
ranuras de separacion que segun la posicion del miembro de bloqueo son atravesadas por la pieza superior o por la
pieza inferior de brazo. La determinacion de ubicacion “piezas superior e inferior de brazo” se refiere a la placa de
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presion, es decir, las piezas superiores de brazo son las que dan a la placa de presion, mientras que las piezas
inferiores de brazo estan orientadas correspondientemente mas alejadas.

Otras realizaciones ventajosas de la invencion estan caracterizadas en las reivindicaciones subordinadas.
Un ejemplo de realizacion se describira a continuacién en virtud de los dibujos adjuntos.
Muestran:

Figs. 1 a 4, un dispositivo de sujecién en un alzado lateral recortado, cada una en una posicién de montaje
diferente.

En las figuras esta representado un dispositivo de sujecion fijado con union positiva de forma a un componente 13
con forma de placa (figuras 3 y 4), con una pieza de soporte 1 a la que, por ejemplo, pueden ser fijadas piezas
funcionales de un automdvil, y un elemento desplegable 2 unido a ella que presenta lengletas 4 elasticas que
pueden ser desviadas radialmente.

El elemento desplegable 2 atraviesa el componente 13 a través de un agujero 14 y se ajusta para el aseguramiento
frente al desplazamiento del dispositivo de sujecion en conjunto en la cara trasera del componente 13 mas alejada
de la pieza de soporte 1.

En la Fig. 1, la pieza de soporte 1 y el elemento desplegable 2 estan reunidos formando una unidad de construccién
que en una etapa de trabajo posterior es completada por la insercion de un miembro de bloqueo 7.

Este miembro de bloqueo 7 presenta dos brazos de enclavamiento 9 opuestos, identificables que estan articulados
en el sentido de un balancin en una pata de conexion 12 del miembro de bloqueo, estando formado cada brazo de
enclavamiento 9 por una pieza superior 10 de brazo y una pieza inferior 11 de brazo. La articulacion de los brazos
de enclavamiento 9 a la pata de conexién 12 se realiza a modo de una bisagra de pelicula, es decir, los brazos de
enclavamiento son pivotantes esencialmente sin influencia de fuerzas de retroceso. Por lo demas, el miembro de
bloqueo 7 en la zona de la pata de conexion 12/brazos de enclavamiento 9 y el elemento desplegable 2 estan
realizados con simetria especular vistos perpendiculares a la direccion o plano de pivotamiento de los brazos de
enclavamiento 9.

En la Fig. 2 en la que, como se menciond, esta representado el dispositivo de sujecion como unidad de construccion
premontada, como se emplea para la fijacion al componente 13, se puede reconocer que el elemento desplegable 2
en dos extremos opuestos mas alejados de las lengiietas 4, esta dotado de collares 3 que se ajustan en la pieza de
soporte 1.

Cada uno de los pasadores de detenciéon 15 conformados en las piezas superiores 10 de brazo se apoyan en el
elemento desplegable 2 en la posicion desplegada de las piezas superiores 10 de brazo, con lo que se consigue una
limitacion del recorrido de pivotamiento de las piezas superiores 10 de brazo y con ello un centrado del elemento
desplegable 7.

Al insertar el miembro de bloqueo 7 por la introduccion en el elemento desplegable 2, en particular al atravesar el
espacio interior del elemento desplegable 2 limitado por los acodamientos 6 de las lengletas, los brazos de
enclavamiento 9 son pivotados de manera que las piezas superiores 10 de brazo atraviesan, respectivamente, una
ranura longitudinal 5 del elemento desplegable 2, hasta que se apoyan en la pieza de soporte 1, mientras que las
piezas inferiores 11 de brazo se ajustan a una base del elemento desplegable 2.

En esta posicion premontada, el miembro de bloqueo 7, que por lo demas sobresale respecto a la pieza de soporte 1
en la zona de su placa de presion 8, se mantiene asegurado frente al giro, igual que el elemento desplegable 2
respecto a la pieza de soporte 1.

En un montaje del dispositivo de sujecion, el elemento desplegable 2 es introducido a través del agujero 14 del
componente 13, contactando las piezas superiores 10 de brazo en primer lugar con el canto superior del agujero 14
en la direccion de insercion. Con ello, el miembro de bloqueo 7 es presionado hacia fuera respecto a la pieza de
soporte 1 hasta que el brazo superior 10 se apoye en el cuello 3 asociado. Esta presion hacia fuera del miembro de
bloqueo 7 favorece la ultima etapa de montaje, concretamente el bloqueo de las lengletas elasticas 4.

Al comprimir las lengletas 4 en la siguiente etapa de montaje, las piezas superiores 10 de brazo son pivotadas entre
si a través de la pared del agujero 14, mientras que las piezas inferiores 11 de brazo son separadas
correspondientemente atravesando la ranura longitudinal 5, siendo suprimido al mismo tiempo el aseguramiento
frente al desplazamiento reconocible en la Fig. 2 del miembro de bloqueo 7 en la direccién de la pieza de soporte 1.

Por introduccién del miembro de bloqueo 7 en la pieza de soporte 1 y el elemento desplegable 2, los extremos libres
de las piezas superiores 10 de brazo llegan a una zona de apoyo con la pared del agujero 14, mientras que las
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piezas inferiores 11 de brazo son comprimidas hacia abajo a través de la ranura longitudinal 5 fuera de la zona de la
base del elemento desplegable 2, con lo que se tiene un bloqueo del elemento desplegable 2.

Simultaneamente, nervios 16 conformados en la pata de conexiéon 12 que discurren con forma de cufia son
presionados contra la cara convexa respectiva del acodamiento 6 asociado, de manera que los acodamientos 6 se
ajustan con sus zonas concavas a los cantos del agujero 14. Por este aseguramiento frente a la tracciéon que se
forma se consigue que en el caso de una carga de traccion que se aplique al dispositivo de sujecion, las lenguetas
no puedan desviarse una hacia otra.

Como muestra mas claramente la Fig. 4, la placa de presion 8 esta situada en esta posicion final al mismo nivel que
la pieza de soporte 1. Con ello de modo muy sencillo se tiene en conjunto un enclavamiento correcto del dispositivo
de sujecion.

Lista de simbolos de referencia

1 pieza de soporte

2 elemento desplegable

3 collar

4 lengleta

5 ranura

6 acodamiento

7 miembro de bloqueo

8 placa de presién

9 brazo de enclavamiento

10 parte superior de brazo de enclavamiento
11 parte inferior de brazo de enclavamiento
12 pata de conexion

13 componente

14 agujero

15 pasador de detencion

16 nervio
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de sujecion fijado con unién positiva de forma a un componente (13), con una pieza de soporte (1) y
un elemento desplegable (2) unido a ella que atraviesa el componente (13) y que presenta lenglietas (4) elasticas
desviables radialmente, que para el aseguramiento frente al desplazamiento del dispositivo de sujecion se ajusta a la
cara trasera del componente (3) mas alejada de la pieza de soporte (1), estando insertado en la unidad de
construccion pieza de soporte (1)/elemento desplegable (2) un miembro de bloqueo (7) que presenta al menos un
brazo de enclavamiento (9) articulado que se apoya en el componente (13), caracterizado porque el brazo de
enclavamiento (9) esta conectado a modo de balancin a una pata de conexioén (12) del miembro de bloqueo (7).

2. Dispositivo de sujecidon segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el brazo de enclavamiento (9) presenta
una parte superior (10) de brazo y una parte inferior (11) de brazo.

3. Dispositivo de sujecion segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el miembro de bloqueo
(7) esta dotado de una placa de presion (8) que esta conectada a la pata de conexion (12) por la cara mas alejada
de la parte superior (10) de brazo.

4. Dispositivo de sujecién segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la placa de presion (8)
en la posicion de funcionamiento del dispositivo de sujecion discurre al mismo nivel que la pieza de soporte (1).

5. Dispositivo de sujecion segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la pieza superior (10)
de brazo se ajusta a una pared de un agujero (14) del componente (13).

6. Dispositivo de sujecién segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque, visto en la direccion
de pivotamiento del brazo de enclavamiento (9), esta previsto enfrente otro brazo de enclavamiento (9).

7. Dispositivo de sujecién segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la pieza de soporte (1),
el elemento desplegable (2) y el miembro de bloqueo (7) estan premontados como una unidad de construccion.

8. Dispositivo de sujecidon segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en la posicion
premontada la pieza superior (10) de brazo de cada brazo de enclavamiento (9) atraviesa una ranura longitudinal (5)
del elemento desplegable (3), mientras que la pieza inferior (11) de brazo reposa sobre una base del elemento
desplegable (3).

9. Dispositivo de sujecion segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en la posicion
premontada la placa de presion (8) sobresale por la pieza de soporte (1).

10. Dispositivo de sujecidon segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en la posicidon
montada la pieza inferior (11) de brazo atraviesa la ranura longitudinal (5).

11. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el miembro de bloqueo (7) en la
zona de la pata de conexion (12)/brazo de enclavamiento (9) y el elemento desplegable (2) estan realizados
especularmente simétricos vistos perpendicularmente a la direccion de pivotamiento del brazo de enclavamiento (9).

12. Dispositivo de sujecion segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en las partes
superiores (10) de brazo estan conformados pasadores de detencion (15) que en la posicion premontada de la
unidad de construccion pieza de soporte (1)/elemento desplegable (2) se ajustan al elemento desplegable (2).

13. Dispositivo de sujecidon segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en la pata de
conexion (12) estan conformados nervios (16) con los que son comprimidas las lengletas (4) contra la pared del
agujero (14) en la posicion de funcionamiento del dispositivo de sujecion.

14. Dispositivo de sujecion segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los nervios (16)
opuestos entre si en la direccion de insercion del dispositivo de sujecion estan conformados estrechandose con
forma de cufia.
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