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DESCRIPCION
Implante dental

La invencién se refiere a un implante dental con una parte de poste introducible en un hueso maxilar y con una parte de
montaje asignada a ésta sobre la que se puede montar la pieza de prétesis dental.

Un implante dental segun el preambulo de la reivindicacion 1 es conocido por el documento DE-A-10129684.

Se conocen implantes dentales con multiples formas. La mayoria de las veces se insertan por atornillado en el lugar de un
diente extraido o caido en el hueso maxilar, para sujetar alli una parte de montaje protésica que sirve como protesis dental
0 una corona después de una fase de curaciéon de tres a cuatro meses. Para ello un implante dental semejante esta
configurado habitualmente como cuerpo metalico conformado apropiadamente y esta formado a la manera de un pivote y
presenta en el extremo apical una rosca de tornillo la mayoria de las veces de rosca cortante, con la que se inserta el
pivote en la base del implante preparada correspondientemente.

Un ejemplo de un implante dental del tipo arriba mencionado se muestra en la fig. 1 en una vista parcial y parcialmente en
una seccién axial y en la fig. 2 como dibujo de explosién. El implante dental 1 en dos piezas comprende una parte de
poste 2 y una parte de montaje 3. La parte de poste 2 esta hecha al igual que la parte de cabeza o de montaje 3 de metal
o de una ceramica, y en particular de titanio, una aleacion de titanio, una aleacion que contiene titanio, una ceramica de
oxido de zirconio, ceramica de oxido de aluminio o una ceramica que contiene 6xido de zirconio u 6xido de aluminio. La
parte de poste 2 esta provista por fuera de una rosca 4 que puede estar realizada como rosca cortante 0 como rosca no
cortante. La altura de paso de la rosca puede estar realizada de manera uniforme o variable. La forma exterior de la parte
de poste 2 puede estar realizada también sin rosca con y sin ayudas de retencién mecanica. A través de un tornillo de
conexion 5 se atornillan entre si la parte de poste 2 y la parte de montaje 3. La rosca del tornillo de conexién 5 se introduce
para ello en una rosca interior 6 de la parte de poste 2. La cabeza de tornillo 7 del tornillo de conexién 5 presiona la parte
de montaje 3 sobre la parte de poste 2 durante el atornillado del tornillo de conexién 5 a través del avellanado 8 de la parte
de montaje 3.

La parte de poste 2 se ancla en un asiento de implante preparado correspondientemente del hueso maxilar. La
construccion roscada garantiza en este caso una estabilidad primaria elevada y una transmisién uniforme de las fuerzas
que aparecen durante la masticacion en el hueso maxilar. La parte de montaje 3 se conecta en la regién 9 superior con
una corona, otro suministro protésico o similares de una manera conocida en si. Esta conexion puede estar realizada
como atornillado, apriete, autoenclavamiento conico, depresion, iman, sistema de cabeza esférica, cementacion, pegado o
similares.

Para contrarrestar una rotacién o giro entre la parte de montaje 3 y la parte de poste 2 por fuerzas exteriores (la mayoria
de las veces condicionados por la masticacion), se utiliza una indicacion mecanica en forma de un bloqueo mecanico o se
selecciona de forma apropiada la presion superficial entre la parte de montaje 3 y la parte de poste 2.

El bloqueo mecanico utilizado para la indicacién y para la evitaciéon de la rotacion de la parte de montaje 3 sobre la parte
de poste 2 puede estar realizado en diferentes variantes. En el ejemplo segun las figuras 1y 2 esta previsto para ello un
hexagono interior en la parte de poste 2 y un hexagono exterior en la parte de montaje 3, pudiéndose efectuar la
realizaciéon como hexagono exterior e interior también de otra manera. El nimero de aristas de un sistema de aristas
semejantes puede variar. Ademas las esquinas de sistemas de aristas semejantes pueden estar provistas de un radio.
Como otras realizaciones se conocen tornillos Torx y sistemas multidiente con niumero de elementos variable y geometria
variable. Ademas, en una configuracion alternativa, segiin se muestra en la fig. 3, se conocen indicaciones mediante
fresados 14 en la parte de poste 2 y elementos 15 salientes o levas en la parte de montaje 3. En este caso se evita la
rotacion entre la parte de poste 2 y la parte de montaje 3 a través de la fuerza de apriete del tornillo de conexién.
Adicionalmente o alternativamente la conexién entre la parte de poste 2 y la parte de montaje 3 se puede realizar la
mayoria de las veces de forma conica. En particular en este caso se trata de realizaciones del tipo representado en la fig.
4 que, debido al angulo de cono y el rozamiento superficial entre las superficies de contacto conicas de la parte de poste 2
y la parte de montaje 3 con el apriete del tornillo de conexion 5 a través de los lugares de contacto conico entre la parte de
poste 2y la parte de montaje, estan realizadas como enclavamiento conico o autoenclavamiento cénico.

En funcién del punto de insercién (regién dental frontal, region dental lateral, maxilar inferior, maxilar superior), la sustancia
Osea, la denticion restante, desarrollo y posicion de vasos y nervios no siempre le es posible al manipulador perforar el
orificio para la parte de poste / implante coincidiendo con el eje del suministro protésico (corona o similares). De ello
resulta que una parte de poste / implante realizado de forma rectilinea y una parte de montaje realizada de forma rectilinea
no satisfacen las condiciones anatomicas del paciente. Para contrarrestar este problema se utilizan partes de montaje
acodadas (fig. 5). Se designan partes de montaje acodadas también como partes de montaje angulares. La fig. 5 muestra
un implante dental 1 con una parte de poste 2 y una parte de montaje 3 acodada / angular, estando atornilladas entre si la
parte de poste 2 y la parte de montaje 3 angular a través del tornillo de conexién 5.
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Este angulo se sitda habitualmente entre 10° y 30°. Después de la insercion, preferentemente después de la curacion de
las partes de poste, para la elaboracion de la corona, puente o similares se debe registrar la informacion espacial y
geométrica de la denticion restante (por ejemplo, antagonistas, dientes dispuestos de forma mesial y distal del punto de
insercion), de la mucosa y de la parte de poste / implante o de la parte de montaje montada. Esta informacién espacial y
geomeétrica es necesaria para fabricar la corona, puente o similares de forma precisa y optimizada anatdémicamente. Con
esta finalidad se elabora un amoldamiento, preferentemente de silicona u otro material de amoldamiento dental, de la
situacién de la boca. Este amoldamiento se vierte preferentemente con yeso u otro material para el modelo dental. Este
modelo de yeso es un duplicado de la situacién de la boca del paciente. Al dentista o al protésico dental se le suministra la
informacion sobre la posicion de la denticion restante, de la mucosa y de las partes de poste / implantes insertados.

Para mejorar la transmision de la posicion y geometria de las partes de poste / implantes insertados se meten y/o
atornillan preferentemente postes de amoldamiento especiales de metal y/o plastico en la parte de poste / implante
insertados. A continuacién se elabora el amoldamiento en la boca preferentemente con silicona. Después del
endurecimiento del material de amoldamiento el poste amoldado queda en la toma de presién o en el implante o se toma
con el amoldamiento. En el vertido del amoldamiento el poste amoldado / postes amoldados se deben colocar en el
amoldamiento y estan conectados con un implante de laboratorio. Este implante de laboratorio posee respecto a la
conexion y geométricamente en la direccién del poste amoldado / postes amoldados una forma geométrica igual o similar
a la parte de poste / implante insertados. Después del vertido del amoldamiento con poste amoldado / postes amoldados
integrados e implante de laboratorio integrado se obtiene un modelo de yeso con el implante de laboratorio vertido.

Si el sistema de implante utilizado posee una indicacion, ésta se transmitié de la boca del paciente al modelo de yeso. En
base a este modelo de yeso se planifica o fabrica el suministro protésico del implante / de los implantes. En este caso la
posicion rotativa de la parte de montaje sobre el implante asume un papel decisivo. Si el sistema de implante utilizado
posee una indicacion, entonces estan limitadas las posibilidades de posicionamiento de la parte de montaje en el implante
de laboratorio. En una conexidon hexagonal hay seis posibilidades de posicionamiento. En un sistema de implante sin
indicacion se pueden utilizar todas las posiciones entre 0° y 360°. Después de la fabricacion se realiza la mayoria de las
veces una prueba en la boca del paciente. En esta prueba o la incorporacién definitiva de la prétesis dental, el manipulador
deben incorporar la parte de montaje / las partes de montaje y todos los otros elementos protésicos en la boca del
paciente en la misma posicién que en el modelo de yeso.

Si el sistema de implante insertado esta equipado de una indicacion, el manipulador tiene un nimero limitado de
posibilidades de seleccion para determinar la posicion deseada. Si en el sistema de implante utilizado no existe una
indicacion, el manipulador no puede usar la ventaja de un posicionamiento limitado para la determinacién de la posicion
deseada. El manipulador debe determinar la informacion sobre la posicién / posiciones deseada(s) de la(s) parte(s) de
montaje en el / los implante(s) de otro modo. Para ello la mayoria de las veces se fabrican llaves individuales por el
protésico dental. La llave individual se monta en la parte de montaje / partes de montaje y se dispone como un todo con
ayuda de los dientes adyacentes y/o la estructura anatdomica adyacente sobre los implantes. Después de la fijacion de las
partes de montaje sobre los implantes (atornillado, cementacion, etc.) se puede retirar la llave individual y se realiza el
resto de la incorporacién de los componentes protésicos. Como conclusiéon se puede decir que para la elaboracion
optimizada de los componentes protésicos es ventajoso cuando el protésico dental no esta limitado por una indicacion en
la conexién de la parte de montaje y del implante en la seleccion de la posicion rotativa. Pero si se debe confeccionar una
llave individual, ésta esta unida para el protésico dental con un gasto y costes. Ademas, para el manipulador esta unido
durante la incorporacion con un gasto mayor. Para el dentista es mas favorable que el nimero de posibilidades de
posicionamiento de la parte de montaje sobre el implante sea tan bajo como sea posible. Son adecuadas 8 — 12
posibilidades, ventajosas 3 — 5 posibilidades, pero en particular 1 — 2 posibilidades de posicionamiento.

Por ello es deseable que el protésico dental pueda usar de forma continua una libertad de movimiento rotativa de la parte /
las partes de montaje angulares o no angulares de 360°, pero que el dentista sin medios auxiliares para la incorporacién
de la parte de montaje en una pieza o varias piezas soélo tenga a la manera de una indicaciéon un pequefio nimero de
posibilidades de posicionamiento en la parte de poste en la boca del paciente, de modo que se puede suprimir una
orientacion y posicionamiento costoso durante el propio tratamiento, asi en la boca del paciente.

La invencion tiene por ello el objetivo de especificar un implante dental del tipo mencionado arriba, que con riesgo de
infeccion mantenido en conjunto bajo le permita al protésico dental utilizar todas las posiciones entre 0° y 360°, y al
manipulador le permita al mismo tiempo apreciar las ventajas descritas arriba de una indicacion sin el uso de
herramientas auxiliares (por ejemplo, llave individual).

Este objetivo se alcanza segun la invencion con las caracteristicas de la reivindicacion 1. En este caso esta previsto que el
implante dental presente una parte de montaje realizada al menos en dos piezas, que conecte la parte de poste
implantada en el hueso maxilar con la prétesis dental. La parte de montaje comprende en este caso, por un lado, una
primera pieza de la parte de montaje que visto en la direccion longitudinal de la parte de poste se puede introducir en el
canal de recepcion dispuesto en ésta y, por otro lado, una segunda pieza de la parte de montaje para el montaje de la
pieza de protesis dental. La primera y la segunda pieza de la parte de montaje se pueden poner en contacto entre si en
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una region de contacto, en la que ambos componentes presentan una seccion transversal esencialmente circular,
mientras que la seccion transversal del contorno interior del canal de recepcion, al igual que seccion transversal del
contorno exterior adaptado a éste de la primera pieza de la parte de montaje, presentan una simetria multiple.

Mediante esta estructura se consigue que después de la determinacion apropiada de la orientacion deseada o alineacién
rotativa de la estructura en primer lugar en el laboratorio, asi por ejemplo por el protésico dental, se puede realizar el ajuste
fino o alineado rotativo por giro apropiado entre la primera y segunda pieza de la parte de montaje. Mediante las secciones
transversales circulares de los componentes en la regién de contacto correspondiente se garantiza en este caso una
girabilidad esencialmente libre de estos componentes uno respecto al otro, de modo que se puede ajustar cada
orientacion deseada. A continuacion las piezas de la parte de montaje asi alineadas correctamente en el laboratorio y por
consiguiente fuera de la boca del paciente se pueden fijar una respecto a otra de forma apropiada, de modo que la
orientacion ya ajustada permanece también para las otras etapas de mecanizado. A continuacion en una etapa de trabajo
posterior, en particular por el dentista, se conecta toda la parte de montaje con la parte de poste ya implantada en el hueso
maxilar, introduciéndose la primera pieza de la parte de montaje en el canal de recepcidon asignado. Por la simetria
multiple de la seccidn transversal del canal de recepcion y del segmento asignado de la primera pieza de la parte de
montaje se garantiza en este caso que durante esta introduccion solo es posible un pequefio niumero de orientaciones, de
modo que se garantiza la alineacién correcta de forma rapida y sin gran coste con un ajuste fino. La fase de tratamiento en
la boca del paciente se puede resultar por ello especialmente breve.

Mediante la realizacion en varias partes de la pieza de la parte de montaje se permite por consiguiente un
desacoplamiento de una rotacién seleccionable libremente respecto a la alineacion final de la direccion longitudinal de la
regién de montaje de la parte de montaje prevista para el montaje de la corona o de la prétesis dental por el protésico
dental, por un lado, por una especificacion de direccion del producto intermedio prefabricado para la instalacion final de la
parte de montaje en la parte de poste ya implantada en la boca del paciente por el dentista, por otro lado. Usando
completamente la libertad de rotacién dada de este modo entre las dos piezas de la parte de montaje, el protésico dental
puede realizar por consiguiente una alineacion de los componentes segun las condiciones optimizadas para él. A
continuacion se fijan una respecto a otra las piezas de la parte de montaje, de modo que permanece la alineacion
realizada por el protésico dental. En la instalacion final en la parte de poste en la boca del paciente, que debido a la
adaptacion en arrastre de forma del pivote de contacto previsto alli con la escotadura de forma asignada soélo es posible
en una orientacién predeterminada, el dentista luego puede establecer el implante dental acabado con la alineacion
prevista sin un coste de ajuste apreciable.

Ademas, el implante dental esta disefiado de forma dirigida para impedir o al menos limitar una penetraciéon de bacterias,
suciedades o similares en la region de los puntos de contacto mecanicos de las piezas de la parte de montaje individuales.
Para ello la segunda pieza de la parte de montaje esta configurada con una forma apropiada, de manera que en el
implante dental montado en cooperacién con la parte de poste se produce una capsula o envoltura que circunda la
primera pieza de la parte de montaje y el canal de recepcién asignado a ésta. Para la formacion de esta capsula o
envoltura, la primera pieza de la parte de montaje presenta una superficie de contacto que entra en contacto en la parte de
montaje montada sobre el poste con una superficie de contacto correspondiente de la parte de poste. Para una
estanqueidad especialmente eficaz de este contacto, que esta previsto para la formaciéon de la capsula deseada, estas
superficies de contacto estan configuradas de forma conica una respecto a otra de forma correspondiente apropiada, de
modo que en un montaje de la parte de montaje se origina el contacto estanco deseado por prensado apropiado del cono
visto en la direccion longitudinal de la parte de poste. Para ello la segunda pieza de la parte de montaje esta provista de un
cuello de cierre periférico con superficie exterior esencialmente conica, que se pone en contacto con una superficie interior
correspondiente de la parte de poste para la formacion de la capsula. En este caso se puede alcanzar una estanqueidad
especialmente elevada en tanto que esta superficie interior de la parte de poste estéa realizada por su lado igualmente de
forma conica.

El nimero sélo limitado deseado de orientaciones posibles en la introduccién de la parte de montaje en la parte de poste
se puede alcanzar en una configuracion ventajosa en tanto que la seccion transversal del contorno interior del canal de
recepcion presenta una simetria ternaria.

La simetria multiple deseada del contorno interior del canal de recepcién y del contorno exterior adaptado a él en la region
correspondiente de la primera pieza de la parte de montaje se puede conseguir en una configuracion ventajosa de una
manera especialmente sencilla, en tanto que la seccidn transversal del contorno interior del canal de recepcion esta
realizada esencialmente de forma poligonal, preferentemente como hexagono. En una configuracién ventajosa alternativa,
la seccidn transversal del contorno interior del canal de recepcion esta realizada esencialmente circular, suplementada en
un numero de levas conformadas.

El desarrollo funcional en la introduccion de la prétesis dental se organiza como sigue:

Las etapas después de la insercién de la parte de poste hasta la fabricaciéon del modelo preferentemente de yeso
quedan segun se describe arriba. Ahora el protésico dental / dentista puede seleccionar una posicién rotativa
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optima para la formacién protésica de la parte de montaje secundaria en la parte de montaje primaria. Si el
protésico dental / dentista ha encontrado la posicién éptima de la parte de montaje secundaria en la parte de
montaje primaria, entonces puede fijar esta posicion. Esto significa que después de la fijacion de los elementos
individuales de la parte de montaje subdividida se pueden fabricar los componentes protésicos restantes, sin que
uno de los elementos de la parte de montaje subdividida se desplace de forma rotativa y/o translatoria hacia uno
de los otros elementos de la parte de montaje subdivida. En consecuencia la fijacion impide y/o dificulta la
libertad de movimiento rotativa y/o la translatoria de los elementos individuales de la parte de montaje subdivida
una bajo otra. Después de la fabricacién de los componentes protésicos el manipulador obtiene la parte de
montaje subdividida y fijada internamente y los componentes protésicos restantes. En la boca del paciente el
manipulador puede recurrir a la indicacion dada por la simetria multiple del canal de recepcion y del segmento
correspondiente de la primera parte de montaje entre la parte de poste y la parte de montaje subdividida.

Con la indicacién al manipulador le resulta facil por lo demas determinar la posicién rotativa deseada de la parte de
montaje subdividida e incorporar como un todo la parte de montaje subdividida. Esto se puede realizar mediante un tornillo
de conexién, un enclavamiento (preferentemente un autoenclavamiento conico), un bloqueo, un encaje, una cementacion
o un pegado. Resulta ser especialmente ventajoso montar todos los elementos de la parte de montaje subdivida y la parte
de poste con un tornillo de conexion comun. Es decir, que el tornillo de conexion asegura el elemento situado de forma
oclusal de la parte de montaje subdividida con la parte de poste a través de la cabeza de tornillo o una rosca y a través de
una rosca en la parte de poste. Por consiguiente los elementos restantes de la parte de montaje subdividida se aseguran
entre el elemento oclusal de la parte de montaje subdividida y la parte de poste.

Un ejemplo de realizacién de la invencion se explica mas en detalle mediante un dibujo. Muestran aqui:
Fig. 1 a 5 respectivamente un implante dental segun el estado de la técnica,

Fig. 6 un implante dental segun la invencion en seccion longitudinal,

Fig. 7, 8 respectivamente una representacion en explosiéon del implante dental segun la fig. 6, y

Fig. 9 un nimero de secciones transversales para un canal de recepcion.

Las mismas piezas estan provistas en todas las figuras con las mismas referencias.

Los implantes dentales 1 conocidos segun las figuras 1 a 5 comprenden respectivamente la parte de poste 2 introducible
en un hueso maxilar y una parte de montaje 3 asignada a éste, sobre la que se puede montar una pieza de protesis
dental. Al contrario de estos implantes dentales 1 conocidos, el implante dental 20 segun la invencion conforme a las
figuras 6 a 8 esta disefiado dirigido para poder seleccionar basicamente libremente el posicionamiento rotativo de la
estructura de implante superior, en particular de la pieza de protesis dental, en referencia al eje longitudinal de la parte de
poste 2, pero poderlo realizar en una primera etapa de mecanizado fuera de la boca del paciente y por consiguiente
independientemente de la insercion verdadera del implante. En este caso se pretende que un protésico dental en el
laboratorio a la manera de una preproduccion apropiada establezca definitivamente el ajuste rotativo de la estructura del
implante superior en funcidon de la orientacion deseada, obtenida anteriormente de la boca del paciente y alineada por
consiguiente de forma adaptada a las necesidades. En este caso durante la introduccion del implante en la boca del
paciente todavia debe ser posible a la manera de una indicacién un pequefio niumero de posicionamientos, de modo que
en la incorporacién de la proétesis dental el dentista selecciona de forma automatica el posicionamiento correcto y por
consiguiente no se necesita un costoso ajuste fino o similares durante el tratamiento en la boca del paciente. Con esta
finalidad la parte de montaje 3 del implante dental 20 esta dividida en dos, debiéndose conseguir por esta biparticion el
desacoplamiento mencionado de las etapas de mecanizado.

La parte de montaje 3 del implante dental 20 comprende para ello una primera pieza de la parte de montaje 32 que visto
en la direccion longitudinal de la parte de poste 2 se puede introducir en un canal de recepcion 34 dispuesto en ésta. La
primera pieza de la parte de montaje 32 se adapta en este caso en su seccién transversal exterior a la seccion transversal
interior del canal de recepcién 34, presentando la seccién transversal del contorno interior del canal de recepcién 34, al
igual que la seccidn transversal del contorno exterior adaptado a él de la primera pieza de la parte de montaje 32, para la
indicacion deseada una simetria multiple. Por consiguiente se garantiza que la primera pieza de la parte de montaje 32
s6lo se pueda introducir en un numero limitado de orientaciones respecto a su direccion de insercion en el canal de
recepcion 34 o respecto a la direccién longitudinal de la parte de poste 2 en el canal de recepcién 34.

Pero para poder garantizar ademas también el alineamiento rotativo libre situado delante de la estructura de implante
superior, la parte de montaje 3 del implante dental 20 comprende todavia otra segunda pieza de la parte de montaje 36
prevista para el montaje de la pieza de prétesis dental 20 y que puede entrar en contacto en una region de contacto 38
con la primera pieza de la parte de montaje 32. El contacto se debe realizar en este caso a la manera de una conexion
duradera a la manera de un premontaje en el laboratorio por el protésico dental, de modo que para el establecimiento
verdadero del contacto esta previsto un procedimiento seleccionado apropiadamente que garantiza una conexion
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duradera y fija. En el ejemplo de realizacion la primera pieza de la parte de montaje 32 esta configurada como anillo de
apriete que se puede asegurar en la region de contacto 38 con la segunda pieza de la parte de montaje 36. Las piezas de
la parte de montaje 32, 36 previstas para la formacion de la parte de montaje 3 estan disefiadas en este caso de forma
dirigida para que su ensamblaje se pueda realizar por posicionamiento u orientacion seleccionable libremente de la
segunda pieza de la parte de montaje 36 en relacion a la indicacién dada por el contorno exterior de la primera pieza de la
parte de montaje 32. Para ello la primera pieza de la parte de montaje 32 y la segunda pieza de la parte de montaje 36
estan realizadas en la region de contacto 38 respectivamente con una seccién transversal circular, de modo que el
aseguramiento o fijaciéon deseados en las dos piezas de la parte de montaje 32, 36 se puede realizar entre si una respecto
a otra en cualquier orientacion.

Ademas, el implante dental 20 esta disefiado también de forma dirigida para que a la manera de un sellado hermético
apropiado, el mecanismo formado por la unidad mecanica de indicacién y los componentes necesarios para ello se
puedan mantener libres de bacterias o suciedades penetrantes para un uso duradero. Para ello la segunda pieza de la
parte de montaje 36 esta realizada en la configuracion correspondiente con la parte de poste 2 de manera que en el
montaje final, asi durante la introduccion de la parte de montaje 3 compuesta por las piezas de la parte de montaje 32, 36
en la parte de poste 2, se origine a la manera de una capsula o envoltura un revestimiento estanco a las bacterias de la
mencionada unidad mecanica de indicacién. Para ello la segunda pieza de la parte de montaje 36 comprende un cuello de
cierre 40 periférico con una superficie exterior 42 esencialmente conica que para la formacion de la capsula que circunda
la primera pieza de la parte de montaje 32 se puede poner en contacto con una superficie interior 44 correspondiente de la
parte de poste 2. Segun se ha descubierto sorprendentemente, a saber la configuracion cénica de las superficies de
contacto mencionadas provoca que en la parte de montaje 3 introducida se origine la conexién deseada estanca a las
bacterias. Para la fijacion definitiva la segunda pieza de la parte de montaje 36 esta provista de un canal de atornillado a
través del que se conduce el tornillo de conexion 5 para el atornillado fijo con la parte de poste 2.

En el ejemplo de realizacién la seccion transversal del contorno interior del canal de recepcion 34 presenta una simetria
ternaria. Para ello el contorno interior del canal de recepcién 34, al igual que el contorno exterior correspondiente de la
primera pieza de la parte de montaje 32, esta realizado de forma esencialmente circular y estd complementado en un
numero de levas 46 conformadas.

Las etapas de trabajo para la introduccién del implante dental 20 se pueden resumir como sigue:

En una primera etapa de trabajo se realiza la introduccion del implante mediante un procedimiento manual o a
maquina, apropiado y conocido en si. A continuacién se introduce quirdrgicamente un tornillo de curacién en una
pieza y a continuacion se cierra el implante. Ademas, en una etapa posterior se realiza quirirgicamente la
conformacion del tejido blando para la situacién protésica prevista posteriormente.

Con este pretratamiento quirurgico en el espacio de la boca del paciente se establece, recurriendo a métodos estandares,
un amoldamiento de la situacion de la boca o el diente, sobre la que se puede comprobar y predeterminar la base, tipo,
forma y alineamiento de la pieza de protesis dental a preparar. Sobre esta base se prepara por un protésico dental un
modelo de yeso de la situacion del dental a fabricar.

Sobre esta base el protésico dental prepara en el laboratorio el implante dental 20, incrustandose en primer lugar la
primera pieza de la parte de montaje 32 configurada en el lado interior como anillo de apriete en el canal de recepcion de
uno analogo de laboratorio del implante dental 20 en el modelo de yeso ya elaborado. A continuacién se incrusta
igualmente la segunda pieza de la parte de montaje 36 y se orienta con vistas a la situacién deseada del diente, no
realizandose todavia una fijacion definitiva con la primera pieza de la parte de montaje 32, sino sélo una fijacion
provisional. Recurriendo a procesos estandarizados a base de estandares técnicos generales se confeccionan asi las
protesis, las coronas o los puentes y se montan en la segunda pieza de la parte de montaje 36. Luego se realiza el
alineamiento correcto y definitivo de la segunda pieza de la parte de montaje 36 en relacion a la primera pieza de la parte
de montaje 32 en sentido rotativo. A continuacién se atornilla un tornillo de sujecion andlogo al tornillo de conexion 5 en
una rosca asignada en la subestructura analoga a la parte de poste 2 en el modelo de yeso, enclavandose la segunda
pieza de la parte de montaje 36 en la direccion axial del tornillo con la primera pieza de la parte de montaje 32 a través de
la cabeza de tornillo. Mediante la configuracion conica de la superficie de contacto 38 circular en seccion transversal entre
la primera pieza de la parte de montaje 32 y la segunda pieza de la parte de montaje 36 se realiza en este caso un
prensado de la segunda pieza de la parte de montaje 36 en la primera pieza de la parte de montaje 32 y por consiguiente
un blocaje de la primera pieza de la parte de montaje 32 con la segunda pieza de la parte de montaje 36. El
autoenclavamiento del cono se ocupa en este caso de una fijacion definitiva de las piezas de la parte de montaje 32, 36
entre si.

A continuacion la parte de montaje 3 fabricada asi por una conexién o blocaje fijo de las piezas de la parte de montaje 32,
36 entre si se separa junto con la prétesis dental ya montada en ella del modelo de yeso. En un paso de tratamiento
subsiguiente se realiza entonces la introduccién de la parte de montaje 3 en la boca del paciente por insercion y conexion
con la parte de poste 2 ya presente. Mediante la indicacion o preposicionamiento producidos por la primera pieza de la
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parte de montaje 32 se puede suprimir en este caso un costoso ajuste fino de la orientacion rotativa durante el tratamiento
en la boca del paciente. La fig. 9 muestra un nimero de posibles geometrias apropiadas de la seccion transversal para el
canal de recepcién 34 y el contorno exterior correspondiente con él de la primera pieza de la parte de montaje 32
configurada como anillo de apriete. En particular de la configuraciéon segun las figuras 9 d) o 9 €) se puede deducir en este
caso que este contorno puede estar lleno de forma esencialmente circular de un nimero de levas 46 conformadas.
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REIVINDICACIONES

1.- Implante dental (1) con una parte de poste (2) introducible en un hueso maxilar y con una parte de montaje (3)
asignada a ésta sobre la que se puede montar una pieza de prétesis dental, en el que la parte de montaje (3) esta
realizada en varias piezas y adicionalmente a una primera pieza de la parte de montaje (32), que visto en la direccién
longitudinal de la parte de poste (2) se puede introducir en un canal de recepcion (34) dispuesto en ésta, comprende una
segunda pieza de la parte de montaje (36) prevista para el montaje de la pieza de prétesis dental y que se puede poner en
contacto en arrastre de forma con la primera pieza de la parte de montaje (32) en una regién de contacto (38) con una
seccion transversal esencialmente circular, en el que la seccion transversal del contorno interior del canal de recepcion
(34) presenta, al igual que la seccién transversal del contorno exterior adaptado a él de la primera pieza de la parte de
montaje (32), una simetria simple o multiple, caracterizado porque la segunda pieza de la parte de montaje (36) presenta
un collar de cierre (40) periférico con una superficie exterior (42) esencialmente cénica que se puede poner en contacto
con una superficie interior cénica correspondiente de la parte de poste (2) para la formacién de una capsula que circunda
la primera pieza de la parte de montaje (32).

2.- Implante dental (1) segun la reivindicacién 1, en el que la seccion transversal del contorno interior del canal de
recepcion (34) presenta una simetria multiple.

3.- Implante dental (1) segun una de las reivindicaciones 1 o0 2, en el que la seccién transversal del contorno interior del
canal de recepcion (34) esta realizada de forma esencialmente poligonal

4 .- Implante dental (1) segun una de las reivindicaciones 1 6 2, en el que la seccion transversal del contorno interior del
canal de recepcion (34) esta realizada esencialmente circular, suplementada en un nimero de levas (46) conformadas.
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FIG. 1
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FIG. 2
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FIG. 3
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FIG. 5

13



ES 2 387363 T3




ES 2 387363 T3

FIG. 7
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