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DESCRIPCION
Set de alimentacién para administracién y mecanismo de valvula.
CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencién se refiere a un set de alimentacion para administracion adaptado para ser cargado en un
aparato de control de flujo. La presente invencion ademas se refiere a un mecanismo de valvula adaptado para ser
acoplado al aparato de control de flujo.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Administrar fluidos que contienen medicina o nutricién a un paciente se conoce bien en el estado de la técnica.
Tipicamente, el fluido se proporciona al paciente a través de un set de control de alimentaciéon cargado en un
aparato de control de flujo, tal como una bomba peristaltica, que entrega fluido al paciente a una velocidad de
entrega controlada. El set de control de administracién cuando estd cargado en el aparato de control de flujo
comprende un tubo que entrega fluido a un paciente desde una fuente de fluido.

Un mecanismo de véalvula puede ser ubicado en el tubo para permitir o prevenir la comunicacién de flujo de fluido a
través del set de alimentacion para administracién. Un mecanismo de véalvula de este tipo puede ser operado de
forma automética para alternar posiciones que o bien impiden o permiten la comunicacién de flujo de fluido a través
de un tubo cuando esté acoplado al aparato de control de flujo.

Frecuentemente puede ser complicado identificar sets de administracion de fluido que tengan diferentes
configuraciones funcionales para realizar diferentes tipos de tareas, ya que cada tipo de set de alimentacion para
administracion tiene una apariencia fisica que puede ser indistinguible de otros sets de administracion de
alimentacién. Por lo tanto, es importante es importante que enfermero sea capaz de identificar rdpidamente la
configuracion funcional del set de alimentacion para administracion cargado en el aparato de control de flujo.

Por esto existe la necesidad para un set de alimentacién para administracion que tiene un medio para identificar la
configuracion funcional de set de alimentacion y que tiene un mecanismo de valvula que puede prevenir el
desacoplamiento del set de alimentacién para administracion cargado en el aparato de control de flujo.

SUMARIO DE LA INVENCION

La presenta invencion comprende un sistema de administracion de alimentacion que comprende un tubo adaptado
para flujo de fluido y ademas adaptado para ser cargado en el aparato de control de flujo. Un mecanismo de valvula
esta en comunicacion directa con el tubo y estd adaptado para acoplar el set de control de flujo. Ademas, el set de
alimentacién para administracion comprende un elemento de montaje que esta en comunicacién directa con el tubo,
en donde el elemento de montaje esta adaptado para acoplar el tubo al aparato de control de flujo y comprende
medios para permitir la identificacion de la configuracion funcional del set de alimentacién para administracion.

El mecanismo de valvula comprende un cuerpo de valvula que tiene al menos una entrada en comunicacion con una
salida a través de una camara, y en donde el cuerpo de valvula comprende ademas una ranura. Un vastago de la
vélvula esta dispuesto de forma rotativa en la camara. El vastago de la véalvula tiene una parte frontal que
comprende una trayectoria de fluido que define al menos una abertura de fluido y una parte trasera que comprenden
un canal. Este mecanismo de valvula es apropiado para controlar el flujo de fluido y para prevenir el
desacoplamiento del mecanismo de valvula del aparato de control de flujo cuando el mecanismo de valvula esta en
un parte que permite el flujo.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Figural es una vista en perspectiva de una realizacion del set de alimentacion para administracion de
acuerdo con la presente invencion;

Figura 2A es una vista lateral del set de alimentacion para administracion cargado en un aparato de control de
flujo de acuerdo con la presente invencion;

Figura 2B es una vista lateral de una realizaciéon de un aparato de control de flujo antes de cargar el set de
alimentacion para administracion en él de acuerdo con la presente invencion;

Figura 3A es un vista parcialmente en perspectiva de una realizacion del mecanismo de vélvula mostrado en
la parte de alimentacién de acuerdo con la presente invencion;

Figura 3B es una vista parcialmente en perspectiva de una realizacion del mecanismo de véalvula mostrado en
la parte de enjuague de acuerdo con la presente invencion;

Figura 3C es una vista en perspectiva de una realizacion del mecanismo de valvula mostrado en la posicion
de bloqueo de acuerdo con la presente invencion;
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Figura4 es una vista lateral de una realizacion del mecanismo de valvula de acuerdo con la presente
invencion;

Figura5 es una vista trasera de la realizacion del mecanismo de valvula de acuerdo con la presente
invencion;

Figura6 es una vista en seccion transversal de la realizacion del mecanismo de valvula tomada a lo largo
de la linea 6-6 de la Figura 5 de acuerdo con la presente invencion;

Figura7 es una vista en seccidn transversal de la realizaciéon del mecanismo de valvula tomada a lo largo
de la linea 7-7 de la Figura 4 de acuerdo con la presente invencién;

Figura8 es una vista en seccidn transversal de la realizaciéon del mecanismo de valvula tomada a lo largo
de la linea 8-8 de la Figura 4 de acuerdo con la presente invencion;

Figura9 es una vista del final opuesto de la realizacion del mecanismo de valvula de acuerdo con la
presente invencion

Figura 10 es una vista por debajo de la realizacion del mecanismo de vélvula de acuerdo con la presente
invencion;

Figura 11A es una vista en perspectiva de una realizacion alternativa del mecanismo de valvula mostrado en
la posicion de alimentacion de acuerdo con la presente invencion;

Figura 11B es una vista en perspectiva de una realizacion alternativa del mecanismo de valvula mostrado en
la posicion de bloqueo de acuerdo con la presente invencion;

Figura 12 es un diagrama de una realizacion del elemento de montaje con elemento de identificacion fijado a
sus partes superior e inferior de acuerdo con la presente invencion;

Figura 13 es un diagrama de una realizaciéon del elemento de montaje con un elemento de identificacion fijado
solamente a su parte inferior de acuerdo con la presente invencion;

Figura 14 es un diagrama de una realizacién del elemento de montaje con un elemento de identificacion fijado
solamente a su parte superior de acuerdo con la presente invencion;

Figura 15 es un diagrama de una realizacion de un elemento de montaje con los elementos de identificacion
fijados en las partes superiores e inferiores y que ademas ilustra los dispositivos de sensor relacionados de
acuerdo con la presente invencion;

Figura 16 es un diagrama de una realizacion alternativa del elemento de montaje con elementos de
identificacion fijados en las partes superior, central e inferior de acuerdo con la presente invencion;

Figura 17 es un diagrama de bloques simplificado que ilustra los diferentes sistemas relacionados el set de
alimentacion para administracion cargado en el aparato de control de flujo de acuerdo con la presente
invencion; y

Figura 18 es un diagrama de flujo del subsistema de software que ilustra el proceso utilizado para detectar e
identificar una configuracion funcional de un set de alimentacién para administracion adaptado para ser
cargado en el aparato de control de flujo de acuerdo con la presente invencion.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

En referencia a los dibujos se ilustra un realizacion del set de alimentacion para administracion de acuerdo con la
presente invencién y generalmente se referencia con 10 en la Figura 1. Esta realizacién comprende un set de
alimentacién para administracion 10 adaptado a ser cargado en un aparato de control de flujo 12 apropiado para el
suministro de fluido a un paciente. En particular, el set de alimentacién para administracion 10 comprende un tubo
60 adaptado para la comunicacion del flujo de fluido y adaptado, ademas, para acoplar el aparato de control de flujo
12 apropiado llevar fluido a través del tubo 60. Un mecanismo de valvula 14 esta en comunicacion directa con el
tubo 60 y es adaptado para permitir o impedir la comunicacién del flujo de fluido a través del tubo 60 cuando el
mecanismo de valvula 14 esta acoplado al aparato de control de flujo 12. Adicionalmente, el set de alimentacion
para administracion 10 comprende un elemento de montaje 16 en comunicacion directa con el tubo 60, en donde el
elemento de montaje 16 permite la identificacion de la configuracién funcional del set de alimentacion para
administracion 10 por el aparato de control de flujo 12 en cuanto el elemento de montaje 16 esté acoplado al aparato
de control de flujo 12. El elemento de montaje 16 también asiste al cargar del set de alimentacion para
administracion 10 en el aparato de control de flujo 12. Tal como se utiliza aqui, el término cargar significa que el
mecanismo de valvula 14 y el elemento de montaje 16 estan acoplados al aparato de control de flujo 12 y el tubo 60
esta posicionado de forma estirada entre el mecanismo de vélvula 14 y el elemento de montaje 16, de tal manera
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que el set de alimentacién para administracion 10 estd listo para el funcionamiento con el aparato de control de flujo
12.

En otra realizacién el set de alimentacion para administracion 10 es idéntico a la anterior realizacién con la
excepcion que el mecanismo de valvula 14 esta ausente.

En aln otra realizacién de la presente invencién esta provisto un mecanismo de valvula 14 novedoso adaptado para
ser acoplado al aparato de control de flujo 12. El mecanismo de valvula 14 es apropiado para permitir o impedir la
comunicacion de flujo de fluido, asi como prevenir el desacoplamiento del mecanismo de valvula 14 del aparato de
control de flujo 12, cuando el mecanismo de valvula 14 esta en una posicion que permite la comunicacion de flujo de
fluido.

SET DE ALIMENTACION PARA ADMINISTRACION

Tal como se comenta anteriormente, el set de alimentacién para administracion 10 comprende un tubo 60 que
proporciona una trayectoria para el fluido entre al menos una fuente de fluido y un paciente. El tubo 60 comprende
un primer tubo 86 dispuesto entre el mecanismo de vélvula 14 y el elemento de montaje 16, y un segundo tubo 88
dispuesto entre el elemento de montaje 16 y un conector 78, tal como un conector de puas, apropiado para la
fijacion a un equipo de gastrostomia fijado a un paciente. El mecanismo de valvula 14 y el elemento de montaje 16
estan adaptados para acoplar el tubo 60 al aparato de control de flujo 12. Tal como se muestra adicionalmente, el
tubo 60 comprende ademés un tercer tubo 82 dispuesto entre una fuente de fluido de alimentacién 21 y el
mecanismo de valvula 14, y un cuarto tubo 84 dispuesto entre la fuente de fluido de enjuague 23 y el mecanismo de
vélvula 14, en donde el mecanismo de vélvula 14 proporciona un medio que permite el flujo el fluido de alimentacion
o fluid de enjuague o impide la comunicacion por flujo de fluido a través del tubo 60.

En referencia a las Figuras 2A, 2B y 17, se ilustran, a modo de ejemplo, componentes y sistemas del set de
alimentacion para administracion 10 y del aparato de control de flujo 12 de acuerdo con una realizacion de la
presente invencion. El aparato de control de flujo 12 comprende una carcasa 20 que define el primer y el segundo
huecos 22 y 24 adaptados para cargar el set de alimentacion para administracion 10 en el aparato de control de flujo
12. Un medio para conducir fluido a través del tubo 60, tal como un rotor 26, esta acoplado operativamente al y a
través de la carcasa 20 y es adaptado para acoplar el tubo 60. El aparato de control de flujo 12 ademas incluye un
sensor 17 (Figura 15) que detecta el acoplamiento del elemento de montaje 16 al segundo hueco 24 y esta en
comunicacion operativa con un subsistema de software 15, tal como se explica con mas detalle mas adelante. El
mecanismo de valvula 14 y el rotor 26 estan operativamente acoplados con un dispositivo de engranaje 25
impulsado por una fuente de un solo motor 27. Un aparato de control de flujo 12 adecuado esta revelado en la
solicitud de patente de EE.UU. niumero de serie 10/854, 136, presentada el 25 de Mayo de 2004, pendiente de forma
paralela. Sin embargo, se entiende que cualquier aparato de control de flujo 12 adecuado puede ser utilizado con el
set de alimentacion para administracion 10.

Tal como se anota mas atras, el set de alimentacién para administracion 10 comprende un tubo 60 acoplado al
mecanismo de valvula 14 y el elemento de montaje 16, adaptados para cargar el set de alimentacién para
administracion 10 en el aparato de control de flujo 12. Haciendo referencia especialmente a las Figuras 2A y 2B para
cargar el set de alimentacién para administracion 10 en el aparato de control de flujo 12 el mecanismo de valvula 14
esta acoplado al primer hueco 22, y el primer tubo 86 est4 envuelto alrededor el rotor 26 y el elemento de montaje
16 esté acoplado al segundo hueco 24 de tal manera que el primer tubo 86 esta ubicado de forma estirada alrededor
del rotor 26 y el set de alimentaciéon para administracion 10 esté listo para ser operado con el aparato de control de
flujo 12.

Tal como se utiliza en este documento, la parte del tubo 60 que lleva al rotor 26 se denomina aguas arriba, mientras
gue la parte del tubo 60 que lleva lejos del rotor 26 se denomina aguas abajo. El mecanismo de véalvula 14 esta
acoplado con la parte aguas arriba del tubo 60 en un primer hueco 22 y controla el flujo de fluido desde la respectiva
fuente de fluido a través del set de alimentacién para administracion 10, mientras que el elemento de montaje 16
esta acoplado con la parte aguas abajo del tubo 60 en un segundo hueco 24 para cargar el set de alimentacion para
administracion 10 al aparato de control de flujo 12. En una realizacién ilustrada en la Figura 1 la fuente de fluido de
alimentacién 21 y la fuente de fluido de enjuague 23 estan puestas en comunicacion de flujo de fluido con el
mecanismo de valvula 14 a través del tubo 60 para permitir o impedir el flujo de fluido desde o bien la fuente de
fluido de alimentacion o bien la fuente de fluido de enjuague 21, 23. Sin embargo, en otra realizacion del set de
alimentacion para administracion 10 el mecanismo de valvula 14 esta ausente y un medio (no demostrado) para
controlar el flujo de fluido a través del tubo 60 esta posicionado en un area distinto al del set de alimentacion para
administracion 10.

MECANISMO DE VALVULA

La presente invencion se refiere ademas a un mecanismo de valvula 14 que comprende un cuerpo de valvula 28 que
tiene al menos una entrada 30, 32 en comunicacion con una salida 34 a través de una camara 36 y un vastago de la
véalvula 38 dispuesto de forma rotativa en la camara 36. El vastago de la valvula 38 tiene una parte de fondo 40 que
comprende una trayectoria de fluido 44 que define al menos una abertura de fluido 46. Esta realizacién del
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mecanismo de valvula 14 es apropiada para el control de flujo de fluido.

En otra realizacién el mecanismo de valvula 14 comprende un cuerpo de valvula 28 que tiene al menos una entrada
30, 32 en comunicacién con una salida 34 a través de una camara 36, en donde el cuerpo de véalvula 28 comprende
ademas una ranura 50. El vastago de la valvula 38 esta dispuesto de forma rotativa en la camara 36, en donde el
vastago de la valvula 38 tiene una parte trasera 42 que comprende un canal 48. Esta realizacion del mecanismo de
vélvula 14 es apropiada para prevenir la retirada del mecanismo de valvula 14 del aparato de control de flujo 12
cuando el mecanismo de valvula 14 esta en una posicion que permite el flujo de fluido.

En todavia otra realizacion el mecanismo de valvula 14 comprende un cuerpo de valvula 28 que tiene al menos una
entrada 30, 32 en comunicacion con una salida 34 a través de una camara 36, en donde el cuerpo de valvula 28
comprende ademas una ranura 50. El vastago de la valvula 38 esta dispuesto de forma rotativa en la camara 36. El
vastago de la valvula 38 tiene una parte frontal 40 que comprende una trayectoria 44 de fluido que define al menos
una abertura de fluido 46 y una parte trasera 42 que comprende un canal 48. Esta realizacion del mecanismo de
vélvula 14 es apropiada para controlar el flujo de fluido y para prevenir la retirada del mecanismo de vélvula 14 del
aparato de control de flujo 12 cuando el mecanismo de valvula 14 esta en una posicion que permite el flujo de fluido.

Haciendo referencia a las Figuras 3 a 10 el mecanismo de valvula 14 esta adaptado para ser acoplado al tubo 60 de
acuerdo con la presente invencion. Tal como se ha notado anteriormente, el mecanismo de vélvula 14 comprende
un cuerpo de vélvula 28 que tiene una primera entrada 30 adaptada para estar en comunicacion con la fuente de
fluido de alimentacion 21 a través un tercer tubo 82 y una segunda entrada 32 adaptada para ser en comunicacion
con una fuente de fluido de enjuague 23 a través un cuarto tubo 84 para proporcionar una comunicacion de flujo de
fluido con una salida 34 a través de la cAmara 36 interpuesta entre la primera y segunda entrada 30, 32 y la salida
34. El cuerpo de valvula 28 comprende ademas una ranura 50 a lo largo de su periferia que es una disposicion
estructural adaptada para recibir un eje rotatorio 33 a través de él para operar el mecanismo de valvula 14, tal como
se va a describir més adelante. Preferentemente, el cuerpo de valvula 28 incluye una lengueta 29 que posibilita al
usuario acoplar facilmente el mecanismo de vélvula 14 al aparato de control de flujo 10.

Tal como se ha mencionado méas anteriormente, el vastago de la valvula 28 tiene una parte frontal 40 que
comprende una trayectoria de fluido 44 que define al menos una abertura de fluido 46 para establecer un flujo de
fluido a través del cuerpo de valvula 28. El flujo de fluido se establece cuando se rota el vastago de la valvula 28, de
tal manera que cualquier abertura de fluido 46 esté alineada con bien la primera entrada 30 o bien la segunda
entrada 32, estableciendo asi una comunicacion de flujo de fluido entre la primera y segunda entrada 30, 32 vy la
salida 34.

Haciendo referencia a las Figuras 2B, 3A a 3C, 6 y 17 el canal 48 tiene orificios opuestos 48A y 48B adaptados para
acoplar el eje rotativo 33 cuando se acopla el mecanismo de vélvula 14 al primer hueco 22 del aparato de control de
flujo 12. Tal como se muestra, el aparato de control de flujo 12 comprende ademas un dispositivo de engranaje 25
acopla operativamente al eje rotativo 33 que es impulsado por una fuente de un solo motor 27. El acoplamiento entre
el mecanismo de vélvula 14 y el eje rotativo 33 es realiza rotando el vastago de la valvula 28 y orientando el canal 48
de tal manera que uno de los orificios 48A 0 48B esta alineado con la ranura 50 que permite que el eje 33 se inserte
en la parte interior del canal 48. El canal 48 proporciona un medio para prevenir el desacoplamiento del mecanismo
de véalvula 14 del aparato de control de flujo 12 cuando el canal 48 esta rotado hacia una orientacion que desalinea
el canal 48 con la ranura 50 y coloca el mecanismo de valvula 14 en una posicion que permite la comunicacion de
flujo de fluido a través del tubo 60.

Por lo contrario, el mecanismo de valvula 14 permite la retirada del aparato de control de flujo 12 cuando el canal 48
esta rotado hacia una orientacion que alinea uno de los orificios opuestos 48A o 48B con la ranura 50 y coloca el
mecanismo de valvula 14 en una posicién que impide la comunicacion de flujo de fluido a través del tubo 60. Mas
especialmente, hay que colocar el mecanismo de valvula 14 en una posicion de bloqueo que rota el vastago de la
valvula 28 de tal manera que los aberturas de fluido 46 estan desalineados tanto con la primera y la segunda
entrada 30, 32 para prevenir la comunicacion de flujo de fluido para retirar el mecanismo de vélvula 14 de la carcasa
20. Cuando el aparato de control de flujo 12 dirige el eje rotatorio 33 a través del dispositivo de engranaje 25 para
rotar el vastago de la valvula 38, de tal manera que el mecanismo de valvula 14 esté colocado en una posicién de
bloqueo, mostrada en la Figura 10C, el canal 48 esta alineado con la ranura 50, mientras que el eje 33 esta retirado
a través de la ranura 50.

De acuerdo con un aspecto de la presente invencion, el mecanismo de véalvula 14 esta configurado para prevenir
una operaciéon manual del mismo por un usuario, de tal manera que el mecanismo de valvula 14 solamente puede
ser operado cuando esté acoplado al aparato de control de flujo 12. Especialmente, el vastago de la valvula 38 tiene
que estar acoplado al eje 33 para permitir operar el aparato de control de flujo 12, y asi haciéndolo dificil operar
manualmente el mecanismo de valvula 14 y haciéndolo particularmente Gtil como un dispositivo inviolable.

En el funcionamiento la rotacion del vastago de la valvula 38 por el eje 33 rotatorio cuando esta impulsado por la
fuente de un solo motor 27 impide o permite la comunicacion de flujo de fluido a través el set de alimentacion para
administracion 10 por el mecanismo de valvula 14. El aparato de control de flujo 12 incluye ademas un
microprocesador 37 que controla la rotacién del vastago de la valvula 38, de tal manera que o bien la primera
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entrada 30 o bien la segundo entrada 32 esta alineada o desalineada con las aberturas de fluido 46 cuando permite
0 impide la comunicacion de flujo de fluido. Cuando cualquiera de las aberturas 46 de fluido esté alineada con bien
la primera o la segunda entrada 30, 32 se permite el flujo de fluido dentro de la abertura de fluido 46 a través de la
trayectoria 44 de fluido y luego sale por la salida 34, tal como esta ilustrado en las Figuras 3A, 3B y 6. Se rota el
vastago de la valvula 38 en solamente una direccion, por ejemplo en contra del sentido de las agujas del reloj, de tal
manera que el vastago de la valvula 38 rota la trayectoria de fluido 44 en una sola direccién cuando alineado o
desalinea cualquiera de las aberturas de fluido 46 con o bien al primera entrada 30 o bien la segunda entrada 32,
permitiendo en este caso un funcionamiento en un sentido y de multiples acoplamientos entre las aberturas de fluido
46 y la primera y el segunda salida 30, 32 que bien permite o bien impide la comunicaciéon de flujo de fluido.
Haciendo referencia especialmente a la Figura 6, cuando el vastago de la valvula 38 alinea cualquiera de las
aberturas de fluido 46 con bien la primera salida 30 o la segunda salida 32 se establece la comunicacion de flujo de
fluido entre bien la primera entrada 30 o bien la segunda entrada 32 y la salida 34.

Basado en lo anterior, cuando cualquiera de las aberturas de fluido 46 del vastago de la valvula 38 esta alineada con
cualquiera de la primera o segunda entrada 30, 32 para permitir la comunicacion de flujo de fluido el canal 48 est4
desalineado con la ranura 50, y de este modo previene la retirada del mecanismo de valvula 14 del aparato de
control de flujo 12. Cuando las aberturas de fluido 46 estan desalineadas con la primera o segunda entrada 30, 32
para prevenir la comunicacion de flujo de fluido el canal 48 esta alineado con la ranura 50, y de este modo permite la
retirada del mecanismo de vélvula 14 del aparato de control de flujo 12.

Haciendo referencia a las Figuras 11A y 11B, se ilustra una realizacion alternativa del mecanismo de valvula 14
referenciada 14A de acuerdo con la presente invencién. EI mecanismo de vélvula 14A tiene una estructura y
operatividad similar a las de la realizacién preferente del mecanismo de valvula 14, excepto que solo existe una sola
entrada 63 para proporcionar el fluido de alimentacion a través del set de alimentacion para administracion 10 desde
la fuente de fluido de alimentacién 21, mas que una primera y segunda entrada 30, 32, que permite tanto funciones
de alimentacion y de enjuague. En este sentido, el mecanismo de vélvula 14A alterna entre una posicion de
alimentacion (Figura 11A) para proporcionar fluido a un paciente y un posiciéon de bloqueo (Figura 11B) que previene
la comunicacion de flujo de fluido.

SISTEMA DE IDENTIFICACION DEL SET DE ALIMENTACION PARA ADMINISTRACION

De acuerdo con otro aspecto de la presente invencién el elemento de montaje 16 asiste en cargar el set de
alimentacién para administracion 10 en el aparato de control de flujo 12 y esta en comunicacion operativa con el
subsistema de software 15 cuando esta acoplado al segundo hueco 24 que proporciona medios para identificar el
tipo del set de alimentacién para administracion 10. Tal como se muestra en las Figuras 2A y 12 a 17 el elemento de
montaje 16 tiene una parte superior 52 y una parte inferior 54, ambas adaptadas para recibir un elemento de
identificacion 56 cuando estén fijadas a él. Preferentemente, el elemento de montaje 16 tiene una forma cilindrica
gue rodea concéntricamente al tubo 60 y esta configurado para ser acoplado al segundo hueco 24 cuando se carga
el set de alimentacién para administracion 10 en el aparato de control de flujo 12, de tal manera que el sensor 17
detecta la presencia de uno o varios de los elementos de identificacion 56 fijados el elemento de montaje 16. El
sensor 17 preferentemente es un sensor de efecto Hall u otro tipo de sensor de proximidad que esta posicionado
cerca del segundo hueco 24, de tal manera que el sensor 17 puede detectar la presencia de uno o varios elementos
de identificacion 56, cuando el elemento de montaje 16 esta acoplado al segundo hueco 24.

Cuando el elemento de montaje 16 esta acoplado al segundo hueco 24, la fijacion de uno o varios elementos de
identificacion 56 al elemento de montaje 16 proporciona un medio para permitir al subsistema de software 15
identificar la configuracién funcional del set de alimentacién para administracion 10 cargado en el aparato de control
de flujo 12 y detectado por el sensor 17. Especialmente, tal como se muestra en la Figura 12 el elemento de montaje
16 tiene al menos uno o varios elementos de identificacion 56 fijados de acuerdo con el esquema de identificacion
que permite al subsistema de software 15 identificar la configuracion funcional del set de alimentacion para
administracion 10 cargado en el aparato de control de flujo 12. Preferentemente, los elementos de identificacion 56
son componentes magnéticos 0, como alternativa, componentes metalicos susceptibles magnéticamente posibles de
ser detectados con el sensor 17 sin que requieran un contacto fisico directo con el sensor 17. Para identificar la
configuracién funcional del set de alimentacién para administracion 10 cargado en el aparato de control de flujo 12 el
microprocesador 37 esta asociado operativamente con la base de datos 134 que contiene uno o mas esquemas de
identificacion para identificar diferentes configuraciones funcionales para un set de alimentacién para administracion
10.

De acuerdo con otro aspecto de la presente invencion un elemento de identificacion 56 puede estar fijado a la parte
superior 52, a la parte inferior 54 0 ambas partes 52 y 54 del elemento de montaje 16. La fijacion de al menos un
elemento de identificacion 56 al elemento de montaje 16 variara para corresponder al numero de configuraciones
funcionales diferentes. Cada configuracién funcional diferente para un set de alimentacién para administracion 10
tendra un nimero predeterminado y una localizacion del (de los) elemento(s) de identificacion 56 fijado al elemento
de montaje 16 que identifica el set de alimentacion para administracion 10, tal como de alimentacién, de enjuague o
de re-certificacion, cuando se detecta el elemento de montaje 16 por el sensor 17 y estos datos se comunica al
subsistema de software 15 a través del microprocesador 37.
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El reconocimiento del diferente nimero vy la fijacién del elemento de identificador 56 al elemento de montaje 16 y la
identificacion del tipo de configuracién funcional del set de alimentacién para administracién 10 cargado al aparato
de control de flujo 12 esta basado en un proceso de dos pasos. Primero, el sensor 17 detecta la localizacion vy el
namero del (de los) elemento(s) de identificacién 56 cuando el elemento de montaje 16 esta acoplado al segundo
hueco 24; y segundo, el subsistema de software 15 que esta en comunicacion operativa con el sensor 17 determina
la configuracion funcional del set de alimentaciéon para administracién 10 cargado, basado en la localizacién y el
numero de elementos de identificacién 56 detectado en el elemento de montaje 16, tal como se va a explicar con
mayor detalle mas adelante.

Haciendo referencia a la Figura 15, el sensor 17 para el uso en una realizacién del subsistema de software 15,
comprende un par de dispositivos de sensores 17A y 17B que detectan la localizacién y el nUmero de uno o varios
elementos de identificacion 56 fijados al elemento de montaje 16. El sensor 17 puede ser cualquier tipo conocido de
sensor de proximidad para detectar un elemento de identificacion 56, preferentemente, una componente magnética
0 como alternativa una componente metdlica susceptible magnéticamente, fijada al elemento de montaje 16.
Adicionalmente, el sensor 17 puede comprender también cualquier nimero de dispositivos de sensores en que cada
sensor corresponde a una posicion del elemento de montaje 16 para detectar la presencia de un elemento de
identificacion 56. En una realizaciéon un par de sensores de proximidad magnéticos o sensores del tipo de interruptor
magnético pueden ser proporcionados, aunque la presente invencion contempla que se puedan utilizar otros tipos de
sensores, tales como varias disposiciones de una espiral inductiva. El sensor 17 esta posicionado cerca del segundo
hueco 24, de tal manera que cada dispositivo de sensor 17A y 17B esta posicionado de forma relativa a una parte
correspondiente en estrecha proximidad al elemento de montaje 16, cuando el set de alimentaciébn para
administracion 10 esté cargado en el aparato de control de flujo 12. En el acoplamiento del elemento de montaje 16,
los sensores 17A y 17B son capaces de detectar la presencia de un elemento de identificacion 56 fijado a las
correspondientes partes superiores e inferiores 52 y 54 del elemento de montaje 16.

En particular, los dispositivos de sensor 17A y 17B estéan posicionados cerca del segundo hueco 24 en proximidad a
las partes superiores e inferiores 52 y 54 del elemento de montaje 16 y son capaces de detectar un elemento de
identificacion 56 correspondiente fijado a las partes 52 y 54 respectivamente. De forma correspondiente el
dispositivo de sensor 17A esta posicionado en una posicion para detectar un elemento de identificacion 56 fijado a
solamente una parte superior 52 del elemento de montaje 16, mientras que el dispositivo de sensor 17B esta
posicionado para detectar la presencia de un elemento de identificacion 56 fijado solamente a la parte inferior 54 del
elemento de montaje 16. Tal como se menciona anteriormente, la presente invencidn contempla que se proporciona
un dispositivo de sensor 17 correspondiente por cada parte adicional del elemento de montaje 16 adaptada para
recibir un elemento de identificacion 56.

Como también se ha comenta anteriormente, el subsistema de software 15 proporciona un medio para permitir al
aparato de control de flujo 12 identificar la configuracion funcional del set de alimentacién para administracion 10
cargado al aparato de control de flujo 12. La figura 18 ilustra la secuencia de pasos que ejecuta el subsistema de
software 15 a través del microprocesador 37 para identificar una configuracion funcional del set de alimentacion para
administracion 10 cargado al aparato de control de flujo 12 desde una pluralidad de configuraciones funcionales. En
el punto de decision 318 el subsistema de software 15 determina si 0 no se ha cargado un set de alimentacion para
administracion 10 en el aparato de control de flujo 12. Si el set de alimentacién para administracion 10 no esta
cargado, entonces en el paso 324 el aparato de control de flujo 12 permanece inoperativo. Sin embargo, si el set de
alimentacion para administracion 10 esta cargado al aparato de control de flujo 12, el set de alimentacion para
administracion 10 y el aparato de control de flujo estan listos para funcionar una vez que el subsistema de software
15 identifica entonces la configuracion funcional del set de alimentacion para administracion 10 que esté cargado al
aparato de control de flujo 12.

Cuando se detecta el acoplamiento del elemento de montaje 16 en el punto de decisién 318 el microprocesador 37
dirige el aparato de control de flujo 12 para mostrar una indicacion de tal acoplamiento al usuario. En el paso 320 el
subsistema de software 15 determina que configuracion funcional del set de alimentacién para administracién 10
esta cargada en el aparato de control de flujo 12 y estd lista para ser operado.

Para identificar la configuracién funcional del set de alimentacion para administracion 10, el subsistema de software
15 ejecuta una serie de puntos de decision 322, 326 y 328. En cada uno de estos puntos de decision el subsistema
de software 15 compara el nimero y la posicion del elemento de identificacion 56 detectado por el sensor 17 con los
datos almacenados en la base de datos 134.

En el punto de decision 322, si el sensor 17 detecta un elemento de identificacién 56 fijado tanto a la parte superior
52, asi como la parte inferior 54 del elemento de montaje 16 el subsistema de software 15 identifica que el set de
alimentacién para administracion 10 tiene una configuracion de enjuague. Sin embargo, si no se detecta un
elemento de identificacién 56 tanto en la parte superior 52 como en la parte inferior 54 entonces el subsistema de
software 15 procede al punto de decisién 326. En el punto de decisién 326, si el sensor 17 detecta un elemento de
identificacion 56 fijado a solamente la parte inferior 54 la informacion recuperada de la base de datos 134 identifica
gue el set de alimentacion para administracién 10 tiene una configuracion de re-certificacion. Sin embargo, si el
sensor 17 detecta un elemento de identificacion 56 fijado solamente a la parte superior 52 del elemento de montaje
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16 en el paso 328, entonces el subsistema de software 15 determina que el set de alimentacién para administracion
10, cargado en el aparato de control de flujo 12, tiene una configuracién de alimentacién.

Una vez que el subsistema de software 15 identifica la configuracion funcional del set de alimentacion para
administracion 10 cargado al aparato de control de flujo 12, el microprocesador 37 manda que esta informacion esté
indicada en el interfaz del usuario 40. Por lo tanto, el subsistema de software 15 es capaz de no solo detectar que el
set de alimentacion para administracion 10 esta cargado, sino también determinar e indicar la configuracién
funcional del set de alimentacion para administracion 10, tal como de alimentacién, de enjuague o de re-certificacion,
cargado al aparato de control de flujo 12. Sin embargo, la presente invencion contempla que disposiciones
alternativas para ubicar un elemento de identificacién 56 fijado a la parte superior 52 y la parte inferior 54 puede
corresponder a diferentes configuraciones funcionales para el set de alimentacién para administracién 10.

En un esquema de identificacion alternativo, mostrado en la Figura 16, un elemento de identificacion 56 puede estar
fijado a tres partes diferentes del elemento de montaje 16A, que incrementa el nimero total de configuraciones
funcionales susceptibles a ser detectadas por el sensor 17 de tres a siete configuraciones. La presenta invencion
contempla ademas que incrementar el niUmero de partes en el elemento de montaje 16A para acoplar un elemento
de identificacion 56 incrementa el nimero de diferentes configuraciones funcionales para el set de alimentacion para
administracion 10 que pueden ser detectadas e identificadas por el aparato de control de flujo 12. Preferentemente,
el subsistema de software 15 utiliza la siguiente ecuacion para determinar el nimero de configuraciones funcionales
para el elemento de montaje 16:

X=2"-1

en la que X es el nimero de potencialmente diferentes configuraciones funciénales y n es el nUmero de posiciones a
lo largo del elemento de montaje 16.

Preferentemente, el elemento de montaje 16A puede ser un manguito concéntrico que tiene al menos tres partes
separadas de las que cada una esta adaptada para recibir un elemento de identificacion 56 de acuerdo con uno o
mas esquemas de identificacion. En esta realizacion alternativa el elemento de montaje 16A preferentemente tiene
una parte central 58, ademas de una parte superior 52 y una parte inferior 54 de las que cada una esta adaptada
para recibir un elemento de identificacion 56. Adicionalmente, para incrementar mas de numero de esquemas
posible de identificacion se puede invertir la polaridad de cualquier nimero de elementos de identificacion 56,
utilizando técnica conocidas en el estado de la técnica para proporcionar otro medio para detectar una o mas
elementos de identificacion 56, fijados al elemento de montaje 16.

Debe entenderse por lo anterior que, aunque se han ilustrado y se han descrito realizaciones particulares de la
invencion, se pueden aplicar varias modificaciones a estas sin salir del alcance de la invencién, tal como queda
aparente para el experto en la técnica.
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REIVINDICACIONES
1. Set de alimentacion para administracion (10) que comprende:

tubo (60) adaptado para el flujo de fluido a través de él y ademas adaptado para ser acoplado a un aparato de
control de flujo (12),

un mecanismo de valvula (14) en directa comunicaciéon con dicho tubo (60), en donde el mecanismo de
véalvula (14) esta adaptado para acoplar dicho aparato de control de flujo (12),

un elemento de montaje (16) en comunicacion directa con dicho tubo (60), en donde el elemento de montaje
(16) esta adaptado para acoplar dicho tubo (60) con el aparato de control de flujo (12) y en donde el elemento
de montaje (16) comprende un medio para permitir la identificacion de la configuracion funcional del set de
alimentacion para administracién (10),

caracterizado porque el mecanismo de valvula (14) comprende un cuerpo de valvula (28) que tiene al menos una
entrada (30, 32) en comunicacién con una salida (34) a través de una camara (36), en donde el cuerpo de valvula
(28) comprende ademés una ranura (50) y un vastago de la valvula (38), dispuesto de forma rotativa en la cAmara
(36) y rotativo entre un posiciéon cerrada y una posicién abierta, en donde el vastago de la vélvula (38) tiene una
parte frontal que comprende una trayectoria para el fluido y una parte trasera (42) que comprende un canal (48), en
donde cuando el cuerpo de valvula (28) esté en la posicidn carrada un eje del canal (48) esté alineado con la ranura
(50) para facilitar el acoplamiento con y la remocion del aparato de control de flujo.

2. Set de alimentacién para administracion (10) segin la reivindicacion 1, caracterizado porque el tubo (60) esta
acoplado al aparato de control de flujo (12).

3. Set de alimentacion para administracion (10) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el mecanismo de
vélvula (14) esta acoplado al aparato de control de flujo (12).

4. Set de alimentacién para administracion (10) segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el elemento de
montaje (16) estd acoplado al aparato de control de flujo (12).

5. Set de alimentacion para administracion (10) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el medio para
permitir la identificacion comprende al menos un elemento de identificacion (56) fijado en el elemento de montaje
(16).

6. Set de alimentacién para administracion (10) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la configuracion
funcional es una configuracién de alimentacion.

7. Set de alimentacion para administracion (10) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la configuracion
funcional es una configuracién de enjuague.

8. Set de alimentacion para administracion (10) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la configuracion
funcional es una configuracion de re-certificacion.

9. Set de alimentacion para administracion (10) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el elemento de
montaje (16) comprende partes superiores e inferiores (52, 54) y porque el medio para permitir la identificacion esta
fijado a la parte superior (52) y/o la parte inferior (54) del elemento de montaje (16).
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Fig. 3A
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Fig. 11B
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