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DESCRIPCIÓN 

Trazadora de líneas con distribución automática 

CAMPO TÉCNICO 

ANTECEDENTES DE LA TÉCNICA 

Las trazadoras de líneas de empuje manual (y autopropulsadas) son muy conocidas, sin embargo, hasta ahora era 
necesario que el operario realizara sustanciales mediciones, cálculos y distribuciones del área que se iba a trazar. 

En el d ocumento US 6.413.012 s e descr ibe u n ap arato de d osificación d e p erlas reflectantes  que fu nciona 
conjuntamente con  cua lquier eq uipo de tra zado sin  air e de empuje ma nual d e téc nica a nterior. Dicho aparato de 
dosificación de pintura y dosificación de perlas reflectantes se puede acoplar a la parte trasera de un vehículo. Aire 
comprimido y el sistema eléctrico del vehículo controlan todas las operaciones. El aparato de dosificación de perlas 
tiene un brazo telescópico, capaz de pivotar alrededor del punto d e acoplamiento, que se exti ende hacia fuera del 
punto de acoplamiento. En el extremo del brazo telescópico está el depósito de pintura con ruedas que contiene un 
compresor de air e, una cá mara de aire, u na luz in dicadora, reflectores,  las l uces de fren ado/de 
emergencia/indicadoras de dirección, piezas de mo ntaje de la pisto la de pulverización de p intura y dosificadores y 
tolvas d e perl as reflectantes. El dep ósito puede pivotar alrededor d el p unto de ac oplamiento a l braz o. Las per las 
reflectantes se  aplic an sobr e la pint ura hú meda ya a plicada a l a sup erficie. El dep ósito pivota entr e una pos ición 
bajada, durante las operaciones de trazado, y una posición vertical bloqueada durante el desplazamiento. Durante el 
transporte, el depósito se monta en un remolque, que se puede soltar, detrás del vehículo o se puede colocar en la 
parte trasera de un vehículo.  El vehícul o contiene pintura y una bomba de técnica anterior que empuja la pintura a 
través de man gueras hasta l as pistol as de  pulveriz ación de técnic a ant erior de l de pósito. Un gato con un a bas e 
alargada con ruedas se  puede bajar para sujeción en  el  suelo durante e l monta je y l a extracción del aparato del 
vehículo, así como durante la transformación de una configuración de remolque a una configuración de trazado. Una 
guía de lín eas se pued e montar, de maner a que se pu ede so ltar, en el parac hoques delantero de l vehículo. Un a 
unidad de control remoto permite, al conductor del vehículo, activar todas las funciones del aparato. 

En el d ocumento US5.302.207 se d escribe una traza dora de líneas con medios de mira y dispositivos de marca do 
de líneas de guía adaptados para usarlos simultáneamente con la aplicación de un trazo de pintura. La trazadora de 
líneas tiene una barra de guía que se extiende hacia delante para apuntar directamente sobre la superficie que se va 
a marcar, así como un medio de mira para alinear la trazadora de líneas en un punto fijo alejado para aplicación de 
una lín ea d e guía. Brazos de lo ngitud ajustable monta dos transvers ales a l a trazador a de lín eas permite n la  
aplicación de líneas de guía  a una distancia de la boquilla de pulverización de pintura. La trazadora de líneas tiene 
capacidad de almacenamiento de p intura en varios d epósitos de p intura para facil itar l a apl icación de pinturas de 
colores diferentes.  

DESCRIPCIÓN DE LA INVENCIÓN 

Esta inve nción simpl ifica el proce dimiento de distribución haciéndolo más e xacto y me nos laborioso. Dic ha 
capacidad de distribución está totalmente integrada en la  trazadora de líneas, lo qu e no se había logrado hasta la 
fecha. 

Según un primer aspecto de la invención se proporciona una trazadora de lineas según se define en la reivindicación 
1. 

Según u n se gundo aspecto de  la  inv ención s e pr oporciona u n pr ocedimiento de  trazado  d e una z ona d e 
aparcamiento según se define en la reivindicación 2. 

Una trazadora de líne as, tal como Li neLazer™ de Graco, está  provista de  características adicionales que incluyen: 
un sensor de veloci dad/distancia cuadrática que aumenta 4 veces la res olución actual y reconoce la marcha atrás.  
Asimismo, incluye un control programable incorporado para ajusfar parámetros de líneas de carretera o plazas de 
aparcamiento que incluye un sistema de m edición. Un dispositivo aplica marcas (puntos) de pintura, o equivalentes, 
sobre una superficie. La trazadora puede tener un bote de pintura como med io de marcado. Asimismo, se p uede 
lograr mediante el uso de la pistol a y sistema para pintar de a bordo, un dispositivo para disparar tiza y sistema de 
pistolas par a pintar adicional qu e us aría b olas de tiz a, b olas de pintura o sim ilares para hacer un a marca. U n 
pulsador e léctrico está dis puesto en la b arra izqui erda del mani llar. U n control d e compe nsación de vel ocidad 
proporciona información para adelantar y retrasar los tiempos de accionamiento del aparato de m arcado de puntos 
proporcionando exactitud a cualquier velocidad o en cualquier dirección. 

Para distribución de z onas de aparcamientos, el op erario introduce el t amaño de l as plazas de a parcamiento y e l 
sistema de tra zado a plica m arcas ( puntos) de  pr ecisión al principio y al fi nal d e ca da línea d e las pl azas de 
aparcamiento antes d e p intar la línea. Asimismo, el sistema puede m edir un áre a d eseada y c alcular 
automáticamente el número de plazas o la anchura de las plazas para encajar un número fijo de plazas. El sistema 
tiene en  cue nta el  a parcamiento en batería. Para distribución d e lín eas de c arretera, el sistem a a plicará lí neas 
discontinuas exactas en las superficies de conducción introduciendo la longitud de salto y la longitud de espacio. El 
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sistema aplica marcas (puntos) de precisión al principio y al final de cada salto. Utilizando la pistola trasera montada 
en la trazadora de líneas se  pueden aplicar simultáneamente, salt os a l a vez q ue se aplican las marcas (puntos) 
desde la parte delantera de la trazadora de líneas. Este medio de aplicación de saltos con una trazadora de empuje 
manual es muy versátil y exclusivo respecto a los dispositivos de técnica anterior y mantiene el coste y el tamaño del 
equipo al mínimo. 

El sistema de medición puede medir, registrar mediciones y aplicar marcas (puntos) a superficies para ayudar en la 
distribución o  construcción de zo nas de ap arcamiento, ca lzadas, pistas de aero puerto y/o, en realidad, cualquier 
superficie. El s istema está d iseñado para compensar las variaciones en las condiciones de fabricación, de diseño o 
medioambientales. Esto se logra mediante calibrado de la unidad antes de la distribución operativa usando el control 
de a bordo y el dispositivo de marcado e indicador mecánico.  

La trazadora de la  presente invención ofrece una ser ie de ventajas que incluyen menos cansancio, puesto que la 
distribución manual conlleva caminar e inclinarse mucho, y práctic amente se elimina. Asimismo, la puede manejar 
una sola persona, la distribución normalmente necesita más de una persona. Asimismo, proporciona exactitud para 
producir cualquier tamaño de plaza, aparcamiento en batería, saltos de  calzada, pistas de aer opuerto o cua lquier 
distribución de superficie con precisión. El uso de la presente invención con un módulo de autopropulsión, tal como 
LineDriver™ de Graco,  puede incluso agilizar el trabajo.  

Estos y otros objetivos y ventajas de la invención resultarán más evidentes gracias a la  siguiente descripción que se 
hace conjuntamente con los dibujos adjuntos, en los que caracteres de referencia similares se refieren a las mismas 
piezas o similares en todas las distintas vistas. 

BREVE DESCRIPCIÓN DE LOS DIBUJOS 

La fig. 1 es una vista en perspectiva que muestra l a  trazadora de líneas de la presente invención; 

la fig.  2 es una vista de frente de la presente invención; 

la fig. 3 es una vista en detalle del aplicador de puntos/marcador; 

la fig. 4 es una vista del panel de control y del sistema de menú. 

MEJOR MODO DE LLEVAR A CABO LA INVENCIÓN 

Una traz adora de lín eas 10, tal como LineLazer™ de Graco, está p rovista d e car acterísticas ad icionales q ue 
incluyen: un s ensor d e veloc idad/distancia cuadrática 1 q ue ofrece ma yor resoluc ión y reconoc e la marcha atrás . 
Asimismo, incluye un control programable incorporado 2 para ajusfar parámetros de líneas de carretera o plazas de 
aparcamiento que incl uye u n sistema de  medición. Un dispositivo 3 ap lica m arcas (pu ntos) d e pi ntura, o  
equivalentes, sobre una superficie. La trazadora 10 comprende un dispositivo de pulverización, tal como un bote de 
pintura 5, com o med io de marcado. Asimismo, se p uede lograr mediante el uso de otros sistemas para pintar no 
reivindicados, tales como una pistola y sistema para pintar de a bordo 6, un dispositivo para disparar tiza y sistema 
de pistolas para p intar ad icional que usaría bo las de tiza , bo las de pintura o sim ilares para hacer una marca. Un 
pulsador eléctrico 4 está dispuesto en la barra izquierda del manillar. 

Para distribución de z onas de aparcamientos, el op erario introduce el t amaño de l as plazas de a parcamiento y e l 
sistema de tra zado a plica m arcas ( puntos) de  pr ecisión al principio y al fi nal d e ca da línea d e las pl azas de 
aparcamiento antes d e p intar la línea. Asimismo, el sistema puede m edir un áre a d eseada y c alcular 
automáticamente el número de plazas o la anchura de las plazas para encajar un número fijo de plazas. El sistema 
tiene en  cue nta el  a parcamiento en batería. Para distribución d e lín eas de c arretera, el sistem a a plicará lí neas 
discontinuas exactas en las superficies de conducción introduciendo la longitud de salto y la longitud de espacio. El 
sistema aplica marcas (puntos) de precisión al principio y al final de cada salto. Utilizando la pistola trasera montada 
en la trazadora de líneas se  pueden aplicar simultáneamente sa ltos, a l a vez q ue se aplican las marcas (puntos) 
desde la parte delantera de la trazadora de líneas. Este medio de aplicación de saltos con una trazadora de empuje 
manual es muy versátil y exclusivo respecto a los dispositivos de técnica anterior y mantiene el coste y el tamaño del 
equipo al mínimo. 

Un co ntrol de compe nsación de  vel ocidad pro porciona informac ión para adelantar y r etrasar los tiempos  de  
accionamiento del a parato d e marcad o d e puntos proporcionando e xactitud a cu alquier veloc idad o  en cua lquier 
dirección. Esto se hace usando una característica (software) incorporada que supervisa la velocidad de la trazadora 
iniciando el marcado de puntos antes, si es necesario, dependiendo del tiempo que tarda el material en salir del bote 
de pulv erización y ll egar al suel o. Cuanto mayor es la veloci dad, antes tiene que salir el  material del  bote d e 
pulverización. Esto se denomina el factor de anticipación. 

El sistema de medición puede medir, registrar mediciones y aplicar marcas (puntos) a superficies para ayudar en la 
distribución o construcción de zonas de aparcamiento, calzadas, pistas de aeropuerto y/o, en r ealidad,    cualqu ier   
superficie. El sistema está diseñado 

 



 

 4

para c ompensar las var iaciones e n las co ndiciones de f abricación, de diseño o m edioambientales. Esto se logr a 
mediante cal ibrado de la un idad antes de l a distribución operativa usando el co ntrol de a bord o y el dispositivo de 
marcado e indicador mecánico. 

Las  siguientes  reivindicaciones  definen  el  alcance de la invención. 
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REIVINDICACIONES 

1. Una trazadora de lineas (10) para la aplicación de materiales de trazado que comprende: 

una estructura; 

al menos tres ruedas montadas, de manera que pueden girar,  en dicha estructura; 

un sensor de velocidad/distancia (1) montado, de manera que puede funcionar,  en una de dichas ruedas; 

un dispositivo de pulverización (3) para aplicar marcas de pintura y 

un c ontrol (2)  para acci onar dicho d ispositivo d e pulverización (3)  a  int ervalos d e distancia pr edeterminados tras  
recorrer una distancia predeterminada según lo medido por medio de dicho sensor de velocidad/distancia (1); 

caracterizado porque dicho control (2) está ada ptado para variar los tiempos de dicho accionamiento en función de 
la velocidad medida por medio de dicho sensor de velocidad/distancia ( 1), a fi n de compensar l a velocidad de l a 
trazadora de lineas (10) dependiendo del tiempo que tarda la pintura en salir d el d ispositivo de pulverización (3) y 
llegar al suelo. 

2. Un procedimiento de trazado de una zona de aparcamiento que comprende las etapas de: 

utilizar una trazadora ce lineas (10) que tiene un control (2), un sensor de velocidad/distancia (1) y un dispositivo de 
pulverización (3) para aplicar marcas de pintura; 

ajusfar dicho control (2) para una distancia predeterminada entre trazos; 

impulsar dicha trazadora con dicho control (2) activando dicho dispositivo de pulverización (3) para producir marcas, 
estando cada marca separada de dicha otra distancia predeterminada según lo m edido por m edio de dicho sensor 
de velocidad/distancia  (1) y 

hacer un trazo en cada posición de una marca; 

en el que dicho control (2) varía los tiempos de activac ión de dicho dispositivo de pulverización (3) en función de la 
velocidad med ida por me dio de dic ho s ensor de v elocidad/distancia (1 ), a fin de c ompensar la v elocidad de l a 
trazadora de líneas (10) dependiendo del tiempo que tarda la pintura en sal ir del dispositivo de pulverización (3) y 
lleqar al suelo. 

 



 

 6

 

 



 

 7

 

 



 

 8

 

 



 

 9

 

 


	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos



