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DESCRIPCIoN 

Elemento de bloqueo por fuerza centrifuge para dispositivos antideslizamiento 

La invenciOn se refiere a un elemento de bloqueo para dispositivos antideslizamiento o cadenas circunferenciales  

como cadenas para neumaticos o cadenas transportadoras, con un soporte que comprende al menos un 6rgano de 

5 fijaciOn para fijar al menos un miembro de conexidn y con un 6rgano de bloqueo mOvil montado en el soporte que

puede pasar de una posiciOn de fijaciOn en la que el miembro de conexion se puede fijar al Organ° de fijaciOn a una  
 

posiciOn de bloqueo en la que el miembro de conexiOn tras la fijaciOn al Organo de fijaciOn no se puede desprender.  

 

 

Del estado de la tecnica se conocen elementos de bloqueo para dispositivos antideslizamiento, cadenas de 

neumaticos o cadenas transportadoras que, por ejemplo, presentan unos orificios de inserci6n alargados para 

10 miembros de uniOn para impedir que accidentalmente se suelte un miembro de uni6n. Ademds para uni6n de 

cadenas se utilizan mosquetones con unos 6rganos de bloqueo atornillables o de aperture y cierre. 

En los dispositivos antideslizamiento que se fijan mediante un Organ° de fijaciOn a un tornillo de una rueda se utilizan 

los elementos de bloqueo para unir un sistema de sujeciOn del dispositivo antideslizamiento con un tornillo de la 

rueda. Estos dispositivos antideslizamientos se conocen, por ejemplo, por el documento EP 0376426 Al, EP 

15 0376427 Al y por la solicitud de la empresa solicitante aun no publicada con el numero de expediente DE 

102009004805.7. 

Ademds se utilizan elementos de bloqueo tambien para la uniOn o cierre de cadenas circunferenciales, por ejemplo, 

cadenas transportadoras. 

Por el documento US 1461306 A y el documento US 1419060 A se conocen ya elementos de bloqueo de esta clase 

20 en los que los 6rganos de bloqueo se pueden sujetar en la posiciOn de bloqueo por fuerzas centrifuges. 

Una desventaja de los elementos de bloqueo conocidos por el estado de la tecnica es que la conexidn de los 

elementos de bloqueo esta hecha de una forma compleja y costosa. AsI, los orificios de insercion de los elementos 

de bloqueo se dimensionan pequerios para reducir el riesgo de que se suelte accidentalmente un miembro de union 

Los organos de bloqueo de los elementos de bloqueo se tienen que montar habitualmente a mano. 

25 La presente invencion tiene por consiguiente el objetivo de conseguir un elemento de bloqueo que ofreciendo una 

uni6n muy segura conseguida con el elemento de bloqueo al mismo tiempo se pueda montar de forma sencilla entre 

el elemento de bloqueo y el miembro de union. 

Este objetivo se consigue segun la invencion para un elemento de bloqueo del tipo mencionado al principio si el 

6rgano de bloqueo esta configurado para que se pueda hacer pasar, gracias a las fuerzas centrifuges que aparecen 

30 durante la inserciOn del elemento de bloqueo, desde la posicien de Nadal" hasta la posiciOn de bloqueo 

automaticamente. El elemento de bloqueo constituye asi un elemento de bloqueo por fuerza centrifuge que se 

puede accionar por fuerza centrifuge. 

Al poder hacer pasar el organo de bloqueo aut6nomamente gracias a las fuerzas centrifuges desde la posici6n de 

fijaciOn hasta la posicien de bloqueo resulta automaticamente un bloqueo de un miembro de conexiOn conectado sin 

35 que el usuario tenga que accionar el Organ° de bloqueo. AsI para una alta fiabilidad del elemento de bloqueo se 

garantiza un uso sencillo. Ademas el Organo de bloqueo hace posible un orificio de inserciOn aumentado del 

elemento de bloqueo y asi una simplificaciOn adicional del uso debida a que se puede introducir mejor que el 

miembro de conexion. 

El elemento de bloqueo por fuerza centrifuge segun la invencien se puede perfeccionar mas en configuraciones 

40 diferentes e independientes, cada una de ellas ventajosa por si misma. En lo que sigue se entrard brevemente en 

estas configuraciones y las ventajas asociadas con ellas. 

Para materializar un movimiento basculante del Organo de bloqueo que ahorre espacio, el 6rgano de bloqueo puede 

estar fijado al elemento de bloqueo por fuerza centrifuge pudiendo girar. El 6rgano de bloqueo puede presentar una 

distribuciOn de masa que este desplazada lateralmente del eje de giro del Organ° de bloqueo siendo mOvil el centro 

45 de gravedad del 6rgano de bloqueo por acciOn de las fuerzas centrifuges que aparecen durante el funcionamiento 

del elemento de bloqueo por fuerza centrifuge. 

De acuerdo con otra configuraciOn ventajosa del elemento de bloqueo por fuerza centrifuge, en la posicion de 

bloqueo puede estar dispuesto un eje de giro del 6rgano de bloqueo entre el centro de gravedad del 6rgano de 

bloqueo y un centro instantaneo de rotaci6n del elemento de bloqueo por fuerza centrifuge. Asi la fuerza centrifuge 

50 que aparece en un elemento de bloqueo por fuerza centrifuge circunferencial actiia en el centro de gravedad del 

Organ° de bloqueo y ejerce un momento alrededor del eje de giro sobre el organ° de bloqueo que hace pasar el 

organ° de bloqueo hasta la posici6n de bloqueo. 

En la posici6n de fled& el centro de gravedad del Organ° de fijaci6n esta dispuesto preferentemente entre su 

posiciOn en la posiciOn de bloqueo y el centro instantaneo de rotaciOn. En un montaje que permita el giro del Organ° 

2 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 



de bloqueo alrededor de un eje se deja asf un intervalo angular de giro a lo largo del que el Organ° de bloqueo se 

puede hacer pasar desde la posiciOn de fijaciOn hasta la posiciOn de bloqueo. Alternativamente o adicionalmente el 

organ° de bloqueo puede estar montado en el soporte permitiendo su movilidad traslacional o en lima recta. Asf el 

centro de gravedad del organo de bloqueo puede quedar dispuesto permitiendo su movilidad entre su posicion de 

5 bloqueo y el centro instantaneo de rotaciOn. 

De acuerdo con otra configuracion ventajosa del elemento de bloqueo por fuerza centrffuga el elemento de fijaciOn 

tiene un orificio de inserci6n para alojar el miembro de conexion. El orificio de inserci6n puede estar configurado por 

ejemplo, como un gancho o como un ojal o ser una rendija. Alternativamente el orificio de insercion puede tener la  
 

forma de un agujero con un perfil circular, oval o poligonal. 

10 Para evitar que se desprenda accidentalmente el miembro de conexiOn alojado en el orificio de inserciOn el 6rgano 

de bloqueo puede ocluir, al menos parcialmente, el orificio de inserciOn en la posici6n de bloqueo. Preferentemente 

el Organ° de bloqueo cierra el orificio de inserci6n segun la direccion y sentido en la que el miembro de conexion se 

puede introducir en el orificio de inserciOn. El miembro de conexiOn se puede conducir preferentemente por el 

organ° de fijacion y/o por el orificio de inserci6n en el mismo sentido y/o sentido contrario al sentido de inserci6n. Asf 

15 queda excluido que el miembro de conexion, en la posicion de bloqueo, pueda superar el organ° de bloqueo por un 

movimiento lateral. 

Preferentemente en la posiciOn de fijacion el orificio de inserci6n queda al menos parcialmente cerrado por el Organo 

de bloqueo. El tamario o las dimensiones del orificio de insercion pueden corresponder aproximadamente al tamario 

o las dimensiones del miembro de conexi6n. Asf resulta suficiente un cierre parcial del orificio de insercion por el 

20 6rgano de bloqueo para impedir que accidentalmente el miembro de conexiOn se deslice y se salga del orificio de 

insercion. 

Para conseguir ya despues de un desplazamiento pequelio del 6rgano de bloqueo una fijacion segura de un 

miembro de conexion el Organo de bloqueo puede presentar una muesca con un perfil interno que se corresponda al 

menos parcialmente con un perfil interno del orificio de inserci6n y que quede alineado en la posici6n de fijacion con 

25 el orificio de insercion. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 
 

 
 

En otra configuraciOn ventajosa del elemento de bloqueo por fuerza centrffuga el organ° de bloqueo puede estar  

dispuesto para que se pueda mover con respecto al soporte segiin una direcciOn de movimiento, siendo la direccion  
 

de movimiento aproximadamente transversal a la direccion de bloqueo, funcionando el organo de bloqueo como un  

tope. Para garantizar, por ejemplo, para un 6rgano de bloqueo fijado al soporte que puede girar, que el Organ° de  

30 bloqueo no se mueva por un miembro de conexion alojado en el Organ° de fijaciOn desde la posicion de bloqueo

hasta la posicion de fijaci6n, el 6rgano de bloqueo puede presentar una superficie de tope. La superficie de tope 

puede ser convexa y/o cOncava. La superficie de tope puede estar curvada de tal manera que un contacto del 

organ° de bloqueo con un miembro de conexion fijado al organ° de fijacion en cada punto de la superficie de tope 

produzca una fuerza normal que empuje el 6rgano de bloqueo hasta la posiciOn de bloqueo. 

35 De acuerdo con otra configuraciOn ventajosa del elemento de bloqueo por fuerza centrffuga el elemento de fijaci6n 

puede estar configurado como un gancho. El elemento de fijacion puede presentar una rendija que termine en la 

boca del gancho. El 6rgano de bloqueo en esta configuraci6n puede estar configurado para que se pueda desplazar 

o bascular transversalmente a la direccion de inserciOn por delante de la boca del gancho. Alternativamente el 

organo de bloqueo puede estar montado en el soporte pudiendo girar paralelamente a la direccion de insercion. La 

40 distancia entre la superficie de tope y el eje de giro del Organ° de bloqueo puede reducirse en la direcciOn de una 

posiciOn angular o de un intervalo angular del 6rgano de bloqueo que se corresponda con la posiciOn de bloqueo. 

Asf el organ° de bloqueo se puede desplazar por la acci6n del miembro de conexion hasta la posiciOn de bloqueo. 

En otra configuracion ventajosa del elemento de bloqueo por fuerza centrffuga en la que el elemento de bloqueo por 

fuerza centrffuga puede estar configurado como un sistema de compensaciOn radial para una conexion a Ilantas de 

45 un dispositivo antideslizamiento, el orificio de insercion puede terminar en una rendija de desplazamiento, estando 

ensanchado el orificio de inserci6n con respecto a la rendija de desplazamiento y estando configurada una zona de 

la rendija de desplazamiento como un trayecto de compensacion que se extiende hacia el orificio de insercion. En 

esta configuraciOn del elemento de bloqueo por fuerza centrffuga el miembro de conexiOn se puede desplazar a lo 

largo del trayecto de compensaci6n sin la acci6n del organ° de bloqueo. Solo el orificio de insercion que hace 

50 posible mantener un miembro de conexi6n o el desmontaje de un miembro de conexi6n queda bloqueado en la 

posici6n de bloqueo por el Organ° de bloqueo. 

El Organ° de bloqueo puede constituir preferentemente una barrera del trayecto de compensaciOn o un tope que 

delimite el trayecto de compensaciOn. 

El Organ° de bloqueo puede estar configurado en el sentido de una configuraciOn que ahorre espacio y material de 

55 forma plana o tipo placa. Para un organo de bloqueo montado en el soporte pudiendo girar, el centro de gravedad 

del organ° de bloqueo esta preferentemente a una distancia de un eje de giro o de un punto de giro del organ° de 

bloqueo. Para conseguir un momento de giro que actue sobre el organ° de bloqueo que sea tan grande como se 

pueda gracias a la fuerza centrffuga, el punto de giro o eje de giro del Organ° de bloqueo puede estar dispuesto 
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junto al borde del 6rgano de bloqueo. Para una distancia grande entre el centro de gravedad y el eje de giro puede 

estar dispuesto un element° masico del 6rgano de bloqueo separado del eje de giro por una palanca. 

En lo que sigue se expondra la invencion a modo de ejemplo en base a diferentes formas de realizaciOn en relaciOn 

con las figuras Las formas de realizacion descritas representan solo posibles configuraciones que se pueden 

5 modificar para cada aplicaciOn respectiva. Las caracterfsticas ventajosas individuales se pueden afiadir u omitir de 

acuerdo con la descripci6n anterior de las configuraciones ventajosas en la forma de realizaciOn descrita respectiva. 

Muestran: 

la figura 1 una representacion esquematica en perspectiva de un primer ejemplo de realizaciOn de la invencion 

la figura 2 una representacion en perspectiva esquernatica de un dispositivo antideslizamiento con un elemento 

10 de fijacion por fuerza centrifuga segun la invencion 

la figura 3 una vista en planta de un elemento de bloqueo por fuerza centrffuga segim la invenciOn 

la figura 4 otra vista en planta de un elemento de bloqueo por fuerza centrifuga segun la invencion 

la figura 5 una vista en perspectiva esquematica de un segundo ejemplo de realizaciOn de un elemento de 

bloqueo por fuerza centrifuga segun la invenciOn en la posiciOn de fijaciOn 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 
 

 

15 la figura 6 una vista en perspectiva esquernatica del segundo ejemplo de realizacion de un elemento de bloqueo  

por fuerza centrffuga segun la invenciOn en una posicion de bloqueo • 
 

 
 

la figura 7 una vista de perfil esquernatica de un tercer ejemplo de realizacion de un elemento de bloqueo por  

fuerza centrffuga segun la invenciOn en una posiciOn de bloqueo. 

 
la figura 8 una vista de perfil esquematica de un cuarto ejemplo de realizaciOn de un elemento de bloqueo por   

20 fuerza centrffuga segLin la invenciOn en una posicion de fijaci6n
 ••  

 
 

 
Primeramente se describird la estructura de un elemento de bloqueo por fuerza centrifuga segtim la invenciOn en 

relacion con el ejemplo de realizaciOn de la figura 1. 

El elemento de bloqueo por fuerza centrffuga de la figura 1 sirve para fijar un dispositivo antideslizamiento a la Ilanta 

de un vehlculo. Para unir el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga con la Ilanta del vehiculo (que no se 

25 representa en este caso) esta previsto un miembro 2 de conexiOn que esta configurado por ejemplo como un perno y 

preferentemente ya esta unido a la Ilanta antes de la fijaci6n del dispositivo antideslizamiento. El miembro 2 de 

conexion se puede introducir por un orificio 3 de inserciOn del soporte la del elemento 1 de bloqueo por fuerza 

centrifuga. 

El miembro 2 de conexi6n tiene un perfil extern° configurado como un perfil poligonal que, por ejemplo, puede 

30 corresponderse con el perfil de la cabeza de un tornillo hexagonal. El orificio 3 de inserci6n por contra presenta un 

perfil 3a interno que esta configurado, por ejemplo, como un perfil poligonal y cuyas dimensiones sOlo son un poco 

mas grandes que las del perfil 2a extern°. El perfil 2a poligonal extern° del miembro 2 de conexion se puede 

introducir asf con una orientaciOn segim el perfil 3a poligonal interno en el orificio 3 de inserciOn mientras que el 

miembro 2 de conexi6n queda en contacto con el borde del orificio 3 de insercion incluso despues de un pequefio 

35 giro del perfil 2a poligonal externs° con respecto al perfil 3a poligonal interno. La probabilidad de que se afloje 

accidentalmente el miembro 2 de conexion del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga queda asf reducida. 

El elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga presenta un orificio 4 de fijacion que sirve para fijar un dispositivo 

antideslizamiento. Por ejemplo a travas del orificio 4 de sujeci6n se puede fijar un 6rgano tensor o un segmento 

tensor de un dispositivo antideslizamiento.  

40 Cuando el dispositivo antideslizamiento esta montado en el orificio 4 de sujeciOn queda situado centradamente un 

Organ° tensor del dispositivo antideslizamiento. Cuando esta montado el dispositivo antideslizamiento el orificio 4 de 

sujeciOn queda dispuesto concentricamente con un eje R de la rueda que se extiende perpendicularmente al piano 

del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga y que rota alrededor del elemento 1 de bloqueo por fuerza 

centrffuga junto con la rueda del vehfculo. El elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga rota asf alrededor de un 

45 centro Pi instantaneo de rotaci6n que en la configuraci6n de la figura 1 coincide con el eje R de la rueda. De acuerdo 

con otras formas de realizacion adicionales del elemento de bloqueo por fuerza centrffuga el centro Pi instantaneo 

de rotaci6n puede quedar alejado del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga. 

El elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga esta configurado como sistema de compensaci6n radial que permite 

el centrado con respecto a una rueda de un vehfculo de un segmento tensor fijado al orificio 4 de sujecion. Para esta 

50 compensacion radial esta previsto un Organ° 5 de fijaciOn de tipo rendija que constituye una rendija 5b de 

desplazamiento que gufa el miembro 2 de conexiOn a lo largo de un trayecto A de compensaci6n. El trayecto A de 

compensaciOn tiene una longitud Li por la que el elemento de bloqueo por fuerza centrffuga configurado como un 

elemento de compensacion radial se puede desplazar segun la direccion radial con respecto a una rueda del 
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vehiculo unida al elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga. En el extremo del trayecto A de compensaciOn 

opuesto al orificio 3 de inserci6n el punto medio del miembro 2 de conexi6n queda en el punto P2 de la figura 1. El 

punto P2 esta a una distancia L2 del punto P1 que aproximadamente coincide con el radio del agujero de la Ilanta. 

Con este dimensionamiento se garantiza que el organ° tensor montado en el orificio 4 de sujeciOn quede alineado 

5 con el eje R de la rueda despuds de montar el miembro 2 de conexi6n. 

El elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga se muestra en una posiciOn de fijaciOn en la que queda impedido que 

se afloje accidentalmente el miembro 2 de conexiOn del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga gracias a un

Organ° 6 de bloqueo. El Organo 6 de bloqueo esta dispuesto con posibilidad de movimiento con respecto al soporte 
 

la segun una direcci6n W de desplazamiento prolongdndose la direccion W de desplazamiento practicamente  
 

10 perpendicular a la direcci6n X de bloqueo en la que el 6rgano 6 de bloqueo acttla como tope. El Organo 6 de bloqueo
  

tiene practicamente la forma de un disco y queda fijado al elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga pudiendo 

rotar alrededor del eje D de giro. El 6rgano 6 de bloqueo se encuentra en una posici6n de bloqueo en la que el 

miembro 2 de conexi6n no puede desplazarse mds que la longitud L1 del trayecto A de compensacion hacia el 

orificio 3 de insercion. Para evitar un desplazamiento del miembro 2 de conexiOn y que entre en el orificio 3 de  

15 insercion el organ° 6 de bloqueo hace de tope en la posicion de Mad& que delimita la rendija 5 o el trayecto A de  
 

compensaci6n hacia el orificio 3 de inserci6n. Para esto el 6rgano 6 de bloqueo presenta una superficie 6a de tope 

en forma de arco que en la posiciOn mostrada del miembro 2 de conexion, en la que el miembro 2 de conexi6n esta 

desplazado hacia el orificio 3 de insercion hasta el extremo del trayecto A de compensacion, toca con el miembro 2  
 

de conexi6n. •  • 
 

 

20 Para poder montar el miembro 2 de conexi6n el organo 6 de bloqueo tiene una muesca 6b que en la posiciOn de  
  

fijacion del organo 6 de bloqueo envuelve el orificio 3 de insercion. El contorno interno de la muesca 6b se puede 
 

corresponder aproximadamente con el contorno interno del orificio 3 de insercion. Por ejemplo, el contorno interno

de la muesca 6b puede ser un perfil 6c interno poligonal que al menos parcialmente se corresponda con el perfil 3a  
 

interno del orificio 3 de insercion. Preferentemente el diametro interno de la muesca 6b es aproximadamente igual o  

25 mayor que el diametro interno de la muesca 3 de modo que despues de orientar la muesca 6b con el orificio 3 de 

inserci6n el perfil 2a externo del miembro 2 de conexiOn se puede introducir en el orificio 3 de insercion. Una zona 2b 

en forma de perno del miembro 2 de conexion preferentemente esta ya unida a la rueda del vehiculo antes del
  

 
montaje del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga. El miembro 2 de conexiOn puede estar unido, por ejemplo,

  

con el perno de la rueda o puede ser un perno de rueda. Estando ya montado en el vehiculo previamente el
  

 

30 miembro 2 de conexiOn el el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga puede unirse asi de forma sencilla a la  

rueda del vehiculo.
 •  

 

El 6rgano 6 de bloqueo se encuentra en una posiciOn de bloqueo en la que el orificio 3 de inserciOn estd ocluido al

menos parcialmente. En esta posicion del organo 6 de bloqueo un centro S de gravedad del organ° 6 de bloqueo

esta dispuesto en el lado del orificio 3 de inserciOn mas alejado del miembro 2 de conexi6n. 

35 Al girar el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga alrededor del eje R de la rueda aparece una fuerza F 

centrifuga que actCla en el centro S de gravedad del organ° 6 de bloqueo. Puesto que el centro S de gravedad se 

encuentra desplazado con respecto al eje D de giro del organ° 5 de bloqueo el elemento de bloqueo 1 por fuerza 

centrifuga se mueve durante el funcionamiento del dispositivo antideslizamiento o gira alrededor del eje R de la 

rueda hasta la posiciOn de bloqueo mostrada en la figura 1 o queda sujeto en esta posici6n de bloqueo. 

40 La figura 2 muestra una vista parcial de un dispositivo antideslizamiento con un elemento de bloqueo por fuerza 

centrifuga segCin la invenciOn durante su colocaciOn en una rueda de un vehiculo. 

Una rueda 7 de vehiculo que comprende una Ilanta 9 y un neumatico 8 esta fijada mediante una fijacion 10 de Ilanta, 

por ejemplo, unos tornillos de rueda, a un eje del vehiculo que no se representa en este caso pudiendo girar 

alrededor del eje R de la rueda. El tornillo 10 de la rueda mostrado es un tornillo de rueda convencional cuya cabeza 

45 hexagonal se puede unir a traves del miembro 2 de conexiOn mediante una union por aprisionamiento al dispositivo 

11 antideslizamiento. Alternativamente uno de los tomillos 10 de la rueda puede ser un tornillo especial que 

comprenda el miembro 2 de conexiOn permitiendo asi la uni6n del dispositivo 11 antideslizamiento a la rueda 7 del 

vehiculo. 

El dispositivo 11 antideslizante tiene un sistema 12 de sujeciOn dispuesto centradamente con respecto a la rueda 7 

50 del vehiculo cuando esta montado. En una sujeciOn 13 del sistema de sujeci6n 12 estan introducidas cuatro 

sujeciones 14 hechas como brazos de sujeci6n cuyos extremos mas alejados de la sujeciOn 13 estan unidos 

articuladamente a los elementos 15 antideslizamiento. Los elementos 15 antideslizamiento son parte de una malla 

17 de rodadura que cubre la superficie 16 de rodadura del neumatico. 

La malla 17 de rodadura se sujeta mediante la sujeciOn 14 descansando sobre la superficie 16 de rodadura cuando 

55 esta montado el dispositivo 11 antideslizamiento sin que se necesiten otros elementos de fijaci6n como, por ejemplo, 

cadenas laterales. Para empujar la sujeciOn 14 hacia la rueda 7 del vehiculo y asi garantizar que la malla 17 de 

rodadura no se mueve de la rueda 7 del vehiculo la sujeci6n 13 puede comprender un medio 18 tensor que 

preferentemente esta dispuesto centradamente en la sujecion 13 y que cuando esta montado tira de la sujecion 13 

concentricamente al eje R de la rueda hacia la Ilanta 9. 
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El dispositivo 11 antideslizamiento estd rep resentado en la posici6n de montaje en la que el dispositivo 11 

antideslizamiento aun no esta completamente montado. Para fijar la sujecion 13 a la Ilanta 9 esta esta unida al 

elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge. El elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge es parte de un sistema 

19 de fijacion que comprende el miembro 2 de conexion, un 6rgano 20 de acoplamiento asi como un elemento 1 de 

5 bloqueo por fuerza centrifuge que une el 6rgano 20 de acoplamiento y el miembro 2 de conexi6n. Cuando esta 

montado el dispositivo 11 antideslizamiento el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge queda dispuesto en un 

piano E que se extiende transversalmente al eje R de la rueda y que esta representado como una Mee en la vista 

de perfil. Cuando este montado el elemento de bloqueo por fuerza centrifuge el medio 18 tensor esta alineado 

preferentemente con el eje R de la rueda. El Organ° 6 de bloqueo este posicionado por contra preferentemente a 

10 una distancia del eje R de la rueda de modo que el elemento 6 de bloqueo gira durante la insercion del dispositivo 11  
 

antideslizamiento alrededor del eje R de giro de la rueda. 

El Organo 20 de acoplamiento es un perno tensado por muelles pudiendose mover el Organ° 20 de acoplamiento 

paralelamente al eje R de la rueda. Un resorte 21 empuja el organ° 20 de acoplamiento dispuesto con posibilidad de 

movimiento por el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge hacia la Ilanta 9. Puesto que el resorte 21, en 

15 particular, para movimientos a tirones o vibraciones de la sujeci& 14 cede eldsticamente se amortiguan los 

movimientos del dispositivo 11 antideslizamiento durante la marcha y por tanto se hace mds silenciosa la marcha. 

Para permitir un centrado de la sujeci6n 13 con respecto a la rueda 7 del vehiculo, cuando el miembro 2 de conexion 

este montado queda unido al elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge con posibilidad de moverse segtin la 

direcci6n en la que se extiende longitudinalmente el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge. Para la 

20 compensacion de movimientos relativos, en particular giros de la malla 17 de rodadura con respecto a la rueda 7 del 

vehfculo, el Organ° 20 de acoplamiento edemas esta montado en el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge 

pudiendo girar. 

La sujeci6n 13, el medio 18 tensor, el organ° 20 de acoplamiento y el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge 

estan unidos entre sf sin que se puedan desprender. El miembro 2 de conexion, sin embargo, se puede introducir o 

25 se puede soltar a mano del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge con objeto de un montaje mas sencillo del 

dispositivo antideslizamiento. Preferentemente el miembro 2 de conexiOn, antes del montaje de la sujeci6n 13 en la 

rueda 7 del vehiculo, esta fijado a la cabeza de un tornillo 10 de la rueda. A continued& el elemento 1 de bloqueo 

por fuerza centrifuge se puede unir al miembro 2 de conexi6n, introduciendose el miembro 2 de conexion en el 

orificio 3 de inserci6n del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge. Para orientar la sujeciOn 13 con respecto al 

30 eje R de la rueda se puede desplazar a continued& el elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge con respecto al 

miembro 2 de conexiOn y, por tanto, se puede insertar el miembro 2 de conexiOn en la rendija 5. Durante el 

funcionamiento el orificio 3 de inserciOn queda ocluido hacia a la rendija 5 pasandose o girandose el Organo 6 de 

bloqueo hasta una posici6n de bloqueo gracias a la fuerza centrifuge que actua sobre el 6rgano 6 de bloqueo. 

El miembro 2 de conexiOn est& unido con un Organ° 22 de aprisionamiento en cuya carcasa, que practicamente 

35 tiene forma de campana, se puede introducir la cabeza de un tornillo 10 de la rueda. El organ° 22 de 

aprisionamiento permite una uni6n no positive con el tornillo de la rueda al girarse el perfil externo poligonal del 

miembro 2 de conexiOn por las superficies de aprisionamiento dispuestas en el Organ° 22 de aprisionamiento hacia 

las superficies externas de la cabeza del tornillo 10 de la rueda hasta que resulte una union no positive. 

Por fuera de la superficie de apoyo de la rueda 7 del vehfculo ya esta apoyada una zona de la malla 17 de rodadura, 

40 mientras que la malla de rodadura en la zona de la superficie de soporte sobre el suelo queda todavia junto a la 

rueda del vehiculo. Despues de unir el miembro 2 de conexion al tornillo 10 de la rueda el usuario puede tensar el 

elemento 18 tensor mediante un Organo 23 de accionamiento que, por ejemplo, puede ser un volante giratorio y 

bloquearlo en una posici6n en la que este tensado. Gracias al volante de giro se acciona un rodillo tensor que enrolla 

el medio 18 tensor. El rodillo tensor puede quedar bloqueado en una posicion de tensiOn, por ejemplo, mediante un 

45 mecanismo de trinquete. La precarga del medio 18 tensor se garantiza gracias a la sujeciOn 14 y al resorte 21 del 

6rgano 20 de acoplamiento. Las sujeciones 14 hechas como brazos de sujeciOn estan deformadas o combadas 

eldsticamente por la fuerza Z de tracciOn transmitida a traves del medio 18 tensor cuando el dispositivo 11 

antideslizamiento esta montado y asi resisten los movimientos del dispositivo 11 antideslizamiento con respecto a la 

rueda del vehiculo por la precarga del medio 18 tensor que presiona la sujeciOn 13 permanentemente hacia la rueda 

50 7 del vehfculo y por tanto la malla 17 de rodadura se mantiene sobre la superficie 16 de rodadura del neumatico. 

En cuanto la sujecion 13 esta unida a traves del elemento 1 de bloqueo pot fuerza centrifuge y el organo 22 de 

aprisionamiento con la rueda 7 del vehiculo y el medio 18 tensor este tensado no son necesarios mds pasos de 

montaje. En cuanto la rueda 7 del vehiculo rueda la sujecion 13 sufre la tension del medio 18 tensor que tira de ella 

permanentemente hacia la Ilanta 9 y asf se tira tambien de la zona de la malla 17 de rodadura, que antes habia 

55 entrado en contacto con la superficie de soporte en el suelo de la rueda 7 del vehiculo, hacia la superficie 16 de 

rodadura del neumatico 8. 

La figura 3 es una vista en planta esquematica de un elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge segun la 

invenciOn. El elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuge se muestra en una posiciOn de fijaci6n del elemento 1 de 

bloqueo por fuerza centrifuge o del 6rgano 6 de bloqueo en el que esta liberado el orificio 3 de inserci6n. La muesca 

60 6b del Organ° 6 de bloqueo esta alineada con el orificio 3a de insercion y por tanto no estrecha el tamafio del orificio 
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3a de inserci6n. Alternativamente el borde de la muesca 6b tambien puede estar dispuesto adyacentemente por 

fuera del orificio 3 de inserciOn. El 6rgano de bloqueo del ejemplo de realizaciOn de la figura 3 muestra una muesca 

6b con un perfil 6c interno poligonal que se corresponde parcialmente con el perfil 3a interno poligonal del orificio 3 

de inserciOn. Asi el miembro 2 de conexiOn que presenta un perfil externo poligonal practicamente en forma de 

5 hexagono se puede introducir en el orificio 3 de inserciOn. Incluso un pequefio giro del Organ° 6 de bloqueo produce 

por contra una superposici6n de los perfiles 3a y 6c y asi en una reducciOn del orificio 3 de inserci6n que impide que 

se salga accidentalmente el miembro 2 de conexiOn del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga. 

Durante la inserciOn del dispositivo antideslizamiento mostrado en la figura 2 el elemento 1 de bloqueo por fuerza 

centrifuga rota alrededor de su centro P1 instantaneo de rotaci6n, que es el eje R de la rueda. Al girar el elemento 1 

10 de bloqueo por fuerza centrifuga alrededor del centro P1 instantaneo de rotacion o del eje R de la rueda aparece una 

fuerza F centrifuga que actua sobre el organ° 6 de bloqueo y que empuja el centro S de gravedad del organo 6 de 

bloqueo segun el sentido B de la fuerza centrifuga. Tras un primer giro leve del 6rgano 6 de bloqueo que puede 

aparecer, por ejemplo, por vibraciones en la rueda del vehiculo el Organo 6 de bloqueo gira segun el sentido B de la 

fuerza centrifuga hacia afuera hasta la posici6n de bloqueo. 

15 La figura 4 es otra vista en planta esquematica del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrifuga, encontrandose el 

Organ° 6 de bloqueo en una posiciOn posible de la posiciOn de bloqueo. La superficie 6a de tope del 6rgano 6 de 

bloqueo se extiende a lo largo de un contorno 6d externo del 6rgano 6 de bloqueo cuya forma es la de una funciOn 

cuadratica. La distancia de la superficie 6a de tope al eje D de giro disminuye hacia el vertice de la funci6n 

cuadratica que queda en el Organ° 6 de bloqueo en un lado opuesto a la muesca 6b con respecto al eje D de giro. 

20 Asi se garantiza que el miembro 2 de conexiOn en cuanto toca con la superficie 6a de tope, empuja el organ° 6 de 

bloqueo hacia la posicion de bloqueo o lo sujeta en la posici6n de bloqueo. La superficie 6a de bloqueo puede 

extenderse circularmente parcialmente en el lado opuesto a la muesca 6b, siendo constante la distancia de la 

superficie 6a de tope al punto D de giro en la zona circular. Una zona circular de la superficie 6a de tope o del 

contorno 6d externo define asi un intervalo angular de giro del Organ° 6 de bloqueo dentro del que un contacto con 
25 el miembro 2 de conexi6n no produce un giro del 6rgano 6 de bloqueo. 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

La figura 5 muestra otro ejemplo de realizaciOn de un elemento de bloqueo por fuerza centrifuga segun la invenciOn,  
 

 
utilizandose los mismos simbolos de referencia para los elementos con andloga funci6n y estructura a la de los  

elementos del ejemplo de realizaciOn de las figuras 1 a 4. Por brevedad se comentaran las diferencias con respecto  
 

al ejemplo de realizacion precedente. El soporte la del element() 1 de bloqueo por fuerza centrifuga comprende,  

30 ademas de un elemento 5 de fijaciOn configurado como una rendija, dos elementos 24 de fijacion configurados como  
 

unos ganchos 24, 25 en los que se pueden enganchar los eslabones de la cadena. El orificio 3 de insercion tiene un
perfil 3a interno circular que permite una insercion de un segmento de la cadena, por ejemplo, un segmento tensor

•de una cadena antideslizamiento. Despues de la inserci6n de un segmento de la cadena en el orificio 3 de inserciOn
se puede introducir una pata longitudinal de un eslabon en el elemento 5 de fijaciOn configurado como una rendija. A 

35 continuaciOn el Organ° 6 de bloqueo se acciona por fuerza centrifuga o se gira a mano hasta que el orificio 3 de 
inserci6n quede al menos parcialmente ocluido y evitandose asi que se salga un eslabOn del elemento 5 de fijaciOn. 

En la figura 6 se muestra el elemento de bloqueo por fuerza centrifuga de la figura 5 con los eslabones 26, 27 

colgados o el segmento 28 de cadena introducido en el elemento 5 de fijaci6n. El 6rgano 6 de bloqueo se encuentra 
en una posiciOn de bloqueo en la que el miembro 28a de conexiOn del segmento 28 de cadena esta fijado al 

40 elemento 5 de Mackin y bloqueado gracias al organ° 5 de bloqueo. 

Alternativamente a los ejemplos de realizaciOn descritos antes de los elementos de bloqueo por fuerza centrifuga, el 
elemento de fijaciOn puede tener la forma de un gancho. Un organ° de bloqueo accionado por fuerza centrifuga 

puede estar dispuesto en la boca del gancho y puede cerrar la boca del gancho al menos parcialmente en la 

posiciOn de bloqueo. Una forma de realizaciOn asi la muestra la figura 7, utilizandose los mismos simbolos de 

45 referencia para los elementos con andloga fund& y estructura a la de los elementos de las figuras precedentes. Por 

brevedad se comentaran las diferencias con los ejemplos de realizaciOn de las figuras 1 a 6. 

El Organ° 5 de fijaci6n del elemento 1 de fijaci6n por fuerza centrifuga esta configurado con forma de gancho. El 

organo 6 de bloqueo presenta tambien una configuraciOn que es como la de un gancho u hoz practicamente. Un 

miembro 2 de conexion alojado gracias al Organ° 5 de fijaci6n en forma de gancho a traves del orificio 3 de inserci6n 
50 queda bloqueado en la posici6n de bloqueo del organ° 6 de bloqueo en el organo 5 de fijaci6n. Debido al contorno 

interno cOncavo del organ° 6 de bloqueo un desplazamiento del miembro de conexi6n hacia el organo 6 de bloqueo 

en la posicion de bloqueo no produce una apertura del 6rgano 6 de bloqueo. Las prolongaciones 6e de sujeciOn 

asociadas entre si del 6rgano de bloqueo y las prolongaciones 5a de sujecion del 6rgano 5 de fijacion se tocan en 
una posici6n de fijaci6n del 6rgano 6 de bloqueo e impiden asi que se abra demasiado el organ° 6 de bloqueo. El 

55 centro S de gravedad del Organo de bloqueo permanece asi en cada posiciOn del Organ° 6 de bloqueo por encima 

del eje D de giro de modo que una fuerza F centrifuga que actim sobre el centro S de gravedad hace pasar el 

organo 6 de bloqueo hasta la posicion de bloqueo mostrada. 

La figura 8 muestra un cuarto ejemplo de realizacion utilizandose los mismos simbolos de referencia para elementos 

analogos en su funciOn y estructura a los elementos de los ejemplos de realizaciOn precedentes. 

7 

 



El 6rgano 5 de fijacion esta configurado en forma de rendija estando representado un miembro 2 de conexi6n 

configurado con forma de perno, que esta representado en semi& en la figura 8, que Ilega a traves del orificio 3 de 

insercion hasta el 6rgano 5 de fijaciOn en forma de rendija. Un Organ° de bloqueo practicamente en forma de disco 

que se muestra en la posici6n de fijaci6n en la figura 8, en caso de un desplazamiento circunferencial del elemento 1 

5 de bloqueo por fuerza centrffuga pasa alrededor de un centro Pi instantaneo de rotaciOn, que preferentemente esta 

dispuesto en el lado derecho del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga, gracias a la fuerza F centrffuga hasta 

una posicion de bloqueo. En la posiciOn de bloqueo el 6rgano 5 de fijacion en forma de rendija queda tapado 

parcialmente por el 6rgano 6 de bloqueo de modo que un miembro 2 de conexi6n introducido en el Organ° 5 de 

fijaciOn en forma de rendija, en caso de un desplazamiento hacia el orificio 3 de inserciOn, toca con el miembro 2 de 

10 conexiOn en la superficie 6a de tope del organ° 6 de bloqueo. El miembro 2 de conexi6n se gula preferentemente 

por el organ° 5 de fijaciOn en el sentido V de la inserciOn y en sentido contrario. Asi queda excluido que el miembro  
2 de conexi6n en la posicion de bloqueo pueda superar el Organ° 6 de bloqueo por un movimiento lateral. . 

 
 

En otra forma de realizaciOn del elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga, el Organo de bloqueo puede tener un  
elemento de fijaciOn para fijar el 6rgano de fijaciOn en la posici6n de bloqueo incluso Si temporalmente no act:Jan 

15 fuerzas centrffugas sobre el Organ° de bloqueo. El elemento de fijaciOn puede estar configurado, por ejemplo, como 

un encastre, que haga encastrar el Organ° de bloqueo en el soporte en la posici6n de bloqueo. 

El elemento 1 de bloqueo por fuerza centrffuga segun la invenciOn se puede emplear en cualquier lugar en que se 

genere una fuerza centrffuga, por ejemplo, tambien en sistemas transportadores. 
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REIVINDICACIONES 

1. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga para dispositivos antideslizamiento o para cadenas 

circunferenciales como cadenas de neumdticos o cadenas transportadoras, con un soporte (la) que comprende al 

menos un Organo (5) de fijacion para fijar al menos un miembro (2) de conexi6n y con un Organ° (6) de bloqueo 

5 movil montado en el soporte (la) que puede pasar de una posici6n de fijacion en la que el miembro (2) de conexion 

se puede fijar al 6rgano (5) de fijaciOn una posiciOn de bloqueo en la que el miembro (2) de conexiOn tras la fijaciOn 

al 6rgano (5) de fijaciOn no se puede desprender caracterizado porque el 6rgano (6) de bloqueo gracias a las 

fuerzas (F) centrffugas que aparecen durante la inserci6n del elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga estd 

configurado para quo se pueda hacer pasar automdticamente de la posici6n de fijaciOn a la posiciOn de bloqueo. 

10 2. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque el organo 

(6) de bloqueo estd fijado al elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga pudiendo girar. •  
 

 
3. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2 caracterizado porque en la  

posici6n de bloqueo esta dispuesto un eje (D) de giro del organ° (6) de bloqueo entre el centro (S) de gravedad del 

6rgano (6) de bloqueo y un centro (P1) instantdneo de rotaci6n del elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga. 

15 4. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3 caracterizado 

porque on la posici6n de fijaciOn el centro (S) de gravedad estd entre su posici6n en la posiciOn de bloqueo y el 

centro (P1) instantaneo de rotaci6n. 

5. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 4 caracterizado 

porque el organ° (2) de fijacion presenta un orificio (3) de inserci6n para alojar el miembro (2) de conexion. 

20 6. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con la reivindicaciOn 5 caracterizado porque el 6rgano 

(6) de bloqueo en su posici6n de bloqueo ocluye el orificio (3) de inserci6n al menos parcialmente. 

7. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con la reivindicaciOn 5 6 6 caracterizado porque el 

Organ° (6) de bloqueo presenta una muesca (6b) con un perfil (6c) interno quo se corresponde al menos 

parcialmente con un perfil (3a) interno del orificio (3) de inserci6n y quo queda alineado en la posiciOn de fijacion con 

25 el perfil (3a) interno del orificio (3) de inserciOn. 

8. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 7 caracterizado 

porque el 6rgano (6) de bloqueo estd dispuesto para quo se pueda mover segun una direcci6n (W) de movimiento 

desde la posiciOn de fijacion hasta la posiciOn de bloqueo, extendiendose la direcci6n (W) de movimiento 

prdcticamente transversalmente a la direcciOn (X) de bloqueo en la quo el organo (6) de bloqueo impide el 

30 movimiento del miembro (2) de conexi6n. 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

9. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 8 caracterizado  

porque el organ° (5) de fijaci6n estd configurado con una forma parecida de tipo gancho. 

10. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 9 caracterizado 
porque el orificio (3) de inserci6n termina en una rendija (5b) de desplazamiento, estando ensanchado el orificio (3) 

35 de inserci6n con respecto a la rendija (5b) de desplazamiento y una zona de la rendija (5b) de desplazamiento esta 

configurada como un trayecto (A) de compensaciOn que se extiende hacia el orificio (3) de inserciOn. 

11. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 10 caracterizado 

porque el Organ° (6) de bloqueo en la posicion de bloqueo hace de tope quo delimita el trayecto (A) de 

compensaciOn. 

40 12. Elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 11 caracterizado 

porque el elemento (1) de bloqueo por fuerza centrffuga estd configurado para fijar un dispositivo (11) 

antideslizamiento a una rueda (7) de vehfculo y la distancia entre el extremo del trayecto (A) de compensaci6n 

orientado hacia el eje (R) de la rueda y un eje (R) de la rueda se corresponde con el radio del cfrculo de agujeros de 

la fijacion (10) de la Ilanta. 
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FIG. 5 
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FIG. 6 1'61 
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