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DESCRIPCION
Elemento de rodillos

La invencion pertenece al campo de los rodamientos y se refiere a un elemento de rodillos de acuerdo con el
preambulo de la reivindicacién 1 de la patente.

Las formas de realizacién derivadas de ella se definen en las reivindicaciones dependientes correspondientes de la
patente.

En los cojinetes se plantea, entre otros, el problema de que deben moverse con un gasto de fuerza lo mas reducido
posible y con fricciéon reducida. En este caso, la construccién de los medios de transporte debe ser lo mas sencilla
posible. Para conseguir un movimiento lineal, rotatorio u otro movimiento guiado entre cuerpos se emplean ruedas,
que estan fijadas en un primer cuerpo y ruedan sobre un segundo cuerpo. En el caso de cargas altas, se eleva el
numero de las ruedas. Pero el problema de la reduccién al minimo de la friccién permanece y ahora esta desplazado
sobre el alojamiento de las ruedas.

En el documento GB 402 082 del afio 1932 se muestra una instalacion para la aplicacion en carros y bastidores
moviles, en la que varias parejas de ruedas ferroviarias conectadas axialmente, respectivamente, circulan alrededor
de una pareja de carriles guiados ovalados. En este caso, los planos de los dos ovales de los cairiles estan
paralelos entre si. Los ejes de parejas de ruedas sucesivas estan acolados o concatenados entre si por medio de
miembros o muelles de unién. Cada pareja de ruedas circula, por una parte, sobre dichos carriles guiados ovalados
y, por ofra parte, sobre una pareja de carriles fijos estacionarios o sobre los cantos de un soporte en |. Durante la
circulacion de los segmentos extremos de los ovales de los carriles, la longitud ideal de las cadenas varia segun la
posicion de las ruedas. Esto se ilustra en la figura 36: una primera posicion de las ruedas 3 y miembros de unién 4
se representan con lineas continuas. Si se desplaza la rueda hacia la parte superior izquierda a una distancia D
hacia la derecha, y todas las ruedas permanecen en contacto con el oval de los carriles, entonces resulta una
segunda posicion, representada con trazos. En este caso, la rueda representada mas baja se desplaza a una
distancia, que es d menor que D. En el documento GB 403 082, los muelles comprimen la cadena de parejas de
ruedas y provocan una compensacion longitudinal, para mantener las ruedas sobre los carriles guiados ovalados. La
construcciéon descrita estd disefiada para cargas muy altas de acuerdo con el campo de aplicacién (graas,
ferrocarriles), lo que conduce a la seleccidon mostrada de carriles y ruedas ferroviarias.

Ademas, el documento GB 387 403 muestra cadenas orugas para vehiculos pesados como cafones desplazables.
Las cadenas orugas estén apoyadas sobre secciones individuales de su trayectoria de circulacion sobre rodillos que
marchan al mismo tiempo. Los rodillos estan acoplados entre si sobre sus ejes y circulan alrededor de un cuerpo
central. Para el movimiento de avance del vehiculo se accionan las cadenas orugas por medio de una rueda de
accionamiento.

Los dispositivos mencionados de la técnica de vehiculos, puesto que estén disefiados para otros requerimientos, en
particular — vistos en sentido absoluto — para cargas altas y dimensiones mayores, no se pueden emplear de una
manera eficiente en la técnica de transporte.

En el documento AT 387 156 se publica un Grasski con un mecanismo de rodillos giratorio. En una forma de
realizacion, los rodillos estan fijados en una banda articulada, estando configuradas en sus eslabones unas
proyecciones, que enganchan por debajo un carril de guia y de esta manera retienen los rodillos en contacto con el
carril de guia. Es previsible que la disposicion sea propensa a desgaste.

El documento FR 2 5§16 613 muestra un elemento de rodillos del tipo indicado al principio con rodillos giratorios, en
el que los rodillos presentan ejes sobresalientes que marchan en una ranura giratoria. De la misma manera en esta
ranura marchan —bajo friccién- elementos distanciadores méviles, que mantienen los ejes y, por lo tanto, los rodillos
a distancia entre si.

Por lo tanto, el cometido de la invencién es crear un elemento de rodillos, que es adecuado para el empleo en la
técnica de transporte. En particular, debe permitir un movimiento relativo alojado de dos cuerpos con poca friccion y
debe estar configurado lo mas sencillo posible en la construccion. En este caso, comparado, por ejemplo, con una
rueda de tamario similar, debe soportar cargas altas, es decir, que debe posibilitar una capacidad de carga alta con
un tipo de construccion relativamente pequerio.

El cometido se soluciona por medio de un elemento de rodillos con las caracteristicas de la reivindicacién 1 de la
patente.

En elemento de rodillos de acuerdo con la invencion presenta, por lo tanto, un cuerpo central asi como un cuerpo de
rodillos. El cuerpo de rodillos esta dispuesto moévil sobre una trayectoria de circulaciébn no de forma circular
extendiéndose alrededor del cuerpo central y con respecto al cuerpo central a través de rodadura de rodillos del
cuerpo de rodillos en un lado interior del cuerpo de rodillos en el cuerpo central, Los rodillos estan alojados a ambos
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lados en la direccién axial, respectivamente, en un cuerpo de distanciamiento lateral que marcha al mismo tiempo, y
los cuerpos de distanciamiento lateral son, en la direccion de la marcha, mayores que el didmetro de los rodillos, con
lo que los rodillos estan distanciados unos de los otros.

En este caos, los rodillos estan configurados como bolas o esencialmente en forma de cilindros, una superficie
circunferencial de los rodillos esta formada, en una parte esencial como superficie de rodadura en correspondencia
con el cuerpo central y para la rodadura en el cuerpo central, y el cuerpo de rodillo presenta un juego por si y/o en su
movilidad con respecto al cuerpo central.

A través de la forma sencilla de los rodillos en combinacién con el juego admisible se puede realizar, por una parte,
una guia constructiva sencilla del cuerpo de rodillos alrededor del cuerpo central y, por atraparte, es posible una
fabricacion econoémica especialmente del cuerpo de rodillo. El cuerpo de rodillos puede estar constituido, por lo
tanto, de elementos conectados sueltos y se puede guiar de una manera fiable, por ejemplo, en una ranura
circunferencial en el cuerpo central. En oposicion al estado de la técnica, el juego no se elimina por medio de
muelles sino que se permite o incluso de incrementan y se combina con una guia correspondientemente robusta y
con tolerancia. Por lo tato, el elemento de rodillos no presenta otros elementos que empujen o mantengan el cuerpo
de roidillos en el cuerpo central.

A través de una forma de cilindros o forma de tonel de los rodillos, es decir, una forma esencialmente cilindrica o
también cilindrica circular, se distribuye una fuerza de apoyo sobre una linea de contacto entre el cilindro y el cuerpo
opuesto. La superficie de rodadura es al menos la mitad o dos tercios de la superficie circunferencial.

El juego en combinacion con esta forma permite, por una parte, una conexion comparativamente floja de los
elementos que se mueven unos con respecto a los ofros y, por ofra parte, sin embargo, permite la rodadura en la
seccion cargada del cuerpo de rodillo, siendo distribuida la carga sobre las superficies de rodadura adyacentes.
Otros elementos como ejes o miembros de union del cuerpo de rodillos no se cargan o tensas esencialmente; sino
que solamente sirven para atraer o empujar los rodillos no cargados del cuerpo de rodillos alrededor del cuerpo
central, es decir, para distanciarlos unos de los otros. Gracias al juego del cuerpo de rodillos, éste es atraido o
guiado flojo, de manera que se produce una friccién reducida y no se produce un desgaste mutuo ni una inclinacién
lateral o gripado en virtud de tolerancias reducidas.

El juego de | cuerpo de rodillos con respecto al cuerpo central es con preferencia tan grande que el cuerpo de
rodillos se puede elevar en un lugar al menos 1/5 o %2 de un didmetro del rodillo desde el cuerpo central. De acuerdo
con las dimensiones de su guia del cuerpo de roidillos, se puede tolerar también una elevacion hasta un diametro
completo de los rodillos, pero siempre sélo hasta el punto de que —teniendo en cuenta el juego del cuerpo de rodillos
en conjunto en la direccidn lateral o bien axial- los rodillos no puedan abandonar lateralmente la guia.

En otra formulacion, el juego se puede cuantificar porque una longitud del cuerpo de rodillos es al menos de 2 % a 5
% mayor que la longitud de un cuerpo de rodillos que se apoya sin juego.

Debido a la trayectoria de circulacion no de forma circular, se puede adaptar la forma del cuerpo central y, por lo
tanto, de la trayectoria de circulacion a una forma de cuerpo opuesto y, por lo tanto, se puede distribuir una fuerza de
apoyo sobre varios rodillos. Con preferencia, los rodillos estan previstos en un lado exterior del cuerpo de rodillos
para la rodadura en un cuerpo opuesto.

Durante la rodadura del cuerpo central sobre los rodillos y de los rodillos de nuevo sobre otro cuerpo, el cuerpo de
apodillos se mueve sobre una trayectoria de circulacion alrededor del cuerpo central. En este caso, los rodillos
marchan con preferencia en una guia del cuerpo central, por ejemplo en una ranura circunferencial. En una forma de
realizacion preferida de la invencion, los elementos de guia de la ranura rodean lateralmente los rodillos. Cuando
estos elementos de guia se pueden desmontar, entonces se puede realizar el montaje del elemento de rodillos de
una manera especialmente sencilla: sobre un lado del cuerpo central no se monta todavia un elemento de guia. El
cuerpo de rodillos cerrado acabado se puede insertar y se puede montar el elemento de guia. Por lo tanto, en este
caso no es necesaria ninguna apertura y cierre del cuerpo de rodillos.

De acuerdo con la invencion, el cuerpo de rodillos presenta medios para la consecucion de una distancia constante
entre los radillos. De esta manera se impide que rodillos sucesivos entre en contacto entre si, con lo que se podrian
producir pérdidas por friccion.

Estos medios para el distanciamiento son cuerpos de distanciamiento, que no estan concatenados entre si.

En una forma de realizacion preferida de la invencién, los ejes de giro de los rodillos pasan a través de los cuerpos
distanciadores dispuestos en el lateral de los rodillos. En la direccion de la banda de rodadura, los cuerpos
distanciadores estan mas dilatados que los rodillos. Por lo tanto, a cada rodillo esta asociada una pareja de cuerpos
de distanciamiento, que estan conectados de forma giratoria a través de un eje de rodillos con el rodillo, circulan al
mismo tiempo que el roidillo, y que mantienen los rodillos a distancia unos de los otros. Por lo tanto, solamente es
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posible un empuje, pero no una traccion e una secuencia de rodillos.

Por lo tanto, de esta manera se garantiza una distancia minima entre los rodillos, de manera que los rodillos no
entran en contacto entre si. No se garantiza una distancia maxima a través de los propios cuerpos distanciadores
laterales. Solamente en combinacién con todos los demas rodillos del cuerpo de rodillos y a través del movimiento
por medio de una trayectoria de transporte, en la que circulan los rodillos, se garantiza también una distancia
maxima.

Los cuerpos distanciadores laterales circulan junto con los rodillos en una trayectoria de transporte alrededor del
cuerpo central. La trayectoria de transporte rodea parcialmente los cuerpos distaciadores laterales, de manera que
no se pueden caer en direccion radial. Los cuerpos distanciadores laterales pueden estar acoplados a ambos lados
de un rodillo de forma giratoria sobre pivotes axiales cortos sobresalientes, conectados fijamente con el rodillo, o los
cuerpos distanciadores laterales pueden estar conectados fijamente con un eje de los rodillos, alrededor de cuyo eje
esta dispuesto el rodillo de forma giratoria.

Entre los cuerpos distanciadores laterales y los rodillos, asi como entre los cuerpos distanciadores laterales y la
trayectoria de transporte se encuentra con preferencia un juego significativo. De esta manera, las partes se pueden
mover facilmente entre si, y se pueden fabricar econé6micamente y se pueden montar con facilidad.

En una forma de realizacion, que facilita la comprension de la invencion, el medio para la consecucion de una
distancia constante entre los rodillos es al menos una banda flexible de cojinetes, que conecta ejes de cojinetes de
los rodillos entre si. De esta manera, se simplifica la construccién del cuerpo de rodillos, comparado con una
conexion del tipo de cadenas de los rodillos. Con preferencia, se pueden emplear dos bandas de cojinetes con
rodillos colocados en medio, o una banda de cojinetes entre dos series de rodillos. En principio, también son
posibles disposiciones con varias series de todillos y bandas de rodillos que se alternan en direccién axial, y/o
disposiciones asimétricas. Las conexiones entre los rodillos individuales no estan expuestas a fuerzas esenciales.
Con relacién a la carga posible del cuerpo de rodillos, estas fuerzas son reducidas.

En principio, los rodillos se pueden guiar también a través de cascaras de cojinete exteriores y se pueden distanciar
unos de los otros. Estas estan formadas por una construccion de céscaras de cojinete individuales conectadas entre
si de forma articulada o flexible y forman una jaula de cojinete mévil. A continuacion se designa como banda de
jaula. En este caso, la banda de jaula es flexible, en una forma de realizacion preferida en al menos dos direcciones.
Por lo tanto, no sélo se puede mover en una trayectoria circunferencial, sino también a lo largo de una trayectoria
circunferencial, que se extiende en una superficie curvada. De esta manera, se pueden equipar cuerpos de rodillos,
que siguen una trayectoria curvada, en particular una trayectoria de forma circular alrededor de un punto medio
circular, que esta alejado en la direccion de los ejes de los rodillos desde el elemento de rodillos.

Con preferencia, o bien los rodillos o los cuerpos de distanciamiento o ambos presentan, respectivamente,
elementos de retencion. Los elementos de retencion sobresalen en direccion axial desde los rodillos o bien desde
los cuerpos de distanciamiento y marchan en una o dos ranuras del cuerpo central que se extienden de acuerdo con
la trayectoria circunferencial. De esta manera, el movimiento de los rodillos o bien los cuerpos de distanciamiento
provistos con elementos de retencion estan limitados en direccion radial.

Considerados en direccion axial, con preferencia los cuerpos distanciadores, en virtud de las formas
correspondientes o bien de la unién positiva, rodean en parte los dos rodillos adyacentes entre si, respectivamente.
De esta manera, de acuerdo con el modo de consideracion, o bien los rodillos retienen los cuerpos de
distanciamiento y/o los cuerpos de distanciamiento retienen los rodillos en direccion radial. Por lo tanto, es suficiente
que o bien s6lo los rodillos o sélo los cuerpos distanciadores presenten elementos de retencién. Por lo tanto, en una
primera variante preferida de esta forma de realizacion, solamente los cuerpos de distanciamiento presentan
elementos de retencién. Los rodillos si los elementos de retencién son esencialmente sélo rodillos de rotacion y, por
lo tanto, se pueden fabricar de manera especialmente sencilla. A la inversa, en una segunda variante preferida de
esta forma de realizacion, solamente los rodillos estan provistos con elementos de retenciéon. Los elementos de
retenciéon son en este caso, respectivamente, piezas axiales o pivotes de cojinete que sobresalen desde piezas
axiales cortas.

El montaje de un elemento de rodillos de acuerdo con esta forma de realizaciéon es especialmente sencillo, puesto
que en este caso los rodillos y cuerpos distanciadores solamente se insertan en una primera parte del cuerpo central
y con los elementos de retencion, respectivamente, de un lado en la ranura circunferencial. Después de la
colocaciéon de una segunda parte del cuerpo central, los elementos de retencién estan capturados también sobre el
otro lado. No deben premontarse cadenas y tenderse alrededor del cuerpo central y cerrarse, y es necesario un
numero significativamente menor de piezas individuales. Las piezas estan formadas de manera extraordinariamente
sencilla y se pueden fabricar econémicamente como productos en serie. Por ejemplo, los cuerpos distanciadores
son piezas fundidas por inyeccion de nylon o de plasticos comparables y los rodillos se fabrican a partir de barras
metalicas, por ejemplo de aluminio, a través de corte con sierre y mecanizacion posterior. El cuerpo central se puede
fabricar de dos mitades formadas idénticas, que se conectan después de la insercion de las otras partes a través de
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unién atornillada, encolado, asiento a presion o similar.

Entre los rodillos no flexibles y los cuerpos de distanciamiento tampoco flexibles existe un juego. Este juego es lo
mas grande posible para posibilitar un desplazamiento mas hueco y libre de friccion de los elementos no cargados
alrededor del cuerpo central. En el caso de que tanto los rodiflos como también los cuerpos de distanciamiento no
presenten elementos de retencion, sin embargo, el juego no debe ser tan grande que se puedan caer elementos
individuales.

En otra forma de realizacion preferida de la invencién, una secuencia de cuerpos de apoyo rigidos descansan en el
cuerpo opuesto y ruedas sobre rodillos en el cuerpo central. Esto se puede considerar como sustitucion de una
banda de rodadura flexible a través de los cuerpos de apoyo rigidos. En este caso son necesarios medios de guia,
que conducen los cuerpos de apoyo alrededor del cuerpo central, por ejemplo una trayectoria de transporte y/o
guias para los rodillos. En este caso, los rodillos pueden circular también junto a los cuerpos de apoyo. Los rodillos
circulan, por lo tanto, por ejemplo en la trayectoria de transporte sobre dos trayectorias lateralmente a lo largo de los
cuerpos de apoyo y los apoyan a ambos lados frente al cuerpo central.

En ofra forma de realizacion se prescinde totalmente de medios de distanciamiento fisicos, y el distanciamiento de
los rodillos se realiza a través de imanen contenidos en los rodillos. Los imanes estan dispuestos en losa rodillos de
tal forma que en direccion axial en un o de los extremos se encuentra un polo Norte y en el otro extremo se
encuentra un polo Sur. Los rodillos estan provistos con piezas axiales sobresalientes como elementos de retencion y
se insertan al mismo tiempo en el cuerpo central, de manera que se repelen entre si en direccion circunferencial. Las
fuerzas magnéticas deben aplicar en el funcionamiento solamente ia fuerza para el desplazamiento de los rodillos no
cargados alrededor del cuerpo central.

En una forma de realizacion preferida de la invencion, entre el cuerpo central y el cuerpo opuesto esta dispuesta una
banda de rodadura o una banda de cadenas oruga formada por elementos rigidos, que rodea el cuerpo de rodillos
en toda su periferia, de manera que el elemento de rodillos rueda sobre la banda de rodadura sobre un cuerpo
opuesto. De esta manera se compensan las irregularidades en el cuerpo opuesto, y a través de la utilizacion de
materiales adecuados para la banda se puede elevar una adhesion entre el cuerpo de rodillos y el cuerpo opuesto.

En otra forma de realizacion preferida, el cuerpo opuesto rigido no se mueve con el elemento de rodillos. Puede ser,
por ejemplo, un carril de guia o un cuerpo con una ranura de guia o, en cambio, simplemente una superficie plana.
Una carga del cuerpo central en la direccién de esta superficie es transmitida directamente sobre los rodillos. En
este caso no se carga esencialmente un eventual alojamiento de los rodillos. Estos cojinetes de rodillos pueden
estar realizados también de manera mas sencilla como cojinetes de friccion. De esta manera, la construccion es, en
general, muy sencilla.

Tipicamente, el cuerpo opuesto es una base inferior estacionaria o un carril de guia. Pero a la inversa también es
posible que el elemento de rodillos esté fijado de forma estacionaria con relacion al menos ambiente y se mueva el
cuerpo opuesto.

En el caso de que se prescinda de los medios mencionados para el distanciamiento, se puede realizar un
distanciamiento de otra manera especialmente sencilla. En este caso, los rodillos circulan en una guia del cuerpo
central, por ejemplo en una ranura circunferencial. Esta guia define una posicion de los rodillos en su direccion axial.
En este caso, se tiene en cuenta, en general, que los redilos se tocan y se rozan entre sf. En una forma de
realizacion, esta yuxtaposicion se impide en una zona de la banda de rodadura, en la que los rodillos estan
cargados, Esto se realiza procurando a través de la configuracion de la banda de rodadura y/o de la guia en el
cuerpo central que los rodillos presenten en cada caso una distancia cuando entran en esta zona. Tan pronto como
los rodillos se encuentran en la zona cargada, se define su distancia a través a través del movimiento de rodadura
bilateral y se mantiene constante. Si los rodillos estan configurados en forma de tonel como bolas, entonces se
reduce la superficie de contacto o bien la superficie de friccion entre los rodillos.

La forma de la banda de rodadura es con preferencia ovalada con seccion extremas de forma semicircular, que
estan conectadas por medio de una seccién recta superior y una seccion recta inferior. La seccién recta inferior esta
dirigida hacia el otro cuerpo. Las otras secciones no tienen que estar formadas necesariamente por las mitades
circulares y las rectas descritas, es suficiente que permitan entre si un retorno libre de pérdida del cuerpo de rodillos.

En otras formas de realizacién preferidas de la invencion, en lugar de las secciones rectas estan presentes
segmentos circulares con un punto medio comun. De esta manera, se puede disponer el elemento de rodillos como
elemento de cojinete entre dos partes de cojinete de forma circular.

En otra forma de realizacion, el cuerpo central presenta una banda de rodadura curvada doble. En particular, la
banda de rodadura presente, ademas de unas primeras curvaturas, que son necesarias para la circulacion de los
rodillos alrededor del cuerpo central, y que se extienden esencialmente paralelas a ejes de cojinete de los rodillos,
ofra curvatura, cuyo eje esta esencialmente perpendicular a los ejes de curvatura de las primeras curvaturas.
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Todavia en otra forma de realizacion preferida de la invencion, el cuerpo central propiamente dicho no es rigido, sino
que presenta al menos dos partes, que son moviles entre si de una manera flexible, pero limitada. A tal fin, las
partes estan conectadas, por ejemplo, con un elemento de resorte de plastico, goma o metal. El cuerpo central
flexible en una cierta medida se puede adaptar de esta manera a un cuerpo opuesto curvado. En este caso, por una
parte, la banda de rodadura de los rodillos puede estar en un plano de manera que también el movimiento del
cuerpo central permanece en este plano con respecto al cuerpo opuesto. Pero por otra parte, la banda de rodadura 'y
el movimiento mencionado pueden estar también fuera de un plano, es decir, que se pueden extender en una
superficie curvada. En tal forma de realizacién de la invencion, se puede emplear de manera conveniente la banda
de jaula flexible en ambas direcciones mencionada anteriormente.

En una forma de realizacion preferida de la invencion, un rodillo presenta en cada caso un elemento de guia. Este
elemento de guia se forma por una incisién o una parte sobresaliente del rodillo, por ejemplo por medio de una
entalladura o bien ranura circunferencial en el sentido de giro del rodillo o, en cambio, por medio de un
ensanchamiento o nervadura en el rodillo. Con preferencia, en correspondencia con una entalladura o ranura del
rodillo esta formado un ensanchamiento o una nervadura en el cuerpo central, o a la inversa de manera
correspondiente a una nervadura de un rodillo esta formada una ranura en el cuerpo central. Segin como se emplee
el elemento de rodillos, se puede configurar también una guia correspondiente en el otro cuerpo.

Los rodillos presentan una forma esencialmente cilindrica rotatoria. Con preferencia, estan configurados
esencialmente cilindricos con diametro constante, o bien abombados o bien extendidos hacia dentro o hacia fuera,
pero también en forma esférica. También en estas formas, la forma de la banda de rodadura en el cuerpo central y/o
la forma del oro cuerpo pueden estar configuradas de manera correspondiente.

Los componentes individuales del elemento de rodillos se pueden fabricar con tolerancias relativamente grandes vy,
por lo tanto, de forma econémica, sin que se reduzca la capacidad funcional. Los rodillos estan formados con
preferencia de una sola pieza y de un plastico duro.

El elemento de rodillos puede ser considerado como rodamiento o cojinete ovalado. Con la ventaja de que una carga
se distribuye sobre varios rodillos, y la disposicion se puede fabricar, en general, con mayor capacidad de carga que
los cojinetes convencionales con dimensiones similares.

El elemento de rodillos de acuerdo con la invenciéon se puede emplear, ademas, en principio, en todos los lugares
donde rodillos alojados o ruedas circulan sobre superficies planas o regularmente curvadas. Asi, por ejemplo, un
elemento de rodillos individual puede circular guiado en un carril y puede estar provisto con un dispositivo de
retencion para un objeto a transportar, por ejemplo una abrazadera. En este caso, también varios elementos de
rodillos pueden circular unos detras de los otros y pueden estar concatenados entre si. O bien varios cuerpos de
rodillos pueden estar dispuestos en un vehiculo en lugar de ruedas convencionales. En una forma de realizacion
preferida de la invencion, varios elementos de rodillos pueden estar distribuidos a lo largo de una trayectoria de
cojinetes entre dos cuerpos y pueden estar dispuestos a distancia unos de los otros. De esta manera, se pueden
absorber fuerzas grandes con gasto limitado de material.

En virtud de esta construcciéon sencilla, se puede realizar el elemento de rodillos pequefio, en caso necesario. En
una forma de realizacion ejemplar de la invencion, el cuerpo central tiene de 2 cm a 5 cm 0 20 cm de largo y de 1 cm
a 3 cm de alto y los rodillos presentan un diametro y/o una longitud de aproximadamente 7 mm hasta uno o dos o
tres centimetros.

Oftras formas de realizacion ventajosas de deducen a partir de las reivindicaciones dependientes de la patente.

A continuacion se explica en detalle el objeto de la invencion con la ayuda de ejemplos de realizacion preferidos, que
se representan en los dibujos adjuntos. Se muestra de forma esquemaética lo siguiente:

En este caso, las figuras 1 a 17, 21 a 34 y 36 muestran ejemplos, que facilitan la comprension de la invencion.
La figura 1 muestra una vista en perspectiva de un elemento de rodillos;
la figura 2 muestra una vista lateral de un elemento de rodillos segun la figura 1;

la figura 3 muestra una seccion transversal a través de una parte del elemento de rodillos de la vista segun la figura
2;

la figura 4 muestra una seccion transversal a través de una parte de un elemento de rodillos con una banda para el
distanciamiento de los rodillos;

la figura 5 muestra una vista lateral de un elemento de rodillos segun la figura 4;

la figura 6 muestra diferentes formas de rodillos;
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las figuras 7 y 8 muestran secciones a través de una parte de un elemento de rodillos en otras formas de realizacion;
la figura 9 muestra de forma esquematica el modo de funcionamiento de otra forma de realizacion;

las figuras 10 a 12 muestran otras formas de realizacion de la invencion con rodillos colocados adyacentes suelos y
elementos distanciadores;

la figura 13 muestra otra forma de realizacion;
la figura 14 muestra una vista lateral de un elemento de rodillos con una banda de rodadura;

fa figura 15 muestra una seccién transversal a través de una parte de un elemento de rodillos desde la vista segun la
figura 14;

las figuras 16 y 17 muestran formas de realizacion de la invencion en combinacién con unas pinzas;
las figuras 18 y 19 muestran otras formas de realizacion;

la figura 20 muestra un elemento de rodillos como elemento de cojinete;

las figuras 21y 22 muestran otras formas de realizacién con una banda de rodadura;
las figuras 23 y 24 muestran un elemento de rodillos con un cuerpo central curvado;
la figura 25 muestra un detalle de un alojamiento de un rodillo;

las figuras 26 y 27 muestran elementos de todillos concatenados;

la figura 28 muestra un elemento de rodillos con cuerpos de apoyo rigidos;

la figura 29 muestra diferentes vistas de un cuerpo de apoyo;

la figura 30 muestras una forma de realizaciéon de una banda de jaula;

la figura 31 muestra un elemento de rodillos con una banda de jaula;

la figura 32 muestra otra forma de realizacion de una banda de jaula;

la figura 33 muestra otro elemento de rodillos con una banda de jaulg;

la figura 34 muestra la banda de jaula utilizada en la figura 33;

la figura 35 muestra cuerpos de distanciamiento dispuestos en el lateral de los rodillos de una forma de realizacion
de lainvencion y

la figura 36 muestra un movimiento de una cadena de rodillos alrededor de un extremo de un cuerpo central.

Los signos de referencia utilizados y su significado se listan reunidos en la lista de signos de referencia. En principio,
en las figuras las mismas partes estan provistas con los mismos signos de referencia.

La figura 1 muestra una vista en perspectiva y la figura 2 muestra de forma esquematica una vista lateral de un
elemento de rodillos 110. El elemento de rodillos 10 presenta un cuerpo central 1 y un cuerpo de rodillos 2 que
circula alrededor de éste. El cuerpo de rodillos 2 esta constituido por una pluralidad de rodillos 3, cuyos ejes de
cojinete 31 estan conectados entre si por medio de placas de eslabones de cadena 4.

Las placas de eslabones de cadena 4 forman junto con los rodillos 3 una cadena de rodillos. Los diametros de los
rodillos son tan grandes en este caso con relacion a las placas de eslabones de cadena 4 que los rodillos 3 se
proyectan hacia dentro como también hacia fuera en direccion radial mas alld de las placas de eslabones de
cadenas 4. De esta manera, un lado dispuesto en el interior de la totalidad de los rodillos 2 forma un lado interior 22
del cuerpo de rodillos 2. De manera correspondiente, un lado dispuesto en el exterior de la totalidad de los rodillos 3
forma un lado exterior 23 del cuerpo de rodillos 2. Esta lado interior 22 y lado exterior 23 son unidades imaginarias y
se representan con trazos en la figura 2. En el lado interior 22, los rodillos 3 pueden rodar en el cuerpo central 1, en
el lado exterior 23 pueden rodar en otro cuerpo, que se designa a continuacién como cuerpo opuesto 5. Cuando el
lado del cuerpo central 1, que esta dirigido hacia el cuerpo opuesto 5 presenta una forma que corresponde a la
forma de cuerpo opuesto, entonces una carga del cuerpo central 1 se distribuye en la direccion del cuerpo opuesto 5
sobre varios rodillos 3. Aqui se muestra un cuerpo opuesto plano 5 y de manera correspondiente una seccion lineal
12 del cuerpo central 1. En el caso de un desplazamiento del cuerpo central 1 en el plano del dibujo paralelamente al
cuerpo opuesto 5, el cuerpo central 1 rueda sobre los rodillos 3 en el cuerpo opuesto 5. En este caso, el cuerpo de
rodillos 2 se mueve en una trayectoria circunferencial 21 alrededor del cuerpo central 1. En algunos lugares del
7
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cuerpo de rodillos 2, los rodillos 3 no se apoyan en el cuerpo central 1, sino que estan alejados de éste en la medida
de un juego radial Sr. Dénde y cuando aparece el juego, depende de la direccion del movimiento y de la velocidad
del movimiento asi como de movimientos casuales, que son provocados por irregularidades. Una fuerza con relacion
al cuerpo opuesto 5 puede incidir en el cuerpo central 1, de manera que el cuerpo central 1 puede ser considerado
alojado a través del cuerpo de rodillos 2. O bien una fuerza puede incidir en un segundo cuerpo opuesto 5, que esta
colocado enfrentado al cuerpo opuesto 5 con respecto al elemento de rodillos 10 y rueda en el elemento de rodillos
10 y de esta manera esta alojado a través del elemento de rodillos 10 con respecto al primer cuerpo opuesto 5. Una
parte del segundo cuerpo opuesto 5' se representa de forma esquematica en la parte superior izquierda de la figura
2.

La figura 3 muestra una seccion trasversal A-A a través de una parte de un elemento de rodillos 10 segun la figura 1.
Se puede ver claramente como se extienden los rodillos 3 en una ranura de guia 13 del cuerpo central 1 y son
retenidos a través de ésta en direccion axial. La ranura de guia 13 se extiende por secciones o totalmente a lo largo
de la trayectoria circunferencial 21 del cuerpo de rodillos 2. Como se representa con trazos, el cuerpo central puede
abrazar al mismo tiempo también los eslabones de cadena o una banda de rodillos segun la figura 4.

La figura 4 muestra una seccion transversal B-B’ a través de una parte de un elemento de rodillos 10 con una banda
flexible o banda de cojinetes 35 en lugar de placas de eslabones de cadenas 4 para el distanciamiento de los rodillos
segun la figura 5. La banda de cojinete 35 esta provista a intervalos regulares con taladros para el alojamiento de los
ejes de cojinete 31. La figura 5 muestra una vista lateral correspondiente.

La figura 31 muestra un elemento de rodillos 10 con una banda de jaula 9. La figura 32 muestra la banda de jaula 9
utilizada en la figura 31. La banda de jaula 9 esta constituida por un material flexible, con preferencia un plastico
como Nylon. Presenta, por una parte, unas zonas de retencion 91 del tipo de anillo, en las que estan insertados los
rodillos 3 y, por otra parte, zonas de articulacién 92, que conectan las zonas de retencion 91 entre si de forma
flexible. La banda de jaula 9 esta constituida con preferencia de una sola pieza. Los rodillos 3 estan fabricados de la
misma manera de plastico o, en cambio, de metal, especiaimente de acero. En esta forma de realizacion, los rodillos
33 terminan conicamente y en punta en la direccion axial, con lo que se forman elementos axiales cdnicos 95. En los
lados interiores de las zonas de retencién 91 estan formados, respectivamente, conos interiores correspondientes
opuestos entre si como puestos de cojinetes. Estos conos interiores proporcionan un alojamiento para los rodilios 3.
En lugar de elementos conicos se puede utilizar, naturaimente, también otra forma para el alojamiento, por ejemplo
una forma cilindrica. La conexion a través de las zonas de articulacion, considerada en la direcciéon de avance de los
rodillos 3, esta dispuesta al menos aproximadamente en el centro de los rodillos 3. Una banda de jaula 8 de este tipo
se puede doblar dentro de un plano perpendicularmente a los ejes de los rodillos y de esta manera se puede utilizar
con un cuerpo central 1, por ejemplo, segun la figura 31.

Gracias a la conexion central a través de las zonas de articulacion 92, la banda de jaula 9 es flexible, pero también
fuera de este plano, de manera que el cuerpo central 1 no tiene que presentar una trayectoria circunferencial plana
21. Ademas, la banda de jaula 9 se puede someter a torsion a través de las zonas de articulacion 92 y de esta
manera también el cuerpo de rodillos 2 puede seguir una trayectoria, que condiciona una torsién del cuerpo de
rodillos 2. Una banda de jaula 9 de este tipo se puede emplear también de multiples manera y se puede fabricar a tal
fin de una manera sencilla en grandes nimeros de piezas.

La figura 25 muestra una forma de realizacion alternativa del alojamiento de un rodillo 3 en la zona de retencion 91.
Los rodillos 3 presentan en esta forma de realizacion, por lo tanto, dos entradas para el alojamiento, pudiendo estar
formadas estas entradas también por un taladro pasante a lo largo del eje de los rodillos. La zona de retencion 91
del cuerpo de unién 9 presenta proyecciones de cojinete 96 opuestas, que encajan elasticamente durante la
insercion de los rodillos 3 en las entradas. Para simplificar esto, las proyecciones de cojinete 96, como también los
elementos axiales 95 de la forma de realizacion anterior, estan configuradas con preferencia de manera que se
estrechan conicamente y especialmente terminan en punta.

La figura 33 muestra otro elemento de rodillos 10 con otra banda de jaula 9, y la figura 34a muestra esta banda de
jaula 9 en una vista separada. La banda de jaula 9 presenta en la zona de los ejes de cojinete 13 a ambos lados de
los rodillos 3 unos agujeros de cojinete o cavidades para el alojamiento de los ejes de cojinete 31 sobresalientes. En
una variante con una vista segin la figura 34b, la banda de jaula 9 presenta dos mitades separadas o bandas de
cojinete 35, que conectan, respectivamente, los ejes de cojinete 31 en ambos lados del cuerpo de rodillos 2. De
esta manera, el cuerpo de rodillos 2 es flexible, en conjunto, solamente en una direccion. Para que el cuerpo de
rodillos 2 no se separa y a pesar de todo se pueda ensamblar el cuerpo de apodillos 2, los ejes de cojinete 31 se
encentran con un asiento de prensado en las bandas de cojinete y los rodillos 3 son giratorios sueltos alrededor del
eje de cojinete 31. En la variante segun la figura 34c, como en las formas de realizacion anteriores, es posible una
flexion en ambas direcciones. También aqui los ejes de cojinete 31 pueden estar fijados con un asiento de prensado
en el cuerpo de union. Pero también los ejes de cojinetes 31 pueden estar formados fijos integralmente en los
rodillos 3 y pueden estar sueltos en las zonas de retencion 91 del cuerpo de union 9.

La figura 35 muestra cuerpos distanciadores 84 laterales, separados, dispuestos a ambos lados de los rodillos 3, de
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una forma de realizacion de la invencién, en la que con preferencia solamente se transmiten fuerzas de presion,
pero ninguna fuerza de traccion entre los cuerpos distanciadores 84. Los cuerpos distanciadores laterales 84
marchan con preferencia en una ranura de cojinete 14 para la limitacion del movimiento radial alrededor def cuerpo
central 1 y sirven tanto para el alojamiento como también para el distanciamiento de los rodillos 3. Los extremos
unidos entre si de los cuerpos de distanciamiento 84 son superficies de segmentos cilindricos, en las que su eje
cilindrico coincide con el eje de cojinete 31. De esta manera, los extremos de cuerpos de distanciamiento 84
sucesivos pueden rodar unos junto a los otros. Esto posibilita un movimiento ligero del cuerpo de rodillos 2
especialmente en el caso de modificaciones de la direccion.

La figura 6 muestra diferentes formas de rodillos 3. Pero los rodillos 3 pueden estar configurados como bolas o como
cilindros con diametro constante, pero los cilindros pueden estar bombeados o bien extendidos también hacia dentro
o hacia fuera. Esto es ventajoso seglin la aplicacién. Por ejemplo, las formas abombadas permiten un movimiento
basculante del cuerpo central 1 con respecto al cuerpo opuesto 5.

Los rodillos 3 pueden presentar también elementos de guia 33 en forma de peine, que se corresponden con
elementos de guia 13, 43 del tipo de ranura correspondientes del cuerpo central 1 y del cuerpo opuesto 5. Ala
inversa, también los rodillos 3 pueden presentar elementos de guia 36 del tipo de ranura y de manera
correspondiente el cuerpo central 1 y/o el cuerpo opuesto 5 pueden presentar elementos de guia 18, 54 en forma de
nervadura o en forma de peine. A través de los elementos de guia 13, 33, 63, 18, 36, 54 correspondientes o bien a
través de la utilizacion de rodillos 3 abombados o de forma esférica se pueden absorber fuerzas laterales y se
impide una desviacion del movimiento del cuerpo de rodillos 2 desde la direccion de guia correspondiente de los
elementos de guia.

Las dimensiones de los elementos de guia correspondientes estan seleccionadas de tal forma que resulta un juego
lateral o axial a entre rodillos 3 y cuerpo central 1 o bien sus elementos de guia.

En otra forma de realizacién, un rodillo 3 presenta dos mitades de rodillos coaxiales, que estan unidas por medio de
un eje. Los eslabones de cadena 4 para la union de los ejes de rodillos 3 adyacentes estan fijados en este caso en
el eje 31 entre las mitades de los rodillos.

En el detalle de las formas mostradas, la porcion de la superficie de rodadura 32 respectiva es visible en la superficie
circunferencial. En la seccion transversal a través de un rodillo 3, la superficie circunferencial es esencialmente
proporcional a la longitud del rodillo 3 y la superficie de rodadura 32 es proporcional a la linea de contacto, sobre la
que rueda el rodillo 3 en el cuerpo central 1. En un rodillo o cilindro sin elementos de guia conformados, la superficie
de rodadura 32 es igual a la superficie circunferencial. En el caso de que estén presentes elementos de guia en el
rodillo 3 y/o en el cuerpo central 1, la supefficie de rodadura 32 es correspondientemente menor, pero con
preferencia es siempre mayor que la mitad o 2/3 6 % de la superficie circunferencial.

En las formas de realizacion mostradas en la figura 6 y en otras formas de realizacion, se puede sustituir en cada
caso una cadena circundante de placas de eslabones de cadenas 4 por una banda de cojinetes 35.

La figura 7 muestra una seccion transversal a través de un elemento de rodillos 10 de otra forma de realizacion, que
facilita la comprension de la invencién. En esta forma de realizacién, el cuerpo de rodillos 2 esta constituido
solamente por los rodillos 3, sin que existan eslabones de union entre los rodillos 3. En este caso, los rodillos 3
presentan, respectivamente, a ambos lados unos pivotes de cojinete 34 que sobresalen axiaimente en el centro. De
manera correspondiente, |a ranura de guia 13 del cuerpo central 1 presenta unas ranuras de cojinetes 14 realizadas
de la misma manera en direccion axial y que se extienden a lo largo de la trayectoria circunferencial 21 y de esta
manera forma una trayectoria de transporte 17 para los rodillos 3. Las ranuras de cojinete 14 estan configuradas
para el alojamiento y retencién de los rodillos 3 por medio de los pivotes de cojinete 34. Los rodillos 3 son
desplazables o giratorios, por lo tanto, de esta manera a lo largo de la trayectoria circunferencial 21 alrededor del
cuerpo central 1. Los pivotes de cojinete 34 presentan un juego axial Sa y en direccion radial un juego Sh con
respecto a las ranuras de cojinete 14, de manera que los rodillos 3 ruedan sobre la superficie de rodadura 32, es
decir, sobre la periferia cilindrica, sobre el cuerpo central 1.

La figura 8 muestra una variante de esta forma de realizacién, en la que los rodillos 3 son bolas, que estan
dispuestas moviles en una trayectoria de transporte circunferencial 17. La trayectoria de transporte tiene en este
caso la forma de una escotadura circunferencial y que rodea las bolas en la seccién transversal desde el cuerpo
central 1.

La figura 9 muestra de forma esquematica el modo de funcionamiento de la otra forma de realizacién segun la figura
7.Esta se puede transmitir en sentido correcto sobre la variante segin la figura 8. El cuerpo central 1 se representa
con rodillos 3 en la seccion transversal, siendo visibles el canto interior 16 de la ranura de cojinete 14 y el desarrollo
de la superficie de rodadura 32. Para garantizar que los rodillos 2 presentan en la zona cargada una cierta distancia
o bien un juego en direccién circunferencial Su entre si, por una parte, el elemento de rodillos 10 no presenta en total
tantos rodillos 3 como tendrian espacio a lo largo de la trayectoria circunferencial 21 y, por otra parte, presenta
medios para retardar la entrada de un rodillo 3 en la zona cargada. En la presente forma de realizacion, se supone
9



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2390 863 T3

que el cuerpo central 1 se mueve con una orientacién constante con respecto a la fuerza de la gravedad. Entonces
se forma un medio de retardo a través de un obstaculo que sobresale hacia arriba en la trayectoria circunferencial
21, llamado a continuacién un saliente de frenado 15. Durante la rodadura del elemento de apodillos 10, en la figura
a modo de ejemplo en la direccion de la fecha hacia la derecha, sobre el lado izquierdo los rodillos descargados son
empujados a través del Gltimo rodillo 3 todavia cargado hacia arriba y sobre el cuerpo central 1 hacia la derecha. El
saliente de freno 15 impide que un rodillo 3 que se encuentran totalmente en la parte superior derecha resbale sin
mas hacia abajo y entre en la zona cargada. Solamente cuando los rodillos 3 siguientes empujan a este rodillo sobre
el saliente de freno 15, cae hacia abajo —guiado a amos lados por la ranura de cojinete 14- y es adelantado por el
cuerpo central 1. En la figura 9, el saliente de freno 15 esta configurado en la superficie de rodadura 32, pero en su
lugar puede existir también un ensanchamiento en la ranura de cojinete 14. El nimero de los rodillos 3 y la
geometria de la trayectoria circunferencial 21 estan configurados de tal manera que esto sucede solamente en una
posicién, en la que el rodillo 3 precedente se encuentra un poco en la zona cargada.

Para un movimiento en la direccion contraria, en el otro extremo del cuerpo central 1 esta configurado de la misma
manera un saliente de freno 15 en la superficie de rodadura 32 o bien en el canto interior de la ranura de cojinete 16.

Las figuras 10, 11 y 12 muestran otras formas de realizacion, que facilitan la comprension de la invencién, en las que
unos distanciadores o cuerpos de distanciamiento 8 insertados sueltos sirven para el distanciamiento de los rodillos
3. Las figuras muestran en cada caso de forma esquematica una vista de los rodillos 3 y de los cuerpos de
distanciamiento 8 en direccién axial, en la que la mitad del cuerpo central 1 esta retirada, asi como una seccién
transversal de los mismos en un fragmento del cuerpo central 1. Los rodillos 3 mostrados en estas figuras son
cilindricos y de manera correspondiente, los cuerpos de distanciamiento 8 insertados entre los rodillos 3 presentan
superficies cilindricas céncavas, cuyo radio es esencialmente igual al radio de los rodillos. En el caso de rodillos en
forma de tonel o de forma esférica, o en el caso de rodillos con una ranura o un peine, también las superficies
correspondientes de los cuerpos de distanciamiento 8 estan formadas de manera correspondiente.

En la forma de realizaciéon segun la figura 10, los rodillos 3 presentan pivotes de cojinete 34, que se extienden en
una ranura de cojinete circunferencial 14 del cuerpo central 1 e impiden una caida de los rodillos 4 en direccion
radial. Los cuerpos de distanciamiento 8 son retenidos solamente en virtud de la unién positiva con los rodillos 3 y no
presentan elementos de retencién en conexion con el cuerpo central 1.

En las formas de realizacion segun las figuras 11 y 12, a la inversa, los cuerpos de distanciamiento 8 presentan
salientes de retencién o levas de retencion 81, que sobresalen en direccion axial y que estan guiados en elementos
de guia o ranuras 82 circunferenciales correspondientes del cuerpo central 1. De esta manera, los cuerpos de
distanciamiento 8 son desplazable alrededor del cuerpo central 1 y su movimiento esta limitado en direccién radial.
Los rodillos 3 no presentan elementos de retencion propios y son retenidos en direccién radial a través de los
cuerpos de distanciamiento 8 que los abarcan parcialmente.

En la forma de realizacion segin la figura 11, los salientes de retencion 81 estan configurados por una nervadura,
con la que configuran la forma de una “T” invertida, en el cuerpo de distanciamiento 8 y estan guiados en cada caso
en una ranura circunferencial 82, que se extiende en el cuerpo central 1 y, vistos en direccion radial, debajo de los
rodillos 3. Esta forma de realizaciéon permite un tipo de construccion estrecho del elemento de rodillos.

En la figura 12 se representa, ademas de una seccion transversal, solamente un fragmento de un elemento de
rodillo 10 y a tal fin se muestra una vista en perspectiva de un cuerpo de distanciamiento 8 correspondiente. En esta
forma de realizacion, los salientes de retencion 81 de un cuerpo de distanciamiento 8 sobresalen a ambos lados
(vistos en la direccion de movimiento) del cuerpo de distanciamiento 8 y estan guiados en cada caso en una ranura
circunferencial 82, que se extiende en el cuerpo central 1y, vista en direccion radial, a la altura de los rodillos 3. Esta
forma de realizacion permite una construccion sencilla y robusta de os cuerpos de distanciamiento 8.

La figura 13 muestra otra forma de realizacion que facilita la comprension de la invencion, en la que los cuerpos de
distanciamiento 8 estan configurados en dos lados como abrazaderas, que encajan en escotaduras cilindricas
internas de los rodillos 3. Los rodillos 3 estan representados en la seccion transversal a lo largo de su eje, de
manera que es visible este engrane. Los cuerpos de distanciamiento 8 presentan con preferencia en el centro unos
salientes de retencion 81, como se muestra en el cuerpo de distanciamiento izquierdo 8, o en los extremos
exteriores, como se muestra en el cuerpo de distanciamiento derecho 8.

La figura 14 muestra una vista lateral de un elemento de rodillos 10 con una banda de rodadura 24. La banda de
rodadura 24 se extiende a lo largo de todo el lado exterior 23 del cuerpo de rodillos 2 y lo rodea. La banda de
rodadura 24 puede estar configurada de un material flexible como plastico o goma, como correa o correa dentada o
de manera correspondiente a una cadena de oruga de material rigido.

La figura 15 muestra una seccion transversal C-C’ a través de una parte de un elemento de rodillos 10 desde la vista
segun la figura 10. En el caso, el rodillo 3 presenta una ranura circunferencial en el sentido de giro como elemento
de guia 36. En la ranura 36 penetra, por una parte, una nervadura de guia 18 del cuerpo central 1y, por otra parte,
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una nervadura de guia 28, que esta formada integralmente en la banda de rodadura 24.

Las figuras 16 y 17 muestran de forma esquematica y en la seccién transversal unas formas de realizacion en
conexion con unas pinzas 72. En la figura 16, un elemento de rodillo 10 esta alojado sobre un lado en un cuerpo
opuesto 5 configurado como carril y esté estabilizado sobre el lado opuesto por medio de otro cuerpo opuesto 5. El
otro cuerpo opuesto 5 esta conectado aqui fijamente con el cuerpo opuesto 5 y no rueda, como en la figura 2, en el
cuerpo de apodillos 2. En el elemento de rodillos 10 esta fijado un brazo 71, que lleva unas pinzas 72. De acuerdo
con la figura 17, dos elementos de rodillos 10 dispuestos desplazados lateralmente y guiados en carriles 5 asociados
estan conectados por medio de un brazo 71.

Las figuras 18 y 19 muestran de forma esquemédtica otras formas de realizacién de la invencion. No es
absolutamente necesario que los rodillos 3 se desplacen sobre una trayectoria circunferencial ovalada 21. La figura
18 muestra un desarrollo por secciones recto y en otro caso curvado de la trayectoria circunferencial 21. La figura 8
muestra un desarrollo sin secciones rectas, en el que una parte de la trayectoria circunferencial 21 presenta una
curvatura, que corresponde con una curvatura del cuerpo opuesto 5, que forma una superficie de contacto de forma
circular con respecto al elemento de rodillos 10. En este caso, el elemento de rodillos 10 puede estar dispuesto de
forma giratoria por medio de una palanca alrededor de un eje de giro 7. A la inversa, en otra forma de realizacién de
la invencion, también la trayectoria circunferencial 21 puede estar conformada por secciones curvada hacia dentro,
de manera que el elemento de rodillos 10 puede rodar por fuera en una superficie cilindrica circular.

La figura 20 muestra de forma esquematica unos elementos de rodillos 10, que se utilizan como elementos de
cojinete. En este caso, varios elementos de rodillos 10 estan dispuestos entre dos cuerpos 5, 5" que deben alojarse
opuestos, que pueden rodar, por lo tanto, sobre los elementos de rodillos 10 unos junto a los otros. En el caso de
cojinetes en forma de anillo, se pueden absorber fuerzas comparativamente altas con gasto reducido. En este caso
al menos tres elementos de rodillos 10 estan distribuidos de manera uniforme alrededor de la periferia del cojinete
entre superficies concéntricas cilindricas circulares de los cuerpos 5, 5'.

Las figuras 21 y 22 muestran otras formas de realizacion con una banda de rodadura 24. Segin la figura 21, la
banda de rodadura 24 rueda en dos series paralelas de rodillos 3, que son retenidas y guiadas por bandas de jaula 9
individuales o por una banda de jaula comdn 9. Los rodillos 3 pueden estar formados y alojados en este caso, como
se explica en conexion con la figura 32 o pueden estar capturados, como en la figura 21, como bolas en una banda
de jaula 9. El cuerpo central 1 y la banda de rodadura 24 presentan unas muescas de guia 19, 29 que se
corresponden con la forma del rodillo 3. De acuerdo con la figura 22, el cuerpo de rodillos 2 con una banda de jaula
9 esta realizado de manera similar al de la figura 32. Los rodillos 3 presentan una ranura de guia 36 y de manera
correspondiente el cuerpo 1 central presenta una nervadura de guia 18 y la banda de rodadura 24 presenta una
nervadura de guia 28.

Las figuras 23 y 24 muestran un elemento de rodillos 10 con un cuerpo central 1 curvado o doblado. La trayectoria
circunferencial 21 y, por lo tanto, también el cuerpo de rudillos 2 estan curvados aqui dos veces. Para la guia lateral
de los rodillos 3, se puede utilizar una de las disposiciones segun la figura 6, 0 como en la seccion transversal D-D’
segun la figura 25, una cadena que se extiende en el centro o una banda pueden estar guiadas para la conexion de
los ejes de cojinete 31 en una muesca de guia 19 del cuerpo central 1. Por lo tanto, no existe ya ningin plano
circunferencial, sino uno movimiento de los puntos medios de los rodillos en una superficie curvada. En este caos,
los ejes de los rodillos 3 estan perpendicularmente a esta superficie y, por lo tanto, segiin su posicion sobre la
trayectoria circunferencial 1 no paralelos entre si. EI movimiento en esta trayectoria se facilita porque el cuerpo de
rodillos 2 y el cuerpo central 1 presentan un juego entre si en direccion radial y en direccion axial. Varios de tales
elementos de rodillos 10 pueden estar dispuestos en un cojinete en forma de anillo de manera similar a la figura 20.
Los elementos de rodillos 10 se encuentran en este caso entre anillos de cojinete colocados superpuestos con el
mismo diametro y sirven para la absorciéon de fuerzas sobre todo perpendicularmente al plano del anillo.

Las figuras 26 y 27 muestran elementos de rodillos 10 concatenados. Dos elementos de rodillos 10 respectivos
estan conectados entre si de forma mévil por medio de un elemento de unién 85. Un elemento de rodillos 10
presenta con preferencia, respectivamente, dos cuerpos de rodillos 2 dispuestos paralelos entre si, respectivamente,
con un cuerpo central 1 propio. Los dos cuerpos centrales 1 estan conectados entre si en el centro y, por ejemplo,
también con un brazo de soporte 71. En los dos extremos, entre los cuerpos centrales 1 esta dispuesta,
respectivamente, una fijacion articulada con un elemento de union 85. La fijacion se muestra también en una vista de
detalle de la figura 27. Esta constituida por una nervadura de union 86 entre los cuerpos centrales 1, en la que esta
fijado un miembro de union 85 por medio de una articulacion esférica.

La figura 28 muestra un elemento de rodillos 10 con cuerpos de apoyo rigidos 82. Los cuerpos de apoyo 82 se
extienden en la trayectoria de transporte 17 y estan alojados lateralmente a través de una secuencia de rodillos
esféricos 3 en ranuras de cojinete 14 de la trayectoria de transporte 17. Los rodillos llevan en cada caso un anillo de
rodillos 83 para el distanciamiento. Los anillos de rodillos 83 estan fabricados, por ejemplo, en una sola pieza de
plastico, y presentan una superficie interior correspondiente a una superficie esférica, de manera que las bolas se
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pueden encajar elasticamente en los anillos 83. La figura 29 muestra diferentes vistas de un cuerpo de apoyo 82.

La figura 30 muestra una forma de realizacion adaptada de una banda de jaula 9, y un rodillo 3 individual que se
puede insertar alli como alternativa a los anillos de rodillos de la figura 28. Como rosillos 3 se emplean cilindros con
extremos terminados en punta en las zonas de retencién 91 de la banda de jaula 9. En oposicion a la banda de jaula
9 de la figura 31, aqui se emplean dos bandas de jaulas laterales 9 y estas bandas se doblan de tal manera que los
ejes de los rodillos 3 permanecen en el mismo plano — y también paralelamente al plano de la trayectoria
circunferencial 21-.

Lista de signos de referencia

1 Cuerpo central

10 Elemento de rodillos

12 Seccion lineal

13 Ranura de guia

14 Ranura de cojinete

15 Saliente de freno

16 Canto interior de la ranura de cojinete
17 Trayectoria de transporte

18 Nervadura de guia del cuerpo central
19 Muesca de guia del cuerpo central

2 Cuerpo de rodillo

21 Trayectoria circunferencial

22 Lado interior

23 Lado exterior

24 Banda de rodadura

28 Nervadura de guia de la banda de rodadura
29 Muesca de guia de la banda de rodadura
3 Rodillo

31 Eje de cojinete

32 Superficie de rodadura

33 Elemento de guia

34 Pivote de cojinete

35 Banda de cojinete

36 Ranura de guia en el rodillo

4 Placa de eslabones de cadena

55 Cuerpo opuesto, otro cuerpo opuesto

53 Elemento de guia
54 Nervadura de guia en el cuerpo opuesto
7 Eje de giro
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Brazo de soporte

Pinzas

Cuerpo de distanciamiento
Saliente de retencion
Cuerpo de apoyo

Anillo de rodillos

Cuerpo de distanciamiento lateral
Nervadura de unién
Banda de jaula

Zona de retencion

Zona de articulacion
Puesto de cojinete

Elemento axial
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REIVINDICACIONES

1.- Elemento de rodillos (10), que presenta un cuerpo central (1) asi como un cuerpo de rodillos, cuyo cuerpo de
rodillos (2) esta dispuesto movil de manera que se extiende sobre una trayectoria circunferencial no circular
alrededor del cuerpo central (1) y con respecto al cuerpo central (1), por medio de la rodadura de rodillos (3) del
cuerpo de rodillos (2) sobre un lado interior del cuerpo de rodillos (2) alrededor del cuerpo central (1), en el que los
rodillos (3) estan configurados como bolas o esencialmente en forma de cilindros y de manera que una superficie
circunferencial de los rodillos (3) esta configurada, en una parte esencial, como superficie de rodadura (32) en
correspondencia con el cuerpo central (1) y para la rodadura en el cuerpo central (1), y caracterizado porque el
cuerpo de rodillos presenta un juego por si y en su movilidad con respecto al cuerpo central (1), y los rodillos (3) a
ambos lados en direccion axial estan alojados, respectivamente, en un cuerpo de distanciamiento lateral (84) que
marcha al mismo tiempo, y los cuerpos de distanciamiento laterales (84) en la direccion de la marcha son mayores
que el diametro de los rodillos, con lo que los rodillos (3) estan distanciados unos de los otros y los extremos de los
cuerpos de distanciamiento (84) que se apoyan entre si son, respectivamente, superficies de segmentos cilindricos,
en las que su eje del cilindro coincide, respectivamente, con el eje (31) del rodillo (3) correspondiente.

2.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que una trayectoria de transporte (17), en la
que los rodillos (3) circulan alrededor del cuerpo central (1), rodea parcialmente los cuerpos de distanciamiento
laterales (84), de manera que no se pueden caer en direccion radial.

3.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que los cuerpos de
distanciamiento laterales (84) estan acoplados en cada caso a ambos lados de un rodillo (3) de forma giratoria sobre
pivotes axiales cortos sobresalientes, conectados fijamente con el rodillo, o los cuerpos de distanciamiento laterales
(84) estan conectados fijamente con un eje de los rodillos (3), y los rodillos (3) estan dispuestos de forma giratoria
alrededor de este gje.

4.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que los cuerpos de
distanciamiento laterales (84) en una direccién perpendicular a la direccion de rodadura son menores que el
diametro de los rodillos.

5.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que solamente se pueden
transmitir fuerzas de presion, pero ninguna fuerza de traccion entre los cuerpos de distanciamiento (84).

6.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que los rodillos (3)
presentan, respectivamente, elementos de guia (33, 36) y los elementos de guia de los rodillos (3) son ranuras (36)
que se extienden en la direccion circunferencial de los rodillos (3).

7.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que los rodillos (3) son
cilindricos y presentan especialmente la forma de un cilindro abombado o de un cilindro indentado.

8.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que los rodillos (3) estan
formados de una sola pieza y de plastico.

9.- Elemento de rodillos (10) de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que el al menos un cuerpo
central (1) presenta medios para la inmovilizacién temporal de objetos a transportar.
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