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DESCRIPCION
Dispositivo de bloqueo de filtro con muelle moldeado integralmente

La invencion se refiere a un aspirador de polvo con un soporte para un dispositivo colector de polvo insertable de
acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1 de la patente.

Dispositivos similares se conocen, por ejemplo, a partir de los documentos DE 101 38 752, EP 0 839 494, EP 0 044
501.

Un aspirador de polvo que se encuentra en el mercado presenta una carcasa con una camara de polvo, en la que se
puede insertar un dispositivo colector de polvo, que esté retenido por medio de un soporte alojado mavil entre una
posicién de reposo y una posicion de funcionamiento, que esta pretensado en la posicion de funcionamiento por
medio de un elemento de resorte en la direccion de la posicién de reposo y que esta acoplado con un miembro de
bloqueo, que se encuentra, cuando el dispositivo colector de polvo esta insertado en el soporte de acuerdo con el
funcionamiento, en una posicién de liberacion, en la que se puede cerrar una tapa de la camara de polvo y que
cuando el dispositivo colector de polvo esta extraido fuera del soporte de filtro, se encuentra en una posicion de
bloqueo, en la que se impide un cierre de la tapa de la camara de polvo. El elemento de resorte esta configurado
como tira metalica de acero de para muelles y esta retenido empotrado entre el soporte y la carcasa del aspirador de
polvo. Durante el movimiento del soporte desde la posicién de reposo hasta la posicion de funcionamiento se
pretensa el elemento de resorte insertado con fuerza de resorte que se incrementa constantemente. En este estado
de la técnica, es un inconveniente que el elemento de resorte esté pretensado en la posicidon de funcionamiento con
su maxima fuerza de resorte. Esta posicién de funcionamiento altamente pretensada del elemento de resorte no solo
esta presente durante el funcionamiento del aspirador de polvo, sino que se mantiene inalterada también fuera de la
utilizaciéon del aspirador de polvo, puesto que un aspirador de polvo se guarda normalmente con el dispositivo
colector de polvo insertado y con la tapa de la cAmara de polvo cerrada. Esta circunstancia es especialmente
desfavorable cuando el elemento de resorte no esta fabricado de material metdlico, sino de plastico.

El cometido de la invencién es reducir la carga del material del elemento de resorte. La carga del material para el
elemento de resorte debe conseguirse especialmente a través de la reduccién de la fuerza de tension méxima.

El cometido de acuerdo con la invencion se consigue en un aspirador de polvo del tipo indicado al principio porque el
elemento de resorte presenta un extremo libre que se apoya en una seccidon marginal de la carcasa y que esta
configurado para su tension previa con una fuerza de resorte al menos aproximadamente constante entre la posicién
de reposo y la posicion de funcionamiento. Puesto que el elemento de resorte no esta fijado en ambos extremos
como en el estado de la técnica, sino que solamente esta fijjado en un lado y presenta un extremo libre, se posibilita
una modificacién de la longitud entre el extremo libre del elemento de resorte y la seccién e pared de la carcasa, en
la que se apoya el extremo libre del elemento de resorte. De esta manera, el punto de ataque de la fuerza puede ser
diferente en diferentes posiciones del soporte. A través de una seleccién adecuada de la geometria del extremo libre
del elemento de resorte y de la seccion de pared de la carcasa se puede ajustar sobre todo el recorrido del soporte
entre la posicidon de reposo y la posicion de funcionamiento una adaptacion continua del punto de ataque de la
fuerza para la tensién previa del elemento de resorte.

En la posicion de reposo del soporte, el elemento de resorte debe estar posicionado con preferencia libre de tension.
A través de la disposicion libre de tensién del elemento de resorte en la posicion de reposo del soporte se crea al
estado de tensién previa minima posible para el elemento de resorte, partiendo del cual la tensiéon previa
reincrementa constantemente durante el movimiento del soporte en la direccién de la posiciéon de funcionamiento.
Por lo demés, a través del posicionamiento libre de tension del elemento de resorte en la posicion de reposo del
soporte se consigue que el elemento de resorte no esté pretensado mas alla de la posicidon de reposo en contra de
la posicion de funcionamiento.

En una configuracion ventajosa de la invencion, el elemento de resorte presenta un recorrido de resorte que termina
en la posicion de funcionamiento del soporte en un tope extremo del soporte y la carcasa. A través del tope extremo
se consigue que el soporte no se pueda mover mas alla de la posicion de funcionamiento. De esta manera se impide
gue el elemento de resorte esté expuesto a una fuerza de tension previa mas alla de la posicion de funcionamiento.
El tope final sirve, por lo tanto, como proteccion contra sobrecarga y dafio del elemento de resorte.

El tope final puede estar formado por al menos una proyeccion prevista en el soporte y que se apoya en una
superficie de tope de la carcasa. Cuando la proyeccidn del soporte se apoya en la superficie de tope de la carcasa.
Se pueden transmitir todas las fuerzas que actlan adicionalmente sobre el soporte desde la proyecciéon sobre la
superficie de tope, sin cagar adicionalmente el elemento de resorte.

En una forma de realizacién preferida de la invencion, el extremo libre del elemento de resorte presenta para el

mantenimiento al menos aproximadamente constante de la fuerza de resorte, durante la articulacion del soporte, una

superficie deslizante del tipo de levas que se desliza a lo largo de la seccion de la pared de la carcasa. A través de la

selecciéon adecuada del contorno de la superficie deslizante se puede ajustar una curva caracteristica de resorte

definida entre la posicion de reposo y la posicion de funcionamiento del soporte. A través de la modificacion del

punto de ataque de la fuerza y de la direccion de ataque de la fuerza se pueden introducir las fuerzas de forma
2
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controlada en el elemento de resorte. Con preferencia, esto deberia realizarse para que se ajuste al menos
aproximadamente una tensién de resorte constante o al menos solo en una medida insignificante aproximada en el
elemento de resorte. En el marco de este ejemplo de realizacion con curva caracteristica de resorte definida se
puede prever también un desarrollo de la tensidn de resorte que no es, en efecto, aproximadamente constante, pero
corresponde a las especificaciones respectivas acordes con los cometidos del fabricante de aspiradores de polvo
para el desarrollo de la tensién de resorte.

De manera alternativa a esta forma de realizacion preferida, la superficie deslizante del tipo de levas no esta prevista
en el extremo libre del elemento de resorte sino en la seccion de pared de la carcasa. El extremo libre del elemento
de resorte esta configurado en este caso para el mantenimiento aproximadamente constante de la fuerza de resorte
durante la articulacion del soporte a lo largo de una superficie deslizante del tipo de levas, que esta prevista en la
seccion de pared de la carcasa. En esta variante, el contorno que se adapta al ajuste de la tension previa de resorte
no se realiza en el extremo libre del elemento de resorte, sino en la seccion de pared de la carcasa.

El soporte puede estar alojado en la carcasa de forma giratoria alrededor de un eje de articulacion y un elemento de
resorte configurado en forma de lengilieta puede presentar un extremo libre conectado con el soporte. A través de la
configuracién del elemento de resorte en forma de lengleta, el elemento de resorte esta configurado como muelle
de flexion. En una forma de realizacion preferida, el elemento de resorte y el soporte estan configurados de manera
econdmica como pieza fundida por inyeccion de una sola pieza. Las formas de realizacion de acuerdo con la
invencion son con preferencia especialmente ventajosas cuando el elemento de resorte esta fabricado de pléastico.

A continuacion se explica en detalle la invencién con la ayuda de un ejemplo de realizacién en las siguientes figuras
1 a 4. En este caso:

La figura 1 muestra una vista lateral de un soporte de acuerdo con la invencion.

La figura 2 muestra una vista esquematica a través de una carcasa de un aspirador de polvo con el soporte segun la
figura 1 en una posicion de reposo.

La figura 3 muestra una vista en seccién segin la figura 2 con el soporte en una posicién entre la posicion de reposo
y la posicién de funcionamiento.

La figura 4 muestra la vista en seccién segun la figura 2 con el soporte en la posicién de funcionamiento.

Un soporte 1 de acuerdo con la invencion segln la figura 1 esta configurado como pieza fundida por inyeccién de
plastico. El soporte 1 presenta una forma basica en forma de U. Un primer brazo 2 del soporte 1 en forma de U
presenta una pared de guia larga 3 y una pared de guia corta 4. La pared de guia larga 3 y la pared de guia corta 4
estan dispuestas de manera que se extienden a distancia paralelas entre si. Otro brazo 5 del soporte 1 presenta una
pared de guia larga 6 y una segunda pared de guia corta 7. La segunda pared de guia larga 6 y la segunda pared de
guia corta 7 estan dispuestas de manera que se extienden a una distancia mutua y paralelas entre si. El primer
brazo 2 junto con la segunda pared de guia 3 y la pared de guia corta 4 estan configurados a lo largo del eje 8 en
simetria de espejo al segundo brazo 5 con la segunda pared de guia larga 6 y la segunda pared de guia corta 7. Las
primeras paredes de guia 3 y 4 forman junto con las paredes de guia 6 y 7 un inserto de retencién 9 para una
pestafia de un dispositivo colector de polvo no representado, especialmente la pestafia del filtro de una bolsa de filtro
de polvo. El primer brazo 2 y el segundo brazo 5 estan retenidos por medio de una zona de unién central 10. La
zona de union 10 estd configurada en forma de cajon y presenta nervaduras de refuerzo. Las nervaduras de
refuerzo 11 se cruzan y terminan en una pared lateral 12 de la zona de union del tipo de cajon 10. En la zona de
unién del tipo de cajon 10 esta formado integralmente un elemento de resorte 13. El elemento de resorte 13 esta
dispuesto en el centro del soporte 1 en forma de U y se extiende a lo largo del eje 8. El elemento de resorte 13
presenta un extremo 14 que se proyecta en voladizo, de tal manera que se extiende mas alla del eje de articulacion
15 del soporte 1. Para una movilidad elastica libre del elemento de resorte 13, el extremo libre 14 en voladizo del
elemento de resorte 13 esta separado por medio de dos escotaduras 35 de la zona de unién 10 en forma de cajon.
En dos paredes laterales 12 de la zona de union 10 en forma de cajon estan formados integralmente unos pivotes de
articulacién 16. Para un alojamiento pivotable del soporte 1 en una carcasa 18, los pivotes de articulacion 16 del
soporte 1 encajan en cojinetes de articulacion 17 en la carcasa 18 (figura 2). En un angulo recto con las paredes
laterales 12, que llevan los pivotes de articulacion 16, la zona de unién 10 presenta otra pared lateral 20, en la que
estan formadas integralmente dos proyecciones 19.

La figura 2 muestra una vista de la seccion parcial a través de la carcasa 18. El soporte 1 esta insertado por medio
de su pivote de articulacionl6 en los cojinetes de articulacion 17 de la carcasa 18. En la posicion de reposo
representada, una superficie deslizante 21 de tipo de levas del extremo libre en proyeccionl4 del elemento de
resorte 13 se apoya en una seccidon de pared 22 de la carcasa 18. La seccion de pared 22 estd formada
integralmente en una pared lateral 23 de la carcasa 18, que delimita una camara de polvo 24. Una segunda pared
lateral 25, que esté colocada opuesta a la pared lateral 23, separa la cAmara de polvo 24 de un espacio del soplante
26 representado en seccion. La segunda pared lateral 25 presenta un orificio de aspiracion 27 a través del cual
puede entrar aire filtrado de polvo desde la caAmara de polvo 24 en el espacio del soplante 26. Frente al espacio del
soplante 26 esta formado integralmente fuera de la camara de “polvo 24 mas all4 de la pared lateral 23 un elemento
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de bisagra 28, en el que esta alojada de forma pivotable una tapa 29 de la camara de polvo 29. En la posicion de
reposo del soporte 1 mostrada en la figura 2, no esta insertado ningun dispositivo colector de polvo en el soporte 1.
Para evitar que se cierre la tapa 29 de la camara de polvo cuando no esta presente el dispositivo colector de polvo,
en el soporte 1 esta formado integralmente un apéndice 30, en el que se apoya con efecto de amarre un canto de la
carcasa 31 de la tapa 29 del espacio de polvo. El soporte 1 forma de esta manera un bloqueo para la tapa 29 de la
camara de polvo, de manera que la tapa de la camara de “polvo no se puede cerrar cuando no esta presente el
dispositivo colector de polvo.

La figura 3 muestra el soporte 1 en una posicién entre la posicién de reposo segun la figura 2 y una posicion de
funcionamiento segun la figura 4. En la posicidon del soporte 1, pivotada con respecto a la figura 2, la superficie
deslizante 21 del tipo de levas se puede deslizar un poco a lo largo de la seccién de la pared 22 de la carcasa 18. A
través del elemento de resorte 13 se ejerce una fuerza de recuperacion sobre el soporte 1, que trata de retornar el
soporte 1 a la posicion de reposo segun la figura 2, cuando no esta insertado ningun dispositivo colector de polvo en
el soporte 1. Cuando el dispositivo colector de polvo esté insertado en el soporte 1, en virtud de la fuerza de la
gravedad adicional del dispositivo colector de polvo, el soporte 1 se desplaza des de la posicion de reposo mostrada
en la figura 2 hasta una posicion articulada, aproximadamente la posicion que se muestra en la figura 3. Ya en esta
posicion, se puede conducir la tapa 29 de la camara de polvo por delante del apéndice 30, de manera que el soporte
no forma ningun bloqueo y la tapa 29 del colector de polvo se puede cerrar sin impedimentos.

Si la tapa 29 de la camara de polvo estd cerrada, entonces el soporte 1 estd articulado hasta su posicién de
funcionamiento, como se representa en la figura 4. En esta posicién de funcionamiento la superficie deslizante 21
del tipo de levas del elemento de resorte 13 se desliza sobre el recorrido maximo previsto a lo largo de la seccién de
pared 22. También en esta posicion de funcionamiento se ejerce a través del apoyo de la superficie deslizante 21 del
tipo de levas del elemento de resorte 13 en la seccion de pared 22 una fuerza de tension previa sobre el soporte 1,
gue trata de articular el soporte 1 en la direccién de la posicién de reposo segun la figura 2. A través de esta fuerza
de tension previa se presiona el dispositivo colector de polvo insertado en el soporte 1 en gran medida de forma
hermética al aire contra un racor de aspiracion 32 de la tapa 29 de la cdmara de polvo. En la posicion de
funcionamiento representada en la figura 4 se alcanza el tope extremo para el soporte 1y la proyeccion 19 se apoya
en una superficie de tope 33 en la carcasa.
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REIVINDICACIONES

1.- Aspirador de polvo con una carcasa (18), que presenta una camara de polvo (24), en la que se puede insertar un
dispositivo colector de polvo, que esta retenido por medio de un soporte (1) alojado mdvil entre una posiciéon de
reposo y una posicion de funcionamiento, que esta pretensado en la posicion de funcionamiento a través de un
elemento de resorte (13) en la direccion de reposo y que estd acoplado con un elemento de bloqueo, que se
encuentra, cuando el dispositivo colector de polvo esta insertado en el soporte (1) en el soporte de acuerdo con el
funcionamiento, en una posicién de liberacion, en la que se puede cerrar una tapa de la camara de polvo (29) y que
cuando el dispositivo colector de polvo esta extraido fuera del soporte (1), se encuentra en una posicion de bloqueo,
en la que se impide un cierre de la tapa de la camara de polvo, caracterizado porque el elemento de resorte (13)
presenta un extremo libre que se apoya en una seccién de pared (22) de la carcasa (18) y que esta configurado para
su tension previa con una fuerza de resorte al menos aproximadamente constante entre la posicién de reposo y la
posicion de funcionamiento, en el que el extremo libre (14) del elemento de resorte (13) presenta para mantener al
menos aproximadamente constante la fuerza de resorte durante la articulacién del soporte (1) una superficie
deslizante (2) del tipo de levas que se desliza a lo largo de la seccion de pared (22) de la carcasa (18).

2.- Aspirador de polvo de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque el elemento de resorte (13) esta
posicionado libre de tensién en la posicién de reposo.

3.- Aspirador de polvo de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2, caracterizado porque el elemento de resorte (13)
presenta un recorrido de resorte que termina en la posicién de funcionamiento del soporte (1) en un tope final del
soporte (1) y la carcasa (18).

4.- Aspirador de polvo de acuerdo con la reivindicacion 3, caracterizado porque el tope final se forma por al menos
una proyeccion prevista en el soporte (1) y que se apoya en una superficie de tope (33) de la carcasa (18).

5.- Aspirador de polvo de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque el extremo libre (14)
del elemento de resorte (13) se desliza a lo largo de una superficie deslizante (21) en forma de levas para el
mantenimiento aproximadamente constante de la fuerza de resorte durante la articulacion del soporte (1), cuya
superficie deslizante esta prevista en la seccién de pared (22) de la carcasa (18).

6.- Aspirador de polvo de acuerdo con la reivindicacion 1 6 5, caracterizado porque el soporte (1) esta alojado en la
carcasa (18) de forma giratoria alrededor de un eje de articulacion (15) y un elemento de resorte (13) configurado en
forma de lenglieta presenta un extremo fijo conectado con el soporte (1).

7.- Aspirador de polvo de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el elemento de
resorte (13) y el soporte (1) estan configurados como pieza fundida por inyeccién de plastico de una sola pieza.
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