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DESCRIPCIÓN 

Dispositivo y procedimiento para la conexión y desconexión controladas por la corriente de un motor de trampilla 
 
El p resente invento se  re fiere a un  dispositivo y a u n procedimiento para  la  conexión  y desconexión de un  motor de 
trampilla. 5 

A través de l estad o de  la  técnica se conoce el  a ccionamiento con  mo tor de  la s trampillas de  ventilación de  una 
instalación d e ventilación . Como un idades de  ven tilación en tran e n consideración po r ejemplo las campana s de 
extracción de humos y las instalaciones de aire a condicionado de edi ficios. Si estas disponen de orificios en la pared 
para aspirar aire fresco poder expulsar hacia el exterior el aire ambiente, los orificios en la pared representan siempre, en 
el caso de una diferencia de temperatura entre el aire ambiente en el interior del edificio y el aire exterior, una fuente de 10 
pérdidas innecesarias de energía, cuando el orificio en la pared no es utilizado, por ejemplo, en el caso de una unidad de 
ventilación desconectada o que trabaja en un circuito cerrado de aire. En esta situación puede escapar del edificio, según 
sean las condiciones de temperatura, el calor o  el frío generado previamente con un elevado coste en energía. Co n el 
cierre temporal del orificio de la pared con una trampilla se pueden reducir al menos las pérdidas de energía. 

Se conocen trampillas de ventilación accionables manualmente o con un motor, pero que siempre tienen que ser abiertas 15 
o cerrada por separado, cuando se conecta o desconecta la unidad de ventilación. Esto es muy laborioso. Además, se 
conocen trampillas de  ven tilación aju stables con u n motor, que  se pu eden conectar con el  mando de  la  unidad  de 
ventilación. Con la  conexión  y  la de sconexión de  la  unidad  de ven tilación se  gene ra al mismo tiempo por medio del 
mando una  orden  de  ajuste a l accionamiento de la  trampilla de ven tilación para ab rir o cerrar esta . Para ello  es, sin 
embargo, necesario, que el mando de la unidad de ventilación se diseñe para la conexión de una trampilla de ventilación 20 
ajustable. Esto da lugar a un elevado coste de construcción, sobre todo, cuando en el mercado no se puedan combinar 
todas las unidades de ventilación con una trampilla de ventilación ajustable. El equipamiento posterior con la trampilla de 
ventilación ajustable de unidades de ventilación ya existentes, en especial de otros fabricantes, no es posible, ya que sus 
mandos generalmente no pueden comunicarse con el mando para la trampilla de ventilación ajustable. 

A través del documento DE 20 2006 006 327.7 se conoce una solución en la que la trampilla de ventilación puede sr 25 
conectada po r medio  de  un  sensor, que  mide las co rrientes de ai re en  el  canal  de  conducción del ai re. Si bien  esta 
solución puede ser integrada en las unidades de ventilación existentes, se comprobó, que el sistema de sensor es muy 
sensible, ya que también abre la trampilla de ventilación, cuando a través del ori ficio de la pared tan sólo circula una 
ligera corriente de aire. 

A través del  documento DE 10  2006 05 280  A1 se conoce un d ispositivo análogo a la clase descrita más arriba . Se 30 
describe una base de enchufe múltiple, que posee una base de enchufe maestra y varias bases de enchufe esclavas. 
Las bases de enchufe esclavas sólo son conectadas a una tensión/corriente, cuando el receptor conectado con la base 
de enchufe maestra alcanza un determinado nivel de potencia, pudiendo ser ajustado el valor umbral de conexión por 
medio de un dispositivo, que posee un sensor del nivel de potencia. Si bien con este dispositivo conocido se puede medir 
el nivel de potencia de un receptor, no se puede realizar con esta base de enchufe múltiple un mando para un motor de 35 
trampilla. Prescindiendo de la clase distinta, es decir la base de enchufe múltiple, el dispositivo según el invento carece 
de una  base  enchufe maestra y  de una base de enchufe esclava. A la base de  enchufe esclava se  aplica la  misma 
tensión de red que a la base de enchufe maestra. Un relé se limita a conectar y desconectar la tensión de red. La fuente 
de ali mentación tampoco si rve para l a al imentación de un motor de trampilla y el  sensor del  flujo de  co rriente es 
independiente de la conexión de una unidad de ventilación o análogo con la base de enchufe maestra. 40 

El documento DE 44 11 935 describe un dispositivo de accionamiento de ajuste para el mando de un motor de ajuste en 
el que la posición del elemento de ajuste se realiza midiendo la intensidad del motor. Por medio de una especie de árbol 
de levas o de leva cardiode, que trabaja contra un brazo mecánico de ajuste con un muelle, se identifican a través de la 
medición de la intensidad de l motor las posiciones del elemento de ajuste. Según esta  publ icación se arrastra con el 
movimiento de ajuste del brazo de ajuste un sistema mecánico, que debido a  la energía potencial variable ejerce una 45 
fuerza, que influye en la característica de la intensidad del motor de ajuste en el margen de ajuste. 

El dispositivo de accionamiento de ajuste conocido tiene un mando, que sólo sirve para la regulación de la posición de un 
accionamiento de ajuste. Con el movimiento de ajuste se arrastra un sistema mecánico. El dispositivo de accionamiento 
de ajuste tampoco posee una unidad de mando para un motor de trampilla. 

Si bien se puede medir la característica de la intensidad del motor, el conocido dispositivo de accionamiento de ajuste es 50 
complicado y caro debido al coste adicional del sistema mecánico a arrastrar. 

Por ello, el objeto del presente invento es crear un dispositivo y un procedimiento para la conexión y la desconexión de 
un motor de trampilla, que posean una característica de conexión segura y que dispongan de una técnica con la que la 
trampilla de ventilación ajustable pueda ser combinada con unidades de ventilación cualesquiera, sin que  las unida des 
de ventilación tengan que poseer para ello de un diseño técnico correspondiente. 55 

 



 3

Este problema  se  solu ciona con un  d ispositivo según  la reiv indicación 1 . El  disp ositivo po see un  se nsor del flujo de 
corriente y un procesador conectado con el sensor del flujo de corriente y el motor de trampilla puede ser conectado y/o 
desconectado en función de la señal de flujo de corriente del sensor de flujo de corriente. 

Con la solución según el invento ya no se depende para la conexión del accionamiento de la trampilla de ventilación de 
una corriente de ai re, sino del flujo de corriente para la  unidad de ventilación. Si  se conecta la  unidad de ventilación, 5 
comienza a  fluir la corriente pa ra el  a ccionamiento del  ventilador de  la unidad  de ven tilación. Este  flujo de corriente 
identificado por el sensor de flujo de corriente puede ser utilizado para una señal de flujo de corriente al procesador para 
abrir la trampilla de ventilación, ya que con la ventilación en marcha también podría ser utilizado el orificio en la pared. SI 
se interrumpe el flujo de corriente porque se desconectó la unidad de ventilación ya no es necesario el orificio en la pared 
y esta señal de flujo de corriente puede ser p rocesada por el  procesador como señal para el  cierre de la trampilla de 10 
ventilación. Por lo tan to, el sensor de flujo de corriente identifica de manera fiable las variaciones del flujo de corriente y 
las transmite al procesador para su evaluación y procesamiento. 

El procesador dispone en e l caso normal de un chip de cálculo con el que se pued en realizar operaciones de cálculo 
programadas así como de una memoria en la que se almacena al menos un software de mando. El procesador dispone 
de al menos una conexión con el sensor de flujo de corriente, una fuente de alimentación y una conexión con el motor de 15 
trampilla para conectar y/o desconectar este. Si el procesador recibe del sensor de flujo de corriente una señal de sensor, 
que sea id entificada po r el  software del  p rocesador como e vento de  conexión, el  p rocesador transmite a l mo tor de 
trampilla una señal de ajuste con la que se conecta o desconecta este. 

Dado que el dispositivo según el invento no tiene que ser conectado, para un funcionamiento correcto, al mando de la 
unidad de ventilación, se puede combinar el dispositivo con cualquier unidad de ventilación. Sólo es necesario, que el 20 
sensor de flujo de corriente se sitúe tan cerca de un cable de alimentación con corriente de la unidad de ventilación, que 
este pueda identificar una variación del campo magnético debida al flujo de corriente. Dado que con la conexión de una 
unidad de ventilación comienza forzosamente a fluir la corriente para el accionamiento del ventilador, el operario también 
conecta forzosamente a través del  dispositivo según el invento el motor de trampilla para la apertura de la trampilla de 
ventilación. Si la  unida d de  ventilación es de sconectada po r el operario, se in terrumpe el  flujo de  co rriente y  la  25 
desconexión de la unidad de ventilación conduce también así forzosamente a qu e el motor de trampilla sea conectado 
también de manera indirecta para el cierre de la trampilla de ventilación. 

El motor de  trampilla puede  ser accionado po r e l p rocesador en  dos sen tidos de movimiento. Con  la  elección de  un 
sentido del  movimie nto se puede de splazar la  trampilla d e ventilación de manera de finida en  ese  sentido. Los dos 
sentidos del movimiento son posibles con un único motor, que puede ser accionado en diferentes sentido de giro.  30 

El procesador está conectado según el invento con el sensor de final de carrera. Con el sensor de final de carrera se 
puede vigilar el flujo de corriente hacia el motor de trampilla y el motor de trampilla puede ser desconectado en función de 
la señal de  flujo de  corriente del  sensor. El  senso r puede  de terminar a  pa rtir del  flujo de  corriente si  el  motor sigue 
girando o está parado en una posición final de la trampilla de ventilación. Si el sensor registra por medio del valor del 
sensor una posición final de la trampilla de ventilación, significa esto para el procesador, que el motor de trampilla debe 35 
ser desconectado para evitar un consumo innecesario de energía y/o una sobrecarga del motor de trampilla. En lugar de 
un sen sor para l a medición del flujo  de co rriente ta mbién se  pueden utilizar otros sen sores de fin al de carrera , por 
ejemplo sensores ópticos o interruptores de contacto. 

El pro cesador e stá conectado según una  configuración del invento con  una tecla de  p rogramación con la  qu e el 
procesador puede ser conectado con programa de aprendizaje. La tecla de programación hace posible la  adaptación 40 
individual del procesador a una determinada unidad de ventilación. El procesador posee usualmente un ajuste en fábrica 
en el que se consideran suficientes, pero también necesarios determinados valores del sensor para activar la  conexión 
del motor de trampilla. Así por ejemplo, se puede prever en fábrica, que con flujos de corriente hasta 80 W se parta de la 
utilización de una sola luz o de otras funciones eléctricas con un consumo relativamente bajo y, por lo tanto, no abrir la 
trampilla de ventilación, mientras que con flujos de corriente superiores se debe partir de la conexión del ventilador de la 45 
unidad de ven tilación y , por lo  tanto, se  debe ría abri r la  trampilla de  ventilación. También se pueden  preve r val ores 
concretos para diferentes funciones, como por ejemplo hasta 50 W para la luz, hasta 10 W para relojes y partir de 100W 
para el escalón más bajo del ventilador, y almacenarlos en fábrica en un ajuste básico. 

Si el  con sumo eléctrico del  soplante e n su e scalón más bajo  y  de  lo s restan tes re ceptores de  corriente pa ra o tras 
funciones son idénticas o al menos aproximadamente idénticas, es conveniente, que con cada conexión de un receptor 50 
de la unidad de ventilación se abra la trampilla de ventilación. Esta también permanece abierta, cuando por ejemplo sólo 
se conecta la iluminación, con lo que se producen pérdidas de energía, pero la trampilla de ventilación al menos siempre 
está cerrada, cuando no está conectado un receptor de la unidad de ventilación. 

Si una unidad de ventilación concreta genera por ejemplo un consumo de potencia especialmente alto o especialmente 
bajo y como consecuencia de ello genera un flujo de corriente especialmente alto o bajo o si por ejemplo el sensor de 55 
flujo de corriente se  dispone algo  más alejado  o  más cerca de  lo previsto del  cable de alimentación de  la  unidad de 
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ventilación, por lo que la señal del sensor es más débil o más fuerte, que lo previsto en fábrica, es posible una adaptación 
a través del programa de aprendizaje. Actuando sobre la tecla de programación se conecta  el sensor con un programa 
de aprendizaje en el que se pueden modificar en el software los ajustes en fábrica relevantes para la conexión del valor 
del sensor de flujo de corriente. La entrada en e l programa de aprendizaje puede tener luga r de distintas maneras, por 
ejemplo por medio de una entrada manual de cifras, presionando las teclas “+”o “-“o análogos. 5 

Es posible  prever pa ra los diferentes escalones d e po tencia de  la  unidad de ven tilación diferentes posi ciones de  la  
trampilla o mantener ce rrada la trampilla de ventilación con flujos de  co rriente baj os, lo  que  puede  ser conveniente, 
cuando con la unidad de  ven tilación se  cub ren o tras funciones con  acciona miento eléctrico , co mo p or ejemplo u na 
función de iluminación, de vigilancia de la temperatura, indicaciones horarias y análogos. 

Según una ampliación de la configuración descrita hasta aquí del invento, el procesador puede asignar en el programa 10 
de aprendizaje al menos una señal de flujo de corriente del sensor de flujo de corriente de manera legible a una función 
de conexión del procesador. Con esta función es posible sustituir los valores previamente programados del software con 
los valores reales del sensor de flujo. Dado que los valores reales del sensor de flujo de corriente ocupan en el software 
el lugar de los valores previamente programados, se reducen de manera manifiesta las causa de error del dispositivo. 

El dispositivo posee, además, un adap tador de  base de  enchufe en el que  puede  ser enchufado el  conector pa ra l a  15 
alimentación de la  unidad de ven tilación. Con ello  se  fa cilita considerab lemente la conexión  del di spositivo según  el 
invento. Dado que la propia unidad de ventilación necesita una conexión de corriente y que esta se puede establecer con 
frecuencia por medio  de un cone ctor es, para  la con exión d el dispositivo con  una  unidad de  ven tilación, su ficiente 
desconectar la unidad de ventilación, enchufar el adaptador de base de conexión en la base de conexión y  enchufar 
después el conector de la unidad de ventilación en el adaptador de base de conexión. El adaptador de base conexión 20 
transmite el flujo de corriente de la base de conexión al conector y lo devuelve nuevamente. Dado que la totalidad del 
flujo d e co rriente de  la  unidad de  ventilación pa sa po r el  adap tador de  ba se de  en chufe, es especialmente sen cillo 
posicionar po r ejemplo el  sensor de  flujo de corriente en  un  luga r ap ropiado del  adaptador de  base  de  enchufe. Las 
conexiones necesarias entre el  sensor  de flujo d e co rriente, el  p rocesador y  el  motor de tra mpilla puede n se r 
premontadas en su mayor parte o se prevé n conexiones de enchufe, de modo, que al montar el dispositivo según el 25 
invento apenas se pueden cometer errores de montaje. 

Además, al adaptador de base de enchufe se incorpora al menos una fuente de alimentación para el motor de trampilla. 

Con la integración de uno de o de varios módulos funcionales del dispositivo según el invento, como por ejemplo una o 
varias fuentes de alimentación, en el adaptador de base de enchufe, el d ispositivo según el invento comprende en su 
conjunto pocos módulos, que se pue den conectar con facilidad entre sí. Así po r ejemplo, el motor de trampilla puede 30 
requerir una fuente de alimentación de 12 V, el procesador una de 5 V y el sensor de intensidad/tensión igualmente una 
de 5 V. Estas pueden ser integradas en el adaptador de base de enchufe. El procesador también puede ser integrado en 
el adap tador de base  de  enchu fe o  fo rma pa rte del mo tor de trampilla con  la  tramp illa de  ven tilación, que  se  puede 
construir igualmente como un módulo. 

Además, el motor de trampilla puede ser conectado y/o desconectado en función de un determinado valor de la señal de 35 
flujo de corriente del sensor de flujo de corriente. En este caso, el procesador sólo transmite al motor de trampilla, por 
ejemplo, una señal de apertura, cuando el flujo de corriente es tan alto, que permita presumir, que con la corriente se 
acciona el  motor de  a ccionamiento del ventilado r de  la unidad de  ventilación. El con sumo d e corriente para  un a 
iluminación, un reloj dig ital, un termómetro o análogo no debe provocar un movimiento de apertura de la trampilla de 
ventilación. Igualmente se  puede  p rever para el  pro cesador, que  la reducción  del  flujo  de  co rriente, como l a que  se 40 
produce por ejemplo al conectar el soplante de un escalón alto a uno más bajo, no sea transmitida al motor de trampilla 
como señal de cierre, sino que la reducción debe rebasar por abajo un determinado valor umbral. 

Este problema se soluciona con  procedimiento según la reivindicación 6. Para ello se mide con un sensor de flujo de 
corriente el flujo de corriente en la unidad de ventilación, generando el sensor de flujo de corriente a partir él una señal de 
flujo de corriente, que es transmitida a un procesador y el procesador conecta y/o desconecta el motor de trampilla en 45 
función de la señal de flujo de corriente transmitida. Para el procedimiento según el invento es válido lo expuesto más 
arriba en relación con la características del dispositivo según el invento. 

Otras modificaciones y configuraciones ventajosas del invento se desprenden de la descripción que sigue y del dibujo. El 
invento se describirá en lo que sigue con detalle por medio de un ejemplo de ejecución. 

En el dibujo adjunto se puede ver un dispositivo 2 según el invento con un conector 4 de un adaptador 6 de base de 50 
enchufe. El adaptador 6 de base de enchufe contiene en el ejemplo de ejecución una fuente 8 de alimentación con dos 
transformadores, que generan una tensión de 12 V para el motor 10 de trampilla y una tensión de 5 V para el procesador 
12 y el sensor 14 de flujo de corriente. Por medio de un cable 16 de alimentación se conecta la fuente 8 de alimentación 
con una re sistencia 18 desde  la  que se  lleva la ten sión de  alimenta ción desde la  fuen te 8 de  alimentación a dos 
interruptores 20, 22. 55 
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La resistencia 18 está conectada con el procesador 12 para transmitir a este señales de flujo de corriente a través del 
cable 16 de alimentación. El procesador 12 también está conectado con el sensor 14 de flujo de corriente para recibir de 
este señales de flujo de corriente referidas al flujo de corriente en la unidad de ventilación conectada. Si el sensor 14 de 
flujo de corriente transmite una o varias señales de flujo de corriente al procesador 12, que son evaluadas por el software 
almacenado en el procesador 12 como un funcionamiento del motor del soplante, que exija una apertura de la trampilla 5 
de ventilación, el software del procesador 12 transmite una señal de conexión al interruptor 20 con la que el interruptor 20 
conecta el motor 10 de trampilla con la resistencia 18 y con el cable 16 de a limentación y se alimenta con corriente el 
motor 10 de trampilla para mover la trampilla de ventilación a una posición de apertura. 

A través de la resistencia 18 se alimenta el procesador con la información del funcionamiento del motor 10 de trampilla. 
Si el flujo de corriente medido en la resistencia 18 aumenta adicionalmente, puede ser evaluado esto por el  procesador 10 
12 y por el software almacenado en él como indicio de que la trampilla de ventilación alcanzó su posición máxima y que 
no es posible un movimiento de apertura adicional. El procesador 12 puede transmitir entonces una señal al interruptor 
20 para interrumpir el flujo de corriente por medio del interruptor 20 y desconectar el motor 10 de trampilla. 

Si e l p rocesador 1 2 recibe del  sensor 14 de flujo  de  co rriente una  informa ción según  la  que  ha terminado el  
funcionamiento del soplante de la unidad de ventilación, puede transmitir el procesador 12 una señal al interruptor 22 con 15 
la que el interruptor 22 conecta el motor 10 de trampilla con la resistencia 18 y con el cable 16 de conexión y se alimenta 
el motor 10 de trampilla con corriente para llevar la trampilla de ventilación a una posición cerrada. También en este caso 
puede interrumpir en todo momento o también con una señal de la resistencia 18 el procesador 12 el flujo de corriente a 
través del interruptor 22, cuando la trampilla de ventilación alcanza su posición final. En el circuito del ejemplo cumple la 
resistencia 18  la  función de  un  in terruptor de final de ca rrera, que  desconecta el mo tor 10  de  trampilla, cuando  éste 20 
alcanza su posición final. 

En el dibujo  adjunto se representa, además, una tecla 24 de programación conectada con el  p rocesador 12 y con el 
sensor 14 de flujo de corriente. Cuando se pulsa la tecla 24 de programación recibe el procesador 12 una señal con la 
que este puede ser conectado con un programa de aprendizaje. Con la  conexión de la  tecla de programación con el 
sensor 14  de  flujo d e corriente también puede  recibir e ste una señal  co rrespondiente. Según  la  pro gramación d el 25 
programa de aprendizaje puede esperar el procesador 12 a determinados valores del sensor 14 de flujo de corriente, que 
son recogidos en  el  p rograma de evaluación en lugar de  los valores a justados previamente. Como consecuencia del 
programa de aprendizaje se puede prever por ejemplo, que la unidad de ventilación se conecte con el primer escalón del 
ventilador, que espere al correspondiente valor del sensor 14 de flujo de corriente y lo almacene, que a continuación  se 
pulse la tecla 24 de programación como señal de acuse de recibo para desconectar después nuevamente la unidad de 30 
ventilación, que se espere al correspondiente valor de l sensor 14  de  flujo de corrien te se  al macene, que  se espe re 
nuevamente la señal de acuse de recibo de la tecla 24 de programación, que se deje encendida la luz de una campana 
de extracción de humos, para esperar al correspondiente valor del sensor 14 de flujo de corriente y almacenarlo, que se 
espere nuevamente a la señal de acuse de recibo de la tecla 24 de programación y finalizar después el programa de 
aprendizaje. 35 

El invento no  e stá l imitado al  eje mplo de ejecución de scrito en  lo  que  an tecede, sino que , co mo exponen las 
reivindicaciones 2 a 5, puede ser adaptado por un técnico. 

 



 

REIVINDICACIONES 

1. Dispositivo (2 ) para la  conexión  y la  desconexión automáticas de un  motor (10  ) de trampilla  para  una  unidad  d e 
ventilación, posey endo el  d ispositivo (2) un  sen sor (14) de  flujo de  co rriente y  un  p rocesador (1 2) conectado con  e l 
sensor (14) de flujo de corriente, poseyendo el dispositivo (2) un adaptador (6) de base de enchufe en el que se puede 
enchufar un conector para la alimentación con corriente de la unidad de ventilación, de manera, que el adaptador (6) de 5 
base de enchufe transmita el flujo  de corriente desde una toma de corriente hacia el  conector y en sentido contrario, 
estando integrado el procesador (12) en el adaptador de base de enchufe, estando posicionado el sensor (14) de flujo de 
corriente en un punto adecuado y preparado de tal manera, que identifique las variaciones del flujo de corriente para la 
unidad de  ven tilación y  transmita esta s para  su evalu ación y p rocesamiento a l pr ocesador, c aracterizado p orque e l 
dispositivo posee un motor (10) de trampilla conectado con el procesador (12) y porque el motor (10) de trampilla puede 10 
ser conectado y/o desconectado por el procesador en función de la señal de flujo de corriente del sensor (14) de flujo de 
corriente, estando integrada en el  adaptador (6) de  base de enchufe al  menos una fuente (8) de al imentación para la 
alimentación con corriente del motor (10) de trampilla y el motor (10) de trampilla puede ser accionado por el procesador 
(12) en distintos sentido de giro. 

2. Dispositivo (2) según la reivindicación 1, caracterizado porque e l procesador (12) está conectado con un sensor de 15 
final de carrera. 

3. Dispositivo (2) según una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el procesador (12) está conectado 
con una tecla (24) de programación con la que el procesador (12) puede ser conectado con un programa de aprendizaje. 

4. Dispositivo (2) según la reivindicación 3, caracterizado porque el procesador almacena en el programa de aprendizaje 
al menos una señal de flujo de corriente del sensor (14) de flujo de corriente, que puede ser asignada a una función de 20 
conexión del procesador (12). 

5. Dispositivo (2) según la reivindicación 1, caracterizado porque en el adaptador (6) de base de enchufe está integrada 
al menos una fuente 8 de alimentación para la alimentación con corriente del procesador (12) y/o del sensor (14) de flujo 
de corriente. 

6. Procedimiento p ara la conexión y  l a de sconexión au tomáticas de  un motor (10) de  trampilla pa ra una  unidad de 25 
ventilación en el  que por medio de un sensor (14) de flujo de  corriente se mide un flujo de corriente en la unidad de 
ventilación, en el que el sensor (14) de flujo de corriente genera a partir de él una señal de flujo de corriente y la transmite 
a un procesador (12) y en el que el procesador (12) conecta o desconecta el motor (10) de trampilla en función de lá 
señal de flujo  de  co rriente tran smitida, pudiendo  se r conecta do el sen sor (14) de  flu jo de co rriente enchufando un 
adaptador (6) de base de enchufe en una toma de corriente y enchufando un conector de la unidad de ventilación en el 30 
adaptador (6) de base de enchufe, de manera, que el adaptador (6) de base de enchufe transmita el flujo de corriente 
desde una base  de enchufe al enchu fe y en sen tido con trario, caracterizado porque  en e l adaptador (6 ) de base de  
enchufe se integra al menos una fuente (8) de alimentación para la alimentación con corriente del motor (10) de trampilla 
y porque el motor (10) de trampilla puede ser accionado por el procesador (12) en sentidos de giro distintos. 

7. Procedimiento según la  re ivindicación 6 , cara cterizado porque el p rocesador (12) puede  se r cone ctado con  u n 35 
programa de aprendizaje por medio del accionamiento de una tecla (24) de programación. 
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