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DESCRIPCION
Magquina de cocina con un vaso de batido.

La invencién concierne a una maquina de cocina con un vaso de batido segun las caracteristicas del preambulo de
la reivindicacion 1.

Las maquinas de cocina de la clase considerada son conocidas. Asi, se hace referencia, por ejemplo, al documento
DE 100 05 920 A1. En esta solicitud de patente se describe una maquina de cocina cuya carcasa esta formada para
depositarla, a través de unos zécalos de pie distanciados uno de otro, sobre una base, tal como, por ejemplo, una
placa de trabajo de una cocina. En cada z6calo de pie esta previsto un sensor de pesaje para formar el dispositivo
de pesaje. Por consiguiente, el peso total de la maquina de cocina, incluyendo el vaso de batido y el medio recibido
en el vaso de batido, asi como también el peso de la carcasa y los elementos del aparato integrados en la carcasa,
tal como un motor eléctrico, etc., actia sobre el dispositivo de pesaje. La zona de recepcién del aparato para recibir
la cantidad a pesar esta formada por el vaso de batido que recibe la cantidad a pesar.

El contenido de la solicitud de patente antes citada se incorpora plenamente con esta mencioén en la exposicion de la
presente invencién, también con la finalidad de incorporar caracteristicas de esta solicitud de patente en
reivindicaciones de la presente invencion.

Ademas, una maquina de cocina con un mecanismo de pesaje es conocida por el documento EP 1 685 783 A1. Se
ha previsto aqui de la manera usual una bandeja de pesaje que actla sobre un mecanismo de pesaje. La
configuracion conocida de la maquina de cocina no es satisfactoria en vista de las diferentes cantidades que se
deben pesar durante un proceso de preparacion.

Partiendo del estado citado de la técnica, la invencidén se ocupa de la tarea de indicar una configuracién de la
maquina de cocina que sea favorable especialmente en lo que respecta al pesaje de, por ejemplo, cantidades muy
pequenas.

Este problema se resuelve con el objeto de la reivindicacion 1, en la que se consigna que la superficie receptora de
pesaje se ha realizado de manera integrada, debido a una configuracion en forma de artesa de la zona de recepcion,
con un vaso de medida de cantidades muy pequefias de tal manera que, en funcion del material, se hace posible
una determinacion del peso a través del volumen, y que estan previstas una pluralidad de depresiones de forma de
artesa con tamafos diferentes para poder medir asi volimenes diferentes, o que Unicamente esta prevista una
depresidén a manera de artesa cuyo volumen puede ajustarse como diferente por medio de una corredera, de modo
que el usuario pueda prefijar la cantidad que se debe pesar.

Se le ofrece al usuario una zona de recepcion en la que éste puede pesar los ingredientes a introducir en el vaso de
batido antes de cargarlos en dicho vaso. Esto se manifiesta como ventajoso especialmente en el caso de cantidades
muy pequefias, tal como, por ejemplo, en el caso de condimentos. En la preparacion de alimentos en maquinas de
cocina se tienen que pesar con frecuencia cantidades relativamente pequefas en el rango de unos pocos gramos,
que se afiaden después al vaso de batido durante el proceso de preparacion. Las soluciones conocidas requieren
que estas pequenas cantidades, tal como, por ejemplo, condimentos, sean afiadidas directamente al vaso de batido.
La pequeiisima cantidad afiadida es captada ciertamente por medio del dispositivo de pesaje del aparato, pero esta
aplicacion se manifiesta como poco practica. Asi, puede ocurrir muy facilmente que se afiada por equivocaciéon una
cantidad demasiado grande, por ejemplo 15 g en vez de 10 g. Por tanto, el usuario se ve forzado en tal caso a retirar
del vaso de batido la cantidad excesiva cargada, lo que es engorroso y a menudo ya no es posible. Gracias a la
zona de recepcion separada se hace posible un pesaje de, especialmente, cantidades muy pequefias. Esta zona de
recepcion separada esta prevista de preferencia adicionalmente al dispositivo de pesaje total de la maquina de
cocina, es decir, adicionalmente a un dispositivo de pesaje de cantidades grandes, pero, alternativamente, esta
previsto también en una forma de realizacion posible como un Unico dispositivo de pesaje de la maquina de cocina
mediante el cual se pueden pesar las porciones de la receta a anadir al vaso de batido antes de cargarlas en este
vaso. Como cantidades muy pequefias se designan en la presente invenciéon cantidades de hasta 150 g, mas
especialmente hasta 100 g, encontrandose también las cantidades muy pequefas a pesar en el uso hsbitual en un
rango de gramos de una o dos cifras, eventualmente incluso en el rango de miligramos. En un pesaje ordinario en el
intervalo de 100 g a aproximadamente 2 kg, alternativamente hasta 6 kg, se presenta tipicamente una tolerancia de
alrededor del 10%. En un pesaje fino en el intervalo de 1 g 50 g, alternativamente hasta 100 g, se presenta
preferiblemente tan sélo una tolerancia de alrededor del 5%.

La zona de recepcidon separada esta asociada a la maquina de cocina o puede asociarse a ésta y, por
consiguiente, es, sentido amplio, parte integrante de la maquina de cocina, de modo que no es necesario un
dispositivo de pesaje separado para pesar cantidades muy pequefas. La zona de alojamiento separada presenta
una parte de pesaje con una superficie receptora de pesaje, cuya parte de pesaje puede, para su utilizacion,
ponerse al descubierto o transferirse a un estado libre. En esta Ultima alternativa la parte de pesaje puede ser
desplazada por empuje o por giro para su utilizacion, por ejemplo, en la carcasa, realizandose esto mas
preferiblemente para pasar de una posicion oculta a la posicion de uso, y viceversa. Como alternativa adicional, la
parte de pesaje se puede enganchar también en la carcasa o puede estar configurada en forma abatible hacia
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fuera de ésta, con lo que también aqui, en caso de falta de utilizacion, se puede llevar la parte de pesaje a una
posicién en la que no estorbe.

La superficie receptora de pesaje esta realizada en forma integrada con un vaso de medida de cantidades muy
pequefias que tiene un volumen de recepcién de, por ejemplo, hasta 150 g. La configuracion integrada puede estar
constituida de una forma muy sencilla por una depresion a manera de artesa de la superficie receptora de pesaje de
la parte de pesaje. Cuando la parte de pesaje separada se puede sujetar de manera desmontable en la carcasa, por
ejemplo mediante enganche, la pequefisima cantidad pesada puede llevarse al vaso de batido por medio de un
vaso de medida integrado en la parte de pesaje. En una ejecucion de la parte de pesaje como parte de la carcasa o
como parte, por ejemplo, abatible o desplazable por empuje hacia fuera de la carcasa se ofrece una solucién con un
vaso de medida separado mediante el cual se puede transferir la pequefiisima cantidad pesada al vaso de batido.

Se ha previsto también que la zona de recepcién actie sobre un sensor de pesaje separado para cantidades muy
pequefas. Este sensor de pesaje de cantidades muy pequefas estd adaptado al rango de pesaje usual de
cantidades muy pequefas y, por consiguiente, presenta un rango de tolerancia minimo, tal como, por ejemplo, un
rango de tolerancia de +1 g, mas especialmente un rango de tolerancia en el rango de miligramos. Por el contrario,
los sensores de pesaje usuales para determinar cantidades grandes y también los sensores de pesaje para
determinar el peso total de la maquina de cocina y las comidas recibidas en el vaso de batido presentan rangos de
tolerancia que no son aceptables para determinar cantidades muy pequefas. El sensor de pesaje de cantidades
muy pequefas esta especialmente bien acomodado al rango de pesaje de cantidades muy pequefas, con lo que se
proporciona una alta exactitud, lo que es deseable especialmente al pesar condimentos o similares.

Gracias a la configuracién en forma de artesa se hace posible en funcién del material una determinacién del peso a
través del volumen. Como consecuencia de esta ejecucion, se determina la fuerza del peso a través del volumen del
producto pesado y esto para el caso de una densidad conocida del producto pesado. Esta zona de recepcion de
forma de artesa esta asociada a la maquina de cocina o esta formada en ésta, y es también especialmente parte
integrante de la maquina de cocina o del accesorio de la maquina de cocina. Asi, estan previstas también en la zona
de recepcion unas depresiones, artesas o ranuras que pueden recibir un volumen conocido de producto a pesar.
Ademas, pueden estar previstas varias depresiones con tamafios diferentes para poder medir voliumenes diferentes
de ingredientes diferentes. Para ingredientes que se afaden pesados en pequefias cantidades, por ejemplo
condimentos, sal, levadura seca o similares, se convierte la masa necesaria en un volumen que corresponda
entonces al volumen de una de las cavidades.

En una ejecucion preferida del objeto de la invencion se ha previsto que el vaso de medida de cantidades muy
pequefias que debe ser recibido por separado sobre la superficie receptora de pesaje o que esta realizado en forma
integrada con ésta sea de configuracion cénica o de forma de embudo. Se asegura asi que el producto pesado,
especialmente el producto pesado en cantidades muy pequeias, esté colocado siempre en una posicion definida. El
vaso de medida de cantidades muy pequefias o la superficie receptora de pesaje integrada con éste esta
configurado estrechandose hacia abajo en forma de embudo o en forma cénica en el sentido de la fuerza de la
gravedad, de modo que el centro de gravedad del producto a pesar cargado o aplicado, especialmente en una
ejecucion de la parte de pesaje con un brazo de palanca definido para el sensor asociado, esté situado siempre a
una distancia predefinida del sensor.

En un perfeccionamiento la zona de recepcion presenta un alojamiento de pesaje separado para la parte de pesaje,
tal como, por ejemplo, en una ejecucién en la que la parte de pesaje puede engancharse o enchufarse sobre la
carcasa en la zona de alojamiento.

Se manifiesta como técnicamente favorable para el uso una ejecucion en la que la parte de pesaje puede ser llevada
a una posicién resaltada y esto también desde una posicion de ocultamiento mientras no esta en uso la parte de
pesaje. Asi, por ejemplo, la parte de pesaje puede estar dispuesta también de manera desplazable por empuje en el
lado inferior de la carcasa, por ejemplo cerca del suelo, y también puede estar dispuesta en forma abatible hacia
fuera, especialmente en forma basculable alrededor de una linea vertical para pasar de una posicion de
ocultamiento a la posicién de uso, y viceversa.

El sensor de cantidades muy pequefias también previsto esta dispuesto en una ejecucion del objeto de la invencion
en la zona de la parte de pesaje que puede llevarse a la posicion resaltada, de modo que, por consiguiente, la parte
de pesaje actua de preferencia directamente sobre el sensor de cantidades muy pequefias o bien el sensor es un
componente de la parte de pesaje. A este fin, el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias puede encontrarse
en la zona resaltada, es decir, también en la parte de pesaje que sobresale preferiblemente después de trasladar la
parte de pesaje a la posicidon resaltada y que presenta en su extremo la superficie receptora de pesaje. Como
consecuencia de esta ejecucién, con un desplazamiento por empuje o por giro de la parte de pesaje desde una
posicién de no uso a una posicion de uso se desplaza enseguida el sensor de pesaje de cantidades muy pequeias.
Asimismo, el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias esta asociado asi directamente a la zona de la
superficie receptora de pesaje. Como alternativa, el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias puede estar
dispuesto también en el interior del aparato, por ejemplo de tal manera que la parte de pesaje a enganchar y a abatir
hacia fuera o a desplazar por empuje actue, después de una disposicion o desplazamiento correspondiente de la
parte de pesaje, sobre el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias montado en el aparato. Asi, por ejemplo, el
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sensor de pesaje de cantidades muy pequefias esta asociado también directamente a la zona de recepcion para la
parte de pesaje y esta concebido solamente para la determinacién de una cantidad muy pequefia aplicada sobre la
parte de pesaje separada.

Asimismo, en el aparato pueden estar previstos, por ejemplo, tres sensores de pesaje, estando configurado un
sensor de pesaje como sensor de cantidades muy pequefas. Asi, como es conocido por el estado de la técnica
descrito al principio, el aparato se puede apoyar también sobre una superficie de trabajo o similar por medio de tres
pies de soporte que presentan sendos sensores de pesaje. Dos de estos tres sensores de pesaje estan disefiados
para la medicion usual de cantidades grandes, es decir, para la determinacion del peso de la cantidad recibida en el
vaso de batido de la maquina de cocina. El sensor de cantidades muy pequefias actuante como tercer sensor sirve
para la determinacién del peso de una cantidad muy pequefia aplicada sobre la parte de pesaje separada, pero,
ademas, puede aprovecharse también adicionalmente para la determinacion de cantidades grandes, y esto también
especialmente en el caso de un apoyo de tres puntos de la maquina de cocina a través de los tres sensores de
pesaje. En este contexto, se manifiesta como ventajoso que, por ejemplo, en el caso de una medicién de una
cantidad muy pequena activada por arrastre o basculacion estén desactivados los sensores de pesaje que sirven
para la medicion ordinaria. Por consiguiente, mediante un desplazamiento de la parte de pesaje hasta una posicion
de uso y también, por ejemplo, mediante un enganche de la parte de pesaje separada en la zona de recepcion
prevista para ella en la maquina de cocina se carga un interruptor o similar que provoque la desactivacion del sensor
de pesaje de cantidades grandes.

Se manifiesta como favorable un perfeccionamiento en el que tanto el sensor de pesaje de cantidades grandes
como el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias estan conectados a la misma unidad de evaluacién. La
unidad de evaluacidn incluye, entre otros elementos, una pantalla de visualizacién del peso. Cuando, en relacién con
un traslado de la parte de pesaje separada de una posicién de no uso a una posicion de uso, esta prevista al mismo
tiempo una desactivacion de los sensores de pesaje de cantidades grandes o una activacion del sensor de pesaje
de cantidades muy pequeias, se puede realizar al mismo tiempo también a través de esta captacion, en un
perfeccionamiento del objeto de la invencion, una conmutacion de la unidad de evaluacion, especialmente respecto
del rango de peso, tal como, por ejemplo, una conmutaciéon de una indicacién en kilogramos a una indicacién en
gramos o de una indicacién en gramos a una indicacion en miligramos para una mediciéon de cantidades muy
pequefas. Ademas, en el curso de una medicién de cantidades muy pequefas se realiza mediante una conexion
correspondiente de la unidad de evaluacion una evaluacion mas exacta de la sefial de los sensores debido a una
exactitud incrementada. Asi, al conmutar de pesaje ordinario a pesaje fino en la electronica de evaluacion se
emplean curvas o valores de calibracion modificados. Las curvas o valores de calibrado forman la correlacion entre
la sefial de los sensores y la masa a pesar. Cuando se varia el nimero de sensores de pesaje, se utiliza también
una curva de calibracion modificada. Las curvas o los valores de calibracion para el sensor de pesaje fino son
registrados con mayor exactitud, por ejemplo empleando para ello un nimero mayor de puntos de calibracién. Los
elementos de evaluacién para el pesaje fino pueden presentar frente a los de un pesaje ordinario un apantallamiento
mejorado de la electrénica contra campos perturbadores y/o pueden estar equipados con componentes electronicos
que presenten tolerancias mas estrechas.

En otra ejecucion alternativa la superficie receptora de pesaje esta formada en la tapa que cubre el vaso de batido y
también es moévil en una parte de pesaje separada instalada en la tapa del vaso de batido. Esta parte de pesaje
actua también en una ejecucion preferida sobre un sensor de pesaje de cantidades muy pequefas directamente
asociado. Sin embargo, como alternativa éste puede estar formado también en el interior de la maquina de cocina,
por ejemplo también como un pie del aparato. La ejecucion movil de la parte de pesaje se manifiesta como ventajosa
especialmente cuando la tapa del vaso de batido presenta una abertura de carga a través de la cual la cantidad muy
pequefa pesada puede ser introducida directamente desde la parte de pesaje o desde la superficie receptora de
pesaje en el vaso de batido para que sea mezclada en el mismo. La parte de pesaje puede estar dispuesta para ello,
por ejemplo, de forma abatible sobre la tapa del vaso de batido en direcciéon a la abertura de dicha tapa. En esta
ejecucion el sensor de pesaje de cantidades muy pequefas esta dispuesto preferiblemente en la tapa del vaso de
pesaje.

Para ofrecer una proteccion mecanica contra sobrecarga en el caso de una parte de pesaje enganchable en la
carcasa 0 unida con ésta por empuje se ha previsto también que la parte de pesaje presente un pie de apoyo que,
en la posicion de espera de pesaje, se encuentre por encima de la superficie de soporte del aparato en una medida
correspondiente a la capacidad de descenso maximo de la parte de pesaje. Por consiguiente, en la posicién en
espera de pesaje la parte de pesaje se extiende en una posicion que posibilita la medicién, en particular una
posicion libremente volada. Si se sobrecarga la parte de pesaje, tal como especialmente mediante la aplicacion de
una cantidad de peso excesivamente grande sobre la superficie receptora de pesaje, esto conduce a una
sobrecarga de la parte de pesaje en forma de un descenso de la superficie receptora de pesaje, eventualmente bajo
un esfuerzo de flexion correspondiente del tramo de la parte de pesaje sujeto en la carcasa y libremente volado. El
recorrido de descenso de la parte de pesaje es limitado por el pie de apoyo previsto en el lado inferior y apoyado
sobre la superficie de soporte del aparato o alternativamente en el propio aparato, con lo que la parte de pesaje no
queda expuesta a ninguna sobrecarga.

Una ejecucion de uso ventajosamente favorable ofrece la posibilidad de activar la funcién de pesaje durante el
funcionamiento del mecanismo batidor de la maquina de cocina y esto también tanto en lo que respecta a una
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determinaciéon de cantidades grandes como en lo que respecta a un pesaje de cantidades muy pequefas. Por
consiguiente, durante la operacion de pesaje se puede seguir desarrollando el proceso de preparacién en el vaso de
batido. La cantidad grande y/o muy pequefa pesada puede introducirse de manera correspondiente en el proceso
de batido en curso. Para reducir durante el funcionamiento del mecanismo batidor las eventuales oscilaciones que
perjudiquen a la funcién de pesaje se ha previsto también que la activacion de la funcion de pesaje durante el
funcionamiento del mecanismo batidor vaya acompafiada de una reduccién del nimero de revoluciones de dicho
mecanismo batidor, tal como, por ejemplo, hasta un niumero de revoluciones de pocos centenares de rpm a un
numero de revoluciones por debajo de 100 rpm, eventualmente hasta una parada intermedia. Se ha previsto
preferiblemente una reduccion del numero de revoluciones hasta 10 a 100 rpm, mas preferiblemente hasta 40 rpm.

En una ejecucion alternativa del objeto de la invencidn se consigue con el enganche o el empuje o el abatimiento de
la parte de pesaje hacia fuera un apoyo de esta parte de pesaje sobre un pie adicional separado. Este pie esta
asentado preferiblemente en la posicion de pesaje sobre la superficie de soporte de todo el aparato, puede presentar
también preferiblemente al mismo tiempo el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias o puede estar formado
por éste. Se manifiesta aqui como especialmente ventajosa una ejecucion en la que el pie esta dispuesto en la parte
de pesaje enganchable, abatible hacia fuera o desplazable por empuje y asi se le coloca al mismo tiempo, en el
curso del posicionamiento de la parte de pesaje, en la posicion de uso.

Especialmente en una superficie receptora de pesaje configurada de manera no estacionaria en una zona de
recepcion correspondiente de la carcasa se manifiesta también como ventajoso que la parte de pesaje, por ejemplo
correspondientemente enganchable o abatible hacia fuera o desplazable por empuje, esté unida con la carcasa a
través de un miembro de amortiguacion por efecto del cual se minimicen las oscilaciones de la carcasa del aparato,
especialmente las provocadas por un funcionamiento del mecanismo batidor. Se consigue asi un desacoplamiento
mecanico entre la parte de pesaje y la carcasa, con lo que se amortiguan fuerzas perturbadoras dinamicas. En una
forma de realizacién el miembro de amortiguacion es un componente de la parte de pesaje, tal como, por ejemplo,
por configuracion de la parte de pesaje a base de eslabones flexibles dotados de elasticidad de muelle o similares.

La parte del aparato que actia sobre un sensor de pesaje separado para cantidades muy pequefas puede ser
también un tramo del fondo que forma la superficie interior del vaso de batido. Como consecuencia de esta
ejecucion, el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias puede asociarse convenientemente de manera directa
a la zona de preparacién en la que se debera cargar la cantidad muy pequefia. El sensor de pesaje de cantidades
muy pequefias es aqui parte del vaso de batido. Asimismo, el sensor de pesaje de cantidades muy pequefias esta
dispuesto aqui por debajo del tramo del fondo que forma la superficie interior del vaso de batido, presentando
también preferiblemente el tramo del fondo del vaso de batido un fondo doble cuyos tramos estan dispuestos en
forma movil uno con relacion a otro en la extension vertical del vaso de batido, y formando el sensor de pesaje de
cantidades muy pequefias dispuesto entre los tramos del fondo la unién de los dos tramos del fondo uno con otro.
Como consecuencia de la disposicidon correspondiente, la funcidon de pesaje de cantidades muy pequefas puede
aprovecharse en esta ejecucion tanto en el caso de la disposicién del vaso de batido en la maquina de cocina o en el
alojamiento de batido asociado como en el caso del vaso de batido extraido de la méaquina de cocina y
eventualmente depositado sobre una superficie de soporte. En este contexto, se ofrece también una conmutacion
posible de pesaje ordinario a pesaje fino, y viceversa, cuya conmutacion puede ser efectuada también manualmente
por el usuario.

Para indicar el peso obtenido, preferiblemente tanto un peso obtenido de cantidades grandes como un peso
obtenido de cantidades muy pequefas, se ha previsto una pantalla de visualizaciéon. En otra ejecucion esta pantalla
esta prevista directamente en el vaso de batido, tal como especialmente en el lado exterior de la pared del vaso de
batido. En una ejecucién preferida el pesaje de cantidades muy pequefias en el vaso de batido se puede presentar
directamente sobre la pantalla dispuesta en éste.

La transmisidon de las sefiales de los sensores, en cualquier caso las del sensor de pesaje de cantidades muy
pequenas, se realiza en otra ejecucion por medio de ondas luminosas u ondas electromagnéticas hasta el punto de
evaluacion ulterior de las mismas. Como alternativa, la transmisién de las sefiales se puede conseguir también por
medio de un cable que presente preferiblemente una pequefia seccion transversal.

Asimismo, pueden estar previstas dos superficies receptoras de pesaje que sean captadas por separado para
realizar una medicion de referencia. A través de esta medicion de referencia se compara un peso a medir con una
masa de referencia, realizandose esto segun el principio de una balanza comparadora o un comparador de masas.
Las dos superficies receptoras de pesaje presentan para ello preferiblemente sendos sensores para la
determinacién de cantidades finisimas. Como alternativa, puede estar previsto también solamente un sensor que,
por ejemplo alternativamente activado, esté asociado a una u otra superficie receptora de pesaje.

La superficie receptora de pesaje puede disponerse también en una posicién resaltada correspondiente con
respecto a la carcasa para realizar el pesaje de diferentes cantidades muy pequefias de la misma sustancia. Las
diferentes posiciones resaltadas o distancias, por ejemplo con respecto a una pared del aparato, pueden prefijarse
mediante marcaciones o enclavamientos. El pesaje se efectia aqui primeramente por desplazamiento de la
superficie receptora de pesaje hasta la posicion de pesaje deseada, tras lo cual la electronica de evaluacion le
comunica al usuario la diferencia entre el peso actualmente depositado y un peso de referencia. La diferenciacion
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segun pesos distintos tiene lugar aqui por medio de las diferentes longitudes libremente voladas de la parte de
pesaje que presenta la superficie receptora de pesaje.

La superficie receptora de pesaje de forma de artesa para la determinacidon del peso obtenible en funcion del
material a través del volumen es variable respecto de su volumen de recepcion en un perfeccionamiento del objeto
de la invencién. Asi, por ejemplo, puede estar prevista una corredera mediante la cual el usuario prefije la cantidad a
pesar por variacion del volumen de recepcion de la artesa.

El sensor de pesaje de cantidades muy pequefas es preferiblemente un sensor capacitivo o inductivo y también
puede ser una banda extensométrica. Como alternativa, el sensor de pesaje de cantidades muy pequefas es
también un sensor Optico de distancia (sensor de triangulacion, medicion de tiempo de propagacion de la luz,
interferébmetro optico) o bien un sensor de ultrasonidos (medicion del tiempo de propagacion con sonido).

A continuacion, se explica la invencién con mas detalle ayudandose del dibujo adjunto, que representa Unicamente
varios ejemplos de realizacion. Muestran:

La figura 1, una maquina de cocina de la clase comentada, en una vista frontal en perspectiva, con una parte de
pesaje separada basculada hasta una posicién de uso, en una primera forma de realizacion;

La figura 2, el alzado lateral correspondiente a la vista anterior;

La figura 3, una representacion esquematica de un circuito controlado en funcién de la posicion de basculacion de la
parte de pesaje separada;

La figura 4, una representacion fragmentaria lateral esquematica de la maquina de cocina con una parte de pesaje,
en una segunda forma de realizacion;

La figura 5, una representacion correspondiente a la figura 4, pero concerniente a una tercera forma de realizacion
de la parte de pesaje;

La figura 6, un alzado frontal esquematico de la maquina de cocina, parcialmente roto, concerniente a otra forma de
realizacion;

La figura 7, otra representacion correspondiente a la figura 4, concerniente a otra forma de realizacién con un pie de
apoyo dispuesto en el lado inferior de la parte de pesaje;

La figura 8, en una representacion segun la figura 4, una forma de realizacion con un sensor de pesaje de
cantidades muy pequefias situado en una zona resaltada de la parte de pesaje;

La figura 9, una representacion correspondiente a la figura 8, pero concerniente a una ejecucién alternativa de la
misma;

La figura 10, en alzado lateral esquematico parcialmente roto, la maquina de cocina con un dispositivo de pesaje de
cantidades finisimas pequefias en otra forma de realizacién, concerniente a la posicion de no uso;

La figura 11, una representacion correspondiente a la figura 10, pero concerniente a la posiciéon de uso;
La figura 12, una representacion de detalle de la forma de realizacion segun la figura 10;

La figura 13, en alzado frontal esquematico con vaso de batido representado en forma seccionada, la disposicion de
un mecanismo de pesaje de cantidades muy pequefas, en otra forma de realizacion;

La figura 14, una representacion esquematica parcialmente seccionada del vaso de batido en una forma de
realizacion con sensor de pesaje integrado para cantidades muy pequenas;

La figura 15, un alzado lateral esquematico de la maquina de cocina con un dispositivo de pesaje de cantidades muy
pequenas, en otra forma de realizacion;

La figura 16, la vista en planta correspondiente segun la flecha XVI de la figura 15;

La figura 17, una representacion fragmentaria esquematica parcialmente seccionada de la carcasa de la maquina de
cocina con una zona de recepcion de forma de artesa para la determinacion del peso de una cantidad muy pequefia
en funcion del material;

La figura 18, la vista en planta correspondiente segun la flecha XVIII de la figura 17;

La figura 19, en representacion fragmentaria en perspectiva, la zona de recepcion de forma de artesa en otra forma
de realizacion; y
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La figura 20, otro alzado lateral esquematico de la maquina de cocina con un dispositivo de pesaje de cantidades
muy pequenas, en otra forma de realizacion.

Se representa y describe en primer lugar con referencia a las figuras 1 y 2 una maquina de cocina 1 con un
alojamiento 2 de vaso de batido y un panel de mando 3.

Se puede asociar a la maquina de cocina 1 un vaso de batido 4 insertando éste en el alojamiento 2 para dicho vaso
de batido. Asociado al fondo del vaso de batido esta previsto un mecanismo batidor 5 que es hecho funcionar a
través de un accionamiento eléctrico no representado, dispuesto en la maquina de cocina 1 por debajo del
alojamiento 2.

El vaso de batido 4 a insertar en el alojamiento 2 para el mismo posee un asa de sujecion 6 orientada en direccion
vertical. La zona de zécalo 7 del vaso de batido esta configurada a manera de copa con seccidn transversal circular
y es adecuada para calentar el vaso de batido 4 o esta conformada para ello.

La maquina de cocina 1 equipada con un mecanismo batidor correspondiente 5 en el vaso de batido 4 sirve de la
manera usual para batir, mezclar y/o cocinar alimentos, para lo cual el vaso de batido 4 esta cerrado también por
medio de una tapa 8. Esta ultima presenta una abertura de carga 9, especialmente para llenar el vaso de batido 4
durante el funcionamiento del mecanismo batidor.

Mediante el elemento de mando 3 se puede ajustar especialmente el numero de revoluciones del mecanismo batidor
a través de interruptores y/o pulsadores y, ademas, se puede realizar también un calentamiento preferiblemente
previsto del vaso de batido 4 para el cocinado de alimentos. Asimismo, el panel de mando 3 presenta una pantalla
de visualizaciéon 10 que sirve como parte de una unidad de evaluacion 11 para indicar, por ejemplo, el nimero de
revoluciones del mecanismo batidor o la temperatura de calentamiento y que se aprovecha también para la
indicacion del peso, tal como se ha previsto especialmente en relacion con la presente invencion.

Ademas, la maquina de cocina 1 presenta, ademas, una funcion de balanza integrada. Asi, la maquina de cocina 1
puede colocarse sobre una superficie de soporte 13 por medio de un total de tres pies de posicionamiento 12
dispuestos en forma triangular en vista en planta, en cuyos pies de posicionamiento 12 estan dispuestos unos
sensores 14 de pesaje de cantidades grandes. Estos ultimos captan el peso total de la maquina de cocina 1,
incluidos el vaso de batido 4 y los ingredientes introducidos en dicho vaso de batido 4. En este contexto, se hace
referencia a la solicitud de patente citada al principio, tal como especialmente en lo que respecta al funcionamiento
de los sensores de pesaje 14 y a su evaluacion.

La sefial de los sensores 14 de pesaje de cantidades grandes se transmite a la unidad de evaluacion 11 o a la
pantalla de visualizaciéon 10 para indicar el valor del peso.

Para mejorar el uso de una maquina de cocina 1 como la presentada con una funcién de balanza integrada para
cantidades grandes se describen a continuacion diferentes formas de realizacion de un dispositivo con el cual el
usuario puede pesar fiablemente cantidades muy pequefas de ingredientes en el rango de unos pocos gramos o en
el rango de varios miligramos, de preferencia directamente en la maquina de cocina 1 o en su carcasa 15 o0 en una
parte que puede asociarse a la carcasa 15 o a la maquina 1.

A este fin, se propone que la maquina de cocina 1 posea una zona de recepcion 16 que presente una superficie
receptora de pesaje separada 17 que esta al descubierto o se puede transferir a un estado libre para su utilizacion y
que esta formada en una parte de pesaje 17, sobre cuya superficie receptora de pesaje 18 se pueden aplicar los
ingredientes a pesar y a través de la cual se puede determinar el peso de los ingredientes en el rango de gramos o
de miligramos.

Se configura como conveniente una ejecucion en la que la parte de pesaje 17 esta realizada de modo que ésta
pueda ser trasladada durante el funcionamiento de la maquina de cocina 1 o durante la no utilizaciéon de la parte de
pesaje 17 a una posicidon de no uso para que la parte de pesaje 18 no le estorbe al usuario al manejar la maquina de
cocina 1 y Unicamente sea llevada a una posicidon adecuada para el pesaje con miras a pesar cantidades pequefias
de ingredientes.

Las figuras 1 a 3 muestran una primera forma de realizacion correspondiente. En el lado inferior de la carcasa 15 y
también en el lado inferior del fondo 19 de la carcasa esta dispuesta aqui en forma basculable una parte de pesaje
17 realizada sustancialmente en forma de placa. El eje de basculacién x discurre aqui perpendicularmente al plano
del fondo de la carcasa. La parte de pesaje 17 esta provista de un mango sobresaliente 20 que, en la posicion de no
uso reproducida con linea de trazos en la figura 1, sobresale, para ser agarrado, mas alla del canto del borde frontal
libre de la carcasa 15.

Para usar la parte de pesaje 17 se bascula ésta hacia fuera, en el ejemplo de realizacién representado, en
aproximadamente 90° alrededor del eje de basculacion x. La posicion de basculacién hacia fuera esta limitada
preferiblemente por un tope vy, al igual que la posicion de no uso, puede presentar también un enclavamiento o
similar.
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En la posiciéon de uso segun la figura 1 la parte de pesaje 17 sobresale frontalmente de la carcasa 15, especialmente
con su superficie receptora de pesaje 18. La superficie receptora de pesaje 18 esta al descubierto para recibir
cantidades muy pequefias que deban pesarse. Como alternativa, la parte de pesaje 17 puede estar colocada
también con una disposicion de montaje inferior debajo del fondo 19 de la carcasa en forma desplazable por empuje
para pasar de una posicion de no uso a una posicion de uso (véanse las figuras 4 y 5).

La superficie receptora de pesaje 18 de la primera realizacion representada en las figuras 1 a 3 esta formada por
una depresion 21 a manera de bandeja con forma circular en vista en planta. Esto impide que las pequeiisimas
cantidades aplicadas que se deben pesar caigan fuera de la parte de pesaje 17.

Alternativamente, como se representa en las formas de realizacién adicionales de las figuras 4 y 5, esta previsto un
vaso 22 de medida de cantidades muy pequefias cuyo pie, adaptado al contorno en planta de la depresion 21,
encaja ajustadamente en esta ultima, con lo que se consigue un posicionamiento seguro y, ademas, definido para el
vaso de medida 22. En el vaso 22 de medida de cantidades muy pequeias se introduce la cantidad muy pequefia
que se debe pesar. Esto se manifiesta como ventajoso tanto respecto de la higiene como respecto de la
manipulacion.

Tal como es conocido por el estado de la técnica descrito al principio, la adquisicion del peso se efectua a través de
sensores de pesaje dispuestos en los pies de posicionamiento 12. Para lograr una exacta adquisicion del peso de
cantidades muy pequefias se ha dispuesto un sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequefias, especialmente en
el pie de posicionamiento 12' asociado a la parte de pesaje 17. Este sensor 23 de pesaje de cantidades muy
pequenas presenta una alta exactitud y se puede calibrar y evaluar especialmente bien. Los sensores 14 de pesaje
de cantidades grandes como los que se presentan en los demas pies de posicionamiento 12 en el ejemplo de
realizacién segun las figuras 1 a 3 no estan sometidos a los requisitos de exactitud de los llamados sensores de
pesaje finisimo.

El conexionado electronico (representado esquematicamente en la figura 3) de los sensores de pesaje 14 y 23 esta
adaptado a la posicion de la parte de pesaje 17. Asimismo, partiendo de una forma de realizacion con una parte de
pesaje basculable 17 en donde la ejecucion siguiente del conexionado es también adecuada para una parte de
pesaje 17 desplazable por empuje, se ha previsto una deteccién de al menos una de las posiciones extremas de
basculacién de la parte de pesaje 17. En la posicion representada en la figura 3 la parte de pesaje 17 se ha
basculado hacia fuera para su utilizacion. Los sensores 14 de pesaje de cantidades grandes estan separados de la
unidad de evaluacién 11 por medio de pulsadores abiertos 24. Unicamente el sensor 23 de pesaje de cantidades
muy pequefas esta activado para adquirir el peso de ingredientes aplicados sobre la superficie receptora de pesaje
18.

En la posicion retrobasculada de no uso la parte de pesaje 17 solicita a un vastago empujador 25 a través del cual
se cierran los pulsadores 24. Por consiguiente, los sensores 14 de pesaje de cantidades grandes y también el
sensor 13 de pesaje de cantidades muy pequefias estan conectados ahora a la unidad de evaluacién 11. En esta
configuracion el usuario puede pesar directamente mayores cantidades de ingredientes en el vaso de batido 4. Por
tanto, la configuracion con parte de pesaje 17 retrobasculada, es decir, no accesible para el usuario, corresponde al
modo de funcionamiento normal de la maquina de cocina 1 con funcién de balanza.

La constituciéon de la unidad de evaluacién 11, especialmente su electronica, estd adaptada también de tal manera
que ésta puede trabajar en dos modos de funcionamiento, uno para el funcionamiento con los tres sensores de
pesaje 14 y 23 para la adquisicion del peso de cantidades grandes y una con el dispositivo de pesaje finisimo
activado. En la clase de funcionamiento para cantidades muy pequefas se realiza, analogamente al sensor de
pesaje 23 con elevada exactitud, una evaluacion mas exacta de la sefial del sensor. En la implementacién segun la
figura 3, la unidad de evaluacion 11 detecta el estado de funcionamiento (funcionamiento del sensor 23 de pesaje de
cantidades muy pequefias o funcionamiento de los tres sensores de pesaje 14 y 23) debido a que esta interrumpido
o cerrado el contacto eléctrico a través de los pulsadores 24. Ademas, existe también la posibilidad de que en la
unidad de evaluacién 11 detecte a través de un interruptor de posicién (interruptor mecanico, relé de laminas o
similares) la posicion de la parte de pesaje 17 (basculada hacia dentro o basculada hacia fuera o introducida o
extraida) y seleccione con esta informacion el estado de funcionamiento de la unidad de evaluacion 11.

Cuando una parte de pesaje 17 con una depresion 21 y/o un vaso separado 22 de medida de cantidades muy
pequefas esta prevista para recibir el producto a pesar y, ademas, materializa un conexionado electrénico de los
sensores de pesaje 14 y 23 en el sentido de la representacion de la figura 3, se tiene que en una forma de
realizacién adicional segun las figuras 4 y 5 la depresion 21 de la parte de pesaje 17, es decir, el posicionamiento de
la superficie receptora de pesaje 18 o el posicionamiento del vaso 22 de medida de cantidades muy pequefias sobre
la superficie receptora de pesaje 18, esta realizada de tal manera que se consigue una posicion univoca del centro
de gravedad del producto a pesar. En la representacion de las figuras 4 y 5 el sensor 23 de pesaje de cantidades
muy pequefias esta dispuesto integrado en el pie de posicionamiento 12' vuelto hacia la parte de pesaje 17.

Para conseguir una determinacion exacta del peso se tiene que, en un perfeccionamiento del objeto de la invencion
segun la representacion de la figura 5, el producto a pesar es mantenido en una posicion definida. A este fin, en el
ejemplo de realizacion representado el vaso 22 de medida de cantidades muy pequefias es de configuracion conica.
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El vaso de medida 22 discurre estrechandose en forma de embudo hacia abajo y asi discurre también
especialmente la zona de recogida del vaso de medida 22. Si se carga un producto a pesar en un vaso de medida
configurado de esta manera, su centro de gravedad esta situado entonces a una distancia predefinida a del sensor
activado 22 de pesaje de cantidades muy pequefias, con lo que puede conseguirse una determinacién exacta del
peso a consecuencia de la longitud conocida del brazo de palanca.

En otra ejecuciéon se puede conseguir también una posicion definida del centro de gravedad del producto a pesar
mediante una conformacién correspondiente de la superficie receptora de pesaje 18 o de la cavidad 21 e
igualmente, por ejemplo, mediante una configuracién a manera de embudo de la depresion 21.

La figura 6 muestra otra forma de realizacion en la que, ademas de los sensores 14 de pesaje de cantidades
grandes y asi también, con respecto a la primera forma de realizacion, ademas de los tres sensores de pesaje 14 del
lado del fondo, se ha previsto un sensor separado 23 de pesaje de cantidades muy pequefias en la carcasa 15 de la
maquina de cocina 1. Se representa una parte de pesaje plana 17 con direccién de traslacion para extraccion,
siendo posibles también otros movimientos de extraccion, como, por ejemplo, movimientos de basculacién. Los
sensores de pesaje 14 del lado del fondo estan activados cuando la parte de pesaje 17 esta introducida en la
carcasa 15 en su totalidad o en una gran extension de la misma, y esto también para pesar ingredientes introducidos
por el usuario en el vaso de batido 4. Por el contrario, cuando la parte de pesaje 17 ha sido extraida hasta la
posicion de uso, tal como se representa en la figura 6, se activa entonces el sensor separado 23 de pesaje de
cantidades muy pequefias, para lo cual se puede emplear también, por ejemplo, un circuito segun la figura 3
representada con respecto a la primera forma de realizacion.

Como consecuencia de la disposicidn propuesta, el sensor separado 23 de pesaje de cantidades muy pequefias no
esta situado dentro del flujo de fuerza de la maquina de cocina 1 entre el vaso de batido 4 y la superficie de soporte
13, con lo que el sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequefias experimenta Unicamente la fuerza del peso de
los ingredientes a pesar sobre la superficie receptora de pesaje 18 o en el vaso 22 de medida de cantidades muy
pequefas y la fuerza del peso de la parte de pesaje 17, pero no el peso de la maquina de cocina 1 con los
ingredientes eventualmente contenidos en el vaso de batido 4.

Un desplazamiento por empuje, un desplazamiento por basculacion o bien un desplazamiento por abatimiento hacia
fuera de la parte de pesaje 17 desde una posicién de no uso hasta una posicién de uso, o viceversa, se efectua de
preferencia manualmente por el usuario, pero puede efectuarse también a voluntad por pulsacién de un botén, por
ejemplo por medio de un motor eléctrico.

Cuando la parte de pesaje 17 esta configurada como una parte libremente volada en la posicion de uso hasta mas
alla de la limitacion de la carcasa, esta parte esta equipada entonces también preferiblemente con una proteccion
mecanica contra sobrecarga. A este fin, en el lado inferior de la parte de pesaje esta dispuesto un pie de apoyo
adicional 26 que en la posicion en espera de pesaje correspondiente a una capacidad de descenso maximo de la
parte de pesaje 17 se encuentra por encima de la superficie de soporte 13 de la maquina de cocina 1 (véase la
figura 7). La parte de pesaje 17 se apoya sobre la superficie de soporte 13 a través de este pie de apoyo 26 en caso
de una carga excesiva, con lo que se contrarresta una deformacidn excesivamente grande de la parte de pesaje 17
que pudiera conducir a algun dafio. En el estado descargado el pie de apoyo 26 esta distanciado de la superficie de
soporte 13 de modo que se puede efectuar sin apoyo un pesaje de cantidades pequefiisimas usuales sobre la parte
de pesaje 17 o sobre la superficie receptora de pesaje 18.

En otra ejecucion segun las figuras 8 y 9 el sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequefias esta dispuesto en la
zona resaltada de la parte de pesaje 17 que se proyecta libremente en voladizo en la posicion de uso. Por
consiguiente, la parte de pesaje actua a la manera de una viga de flexion. En la forma de realizacién representada
en la figura 8 un sensor de pesaje capacitivo o inductivo 23 esta dispuesto aproximadamente en el centro de la
extension longitudinal de la parte de pesaje 17 uniendo la conexion a la carcasa 15 con el tramo de la parte de
pesaje que presenta la superficie receptora de pesaje 18.

La figura 9 muestra una forma de realizacion con una banda extensométrica 27 aplicada sobre la parte de pesaje 17
y que opera como sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequefias.

En las figuras 10 a 12 se representa una solucion en la que la zona de recepcidn separada presenta una parte de
pesaje 17 abatible hacia fuera por medio de una articulaciéon cuadruple 28. En la posicion de uso la parte de pesaje
17 estd completamente recibida dentro de la carcasa 15 en el ejemplo de realizacion representado. En el estado
abatido hacia fuera la parte de pesaje 17 sobresale de la carcasa 15 y puede ser cargada con producto a pesar o
con un vaso 22 de medida de cantidades muy pequefas.

En el lado inferior de la parte de pesaje 17 esta dispuesto un sensor separado 23 de pesaje de cantidades muy
pequefias en forma de un pie separado 29. Este se abate correspondientemente hacia dentro o hacia fuera junto con
la parte de pesaje 17. En la posicién abatida hacia fuera segun la figura 11 la parte de pesaje 17 se apoya sobre el
pie 29 y, por tanto, sobre el sensor integrado 23 de pesaje de cantidades muy pequefias para la adquisicion del
peso.
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En otra ejecucion se ha previsto un desacoplamiento mecanico, a cuyo fin los miembros de la articulacion cuadruple
28 estan realizados en forma flexible y con elasticidad de muelle, de modo que casi no pueden transmitirse fuerzas
perturbadoras dinamicas. Asi, por ejemplo, segun la representacion de la figura 12 los miembros de biela 40 estan
formados por un cuerpo de plastico que esta interrumpido por un elemento intermedio 41 hecho de un material
cauchoelastico. Este elemento intermedio 41 puede estar pegado o, alternativamente, puede estar inyectado como
una pieza estructural de dos componentes. Debido a las propiedades de su material, la capa de caucho actua, por
un lado, con elasticidad de muelle y, por otro, con accion amortiguadora, es decir que reduce las vibraciones.

Ademas, en funcion de un uso de la parte de pesaje 17, detectado, por ejemplo, por un interruptor 30 que provoque
también una conmutaciéon de la unidad de evaluacion 11 de medicion ordinaria a medicion fina, y viceversa, se
puede influir sobre el funcionamiento de la maquina de cocina 1, tal como especialmente sobre la velocidad del
mecanismo batidor. Asi, el nimero de revoluciones del mecanismo batidor 5 en una posicion de uso de la parte de
pesaje 17 para la captacion del peso de cantidades muy pequefias es regulado de preferencia automaticamente a
un numero de revoluciones reducido hasta la desconexién del accionamiento para contrarrestar asi una
influenciacion del resultado de pesaje por efecto de vibraciones del mecanismo batidor 5.

En otra realizaciéon segun la representacién de la figura 13 la maquina de cocina 1 esta colocada sobre unos pies de
posicionamiento 12 en los que estan integrados unos sensores 14 de pesaje de cantidades grandes, por ejemplo en
forma de bandas extensométricas. Estos, ademas de ser cargados con el producto a pesar contenido en el vaso de
batido, son cargados también por todo el peso del aparato. Por tanto, se disefian preferiblemente para el rango de
carga pesada (tipicamente hasta alrededor de 10 kg). Para afadir cantidades pesadas mas pequefias se ha previsto
sobre la tapa 8 una zona de recepcion separada 16 con una parte de pesaje 17 que actia sobre un sensor 23 de
pesaje de cantidades muy pequefias dispuesto integrado en la tapa 8. Esta disposicion de balanza no es cargada
por el peso del aparato y, por tanto, puede disefiarse especialmente bien para medir cantidades mas pequefas.

La parte de pesaje 17 orientada horizontalmente en una posicion de uso segun la figura 13 y provista de una
superficie receptora de pesaje 18 formada, por ejemplo, por una depresion esta sujeta también de manera
basculable alrededor de un eje horizontal y para que los ingredientes pesados sobre la parte de pesaje 17 sean
transferidos asi directamente por basculacion alrededor del eje y a través de la abertura de carga contigua 9 al vaso
de batido para su ulterior elaboracion.

Como alternativa, la parte de pesaje 17, por ejemplo de forma de plato, esta sujeta también unicamente por enchufe
sobre una espiga que actua en el sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequefias y esta conformada de manera
correspondientemente desmontable de esta espiga.

Segun la representacion de la figura 14, la captacion del peso de cantidades muy pequefias puede efectuarse
también en el grupo de fondo del vaso 32 de batido 4. A este fin, el grupo de fondo 32 esta configurado como un
fondo doble, concretamente formado, por un lado, por el tramo de fondo 33 del lado del vaso de batido y, ademas,
por un fondo 34 de una copa de fondo 35 que cubre la zona del fondo del vaso de batido 4. El sensor 23 de pesaje
de cantidades muy pequefias esta posicionado entre el tramo de fondo 33 y el fondo 34 de la copa, formando éste
exclusivamente la unién mecanica entre el vaso de batido 4 y la copa de fondo 35. Se puede determinar asi
univocamente el peso del vaso de batido 4 y su contenido. La pared lateral del vaso de batido 4 y el arbol de
accionamiento 36 del mecanismo agitador 5 no tocan el fondo 34 de la copa y, por tanto, no representan ningun
falseamiento del pesaje.

En una ejecucion preferida el sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequefas esta activado cuando el vaso de
batido 4 ha sido sacado de la maquina de cocina 1 o del alojamiento 2 de dicho vaso de batido y el arbol de
accionamiento 36 del mecanismo batidor 5 no esta acoplado con el accionamiento de la maquina de cocina 1.

El peso a adquirir de la cantidad muy pequefia que se debe cargar directamente dentro del vaso de batido 4 en esta
forma de realizacion es indicado directamente en el vaso de batido 4, en el ejemplo de realizacion representado, por
medio de una electrénica de evaluacion y una pantalla de visualizacién separada 37. Como alternativa, existe la
posibilidad de transmitir la informacion del peso a la maquina de cocina 1 a través de un cable delgado o bien
Opticamente por via inalambrica o por radio y evaluar alli dicho peso e indicarlo sobre la pantalla de visualizacion 10.

Una parte de pesaje separada 17, que puede ser abatida hacia fuera o extraida de la carcasa 15 por el usuario,
puede estar realizada también segun las representaciones de las figuras 15 y 16 de modo que la parte de pesaje 17
pueda ser extraida o basculada hacia fuera del aparato en medida diferente, de preferencia con un enclavamiento
facilmente desbordable. Las diferentes distancias definidas preferiblemente por el enclavamiento estan prefijadas
por marcaciones 31 practicadas en la superficie de la parte de pesaje 17. El pesaje de cantidades muy pequeiias se
realiza aqui de modo que el usuario traslade la parte de pesaje 17 a la posicion deseada predefinida por la
marcacién 31, después de lo cual la unidad de evaluacién 11 le comunica al usuario sobre la pantalla de
visualizacion 10 la diferencia entre el peso actualmente depositado y un peso de referencia correspondiente a la
respectiva marcacion 31. La diferenciacion segun pesos diferentes tiene lugar a través de las diferentes longitudes
de extraccion de la parte de pesaje 17, es decir, en funcién del brazo de palanca.

10
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Las figuras 17 y 18 muestran una forma de realizacion en la que la zona de recepcién 16 en la zona de la carcasa 15
esta configurada en forma de artesa de tal manera que, en funcidon del material, se permita una determinacién del
peso a través del volumen. Asi, en lugar de la fuerza del peso, se determina el volumen del producto a pesar.
Conociendo la densidad del producto a pesar se puede determinar asi la masa.

A este fin, esta prevista la depresion 38 a manera de artesa en la pared de la carcasa, cuya depresion 38 puede
recibir un volumen conocido de un material a pesar. En lugar de una artesa pueden estar previstas también otras
depresiones o ranuras con un tamarfio correspondiente. Asimismo, la zona de recepcion 16 configurada de esta
manera puede ser también una zona de una pieza afiadida de la maquina de cocina 1, por ejemplo una parte del
vaso de batido 4, especialmente conformada en la zona de la tapa 8 y también en un accesorio de la maquina de
cocina 1.

Segun la representacion de la figura 18, la maquina de cocina 1 presenta especialmente en un tramo de carcasa
configurado en forma plana una pluralidad de depresiones 38 a manera de artesa con tamafios diferentes para
poder medir asi volimenes diferentes. Para ingredientes que se afiaden pesados en pequefias cantidades (por
ejemplo, condimentos, sal, levadura seca o similares), se puede convertir la masa necesaria en un volumen que
corresponda entonces al volumen de una de las depresiones 38.

La representacion de la figura 19 muestra un perfeccionamiento de la solucion anteriormente descrita. Aqui esta
prevista Unicamente una depresion 38 a manera de artesa cuyo volumen puede ajustarse en valores diferentes por
medio de una corredera 39, con lo que el usuario puede prefijar la cantidad que se debe pesar. A este fin, la
depresién 38 a manera de artesa lleva asociada también una escala 39.

La figura 20 muestra una ejecucion basada en la forma de realizaciéon segun la figura 6. En la carcasa 15 esta
dispuesto otro sensor de pesaje 42 al que esta asociada una masa de referencia 43. En esta forma de realizacion el
sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequeinas no determina directamente el peso en el vaso de medida 22. Por
el contrario, la electronica de evaluacion adquiere la diferencia de sefial entre el sensor de pesaje 42 con la masa de
referencia 43 y el sensor 23 de pesaje de cantidades muy pequefas. A partir de la diferencia de sefial se puede
adquirir el peso depositado.

Todas las caracteristicas reveladas son (de por si) esenciales para la invencion. En la exposicion de la solicitud se
incorpora también plenamente con esta mencién el contenido divulgativo de los documentos de prioridad
correspondientes/adjuntos (copia de la solicitud anterior), también con el objetivo de acoger caracteristicas de estos
documentos en reivindicaciones de la presente solicitud.

LISTA DE SIMBOLOS DE REFERENCIA

1 Maquina de cocina

2 Alojamiento de vaso de batido

3 Panel de mando

4 Vaso de batido

5 Mecanismo batidor

6 Asa de sujecion

7 Zona de z6calo

8 Tapa

9 Abertura de carga

10 Pantalla de visualizacion

11 Unidad de evaluacion

12 Pies de posicionamiento

12' Pie de posicionamiento

13 Superficie de soporte

14 Sensor de pesaje de cantidades grandes
15 Carcasa

16 Zona de recepcion

17 Parte de pesaje

18 Superficie receptora de pesaje

19 Fondo de la carcasa

20 Mango

21 Depresion

22 Vaso de medida de cantidades muy pequefas
23 Sensor de pesaje de cantidades muy pequefias
24 Pulsador

25 Véastago empujador

26 Pie de apoyo

27 Banda extensométrica

28 Articulacion cuadruple

29 Pie

11
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Interruptor
Marcaciones

Grupo de fondo

Tramo de fondo

Fondo de copa

Copa de fondo

Arbol de accionamiento
Pantalla de visualizacién
Depresion

Escala

Miembro de biela
Elemento intermedio
Sensor de pesaje
Masa de referencia
Distancia

Eje de basculacion

Eje
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REIVINDICACIONES

1. Maquina de cocina (1) con un vaso de batido (4) y un dispositivo de pesaje, asi como con una carcasa (15) con un
alojamiento (2) del vaso de batido, y también con un motor eléctrico para un mecanismo batidor (5) dispuesto en el
vaso de batido (4), en donde el fondo (34) del vaso de batido (4) es eventualmente calentable, en donde una zona
de recepcion (16) de la maquina de cocina (1) sirve también para recibir una cantidad a pesar y en donde la zona de
recepcion (16) presenta una superficie receptora de pesaje separada (18) que esta al descubierto o puede ser
transferida a un estado libre para su utilizacion y que esta formada en una parte de pesaje (17), caracterizada
porque la superficie receptora de pesaje (18) esta configurada como integrada en un vaso de medida de cantidades
muy pequefias por medio de una configuracion en forma de artesa de la zona de recepciéon de tal manera que,
dependiendo del material, se posibilite una determinacién del peso a través del volumen, y porque esta prevista una
pluralidad de depresiones (38) de forma de artesa con tamafios diferentes para poder medir asi volumenes
diferentes, o porque Unicamente esta prevista una depresion (38) a manera de artesa cuyo volumen puede ser
ajustado en valores diferentes por medio de una corredera (39), con lo que el usuario puede prefijar la cantidad que
se debe pesar.

2. Maquina de cocina segun la reivindicaciéon 1, caracterizada porque la zona de recepcion (16) actia sobre un
sensor de pesaje separado (23) para cantidades muy pequefias y/o porque el vaso (22) de medida de cantidades
muy pequefias es de configuracion cénica o de forma de embudo.

3. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque en la maquina de
cocina (1) estan previstos varios sensores de pesaje (14, 23) estando configurado un sensor de pesaje como sensor
(23) de cantidades muy pequefias.

4. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque en caso de una
medicion de cantidades muy pequeias, activada, por ejemplo, por arrastre o basculacion, estan desactivados los
sensores de pesaje (14) que sirven para la medicion ordinaria.

5. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores caracterizada porque tanto un sensor (14)
de pesaje de cantidades grandes como un sensor (23) de pesaje de cantidades muy pequeias estan conectados a
una misma unidad de evaluacion (11) y/o porque un sensor (23) de pesaje de cantidades muy pequeias esta
dispuesto en un pie (12') del aparato.

6. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la tapa (8) del vaso
de batido presenta una parte de pesaje (17) que tiene un sensor (23) de pesaje de cantidades muy pequefias y/o
porque una superficie receptora de pesaje (18) dispuesta en la tapa (8) del vaso de batido esta formada en una parte
de pesaje (17) instalada de manera mévil en la tapa (8) del vaso de batido.

7. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la parte de pesaje
(17) enganchable en la carcasa (15) o unida con ésta por empuje presenta un pie de apoyo (26) que se encuentra
en la posicion en espera de pesaje correspondiente a una capacidad de descenso maximo de la parte de pesaje (17)
por encima de una superficie de soporte (13) de la maquina de cocina (1) y/o porque se puede activar la funcion de
pesaje durante el funcionamiento del mecanismo batidor, de tal manera que la activacién de la funciéon de pesaje
durante el funcionamiento del mecanismo batidor (5) va acompafiada preferiblemente de una reduccion del nimero
de revoluciones de dicho mecanismo batidor.

8. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque con el enganche o
la extraccion o el abatimiento hacia fuera de la parte de pesaje (17) se consigue un apoyo de la parte de pesaje
sobre un pie adicional separado (29), estando dispuesto preferiblemente el pie en la parte de pesaje (17)
enganchable, abatible hacia fuera o desplazable por empuje.

9. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la parte de pesaje
(17) esta unida con la carcasa (15) a través de un miembro de amortiguacion y/o porque la parte del aparato que
actuia sobre un sensor separado (23) de pesaje de cantidades muy pequefias es un tramo de fondo (33) que forma
la superficie interior del vaso de batido (4).

10. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el sensor (23) de
pesaje de cantidades muy pequefias esta dispuesto por debajo del tramo de fondo (33) que forma la superficie
interior del vaso de batido (4).

11. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el propio vaso de
batido (4) tiene una pantalla de visualizacién (37), pudiendo presentarse preferiblemente el pesaje de cantidades
muy pequeias sobre dicha pantalla de visualizacion (37).

12. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones 5 a 11, caracterizada porque las sefales de los
sensores y en cualquier caso del sensor (23) de pesaje de cantidades muy pequefias se transmiten por medio de
ondas luminosas o de ondas electromagnéticas.

13
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13. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque estan previstas
dos superficies receptoras de pesaje que son aprovechadas por separado para realizar una medicidn de referencia.

14. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la superficie
receptora de pesaje (18) puede disponerse en una posicion resaltada correspondiente con respecto a la carcasa
(15) para realizar el pesaje de diferentes cantidades muy pequefias.

15. Maquina de cocina segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el sensor (23) de
pesaje de cantidades muy pequefas es un sensor capacitivo o inductivo, una banda extensométrica (27), un sensor
Optico de distancia o un sensor de ultrasonidos.
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