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DESCRIPCIÓN 

Aparato de mano de depilación mecánica. 

La presente invención concierne al ámbito técnico de los aparatos de mano de depilación mecánica. 

Tales aparatos de cuidado corporal comprenden generalmente un cuerpo hueco equipado con una cabeza de 
depilación. El aparato comprende igualmente medios de depilación mecánica que están dispuestos en el interior de 5 
la cabeza de depilación de manera que quedan situados a nivel de una ventana de trabajo dispuesta en la cabeza. 
Estos medios de depilación mecánica están formados generalmente por un tambor que lleva una pluralidad de 
pinzas de depilación que se abren y se cierran al mismo tiempo que la rotación del tambor siendo accionadas por 
sistemas de levas. El tambor es a su vez arrastrado en rotación por un motor eléctrico generalmente asociado a un 
tren de engranajes. Tal aparato de depilación mecánica es plenamente satisfactorio en lo que concierne a su función 10 
primera de depilación, pero sin embargo presenta el inconveniente de ser relativamente ruidoso en razón 
especialmente del número de piezas mecánicas en movimiento y de modo más particular del motor eléctrico y del 
tren de engranajes asociado. 

El documento WO02076260 describe un aparato de cuidado que puede ser un aparato de depilación, que 
comprende un cuerpo, una cabeza de tratamiento de la piel y medios de tratamiento de la piel. La cabeza de 15 
tratamiento de este aparato comprende una piel que recubre únicamente la cabeza y que puede extenderse hasta la 
piel del paciente durante la utilización del aparato de tratamiento, en particular por las colisiones entre discos de 
depilación. Esta piel es principalmente un material rígido transparente para dejar visible y limitar el ruido generado 
por los discos de la cabeza de depilación. 

Aparece por tanto la necesidad de un nuevo tipo de aparato de depilación mecánica que sea de uso menos ruidoso 20 
a fin de mejorar las condiciones de utilización. 

A fin de conseguir este objetivo, la invención tiene por objeto un aparato de mano de depilación de acuerdo con la 
reivindicación 1. 

La puesta en práctica de tal piel atenuadora permite reducir la propagación al exterior del cuerpo de los ruidos 
mecánicos procedentes de los medios de accionamiento de los medios de depilación mecánica. Estos ruidos 25 
mecánicos están compuestos especialmente de ruidos sólidos que hacen intervenir por ejemplo vibraciones. 

De acuerdo con la invención, el cuerpo hueco puede presentar un carácter monobloque o por el contrario estar 
formado por el ensamblaje de al menos dos semicuerpos que están recubiertos, cada uno, al menos en parte, por 
una piel atenuadora. La formación del cuerpo hueco a partir de semicuerpos permite facilitar el montaje del aparato 
de depilación. 30 
De acuerdo con la invención, cada piel atenuadora puede estar dispuesta en el interior del cuerpo hueco o por el 
contrario en el exterior de este último. Esta última configuración permite, de acuerdo con la naturaleza del material 
polímero utilizado, conferir al aparato de depilación un tacto más o menos suave o satinado así como una cierta 
flexibilidad que aumenta el placer de utilización del aparato y el confort de su cogida con la mano. 

De acuerdo con la invención, el cuerpo hueco puede ser realizado de cualquier material apropiado tal como por 35 
ejemplo metal como el aluminio inyectado. El cuerpo hueco puede igualmente ser realizado de material plástico de 
cualquier naturaleza apropiada. Así, el material constitutivo del cuerpo hueco puede ser elegido entre los materiales 
plásticos termoplásticos o termoduros: 

De acuerdo con otra característica de la invención, el material constitutivo de cada piel puede ser elegido entre los 
elastómeros: 40 
- termoplásticos, 

- termoduros 

o por mezclas de estos. 

De acuerdo con otra característica de la invención, el material constitutivo de cada piel puede ser elegido entre los 
elastómeros o los polímeros siguientes: 45 
- los elastómeros termoplásticos, 

- los poliuretanos termoplásticos, 

- los elastómeros termoduros, 

- los polímeros termoplásticos. 
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Un material termoplástico puede ser preferido para facilitar un material reciclable porque éste puede reblandecerse 
de modo repetido. 

Un elastómero se define como un material deformable de modo reversible. 

A este respecto, se han obtenido buenos resultados de reducción de los ruidos utilizando como material constitutivo 
del cuerpo hueco un material plástico mientras que el material constitutivo de cada piel atenuadora es un 5 
elastómero. Naturalmente, tal combinación no es estrictamente necesaria para la realización de un aparato de 
depilación de acuerdo con la invención y pueden presentarse una u otra de las alternativas. 

Asimismo, se han obtenido buenas características de atenuación acústica cuando cada piel atenuadora presenta, a 
una distancia superior a 15 mm de los bordes del cuerpo, un espesor superior o igual a 3 mm. 

El espesor de la piel puede ser constante o variar. 10 
Se consideran valores de espesor en la totalidad del cuerpo comprendidos entre 0,5 mm y 3,2 mm por ejemplo de 
modo más limitado entre 1,5 mm y 2 mm. 

Los medios de depilación ponen en práctica un motor eléctrico que puede ser alimentado por medio de un cordón 
eléctrico empalmado ya sea directamente a la red eléctrica, o por intermedio de un transformador. El motor de 
accionamiento eléctrico puede ser alimentado igualmente por una o varias baterías situadas en el interior del cuerpo. 15 
El mando del funcionamiento de los medios de accionamiento puede ser efectuado de cualquier manera apropiada 
y, por ejemplo, poner en práctica un interruptor de mando llevado por el cuerpo. 

De acuerdo con una característica de la invención, el interruptor de mando está situado en el interior del cuerpo que 
comprende una ventana de maniobra que ofrece un acceso al interruptor. Esta ventana de maniobra queda obturada 
entonces por un velo flexible que permite el accionamiento del interruptor de mando al tiempo que obstaculiza la 20 
propagación de los ruidos y por tanto las fugas acústicas. De acuerdo con la invención, este velo flexible puede ser 
realizado de cualquier material polímero apropiado tal como por ejemplo de elastómero. De acuerdo con la 
invención, el velo flexible puede formar parte integrante de una piel atenuadora que recubre el cuerpo hueco y 
formar con esta última un conjunto monobloque. El velo flexible, por el contrario, puede ser añadido al cuerpo hueco. 
Así, de acuerdo con una característica de la invención, el velo flexible está formado por una parte central de un 25 
tapón adaptado al cuerpo a nivel de la ventana de maniobra mientras que de acuerdo con otra característica de la 
invención, el velo flexible forma parte integrante de una piel atenuadora. 

De acuerdo con la invención, cada piel atenuadora puede quedar colocada de diferentes maneras. Así, cada piel 
atenuadora puede ser añadida al interior o al exterior del cuerpo hueco después de la fabricación de este último. De 
acuerdo con una forma de realización, cada piel atenuadora es sobremoldeada sobre una parte del cuerpo hueco. 30 
Tal modo de realización, que hace intervenir una biyección, permite obtener una perfecta cohesión o adherencia de 
cada piel atenuadora sobre el cuerpo o la parte de cuerpo hueco a la cual está asociada. 

De acuerdo con la invención, a fin de aumentar todavía la reducción de los ruidos y especialmente de los ruidos 
mecánicos generados por el accionamiento de los medios de depilación mecánica, el aparato de depilación de mano 
comprende una cuna que está dispuesta en el interior del cuerpo hueco, que lleva los medios de accionamiento de 35 
los medios de depilación mecánica y que está unida al cuerpo hueco por intermedio de bloques amortiguadores de 
elastómero. La puesta en práctica de tal cuna y de los bloques amortiguadores de elastómero o silent block permite 
un desacoplamiento mecánico entre el cuerpo hueco y el motor reduciendo así la propagación del ruido del motor al 
exterior del aparato. 

Siguiendo con el objetivo de reducir todavía la propagación de los ruidos del motor y de acuerdo con una variante de 40 
realización de la invención, la cuna comprende una pared de aislamiento que define con la cabeza de depilación y el 
cuerpo hueco un cajón de recepción de los medios de depilación mecánica y el aparato comprende entonces una 
junta periférica de aislamiento fónico interpuesta entre la pared de aislamiento y el cuerpo hueco. 

Naturalmente, las diversas características, variantes y formas de realización de la invención pueden ser asociadas 
una a otra según diversas combinaciones en la medida en que éstas no sean incompatibles o exclusivas una con 45 
otra. 

Por otra parte, otras diversas características y ventajas de la invención se desprenderán de la descripción que sigue 
efectuada refiriéndose a los dibujos anejos, que ilustran una forma no limitativa de realización de un aparato de 
mano de depilación mecánica de acuerdo con la invención. 

La figura 1 es un corte longitudinal esquemático de un aparato de depilación de mano. 50 
La figura 2 es un corte transversal según la línea II.II de la figura 1. 

EL aparato de mano de depilación mecánica, de acuerdo con la invención tal como ilustran las figuras 1 y 2 y 
designado en su conjunto por la referencia 1, comprende un cuerpo 2 constituido por dos semicuerpos 3, 4. El 
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cuerpo hueco 2 está equipado con una cabeza de depilación 5 que, de acuerdo con el ejemplo ilustrado, está 
adaptada de manera desmontable al cuerpo 2, entendiéndose que la cabeza de depilación 5 podría también estar 
adaptada de manera definitiva e indesmontable al citado cuerpo 2. La cabeza de depilación 5 comprende medios de 
depilación destinados a entrar en contacto con la piel, no representada, por una ventana 7 de trabajo dispuesta en la 
cabeza de depilación 5 en el lado opuesto al cuerpo 2. De acuerdo con el ejemplo ilustrado, los medios de depilación 5 
6 están formados por un rodillo que comprende una serie de pinzas de depilar repartidas en la periferia y en la 
longitud del rodillo. Las pinzas de depilar giran con el rodillo y son accionadas en apertura y en cierre al mismo 
tiempo que la rotación del rodillo por un sistema de levas, tal como por ejemplo el descrito por la solicitud FR 2 804 
844 incorporada aquí a título de referencia. Medios de depilación podrían igualmente poner en práctica un 
mecanismo de depilación tal como el descrito por la solicitud FR 2 810 215 incorporada aquí a título de referencia. 10 
Los medios de depilación no constituyen una característica esencial de la invención y podrían poner en práctica 
cualquier otro dispositivo conocido por el experto en la materia. Los medios de depilación están unidos a la cabeza 
de depilación 5 y sobresalen fuera de la cabeza de depilación cuando estos depilan la piel no representada. 

A fin de asegurar el funcionamiento de los medios de depilación 6, el aparato 1 comprende medios de accionamiento 
10 que comprenden un motor eléctrico que arrastra un tren de engranajes 12 que engranan una rueda de 15 
accionamiento 13 solidaria de los medios de depilación 6. A fin de limitar una propagación sólida de los ruidos 
mecánicos ligados a la rotación del motor 1 y del tren de engranajes 12, el aparato de acuerdo con la invención 
comprende una cuna 15 que lleva el motor eléctrico 11 y el tren de engranajes 12. La cuna 15 está entonces unida 
al cuerpo hueco  por varios, y de acuerdo con el ejemplo ilustrado tres, bloques amortiguadores 16 que aseguran un 
desacoplamiento mecánico de la cuna 15 con respecto al cuerpo hueco. Los bloques amortiguadores 16, 20 
denominados igualmente silent block, pueden ser realizados de cualquier material apropiado tal como por ejemplo 
de material elastómero. A fin de optimizar al máximo el desacoplamiento mecánico, los bloques amortiguadores 16 
están realizados de manera que presenten una rigidez inferior a 1/19 y preferentemente 1/20 de la rigidez 
constitutiva del cuerpo hueco. 

De acuerdo con el ejemplo ilustrado y a fin de asegurar un confinamiento acústico del motor 11, la cuna 15 25 
comprende, a nivel de su extremidad situada hacia la cabeza de depilación 5, una pared de aislamiento 17 que 
define con el cuerpo hueco 2 y la cabeza de depilación 5 un cajón 18 de recepción de los medios de depilación 6. El 
aparato 1 comprende entonces una junta periférica 19 de aislamiento fónico interpuesta entre la pared 17 y el cuerpo 
hueco 2. De acuerdo con el ejemplo ilustrado, la junta periférica 19 es, a fin de facilitar el montaje, solidaria de la 
cuna 15 estando realizada por ejemplo por sobremodo sobre la citada cuna 15. De la misma manera, los bloques 30 
amortiguadores 16 pueden ser soblemoldeados igualmente sobre la cuna 15. 

A fin de reducir todavía más las emisiones acústicas del aparato de depilación mecánica 1 de acuerdo con la 
invención, este último comprende al menos una y, de acuerdo con el ejemplo ilustrado dos, pieles atenuadoras 23 y 
24 que recubren cada una el exterior del semicuerpo 3, 4 correspondiente. Este modo de realización en dos partes 
de la piel atenuadora pretende facilitar el montaje del aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con la 35 
invención. Naturalmente, podría considerarse poner en práctica una sola piel atenuadora que sería añadida al 
cuerpo 2 después del ensamblaje de este último. De la misma manera, en la medida en que el cuerpo 2 estuviera 
formado en una sola parte, la piel atenuadora podría ser entonces en una sola parte o en dos partes de acuerdo con 
el ensamblaje del aparato 1. 

De acuerdo con el ejemplo ilustrado, las pieles atenuadoras 23 y 24 están sobremoldeadas sobre los semicuerpos 3 40 
y 4 y están constituidas de un material polímero adaptado. El material constitutivo de las pieles atenuadoras podrá 
ser por ejemplo un poliuretano termoplástico o un elastómero termoplástico o termoduro adaptado. La utilización de 
tal piel de poliuretano termoplástico tiene las ventajas siguientes: la piel es autoadherente sobre la envuelta (por 
ejemplo de ABS) del depilador cuando se la sobremoldea, lo que constituye una ventaja en la fabricación, la piel es 
transparente, ésta tiene un tacto no ensuciante (no absorbe la suciedad), tiene un tacto suave (que especialmente 45 
mejora el confort de mantenimiento del depilador), un cuerpo graso de tipo crema hidratante no es absorbido por un 
material de este tipo (pudiendo conducir la absorción de un cuerpo graso a un reblandecimiento de la piel). Para 
asegurar una atenuación óptima, el material constitutivo de cada piel atenuadora 23, 24 podrá ser elegido por 
ejemplo de modo que presente una rigidez inferior a 1/19 y preferentemente 1/20 de la rigidez del material 
constitutivo del cuerpo hueco y que no tenga la función de amortiguamiento o atenuadora. De acuerdo con el 50 
ejemplo ilustrado, la alimentación eléctrica del motor 11 está asegurada por medio de un cordón eléctrico no 
representado. Sin embargo, esta alimentación eléctrica podría ser asegurada igualmente por baterías dispuestas en 
el interior del cuerpo hueco 2. A fin de permitir una puesta en marcha y un parada del motor 11, el aparato 1 
comprende un interruptor 30 adaptado a la cuna 15, el cuerpo 2 y de acuerdo con el ejemplo el semicuerpo 4 
comprende entonces una ventana 31 para la maniobra del interruptor 30. A fin de reducir las fugas acústicas a nivel 55 
de la ventana 31, esta última está obturada por un velo doble flexible 32 de material polímero. De acuerdo con el 
ejemplo ilustrado, el velo 32 forma la parte central de un tapón 33 adaptado al semicuerpo 4 a nivel de la ventana 
31. Así, es posible para un usuario maniobrar el interruptor 30 presionando sobre el velo 32. 

De acuerdo con el ejemplo ilustrado, el velo 32 es llevado por el tapón 33. Sin embargo, el velo 32 podría formar 
parte integrante de la piel atenuadora 24. 60 
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De la misma manera, de acuerdo con el ejemplo ilustrado, cada piel atenuadora 23, 24 está situada en el exterior del 
semicuerpo correspondiente 3, 4. Sin embargo, de acuerdo con la invención, cada piel atenuadora podría esta 
situada en el interior del cuerpo 2. Naturalmente, dentro del marco de las reivindicaciones anejas pueden aportarse a 
la invención otras diversas modificaciones  

5 
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REIVINDICACIONES 

1. Aparato de mano de depilación mecánica, que comprende 

-  un cuerpo hueco (2), 

-  una cabeza de depilación (5) que está fijada al cuerpo (2) y que comprende medios (6) de depilación 
mecánica, 5 

-  medios de accionamiento (10) de los medios de depilación mecánica (6) estando dispuestos los medios de 
accionamiento (10) en el interior del cuerpo hueco (2), 

caracterizado porque el cuerpo hueco (2) está recubierto al menos en parte por al menos una piel atenuadora (23) 
de material de tipo polímero y porque el aparato comprende una cuna (15) que está dispuesta en el interior del 
cuerpo hueco (2), que lleva los medios de accionamiento (10) de los medios de depilación mecánica (6) y que está 10 
unida al cuerpo hueco por intermedio de bloques amortiguadores (16). 

2. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con la reivindicación 1, caracterizado porque el cuerpo 
hueco (2) está formado por el ensamblaje de al menos dos semicuerpos (3, 4) que están recubiertos cada uno al 
menos en parte por una piel atenuadora (23, 24). 

3. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con las reivindicaciones 1 o 2, caracterizado porque cada 15 
piel atenuadora (23, 24) está situada en el exterior del cuerpo hueco (2). 

4. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque 
el material constitutivo del cuerpo hueco (2) es un material plástico. 

5. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque 
el material constitutivo de cada piel (23, 24) es un elastómero. 20 
6. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque 
el material constitutivo de cada piel (23, 24) es elegido entre los elastómeros o los polímeros siguientes: 

- los elastómeros termoplásticos, 

- los poliuretanos termoplásticos, 

- los elastómeros termoduros, 25 
- los polímeros termoplásticos. 

7. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque 
cada piel atenuadora (23, 24) presenta a una distancia superior a 15 mm de los bordes del cuerpo, un espesor 
superior o igual a 3 mm. 

8. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque 30 
el cuerpo (2) comprende una ventana (31) de maniobra de un interruptor de mando (30) situado en el interior del 
cuerpo (2), estando obturada la ventana de maniobra por un velo flexible (32). 

9. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con la reivindicación precedente, caracterizado porque el 
velo flexible (32) está realizado de elastómero. 

10. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con las reivindicaciones 8 o 9, caracterizado porque el velo 35 
flexible (32) está formado por una parte central de un tapón (33) adaptado sobre el cuerpo (2) a nivel de la ventana 
de maniobra (31). 

11. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con las reivindicaciones 8 o 9, caracterizado porque el velo 
flexible (32) forma parte integrante de una piel atenuadora. 

12. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado 40 
porque cada piel atenuadora (23, 24) está sobremoldeada sobre una parte del cuerpo hueco. 

13. Aparato de mano de depilación mecánica de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado 
porque la cuna (15) comprende una pared de aislamiento (17) que define con la cabeza de depilación (5) y el cuerpo 
hueco (2) un cajón (18) de recepción de los medios de depilación mecánica (6) y porque el aparato comprende una 
junta periférica (19) de aislamiento fónico interpuesta entre la pared de aislamiento (17) y el cuerpo hueco (2). 45 
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