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DESCRIPCION
Transmision con vias de guia

La invencién se refiere a una transmision de acuerdo con el preambulo de la reivindicaciéon 1 o bien como se
representa, por ejemplo, en la figura 2 del documento WO 95/22017 A1.

Una transmision de este tipo presenta un cuerpo de base del tipo de cilindro hueco, que esta provisto con un
dentado interior asi como presenta un eje de giro. En el cuerpo de base estan alojados de forma giratoria alrededor
de un eje de giro un 6rgano de entrada accionado y un érgano de salida. El érgano de salida comprende dos
cuerpos giratorios, dispuestos a distancia entre si, con una seccion transversal redonda circular transversalmente al
eje de giro. El eje de giro esta perpendicularmente a los dos cuerpos giratorios. Los cuerpos giratorios se pueden
conectar o bien estan conectados fijamente entre si. Entre los cuerpos giratorios estan dispuestos al menos una
rueda dentada que engrana con la rueda dentada interior asi como también medios designados como medios
transformadores o bien medios de transformacién para la conversién de movimientos planetarios de la rueda
dentada en movimientos de rotacion del 6rgano de salida. Estos medios de transformacion presentan un orificio
central, a través del cual esta guiado el 6rgano de entrada. El 6rgano de entrada esta alojado en ambos lados en los
cuerpos giratorios del 6rgano de salida. Este esta alojado de nuevo a ambos lados en el cuerpo de base del tipo de
cilindro hueco.

Los dos cuerpos giratorios del 6rgano de salida, que estan dispuestos a distancia entre si, estan unidos entre si por
medio de orificios descentrados de la rueda dentada asi como en funcién de la configuracion de los medios de
transformacion, dado el caso, también a través de cuerpos distanciadores que conducen a través de orificios
descentrados correspondientes de los medios de transformacion. Estos cuerpos distanciadores estan realizados en
este caso de tal forma que en ambos cuerpos giratorios del érgano de salida estan dispuestos, respectivamente,
troncos de cuerpos distanciadores, con preferencia realizados integralmente. La unién propiamente dicha de los
cuerpos giratorios se realiza entonces por medio de bulones roscados. Estos estan conducidos a través de orificios
en los troncos de los cuerpos distanciadores de uno de los cuerpos giratorios y estan enroscados en alojamientos
roscados dispuestos en los troncos de los cuerpos distanciadores del otro cuerpo giratorio.

Aqui es un inconveniente que los cuerpos distanciadores o bien los bulones roscados que conectan los troncos de
los cuerpos distanciadores entre si estan expuestos a cargas mecanicas altas, con lo que la capacidad de carga
especifica relacionada con sus dimensiones, por ejemplo, exteriores, de una transmision de este tipo es limitada.

Un medio de transformacion de una transmisién descrita al principio puede estar configurado, por ejemplo, en forma
de cuatro brazos opuestos por parejas, dispuestos distribuidos de una manera uniforme en forma de cruz alrededor
del orificio central. También son concebibles otras formas de realizacion para los medios de transformacion.

En la rueda dentada asi como en el érgano de salida estan dispuestos medios de guia, a través de los cuales los
medios de transformacion estan dispuestos o bien se pueden disponer, por una parte, de forma no giratoria con
respecto a la rueda dentada y al érgano de salida y que, por otra parte, permiten movimientos de traslacion de los
medios de transformacion tanto frente a la rueda dentada como también frente al érgano de salida en un plano
perpendicular al eje de giro. A tal fin, los medios de guia comprenden guias lineales en la rueda dentada, en los
cuerpos giratorios y en los medios de transformacion, que comprenden vias de guia. Las vias de guia se forman por
superficies de rodadura dispuestas, por ejemplo, en superficies de proyecciones paralelas a un eje o de escotaduras
correspondientes. Entre las superficies de rodadura de una via de guia formada por una proyeccion y las superficies
de rodadura de una via de guia formada por una escotadura correspondiente pueden estar dispuestos, por ejemplo,
elementos rodantes, que ruedan entonces entre las superficies de rodadura de las vias de guia.

En este caso, en cada uno de los dos cuerpos giratorios del érgano de salida se encuentran vias de guia propias,
que deben fabricarse individualmente sobre cada uno de los cuerpos giratorios. Estas bandas de guia son
componentes de las guias lineales asociadas a los cuerpos de salida entre los cuerpos de salida y los medios de
transformacion.

En el funcionamiento de una transmision de este tipo, el par motor de salida es transmitido desde la rueda dentada a
través de un medio de transformacion y a través de las guias asociadas a un primer cuerpo giratorio directamente
sobre las vias de guia del primer cuerpo giratorio del 6rgano de salida. A través de otro medio de transformacion y
de las guias lineales asociadas a un segundo cuerpo giratorio se transmite el par motor sobre las vias de guia del
segundo cuerpo giratorio del cuerpo de salida y, ademas, a través de los cuerpos distanciadores de ambas partes
del cuerpo de salida. La transmision del par motor es limitada por la resistencia o bien rigidez de la unién de los dos
cuerpos giratorios del cuerpo de salida.

Con respecto a las guias lineales, especialmente a las guias lineales asociadas a los cuerpos de salida entre los
cuerpos de salida y los medios de transformacion, resulta en las transmisiones conocidas, por lo tanto, el
inconveniente de que para una funcién de transmision deseada es necesario conectar los dos cuerpos giratorios del
organo de salida exactamente entre si, de tal manera que los ejes de las vias de guias de ambos cuerpos giratorios
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del 6rgano de salida estén alineados lo mas exactamente posible entre si. Por lo tanto, en el caso de las
transmisiones de potencia es necesario, por una parte, que las vias de guia de ambas partes del cuerpo de salida
alcancen en el proceso de fabricacion la calidad de una superficie de cojinete. Por otra parte, es necesario que los
dos cuerpos giratorios del 6rgano de salida estén alineados muy exactamente entre si con relaciéon a su posicion
giratoria.

No obstante, desde el punto de vista tecnoldgico es muy pretencioso asegurar una unién mecanica tan exacta de
estos dos cuerpos giratorios, en los que los ejes de las vias de guia estan alineados exactamente entre si. En
realidad, se produce alli siempre una rotacién mutua mayor o menor no deseable de los ejes de las vias de guia
dispuestos sobre los dos cuerpos giratorios. Cuanto menor es la transmision, tanto mas reacciona a un error de
alineacion de los ejes de las vias de guia. En este caso, la exactitud de la unién de los dos cuerpos de guia del
cuerpo de salida de una transmision pequefia no se reduce esencialmente en oposicién a una forma de realizacion
mayor de la transmision.

Ademas, a través de las vias de guia, que estan dispuestas sobre los dos cuerpos giratorios del cuerpo de salida de
la transmision, es también claramente mas exigente el ensamblaje de la transmision.

Partiendo del estado de la técnica descrito anteriormente, la invencién tiene el cometido de reducir los errores de
alineacion de las vias de guia.

El cometido planteado se soluciona por medio de las caracteristicas de la reivindicacion 1.

De acuerdo con ello, para la solucién del cometido esta prevista una transmision con un cuerpo de base del tipo de
cilindro hueco, que presenta un dentado interior asi como un eje de giro, en el que estan alojados un 6rgano de
entrada accionado asi como un érgano de salida. El érgano de salida comprende dos cuerpos giratorios conectados
de forma no giratoria entre si con cuerpos distanciadores y que presentan, en cada caso, una seccion transversal
redonda circular transversalmente al eje de giro. Entre los cuerpos giratorios estan dispuestos al menos una rueda
dentada asi como al menos un medio de transformacion para la conversiéon de movimientos planetarios de la rueda
dentada en movimientos de rotacion del érgano de salida.

Los cuerpos distanciadores presentan al mismo tiempo unas superficies de rodadura de las vias de guia, asociadas
al 6rgano de salida, de las guias lineales entre el 6rgano de salida y los medios de transformacion o forman estas
superficies de guia. Las vias de guia asociadas a la rueda dentada o bien a los medios de transformacion con
superficies de rodadura de las guias lineales entre la rueda dentada y los medios de transformacion se forman a
través de otros medios adecuados.

En este caso esta previsto que los cuerpos distanciadores estén configurados en cada caso en una sola pieza, de tal
manera que cada cuerpo distanciador se extiende en una sola pieza al menos sobre toda la longitud interior libre
entre los dos cuerpos giratorios.

Se obtienen ventajas de la invencion frente al estado de la técnica, entre otras cosas, porque en la transmision de
acuerdo con la invencion se producen cargas menores en el bulén roscado utilizado para la conexiéon de los dos
cuerpos giratorios hacia el érgano de salida. De esta manera, se consiguen datos de potencia mas elevada en
comparacién con una transmisién de acuerdo con el estado de la técnica.

Todos los cuerpos distanciadores pueden ser componentes integrales de un cuerpo giratorio, pero también pueden
ser componentes integrales diagonalmente opuestos por parejas alternando o adyacentes de uno o bien del otro
cuerpo giratorio.

También es concebible que los cuerpos distanciadores engranen sobre toda la longitud interior libre o sobre una
parte de la longitud interior libre.

De la misma manera es concebible que los cuerpos distanciadores sean piezas individuales independientes de los
cuerpos giratorios, que estan unidas con ambos cuerpos giratorios, respectivamente, con bulones roscados o
similares.

Con preferencia, en los lugares de un cuerpo giratorio, en los que un cuerpo distanciador esta conectado o bien se
puede desconectar de forma desprendible con éste, estan configuradas unas escotaduras para el alojamiento de los
cuerpos distanciadores. Estas escotaduras pueden corresponder con la forma de la seccion transversal de los
cuerpos distanciadores, de manera que se garantiza una posicion de montaje segura de los cuerpos distanciadores.

Puesto que al menos las vias de guia con superficies de rodadura de las guias lineales asociadas al 6érgano de
salida entre el érgano de salida y el medio de transformacion se forman por los cuerpos distanciadores, se consigue
una reduccion considerable del gasto de fabricacion para las vias de guia del érgano de salida. Ademas, se asegura
de manera sencilla que los ejes de las vias de guias asociadas a los dos cuerpos giratorios del 6rgano de salida de
las guias lineales estén alineados exactamente entre si entre el érgano de salida y el medio de transformacion.
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Otra ventaja frente al estado de la técnica resulta porque el nimero de ruedas dentadas y de medios de
transformacién no esta limitado ya al nimero de los cuerpos giratorios del érgano de salida. Puesto que las vias de
guia se forman por los cuerpos distanciadores, que puentean con preferencia en una sola pieza toda la longitud
interior libre entre los dos cuerpos giratorios del 6rgano de salida, se puede disponer un numero discrecionalmente
grande de ruedas dentadas y de medios de transformacioén entre los cuerpos giratorios. De esta manera, se pueden
elevar adicionalmente los datos de potencia de una transmision.

Se consiguen ventajas de la invencion frente al estado de la técnica, entre otras cosas, porque las vias de guia del
organo de salida, puesto que se forman a través de los cuerpos distanciadores, con preferencia en una sola pieza, al
menos sobre la longitud libre entre los dos cuerpos giratorios del 6rgano de salida, estan alineadas entre si de una
manera fiable muy exacta con respecto a su posicion giratoria. De esta manera se eleva la duracién de vida util de la
transmision y al mismo tiempo se reduce el desgaste. Ademas, una transmision de acuerdo con la invencion
consigue de esta manera mejores datos de potencia, es decir, mas elevados con las mismas dimensiones y con el
mismo peso que una transmision comparativa de acuerdo con el estado de la técnica.

Otras ventajas se consiguen porque las vias de guia o bien las superficies de rodadura de las vias de guia del
organo de salida se pueden fabricar facilmente. Los cuerpos distanciadores se pueden manipular faciimente y se
pueden mecanizar, por ejemplo individualmente. Ademas, todas las vias de guia del érgano de salida se pueden
fabricar de una vez., Ambos cuerpos giratorios no deben proveerse ya, como en el estado de la técnica, con vias de
guia propias.

Ademas, las superficies de rodadura de las vias de guias dispuestas sobre los cuerpos distanciadores o bien
formadas por ésos, deben presentar la calidad de una superficie de cojinete, con lo que solamente esta parte de los
cuerpos distanciadores, que esta formada por las superficies de rodadura, debe ser tratada de manera adecuada y/o
debe fabricarse de un material de cojinete adecuado. De esta manera se consigue que solamente todavia las
superficies de rodadura de las vias de guia que estan dispuestas sobre los cuerpos distanciadores o bien estan
formadas por éstos deben fabricarse o bien mecanizarse de manera correspondiente. De este modo, por ejemplo,
otras superficies se pueden configurar y procesar mas sencillas. De la misma manera resulta también la posibilidad
de fabricar otros elementos del érgano de salida, por ejemplo los cuerpos giratorios, de materiales mas ligeros y
menos costosos de procesar. Asi, por ejemplo, los cuerpos giratorios se pueden fabricar, para la reduccion del peso,
de un material de aluminio o bien de una aleacién adecuada.

Para poder fabricar los cuerpos giratorios del 6rgano de salida, por ejemplo de aluminio o de un material no
adecuado para la fabricaciéon de una superficie de cojinete endurecida, sin que se reduzcan los datos de potencia,
en particular la resistencia de larga duracion de una transmision de acuerdo con la invencion, se pueden disponer,
por ejemplo, entre los cuerpos giratorios del 6rgano de salida y los medios de transformacién, unas plaquitas de
material endurecido. Estas forman las superficies de deslizamiento entre los medios de transformacién y los cuerpos
giratorios del 6rgano de salida. Las plaquitas se pueden conectar, por ejemplo, con los cuerpos giratorios del 6rgano
de salida.

Las vias de guia estan dispuestas solamente todavia sobre un componente, a saber, el cuerpo distanciador que se
extiende sobre toda la longitud interior libre entre los dos cuerpos giratorios. Con otras palabras, en una transmision
de este tipo de acuerdo con la invencion, las vias de guia estan dispuestas, en oposicion al estado de la técnica
solamente todavia en un componente, el cuerpo distanciador, y no ya en dos componentes, los dos cuerpos
giratorios. De esta manera, las vias de guia no tienen que fabricarse ya individualmente como en el estado de la
técnica, sino que se pueden fabricar en comun, con lo que se reducen los errores de alineacion.

Tal transmision resiste cargas especificas altas con relacion a sus dimensiones. De la misma manera, tal transmision
se puede fabricar mas facilmente y se puede montar mas facilmente en comparacion con el estado de la técnica.
Esto ultimo esta condicionado porque el montaje de las partes de la transmisidn, que estan dispuestas entre los
cuerpos giratorios, se puede realizar ahora totalmente desde uno de los dos cuerpos giratorios. Todas las partes son
insertadas en este caso entre los cuerpos distanciadores conectados, por ejemplo, previamente con un primer
cuerpo giratorio, o configurados como componentes integrales de este primer cuerpo giratorio. A tal fin, se puede
colocar en primer lugar el primer cuerpo giratorio con su superficie alejada de los cuerpos distanciadores sobre una
base plana. A continuacion se insertan las partes, que se encuentran en el estado montado entre los dos cuerpos
giratorios, entre los cuerpos distanciadores. Luego se puede solapar el cuerpo de base de la transmision sobre esta
unidad premontada. Finalmente, se coloca el segundo cuerpo giratorio desde arriba y se conecta de forma no
giratoria con el primer cuerpo giratorio, siendo conectado el segundo cuerpo giratorio con los cuerpos
distanciadores, por ejemplo a través de atornillamiento con pernos roscados. La transmisién se puede desintegrar de
esta manera en menos tiempo durante el montaje.

Con preferencia, esta previsto al menos un medio de transformacién, que esta configurado en forma de cruz con
cuatro brazos dispuestos de manera uniforme alrededor de un orificio central. Dos de los brazos, que se encuentran
sobre un eje comun, encajan en vias de guia de la guia lineal, formadas en superficies de rodadura dispuestas en
los cuerpos distanciadores, asociadas al drgano de salida y opuestas entre si, entre el 6rgano de salida y los medios
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de transformacion.

Otras configuraciones convenientes y ventajosas de la invencion se deducen a partir de las reivindicaciones
dependientes y de la descripcion siguiente de ejemplos de realizacion.

Los ejemplos de realizacion de la invencion se representan de forma esquematica en los dibujos y se explican en
detalle a continuacion. En los dibujos, los mismos signos de referencia designan elementos iguales o de la mis
actuacion. En este caso:

La figura 1 muestra una representacion esquematica de un primer ejemplo de realizacion de una transmision de
acuerdo con la invencién en una representacion despiezada ordenada.

La figura 2 muestra una representacion esquematica de la transmisién de la figura 1 en el estado montado en una
vista desde su lado de accionamiento.

La figura 3 muestra una representacion esquematica de la transmisién de la figura 1 en el estado montado en una
seccion a lo lago de la linea |-l segun la figura 2.

La figura 4 muestra una representacion esquematica de la transmisién de la figura 1 en el estado montado en una
seccion a lo largo de la linea II-1l segun la figura 3.

La figura 5 muestra una representacion esquematica de la transmision de la figura 1 en el estado montado en una
seccion a lo largo de la linea llI-11l segun la figura 3.

La figura 6 muestra una representacion esquematica de un segundo ejemplo de realizaciéon de una transmision de
acuerdo con la invencion en el estado montado en una seccion longitudinal.

La figura 7 muestra una representacion esquematica de un primer ejemplo de realizacion de un 6rgano de salida de
una transmisién de acuerdo con la invencién en una representacion despiezada ordenada.

La figura 8 muestra una representacion esquematica del érgano de salida de la figura 7 en una seccion longitudinal.

La figura 9 muestra una representacion esquematica de un segundo ejemplo de realizacion de un érgano de salida
de una transmisién de acuerdo con la invencion en una seccion longitudinal.

La figura 10 muestra una representacion esquematica del 6érgano de salida de la figura 9 en una representacion
despiezada ordenada.

La figura 11 muestra una representacion esquematica de un tercer ejemplo de realizacion de un 6rgano de salida de
una transmisién de acuerdo con la invencién en una representacion despiezada ordenada en una primera vista.

La figura 12 muestra una representacion esquematica del érgano de salida de la figura 11 en una representacion
despiezada ordenada en una segunda vista girada alrededor de 180° con relacién a la figura 11.

La figura 13 muestra una representacion esquematica de un cuarto ejemplo de realizacion de un érgano de salida de
una transmisioén de acuerdo con la invencion en una representacion despiezada ordenada, y

La figura 14 muestra una representacion esquematica de un quinto ejemplo de realizaciéon de un 6rgano de salida de
una transmisién de acuerdo con la invencién en una representacion despiezada ordenada.

Una transmision representada en las figuras 1 a 5 o bien una transmision representada en la figura 6 esta constituida
esencialmente por un cuerpo de base 40 del tipo cilindrico hueco que presenta un dentado interior 41 asi como un
eje de giro 40a. En el cuerpo de base 40 estan alojados de forma giratoria un érgano de entrada 10 asi como un
organo de salida 120. El érgano de salida 120 puede estar configurado, por ejemplo, de acuerdo con los ejemplos de
realizacion representados en las figuras 7 a 14 para un érgano de salida 120. El rgano de salida 120 comprende en
este caso dos cuerpos giratorios 50, 50’ conectados o bien que se pueden conectar de forma no giratoria entre si por
medio de cuerpos distanciadores 52. Los cuerpos giratorios 50, 50’ presentan transversalmente al eje de giro 40a
respectivamente, una seccion transversal redonda circular. Entre los cuerpos giratorios 50, 50’ esta dispuesta al
menos una rueda dentada 30. Entre los cuerpos giratorios 50, 50’ esta dispuesto, ademas, al menos un medio de
transformacion 70 para la conversion de movimientos planetarios de al menos una rueda dentada 30 en
movimientos de rotacion del 6rgano de salida 120. En la transmision, los cuerpos distanciadores 52 presentan
superficies de rodadura 54a, 54b. Las superficies de rodadura 54a, 54b forman vias de guia de guias lineales 50b
asociadas al érgano de salida 120 entre el 6rgano de salida 120 y los medios de transmision 70. Ademas, en tal
transmision esta previsto que los cuerpos distanciadores 52 estén configurados en cada caso en una sola pieza,
extendiéndose cada cuerpo distanciador 52 en una sola pieza al menos sobre toda la longitud interior libres entre los
dos cuerpos giratorios 50, 50'.
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Tal transmisién con un cuerpo de base 40 del tipo cilindrico hueco, que presenta un dentado interior 41 asi como un
eje de giro 40a, en el que estan alojados de forma giratoria un érgano de entrada 10 accionado asi como un 6rgano
de salida 120, en la que el érgano de salida 120 comprende dos cuerpos giratorios 50, 50’ conectados o bien que se
pueden conectar entre si de forma no giratoria por medio de cuerpos distanciadores 52 y que presentan una seccion
transversal redonda circular transversalmente al eje de giro 40a, entre cuyos cuerpos giratorios estan dispuestos al
menos una rueda dentada 30 asi como al menos un medio de transformacién 70 para la conversién de movimientos
planetarios de la al menos rueda dentada 30 en movimientos de rotacion del érgano de salida 120, se caracteriza,
de acuerdo con ello, porque los cuerpos distanciadores 52 presentan unas superficies de rodadura 54a, 54b, que
forman vias de guia de guias lineales 50b asociadas al 6rgano de salida 120 entre el 6rgano de salida 120 y los
medios de transformacion 70, y porque los cuerpos distanciadores 52 estan configurados en cada caso en una sola
pieza, en la que cada cuerpo distanciador 52 se extiende al menos sobre toda la longitud interior libre L (ver las
figuras 8 y 9) entre los dos cuerpos giratorios 50, 50’.

Las transmisiones representadas total o parcialmente en las figuras 1 a 6 estan constituidas todas ellas por un
cuerpo de base 40 del tipo cilindrico hueco, que presenta un dentado interior 41 asi como un eje de giro 40a, en
cuyo cuerpo de base estan alojados de forma giratoria un érgano de entrada 10 accionado asi como un érgano de
salida. El 6rgano de salida comprende dos cuerpos giratorios 50, 50’. Los cuerpos giratorios 50, 50’ estan
configurados esencialmente en forma de disco. Las partes en forma de disco de los cuerpos giratorios 50, 50’ estan
dispuestas con cuerpos distanciadores 52 a distancia entre si. Los cuerpos giratorios 50, 50’ estan conectados o
bien se pueden conectar fijamente entre si. Los cuerpos giratorios 50, 50’ presentan transversalmente al eje de giro
40a una seccion transversal redonda circular. Entre los cuerpos giratorios 50, 50’ estan dispuestas dos ruedas
dentadas en el caso de la transmision representada en las figuras 1 a 5, y cuatro ruedas dentadas 30 en el caso de
la transmisién representada en la figura 6. Las ruedas dentadas 30 engranan con sus dentados exteriores 33 con el
dentado interior 41 del cuerpo de base 40. Entre los cuerpos giratorios 50, 50’ estan dispuestos, ademas, unos
medios configurados en forma de elementos de transformacién 70 para la conversion de movimientos planetarios de
las ruedas dentadas 30 en movimientos de rotacion del érgano de salida. Ademas, puede estar previsto un cuerpo
de retencion en forma de anillo, no representado, que se puede conectar fijamente con un lado frontal del cuerpo de
base. El 6érgano de salida formado por los cuerpos giratorios 50, 50’ se apoya por medio de elementos rodantes o
bien por medido de al menos un cojinete 43 realizado como rodamiento, con preferencia como rodamiento que
absorbe tanto fuerzas radiales como también fuerzas axiales, tanto en direcciéon axial como también en direccion
radial directamente en el cuerpo de base 40, o bien en una forma de realizacién con cuerpo de retencién en el
cuerpo de retencion dispuesto en el lado frontal.

La estructura funcional de las partes méviles, dispuestas entre los cuerpos giratorios 50, 50’ en el cuerpo de base 40
es idéntica en este caso en todos los ejemplos de realizacion representados en las figuras 1 a 6. Un érgano de
entrada 10 en forma de un arbol de entrada presenta en el caso de la transmision representada en las figuras 1 a 5
dos secciones excéntricas 17, que estan dispuestas desplazadas 180° entre si. En el caso de la transmision
representada en la figura 6, el arbol de entrada presenta cuatro secciones excéntricas 17, que estan dispuestas
desplazadas entre si, por ejemplo, alrededor de 90° o alrededor de 180°. Las secciones excéntricas 17 estan
desplazadas alrededor de una excentricidad e frente al eje de giro 40a. Sobre cada una de las secciones excéntricas
17 esta alojada una rueda dentada 30 de forma giratoria. La excentricidad e corresponde de esta manera a la
distancia entre el eje 30a de una rueda dentada y el eje de giro 40a del cuerpo de base 40. Entre las secciones
excéntricas 17 y las ruedas dentadas 30 estan dispuestos elementos rodantes 12 para la reduccion de las pérdidas
de friccién, los cuales ruedan en cada caso en la periferia exterior de las secciones excéntricas 17. A tal fin, en la
periferia de las secciones excéntricas 17 estan configuradas unas vias de rodadura para los elementos rodantes 12,
que sirven como cuerpos de cojinete para las ruedas dentadas 30. Las ruedas dentadas 30 presentan dentados
exteriores 33 y orificios centrales con superficies de rodadura interiores 31 para los cuerpos rodantes 12.

Las ruedas dentadas 30 tienen en cada caso varios orificios axiales continuos, dispuestos desplazados en direccion
radial con respecto al orificio central que presenta la superficie de rodadura interior 31. Estos orificios 32 estan
distribuidos en cada caso de manera uniforme alrededor de los ejes 30a de las ruedas dentadas 30. Los ejes 30a de
las ruedas dentadas 30 se extienden en cada caso paralelamente al eje de giro 40a del 6rgano de entrada 10 y del
organo de salida formado por los dos cuerpos giratorios 50, 50°. El eje de giro 40a es al mismo tiempo el eje de
simetria del cuerpo de base 40. El érgano de entrada 10 se puede conectar, por ejemplo, por medio de un muelle
con el arbol de un motor de accionamiento. EI motor de accionamiento se puede conectar con el cuerpo de base 40
configurado como rueda hueca con dentado interior 41, por ejemplo, por medio de una tapa no representada y por
medio de tornillos. El motor de accionamiento puede estar dispuesto, por ejemplo, sobre el lado de la transmision
que esta alejado del cuerpo giratorio 50 que esta alojado en el cuero de base 40. Este lado forma entonces el lado
de accionamiento, en cambio el cuerpo giratorio 50 que esta alojado en el cuerpo de base 40 forma el lado de
accionamiento de salida de la transmision.

Las ruedas dentadas 30 estan dispuestas entre los dos cuerpos giratorios 50, 50’ configurados con contorno exterior
redondo circular o bien con una seccion transversal redonda circular transversalmente al eje de giro 40a. Estan
conectadas operativamente entre si de forma desprendible por medio de elementos de unién 60 y forman en comun
el 6rgano de salida de la transmision. En el cuerpo giratorio 50 estan dispuestos los cuerpos distanciadores 52, que
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presentan orificios y alojamientos roscados para el alojamiento de los elementos de union 60. Los cuerpos
distanciadores 52 atraviesan sin contacto los orificios 32 de las ruedas dentadas 30, de manera que los cuerpos
giratorios 50, 50’ se pueden conectar fijamente entre si por medio de las ruedas dentadas 30. El 6rgano de salida,
que esta formado por los dos cuerpos giratorios 50, 50’ conectados entre si esta alojado de forma giratoria alrededor
del eje de giro 40a con reaccion al cuerpo de base 40 con dentado interior 41.

El dentado interior 41 del cuerpo de base 40 engrana con el dentado exterior de las ruedas dentadas 30. Los ejes de
las ruedas dentadas 30 estan dispuestos paralelamente al eje de giro 40a del cuerpo de base 40, pero desplazados
en la medida de la excentricidad e.

Los cuerpos giratorios 50,50’ estan provistos con superficies de rodadura 54a, 54b, que definen vias de guia de una
guia lineal 50b. La guia lineal 50b esta orientada transversalmente al eje de giro 40a de los cuerpos giratorios 50,
50’. Cada rueda dentada 30 esta provista con vias de guia 34a, 34b, que definen una guia lineal 30b. En este caso,
esta guia lineal 30b esta orientada transversalmente al eje 30a de la rueda dentada 30. En ambos lados de la
transmision esta dispuesto, entre el cuerpo giratorio 50 o bien 50’ y la rueda dentada 30, un elemento de
transformacion 70 configurado como anillo.

El elemento de transformacién 70 comprende una parte central 73 en forma de anillo asi como cuatro brazos 74
dispuestos en la parte central 73 en forma de anillo. En la parte central 73 en forma de anillo esta dispuesto un
orificio 71, a través del cual esta guiado sin contacto el érgano de entrada. Una pareja de brazos 75 opuestos
presenta vias de guia 75a 75b, a través de las cuales esta dispuesto de forma desplazable el elemento de
transformacion 70 en la guia lineal 50b del 6rgano de salida. La segunda pareja de brazos 74 opuestos presenta de
la misma manera unas vias de guia 74a, 74b igualmente paralelas, a través de las cuales esta dispuesto el elemento
de transformacion 70 de forma desplazable en la guia lineal 30b de la rueda dentada 30. Entre las vias de guia 54a
y 54b de la guia lineal 50b del 6rgano de salida y las vias de guia 75a, 75b del elemento de transformacion 70, a
través de las cuales el elemento de transformacion 70 esta dispuesto de forma desplazable en la guia lineal 50b
estan dispuestos elementos rodantes cilindricos 80. Entre las vias de guia 34a y 34b de la guia lineal 30b en la
rueda dentada 30 y las vias de guia 74a, 74b del elemento de transformacion 70, a través de las cuales el elemento
de transformacion 70 esta dispuesto de forma desplazable en la guia lineal 30b, estan dispuestos unos elementos
rodantes 90 igualmente cilindricos. En ambos casos, se garantiza una guia del elemento de transformacion 70 por
medio de elementos rodantes 80, 90, cuando ejerce movimientos de oscilacion frente a la rueda dentada 30 asi
como frente al érgano de salida y el eje de giro 40a. En los brazos 74, 75 del elemento de transformacién 70 estan
configuradas, para la limitacion de las vias de guia 74a, 74b, 75a, 75b, unas superficies limites 76, 76’, que limitan el
movimiento de los elementos rodantes 80, 90.

En las figuras 4 y 5 se representa a tal fin en detalle cémo estando dispuestos los elementos rodantes 80, 90 entre
las vias de guia 74a, 74b o bien 75a, 75b, que estan configuradas en los brazos 74 y 75, respectivamente, en e
estado montado. Las superficies limites 76, 76’ delimitan la longitud efectiva de las vias de guia 74a, 74b o bien 753,
75b en los brazos 74, 75, a lo largo de los cuales se pueden mover los elementos rodantes 80, 90.

El elemento de transformacion 70 posee en dos direcciones dispuestas ortogonales entre si unas superficies de guia
o bien de rodadura 74a, 74b o bien 75a y 75b, que se corresponden con las guias lineales 50b y 30b del érgano de
salida o bien de la rueda dentada 30, de tal manera que el elemento de transformacién 70 esta dispuesto frente al
organo de salida, por una parte, y frente a la rueda dentada 30, por otra parte, de forma desplazable en dos
direcciones que se extienden perpendiculares entre si o bien puede realizar movimientos de traslaciéon en un plano
que se extiende perpendicularmente al eje de giro 40a. Una de las guias lineales 50b esta configurada en el 6rgano
de salida, mientras que el elemento de transformacion 70 esta dispuesto de forma desplazable en la otra direccion
en la guia lineal 30b en la rueda dentada 30.

Las superficies de rodadura 54a y 54b de las vias de guia del 6rgano de salida de la guia lineal 50b, que esta
formado por los cuerpos giratorios 50, 50’ conectados por medio de los cuerpos distanciadores 52, entre el 6rgano
de salida y el elemento de transformacion 70 estan dispuestas en los cuerpos distanciadores 52. Las superficies de
rodadura 54a y 54b estan configuradas directamente en los cuerpos distanciadores 52 que conectan los cuerpos
giratorios 50, 50’ entre si.

Ambos cuerpos giratorios 50, 50’ asi como los elementos de transformacion 70 poseen orificios centrales 51, 51’ o
bien 71. El érgano de entrada 10 esta alojado en sus dos extremos en los orificios centrales 51, 51’ de los cuerpos
giratorios 50, 50’. Los orificios centrales 51, 51’ pueden estar configurados en sus superficies interior como vias de
rodadura para cuerpos de cojinete. De la misma manera, en los orificios centrales 51, 51’ pueden estar dispuestos
unos cojinetes 3, por ejemplo rodamientos 3. Por medio de los cojinetes 3, los extremos del 6rgano de entrada 10
estan alojados en orificios centrales 51, 51’ de los cuerpos giratorios 50, 50’. El 6rgano de entrada 10 atraviesa sin
contacto el orificio central 71 del elemento de transformacion 70. El diametro interior del orificio central 71 es en este
caso al menos 2e mayor que el diametro exterior de aquella secciéon del 6rgano de entrada 10, que atraviesa el
orificio central 71.
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Las superficies de rodadura 34a, 34b de las vias de guia de la guia lineal 30b entre la rueda dentada 30 y el
elemento de transformacion 70, con las que esta provista cada rueda dentada 30 estan configuradas en lados
opuestos entre si de las proyecciones 35. Estan formadas por parejas opuestas en el centro, que estan
configuradas en el lado frontal de la rueda dentada 30. Los orificios axiales 32 de la rueda dentada 30 estan
dispuestos distribuidos de una manera uniforme sobre un arco circular entre las proyecciones 35. Las vias de guia
34a, 34b estan configuradas directamente en las proyecciones 35 de la rueda dentada 30. No obstante, también
pueden estar configuradas como listones planos, que estan configurados en lados opuestos de las proyecciones
35a, 35b.

El dentado interior 41 del cuerpo de base 40 puede estar constituido, por ejemplo, de cuerpos rodantes en forma de
aguja, que estan alojados en ranuras axiales en la periferia interior del cuerpo de base 40. Las ranuras axiales estan
distribuidas de una manera uniforme en la periferia interior del cuerpo de base 40. Los dientes del dentado interior
41 estan constituidos de esta manera con preferencia por cilindros tendidos. El dentado exterior 33 de las ruedas
dentadas 30 esta configurado entonces de manera correspondiente en forma de ondas.

En el cuerpo giratorio 50 estan configurados los cuerpos distanciadores 52 una sola pieza. Estos cuerpos
distanciadores 52 atraviesan con juego los orificios axiales 32 de las ruedas dentadas 30. Los cuerpos
distanciadores 52 estan provistos con alojamientos roscados axiales 59. Estan previstos para el alojamiento de los
elementos de union 60. Los elementos de unién 60 pueden estar configurados, por ejemplo, como pasadores o
como tornillos 60. A través del apriete de los elementos de unién 60 realizados como tornillos 60, los lados frontales
de los cuerpos distanciadores 52 definen la posicion de los dos cuerpos giratorios 50, 50'.

En oposicion al cuerpo giratorio 50, el cuerpo giratorio 50’ no presenta cuerpos distanciadores 52 configurados en
una sola pieza con el cuerpo giratorio 50, que se extienden en una sola pieza al menos sobre toda la longitud libre
entre los cuerpos giratorios 50, 50’. En su lugar, el cuerpo giratorio 50’ puede presentar unos alojamientos axiales 53
para los cuerpos distanciadores 52. Una tapa de seguridad 100 con un orificio central 101 sirve para asegurar los
elementos de union 60, con los que el cuerpo giratorio 50’ esta conectado con los cuerpos distanciadores 52
configurados en una sola pieza con el cuerpo giratorio 50, contra una caida o bien un giro hacia fuera. El orificio
central 101 presenta un enganche trasero, que impide la caida del cojinete dispuesto sobre el lado del cuerpo
giratorio 50, con el que el 6rgano de entrada esta alojado en el érgano de salida. El orificio central 51 del cuerpo
giratorio 50 esta provisto de la misma manera con un enganche trasero de este tipo. A través de la colocacion de la
tapa de seguridad 100 se termina de esta manera el montaje de una transmision de acuerdo con la invencién y se
impide que todas las partes dispuestas en la transmision se caigan fuera de su posicion funcional. Para la fijacion de
la tapa de seguridad 100 estan previstos elementos de unién 100, por ejemplo tornillos roscados 100 o bien bulones
roscados 100. Estos pueden estar realizados de forma autosegura.

El alojamiento rodante entre el cuerpo de base 40 y el 6érgano de salida formado por los cuerpos giratorios 50,
50’puede estar formado por elementos rodantes de forma cilindrica. Estos ruedan sobre superficies de rodadura
configuradas sobre el cuerpo de base 40 y el cuerpo giratorio 50 y que circulan cerradas alrededor del eje de giro
40a. De manera alternativa, como se representa en las figuras 1 a 6, se puede disponer en cada caso un cojinete 43
entre cuerpos de base 40 y los cuerpos giratorios 50, 50'.

Para la reduccion del peso, el 6rgano de entrada 10 presenta con preferencia un orificio pasante 4 que se extiende
coaxialmente al eje de giro 40a. Este orificio 4 puede servir al mismo tiempo para el alojamiento del arbol de
accionamiento de un motor de accionamiento y/o para la conexion con este arbol de accionamiento.

Pueden estar previstas juntas de obturacion circunferenciales, para impedir la penetracion de contaminaciones en la
transmision.

Es importante resaltar que en la transmisién de acuerdo con la invencion, en principio de manera opcional, el 6rgano
de entrada, el 6rgano de salida o el cuerpo de base pueden ser el lado de accionamiento, el lado de salida o el
elemento fijo estacionario, sin que se perjudique la funcién principal de la transmisién. De esta manera, solamente
se modifica la relacién de multiplicacion. En las transmisiones en los ejemplos de realizacion representados, el
organo de entrada 10 esta previsto para el accionamiento a través de un motor de accionamiento. El lado de
accionamiento se forma en este caso, por ejemplo, por aquel lado del cuerpo de base 40, sobre el que esta
dispuesto el cuerpo giratorio 50.

En las figuras 7 a 14 se representan diferentes ejemplos de realizacion de 6rganos de salida, que estan formados
por cuerpos giratorios 50, 50’ conectados o bien que se pueden conectar operativamente por medio de los cuerpos
distanciadores 52.

Todos los ejemplos de realizaciéon tienen en este caso en comun que los cuerpos distanciadores 52 estan
configurados en una sola pieza. Los cuerpos distanciadores 52 se extienden de esta manera en una sola pieza al
menos sobre toda la longitud libre entre los dos cuerpos giratorios 50, 50’.

Ademas, todos los ejemplos de realizacion tienen en comin que las superficies de rodadura 54a, 54b estan
8
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dispuestas en los cuerpos distanciadores 52, de manera que las vias de guia de las guias lineales 50b, que estan
asociadas al 6rgano de salida, entre el cuerpo de transformador 70 y el 6rgano de salida se forman por los cuerpos
distanciadores 52.

En los ejemplos de realizacion, representados en las figuras 7 y 8 asi como 9 y 10, de 6rganos de salida de
transmisiones de acuerdo con la invencion, los cuerpos distanciadores 52 son componentes integrales de un cuerpo
giratorio 50, 50’, con preferencia del cuerpo giratorio 50. En el cuerpo giratorio 50’ pueden estar previstas unas
escotaduras adicionales 55 para el alojamiento de las cabezas 61 de los elementos de unién 60.

En el 6rgano de salida en las figuras 7 y 8, los dos cuerpos giratorios 50, 50’ y también los cuerpos distanciadores
52, que estan configurados como componentes integrales del cuerpo giratorio 50, estan constituidos de material
endurecido.

En el 6rgano de salida en las figuras 9y 10, los dos cuerpos giratorios 50, 50’ y también los cuerpos distanciadores
52, que estan configurados como componentes integrales del cuerpo giratorio 50, estan constituidos de material
endurecido. Solamente las superficies de los cuerpos distanciadores 52, que forman las superficies de rodadura 54a,
54b configuradas o bien dispuestas en los cuerpos distanciadores 52, son superficies endurecidas. Entre los cuerpos
giratorios 52 del 6rgano de salida estan dispuestas unas partes 56 con superficies endurecidas, por ejemplo
plaquitas 56 de material endurecido. Estas forman unas superficies de deslizamiento 57, dispuestas
perpendicularmente al eje de giro 40a, entre los medios de transformacion 70 y los cuerpos giratorios 50, 50’ del
organo de salida. Las plaquitas 56 se pueden conectar, por ejemplo, con los cuerpos giratorios 50, 50’ del érgano de
salida.

En el 6rgano de salida representado en las figuras 11 y 12, los cuerpos distanciadores 52 adyacentes son
componentes integrales por parejas de uno u otro cuerpo giratorio 50, 50'.

En el 6rgano de salida representado en la figura 13, los cuerpos distanciadores 52 diagonalmente opuestos son
componentes integrales de uno o de otro cuerpo giratorio 50, 50’.

En el érgano de salida representado en la figura 14, los cuerpos distanciadores 52 de los cuerpos giratorios 50, 50’
son piezas individuales independientes, que estan conectadas o bien se pueden conectar operativamente con
ambos cuerpos giratorios 50, 50.

En general, en los lugares del cuerpo giratorio 50, 50’, en los que un cuerpo distanciador 52 esta conectado o bien
se puede conectar operativamente con éste, puede estar configurada en cada caso una escotadura 53, por ejemplo
en forma de un alojamiento 53, para el alojamiento del cuerpo distanciador 52. La escotadura 53 o bien el
alojamiento 53 puede corresponden con preferencia con la forma de la seccion transversal del cuerpo distanciador
52. Esto se representa a modo de ejemplo en la figura 14.

Es importante resaltar que las configuraciones descritas de las superficies de rodadura 54a, 54b y de las superficies
de desli8zamiento 57, como se representa en los ejemplos de realizacion de las figuras 7 a 10, se pueden aplicar en
todos los otros ejemplos de realizacion de los érganos de salida representados en las figuras 1a 6y 11 a 14.

La invencioén se puede aplicar industrialmente sobre todo en el campo de la fabricacion de transmisiones planetarias
o de transmisiones cicloideas, por ejemplo para el empelo en robots industriales, para frenos de aparcamiento
eléctricos en automoviles o, muy en general, para aplicaciones, que requieren en un espacio de construccion lo mas
compacto posible una transmision de peso ligero con relacion de multiplicacion alta y datos de alta potencia.

Lista de signos de referencia

3 Cojinete

4 Orificio pasante en el 6rgano de entrada
10 Organo de entrada

12 Elemento rodante

17 Seccidn excéntrica

30 Rueda dentada

30a Eje de la rueda dentada

30b Guia lineal en la rueda dentada

31 Superficie de rodadura interior

32 Orificio

33 Dentado exterior

34a, 34b Vias de guia de la guia lineal en la rueda dentada
35 Proyecciones en la rueda dentada

40 Cuerpo de base

40a Eje de giro

41 Dentado interior en el cuerpo de base
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Cojinete

Cuerpo giratorio

Guia lineal

Orificio central

Cuerpo distanciador

Alojamientos axiales en cuerpos distanciadores

Superficies de rodadura de las vias de guia de la guia lineal del érgano de salida

Escotaduras

Plaquitas

Superficie de deslizamiento

Alojamientos roscados

Elemento de union

Cabeza de un elemento de unién

Elemento de transformacion

Orificio central en el elemento de transformacion

Parte central en forma de anillo del elemento de transformacion

Brazo del elemento de transformacion

Superficies de rodadura de las vias de guia del elemento de transformacion de la guia lineal entre
la rueda central y el elemento de transformacion

Brazo del elemento de transformacion

Superficies de rodadura de las vias de guia del elemento de transformacion de la guia lineal entre
el érgano de salida y el elemento de transformacion

Superficies limites de las superficies de rodadura de las vias de guia del elemento de
transformacion

Elementos rodantes

Elementos rodantes

Tapa de seguridad

Orificio

Elemento de union

Organo de salida

Excentricidad
Longitud interior libre

10
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REIVINDICACIONES

1.- Transmision con un cuerpo de base (40) de tipo cilindrico hueco, que presenta un dentado interior (41) asi como
un eje de giro (40a), en el que estan alojados de forma giratoria un 6rgano de entrada (10) accionado asi como un
organo de salida (120), en la que el 6rgano de salida (120) comprende dos cuerpos giratorios (50, 50’) conectados
entra si de forma no giratoria por medio de cuerpos distanciadores (52) y que presentan una seccién transversal
redonda circular transversalmente al eje de giro (40a), entre cuyos cuerpos giratorios estan dispuestos al menos una
rueda dentada (30) asi como al menos un medio de transformacion (70) para la conversion de movimientos
planetarios de la rueda dentada (30) en movimientos de rotacién del érgano de salida (120), en la que los cuerpos
distanciadores (52) presentan unas superficies de rodadura (54a, 54b), que forman vias de guia de guias lineales
(50b) asociadas al 6rgano de salida (120) entre el 6rgano de salida (120) y los medios de transformacion (70), y en
la que los cuerpos distanciadores (52) estan configurados en cada caso en una sola pieza, caracterizada porque
cada cuerpo distanciador (52) se extiende, en una sola pieza, sobre toda la longitud interior libre (L) entre los dos
cuerpos giratorios (50, 50’).

2.- Transmisién de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizada porque los cuerpos distanciadores (52) son
componentes integrales de un cuerpo giratorio (50, 50’).

3.- Transmision de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizada porque cuerpos distanciadores (52) diagonalmente
opuestos entre si son componentes integrales de uno o bien del otro cuerpo giratorio (50,50’).

4.- Transmision de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizada porque los cuerpos distanciadores (52) adyacentes
son componentes integrales por parejas de uno o bien del otro cuerpo giratorio (50, 50’).

5.- Transmision de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizada porque los cuerpos distanciadores (52) son piezas
individuales, independientes de los cuerpos giratorios (50, 50’), que estan conectadas con los dos cuerpos giratorios
(50, 50°).

6.- Transmision de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque en los lugares de un
cuerpo giratorio (50, 50’), en los que un cuerpo distanciador (52) esta conectado con éste, esta configurada,
respectivamente, una escotadura (53) para el alojamiento del cuerpo distanciador (52).

7.- Transmision de acuerdo con la reivindicacion 6, caracterizada porque la escotadura (53) corresponde con la
forma de la seccion transversal del cuerpo distanciador (52).

8.- Transmisién de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el cuerpo de base (40)
de tipo cilindrico hueco presenta un dentado interior (41) asi como un eje de giro (40a), en el que los cuerpos
giratorios (50, 50°) del 6rgano de salida (120) presentan en cada caso una seccion transversal redonda circular
transversalmente al eje de giro (40a), entre las que estan dispuestos al menos una rueda dentada (30) asi como al
menos un medio de transformacion (70) para la conversion de movimientos planetarios de la rueda dentada (30) en
movimientos de rotacion del 6érgano de salida (120).

9.- Transmisién de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por al menos un medio de
transformacion (70) configurado como una cruz con cuatro brazos (74, 75) dispuestos de manera uniforme alrededor
de un orificio central, dos de cuyos brazos (75), que se encuentran sobre un eje comun, encajan en vias de guia de
la guia lineal (50b), formadas en superficies de rodadura (54a, 54b) dispuestas en los cuerpos distanciadores (52),
asociadas al 6rgano de salida (120) y opuestas entre si, entre el 6rgano de salida (120) y los medios de
transformacion (70).
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Fig. 2
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