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DESCRIPCIÓN 
 
Sistema de fijación y de conexión a masa de una placa de circuito impreso. 
 
La presente invención se refiere a un sistema de fijación y de conexión a masa de una placa de circuito impreso. 5 
 
La fijación y la conexión a masa de dicha placa de circuito impreso, en el estado de la técnica, necesitan la 
utilización de dos medios complementarios, a saber, uno para asegurar la fijación de la placa y el otro para asegurar 
su conexión a masa. El documento US-A-2002/142 632 describe un sistema de este tipo. 
 10 
La fijación de la placa está asegurada, por ejemplo, por medio de unos medios de atornillamiento asociados a unas 
pequeñas columnas de soporte de la placa, mientras que la conexión a masa de la placa está asegurada, por 
ejemplo, por medio de una trencilla de masa o elementos equivalentes. 
 
No obstante, se concibe que dichos sistemas presenten unas estructuras relativamente complejas y difíciles que 15 
requieren mucho tiempo para su puesta en práctica. 
 
En efecto, estos sistemas necesitan numerosas manipulaciones delicadas de pequeñas piezas, tales como tornillos, 
etc. 
 20 
Por tanto, el objetivo de la invención es resolver estos problemas. 
 
Con este fin, la invención tiene por objeto un sistema de fijación y de conexión a masa de una placa de circuito 
impreso, caracterizado porque comprende una grapa realizada en material elástico y conductor de la electricidad y 
que comprende unas primera y segunda placas de apoyo provistas de medios de contacto respectivamente con la 25 
placa de circuito impreso y el plano de masa, unos medios de enganche elástico y de solicitación de la placa de 
circuito impreso contra la primera placa de apoyo, y, entre las dos placas de apoyo unos medios de conexión que 
forman una riostra.  
 
Según otras características de acuerdo con la invención: 30 
 

- la grapa comprende unos medios de enganche elástico sobre una pieza de soporte, 
 
-  los medios de contacto comprenden por lo menos una lengüeta realizada de una sola pieza con la placa 

correspondiente,  35 
 
-  la o cada lengüeta está provista de medios que forman una clavija de contacto dentada, 
 
-  la o cada lengüeta está inclinada alejándose de la placa de apoyo correspondiente,  
 40 
-  cada placa de apoyo está inclinada en dirección al elemento correspondiente, es decir, la placa de circuito 

impreso o el plano de masa, 
 
-  los medios de enganche elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso contra la primera placa de 

apoyo comprenden por lo menos un órgano en forma de gancho elástico, 45 
 
-  el órgano en forma de gancho elástico comprende por lo menos una zona en rampa de escamoteo de éste 

durante el encajado de la placa de circuito impreso contra la placa de apoyo correspondiente, 
 
-  los medios de enganche elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso están conectados a la 50 

primera placa de apoyo, 
 
-  los medios de enganche elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso están conectados a la 

segunda placa de apoyo, 
 55 
-  los medios de enganche de la grapa sobre la pieza de soporte comprenden unos medios en forma de pinza 

elástica adaptados para encajarse sobre la pieza de soporte, 
 
-  los medios en forma de pinza elástica comprenden unos medios en forma de arpón de enganche de éstos 

sobre la pieza de soporte, 60 
 
-  los medios de enganche elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso están conectados a los 

medios de enganche elástico de la grapa sobre la pieza de soporte, 
 
-  los medios de enganche de la grapa están conectados a la primera placa de apoyo, 65 
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-  los medios de enganche de la grapa están conectados a la segunda placa de apoyo, 
 
-  los medios de conexión que forman una riostra comprenden una placa de conexión de un extremo de la 

primera placa de apoyo al extremo opuesto de la segunda placa de apoyo, y 
 5 
-  se ha realizado de una sola pieza por corte y deformación de una plancha de chapa. 

 
La invención se comprenderá mejor con la lectura de la descripción siguiente dada únicamente a título de ejemplo y 
haciendo referencia a los dibujos adjuntos, en los que: 

 10 
- la figura 1 representa una vista en perspectiva lateral de un primer ejemplo de realización de un sistema 

según la invención; 
 
-  la figura 2 representa una vista lateral de dicho sistema; 
 15 
-  la figura 3 representa una vista en perspectiva lateral de un segundo ejemplo de realización de un sistema 

según la invención; y 
 
-  la figura 4 representa una vista lateral de este sistema. 
 20 

En efecto, se ha ilustrado en estas figuras un sistema de fijación y de conexión a masa de una placa de circuito 
impreso. 
 
Esta placa está designada, por ejemplo, por la referencia general 1, mientras que el plano de masa está designado 
por la referencia general 2. 25 
 
Este sistema comprende una grapa designada por la referencia general 3, que está realizada, por ejemplo, de una 
sola pieza por corte y deformación de una plancha de material elástico y conductor de la electricidad, como, por 
ejemplo, una plancha de chapa. 
 30 
Esta grapa comprende entonces unas primera y segunda placas de apoyo designadas por las referencias 4 y 5 en 
estas figuras, estando estas placas de apoyo provistas de unos medios de contacto respectivamente con la placa de 
circuito impreso y el plano de masa. 
 
De hecho, estos medios de contacto pueden comprender por lo menos una lengüeta realizada de una sola pieza con 35 
la placa correspondiente, estando la o cada lengüeta provista de unos medios que forman una clavija de contacto 
dentada con el elemento correspondiente. 
 
Así, por ejemplo, la placa 4 está provista de dos lengüetas realizadas de una sola pieza designadas, por ejemplo, 
por las referencias 6 y 7 en estas figuras, cortadas y deformadas a partir de esta placa de apoyo 4 y cuyos extremos 40 
comprenden, por ejemplo, unos medios que forman una clavija de contacto dentada respectivamente 8 y 9 con la 
placa de circuito impreso. 
 
Ventajosamente, la o cada placa de apoyo está inclinada en dirección al elemento correspondiente, es decir, la placa 
de circuito impreso o el plano de masa, y la o cada lengüeta de cada una de ellas está inclinada asimismo 45 
alejándose de la placa de apoyo para asegurar un buen contacto y un buen mantenimiento en posición de la placa 
de circuito impreso con respecto al plano de masa. 
 
Por otra parte, las partes dentadas de las clavijas de contacto permiten asimismo rayar la superficie de la placa de 
circuito impreso y el plano de masa para mejorar aún más la conducción eléctrica entre esta placa y este plano de 50 
masa. 
 
Las lengüetas correspondientes de la placa de apoyo 5 están designadas, por ejemplo, por las referencias 10 y 11 y 
las clavijas de contacto dentadas correspondientes por las referencias 12 y 13. 
 55 
Esta grapa comprende asimismo unos medios de enganche elástico sobre una pieza de soporte, tal como la pieza 
designada por la referencia general 14 en la figura 2. 
 
Estos medios de enganche elástico de la grapa sobre la pieza de soporte 14 se presentan, por ejemplo, en forma de 
unos medios a modo de pinza designados por la referencia general 15, adaptados para encajarse elásticamente con 60 
la pieza de soporte con el fin de ser fijados a ella.  
 
Se observará asimismo que estos medios en forma de pinza comprenden, por ejemplo, unos medios en forma de 
arpón de enganche de éstos sobre la pieza de soporte, estando estos medios en forma de arpón designados por la 
referencia general 16 y estando realizados asimismo de una sola pieza con el resto de la grapa. 65 
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Están previstos asimismo unos medios de enganche elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso 1 
contra la primera placa de apoyo 4. Estos medios están designados por la referencia general 17 en esta figura y 
comprenden por lo menos un órgano en forma de gancho elástico que se extiende por encima de la placa de apoyo 
4 y comprende por lo menos una zona en rampa 18 de escamoteo de éste durante el encajado de la placa de 
circuito impreso 1 en posición contra la placa de apoyo 4.  5 
 
En este ejemplo de realización representado en las figuras 1 y 2, estos medios en forma de gancho están unidos a 
los medios en forma de pinza 15, que están unidos a su vez a la primera placa de apoyo 4. 
 
Por último, las dos placas de apoyo 4 y 5 están conectadas por unos medios de conexión que forman una riostra, 10 
designados por la referencia general 19 en estas figuras. 
 
Estos medios que forman una riostra comprenden de hecho una placa de conexión de un extremo de la primera 
placa de apoyo 4 al extremo opuesto de la segunda placa de apoyo 5.  
 15 
Así, en el ejemplo ilustrado, la primera placa de apoyo 4, la placa de conexión 19 y la segunda placa de apoyo 5 
forman una “Z” invertida, dotada de una cierta elasticidad que permite asegurar un buen contacto de conexión a 
masa y una buena fijación de la placa con respecto al plano de masa. 
 
Se concibe entonces que la grapa 3, una vez en posición en la pieza de soporte 14, puede recibir la placa de circuito 20 
impreso 1 por encajado de ésta debajo de los medios en forma de gancho 17 que se separan elásticamente para 
dejarla pasar y después aplicarla contra la placa de apoyo 4. 
 
Evidentemente, se pueden contemplar otros modos de realización. 
 25 
En el ejemplo de realización representado en las figuras 1 y 2, los medios en forma de pinza 15 y los medios 17 de 
enganche elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso 1 contra la primera placa de apoyo 4 están unidos 
a esta primera placa 4. En el ejemplo de realización representado en las figuras 3 y 4, estos medios están unidos a 
la segunda placa de apoyo 5. Estos medios designados respectivamente por las referencias 115 y 117 están 
conectados entonces, en efecto, a la segunda placa de apoyo 5 y los medios de enganche elástico y de solicitación 30 
de la placa de circuito impreso contra la primera placa de apoyo 4 comprenden entonces, por ejemplo, dos órganos 
en forma de ganchos elásticos 118 y 119 dispuestos a uno y otro lado de la placa de apoyo 4. 
 
Es evidente que se pueden contemplar también otros modos de realización.  
  35 
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REIVINDICACIONES 
 
1. Sistema de fijación y de conexión a masa de una placa de circuito impreso (1), caracterizado porque comprende 
una grapa (3) realizada en material elástico y conductor de la electricidad y que comprende unas primera (4) y 
segunda (5) placas de apoyo provistas de medios de contacto (6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13) respectivamente con la 5 
placa de circuito impreso (1) y el plano de masa (2), unos medios (17, 18; 117, 118, 119) de enganche elástico y de 
solicitación de la placa de circuito impreso (1) contra la primera placa de apoyo (4), y, entre las dos placas de apoyo, 
unos medios de conexión que forman una riostra (19). 
 
2. Sistema según la reivindicación 1, caracterizado porque la grapa (3) comprende unos medios de enganche 10 
elástico (15; 115) sobre una pieza de soporte (14). 
 
3. Sistema según la reivindicación 1 o 2, caracterizado porque los medios de contacto comprenden por lo menos una 
lengüeta (6, 7, 10, 11) realizada de una sola pieza con la placa correspondiente (4, 5). 
 15 
4. Sistema según la reivindicación 3, caracterizado porque la o cada lengüeta está provista de medios que forman 
una clavija de contacto dentada (8, 9, 12, 13). 
 
5. Sistema según la reivindicación 3 o 4, caracterizado porque la o cada lengüeta (6, 7, 10, 11) está inclinada 
alejándose de la placa de apoyo correspondiente (4, 5). 20 
 
6. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque cada placa (4, 5) de apoyo está 
inclinada en dirección al elemento correspondiente, es decir, la placa de circuito impreso (1) o el plano de masa (2). 
 
7. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los medios de enganche 25 
elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso (1) contra la primera placa de apoyo (4) comprenden por lo 
menos un órgano en forma de gancho elástico (17; 118, 119). 
 
8. Sistema según la reivindicación 7, caracterizado porque el órgano en forma de gancho elástico comprende por lo 
menos una zona en rampa (18) de escamoteo de éste durante el encajado de la placa de circuito impreso (1) contra 30 
la placa de apoyo correspondiente. 
 
9. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los medios (17) de enganche 
elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso (1) están conectados a la primera placa de apoyo (4). 
 35 
10. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque los medios (118, 119) de enganche 
elástico y de solicitación de la placa de circuito impreso (1) están conectados a la segunda placa de apoyo (5). 
 
11. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones 2 y 3 a 10 en la medida en que estas reivindicaciones 3 a 10 
dependan de la reivindicación 2, caracterizado porque los medios de enganche de la grapa sobre la pieza de soporte 40 
(14) comprenden unos medios en forma de pinza elástica (15; 115) adaptados para encajarse sobre la pieza de 
soporte (14). 
 
12. Sistema según la reivindicación 11, caracterizado porque los medios en forma de pinza elástica (15; 115) 
comprenden unos medios en forma de arpón (16) de enganche de éstos sobre la pieza de soporte (14). 45 
 
13. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones 2 y 3 a 12 en la medida en que estas reivindicaciones 3 a 12 
dependan de la reivindicación 2, caracterizado porque los medios (17) de enganche elástico y de solicitación de la 
placa de circuito impreso (1) están conectados a los medios de enganche elástico (15) de la grapa sobre la pieza de 
soporte (14). 50 
 
14. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los medios (15) de enganche 
de la grapa están conectados a la primera placa de apoyo (4). 
 
15. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 13, caracterizado porque los medios (115) de enganche de 55 
la grapa están conectados a la segunda placa de apoyo (5). 
 
16. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los medios de conexión que 
forman una riostra (19) comprenden una placa de conexión de un extremo de la primera placa de apoyo (4) al 
extremo opuesto de la segunda placa de apoyo (5). 60 
 
17. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque está realizado de una sola 
pieza por corte y deformación de una plancha de chapa.  
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