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DESCRIPCION
Dispositivo tensor

La invencion se refiere a un dispositivo tensor para un acumulador de energia de conexién de un conmutador de
potencia, en el cual un eje tensor, giratorio por medio de una rueda de accionamiento, para unir al acumulador de
energia de conexidn esta unido fijamente en cada caso con una excéntrica y con un disco de levas y presenta un
tope de movimiento, y en el cual la rueda de accionamiento esta acoplada con el eje tensor a través de un
acoplamiento.

Un dispositivo tensor de ese tipo se conoce por el documento DE 199 33 637 C1. En este dispositivo tensor una
rueda dentada recta como rueda de accionamiento después de tensar un resorte de conexion como acumulador de
energia de encendida se separa por medio de un embrague retractii. Por medio de la separacién o el
desacoplamiento se logra que la rueda dentada recta, que es la rueda dentada recta de una transmision, y con ella
la transmision puedan seguir avanzando o girando, sin que se presente un desgaste elevado del dispositivo tensor o
de la transmision por ejemplo por medio del accionamiento inadecuado. El acoplamiento retractil incluye un
manguito de cojinete desplazable sobre bolas, el cual se acopla con la superficie dentada de la rueda dentada recta
a través de una superficie dentada, siempre que el dispositivo de palanca consistente de dos palancas giratorias con
superficies en forma de cufia asi como un dispositivo de palancas articuladas conectado de esta manera esté
acoplado por medio de un elemento a presion del manguito del cojinete con la rueda dentada recta. Después de
realizar el proceso de tensado, se eleva el dispositivo de palancas articuladas a través de otro elemento a presion,
con lo cual ambas palancas giran, de tal forma que la rueda dentada recta se desacopla del manguito del cojinete.
La disposicién con un manguito de cojinete desplazable sobre rodamientos que, a través de un dispositivo de
palancas consistente de varias palancas giratorias y superficies dentadas, se acopla o desacopla con la rueda
dentada recta de la transmision, representa un dispositivo complicado y al mismo tiempo costoso.

Se conoce a partir del documento DE 25 18 599 B1 un accionamiento de acumulador de motor para conmutadores
de potencia, en el que un acumulador de energia de conexion en forma de un muelle acumulador esta conectado a
través de un arbol tensor y un acoplamiento de marcha libre con una disposicién de trinquete.

La tarea de la presente invencién es configurar un dispositivo tensor del tipo mencionado al principio, cuya
construccion sea sencilla y econoémica.

La tarea se resuelve de acuerdo con la invencion porque el acoplamiento es una disposicion de trinquete. Por medio
de ese dispositivo de trinquete se crea un dispositivo tensor que presenta una realizacion sencilla y simultdneamente
econdémica en lo que se refiere a su acoplamiento, porque el dispositivo de trinquete se produce comparativamente
con menos piezas. En este caso, solamente por medio del dispositivo de trinquete se evita que a través de un
accionamiento posterior de la rueda de accionamiento después de un proceso de tensado se produzca una
activacion inadecuada del dispositivo tensor, por ejemplo al seguir funcionado el accionamiento del motor.

En una forma de realizacion preferida, el dispositivo de trinquete presenta un trinquete colocado de forma giratoria
en la rueda de accionamiento y esta previsto un elemento de tope fijo para controlar el trinquete. En tal dispositivo es
ventajoso que solamente por medio de la disposicién giratoria del trinquete y el elemento tope fijo se hace posible un
control del trinquete y con ello un desacoplamiento de la rueda de accionamiento del eje tensor.

En una forma de realizaciéon ventajosa, el elemento de tope fijo esta dispuesto de tal forma que al encontrarse
tensado el acumulador de energia de conexion, el trinquete libera al eje tensor. Una disposicion de ese tipo ofrece la
posibilidad sencilla para el desacoplamiento del eje tensor desde el accionamiento después de un proceso de
tensado en el caso de un acumulador de energia de conexion tensado.

En otra forma de realizacién ventajosa, el dispositivo de trinquete presenta una pieza de arrastre unida fijamente con
el eje tensor y que colabora con el trinquete. La colocacion de esta pieza de arrastre es una posibilidad sencilla y
ventajosa de acoplar entre si la rueda de accionamiento y el eje tensor por medio del trinquete, para realizar un
proceso de tensado.

El dispositivo de trinquete puede presentar diferentes realizaciones en lo que respecta a su extremo libre, por
ejemplo por medio de un riel guia fijo. En una forma de realizacién ventajosa, el dispositivo de trinquete presenta un
elemento de resorte. A través de la provision de un elemento de resorte se garantiza que el trinquete durante un
proceso de tensado se mantenga en una posicion que colabora con la pieza de arrastre.

En otra forma de realizacidon ventajosa de la invencion, en la rueda de accionamiento se prevé un pasador de
posicionamiento. La provision de ese tipo de pasador de posicionamiento limita de manera ventajosa el giro del
trinquete colocado de forma giratoria por medio de la fuerza transmitida por un elemento de resorte, con lo cual se
evita un desgaste del trinquete por medio de un movimiento con rozamiento sobre el eje tensor durante un giro para
la preparacion de un proceso de tensado del conmutador de potencia.
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La invencion se describird detalladamente a continuacidon con la ayuda de los dibujos anexos asi como de un
ejemplo de realizacion haciendo referencia a las figuras. En este caso:

La figura 1 muestra una vista lateral esquematica del dispositivo tensor de acuerdo con la invencién.

La figura 2 muestra una vista delantera del dispositivo tensor de la figura 1 en una primera posicion durante el
proceso de tensado.

La figura 3 muestra una vista delantera del dispositivo tensor de la figura 1 en una posicién desacoplada.

La figura 1 muestra un dispositivo tensor de acuerdo con la invencién para un acumulador de energia de conexion
en una vista lateral esquematica. El dispositivo comprende un eje tensor 1, en cuyo primer extremo 2 esta dispuesta
una excéntrica 3. En el segundo extremo 3 del eje tensor 1 esta unido fijamente un disco de levas 5 con el eje tensor
1. El disco de levas 5 en un conmutador de potencia se encuentra en conexion operativa con un eje de conexion no
representado, para transmitir la energia almacenada en el acumulador de energia de conexion, para cerrar
contactos méviles del conmutador de potencia. En una parte de alojamiento 6 del dispositivo tensor, en el cual el eje
tensor 1 estd apoyado de forma giratoria por medio de rodamientos 6a, 6b, se encuentra colocado un elemento de
tope fijo 7. Con el eje tensor 1 esta unida fijamente una pieza de arrastre 8, la cual colabora a través de un trinquete
9 con una rueda de accionamiento 1. El trinquete 9 esta colocado aqui de forma giratoria en la rueda de
accionamiento 10 por medio de un elemento de resorte 11. La rueda de accionamiento 10 es la Unica rueda de
accionamiento de una transmisién no representada, por ejemplo una transmisién helicoidal, la cual puede accionarse
por medio de una manivela o del accionamiento de un motor. En la excéntrica 3 esta dispuesto de forma articulada
un acumulador de energia de conexion 13, por ejemplo un elemento de resorte 13. Un tope de disparo 14 esta
provisto como tope para el dispositivo tensor después de un proceso de tensado, en donde el tope de disparo puede
ser disparado por medio de un mecanismo de disparo no representado, para realizar un proceso de conexion del
conmutador de potencia cuando el acumulador de energia de conexién no esta tensado.

La figura 2 muestra una vista frontal del dispositivo tensor de acuerdo con la invencién en una posicion durante el
proceso de tensado del acumulador de energia de conexion. El trinquete 9 esta en contacto, en su extremo, con la
pieza de arrastre 8 a través de una superficie de contacto 16. En el extremo 15 del trinquete 9 esta formado un tope
17, que se apoya sobre un pasador de posicionamiento 18 en la rueda de accionamiento 10. Por medio de un giro
de la rueda de accionamiento 10 provocada a través del accionamiento, se desplaza el eje tensor 1 y con ello la
excéntrica 3 en una rotacion en el sentido de las agujas del reloj a través del trinquete 9 que se encuentra sobre la
pieza de arrastre 8. Con esto se tensa el acumulador de energia de conexion 13 colocado en la excéntrica 3. En la
posicion de la figura 2, la excéntrica 3 se encuentra en una posicién, en la cual el acumulador de energia de
conexion 1 se encuentra bajo su maxima tensiéon de resorte de compresion. Para generar el momento de giro
necesario para iniciar un proceso de conexion, la leva debe girarse adicionalmente algunos grados a una posicion
diferente a la posicién de extension maxima.

En la figura 3 se muestra la posicién del trinquete 9 después de un proceso de tensado completo del acumulador de
energia de conexion 13. Al girar la rueda de impulsion 10 en el sentido de las agujas del reloj, el trinquete 9 entra en
contacto con el elemento de tope fijo 7, con lo cual se produce un giro del trinquete alrededor del eje 12 en sentido
contrario a las agujas del reloj, de tal forma que la superficie de contacto 16 ya no se apoya sobre la pieza de
arrastre 8 y el trinquete puede retirarse de la pieza de arrastre 8. En esta posicion, el eje tensor 1 esta desacoplado
de la rueda de accionamiento 10 y con ello del accionamiento. Por medio del giro adicional de la rueda de
accionamiento 10 ya no se ejerce de esta manera ninguna fuerza sobre el disco de levas o la excéntrica.

Durante un proceso de conexion, se suelta el tope de disparo 14, de tal forma que la energia almacenada en el
acumulador de energia de conexion 12 se utiliza para girar el disco de levas 5 unido con el eje tensor 1 y con esto
cerrar el contacto mévil del conmutador de potencia. En este caso, el eje tensor 1 y las partes unidas al mismo giran
en direccion de la flecha 19 en la figura 4, hasta que el acumulador de energia de conexion 13 se ha destensado
completamente. La rueda de accionamiento 10 con el trinquete permanece aqui en la posicién de la figura 3. De
esta manera durante el proceso de conexién no se transmite energia sobre la rueda de accionamiento y el
accionamiento. Si después del proceso de conexién se inicia un nuevo proceso de tensién, entonces a través del
accionamiento se mueve la rueda de accionamiento 10 igualmente en la direccion de la flecha 19. El trinquete se
articula en este caso en el elemento de tope fijo 7 y se mueve a lo largo de este tope, hasta que por la rotacion de la
rueda de accionamiento, el trinquete ya no esta en contacto con elemento de tope fijo y por medio de la fuerza
ejercida por el elemento de resorte 11 se gira en direccion del eje tensor, hasta que el trinquete se encuentra en la
pasador de posicionamiento 18. Por medio del pasador de posicionamiento 13 se evita que el trinquete se apoye
sobre el eje tensor 1 durante el posterior movimiento giratorio de la rueda de accionamiento 10. Por medio del
movimiento de giro adicional el trinquete 9 entra en contacto con la pieza de arrastre 8, de tal forma que la rueda de
accionamiento 10 y el eje tensor 1 se vuelven a acoplar y el acumulador de energia de conexién 13 se vuelve a
tensar.
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Lista de numeros de referencia

5

6

Eje tensor

Primer extremo
Excéntrica
Segundo extremo
Disco de levas

Parte del alojamiento

6a ,6b Rodamientos

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

Elemento de tope fijo

Pieza de arrastre

Trinquete

Rueda de accionamiento
Elemento de resorte

Eje

Acumulador de energia de conexion
Tope de disparo

Extremo de trinquete
Superficie de contacto

Tope

Pasador de posicionamiento

Flecha
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REIVINDICACIONES

1.- Un dispositivo tensor para un acumulador de energia de conexion (13) de un conmutador de potencia,

- en el cual un eje tensor (1) giratorio esta unido fijamente, respectivamente, con una excéntrica (3) y un disco de
levas (5) a través de una rueda de accionamiento (10) para tensar un acumulador de energia de conexion (13),

- que presenta un tope de disparo (14), y

- en el cual la rueda de accionamiento (10) esta acoplada con el eje tensor (1) a través de un acoplamiento (7, 8, 9,
11, 12, 18), caracterizado porque

- el acoplamiento (7, 8, 9, 11, 12, 18) es un dispositivo de trinquete (7, 8, 9, 11, 12, 18),
- que presenta un trinquete (9) colocado de forma giratoria en la rueda de accionamiento (10), y

- esta previsto un elemento de tope fijo (7) para controlar el trinquete (9).

2. El dispositivo tensor de acuerdo con la reivindicaciéon 1, caracterizado porque el elemento tope fijo (7) esta
dispuesto de tal forma que al encontrarse tensado el acumulador de energia de conexion (13), el trinquete (9) libera
al eje tensor (1).

3. El dispositivo tensor de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2, caracterizado porque el dispositivo de trinquete (7, 8,
9, 11, 12, 18) presenta una pieza de arrastre (8) unida fijamente con el eje tensor (1) y que colabora con el trinquete

9).

4. El dispositivo tensor de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el dispositivo de
trinquete (7, 8, 9, 11, 12, 18) presenta un elemento de resorte (11).

5. El dispositivo tensor de acuerdo con la reivindicacién 4, caracterizado porque en la rueda de accionamiento (10)
esta previsto un pasador de posicionamiento (18).
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