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DESCRIPCIÓN 

Dispositivo de suspensión 

Campo de la invención. 

La invención se refiere a un dispositivo de suspensión con el que se pueden colgar en una tienda o en  un ambiente 
similar por ejemplo, señales, pósters y otros portadores de información. La invención se refiere especialmente a un 5 
dispositivo de esta clase según el preámbulo de la reivindicación 1 de la patente. 

Antecedentes de la invención. 

En los almacenes generales, por ejemplo, a menudo se desea presentar mensajes sobre  portadores de información 
en la forma de señales, pósters, tiras de publicidad o elementos análogos. Dichos portadores de formación  pueden 
estar constituidos  por hojas de papel, plástico u otros materiales sobre  los que se imprime o  aplica de otro modo 10 
un mensaje escrito o representado de otra forma. Por ejemplo,  podría ser conveniente colgar en los pasillos entre 
estantes, cerca de las estanterías, pósters oblongos  dispuestos perpendicularmente a la dirección longitudinal del 
pasillo y de las estanterías. Dichos pósters son claramente visibles  para los clientes que pasen a lo largo de los 
pasillos y se pueden usar para proporcionar una información clara sobre  los tipos de artículos presentes en las 
diferentes secciones de las estanterías. 15 

Los portadores de información a menudo se cuelgan con ayuda de dispositivos especiales  de suspensión, que se 
pueden fijar al estante, a la plataforma  del mismo, o a otras partes del estante. Por supuesto, podría  ser 
conveniente colgar señales, pósters,  tiras de publicidad o portadores de información tridimensionales, tales como 
modelos de  productos y figuras de publicidad, en otras ubicaciones dentro de la tienda. 

Técnica anterior. 20 

Según la técnica anterior, dichos dispositivos de suspensión pueden comprender una parte de fijación, con la que se 
puede fijar el dispositivo de suspensión en un lugar adecuado dentro de la tienda. El dispositivo comprende también 
un brazo, que sobresale de la parte de fijación  y soporta a los miembros de suspensión  a los que se puede sujetar 
el portavoz de información de tal manera que cuelgue  debajo del brazo. Lo miembros de  suspensión pueden estar 
constituidos, por ejemplo, por ganchos, que se roscan en los agujeros correspondientes a través del portador de 25 
información. 

El documento JP 8 272304 A  describe dicho dispositivo conocido de suspensión, que  comprende dos miembros de 
suspensión  que están formados como ganchos fijados en agujeros radiales a través del brazo o como miembros de 
pinzar que se roscan sobre el brazo. Este dispositivo conocido de suspensión  presenta las características 
especificadas en el preámbulo de la reivindicación1 más adelante. 30 

En un dispositivo de suspensión anteriormente conocido, el brazo está constituido por un tubo que tiene una ranura 
longitudinal. Los miembros de suspensión comprenden un gancho, que se une por medio de una parte de nervio  a 
una parte deslizable. Durante el armado, la parte deslizable se desliza axialmente  en el interior del tubo del brazo, 
de tal manera que la parte de nervio se extiende hacia fuera a través de la ranura del tubo y el gancho  se coloca en 
el exterior del tubo. Mediante la configuración de la parte deslizable   con un ajuste por fricción del tubo, es posible 35 
obtener una fijación adecuada del gancho en la dirección axial, de tal manera que el gancho y el póster no se 
deslicen hacia atrás y hacia  delante a lo largo del brazo. Un problema que se plantea con esta construcción  estriba 
en que, sin embargo,  el brazo debe siempre montarse de tal manera que la ranura mire  hacia abajo. Si el brazo 
formase  un ángulo, esto significa que se deben usar diferentes  dispositivos de suspensión si éstos se  tienen  que 
sujetar a la cara superior o inferior de un estante. Otro problema con la construcción es que los ganchos se sujeten 40 
rígidamente  al brazo. Usualmente se usan dos o más ganchos, que están instalados sobre un brazo para colgar una 
señal. En el caso de los ganchos sujetos rígidamente, entonces  se produce a menudo un efecto de inclinación, 
similar al efecto de un cajón, entre los ganchos. Si un póster que se haya colgado de  esta manera sufre un  golpe  
de tal manera que gire hacia arriba alrededor de los puntos de contacto con los ganchos, el póster, debido a este 
efecto, está en peligro de  no volver a una posición vertical, sino que en su lugar permanecería colgando 45 
oblicuamente del dispositivo de suspensión. 

En otro dispositivo de suspensión conocido, uno o más ganchos se fijan de tal manera que sobresalgan radialmente 
de un manguito de tubo  roscado sobre el tubo del brazo. Si el manguito del tubo se ha  configurado con un ajuste 
apretado  por fricción alrededor del tubo del brazo, se puede obtener una fijación adecuada en la dirección axial. Sin 
embargo, el ajuste por fricción aporta el inconveniente de que el gancho o ganchos permanecen  inclinados si ellos o 50 
el póster sufren algún golpe. Si en su lugar el manguito de tubo  se configura con un ajuste deslizante alrededor del 
tubo  del brazo, el gancho o ganchos pueden pivotar  libremente alrededor del brazo, de tal manera que, después de 
haber sufrido un golpe, vuelvan a la posición vertical por la influencia de la gravedad. En dicho tipo de ajuste 
deslizante, sin embargo, surge el problema de que no se puede conseguir una fijación adecuada en la dirección 
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axial. En esta última construcción, el brazo  debe  estar provisto de un tope de extremo, además, para impedir que el 
manguito de tubo se deslice y se separe  del brazo. 

En otro dispositivo conocido, los miembros de suspensión  comprenden unos ganchos que se sujetan a unos  
manguitos  ranurados  en forma de C  que se pueden ajustar a presión en posición alrededor del brazo. En estos 
dispositivos, también, se plantean los problemas anteriormente indicados, puesto que los manguitos  están 5 
configurados con un ajuste por fricción  apretado o con  un ajuste deslizante flojo alrededor del brazo. 

Con el fin de reducir los problemas anteriormente expuestos, se ha propuesto configurar los miembros de 
suspensión como unos ganchos que estén dispuestos radialmente sobre unos manguitos anulares  roscados 
axialmente sobre el brazo. Los manguitos están configurados con un ajuste deslizante, de tal manera  que los 
ganchos puedan pivotar libremente alrededor del brazo. Con el fin de conseguir una fijación axial, se roscan también 10 
dos manguitos circulares de enclavamiento sobre el brazo con un ajuste por fricción, uno en cada lado del manguito 
del gancho. Esta solución plantea también problemas, sin embargo, y no ha disfrutado de una aceptación comercial. 
En primer lugar, este dispositivo de suspensión implica una gran cantidad de piezas  constituyentes separadas, que 
se deben fabricar, almacenar y distribuir y a las que se debe mantener un seguimiento por parte del personal de 
armado. Además, el trabajo de armado es relativamente difícil , puesto que requiere  una  cantidad  relativamente 15 
grande de piezas sueltas que se rosquen axialmente sobre el brazo del dispositivo de suspensión y en el orden 
correcto. 

Compendio de la invención. 

Por tanto, un objeto de la invención es  proveer un dispositivo perfeccionado de suspensión de la clase especificada 
en la introducción. Otro objeto es proveer un dispositivo de suspensión de esta clase, que permita gran flexibilidad 20 
en relación con la elección de ubicación del dispositivo. Un objeto adicional es proveer dicho dispositivo que, con 
unos medios sencillos, asegure que un portador de información colgado con el dispositivo permanece en -  o vuelve 
a una -  posición  de   suspensión vertical. Todavía otro objeto es  proveer dicho dispositivo que, con unos medios 
sencillos, asegure que el portador de información no se desplace en la dirección axial. De nuevo otro objeto es 
proveer dicho dispositivo que sea sencillo y comprenda una pequeña cantidad de piezas constituyentes  que sean 25 
relativamente baratas de fabricar. Un objeto más es proveer dicho dispositivo que sea sencillo de instalar. 

Los anteriores y otros objetos se realizan con un dispositivo de la clase que se especifica en el preámbulo a la 
reivindicación 1 de la patente y que tiene las características  técnicas especiales que se especifican en la parte de 
caracterización de la reivindicación. El dispositivo está destinado para la suspensión  de portadores de información, 
tales como señales, pósters y elementos similares. El dispositivo comprende una parte de fijación, que se configura 30 
para permitir que el dispositivo se fije a  un estante o elemento similar, un brazo que sobresale de la parte de fijación 
y que tiene una parte de brazo, cuya periferia de la sección transversal forma esencialmente un círculo o un 
segmento circular, y un miembro de suspensión que está instalado sobre la parte del brazo. El dispositivo 
comprende también un miembro de fijación,  que se puede fijar a la parte del brazo y comprende una superficie de 
fricción  que, mediante el acoplamiento por fricción con la parte del brazo, impide el desplazamiento axial  del 35 
miembro de fijación a lo largo de  la parte de brazo, y dos caras de apoyo. El miembro de suspensión comprende 
dos caras de tope, cada una de las cuales está destinada a  limitar, en contacto con una respectivamente de las  
caras de apoyo del miembro de fijación, el desplazamiento axial  del miembro de suspensión a lo largo de la parte 
del brazo, así como una superficie deslizante, que en contacto con el miembro de fijación o  la parte de brazo 
permite la rotación del miembro de suspensión alrededor de la parte de brazo. 40 

La invención se basa en la consideración de que es posible conseguir tanto una capacidad de rotación libre del 
miembro de suspensión alrededor del brazo como una fijación axial del  miembro de  suspensión por medio de dos 
partes  que interactúan instaladas en el brazo. Estas partes están constituidas  por el propio miembro de suspensión 
y por una parte de fijación. La capacidad de rotación libre se consigue por medio de una superficie deslizante, que 
está instalada en el miembro de suspensión y que permite que este  miembro rote libremente alrededor del brazo. . 45 
La fijación axial se consigue de una manera sencilla con al menos una  superficie de fricción, que está dispuesta 
sobre el miembro de fijación y en contacto con el brazo, y dos  pares de superficies de contacto que interactúan, que 
están dispuestas sobre el  miembro de suspensión y miembro de fijación respectivamente. Las caras de apoyo 
dispuestas sobre el miembro de fijación  pueden mirar una hacia otra o alejándose una de otra, estando dirigidas las 
caras de tope dispuestas en el miembro de suspensión  hacia fuera en el sentido de alejarse o acercarse una hacia 50 
otra, respectivamente. 

Con el  dispositivo según la invención, se ha obtenido de ese modo un dispositivo de suspensión sencillo, que al 
mismo  tiempo permite que los ganchos u otros miembros de suspensión roten libremente e impide que estos  
miembros se desplacen involuntariamente en dirección axial a lo largo del brazo. El dispositivo de suspensión es 
también sencillo y comprende un pequeño número de partes, que se pueden producir de un modo relativamente 55 
económico. La invención permite además que el dispositivo de suspensión se instale  un modo muy fácil y rápido. 
Más aún, el dispositivo se puede suplementar de un modo rápido y fácil o reconfigurar mediante la simple instalación 
de miembros de suspensión adicionales y la retirada o el intercambio de los miembros de suspensión existentes. 
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El dispositivo comprende convenientemente un primer y un segundo par de miembros de fijación y  miembros de 
suspensión que actúan entre sí . De una manera sencilla, esto permite que el portador de información cuelgue recto  
en relación tanto con un eje geométrico vertical como con un eje geométrico horizontal. 

La superficie deslizante del miembro de suspensión es convenientemente cilíndrica  y como mínimo una de las caras 
de apoyo del miembro de fijación  está dispuesta convenientemente sobre un brazo elástico. Esto permite la 5 
instalación sencilla de un miembro de suspensión que encierre  totalmente a la parte de brazo. En virtud del brazo 
elástico, el miembro de fijación se puede, en primer lugar,  sujetar a la parte de brazo y, después de esto, se puede 
roscar axialmente  alrededor de la parte de brazo y, por medio  de una acción de enclavamiento  a presión con el 
brazo elástico, roscarse sobre éste en una posición correcta entre las dos caras de apoyo del miembro de fijación. Si 
las dos caras de apoyo del miembro de fijación  están dispuestas cada una en su respectivo brazo elástico, el 10 
miembro de suspensión circundante se puede introducir a presión en la posición correcta entre las caras de apoyo 
de ambas direcciones axiales de la parte de brazo. 

En lugar de estar provisto de una superficie deslizante cilíndrica  que envuelva  totalmente a la parte de brazo, el 
miembro de suspensión puede comprender una parte de manguito radialmente abierta que tenga una superficie 
deslizante generalmente en forma de C,  que mire radialmente hacia dentro. El miembro de suspensión puede 15 
entonces introducirse fácilmente a presión y colocarse entre las caras de apoyo sobre un miembro de fijación ya 
fijado. 

La parte de brazo puede comprender un tubo que tenga una ranura longitudinal y el miembro de fijación  puede 
comprender dos superficies de fricción directamente opuestas destinadas a  su acoplamiento por fricción con las 
paredes de la ranura o con la pared interior del tubo. Desde aquí, el miembro de fijación  puede  fijarse fácilmente a 20 
la parte de brazo siendo guiado  en la dirección radial a su acoplamiento con  la ranura en posición correcta sobre la 
parte de brazo. De este modo, se facilita el  armado en  el sentido de que el miembro de fijación no necesita 
roscarse axialmente sobre la parte de brazo. 

El miembro de fijación puede comprender alternativamente un manguito radialmente  elástico que tenga una 
superficie de fricción que mire radialmente hacia dentro dispuesta para un acoplamiento por fricción  con la 25 
superficie de la envuelta de la parte de brazo. El miembro de fijación se puede fijar  entonces a la parte de brazo, 
independientemente de si está provisto o no de una ranura pasante. El manguito del miembro de fijación  puede en 
este caso tener una sección transversal  en forma de C. La elasticidad radial del manguito se consigue de ese modo 
de una manera sencilla. Si la distancia entre los extremos de la sección transversal en forma de C  se hace 
suficientemente grande, el miembro de fijación   se puede sujetar a la parte de  brazo introduciéndolo  a presión  en 30 
su sitio alrededor de éste en la dirección radial. 

El manguito del miembro de fijación puede estar constituido alternativamente por un anillo generalmente en forma de 
zig-zag. De este modo la elasticidad radial del  manguito se consigue mediante una acción de flexión  entre las 
partes de forma  de zig-zag  del anillo. Dicho manguito se ajusta a la parte de brazo roscándose sobre éste en  la 
dirección axial. 35 

El miembro de suspensión comprende convenientemente un gancho o un dispositivo de fijación para la sujeción de 
un portador de información en forma de hoja. Por tanto, el portador de información se puede colgar fácilmente en el 
dispositivo de suspensión. 

Descripción de las figuras. 

A continuación se describen unas realizaciones ilustrativas de la invención con referencia a las figuras, de las que: 40 

Las figuras 1 a-c  son vistas esquemáticas en perspectiva de un dispositivo de suspensión según una realización de 
la invención y muestran cómo se puede sujetar el dispositivo a un estante o elemento  similar de diferentes maneras. 
La figura 1d es una vista en planta desde el frente del dispositivo  mostrado la figura 1 c. 

La figura 2 es una vista en perspectiva de una segunda realización del dispositivo, que se fija a un pie derecho  en 
una plataforma de estante. 45 

Las figuras 3 a-c  son vistas en perspectiva de piezas  que forman parte  de un dispositivo de suspensión según una 
realización preferida. La figura 3d  es una vista en planta parcialmente transparente que muestra estas piezas. 

La figura 4 a es una vista en perspectiva de ciertas piezas que forman parte de otra realización. La figura 4b es una 
vista desde un  extremo de una de estas piezas y la figura 4 c es una vista en perspectiva de otra de estas piezas. 

La figura 5 a  es una vista en perspectiva de ciertas piezas que forman parte de una realización adicional. La figura 50 
5b es una vista en perspectiva de una de estas piezas y la figura 5c  es una vista en perpectiva de otra de estas 
piezas. 
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La figura 6 a  es una vista en perspectiva de ciertas piezas que forman parte de todavía otra realización. La figura 6b 
es  una vista en perspectiva de una de estas piezas y la figura 6b  es una vista en perspectiva de otra de estas 
piezas. 

La figura 7 es una vista en perspectiva de una realización del dispositivo de acuerdo con la invención, cuya 
realización forma parte de  todavía  otra. 5 

Descripción detallada de realizaciones. 

En las figuras 1 a hasta 1d se muestra cómo se puede fijar de diferentes maneras un dispositivo de suspensión de 
acuerdo con la invención,  por ejemplo en una tienda. El dispositivo de suspensión mostrado en las  figuras 1 a hasta 
1d  comprende una parte de fijación 10, un brazo 20 y los miembros de suspensión 30, cuyos miembros de 
suspensión 30 comprenden unos ganchos y están dispuestos alrededor de una  parte 21 rectilínea del brazo 20. La 10 
parte de fijación 10 comprende un imán (no mostrado) para la sujeción magnética a  un estante, por ejemplo de 
acero. El brazo 20 se une a la parte de fijación 10 por medio de una articulación 11. La figura 1 a muestra cómo se 
ha unido la parte de fijación  10  a la cara superior  del estante 1. Las  figuras 1c y 1d  muestran cómo se ha unido la 
parte de fijación  10 a una cara vertical de un accesorio  de tienda (no mostrado). 

La figura 2 muestra otro dispositivo de suspensión,  que se ha fijado como un montante  perforado 2. Este dispositivo 15 
de suspensión  difiere del de las figuras 1 a-d principalmente por el hecho de que la parte de fijación 10  está 
configurada para acoplarse con los agujeros practicados en el montante  y porque el brazo 20’ comprende  dos 
piezas unidas conjuntamente, una de las cuales comprende una parte rectilínea  21 de brazo sobre la que están 
dispuestos dos  miembros de suspensión 30. 

En ambas realizaciones, un portador de información (no mostrado)  tal como un póster en forma de hoja, está 20 
colgado en los miembros de suspensión  mediante los ganchos que se roscan a través de unos agujeros  pasantes 
practicados en el portador de información. 

Se apreciará que  significa  una considerable ventaja si los miembros de suspensión 30 son capaces de rotar 
libremente alrededor de la parte 21 de brazo. Esto asegura que el portador de información cuelgue  en un plano 
vertical, independientemente de cómo se ha unido la parte de fijación a un  estante o  elemento similar. De ese 25 
modo se puede utilizar uno y el mismo dispositivo de suspensión, independientemente de si se  fijará, por ejemplo,  
a la cara inferior o  superior de un estante o de si la parte de fijación se une oblicuamente a una superficie vertical, 
como se ilustra en las figuras 1c y 1d. Además se apreciará  que los miembros de suspensión deberán unirse 
axialmente, o como mínimo deberán ser móviles menos que totalmente en dirección axial a lo largo de la parte de 
brazo, para impedir que el portador de información se desplace  a lo largo o se deslice saliéndose del brazo 20. 30 

A continuación se describirán con referencia a las figuras 3 a hasta 7  los modos en los que estas y otras ventajas 
pueden lograrse  según diferentes realizaciones de la invención. 

En  la realización mostrada en las figuras 3 a hasta 3c,  el brazo del dispositivo de suspensión comprende una parte 
rectilínea  22 de brazo, un miembro de fijación 40 y un miembro de suspensión 50. 

La parte de brazo está formada  por un tubo, en el que se ha practicado una ranura longitudinal 23. La parte 22 de 35 
brazo tiene una sección transversal, cuya  periferia forma un segmento circular. La ranura 23  está delimitada en la 
dirección lateral por dos paredes 24  y el tubo tiene una pared interior 25. 

En esta parte 22  de  brazo está instalado el miembro de fijación  40. Este miembro de fijación 40  comprende una 
parte 41 de base, sobre la que están   dispuestos dos brazos elásticos elevados 42. Cada brazo  tiene en su 
extremo  libre una cara de apoyo 43. En la realización mostrada en las figuras 3 a hasta 3c,  estas caras de apoyo 40 
43  están mirando  una hacia otra.  Dos patas 44 de fricción se unen además a la parte 41 de base,  entre los brazos  
42, y se extienden desde la parte 41 de base 40 hacia arriba oblicuamente  alejándose una de otra. Las dos patas 
44 de fricción, en sus caras que miran en  el sentido de alejarse  una de otra, tienen cada una  respectiva superficie 
de fricción 45. 

La parte 40 de fijación se sujeta a la  parte 22 de brazo siendo guiada hacia y al  interior de esta última en la 45 
dirección radial. La parte 41 de base pasa entre las paredes 24 de la ranura 23 y se aloja dentro del tubo. El fondo 
de la parte 41  de base descansa contra la pared interior 25 del tubo y las dos superficies de fricción 45 se llevan a 
un acoplamiento por fricción con las paredes 24 de la ranura. Esto genera una fricción entre el miembro de fijación 
40 y la parte 22 de brazo, cuya  fricción es  suficientemente intensa para impedir que el miembro de fijación 40 se 
desplace accidentalmente a lo largo de la parte 22 de brazo. Cuando el miembro de fijación 40 se fija a la parte 22 50 
de brazo, los brazos 42 y las caras de apoyo 43 sobresalen  a través de la ranura, un poco más allá de la superficie 
periférica exterior del tubo. 

El miembro de suspensión 50 comprende un gancho 51, que está unido a  un manguito cilíndrico 52.  El manguito 
cilíndrico tiene una superficie deslizante  cilíndrica interior 53.  El diámetro de la superficie deslizante  53 es un poco 
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mayor que el diámetro  exterior de la parte 22 de brazo, pero menor que la distancia desde el punto más exterior de 
las caras de apoyo 43 hasta un punto diametralmente opuesto en la superficie exterior de la envuelta de la parte 22 
de brazo. En el manguito cilíndrico 52 hay además  dispuestas dos caras de tope  54, que están  mirando en el 
sentido de alejarse una de la otra. Las caras de tope  54 son sustancialmente paralelas y constituyen unas 
superficies de límite de extremo del manguito cilíndrico 52. 5 

El miembro  de suspensión 50 se sujeta a la parte 22 de brazo  por medio del miembro de fijación 40 siendo en 
primer lugar roscado axialmente sobre la parte 22 de brazo. Cuando el manguito cilíndrico 52 entra en contacto con 
un brazo elástico 42 del  miembro de fijación 40, éste es presionado hacia dentro, tras lo cual  la superficie 
deslizante cilíndrica 53  del manguito puede pasar al brazo elástico. Una vez que el manguito 52 ha pasado al brazo 
42 y se ha situado entre los dos brazos  42, el brazo anteriormente prensado hacia dentro se introduce a  presión en 10 
su posición original empujada hacia fuera. En este caso las dos caras de apoyo 43 se solaparán radialmente a las 
caras de tope 54 del manguito 52. El movimiento axial  del manguito o 52 está limitado así a la sección definida por 
la distancia entre las dos caras de apoyo 43, menos la distancia entre las caras de tope  54. En el ejemplo conocido, 
la longitud del manguito 52 es sustancialmente  igual en magnitud a la distancia entre las dos caras de apoyo 43,  
siendo la movilidad del manguito en la dirección axial muy pequeña. Sin embargo, para permitir que el miembro de 15 
suspensión 50  rote libremente alrededor de la parte 22  de brazo, es importante  evitar la fricción entre las caras de 
apoyo 43 y las caras de tope 54. La distancia entre las caras de tope  54 debería ser por tanto como mínimo un poco 
menor que la distancia entre las caras de apoyo 43. Si  fuese conveniente permitir un cierto desplazamiento axial  
del miembro de suspensión, por ejemplo para hacer más fácil que un póster provisto de  dos o más agujeros  se 
instale en los respectivos ganchos de un  número correspondiente de miembros de suspensión,  la distancia entre 20 
las caras de apoyo se puede hacer mayor, en una magnitud correspondiente, que la distancia entre las caras de 
tope. 

Una vez que el manguito 54 del miembro de suspensión ha asumido su posición entre las caras de apoyo 43 en el 
miembro de fijación, la superficie deslizante cilíndrica  permite que el miembro de suspensión rote libremente  
alrededor de la parte de brazo, al mismo  tiempo que  las caras de apoyo y las caras  de tope que actúan entre sí  25 
limitan el movimiento axial  del miembro de suspensión. 

En la realización  mostrada en las figuras 4 a hasta 4c, el miembro de fijación 40’ está constituido en su lugar por un 
componente que, en el estado montado, está dispuesto parcialmente en el exterior de la parte 22 de brazo. El 
miembro de fijación comprende dos superficies de fricción 43’  que miran en el sentido de separarse una de otra, las 
cuales, en el estado montado, establecen un acoplamiento por fricción con las paredes 24 de la ranura 23. Las dos 30 
superficies de  fricción están dispuestas  sobre un puente 46’. El miembro de fijación tiene además dos caras de 
apoyo 43’ que se miran mutuamente, que están dispuestas más allá de la superficie exterior de envuelta de la parte 
22 de brazo. Este miembro de fijación,  también, se puede sujetar a la parte de brazo siendo guiado  en una 
dirección radial, de tal manera que las superficies de  fricción 45’ entren en acoplamiento  con las paredes 24 de la 
ranura. Cuando el miembro de fijación 40’ está fijado a la parte 22 de brazo, la superficie exterior del puente 46’ está 35 
dispuesta entre las paredes de la ranura 23, es decir, en un nivel radialmente hacia dentro de la superficie exterior 
de envuelta de la parte de brazo 22. 

En esta realización, el miembro de suspensión 50’ comprende un gancho 51’ configurado de un modo algo diferente 
que  está unido a un manguito abierto radialmente 52’ de una sección transversal  generalmente en forma de C. El 
manguito  52’ tiene una superficie deslizante 53’ que mira radialmente hacia dentro y dos caras de tope 54’ que 40 
miran el sentido de separarse una de otra, que constituyen las caras de extremo del manguito 50’. En esta 
realización, el miembro de suspensión 50’ se puede unir a la parte 22 de brazo en la dirección radial. La  abertura 
radial practicada en el  manguito 50’ entonces se ensancha, de tal manera que la parte 22 de brazo puede pasar 
entre los extremos de la sección transversal de forma de C  del manguito. De este modo, el manguito 50’ se 
introduce a  presión en su  posición alrededor de la parte 22 de brazo, entre las dos  caras de apoyo 43’ del miembro 45 
de fijación   40’. Alternativamente, el miembro de fijación 40’ se puede guiar en primer lugar en el interior del 
manguito 52’  del miembro de  suspensión. Después de esto, el manguito 52 del miembro de  suspensión y el 
miembro de fijación 40’ se  roscan conjuntamente sobre la parte 22 de brazo en la dirección axial. 

En la realización mostrada  en las figuras 5 a hasta 5c, el miembro de fijación comprende  un manguito elástico  40’’  
radialmente abierto. El manguito 40’’ tiene dos caras de apoyo 43’’ que  sobresalen radialmente y se miran 50 
mutuamente , una superficie de presión 45’’  que mira radialmente hacia dentro y una superficie  deslizante 47’’ que 
mira radialmente hacia fuera. El miembro de fricción 40’’ se  puede sujetar a la parte 22 de brazo o  bien 
introduciéndolo a presión  en su lugar radialmente alrededor  de la parte 22 de brazo o bien  roscándolo  
parcialmente. 

El miembro de suspensión 50’’ según la realización mostrada en las figuras 5 a-c  comprende un gancho 51’’, que  55 
está unido a un manguito  52’’ radialmente abierto. El manguito 52’’ tiene en sus  caras de extremo dos caras de 
tope 54’’, que miran en el sentido de alejarse una de otra, y una superficie deslizante  53’’ que mira radialmente 
hacia dentro. El diámetro de la superficie deslizante 53’’  del miembro del suspensión es un poco mayor que el 
diámetro exterior de la superficie deslizante  47’’ que mira radialmente hacia fuera del miembro de fijación 40’’. El 
miembro de suspensión 50’’  puede, o bien   introducirse a  presión en su lugar radialmente alrededor del manguito  60 
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40’’del miembro de fijación,  cuando éste está montado sobre la parte 22 de brazo, o bien roscarse  junto con el 
manguito 40’’ axialmente sobre la  parte de brazo.. En esta realización, el movimiento axial del miembro de 
suspensión  es limitado, como en las realizaciones anteriormente descritas, mediante un contacto de enclavamiento  
entre las caras de apoyo 43’’  y las caras de tope 54’’. En esta realización, la  rotación libre del miembro de 
suspensión 50’’ alrededor de la parte 22 de brazo se permite mediante la baja fricción  entre la superficie deslizante 5 
53’’  del  miembro de suspensión y la superficie deslizante 47’ del miembro de fijación. La diferencia  de diámetros 
de estas dos superficies deslizantes  en este caso ayuda a reducir esta fricción. 

En la realización mostrada en las figuras 6 a hasta 6c, el miembro de fijación está constituido por un anillo 40’’’  en 
forma de zig-zag. Las caras de extremo axiales del anillo 40’’’ forman  cada una un respectivo grupo de caras de 
apoyo que miran en el sentido de separarse una de otra. El anillo tiene además una superficie de fricción  45’’’  que 10 
mira radialmente hacia dentro. La forma de zig-zag  del anillo ayuda  a hacer que éste sea radialmente elástico,  
para que se pueda roscar axialmente sobre la parte 22 de brazo y para que la superficie de fricción 45’’’,  en el 
estado montado, logre sin embargo un acoplamiento  por fricción suficientemente fuerte con la superficie de envuelta  
de la parte 22 de brazo, de tal manera que se prevenga un desplazamiento axial  accidental del miembro de fijación 
40’’’. 15 

El miembro de suspensión 50’’’ comprende un gancho 51’’’, que está unido a un manguito 52’’’ radialmente abierto 
que se escinde en la dirección axial. El manguito escindido  tiene dos superficies deslizantes 53’’’  que miran 
radialmente hacia dentro y dos caras de tope 54’’’ que se miran mutuamente. El diámetro de las superficies 
deslizantes 53’’’ es un poco  mayor que el diámetro de la superficie de envuelta exterior  de la parte 22 de brazo. El 
manguito escindido 50 se puede sujetar a  la parte de brazo o bien introduciéndolo  radialmente en posición, o bien 20 
roscándolo, junto con el anillo 40’’’ del miembro de fijación, axialmente sobre la parte 22 de brazo. En el  estado 
montado, se permite la rotación libre del miembro de suspensión por la baja fricción  entre las superficies deslizantes 
53’’’y la  superficie de envuelta exterior  de la parte del relato. La limitación del movimiento axial del  miembro de  
suspensión se consigue mediante un contacto de enclavamiento entre los dos grupos de  caras de apoyo 43’’’ y  las 
caras de tope 54’’’. 25 

La figura 7 muestra una realización alternativa del  miembro de suspensión, que puede usarse conjuntamente con, 
por ejemplo, el miembro de fijación 40’’’ mostrado en las figuras 6 a y 6c. Este miembro de suspensión 50’’’  difiere 
del mostrado en las figuras 6 a y 6b  por el hecho de que el manguito escindido 52’’’ no está radialmente abierto, 
sino que es  circular. Este manguito, por tanto,  tiene dos superficies deslizantes cilíndricas 53’’’ que miran 
radialmente hacia dentro. En esta realización, el armado se realiza colocando en primer lugar el miembro de fijación  30 
entre las caras de tope 54’’’ y luego roscando axialmente estos dos miembros conjuntamente en la posición  prevista 
sobre  la parte de brazo. 

La invención no se limita a las realizaciones descritas anteriormente, sino que se puede variar libremente dentro del 
alcance de las siguientes reivindicaciones. Incluso aunque solamente se han mostrado y descrito un par de 
miembros de fijación y   miembros de suspensión que interactúan para cada realización del dispositivo  de 35 
suspensión, se observará que los dispositivos de suspensión se han provisto convenientemente  con dos o más de 
dichos pares de  miembros que interactúan. También hay que  hacer notar que la parte de fijación, aparte de  estar 
configurada para una sujeción  magnética para su acoplamiento en los agujeros, puede configurarse  también en 
una serie de modos diferentes para permitir que el dispositivo de suspensión se fije  a cualquier elemento móvil o 
fijo, por ejemplo, en una tienda. La parte de fijación puede comprender, por ejemplo, unos medios de sujeción  que 40 
usen una cinta adhesiva por dos caras, remaches, tornillos, pegamento, copas de succión.  o elementos similares. 
Aparte de conseguir un acoplamiento por fricción en contacto con las paredes de rendija o con  una superficie de 
envuelta  exterior de la parte de brazo, la superficie o superficies de fricción del miembro de fijación  pueden en su 
lugar o adicionalmente interactuar con la pared interior de la parte de brazo. Se observará además  que las partes, 
miembros y componentes de las realizaciones mostradas y  descritas anteriormente  se pueden combinar 45 
mutuamente. 
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REIVINDICACIONES 

1. Dispositivo para la suspensión de portadores de información, tales como signos, pósters y elementos similares, 
cuyo dispositivo comprende 

  - una parte de fijación (10, 10’)  que está configurada para permitir que el dispositivo  se fije a un  estante o a  un 
elemento similar, 5 

  -un brazo ( 20,20’)  que sobresale de la parte de fijación y que tiene una parte ( 21,  22) de brazo, cuya periferia de 
la sección trasversal forma esencialmente un círculo o un segmento circular, y 

  -un miembro de suspensión ( 30,50- 50’’’), que está dispuesto sobre la   parte de brazo, caracterizado por 

  -un miembro de fijación (40- 40’’’)  que se puede fijar a la  parte de brazo y comprende una superficie de fricción  
(45-45’’’) que, mediante el acoplamiento por fricción  con la parte de brazo, impide el desplazamiento axial del 10 
miembro de fijación a lo largo de  la parte de brazo, y dos caras de apoyo ( 43-43’’’) , y porque 

  -el miembro  de suspensión comprende dos caras de tope ( 54- 54’’’), cada una de las cuales  está destinada a  
limitar, en contacto con una  respectivamente de las caras de apoyo del miembro de fijación, el desplazamiento axial 
del miembro de suspensión  a lo largo de la parte de brazo, así como una superficie deslizante (53-53’’’) , que en 
contacto con el miembro de fijación o con la parte de brazo permite la rotación del miembro de suspensión alrededor 15 
de la parte de brazo. 

2. Dispositivo según la reivindicación 1, que comprende un primer y un  segundo par de miembros de fijación y 
miembros  de suspensión que actúan entre sí. 

3. Dispositivo según las reivindicaciones  1 ó 2, en el que la superficie  deslizante (53,53’’’ ) del miembro de 
suspensión es cilíndrica y como mínimo una de las caras de apoyo (43) del miembro de fijación  está dispuesta 20 
sobre un brazo elástico (42). 

4. Dispositivo según las reivindicaciones 1 ó 2,  en el que el miembro de suspensión comprende una  parte (52’- 52’’) 
de manguito radialmente abierta que tiene una superficie  deslizante (53’- 53’’) generalmente en forma de C que mira 
radialmente hacia dentro. 

5.Dispositivo según una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, en el que la parte (22) de brazo comprende un tubo 25 
que tiene una ranura  longitudinal (23) y el miembro de  fijación comprende dos superficies de fricción 
(45,45’’)destinadas al acoplamiento por fricción con las paredes ( 23) de la ranura o con  la pared interior( 25) del 
tubo. 

6. Dispositivo según una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4,  en el que el  miembro de fijación  comprende un 
manguito radialmente elástico (40’’, 40’’’) que tiene una superficie de fricción (45’’, 45’’’)  que mira radialmente hacia 30 
dentro que está destinada al acoplamiento por fricción con la superficie de  envuelta de la parte (22)  de brazo. 

7.Dispositivo según la reivindicación 6, en el que el manguito (40’’)  del miembro de fijación  tiene una sección 
transversal  en forma de C. 

8. Dispositivo según la reivindicación 6, en el que el manguito (40’’)  del miembro de fijación  está constituido por un 
anillo generalmente en forma de zig-zag. 35 

9. Dispositivo según una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, en el que el miembro de suspensión  comprende 
un gancho ( 51- 51’’’) o un  dispositivo de fijación para sujetar  un portador de información en forma de hoja. 

ES 2 400 866 T3

 



9 

 

 

ES 2 400 866 T3

 



10 

 

 

ES 2 400 866 T3

 



11 

 

 

ES 2 400 866 T3

 



12 

 

ES 2 400 866 T3

 


	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos



