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ES 2402 686 T3

DESCRIPCION
Motor

Esta invencion se refiere a un motor segun el preambulo de la reivindicacién independiente 1. Dicho motor se conoce
por el documento de la técnica anterior WO 02/18751 A1.

Convencionalmente, en los motores usados para vehiculos y analogos, se dispone un arbol de levas en un lado de
una culata de cilindro para abrir y cerrar una valvula de admisién y una valvula de escape, se facilita un dispositivo
de descompresion axialmente con relacion al arbol de levas para abrir la valvula de admision o la valvula de escape
para liberar presion en una camara de combustién cuando la compresién deba ser efectuada en la camara de
combustién, quitando por ello resistencia al tiempo de compresion, y se facilita un dispositivo de respiradero
axialmente con relacion al arbol de levas para separar aceite y gases uno de otro (véase, por ejemplo, JP-A-04-
298617 y JP-A-05-156917).

Sin embargo, tales motores convencionales implican el problema de que un espacio, en el que se colocan el
dispositivo de descompresion y el dispositivo de respiradero, es grande en un lado de la culata de cilindro porque el
dispositivo de descompresion esta dispuesto dentro de un pifidn dispuesto en el arbol de levas para una cadena de
exceéntrica y el dispositivo de respiradero se sitta fuera del pifién.

En base a ello, la invencién se ha pensado en vista de lo anterior y tiene por objeto proporcionar un motor capaz de
hacer compacto un espacio en el que se disponen un dispositivo de descompresion y un dispositivo de respiradero.

Segun la presente invencion dicho objeto se logra con un motor que tiene las caracteristicas de la reivindicacion
independiente 1. Se exponen realizaciones preferidas en la reivindicacién dependiente.

Consiguientemente, se facilita un motor caracterizado porque un elemento rotativo, al que se transmite una fuerza de
accionamiento desde un ciglefial, esta fijado a un arbol de levas, un cuerpo rotativo de respiradero que constituye
una porcién rotativa de un dispositivo de respiradero esta fijado fuera del elemento de giro, el cuerpo rotativo de
respiradero tiene una porcién anular de forma cilindrica, y un dispositivo de descompresién esta dispuesto dentro de
la porcion anular.

Ademas, en el motor, el dispositivo de descompresion incluye una porcion rotativa y la porcion rotativa esta
dispuesta dentro de la porcién anular.

Ademas, en el motor, el dispositivo de descompresion tiene un extremo de una excéntrica de descompresion
conectado a la porcion rotativa y tiene el otro extremo de la excéntrica de descompresion extendido hacia una
exceéntrica de escape.

Ademas, en el motor, una porcion exterior del dispositivo de descompresion axialmente al arbol de levas esta
colocado hacia el elemento de giro desde un extremo de punta de la porcidon anular del cuerpo rotativo de
respiradero axialmente con relacion al arbol de levas.

Ademas, en el motor, un eje impulsor de un dispositivo de bomba de agua estd montado soltablemente en un
extremo del arbol de levas hacia el dispositivo de respiradero y el dispositivo de bomba de agua esta dispuesto fuera
y adyacente al dispositivo de respiradero.

Ademas, es preferible en el motor que el dispositivo de respiradero incluya un cuerpo estacionario de respiradero
para constituir una porcién estacionaria dispuesta en oposicion al cuerpo rotativo de respiradero, el cuerpo
estacionario de respiradero esta fijado al tabique que separa el lado del dispositivo de respiradero y el lado del
dispositivo de bomba de agua, y el eje impulsor esta montado y retenido en el tabique.

Ademas, es preferible en el motor que el dispositivo de respiradero incluya un cuerpo estacionario de respiradero
para constituir una porcion estacionaria dispuesta en oposicion al cuerpo rotativo de respiradero, el cuerpo
estacionario de respiradero esta fijado al tabique que separa el lado del dispositivo de respiradero y el lado del
dispositivo de bomba de agua, se han formado agujeros en el tabique, y los gases separados en el dispositivo de
respiradero avanzan hacia un filtro de aire a través de los agujeros.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 es una vista esquematica que representa una seccion transversal de una culata de cilindro de un motor
segun una realizacion de la invencién.

La figura 2 es una vista lateral que representa un dispositivo de descompresién, una cadena de excéntrica, etc, del
motor segun la realizacion.
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La figura 3 es una vista lateral que representa una porcioén rotativa, etc, del dispositivo de descompresion segun la
realizacion.

La figura 4 es una vista en perspectiva despiezada que representa la porcién rotativa, etc, del dispositivo de
descompresion segun la realizacion.

La figura 5 es una vista en perspectiva despiezada que representa un arbol de levas, un elemento de conexion, etc,
segun la realizacion.

La figura 6 es una vista en perspectiva que representa movimientos de un brazo basculante, una valvula de escape,
etc, que son representativos de un estado operativo del dispositivo de descompresion segun la realizacion.

La figura 7 es una ilustracion representativa de los movimientos de una excéntrica de descompresion segun la
realizacion.

Ademas, el numero de referencia 11 en los dibujos denota un motor, 16 una culata de cilindro, 18 un dispositivo de
respiradero, 19 un dispositivo de descompresion, 20 un dispositivo de bomba de agua, 22 un éarbol de levas, 23 una
cadena de exceéntrica, 24 una valvula de admisién, 25 una valvula de escape, 31 un brazo basculante, 32 un pifidn
(elemento rotativo), 33 un cuerpo rotativo de respiradero, 42 una porcion rotativa, 43 una porcion lateral de base, 44
una porcion lateral de extremo de punta, 47 una excéntrica de descompresién, 47a un pasador empujado, 47b un
cuerpo de excéntrica, y 47¢ una porcién de excéntrica de descompresion.

A continuacion se describira una realizacién de la invencion.
Las figuras 1 a 7 muestran la realizacion de la invencién.

En primer lugar se describe la constitucion, y el nimero de referencia 11 en la figura 1 denota un motor monocilindro
de cuatro tiempos y cuatro valvulas dispuesto en una motocicleta como un vehiculo del tipo de montar a horcajadas,
incluyendo el motor 11 una culata de cilindro 16 fijada a una porcién superior de un bloque de cilindro (cuya
ilustracion se omite), soportandose encima de la culata de cilindro 16 un dispositivo de respiradero 18, un dispositivo
de descompresion 19, y un dispositivo de bomba de agua 20.

Mas especificamente, un arbol de levas 22 esta dispuesto rotativamente en la culata de cilindro 16, estando
conectado el arbol de levas 22 a un cigliefial (cuya ilustracion se omite) a través de una cadena de excéntrica 23,
que sirve como una correa de transmisioén enrollada, y girdndose el arbol de levas 22 mediante la cadena de
exceéntrica 23 en virtud de la rotacion del ciglefal.

El arbol de levas 22 se hace girar por lo que las respectivas valvulas de escape y admision 24, 25 se abren y cierran
en un tiempo predeterminado. El arbol de levas 22 se construye de tal manera que un elemento de conexion 27 esté
fijado a un cuerpo de arbol de levas 26 por medio de un perno 28, como se representa en la figura 1, y un elemento
de retencion 29 estd montado entre el cuerpo de arbol de levas 26 y el elemento de conexion 27 para hacer que
ambos giren conjuntamente.

El cuerpo de arbol de levas 26 se ha formado con una porciéon de excéntrica de admisién 26a y una porciéon de
excéntrica de escape 26b, y brazos basculantes 30, 31 se ponen en contacto deslizante con las porciones de
excéntrica 26a, 26b por lo que las valvulas respectivas 24, 25 se abren y cierran a través de los brazos basculantes
30, 31.

Ademas, un pifién 32 como un elemento rotativo, alrededor del que la cadena de excéntrica 23 es arrastrada, esté
fijado al elemento de conexién 27 del arbol de levas 22, y un cuerpo rotativo de respiradero 33 del dispositivo de
respiradero 18 esta fijado al exterior del pifion 32 de modo que el cuerpo rotativo de respiradero 33 gire
conjuntamente con la rotacion del pifién 32.

Una porcion anular de forma sustancialmente cilindrica 33a estd formada de forma sobresaliente en el cuerpo
rotativo de respiradero 33, se ha dispuesto un cuerpo estacionario de respiradero 34 fuera del cuerpo rotativo de
respiradero 33, y un extremo de punta de una porcion anular 34a del cuerpo estacionario de respiradero 34 esta
insertado dentro de un extremo de punta de la porcién anular 33a del cuerpo rotativo de respiradero 33 de tal
manera que los extremos de punta de ambas porciones anulares 33a, 34a se solapen uno a otro para definir un
intervalo C entre la porcion anular 33a y la porcién anular 34a.

El cuerpo estacionario de respiradero 34 esta fijado a un tabique 36, que separa un lado del dispositivo de
respiradero 18 y un lado del dispositivo de bomba de agua 20, y sobre el que una ranura de montaje 50c de un eje
impulsor 50 esta montada y retenida. El tabique 36, conjuntamente con el cuerpo estacionario de respiradero 34,
esta montado en un alojamiento de bomba de agua 41 a submontar en el dispositivo de bomba de agua 20. Ademas,
el tabique 36 se ha formado con una pluralidad de agujeros 36a de modo que los gases separados en el dispositivo
de respiradero 18 avancen hacia una camara de gas 37 en el lado del dispositivo de bomba de agua 20 y hacia un
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filtro de aire (cuya ilustracion se omite) a través de los agujeros 36a.
Aqui se describe una accién del dispositivo de respiradero 18.

Cuando la presién en una camara de combustién 48 del motor 11 se incrementa en un estado de accionamiento del
motor 11, una mezcla de gases y liquido (aceite) en la cdmara de combustién 48 escapa a la caja a través de un
intervalo en un aro de pistén, de modo que la mezcla de gases-liquido escapa hacia el dispositivo de respiradero 18,
que esta a baja presion. Dado que el cuerpo rotativo de respiradero 33 conjuntamente con el pifiéon 32 gira dentro del
dispositivo de respiradero 18 en el estado de accionamiento del motor 11, la mezcla de gases-liquido pasa a través
del intervalo C entre el cuerpo rotativo de respiradero 33 en un estado de rotacién y el cuerpo estacionario de
respiradero 34 en un estado estacionario como indica una flecha a entrando en el dispositivo de respiradero 18.

La mezcla de gases-liquido pasa a través del intervalo C, por lo que se expande cuando fluye al dispositivo de
respiradero 18 desde el intervalo C y un liquido de la mezcla de gases-liquido se separa de los gases adhiriéndose a
una superficie de pared interior del cuerpo rotativo de respiradero 33 debido a las fuerzas centrifugas generadas por
la rotaciéon del cuerpo rotativo de respiradero 33. El liquido adherido fluye hacia abajo a través del intervalo C al
exterior y luego fluye hacia abajo a lo largo de una superficie de pared interior 39 de una camara de cadena 38
volviendo a una bandeja colectora de aceite (una porcion inferior de la caja) (cuya ilustracion se omite).

Ademas, los gases separados en el dispositivo de respiradero 18 avanzan hacia la camara de gas 37 en el lado del
dispositivo de bomba de agua 20 a través de los agujeros 36a del tabique 36 como indica una flecha b. Dado que los
gases se expanden mas en la camara de gas 37 para someterse a separacion de gases-liquido en él, el liquido se
acumula en una pared inferior fluyendo hacia abajo a lo largo de la superficie de pared interior 39 de la camara de
cadena 38 mediante un agujero de descarga 53 para volver a un depdsito de aceite (cuya ilustracion se omite) como
indica una flecha c.

Por otra parte, los gases separados adicionalmente en la camara de gas 37 fluyen hacia el filtro de aire desde dentro
de la camara de gas 37 como indica una flecha d en la figura 1.

Ademas, el dispositivo de descompresion 19 esta dispuesto en el dispositivo de respiradero 18, que sirve para
separacion de gases-liquido.

El dispositivo de descompresion 19 sirve para abrir la valvula de escape 25 un poco en una carrera de compresion
para liberar presion, y esta dispuesto dentro del cuerpo rotativo de respiradero 33 del dispositivo de respiradero 18.

Como se representa en las figuras 3 y 4, el dispositivo de descompresién 19 incluye una porcion lateral de base 43
que constituye una parte de una porcién rotativa 42 y dispuesta pivotantemente en el pifion 32 a través de un eje de
rotacion 45, siendo empujada la porcion lateral de base hacia la derecha en la figura 3 por un muelle 46. Una porcién
lateral de extremo de punta 44 esta fijada a un lado de extremo de punta de la porcidon lateral de base 43
constituyendo la porcion rotativa 42. Un par de pasadores de accionamiento 44a estan dispuestos en un extremo de
punta de la porcion lateral de extremo de punta 44 sobresaliendo de él. Una porcién exterior (la porcion lateral de
extremo de punta 44) del dispositivo de descompresion 19 axialmente con relacion al arbol de levas esta colocada
hacia el pifién 32 (dentro) desde un extremo de punta de la porcién anular 33a del cuerpo rotativo de respiradero 33
axialmente con relacion al arbol de levas.

Un pasador empujado 47a (un extremo) de una excéntrica de descompresion 47 esta insertado entre los pasadores
de accionamiento 44a, 44a y conectado a ellos. La excéntrica de descompresion 47 incluye, como se representa en
la figura 5, un cuerpo de excéntrica de forma columnar 47b, sobresaliendo el pasador empujado 47a del cuerpo de
excéntrica 47b, y una porcion semicircular de excéntrica de descompresion 47¢ formada en un extremo de punta del
cuerpo de excéntrica 47b.

El cuerpo de excéntrica 47b de la excéntrica de descompresion 47 esta insertado en un agujero pasante 27a del
elemento de conexion 27 y un agujero de introduccion 26c¢ de la porcion de excéntrica de escape 26b del cuerpo de
arbol de levas 26. En este estado de introduccion, la excéntrica de descompresién 47 se gira un angulo
predeterminado por lo que la porcidon de excéntrica de descompresion 47c (el otro extremo) que tiene una forma
semicircular en seccion transversal sobresale y se hunde desde una superficie de la porcidn de excéntrica de escape
26b.

En un estado en el que la porcién de excéntrica de descompresion 47¢ sobresale de la superficie de la porcion de
excéntrica de escape 26b como se representa en las figuras 6 y 7(a), y en el que un extremo 31a del brazo
basculante de escape 31 llega a la porcidén de excéntrica de descompresiéon 47c como se representa en la figura 6,
una porcion de empuje 31b del brazo basculante de escape 31 empuja la valvula de escape 25 para ponerla en un
estado ligeramente abierto. El tiempo en el que la vélvula de escape 25 se abre ligeramente es en una carrera de
compresion, y los gases de la camara de combustion 48 salen fuera, restringiendo por ello el aumento de presion
dentro de la cdmara de combustion 48.
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Es decir, dado que las fuerzas centrifugas de la porcion rotativa 42 no son tan grandes cuando el motor 11 gira a
baja velocidad, el empuje del muelle 46 hace que la porcién rotativa 42 gire a una posicion indicada por una linea
continua en la figura 3. En este estado, la porcién de excéntrica de descompresion 47c gira para ponerse en un
estado en el que su forma semicircular se alza vertical y se efectia descompresion.

Por otra parte, dado que las fuerzas centrifugas de la porcién rotativa 42 son grandes cuando el motor 11 gira a alta
velocidad, la porcion rotativa 42 gira hacia la izquierda contra el empuje del muelle 46 a una posicion indicada por
una linea de dos puntos y trazo desde la posicion indicada por la linea continua en la figura 3. Por ello, el par de
pasadores de accionamiento 44a mueven el pasador empujado 47a para girar la excéntrica de descompresion 47,
de modo que la porcién de excéntrica de descompresion 47¢ se hunda con respecto a la superficie de la porcion de
excéntrica de escape 26b. Por ello, tiene lugar un estado en el que se libera la descompresion. Ademas, con el
dispositivo de bomba de agua 20, un extremo 50a del eje impulsor 50 esta conectado al perno 28 y un impulsor 52
esta dispuesto en el otro extremo 50b del eje impulsor 50 y alojado en una camara de bomba 51. Un paso de agua
refrigerante de lado de bomba que se extiende desde la camara de bomba 51 esta conectado directamente a un
paso de agua refrigerante de lado de culata formado en la culata de cilindro 16.

El impulsor 52 gira para impulsar agua refrigerante a la cdmara de bomba 51 desde un lado de radiador al objeto de
suministrarla al paso de agua refrigerante de lado de culata de la culata de cilindro 16 mediante el paso de agua
refrigerante de lado de bomba de la cdmara de bomba 51.

Con la constitucion anterior, la porcion rotativa 42 del dispositivo de descompresion 19 esta dispuesta dentro de la
porcion anular 33a del cuerpo rotativo de respiradero 33 del dispositivo de respiradero 18 por lo que la anchura axial
del arbol de levas 22 se puede hacer tan corta como sea posible. Como resultado, un espacio, en el que el
dispositivo de descompresion 19 y el dispositivo de respiradero 18 estan dispuestos, se puede hacer compacto.

Ademas, dado que el aceite se separa en el dispositivo de respiradero 18 adhiriéndose a una pared interior de la
porcion anular 33a, se adhiere al dispositivo de descompresion 19 en la porcién anular 33a para poder mejorar la
lubricacién del dispositivo de descompresion 19.

Ademas, dado que el dispositivo de descompresion 19 que tiene una forma irregular gira en el dispositivo de
respiradero 18, es posible mejorar la funcidon de separacion de gases-liquido.

Ademas, dado que el dispositivo de descompresion 19 esta dispuesto en la porcién anular 33a del cuerpo rotativo de
respiradero 33, la porcion rotativa 42 del dispositivo de descompresion 19 apoya contra la porcion anular 33a antes
de la provision del muelle 46 para que la porciéon anular 33a pueda funcionar como un tope para la porcién rotativa
42,

Ademas, dado que un extremo (el pasador empujado 47a) de la excéntrica de descompresion 47 esta conectado a la
porcidon rotativa 42 y el otro extremo (la porcién de excéntrica de descompresion 47c) de la excéntrica de
descompresion 47 se extiende a la porcion de excéntrica de escape 26b, el dispositivo de descompresion 19 permite
que una fuerza de accionamiento de la porcion rotativa 42 del dispositivo de descompresion 19, que esta dispuesto
en el dispositivo de respiradero 18, sea transmitida con certeza a la porcion de excéntrica de escape 26b mediante la
exceéntrica de descompresion 47.

Ademas, dado que la porcion exterior (la porcién lateral de extremo de punta 44) del dispositivo de descompresion
19 axialmente con relacién al arbol de levas esta colocada hacia el pifién 32 (dentro) desde el extremo de punta de
la porcion anular 33a del cuerpo rotativo de respiradero 33 axialmente con relacion al arbol de levas, el dispositivo de
descompresion 19 estd alojado completamente en el cuerpo rotativo de respiradero 33, de modo que
especificamente en un estado antes del montaje del dispositivo de descompresién 19 en el pifion 32, es posible
realizar la operacion de almacenamiento, montaje o analogos con el dispositivo de descompresion 19 alojado en el
cuerpo rotativo de respiradero 33, de modo que pueda proteger el dispositivo de descompresion 19.

Ademas, dado que el eje impulsor 50 del dispositivo de bomba de agua 20 estd montado soltablemente en un
extremo del arbol de levas 22 en un lado del dispositivo de respiradero 18 y el dispositivo de bomba de agua 20 esta
dispuesto fuera y adyacente al dispositivo de respiradero 18, la anchura axial del arbol de levas 22 se puede hacer lo
mas corta posible incluso en una constitucién en la que el dispositivo de bomba de agua 20 esté dispuesto fuera del
dispositivo de respiradero 18.

Ademas, dado que el cuerpo estacionario de respiradero 34 del dispositivo de respiradero 18 esta fijado al tabique
36 que separa el lado del dispositivo de respiradero 18 y el lado del dispositivo de bomba de agua 20, y el eje
impulsor 50 estd montado y retenido en el tabique 36, el tabique 36, al que esta fijado el cuerpo estacionario de
respiradero 34 del dispositivo de respiradero 18, puede evitar eficientemente que el eje impulsor 50 se salga.

Ademas, aunque la realizacion aplica la invencién al motor 11 para motocicletas, la invencién es aplicable,

naturalmente, a motores para otros usos. Ademas, los motores no se limitan a los monocilindro de cuatro valvulas,
sino que pueden ser de otro tipo. Ademas, aunque el piidn 32 se adopta como “elemento rotativo”, no es limitativo,
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sino que es posible utilizar una polea en lugar del pifidon 32 y una correa en lugar de la cadena de excéntrica 23.
Ademas, es posible adoptar engranajes en lugar del pifion 32 de modo que una fuerza de accionamiento del
ciguefial pueda ser transmitida por medio de una pluralidad de engranajes.

Aplicabilidad industrial

Como se ha descrito anteriormente, segun la invencion, el dispositivo de descompresion esta dispuesto dentro de la
porcion anular del cuerpo rotativo de respiradero del dispositivo de respiradero para poder hacer por ello la anchura
axial del arbol de levas lo méas corta posible, de modo que se pueda hacer compacto un espacio en el que se
dispone el dispositivo de descompresion y el dispositivo de respiradero.

Ademas, dado que el aceite se separa en el dispositivo de respiradero adhiriéndose a la pared interior de la porcion
anular, se adhiere al dispositivo de descompresiéon en la porciéon anular pudiendo mejorarse la lubricacion del
dispositivo de descompresion.

Ademas, dado que el dispositivo de descompresion que tiene una forma irregular gira en el dispositivo de
respiradero, es posible mejorar la funciéon de separacion de gases-liquido.

Ademas, dado que el dispositivo de descompresion esta dispuesto en la porcion anular del cuerpo rotativo de
respiradero, la porcion rotativa del dispositivo de descompresion apoya contra la porcién anular para que la porcién
anular pueda funcionar como un tope para la porcion rotativa.

Ademas, dado que un extremo de la excéntrica de descompresién esta conectado a la porcién rotativa y el otro
extremo de la excéntrica de descompresion se extiende a la porcion de excéntrica de escape, el dispositivo de
descompresién permite que la fuerza de accionamiento de la porcion rotativa del dispositivo de descompresion
dispuesto en el dispositivo de respiradero sea transmitida con certeza a la porcion de excéntrica de escape mediante
la excéntrica de descompresion.

Ademas, dado que la porcion exterior del dispositivo de descompresion axialmente con relacion al arbol de levas se
coloca hacia el elemento de giro desde el extremo de punta de la porciéon anular del cuerpo rotativo de respiradero
axialmente con relacion al arbol de levas, el dispositivo de descompresiéon se aloja completamente en el cuerpo
rotativo de respiradero, de modo que especificamente en un estado anterior al montaje del dispositivo de
descompresion en el elemento de giro, es posible realizar la operacion de almacenamiento, montaje o analogos con
el dispositivo de descompresiéon alojado en el cuerpo rotativo de respiradero, lo que permite asi proteger el
dispositivo de descompresion.

Ademas, dado que el eje impulsor del dispositivo de bomba de agua estd montado soltablemente en el extremo del
arbol de levas en el lado del dispositivo de respiradero y el dispositivo de bomba de agua esta dispuesto fuera y
adyacente al dispositivo de respiradero, la anchura axial del arbol de levas se puede hacer lo mas corta posible
incluso en una constitucion en la que el dispositivo de bomba de agua esté dispuesto fuera del dispositivo de
respiradero.

Ademas, dado que el cuerpo estacionario de respiradero del dispositivo de respiradero esta fijado al tabique que
separa el lado del dispositivo de respiradero y el lado del dispositivo de bomba de agua, y el eje impulsor esta
montado y retenido en el tabique, el tabique, al que el cuerpo estacionario de respiradero del dispositivo de
respiradero esta fijado, puede evitar eficientemente que el eje impulsor se salga.
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REIVINDICACIONES

1. Motor que tiene un dispositivo de descompresion (19) y un dispositivo de respiradero (18), donde el dispositivo de
descompresion (19) esta dispuesto en una porcién anular (33a) de un cuerpo rotativo de respiradero (33) del
dispositivo de respiradero (18);

se facilita un elemento rotativo (32), al que se transmite una fuerza de accionamiento desde un cigiiefal, fijandose
dicho elemento rotativo (32) a un arbol de levas (22), donde el cuerpo rotativo de respiradero (33) que constituye una
porcion rotativa del dispositivo de respiradero (18) esta fijado al exterior del elemento de giro (32), la porcién anular
(33a) del cuerpo rotativo de respiradero (33) es de forma cilindrica, y el dispositivo de descompresion (19) esta
dispuesto dentro de la porcién anular de forma cilindrica (33a), donde el dispositivo de descompresién (19) incluye
una porcién rotativa (42), la porcién rotativa (42) esta dispuesta dentro de la porcién anular (33a), y el dispositivo de
descompresion (19) tiene un extremo (47a) de una excéntrica de descompresion (47) conectado a la porcion rotativa
(42) y tiene otro extremo (47c) de la excéntrica de descompresion (47) que se extiende hacia una porcién de
exceéntrica de escape (26b), caracterizado porque la excéntrica de descompresion (47) puede girar por lo que el otro
extremo (47c) de la excéntrica de descompresion (47) tiene una forma semicircular en seccién transversal que
sobresale y se hunde desde una superficie de la porcion de excéntrica de escape (26b) y un eje impulsor (50) de un
dispositivo de bomba de agua (20) estd montado soltablemente en un extremo del arbol de levas (22) hacia el
dispositivo de respiradero (18) y el dispositivo de bomba de agua (20) esta dispuesto fuera y adyacente al dispositivo
de respiradero (18).

2. Motor segun la reivindicacion 1, caracterizado porque una porcion exterior del dispositivo de descompresion (19)
axialmente con relacion al arbol de levas (22) esta colocada hacia el elemento de giro (32) desde un extremo de
punta de la porcién anular (33a) del cuerpo rotativo de respiradero (33) axialmente con relacion al arbol de levas
(22).

3. Motor segun la reivindicacidon 1 o 2, caracterizado porque el dispositivo de respiradero (18) incluye un cuerpo
estacionario de respiradero (34) para constituir una porcion estacionaria dispuesta en oposicion al cuerpo rotativo de
respiradero (33), donde el cuerpo estacionario de respiradero (34) esta fijado al tabique (36) que separa el lado del
dispositivo de respiradero (18) y el lado del dispositivo de bomba de agua (20).

4. Motor segun la reivindicacion 3, caracterizado porque el eje impulsor (50) estda montado y retenido en el tabique
(36).

5. Motor segun la reivindicacion 3 o 4, caracterizado porque se ha formado agujeros en el tabique (36) y los gases
separados en el dispositivo de respiradero (18) avanzan hacia un filtro de aire a través de los agujeros.
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Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3
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Fig. 4
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Fig. 5
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Fig. 6
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Fig. 7
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