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DESCRIPCION

Sistema de aplicacion de un producto liquido pastoso con aplicador retractil
La invencion se relaciona con un sistema de aplicacion de un producto liquido pastoso sobre una persona u objeto.

En particular, el sistema permite la aplicacion de un producto tal como un pintalabios liquido (o lip gloss, en inglés) o
un producto para el cuidado de los labios. De hecho, existe una demanda para reemplazar los pintalabios en barra
que se aplican por frotacién, por los pintalabios liquidos que se aplican directamente sobre los labios.

Para aplicar un pintalabios liquido, se conoce el uso de un dispositivo que comprende un recipiente en el que se
envasa el producto liquido pastoso, pudiéndose realizar la aplicacion ya sea mediante el apoyo contra el recipiente
flexible que se proporciona entonces con un aplicador, o mediante la inmersién de un pincel de aplicacion dentro del
recipiente.

Sin embargo, tales dispositivos tienen el inconveniente de una manipulaciéon complicada que, ademas, se aleja del
gesto a la que las usuarias estdn acostumbradas para aplicar un pintalabios en barra.

US 2006/0222 450 A describe un dispositivo de aplicacién de un producto cosmético liquido pastoso.

La invencion intenta perfeccionar los dispositivos de aplicacion de un producto liquido pastoso de acuerdo con la
técnica anterior proponiendo un gesto conocido para los pintalabios en barra, y ademas dicho dispositivo es
particularmente simple de implementar.

Con este fin, la invencién propone un sistema de aplicacién de un producto liquido pastoso, que comprende un
cuerpo inferior que se monta en rotacién manual sobre un cuerpo superior, y un aplicador solidario a dicho cuerpo
superior que se proporciona con un orificio de distribucién del producto, dicho sistema comprende ademas un
dispositivo de distribucion del producto que se acciona mediante la rotacién del cuerpo inferior, dicho sistema
comprende ademas un cuerpo exterior y una base que se monta en rotacion manual sobre dicho cuerpo exterior, y
se monta el cuerpo superior en traslacion reversible dentro del cuerpo exterior entre una posicion retraida en la que
aplicador se aloja dentro del cuerpo exterior y una posicién de uso en la que dicho aplicador sobresale de dicho
cuerpo exterior, el cuerpo inferior se monta en traslacion en la base para desplazar de manera reversible el cuerpo
superior entre sus dos posiciones mediante la rotacion de la base respectivamente en un sentido, y para ponerse en
rotacion mediante dicha base cuando dicho aplicador esta en la posicion de uso.

Otros objetivos y ventajas de la invencion apareceran en la descripcién a continuacion, haciendo referencia a las
figuras adjuntas, en las que:

e las figuras 1y 2 son representaciones en corte longitudinal de un dispositivo de aplicacién de acuerdo con un
primer modo de realizacion de la invencion, en la posicion inicial retraida (figura 1) y en la posiciéon de uso
(figura 2) respectivamente;

¢ las figuras 3 y 4 son representaciones en corte longitudinal de un dispositivo de aplicacion de acuerdo con un
segundo modo de realizacion de la invencién, en la posicion inicial retraida (figura 3) y en la posicion de uso
(figura 4) respectivamente;

e lafigura 5 es una representacion en corte longitudinal que muestra el sobremoldeo de un aplicador mediante
un bolsa flexible;

e la figura 6 es una representacion parcial en corte longitudinal que muestra un dispositivo de rotaciéon anti-
retorno mediante el cual el cuerpo inferior se monta sobre el cuerpo superior;

e la figura 7 es una representacion parcial en corte transversal del dispositivo de rotacién anti-retorno de la
figura 6;

e la figura 8 es una representacion parcial en vista lateral que muestra una variante de un dispositivo de
rotacion anti-retorno mediante el cual el cuerpo inferior se monta sobre el cuerpo superior.

Con relacién a las figuras, se describe un sistema de aplicacion de un producto P liquido pastoso, tal como un
pintalabios liquido (o lip gloss, en inglés) o un producto para el cuidado de los labios. De acuerdo con otras
realizaciones, el sistema de acuerdo con la invencién permite la aplicacién de un producto liquido pastoso sobre otra
zona de una persona, particularmente sobre la piel, o de otro tipo de producto particularmente de uso cosmético o
terapéutico, o incluso la aplicacion del producto sobre un objeto.

El sistema comprende un cuerpo inferior 1 de accionamiento que se monta en rotacion manual sobre un cuerpo

superior 2, fabricandose dicho cuerpo de un material rigido particularmente de plastico o metal. El sistema de
aplicacion comprende igualmente un dispositivo de distribucién del producto P que se acciona mediante la rotacion
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del cuerpo inferior 1 en un sentido. Para ello, en las modalidades representadas, el cuerpo inferior 1 se fija en el
cuerpo superior 2 por medio de una garganta 3 y un junquillo 4 dispuestos para permitir la rotacion relativa de los
dos cuerpos 1, 2.

El sistema comprende igualmente un aplicador 5, también de un material rigido o un material semirrigido,
particularmente transparente o al menos transllcido. El aplicador 5 es solidario al cuerpo superior 2, y dicho
aplicador se proporcionaa con un orificio 6 de distribucion del producto P. En la modalidad representada en las
figuras 1 y 2, el aplicador 5 comprende una base que se asocia en un alojamiento 7 formado dentro de la pared
superior 8 del cuerpo superior 2, y una parte saliente 9 del cuerpo superior 2 que se proporciona con el orificio 6 de
distribucién. Mas especificamente, la base comprende una falda 10 cuya periferia se instala de manera hermética
dentro del alojamiento 7, y la parte saliente 9 se extiende mas alla de la pared superior 8.

Por otra parte, el sistema comprende una cubierta 11 de proteccién de la parte saliente 9 que se monta sobre el
borde de la pared superior 8, proporcionando particularmente la cooperacion de un junquillo 12 de engrape de la
cubierta 11 sobre dicho borde. Por razones estéticas, se puede proporcionar la cubierta 11 transparente o al menos
translicida para dejar el aplicador 5 a la vista.

Ademas, el orificio de distribucion 6 se forma sobre una zona biselada 13 de la parte saliente 9 del aplicador 5, dicha
zona se dispone particularmente plana para facilitar la aplicacion del producto P sobre los labios. Por consiguiente,
el aplicador 5 esquematizado en las figuras tiene sustancialmente la forma de una barra del pintalabios en barra.

El orificio de distribuciébn 6 puede tener una geometria adaptada a la aplicacién concebida, particularmente una
ranura recta o no, continua o discontinua. En una variante, se puede proporcionar una pluralidad de orificios de
distribucion 6, particularmente una pluralidad de pequefios agujeros. Ademas, la zona biselada 13 se puede revestir
con un flocado o un tejido para suavizar el contacto con los labios y favorecer la reparticion del producto P durante
su aplicacion.

El sistema comprende igualmente un cuerpo exterior 24 y una base 25 que se monta en rotacién manual sobre dicho
cuerpo exterior. El cuerpo superior 2 se monta en traslaciéon reversible dentro del cuerpo exterior 24 entre una
posicion retraida (figura 1 y 3) en la cual el aplicador 5 se aloja dentro del cuerpo exterior 24 y una posicion de uso
(figura 2 y 4) en la cual dicho aplicador sobresale de dicho cuerpo exterior. En particular, en la posicion retraida, el
extremo superior del aplicador 5 se dispone aflorando de la pared superior del cuerpo exterior 24.

Ademas, el cuerpo inferior 1 se monta en traslacion dentro de la base 25 para desplazar de manera reversible el
cuerpo superior 2 entre sus dos posiciones mediante la rotacion de la base 25 respectivamente en un sentido, y para
ponerse en rotacion mediante dicha base cuando dicho aplicador esta en la posicion de uso.

Asi, el gesto de aplicacion del producto P liquido pastoso se parece a la de un pintalabios en barra, en la que la
barra, como el aplicador 5 de acuerdo con la invencion, es desplazable reversiblemente en traslacién por medio de
una base 25 accionable manualmente en rotacion. Ademas, la disposicion del aplicador 5 en la posicion retraida
permite garantizar su proteccion entre dos aplicaciones.

En las modalidades representadas, la superficie interior de la base 25 comprende una garganta helicoidal 26, el
cuerpo inferior 1 comprende una clavija 27 exterior que se acopla dentro de dicha garganta en el trayecto de
traslacion. Ademas, la clavija 27 puede entrar en tope axial al final de la garganta 26 cuando el aplicador 5 esta en la
posicion de uso, de manera que permita la puesta en rotacion del cuerpo inferior 1 por medio de la base 25.

Por otra parte, la superficie interior del cuerpo exterior 24 comprende una acanaladura axial 28 en la cual se guia
una clavija exterior 29 del cuerpo superior 2. La clavija puede estar en tope axial dentro de la acanaladura 28 cuando
el aplicador 5 esta en la posicion de uso, de manera que permita la puesta en rotacion del cuerpo inferior 1 por
medio de la base 25. En la modalidad representada, se proporcionan dos conjuntos de clavija 29 - acanaladura 28 a
ambos lados del eje de traslacion.

En una variante, eventualmente complementaria a la colocacién en tope axial de al menos una clavija 27, 29, el
cuerpo superior 2, particularmente la periferia de la pared 8, puede estar en tope axial en la posicion de uso dentro
del cuerpo superior 24, particularmente dentro del orificio superior de dicho cuerpo, de manera que permita la
rotacion del cuerpo inferior 1 por medio de la base 25.

Asi, la rotacion de la base 25 provoca sucesivamente la elevacion del aplicador 5 después del accionamiento del
dispositivo de distribucién mediante la rotacion del cuerpo inferior 1. Después de la aplicacion, la usuaria gira la base
25 en sentido inverso para retraer el aplicador 5 dentro del cuerpo exterior 24, y el accionamiento del dispositivo de
distribucién permane inactivo.

Para ello, el sistema puede comprender un dispositivo 18 de rotacion anti-retorno mediante el cual el cuerpo inferior
1 se monta sobre el cuerpo superior 2 con el fin de impedir la rotacién de dicho cuerpo inferior en el sentido S
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opuesto al accionamiento. De hecho, en las modalidades representadas, la distribucién del producto P se maneja
mediante las rotaciones acumulativas del cuerpo inferior 1 en un sentido en la medida de las aplicaciones.

De acuerdo con la primera modalidad representada en las figuras 1y 2, el dispositivo de distribucién comprende una
bolsa 14 flexible y hermética, por ejemplo, fabricada de un material elastomérico, en la que se envasa el producto P
a aplicar. En las modalidades representadas en las figuras 1y 2, la bolsa 14 esta constituida por un manguito tubular
que comprende una abertura inferior 14a y una abertura superior 14b.

La bolsa 14 se aloja dentro de los cuerpos inferior 1 y superior 2 para protegerla. Ademas, la bolsa 14 es, por una
parte solidaria en rotacion al cuerpo inferior 1 y por otra parte solidaria al aplicador 5, y estd en comunicacién
hermética con el orificio 6. Asi, durante el accionamiento en rotacion del cuerpo inferior 1, esto pone en rotacion la
bolsa 14 flexible que es por otra parte solidaria al aplicador 5 fijo. Esto resulta por tanto en una torsion de la bolsa
flexible 14, y por tanto en una disminucion del volumen de envasado del producto P. El producto P se somete
entonces a una presion dentro de la bolsa 14, induciendo dicha presion a una distribucién del producto P a través del
orificio 6.

En la figura 5, el espesor de la envoltura de la bolsa flexible 14 aumenta desde el cuerpo inferior 1 hasta el aplicador
5. Asi, la bolsa 14 se somete primeramente a una torsion en la parte inferior, con el fin de vaciar mejor dicha bolsa
durante las torsiones sucesivas. En una alternativa no representada, se pueden considerar otros medios que
permiten favorecer la torsion progresiva de la bolsa 14 desde su abertura inferior 14a hasta su abertura superior 14b.

En las figuras 1 y 2, la abertura superior 14b se monta alrededor de la falda 10 para interponerse de manera
hermética entre dicha falda y el alojamiento 7 durante la instalacion.

En una variante representada en la figura 5, al menos una parte del aplicador 5 se puede sobremoldear mediante la
bolsa flexible 14, dicha bolsa puede ser transparente o al menos translicida. En particular, en esta figura, la
superficie exterior de la parte saliente 9 se sobremoldea, asi como la superficie interior de la falda 10. En este caso,
después del sobremoldeo, se realiza una ranura 15 en la zona de la bolsa 14 que se forma enfrente del orificio de
distribucién 6.

Esta realizacion, ademas del aspecto estético del recubrimiento de la parte visible del aplicador 5 por la bolsa flexible
14, tiene particularmente la ventaja de poder mejorar el contacto de la zona biselada 13 con la que los labios deben
entrar en contacto. Ademas, el borde de la ranura 15 puede formar un labio de estanqueidad del orificio 6,
rompiéndose dicha estanqueidad en caso de una presurizacion del producto P. Esta realizacion permite por tanto
evitar, entre dos aplicaciones, las fugas del producto P a través del orificio 6, asi como el secado del producto P
dispuesto en la proximidad del orificio 6.

Por otra parte, el cuerpo inferior 1 comprende una perforacion 16 sobre la cual se monta la abertura inferior 14a de
la bolsa 14, asocidndose un medio de obturacion inferior de la bolsa flexible 14 a dicha perforacion. Mas
especificamente, la perforaciéon 16 tiene una pared anular axial contra la cual se dispone la superficie exterior de la
abertura 14a, comenzando el medio de obturacién a apretar de manera hermética dicha superficie contra dicha
pared.

El medio de obturacion representado esta constituido por una bola 17, por ejemplo, de cristal para que sea
transparente o al menos translicida para permitir que se vea al menos el color del producto P a través de la misma,
dicha bola se monta dentro de la perforacion 16 posteriormente al envasado del producto P dentro de la bolsa 14. En
una alternativa no representada, se puede utilizar un tapdn de obturacidn, o el moldeo de una cera de obturacion se
puede formar dentro de la perforacion 16 después del envasado del producto P.

Con relacion a las figuras 6 a 8, a continuacion se describe un dispositivo 18 de rotacién anti-retorno para un sistema
de acuerdo con esta primera modalidad, dicho dispositivo comprende ademéas medios dispuestos para permitir un
desplazamiento angular de descompresion en el sentido S opuesto al accionamiento. De hecho, durante un
accionamiento, la distribucién del producto P puede tener una cierta inercia que, en caso de la parada del
accionamiento, conduce a una distribucion ulterior del producto P. Para limitar esta distribuciéon no deseada, el
desplazamiento angular permite una ligera destorsion de la bolsa 14 al final del accionamiento, de manera que se
detenga la distribucion inmediatamente. Ademas, la depresion asi creada se puede disponer para, al final del
accionamiento, aspirar el producto P desde el orificio 6 dentro de la bolsa 14.

En la modalidad representada, los medios de desplazamiento angular comprenden una clavija 19 que se acopla en
una lumbrera angular 20, definiendo el trayecto de la clavija 19 dentro de la lumbrera 20 el desplazamiento angular
de descompresion.

Mas especificamente, el dispositivo de rotacién anti-retorno comprende un anillo de descompresion 21 que se
interpone entre los cuerpos superior 2 e inferior 1, dicho dispositivo comprende, entre el anillo 21 y un cuerpo, una
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cooperacion entre una clavija 22 y las muescas 23 de anti-retorno y, entre el anillo 21 y el otro cuerpo, la
cooperacion de la clavija 19 con la lumbrera de descompresion 20.

En las figuras 6 y 7, las muescas 23 de anti-retorno se forman sobre la pared interior del cuerpo superior 2 y la
clavija 22 se forma sobre la pared exterior del anillo 21. Ademas, el anillo 21 tiene, frente a la clavija 22, la lumbrera
20 de descompresion, formandose la clavija 19 sobre la pared exterior del cuerpo inferior 1.

Asi, en caso del accionamiento en rotacidn del cuerpo inferior 1, la clavija se desplaza dentro de la lumbrera 20
hasta que se apoye sobre su pared frontal (figura 7), dicho apoyo permite arrastrar seguidamente la clavija 22
contrariamente en sucesion a la muesca 23 anti-retorno para inducir la torsion irreversible de la bolsa 14. En el
momento que se para el accionamiento en rotacion del cuerpo inferior 1, la posicion angular del cuerpo superior 2
con relacion al anillo 21 se mantiene mediante el acoplamiento de la clavija 22 dentro de una muesca 23 anti-
retorno. Sin embargo, el esfuerzo ejercido sobre el cuerpo inferior 1 por la bolsa 14 flexible torcida induce un
desplazamiento en rotacion de dicho cuerpo con relaciéon al anillo 21 en el sentido S opuesto al accionamiento,
donde la amplitud del desplazamiento se define por el trayecto de la clavija 19 dentro de la lumbrera 20. Esto resulta
por tanto en una ligera destorsion de la bolsa flexible 14.

En las figuras 6 y 7, el anillo 21 se interpone radialmente entre los cuerpos 1, 2 que tienen una zona de
recubrimiento radial. Esta realizacion puede inducir a un aumento del diametro del sistema de aplicacién. En una
alternativa representada en la figura 8, el anillo 21 se interpone axialmente entre los cuerpos 1, 2 de manera que
evita este aumento de didmetro. Ademas, en la figura 8, las muescas 23 de anti-retorno se forman sobre el anillo 21
y la clavija 22 se forma sobre el cuerpo superior 2.

De acuerdo con la segunda modalidad representada en las figuras 3 y 4, el dispositivo de distribucion comprende un
piston 30 dispuesto dentro de un espacio del cuerpo superior 2 en el cual se envasa el producto P. En particular,
como se representa, el espacio de envasado puede estar constituido por el volumen interior del cuerpo superior 2.
Ademas, de acuerdo con esta modalidad, el aplicador 5 puede estar constituido por una sola pieza con la pared
superior 8 del cuerpo superior 2, de manera que el cuerpo superior 2 funcione como aplicador.

El piston 30 estd montado a lo largo de una cremallera 31 para, mediante el accionamiento en rotacion del cuerpo
inferior 1, transformar un movimiento relativo de rotaciéon de dicha cremallera con relacion a dicho piston en
movimiento de traslacion de dicho pistén de manera que empuje el producto P hacia el orificio de distribucion 6.

En la modalidad representada, la cremallera 31 se dispone axialmente con su parte inferior solidaria en rotacion al
cuerpo inferior 1, dicha cremallera tiene la forma de una varilla cuya periferia tiene una rosca exterior.

Una perforacién roscada 32 del piston 30 se monta sobre dicha varilla para ser desplazable en traslacion entre una
posicion inferior en la proximidad del cuerpo inferior 1 (figura 3 y 4) para las primeras aplicaciones, y una posicion
superior en la proximidad del aplicador 5 para las Ultimas aplicaciones. Asi, los desplazamientos sucesivos del piston
30 entre estas dos posiciones permiten empujar el producto P envasado a través del orificio 6, y esto se logra
mediante la rotacion manual sucesiva del cuerpo inferior 1.

En esta realizacion, el dispositivo de rotacién anti-retorno entre los cuerpos 1, 2 se puede reemplazar por una
posibilidad de cooperacion de las roscas Unicamente en el sentido de accionamiento, o por el hecho de que la varilla
sea solidaria al cuerpo inferior 1 solamente en el sentido de accionamiento.

Ademas, para asegurar la distribucién méxima del producto P contenido en el cuerpo superior 2, el pistén 30
representado comprende, en una sola pieza, una porcidn superior 30a cuya geometria se dispone para poder
introducirse al menos parcialmente dentro el aplicador 5, y una porcioén inferior 30b que tiene al menos un labio de
estanqueidad 30c que frota contra la pared interior del espacio de envasado.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10.

11.

ES 2403 195713

REIVINDICACIONES

Sistema de aplicacion de un producto (P) liquido pastoso, que comprende un cuerpo inferior (1) que se monta
en rotacion sobre un cuerpo superior (2), y un aplicador (5) solidario a dicho cuerpo superior proporcionandose
con un orificio de distribucién (6) del producto (P), dicho sistema comprende ademas un dispositivo de
distribucién del producto (P) accionado mediante la rotacion del cuerpo inferior (1), dicho sistema
caracterizado porque comprende ademas un cuerpo exterior (24) y una base (25) que se monta en rotacion
manual sobre dicho cuerpo exterior, la parte superior del cuerpo (2) estd montado en traslacién reversible
dentro del cuerpo exterior (24) entre una posicién retraida en la cual el aplicador (5) se aloja dentro del cuerpo
exterior (24) y una posicién de uso en la cual dicho aplicador sobresale de dicho cuerpo exterior, el cuerpo
inferior (1) estd montado en traslacion dentro de la base (25) para desplazar de manera reversible el cuerpo
superior (2) entre sus dos posiciones mediante la rotacion de la base (25) respectivamente en un sentido, y
para rotar mediante dicha base cuando dicho aplicador esta en la posicién de uso.

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque la superficie interior de la
base (25) comprende una garganta helicoidal (26), la parte inferior del cuerpo (1) comprende una clavija
exterior (27) que se acopla dentro de dicha garganta en el trayecto de traslacion.

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2, caracterizado porque la superficie interior del
cuerpo exterior (24) comprende una acanaladura axial (28) en la cual se guia una clavija exterior (29) del
cuerpo superior (2).

Sistema de aplicacién de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque, en la
posicion de uso, al menos uno de, la clavija (27), la clavija (29) y el cuerpo superior (2) esta en tope axial dentro
de, el extremo de la garganta (26), la acanaladura (28) y el cuerpo superior (24) respectivamente, de manera
que permita la rotacién del cuerpo inferior (1) por medio de la base (25).

Sistema de aplicacion de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque el
aplicador (5) comprende una parte saliente (9) del cuerpo superior (2) que se proporciona con el orificio de
distribucion (6).

Sistema de aplicacion de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque el orificio
de distribucion (6) se forma sobre una zona biselada (13) del aplicador (5).

Sistema de aplicacion de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque el
cuerpo inferior (1) estd montado sobre el cuerpo superior (2) por medio de un dispositivo (18) de rotacion anti-
retorno en el sentido (S) opuesto al accionamiento.

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacién 7, caracterizado porque el dispositivo (18) de rotacion
anti-retorno comprende los medios dispuestos para permitir un desplazamiento angular de descompresion en el
sentido (S) opuesto al accionamiento.

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 8, caracterizado porque los medios de desplazamiento
angular comprenden una clavija (19) que se acopla en una lumbrera angular (20), donde el trayecto de dicha
lumbrera define el desplazamiento angular.

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 9, caracterizado porque el dispositivo (18) de rotacion
anti-retorno comprende un anillo de descompresion (21) que se interpone entre el cuerpo superior (2) e inferior
(1), dicho dispositivo comprende, entre el anillo (21) y un cuerpo (1, 2), una cooperacion entre una clavija (22) y
unas muescas (23) de anti-retorno y, entre el anillo (21) y el otro cuerpo (2, 1), la cooperacion de la clavija (19)
con la lumbrera (20).

Sistema de aplicacion de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizado porque el
dispositivo de distribucién comprende una bolsa flexible (14) en la cual se envasa el producto (P), dicha bolsa
se aloja dentro del cuerpo superior (2) e inferior (1), siendo por una parte solidaria en rotaciéon a dicho cuerpo
inferior y por otra parte solidaria al aplicador (5), y esta en comunicacion hermética con el orificio (6), de
manera que permita la distribucién del producto (P), mediante la torsién de la bolsa (14) durante el
accionamiento en rotacion del cuerpo inferior (1).
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Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 11, caracterizado porque el cuerpo inferior (1)
comprende una perforacion (16) sobre la cual estd montada una abertura inferior (14a) de la bolsa flexible (14),
asociandose un medio de obturacion inferior (17) de la bolsa flexible (14) dentro de dicha perforacién.

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 11 6 12, caracterizado porque al menos una parte del
aplicador (5) esta sobremoldeado por la bolsa flexible (14), realizandose una ranura (15) en la zona de dicha
bolsa que eventualmente se forma enfrente del orificio de distribucién (6).

Sistema de aplicacion de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 11 a 13, caracterizado porque el
espesor (e) de la envoltura de la bolsa flexible (14) aumenta desde el cuerpo inferior (1) hasta el aplicador (5).

Sistema de aplicacion de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque el
dispositivo de distribucién comprende un pistén (30) dispuesto dentro de un espacio del cuerpo superior (2) en
el cual se envasa el producto (P), dicho piston esta montado a lo largo de una cremallera (31) para, mediante el
accionamiento en rotacion del cuerpo inferior (1), transformar un movimiento relativo de rotacion de dicha
cremallera con relacion a dicho pistén en un movimiento de traslacion de dicho piston de manera que empuije el
producto (P) hacia el orificio de distribucion (6).

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 15, caracterizado porque la cremallera (31) es
solidaria en rotacion al cuerpo inferior (1), dicha cremallera tiene una rosca exterior sobre la cual se monta una
perforacion roscada (32) del pistén (30).

Sistema de aplicacion de acuerdo con la reivindicacion 15 é 16, caracterizado porque el aplicador (5) esta
constituido por una sola pieza con la pared superior (8) del cuerpo superior (2).

Sistema de aplicacion de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 15 a 17, caracterizado porque el
piston (30) tiene una porcion superior (30a) cuya geometria se dispone para poder introducirse al menos
parcialmente dentro del aplicador (5), y una porcion inferior (30b) que tiene al menos un labio de estanqueidad
(30c) que frota contra la pared interna del espacio de envasado.



ES 2403 195713

= -
Lo I a o5 T
} J \ s
2 W/ 77 AT T T I //// \\
/ /IY
hr =] - ITFIIIITS /I’ Py I ryrs f/77-’//

R el

TZ2TITT I T T HTIT

Crsrrrrrraeres i (AN AN o

A A NS MS NS NS

VIITITFTI AT T ITITIID VITIS VIS4

I TIFITI T /////////////// v Lt L2, //g// \
A §

i [
b N 3 X | [} T o9 ‘-N:l'__
Con o SF T o emy o= T om
TN I L
Nijiazs=== = NI N

|

\Il\‘A\
/

mmli

, = et SANAMANAAN e
JNP5S
(Ve e W A VA A
L) ) I
- N & - ~ =




Cr}

ES 2403 195713

g
=
1T A
e b IS
1 B RN re——
il TSI V/X////f//)((’/// "/'

\l
g &~
=]
=
— q  oE ] oa e b b= O
RN RN
K7 i S\l A ] //A*{M‘\ “\
(R =0k NN
- > A7 \ -
- \ﬂ__;w
-—--7¢ _________ | S e - c—
]
L1 777 < ‘
e ‘ N

31—
2

Fig. 3



ES 2403 195713

NN

Fig. 5

s I

&

Fig. 8

Fig. 7

10



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

