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DESCRIPCION
Mecanismo contenedor y extractor de productos para maquinas expendedoras

Campo de la invencién

La presente invencion se refiere a un mecanismo contenedor y extractor de productos para maquinas
expendedoras, y mas concretamente para maquinas expendedoras en las que los productos contenidos forman
unidades independientes, generalmente debidamente estuchadas.

El mecanismo de la invencion es especialmente aplicable, aunque no exclusivamente, para contener y extraer
productos contenidos en envases o estuches de forma prismatica recta, de base cuadrada o rectangular, tales
como paquetes de tabaco y similares.

Antecedentes de la invencién

Las maquinas expendedoras de productos estuchados del tipo expuesto suelen estar estructuradas para contener
los estuches apilados en columnas verticales. Los extractores suelen consistir en dispositivos empujadores,
encargados de extraer uno de los estuches de la columna, generalmente el situado en la posicién inferior,
provocando su caida en una bandeja receptora.

Esta disposicion, tanto por el apilado como por la caida de los estuches en proceso de extraccion, puede provocar
el deterioro de los estuches o de su contenido.

Son también conocidas maquinas extractoras de productos estuchados en la que los estuches van dispuestos en
filas horizontales, y en las que el suministro de los estuches se realiza mediante extracciéon de una unidad de la fila
en la que esta situada y su caida hasta la bandeja de recogida. También en este caso los productos suministrados
pueden sufrir algin deterioro por los golpes sufridos durante la caida hasta la bandeja de recogida.

Por otro lado, cualquiera que sea la forma en la que los productos estuchados estan dispuestos, las maquinas que
los contienen son de considerable altura, para poder almacenar un elevado nimero de unidades y conseguir su
extraccién mediante la caida desde la columna o fila en la que estan contenidos hasta una posicién inferior, en la
gue esta situada la bandeja de recogida.

Descripcidn de la invencién

La presente invencion tiene por objeto eliminar los problemas expuestos, mediante un mecanismo contenedor y
extractor de productos estuchados para maquinas expendedoras, constituido de modo que los productos a
expender estén situados en filas horizontales y su extracciéon y suministro se lleve a cabo sin riesgo de que los
productos puedan sufrir algun deterioro.

En el mecanismo de la invencion, cada unidad de producto suministrado por la maquina es extraido por el usuario,
a partir de una ligera elevacion de dicha unidad, respecto de la posicion que ocupaba en la fila horizontal,
eliminandose la caida de los estuches hasta una bandeja de recogida, de modo que no existan riesgos de deterioro
en el proceso de extraccion.

De acuerdo con la presente invencion, el mecanismo contenedor extractor de productos para maquinas
expendedoras comprende un canal en el que iran dispuestos en fila las unidades del producto, generalmente en
forma de productos estuchados. Este canal ir4 dispuesto dentro de la maquina en posicién horizontal y sus
dimensiones podran variar en funcién de las dimensiones de las unidades o estuches de los productos y del
namero de los mismos a contener.

El mecanismo de la invencion esta disefiado de forma modular, de modo que una maquina pueda estar formada por
varios canales, adosados lateralmente, dispuestos todos en posicién horizontal.

El canal del mecanismo de la invencién va superiormente cerrado por una compuerta que es desplazable
longitudinalmente entre una posicion anterior de cierre total del canal y una posicién posterior de apertura parcial,
en la cual delimita una abertura anterior superior de salida para una unidad de producto.

Dentro del canal va montado un empujador que esta encargado de impulsar a los productos contenidos en el canal
hasta una posicién anterior de salida, en la que quedan situados bajo la abertura que delimita la compuerta superior
en su posicion posterior de apertura parcial.
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El mecanismo de la invencién incluye ademas medios encargados de elevar la unidad de producto que esta situada
en la posicién anterior de salida, una vez desplazada la compuerta superior hacia la posicidn posterior de apertura
parcial, hasta conseguir que dicha unidad sobresalga parcialmente a través de dicha abertura para que pueda ser
tomada por el usuario de la maquina.

El mecanismo incluye por ultimo medios de accionamiento de la compuerta superior y de los medios de elevacion
antes citados.

La compuerta que cierra superiormente el canal contenedor de los productos esta impulsada constantemente hacia
la posicién anterior de cierre mediante un resorte. De igual forma el empujador esta también impulsado
constantemente hacia la posicién anterior de salida mediante uno o mas resortes.

Los medios de elevacién antes citados para la unidad de productos situada en la posicion anterior de salida
comprenden una corredera que va montada inmediatamente por detras del empujador, la cual es alternativamente
desplazable a lo largo de un tramo alineado con dicho canal. Ademas estos medios de elevacién incluyen una leva
encargada de elevar el producto situado en la posicion anterior de salida y una biela que relaciona la corredera con
la leva citada. Mediante el desplazamiento alternativo de la corredera y a través de la biela, se consigue que la leva
desplace verticalmente la unidad de producto situada en la posicion anterior de salida desde la posicion de reposo
que ocupa dentro del canal, dentro de la fila, hasta una posicion elevada, en la cual sobresale parcialmente del
canal, a través de la abertura definida por la compuerta superior en su posicién posterior, para que pueda ser
tomado por el usuario o cliente.

Los medios de accionamiento de la compuerta superior y de los medios de elevacion comprenden un motoreductor
y una leva superior y una leva inferior horizontales que van montadas excéntricamente sobre un mismo eje vertical,
accionable por el motoreductor, eje que puede consistir en el eje de salida de dicho motoreductor. La leva superior
apoya lateralmente contra la compuerta provocando, mediante giro parcial del motor, su desplazamiento desde la
posicién anterior de cierre hasta la posicion posterior de apertura, contra la fuerza del resorte que impulsa a dicha
compuerta hacia la posicién de cierre. Por su parte, la leva inferior es portadora de un pivote vertical inferior,
también situado en posicién excéntrica respecto del eje en el que va montada dicha leva, cuyo pivote inferior se
aloja en una ranura o canal de la corredera que discurre perpendicularmente a la direccidon de desplazamiento de
dicha corredera. Esta corredera va montada sobre guias fijadas longitudinalmente sobre un tramo posterior del
canal y dispondra de dos pivotes horizontales alineados, los cuales sobresalen a través de otras tantas ranuras
longitudinales de las paredes del canal. A cada uno de estos pivotes se articula una biela que va a su vez articulada
por su extremo libre a la leva de elevacién de la unidad de producto situada en la posicién anterior de salida.

La leva de elevacion de producto puede estar constituida por dos brazos, cada uno situado a un lado del canal,
cuyos brazos incluyen un primer punto de articulacion con la biela del mismo lado, un segundo punto de articulacién
con la pared adyacente del canal, que esta situado por debajo del primer punto de articulacion, y un travesafio
anterior que conecta los dos brazos por puntos situados por delante de los puntos de articulacion citados y por
debajo de la posicion anterior de salida de los productos estuchados.

El mecanismo de la invencién incluye ademas un elemento encargado de retener el empujador en una posicion
limite posterior en el canal, en la cual permite la reposicion de productos dentro del canal. La liberacion del
empujador se consigue mediante un expulsor constituido por un vastago que va montado por debajo de la
corredera, alineado con el eje del canal y que puede desplazarse longitudinalmente entre una posicién inactiva, en
la cual sobresale posteriormente del canal y alcanza con su extremo anterior la posicion limite posterior del
empujador, y un aposicién activa, en la cual penetra en el canal y actia contra el empujador, hasta liberarlo del
elemento de retencion citado. Este desplazamiento del vastago se consigue, una vez efectuada la reposicién de
productos en el canal, al desplazar dicho canal dentro de la maquina hasta una posicion posterior de
funcionamiento, en la cual el vastago choca contra una pared posterior de la carcasa de la maquina y lo desplaza
hasta la posicion activa. El vastago esta constantemente impulsado hacia la posicién posterior inactiva mediante un
resorte.

Para controlar el funcionamiento del mecanismo de la invencidn, el canal incluye un detector de salida que va
situado en la posicion anterior de salida de los productos estuchados. También el eje vertical en el que van
montadas las levas incluira un micro que controla la posicion de reposo del sistema.

Breve descripcién de los dibujos

En los dibujos adjuntos se muestra un mecanismo contenedor y extractor de productos para maquinas
expendedoras, constituido de acuerdo con la invencién y dado a titulo de ejemplo no limitativo. En los dibujos:

La figura 1 es una perspectiva superior de un mecanismo contenedor extractor de producto para maquinas
expendedoras, constituido de acuerdo con la invencion.
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La figura 2 es una planta superior del mismo mecanismo.

La figura 3 es una seccién longitudinal del mecanismo de la invencion, tomada segun la linea de corte IlI-Ill de la
figura 2.

La figura 4 es una seccion horizontal del mecanismo, tomada segun la linea de corte IV-IV de la figura 3.
La figura 5 es una seccion transversal del mecanismo tomada segun la linea de corte V-V de la figura 3.
La figura 6 es una seccion transversal del mismo mecanismo, tomada segun la linea de corte VI-VI de la figura 3.

Las figuras 7, 8 y 9 son vistas laterales del mecanismo en diferentes momentos o posiciones de extraccion de
producto.

Descripcion detallada de un modo de realizacién

Las caracteristicas, ventajas y funcionamiento del mecanismo de la invencién podran comprenderse mejor con la
siguiente descripcion, hecha con referencia al ejemplo de realizacién mostrado en los dibujos antes relacionados.

En la figura 1 se muestra un mecanismo extractor compuesto por un canal 1 que va abierto superiormente y se
cierra mediante una compuerta 2, figura 3, que puede desplazarse longitudinalmente entre una posicion anterior de
cierre total del canal, mostrado en la figura 3, y una posicidon de apertura parcial, representada en la figura 8, en la
que delimita una abertura superior de salida 3.

Dentro de este canal 1 van dispuestos los productos estuchados 4, figuras 7 y 8, que son desplazados hacia el
extremo anterior del canal 1 mediante un empujador 5, figura 1, fijado a un patin 6 que es desplazable sobre guias
7 que discurren a lo largo del canal 1, figura 3, de modo que una de las unidades de producto, referenciada con el
namero 4' quede situada siempre bajo la abertura superior de salida 3, figura 8.

El mecanismo de la invencion incluye ademas medios de elevacion de la unidad de producto 4' hasta sobresalir
parcialmente a través de la abertura 3, segun se representa en la figura 9.

Estos medios de elevacion comprenden una corredera 8, que va montada en el canal 1 por detras del patin 6 del
empujador 5, una leva 9 de elevacion de la unidad 4' de producto situado en la posicion anterior de salida, figura 1,
y una biela 10 que relaciona la corredera 8 con la leva 9.

Dentro del canal 1 van también montados los medios de accionamiento de la compuerta superior 2 y de los medios
de elevacion antes descritos. Estos medios de accionamiento comprenden un motoreductor 28 en cuyo eje de
salida 11 van montadas, en posicion excéntrica, una leva superior 12 y una leva inferior 13 horizontales. La leva
superior 12 apoya lateralmente contra un faldén posterior 14 de la compuerta superior 2. La leva inferior 13 es
portadora de un pivote vertical inferior 15, todo ello seguin puede apreciarse en la figura 3, que se aloja en una
ranura recta o canal 16 que es perpendicular al eje del canal 1. La corredera 8 va montada sobre guias 17, figura 6,
fijadas longitudinalmente sobre un tramo posterior del canal, pudiendo desplazarse alternativamente sobre dichas
guias, por activacion del motoreductor 28, a través del pivote 15 de la excéntrica inferior 13, con la que se logra
transformar el movimiento circular del eje 11 en un movimiento rectilineo alternativo de la corredera 8.

Del mismo modo, la activacion del motoreductor 28 provoca el giro de la excéntrica superior 12 que, al apoyar
contra el faldon posterior 14 de la compuerta 2, provocara su desplazamiento en el sentido de la flecha A de la
figura 3, hasta situarla en la posicion mostrada en la figura 8, en la que limita la abertura superior de salida 3.

La corredera 8 es ademas portadora de una varilla o vastago 18, figuras 3 y 4, que sobresale a través de ranuras
18’ de las paredes longitudinales del canal 1 en porciones 19 a las que se articula la biela 10, figura 1, la cual se
articula a su vez por su extremo libre mediante el eje 20 a la leva de elevacion 9.

Esta leva de elevacion comprende dos brazos planos 21, cada uno situado a un lado del canal, cuyos brazos van
articulados mediante un primer eje 20 a la biela del mismo lado, y mediante un segundo eje de articulacién 22 con
la pared adyacente del canal 1, el cual queda situado por debajo del primer punto de articulacién 20. La leva 9 se
completa con un travesafio 23 que conecta los dos brazos 21 por puntos que estan situados por delante de los
puntos de los ejes de articulacion 20 y 22 y por debajo de la posicidon anterior de salida de los productos
estuchados, aproximadamente a la altura del fondo del canal 1.

Como se ha indicado anteriormente, el empujador 5 con su patin 6 estan impulsados constantemente hacia el
extremo anterior del canal 1 mediante un resorte. El mecanismo de la invencién dispone de un elemento de
retencion de este empujador en una posicion limite posterior mostrada en la figura 3, de cuya posicién puede ser
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liberado el empujador mediante un expulsor, constituido por un vastago 25 que va montado por debajo de la
corredera 8, alineado con el eje del canal 1, con facultad de desplazamiento longitudinal entre una posicién
posterior inactiva, mostrada en la figura 3, en la cual sobresale posteriormente del canal y apoya con su extremo
anterior sobre el patin 6, cuando el empujador 5 esta en su posicion limite posterior y una posicién anterior activa,
en la cual penetra en el canal y actia contra el empujador hasta liberarlo del elemento de retencion citado.

El mecanismo descrito va montado en una bandeja 26, figuras 7 a 9, la cual puede extraerse parcialmente dentro
de la maquina expendedora para recargar los canales 1, previa liberacion de la tapa superior 2 y con el empujador 5
y patin 6 asegurados en la posicién posterior mediante el elemento de retencién antes citado. Una vez llenado el
canal y cerrada la tapa 2 se desplaza de nuevo la bandeja 26 hasta la posicion interna en la carcasa de la maquina,
momento en el que el vastago 25 choca contra la pared posterior de la carcasa y es desplazado hacia la pared
anterior, en la cual actla sobre el patin 6 para liberarlo del elemento de retenciéon, quedando entonces el empujador
5y patin 6 impulsados hacia delante mediante el resorte ya comentado.

El vastago 25 del expulsor descrito esta impulsado constantemente hacia delante mediante un resorte 25’ figura 3.

El mecanismo descrito se completa con un detector 27 de presencia de producto, figuras 1 y 4, situado en la
posicién anterior de salida de los productos estuchados, inmediatamente por debajo del travesafio 23 de la leva de
elevacion 9.

El eje vertical 11 en el que van montadas las levas ira dotado de un micro que controle la posicion de reposicion del
sistema.

El funcionamiento del mecanismo descrito se expondra seguidamente con referencia a las figuras 7 a 9.

El mecanismo se encuentra en reposo cuando el motoreductor 28 esta parado y el micro de posicion del eje 11 de
salida del mismo esta en posicién de reposo. En esta situacion todo el mecanismo esta en reposo, con los paquetes
4 debidamente almacenados en el canal 1. La compuerta 2 se encuentra cerrada y el detector 27 de presencia de
producto detecta la presencia de un estuche 4'. Al activar el motoreductor 28 y avanzar el motor 90°, la leva superior
12 gira ocupando la posicién de la figura 8, en la cual desplaza a la trampilla 2 en el sentido de la flecha A de las
figuras 3y 7, hasta ocupar la posicion de la figura 8, en la cual delimita la abertura 3 de salida.

Al girar el motoreductor 28 otros 90°, el eje de salida 11 gira y hace que la corredera 8, figura 3, se desplace hacia
atras arrastrando a las porciones sobresalientes 19 de la varilla 18 de la corredera 8 en el sentido de la flecha B de
la figura 8 hasta alcanzar la posicion de la figura 9, en cuyo movimiento la biela 10 tracciona de los brazos 21 de la
leva 9, provocando su basculacién alrededor del eje 22 y con ello la elevaciéon del travesafio 23 de la leva que
empuja en sentido ascendente al estuche 4' que sobresale parcialmente a través de la abertura 3, de modo que
pueda ser retirado con la mano sin dificultad alguna. En este momento el detector 27 de presencia de producto
detecta que no hay ningun estuche situado sobre el mismo y hace que el motoreductor 28 avance otros 180° hasta
gue el micro del eje de salida 11, figura 3, detecte que alcanza de nuevo la posiciéon de reposo de la figura 7. En
este giro la leva superior 12 alcanza la posicion de la figura 7 y la compuerta superior 2 se desplaza hasta la
posicién de cierre, al estar impulsada constantemente hacia dicha posicion, mediante un resorte.

En el caso de que en la fase anterior no se retirara el estuche 4 con la mano, este estuche quedaria atrapado con la
trampilla, por la accion del muelle de la misma.

Cada mecanismo incluye a cada lado del canal una biela 10 y un brazo 21, brazo que girara alrededor del eje de
articulacion 22 con las paredes del canal, durante la fase de extraccién antes descrita.

El mecanismo de la invencion esta disefilado como componente modular, de modo que en una maquina pueden
instalarse una serie de mecanismos como el descrito, con los canales dispuestos en posicion horizontal paralela. El
mecanismo esta disefiado para almacenar productos que van dispuestos en filas horizontales y se extraen de forma
vertical, desde el mismo mecanismo, segin se ha expuesto.
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REIVINDICACIONES

1.- Mecanismo contenedor extractor de productos para maquinas expendedoras, especialmente para la extraccion
de productos estuchados (4), que comprende un canal (1) contenedor de los productos estuchados (4); un
empujador (5) encargado de impulsar a los productos estuchados (4) contenidos en el canal (1) hasta una posicion
anterior de salida; una compuerta (2) que cierra superiormente el canal (1); medios de elevacién de la unidad de
producto situada en la posicion anterior de salida hasta sobresalir parcialmente a través de la abertura superior de
salida; y medios de accionamiento de la compuerta (2) superior y de los medios de elevacion citados, caracterizado
porque la compuerta (2) es desplazable longitudinalmente entre una posicidn anterior de cierre total del canal y una
posicion posterior de apertura parcial, en la que limita la abertura superior de salida.

2.- Mecanismo segun la reivindicacién 1, caracterizado porque la compuerta (2) esta impulsada constantemente
hacia la posicién anterior de cierre mediante un resorte.

3.- Mecanismo segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el empujador (5) esta impulsado constantemente
hacia la posicién anterior de salida mediante uno o mas resortes.

4.- Mecanismo segun la reivindicacion 1, caracterizado porque los medios de elevacion de la unidad de producto
situada en la posicion anterior de salida comprende una corredera (8) montada inmediatamente por detras del
empujador (5), que es desplazable alternativamente a lo largo de un tramo alineado con dicho canal (1); una leva de
elevacion (9) del producto situado en la posicion anterior de salida; y una biela (10) que relaciona la corredera (8)
con la leva de elevacion (9) citada.

5.- Mecanismo segun las reivindicaciones 1y 4, caracterizado porque los medios de accionamiento comprenden un
motoreductor (28) y una leva superior y una leva inferior horizontales (12,13) montadas excéntricamente sobre un
mismo eje vertical (11), accionable por el motoreductor (28), cuya leva superior (12) apoya lateralmente contra la
compuerta (2); y cuya leva inferior (13) es portadora de un pivote vertical inferior (15) que se aloja en una ranura
(18) de la corredera (8) que discurre perpendicularmente a la direccion de desplazamiento de dicha corredera (8).

6.- Mecanismo segun la reivindicacion 4, caracterizado porque la corredera (8) va montada sobre guias (17) fijadas
longitudinalmente sobre un tramo posterior del canal (1).

7.- Mecanismo segun la reivindicacion 4, caracterizado porque la corredera (8) dispone de dos pivotes horizontales
alineados, que sobresalen a través de otras tantas ranuras longitudinales de las paredes del canal, a los que se
articulan otras tantas bielas que van a su vez articuladas por su extremo libre a la leva de elevacion (9) de la unidad
de producto situada en la posiciéon anterior de salida.

8.- Mecanismo segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el empujador (5) va montado sobre guias (7) que
discurren a lo largo del fondo del canal (1).

9.- Mecanismo segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la leva de elevacion (9) comprende dos brazos (21),
cada uno situado a un lado del canal, los cuales incluyen un primer eje de articulaciéon (20) con la biela (10) del
mismo lado, un segundo eje de articulacion (22) con la pared adyacente del canal, que esta situado por debajo del
primer punto de articulacion (20), y un travesafio (23) que conecta los dos brazos por puntos (21,20) situados por
delante de los ejes de articulacion citados y por debajo de la posicion anterior de salida de los productos
estuchados.

10.- Mecanismo segun la reivindicacién 1, caracterizado porque comprende un elemento de retencién del
empujador en una posicion limite posterior en el canal (1), y un expulsor capaz de liberar a dicho empujador del
elemento de retencién; cuyo expulsor consiste en un vastago (25) que va montado por debajo de la corredera (8),
alineado con el eje del canal (1), con facultad de desplazamiento longitudinal entre una posicién posterior inactiva,
en la cual sobresale posteriormente del canal y alcanza con su extremo anterior la posicion limite posterior del
empujador, y una posicion anterior activa, en la cual penetra en el canal y actda contra el empujador hasta liberarlo
del elemento de retencidn citado.

11.- Mecanismo segun la reivindicacion 10, caracterizado porque el vastago (25) citado esta constantemente
impulsado hacia la posicion posterior inactiva, mediante un resorte (25).

12.- Mecanismo segun la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende un detector de presencia de producto
(27) situado en la posicion anterior de salida de los productos estuchados.

13.- Mecanismo segun la reivindicacién 5, caracterizado porque el eje vertical (11) en el que van montadas la leva
superior horizontal e inferior horizontal (12,13) es el eje de salida del motoreductor (28), cuyo eje incluye un micro
que controla la posicién de reposo del sistema.
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