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DESCRIPCION
Dispositivo antiparasitario para motores eléctricos
Esta invencion esté relacionada con un dispositivo antiparasitario de acuerdo con la reivindicacion 1.

Los motores eléctricos de corriente continua generan ruidos eléctricos debido al contacto deslizante entre las
escobillas y los conmutadores dispuestos alrededor del motor. Las piezas de los componentes eléctricos tales como
las bobinas de choque y los condensadores estan provistos en el motor, especificamente entre las escobillas y los
terminales de alimentacién eléctrica, que son conectables con una fuente de alimentacién eléctrica externa, para
suprimir la generacién de ruido eléctrico. Los motores estan disefiados para tener una estructura para soportar las
piezas de los componentes de supresion del ruido, de forma que dichas piezas de los componentes de supresion de
ruido puedan montarse tal como segun sea el caso. Como resultado, la estructura de soporte para las piezas de los
componentes de supresion del ruido requiere mas espacio en el motor, pero es inutil en algunos motores que no
precisen tales piezas de los componentes.

El documento GB-A-298524 expone un dispositivo de supresion de ruido eléctrico de la técnica anterior que tiene un
par de terminales laterales en el motor conectables a un par de terminales laterales de una fuente de alimentacion
eléctrica, en donde el dispositivo comprende: una carcasa fijable al motor en los terminales laterales del motor y
fijables a una fuente de alimentacion en los terminales laterales; la carcasa recibe un par de primeros terminales de
conexion y un par de segundos terminales de conexion; ambos pares de terminales se elevan en paralelo entre si
desde una primera y una segunda superficie lateral del fondo de la carcasa y siendo conectables a los terminales de
conexién laterales del motor o de la fuente, respectivamente; y unos componentes eléctricos para la supresion del
ruido eléctrico que estan dispuestos en la carcasa y conectados entre los primeros y segundos terminales de
conexion; los componentes eléctricos estdn montados en paralelo con la placa aislante.

Los dispositivos de supresion del ruido eléctrico o dispositivos antiparasitarios se conocen a partir de los
documentos EP-0638986A y GB-2248348 A.

Es el objeto de la presente invencion, el proporcionar un dispositivo antiparasitario o de supresion de ruido eléctrico
gue tenga unas dimensiones reducidas.

Este objeto se obtiene mediante el dispositivo de supresidon de ruido eléctrico que tiene las caracteristicas de la
reivindicacion 1. La invencion se ha desarrollado segun lo definido en las reivindicaciones dependientes.

Los anteriores objetos y otros, caracteristicas y ventajas de la presente invencion llegaran a ser mas evidentes a
partir de la siguiente descripcion detallada realizada con referencia a los dibujos adjuntos. En los dibujos:

La figura 1 es una vista frontal que muestra parcialmente en seccién un dispositivo de supresion de ruido eléctrico
de acuerdo con una realizacion de la presente invencion;

La figura 2 es una vista en seccion frontal del dispositivo de supresion del ruido eléctrico que se muestra en la figura
1

La figura 3 es una vista inferior del dispositivo de ruido eléctrico mostrado en la figura 1;

La figura 4 es una vista en seccion del dispositivo de ruido eléctrico considerado a lo largo de una linea IV-IV en la
figura 2;

La figura 5 es una vista lateral del dispositivo de supresion del ruido eléctrico considerado en la direccion V en la
figura 4;

La figura 6 es una vista en planta que muestra un motor en donde esta ensamblado el dispositivo de supresién del
ruido eléctrico; y

La figura 7 es una vista en seccion que muestra un modo mediante el cual se ensambla el dispositivo de supresion
del ruido eléctrico en el motor.

Con referencia primeramente a las figuras 1 y 2, un dispositivo 10 de supresion de ruido eléctrico comprende un
armazon 11y un supresor de ruido 12. El armazoén 11 esta hecho a partir de una placa de hierro eléctricamente
conductora y que esta formada en general con un perfil cilindrico de fondo plano. Tal como se muestra en las figuras
1y 4, el armazon 11 tiene una cdmara de acomodacion 16 definida por un par de paredes paralelas laterales 13, un
par de paredes laterales arqueadas 14 y una pared de fondo 15. Cada pared 13 lateral paralela esta formada con
dos salientes 17 de acoplamiento sobre su extremo superior, y en donde cada pared 14 arqueada esta formada con
un agujero de acoplamiento 18 sobre su posicion central. Las paredes 14 laterales arqueadas estan formadas con
las guias 19 y 20, respectivamente, que se extienden por encima de las paredes laterales paralelas 13. Cada guia
19, 20, tiene una pluralidad de lenglietas deformables 21. La pared del fondo 15 tiene los agujeros pasantes 22.

El supresor de ruido eléctrico 12 tiene un bloque 23 de retencién de la pieza componente y las piezas 24 de los
componentes eléctricos soportados por el bloque de retencion 23. El bloque de retencion 23 estd hecho de un
material de resina y tiene una placa aislante 25 conformada en correspondencia con un plano transversal de la
camara de acomodacion 16 del armazon 11. Es decir, la placa 25 tiene un par de piezas paralelas 25a y un par de
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piezas arqueadas 25b. La placa 25 esta formada con dos hendiduras de acoplamiento 26 sobre una superficie de
fondo 25c, la cual estd en ambos lados de las piezas paralelas 25a. Las hendiduras de acoplo 26 estan conformadas
en correspondencia con los salientes 17 de acoplo de las paredes 13 laterales paralelas del armazén 11. Los
primeros postes 27 estan formados para extenderse desde la superficie inferior 25c en ambos lados de las
hendiduras de acoplamiento 26. Los segundos postes 28 estan formados sobre la superficie inferior 25c¢ de la placa
25 tal como se muestra en la figura 4. Los segundos postes 28 estan separados entre si a partir de los primeros
postes 27. La placa de retencion 29 estad formada sobre la superficie inferior 25c para extenderse en una direccion
hacia abajo en la pieza paralela 25a de un lado (lado frontal en la figura 2) de la placa 25. La placa de retencion 30
esta formada sobre la superficie inferior 25c de la pieza paralela 25a en el otro lado de la placa 25 para conectar los
primeros postes 27.

Tal como se muestra en la figura 2, el saliente de acoplo 31 esta formado para extenderse en la direccion hacia
abajo desde la superficie inferior 25c en la parte central de cada pieza arqueada 25b de la placa 25. El saliente de
acoplo 31 tiene un clavo en su extremo superior. Tal como se muestra en las figuras 2 y 4, el armazon de soporte
32 esta formado para extenderse desde la superficie inferior 25¢ en el interior de cada pieza 25b arqueada. Ademas
de ello, la pared 33 esta formada para extenderse desde la superficie inferior 25¢ en la posicion central entre las
piezas arqueadas 25b. La pared 33 esta formada con una hendidura 34 en el centro tal como se muestra en la figura
4. El tercer y cuarto postes 35 y 36 estan formados para extenderse desde la superficie inferior 25¢ en las
posiciones separadas entre si desde ambos extremos de la pared 33. Los postes 35 y 36 estan localizados en unas
posiciones simétricas con respecto a la pared 33.

Tal como se muestra en las figuras 2 y 4, el par de bobinas 40 de choque de forma cilindrica estan insertadas entre
la pared 33y los terceros postes 35 y entre la pared 33 y los cuartos postes 36, respectivamente. Cada bobina de
choque 40 esta soportada de manera que su direccion longitudinal (axial) sea perpendicular a la direccion en donde
un par de caras terminales hembras estan enfrentadas entre si y siendo paralelas con la superficie inferior 25c. Las
bobinas de choque 40 estan separadas por la pared 33. Un extremo 41 de un nucleo 41 se retiene en union con la
placa de retencion 29. El condensador 42 de forma polar cuadrada en general esta insertado en la hendidura 34 de
la pared 33. El condensador 42 esté situado en paralelo con la superficie inferior 25¢ entre los terminales hembra 43.
La direccion longitudinal del condensador 42 es perpendicular a la direccion en la cual los terminales hembra 43
estan enfrentados entre si.

Cada terminal hembra 43 esta formada como un segundo terminal de conexién en un extremo de la base de una
pieza de conector 44. Cada pieza 44 del conector esta dispuesta en un punto predeterminado incluyendo el cuerpo
de soporte 32 en la parte inferior 25c. El terminal hembra 43 se extiende en una direccion perpendicular a la
superficie inferior 25c.

La pieza del conector 44 tiene una superficie de fijacién 44a la cual entra a presién en el cuerpo de soporte 32. Los
clavos de acoplo 44b estan elevados desde un par de superficies laterales opuestas de la pieza de fijacion 44a tal
como se muestra en la figura 5, de forma que los clavos 44b puedan acoplarse en los clavos 25e que se extienden
desde la superficie inferior 25c. La pieza del conector 44 tiene también los agujeros de fijacion 44c y 44d dentro de
los cuales estan insertados el saliente 32a del cuerpo de soporte 32 y la hendidura de insercién 25f de la superficie
25c. Las piezas 44 del conector estan formadas con las piezas 45 y 46 de deslizamiento del lado hembra. Las
piezas de retencion 45 y 46 estan soportadas por el primer poste 27 y el segundo poste 28, de la placa de retencion
29, respectivamente. Es decir, la pieza 44 del conector 44 esta posicionada y soportada por los salientes de fijacion
32ay 25f y los postes 27 y 28. Ademas de ello, la pieza 44 del conector estan ensamblada con la placa 25 mediante
el acoplo entre el clavo 25e vy la pieza de acoplo 44b de forma que no pueda salirse de la placa 25.

Tal como se muestra en las figuras 2 y 4, las piezas de retencion 45 del terminal 43 hembra que se encuentra en el
lado de tierra tienen una pieza de conexion a tierra de forma integral. Las piezas de retencidon 45 y 46 estan
soldadas a los extremos 47a de las bobinas 47 de la bobina de choque 40 y de los extremos 42a de conexion del
condensador 42.

Tal como se muestra en la figura 2, un par de terminales macho 48 tal como los primeros terminales de conexion
pasan a través de la placa 25, y se extienden desde la superficie 25a en una direccion perpendicular en los puntos
correspondientes a los terminales hembra 43. Los terminales macho 48 y los terminales hembra 43 estan situados
en las mismas posiciones de las superficies superior e inferior de la placa 26. Cada terminal 48 macho mostrado en
la figura 4 tiene una pieza de retencion del lado del macho en extremo de la base 48a. La pieza de fijacion 49 esta
soportada por el primer poste 27 y el segundo poste 28. La pieza de retencion 49 esta soldada al otro extremo 47b
de la bobina 47.

Tal como se muestra en las figuras 1 y 2, el saliente de acoplamiento 31 esta acoplado en el agujero 18 del armazén
11, y el saliente de acoplo 17 del armazon 11 esta acoplado en la hendidura de acoplo 26. Asi pues, el supresor de
ruido 12 estd acomodado dentro de la camara de acomodacién 16. Tal como se muestra en la figura 3, el terminal
hembra 43 esta dispuesto en la posicién que corresponde al agujero pasante 22 provisto en la pared inferior del
armazon 11. Ademas de ello, tal como se muestra en la figura 4, la pieza de tierra 45a esta acoplada en forma
flexible en el armazon 11 mientras que esta en contacto a presién con la superficie interior de la pared paralela 13
del armazon 11. La pieza de tierra 45a esta formada para extenderse a lo largo de la pared lateral paralela 13 del
armazoén 11.
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Con referencia a continuacién a la figura 7, el motor 50 tiene un par de escobillas de alimentacion 51 y un par de
terminales 52 hembra del lado del motor como terminales de conexion del lado del motor conectados a las
escobillas. EI motor 50 tiene también una placa 53 del bastidor terminal y un conector 55. EI conector 55 esta
encajado firmemente en la placa del bastidor 53, y formada con los agujeros 54 de insercion de los terminales en las
posiciones correspondientes a los terminales hembra 52. Asi pues, el motor 50 no incluye el dispositivo 10 de
supresion de ruido, de forma que el motor 50 pueda ensamblarse con el dispositivo de supresién de ruido 10 cuando
sea necesario.

En el ensamblado del dispositivo 10 de supresion de ruido en el motor 50, los terminales hembra 48 del dispositivo
10 de supresién de ruido se hacen pasar a través de los agujeros de insercién 54 del motor 50 e insertados en el
motor 50 para conectar a los terminales hembra 52 del motor 50. Las guias 19 y 20 contactan la superficie periférica
exterior del motor 50. Las lenglietas 21 de la guia 19 estan dobladas hacia dentro para acoplarse con los agujeros
de acoplo (no mostrados) formados en la parte periférica del motor 50, reteniendo en forma ajustada el dispositivo
10 de supresion de ruido al motor 50.

Después del ensamblado del dispositivo de supresion de ruido 10 en el motor 50, los terminales macho 60 de una
fuente de alimentacion externa se insertan en el dispositivo 10 de supresién de ruido 10 a través de los agujeros 22
y conectandose a los terminales hembra 43. Asi pues, el motor 50 se suministra con alimentacion eléctrica
procedente de una fuente de energia externa a través del dispositivo 10 de supresion de ruido. Si la supresién de
ruido no se precisa, los terminales macho 60 de la fuente de energia externa se insertan en los agujeros 54 del
motor 50, y se conectaran a los terminales 52 de forma que el motor 50 se suministre con la energia eléctrica sin el
dispositivo supresor de ruido 10.

La realizacién anterior proporciona las siguientes ventajas.

El motor 50 no necesita tener las piezas componentes de supresion de ruido, si no que esta habilitado para tener la
funcion de supresion de ruido cuando se precise mediante la fijacion del dispositivo 10 de supresién de ruido de una
forma simple. El espacio libre entre los terminales hembra 43 se utiliza eficientemente para acomodar las piezas 24
de los componentes del supresor de ruido (bobina de choque 40 y el condensador 42). Asi pues, El dispositivo 10
del supresor de ruido puede dimensionarse en forma pequefia, y por tanto el ensamblado del motor 50 y el
dispositivo 10 de supresion de ruido pueden mantenerse en forma compacta. El motor 50 puede utilizarse con o sin
el dispositivo 10 de supresién de ruido, y por tanto no requiere estar disefiado en forma distinta dependiendo de si el
dispositivo de supresion de ruido se utilice o no.

Las bobinas de choque 40 y el condensador 42 estan conectadas directamente a los terminales 43 y 48 (piezas de
retencion 45, 46 y 49) las cuales son las piezas de los recorridos de suministro de energia eléctrica. Como resultado
de ello, el nimero de las piezas componentes podran reducirse.

Las bobinas de choque 40 estan separadas por la pared 33 y el condensador 42 esta encajado en la hendidura 34
de la pared 33. Como resultado de ello, el aislamiento eléctrico entre las bobinas de choque 40 y entre las bobinas
de choque 40 y el condensador 42 puede quedar asegurado.

El terminal hembra 43 (pieza de conexién 44) y la placa 25 tienen la pieza de acoplo 44b y el clavo de acoplo 25e,
respectivamente, para el acoplo del terminal 43 (pieza de conexion 44) a la placa 25. Como resultado de ello, el
terminal 43 puede fijarse a la placa 25 con facilidad, e impidiendo que pueda caerse de la placa 25.

El cuerpo 12 de supresion de ruido estd rodeado por una carcasa conductora 11. Esta carcasa conductora 11
mejora ademas el efecto de la supresion de ruido debido a su funcién de blindaje.

La pieza de tierra 45a estd acoplada en forma flexible a la carcasa 11 y se retiene en contacto a presion con la
superficie interior de la pared lateral paralela del armazén 11. Como resultado de ello, uno de los terminales hembra
43 puede conectarse facilmente al armazoén 11 tal como el terminal de tierra a través de la pieza de tierra 45a.
Conforme la pieza de tierra 45a puede conformarse longitudinalmente, la puesta a tierra al armazén 11 puede
gquedar asegurada.

La realizacién anterior puede modificarse de varias formas.

Las piezas 24 de los componentes de la supresion de ruido puede construirse con solo una bobina de choque o bien
un condensador, o bien con otras piezas de los componentes electronicos. Las bobinas de choque 40 y el
condensador 42 pueden disponerse entre los terminales macho 48. Las bobinas de choque 40 y el condensador 42
pueden orientarse en cualesquiera otras direcciones. Las bobinas de choque 40 y el condensador 42 pueden
conectarse a los terminales 43 y 48 (piezas de retencion 45, 46 y 49) mediante la utilizacién de cables conductores
adicionales. Las bobinas de choque 40 y el condensador 42 pueden disponerse sin utilizar la pared 33 y pueden
aislarse mediante el empastado con una resina aislante entre los componentes.

La pieza de tierra 45a no necesita estar formada integralmente con la pieza de retencion 45, sino que puede ser un
miembro independiente. La pieza de tierra 45a no requiere que se extienda en paralelo con la pared lateral 13 del
armazén 11. El terminal hembra 43 y la placa 25 pueden fijarse por deformacién de los extremos superiores de los
salientes de fijacion 25f y 32a mediante calor, sin utilizar la pieza de acoplamiento 44b y el clavo de acoplo 25e.
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El armazén 11 puede estar hecho de cualquier material conductor (cobre, aluminio, cinc o una aleacién de estos)
ademas del hierro, o bien pueden ser no conductor.

El dispositivo de supresién de ruido eléctrico (10) tiene un par de primeros terminales de conexién (48) conectables
a los terminales (52) de un motor (50) y un par de segundos terminales en paralelo (43) conectables a una fuente de
energia externa. Los primeros terminales de conexién (48) y los segundos terminales de conexion (52) se elevan
sobre las superficies opuestas de una placa aislante (25), respectivamente, en la misma posicién de la placa aislante
(25). Un par de bobinas de choque (40) y un condensador (42) estan dispuestos en la forma intermedia y
conectandose a los segundos terminales de conexion (52) para suprimir el ruido eléctrico.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de supresiéon de ruido eléctrico (10) para un motor (50) que tiene un par de terminales
laterales del motor (52) conectables a un par de terminales del lateral del motor (60) de una fuente de
energia eléctrica, en donde el dispositivo (10) comprende:

un armazon (11) fijable al motor en los terminales laterales del motor (52) y fijables a una fuente de energia en
los terminales del lado de la fuente de energia (60);

una placa aislante (25) dispuesta en el armazoén (11) y que soporta:

un par de primeros terminales de conexién (48) y un par de segundos terminales de conexion (43); en donde
ambos terminales estan elevados en paralelo entre si desde una primera y una segunda superficie de la placa
aislante (25) y conectable a los terminales de conexién (60) de la fuente, respectivamente; y

los componentes eléctricos (24, 40, 42) para suprimir el ruido eléctrico , que estan dispuestos en el armazon
(11) y conectados entre los primeros (48) y los segundos terminales de conexiéon (43); en donde los
componentes eléctricos (24) estan montados en forma paralela a la placa aislante (25); en donde el uno y el otro
de los primeros y segundos terminales son terminales macho y hembra, y las posiciones de los primeros
terminales (48) sobre la primera superficie lateral de la placa aislante (25) son las mismas que las posiciones
de los segundos terminales (43) en la segunda superficie de la placa aislante (25), y en donde los primeros y
segundos terminales se extienden desde la superficie de la placa aislante (25) en una direccion perpendicular.

2. Un dispositivo de supresion del ruido eléctrico (10) de acuerdo con la reivindicacion 1,

en donde la unidad del componente eléctrico (24) es alargada, y esta en paralelo con la placa aislante (25) y
perpendicular a una direccion en donde los primeros terminales de conexion (48) y los segundos terminales de
conexion (43) se enfrentan entre si.

3. El dispositivo de supresion de ruido eléctrico (10) tal como en la reivindicacién 1 6 2, en donde:

la unidad de los componentes eléctricos (24) esta conectada directamente al menos a los primeros terminales
de conexion (48) y a los segundos terminales de conexién (43).

4. El dispositivo de supresion de ruido eléctrico (10) tal como en la reivindicacién 1 6 2, que comprende
ademas:

una pared de separacion (33) que tiene una hendidura (34), en donde la unidad de los componentes eléctricos
(24) incluye un par de bobinas de choque (40) y un condensador (42), en donde las bobinas de choque (40)
estan dispuestas en ambos lados de la pared de separacion (33), y el condensador (42) que esta encajado y
retenido en la hendidura (34) de la pared de separacion (33).

5. El dispositivo de supresion de ruido eléctrico (10) tal como en la reivindicacién 1 6 2, en donde:

los segundos terminales de conexion (43) y la placa aislante (25) tienen las respectivas piezas de acoplo (25b,
44b) para el acoplo ajustado de los segundos terminales de conexién (43) en la placa aislante (25).

6. El dispositivo de supresion del ruido eléctrico (10) tal como en cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en
donde:

el mencionado armazén (11) es un armazon conductor (11) que rodea los segundos terminales de conexion (43)
y una unidad de componentes eléctricos (24).

7. El dispositivo de supresion de ruido eléctrico (10) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6,
en donde los componentes eléctrico (24) comprenden un par de bobinas de choque (46) y un condensador
(42).
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