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DESCRIPCION
Un miembro de soporte de carga de ascensor
Antecedentes del invento.
Este invento se refiere en general a una cinta o correa para soportar una cabina de ascensor.

Un ascensor tiene una cabina que es subida y bajada por un motor. Tipicamente, se utiliza un contrapeso para desplazar
el peso de la cabina de modo que la carga sobre el motor sea reducida. Una cinta conecta la cabina al contrapeso y
descansa sobre una polea. La cinta obtiene traccion sobre la polea, que es hecha girar por el motor. Tipicamente, la cinta
para la cabina del ascensor esta compuesta de cables o cordones de cinta que soportan el peso del ascensor. Estos
cables de cinta son muy rigidos o robustos a lo largo de su longitud y estan rodeados por una camisa de cinta que obtiene
traccion sobre la polea.

Es conocido hace tiempo en la industria que utilizar una corona 0 abombamiento sobre una polea ayudara al arrastre de la
cinta hacia el centro de la polea, incluso cuando la cinta esté ligeramente desalineada. Aungue la corona puede ayudar a
un mejor arrastre de la cinta, la corona puede degradar su rendimiento. Especificamente, debido a la forma de la corona,
la presion en el enlace entre la polea y la cinta no es uniforme. Una elevada presion de pico existira en la parte superior de
la corona, dando como resultado una vida reducida de la camisa de la cinta y de los cables de la cinta.

Ademas, debido a la rigidez de los cables de la cinta, estos cables tienden a moverse a la misma velocidad. La velocidad
de la superficie de la polea es directamente proporcional a la distancia entre una linea central de la polea y su superficie.
Por consiguiente, el pico de la corona se desplaza a una velocidad circunferencial mayor que el resto de la superficie de la
polea. Debido a que todos los cables de la cinta se mueven a la misma velocidad, y la velocidad de la superficie de la
polea varia debido a la corona, hay posiciones en las que la superficie de la cinta y la superficie de la polea
correspondiente tendran diferentes velocidades. Como consecuencia existe un deslizamiento localizado entre la superficie
de la cinta y la superficie de la polea, que da como resultado un desgaste de la cinta.

Existe una necesidad para una cinta que tenga un perfil que se acomode a la forma de la corona de la polea.
Resumen.

Una cinta para soportar una cabina de ascensor tiene miembros de tension que soportan el peso y contrapeso de la
cabina. Los miembros de tensién se extienden a lo largo de una longitud. Una cubierta exterior envuelve la pluralidad de
miembros de tension. La cubierta exterior tiene una primera superficie y una segunda superficie. La primera superficie
proporciona traccion para una polea. La segunda superficie puede hacer contacto con las poleas que giran en vacio
asociadas con el curvado inverso. Los miembros de tension estdn embebidos entre la primera superficie y la segunda
superficie. La primera superficie y la segunda superficie definen una seccion transversal perpendicular a la longitud de los
miembros de tension. La seccidn transversal tiene una primera parte de extremidad, una parte central y una segunda parte
de extremidad. La parte central tiene una primera anchura entre la primera superficie y la segunda superficie que es menor
gue una anchura entre la primera superficie y la segunda superficie bien de la primera parte de extremidad o bien de la
segunda parte de extremidad.

Las distintas caracteristicas y ventajas de este invento resultaran evidentes para los expertos en la técnica a partir de la
siguiente descripcion detallada. Los dibujos que acompafian a la descripcion detallada pueden ser brevemente descritos
como sigue.

El documento US 6 371 448 B1 describe un miembro de soporte de carga de acuerdo con el predambulo de la
reivindicacion 1.

Breve descripcién de los dibujos.

La fig. 1 ilustra una vista esquematica de un ascensor, que muestra cabina de ascensor, contrapeso, poleas y miembro de
soporte de carga.

La fig. 2 ilustra una vista frontal de una polea de la fig. 1.
La fig. 3 ilustra una vista en seccion transversal del miembro de soporte de carga de la fig. 1.
La fig. 4 ilustra una vista en seccion transversal del miembro del soporte de carga de la fig. 3 sobre la polea de la fig. 2.

La fig. 5 ilustra un grafico de un aumento de la tasa de deslizamiento con relacién a la posicion de la cinta para una cinta
plana de la técnica anterior.

La fig. 6 ilustra una presion de contacto a través de la anchura de la cinta de una cinta plana de la técnica anterior.
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La fig. 7 ilustra una presion de contacto a través de la anchura de la cinta de una cinta plana comparada con la cinta del
invento.

La fig. 8 es una seccidn transversal de un disefio de cinta de la técnica anterior.

La fig. 9 es una vista del disefio de cinta de la técnica anterior de la fig. 8 sobre una corona de una polea.
La fig. 10 es una vista frontal de otra polea de la fig. 1.

La fig. 11 es una vista de una corona conformada alternativamente.

La fig. 12 es una vista de otra corona.

La fig. 13 es una vista de otro disefio de cinta del invento.

Descripcion detallada.

llustrada en la fig. 1 hay una vista esquematica de un ascensor de traccion 8. El ascensor 8 incluye una cabina 10 de
ascensor que tiene un peso 14, un contrapeso 18, un motor 30 y una primera polea 22, una polea de traccion. La cabina
10 del ascensor esté suspendida por el miembro 34 de soporte de carga. Los miembros de tensién 38 se extienden a lo
largo de la longitud L del miembro 34 de soporte de carga, una cinta por ejemplo. El miembro 34 de soporte de carga es
accionado por la primera polea 22 y el motor 30 y forma un bucle a través de segundas poleas 26 como es conocido.
Ademas, el miembro 34 de soporte de carga acopla el peso del contrapeso 18 a la cabina 10 del ascensor que tiene un
peso 14 de modo que al menos desplace el peso 14 de la cabina 10 del ascensor.

La fig. 2 ilustra una vista frontal de una primera polea 22, una polea de traccion, que puede ser hecha girar por el motor 30
alrededor del eje A. En esta polea particular, la primera polea 22 tiene mdltiples superficies de contacto 23, 24 y 25, que
son convexas y estan adaptadas para aplicarse mediante friccion a tres miembros 34 de soporte de carga separados.
Como se ha mostrado cada superficie de contacto 23, 24, 25 tiene una corona C,, C, y C3 respectivamente. Cada corona
C;, C, y Cstiene un radio R,.

En el pasado, un miembro de soporte de carga era tipicamente plano como se ha mostrado en seccion transversal por la
fig. 8. Esta figura muestra una cinta plana 84 en seccion transversal a toda su longitud. La cinta plana 84 tiene una primera
parte de extremidad 70, la parte central 78 y una segunda parte de extremidad 74 a lo largo de la seccion transversal 68. A
lo largo de la longitud de la cinta plana 84 hay una pluralidad de miembros de tension 38, tales como cordones de acero,
embebidos entre la primera superficie 72 y la segunda superficie 76 de la cubierta exterior 80. La anchura W tom €ntre la
primera superficie 72 y la segunda superficie 76 es uniforme.

La primer superficie 72 obtiene traccion sobre la primera polea 22. Debido a la forma curvada de una corona, los efectos y
carga de la relacién de Poisson, la geometria de la cinta plana 84 cambia cuando es dispuesta sobre la primera polea 22,
como se ha mostrado en la fig. 9. En ella, se ha mostrado la cinta plana 84 dispuesta sobre la primera polea 22, que tiene
una corona C;. Como se ha mostrado, la cinta plana 84 ha cambiado de una forma plana a una forma curvada.

Con referencia a la fig. 9, debido a la rigidez de los miembros de tensién 38, los miembros de tensién 38 se moveran
aproximadamente a la misma velocidad, Ve cuando la primera polea 22 gire durante el uso. Por ejemplo, la primera polea

22 gira alrededor del eje A, a una velocidad angular 8. En el punto T, la superficie 73 de la corona est & a una distancia N

del eje A mientras en el punto Q, la superficie 73 de la corona esta a una distancia M del eje A, que es una distancia
mayor que la distancia N. Por ello, la velocidad de la superficie 73 de la corona en el punto T es Vt = N x 6 mientras que la
velocidad de la superficie 73 de la corona en el punto Q es Vg = M x 6. Debido a que M es mayor que N, la velocidad de la
superficie 73 de la corona en el punto Q, V,, es mayor que la veracidad de la superficie 73 de la corona en el punto T, Vt.
La cinta plana 84 tendera a moverse con la primera polea 22 en el punto Q debido a que la presién es mayor en él. Sin
embargo, con referencia a la fig. 5, la cinta plana 84 deslizara entonces en los bordes debido a que Vi = Vg, que es
mayor que V.. La tasa de deslizamiento en el punto T es aproximadamente Vg - V;.

La tasa de desgaste es una funcion de la presion multiplicada por una tasa de deslizamiento y es mayor cerca de los
bordes exteriores donde hay un deslizamiento elevado y una presién moderada. Por consiguiente, esto da como resultado
un desgaste no uniforme que conduce a un mayor desgaste en los bordes que en la parte central de la cinta plana 84.
Estas diferencias dan como resultado también que los miembros de tensiéon 38 cambian de longitud debido a esfuerzos en
diferentes niveles, causando de nuevo un desgaste no uniforme sobre la cinta plana 84. Ademas, como se ha mostrado
en la fig. 6, para cualquier carga dada sobre la cinta, la carga sobre la cinta plana 84 tiende a ser mayor en el centro de la
cinta que, por comparacion, en el extremo de la seccion transversal de la cinta. Como consecuencia, la cinta plana 84 se
desgastara de manera desigual.

La fig. 3 ilustra un ejemplo del miembro de soporte de carga del invento. El miembro 34 de soporte de carga esta
mostrado en seccién transversal 52 perpendicular a la longitud L del miembro 34 de soporte de carga como se ha
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mostrado en la fig. 1. EI miembro 34 de soporte de carga tiene una cubierta exterior 42 que tiene una primera superficie 46
y una segunda superficie 48, que envuelven o al menos cubren parcialmente miembros de tension 38, embebidos aqui
entre la primera superficie 46 y la segunda superficie 48. Los miembros de tension 38 pueden ser, por ejemplo, cables de
acero. Cada uno de los miembros de tension 38 se extiende a lo largo de la longitud L del miembro 34 de soporte de carga
y esta mostrado en seccion transversal también en la fig. 3. El miembro 34 de soporte de carga tiene una seccion
transversal 52 definida por la primera superficie 46 y la segunda superficie 48. La seccion transversal 52 tienen la primera
parte de extremidad 56, una parte central 60 y una segunda parte de extremidad 64.

Generalmente, la forma del miembro 34 de soporte de carga es hecha coincidir con la corona C; y los miembros de
tension 38 estan dispuestos entre la primera superficie 46 y la segunda superficie 48 de modo que aseguren que se
extienden a lo largo de una linea paralela al eje A cuando estan colocados y cargados sobre la primera polea 22. Por
consiguiente, en la fig. 3, la primera superficie 46 forma la primera curva 47 mientras que la segunda superficie 48 forma la
segunda curva 49. Ambas curvas son céncavas. La primera superficie 46 es para traccion sobre la primera polea 22 y
generalmente Coincide con la forma curvada de una corona, tal como la corona C, de la primera polea 22.

Con referencia a la fig. 4, el miembro 34 de soporte de carga tiene la primera curva 47 que tiene un primer radio R;. La
primera polea 22, la polea de traccion, tiene una corona con un segundo radio R,. El primer radio R; es al menos igual a
R,, aunque R; puede ser mayor que R,. La parte central 60 tiene una primera anchura W; mientras que la primera parte
de extremidad 56 y la segunda parte de extremidad 64 tienen una segunda anchura W,. La primera anchura W; es menor
gue la segunda anchura W,.

Como consecuencia de este disefio, cuando el miembro 34 de soporte de carga es colocado sobre la primera polea 22, la
pluralidad de miembros de tension 38 tiende a extenderse a través de la seccion transversal 52 de una manera lineal a lo
largo del eje A de la primera polea 22. Los miembros de tensién 38 estan todos aproximadamente a una distancia X del
eje A, incluyendo en los puntos T y Q. A continuacion, cuando la primera polea 22 hace girar el miembro 34 de soporte de
carga, la pluralidad de miembros de tension 38 girara aproximadamente a la misma distancia X del eje A de modo que los
miembros de tension 38 tendran la misma velocidad, dando como resultado un deslizamiento reducido del miembro 34 de
soporte de carga a través de la seccion transversal 52. Ademas, los miembros de tension 38 mantendran la misma
longitud. Manteniendo la misma longitud, el esfuerzo y la tensién correspondiente sobre los miembros de tension 38 son
iguales. El deslizamiento es también reducido y se obtiene como resultado una presion también reducida y mas uniforme a
lo largo del miembro 34 de soporte de carga, reduciendo el desgaste. Por consiguiente, la cubierta exterior 42 esta
conformada para llenar el espacio entre los miembros de tension 38 y la primera polea 22 de modo que giren a la misma
distancia X del eje A cuando el miembro 34 de soporte de carga esta dispuesto sobre la primera polea 22 y soportando el
peso 14 y el contrapeso 18.

Ademas, como se ha mostrado en la fig. 7, la presion de contacto es distribuida mas uniformemente a lo largo del
miembro 34 de soporte de carga. Por ejemplo, cuando el primer radio R; es igual al segundo radio R,, es decir, el radio de
la primera superficie 46 es igual al radio R, de la primera polea 22, se consigue una distribucion de presion relativamente
plana a través de la corona de la primera polea 22, tal como la corona C;. Ademas, cuando el primer radio R; es mayor
que Ry, la distribucién de presion es también relativamente plana comparada con la distribucion de fuerza a través de una
cinta plana.

La fig. 10 ilustra una vista frontal de la segunda polea 26. Como la primera polea 22, la segunda polea 26 tiene superficies
de contacto 23, 24 y 25. Una superficie, tal como la superficie de contacto 23, hace contacto con el miembro 34 de soporte
de carga a lo largo de la segunda superficie 48. A la superficie de contacto 23, 24 y 25 tiene superficies de corona C;, C, y
Cs. La corona C; tiene un radio Ry, por ejemplo, con relacion al eje A.

Con referencia a la fig. 3, la segunda superficie 48 es para contactar con la segunda polea 26 para el curvado inverso del
miembro 34 de soporte de carga y generalmente coincide con la forma curva de una corona, tal como la corona C,, de la
segunda polea 26. La segunda superficie 48 formaba una curva concava, la segunda curva 49, que tiene un tercer radio
Rs, que es al menos igual, si no mayor que el radio R, de la corona C; de la polea 26. De este modo, el desgaste
procedente del contacto con la segunda polea 26 puede también ser reducido como el desgaste procedente del contacto
con la primera polea 22.

Ademas, aunque las coronas C;, C, y C; de la segunda polea 26 se han mostrado como idénticas a las coronas de la
primera polea 22, pueden diferir. Por ejemplo, la segunda polea 26 podria tener la corona C,, una curva de forma
parabolica, como se ha mostrado en la fig. 12 o la corona Cs, que tiene rampas rectas 107 con un pico curvado 109 como
se ha mostrado en la fig. 11, mientras que la primera polea 22 podria tener coronas Cy, C, 0 Cs. Alternativamente, la
primera polea 22 podria tener las coronas C, y Cs mientras que la segunda polea 26 podria tener las coronas C4, C, 0 Cs.

A continuacion, por ejemplo, con referencia a la fig. 13, el miembro 100 de soporte de carga tiene una primera superficie
46 que tienen la forma 104 para coincidir con la corona C; de la primera polea 22 y tiene una segunda superficie 48 que
tiene la forma 105 para coincidir con la corona C,, una curva parabdlica. Cada forma 104 y 105 aseguran por ello que los
miembros de tensién 38 giraran a la misma distancia del eje de rotacion H de cada polea respectiva. La forma 104
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asegura esta rotacion equidistante de los miembros de tension 38 con respecto a la primera polea 22 mientras que la
forma 105 asegura la rotacion equidistante de los miembros de tension 38 con respecto a la segunda polea 26.

La descripcion precedente es de naturaleza ejemplar en vez de ser de naturaleza limitativa. Para los expertos en la técnica
pueden resultar evidentes variaciones y modificaciones a los ejemplos descritos que no necesariamente salgan de la
esencia de este invento. El marco de proteccion legal dado a este invento puede solamente ser determinado estudiando
las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
1.- Un miembro (34) de soporte de carga para soportar una cabina de ascensor, que comprende:

una pluralidad de miembros de tension (38) para soportar el peso y contrapeso de una cabina de ascensor, extendiéndose
dicha pluralidad de miembros de tension (38) a lo largo de una longitud;

una cubierta exterior (42) que cubre al menos parcialmente dicha pluralidad de miembros de tension (38);

teniendo dicha cubierta exterior (42) una primera superficie (46) y una segunda superficie (48), estando dicha pluralidad de
miembros de tension (38) embebidos entre dicha primera superficie (46) y dicha segunda superficie (48), dicha primera
superficie (46) para traccion sobre una polea (22), definiendo dicho primera superficie (46) y mucha segunda superficie
(48) una seccion transversal perpendicular a dicha longitud;

en el que dicha cubierta exterior (42) tienen una forma en seccién transversal tal que dicha pluralidad de miembros de
tensién (38) estan espaciados a través de dicha forma de seccién transversal alrededor igualmente de un eje de rotacion
de la polea (22) cuando esta dispuesta sobre una corona 0 abombado de la polea; y

dicha primera superficie (46) define al menos una primera curva (47) y dicha segunda superficie (48) define al menos una
segunda curva (49), y en el que dicha primera curva (47) y dicha segunda curva (49) son concavas y cada curva concava
(47, 49) se extiende a los bordes de la cubierta exterior (42).

2.- El miembro de soporte de carga segun la reivindicacion 1 en el que dicha primera curva (47) tiene un primer radio al
menos igual a un segundo radio de la corona de la polea (22).

3.- El miembro de soporte de carga segun la reivindicacion 2 en el que dicho primer radio es mayor que dicho segundo
radio.

4.- El miembro de soporte de carga segin cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3 en el que dicha segunda curva (48)
tiene un tercer radio al menos igual a un cuarto radio de una corona de otra polea (22).
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