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DESCRIPCION
Disposicién de sensor

La invencidon se refiere a una disposicion de sensor con al menos un sensor 6ptico y un sensor no éptico, que
pueden fijarse a una luna de un vehiculo por medio de una sujecién de sensor, estando sujeto el sensor no éptico
por un brazo saliente conformado en la sujecién de sensor, estando configurada la sujecion de sensor como una
carcasa de sensor, que estd compuesta por un cuerpo de carcasa de sensor y una cubierta de carcasa de sensor,
alojando la carcasa de sensor un soporte de circuito principal, con el que estan unidas partes del sensor 6ptico, y
estando unido el sensor no Optico a través de un soporte de circuito flexible con el soporte de circuito principal.

Una disposicién de sensor de este tipo se conoce por la solicitud de patente alemana DE 10 2006 022 404 A1.

Por el documento de modelo de utilidad aleman DE 20 2006 010 426 U1 se conoce un dispositivo para fijar
sensores, que esencialmente esta configurado por una sujeciéon de sensor fabricada como pieza estampada y
doblada. El marco de chapa que configura la sujecion de sensor puede enclavarse con una parte de soporte no
descrita en més detalle unida con la luna del vehiculo. La sujecién de sensor fija un sensor de lluvia de manera
central y presenta ademas una lenglieta de sujecion elastica, que sobresale lateralmente, conformada, que sujeta un
sensor de empariamiento de construccion pequefa en comparacion con el sensor de lluvia.

Del documento DE 20 2006 010 426 U1 no puede deducirse cémo podria estar realizada de manera ventajosa una
parte de cubierta que encierra el dispositivo de sensor. Tampoco hay indicaciones de como podria realizarse de
manera ventajosa la conexion eléctrica del sensor de empafamiento. Se plante6 el objetivo de crear una disposicion
de sensor con al menos un sensor éptico y uno no éptico, que se caracterice por una construccion global sencilla y
econdémica y por una disposicion de los sensores disefiada de manera ventajosa.

Este objetivo se soluciona segun la invencion porque un resorte sujeto en el brazo saliente presiona el sensor no
optico en la direccion de la luna del vehiculo.

La disposicion de sensor segun la invencion se caracteriza entre otras cosas porque los sensores estan montados
distribuidos en varios soportes de circuito, estando dispuesto al menos el sensor no 6ptico en un soporte de circuito
flexible. Mediante la unién del soporte de circuito flexible con el soporte de circuito principal los dos sensores forman
una unidad eléctrica, que puede ponerse en contacto a través de una conexion eléctrica comun de la disposicién de
sensor. Para la disposicion ventajosa del sensor no éptico esta previsto que éste se sujete mediante elementos
conformados en forma de nervio en el brazo saliente de la carcasa de sensor y que pueda presionarse contra la luna
del vehiculo mediante un resorte.

Los dos soportes de circuito pueden unirse con la carcasa de sensor como una unidad mecanica, en particular que
puede montarse previamente. Es especialmente ventajoso que en cuanto a la disposicion de los sensores unos
respecto a otros no deben mantenerse tolerancias estrechas, puesto que las posibles tolerancias pueden
compensarse por la unién flexible entre los sensores.

También es ventajoso que el soporte de circuito flexible posibilite de manera sencilla un apoyo elastico del sensor no
optico en el brazo saliente de la carcasa de sensor.

También es ventajoso que el brazo saliente no esté realizado como parte que debe afadirse por separado sino
como componente de la carcasa de sensor, que esta configurada por secciones conformadas de una sola pieza en
el cuerpo de carcasa de sensor y la cubierta de carcasa de sensor.

Es especialmente ventajoso que toda la disposicion de sensor pueda fabricarse mediante el ensamblaje de sélo
pocas partes individuales en un montaje constructivo.

Configuraciones y perfeccionamientos ventajosos adicionales de la invencién se deducen de las reivindicaciones
dependientes.

Asi es ventajoso que el soporte de circuito principal y el soporte de circuito flexible estén montados previamente
entre si en la carcasa de sensor antes del montaje. Asi los dos soportes de circuito pueden estar unidos entre si
eléctrica y mecanicamente de una forma especialmente sencilla y econémica, por ejemplo a través de una unién por
soldadura, y afadirse como unidad constructiva a la carcasa de sensor de manera sencilla.

Alternativamente también puede estar previsto establecer la union eléctrica de los dos soportes de circuito a través
de un acoplamiento de enchufe. De este modo, segin sea necesario, los dos soportes de circuito pueden unirse
entre si 0 bien antes o bien después del montaje en la carcasa de sensor. Ademas en cualquier momento es posible
facilmente un recambio posterior de un soporte de circuito y del sensor correspondiente.

El sensor no Optico puede configurar ventajosamente un sensor de empanamiento. En una forma de realizacion
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preferida éste esta compuesto por una combinacion de un sensor de temperatura y un sensor de humedad del aire.

A continuacion se describe en mas detalle mediante el dibujo un ejemplo de realizaciéon ventajoso de una disposicion
de sensor. Muestran:

la figura 1 una vista de una cubierta de carcasa de sensor con componentes electronicos montados,
la figura 2 una vista de un cuerpo de carcasa de sensor,

la figura 3 una primera vista de una disposicion de sensor,

la figura 4 una segunda vista de la disposiciéon de sensor,

la figura 5 una vista de la sujecion de un sensor no 6ptico en la cubierta de carcasa de sensor,

la figura 6 una vista segun la figura 5 con un cuerpo de carcasa de sensor afadido,

la figura 7 una vista en corte a través de la figura 6.

Las figuras 3 y 4 muestran una disposicién de sensor que puede afadirse a una parte de soporte no representada,
que esta unida con una luna de un vehiculo tampoco representada. Alternativamente la disposicion de sensor
también puede estar pegada en la luna del vehiculo.

La disposicion de sensor presenta un sensor éptico y un sensor no optico, estando configurado el primero en este
caso a modo de ejemplo como un sensor de lluvia y sensor de luz combinado y el Ultimo como un sensor de
empanamiento. El sensor de empanamiento estd descrito a continuacion como combinacién de un sensor de
temperatura y de un sensor de humedad del aire.

La figura 3 muestra el lado de la disposicion de sensor orientado a la luna del vehiculo. Puede reconocerse en el
lado inferior de la carcasa de sensor 13 una superficie de acoplamiento 15 compuesta por ejemplo de silicona para
el acoplamiento del sensor éptico a la luna del vehiculo. Dentro del brazo saliente 4 conformado en la carcasa de
sensor 13 esta representada una seccidon de un soporte de circuito flexible 6, que puede presionarse contra la luna
del vehiculo mediante un resorte de compresion dispuesto dentro del brazo saliente 4, y que en su lado orientado al
interior de la carcasa de sensor 13 soporta un sensor de empafamiento que no puede reconocerse en esta figura.

La vista sobre el lado superior de la carcasa de sensor 13, representada en la figura 4, muestra una abrazadera 9,
que presenta primeros ganchos de resorte 9a, con los que la abrazadera 9 une la carcasa de sensor 13 con una
parte de soporte no representada unida con la luna del vehiculo, y que presenta segundos ganchos de resorte 9b,
por medio de los cuales la abrazadera 9 mantiene unida la carcasa de sensor 13 compuesta por el cuerpo de
carcasa de sensor 10 y la cubierta de carcasa de sensor 3. Para ello los segundos ganchos de resorte 9b se
enganchan con retencién en ojales de retencién 16 del cuerpo de carcasa de sensor 10, con lo que la abrazadera
elastica 9 presiona la cubierta de carcasa de sensor 3 contra el cuerpo de carcasa de sensor 10.

Las figuras 1 y 2 muestran la carcasa de sensor abierta 13 con en cada caso una vista interna de la cubierta de
carcasa de sensor 3 y del cuerpo de carcasa de sensor 10.

La figura 1 muestra una placa conductora 5, que esta insertada como soporte de circuito principal en una secciéon a
modo de marco de la cubierta de carcasa de sensor 3. La placa conductora 5 soporta en particular los componentes
electronicos (1 a, 1 b, 1 ¢) de un sensor 6ptico 1, a los que pertenecen varios emisores de luz 1 a y varios receptores
de luz (1 b, 1 c). Ademas en la placa conductora 5 estan presentes componentes electrénicos adicionales, no
designados en mas detalle en este caso, que en particular pueden configurar un circuito de evaluacion completo
para senales de sensor. Por lo demas la placa conductora 5 establece la unién a una conexién eléctrica 17,
realizada preferiblemente como una conexiéon de acoplamiento de enchufe en el lado externo de la cubierta de
carcasa de sensor 3, a través del que pueden tomarse las sefiales de salida de la disposicion de sensor.

En el lado superior de la placa conductora 5 se encuentra un acoplamiento de enchufe 14, que establece una unién
eléctrica de la placa conductora 5 a un soporte de circuito flexible 6, que por ejemplo puede estar configurado como
placa conductora flexible, lamina conductora o también por una denominada placa conductora rigida/flexible, que
ademas de las zonas flexibles también presenta por secciones zonas rigidas.

En el montaje la placa conductora 5 y el soporte de circuito flexible 6 pueden estar montados previamente entre si y
afnadirse conjuntamente a la cubierta de carcasa de sensor 3. De este modo se produce un grupo construcciéon de
buen manejo, que a continuacién puede unirse de manera sencilla con el cuerpo de carcasa de sensor 10.

El soporte de circuito flexible 6 esta guiado a una seccién 4a conformada en la cubierta de carcasa de sensor 3, que
presenta dos nervios 7 dispuestos paralelos entre si que sobresalen perpendicularmente de la seccién 4a, que
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sujetan el sensor no éptico 2 de manera elastica.

El cuerpo de carcasa de sensor 10, representado en la figura 2, presenta una disposicion de conductor de luz 1 d
introducida o conformada, que junto con los componentes electrénicos (1 a, 1 b, 1 ¢) y la superficie de acoplamiento
15 mostrada en la figura 3 forma varios sensores o6pticos. Para ello, la disposicion de conductor de luz 1 d forma
tramos de luz entre los emisores de luz 1a y los receptores de luz 1 b, a través de los que pueden detectarse de
manera optica humedecimientos de la luna del vehiculo. A un receptor de luz adicional 1 ¢ en la placa conductora 5
se le suministra luz del entorno del vehiculo a través de la disposicion de conductor de luz 1 d, y de este modo
detecta la claridad del entorno del vehiculo.

Pueden reconocerse claramente los ojales de retencién 16 conformados en el borde del cuerpo de carcasa de
sensor 10, en los que en el ensamblaje del cuerpo de carcasa de sensor 10 con la cubierta de carcasa de sensor 3
se enganchan con retencién los segundos ganchos de resorte 9b de la abrazadera 9.

El cuerpo de carcasa de sensor 10 presenta una seccién conformada 4b, que se superpone a la seccién 4a de la
cubierta de carcasa de sensor 3 y configura con ésta el brazo saliente 4 de la carcasa de sensor 13. Esto puede
reconocerse de manera especialmente clara en la figura 6.

La figura 5 muestra la seccion 4a de la cubierta de carcasa de sensor 3 en una ampliacion de recorte de la figura 1.
Dos nervios 7 dispuestos paralelos entre si en la seccion 4a presentan en cada caso un rebaje 8, en el que se
engancha en cada caso una seccién 18 del sensor no éptico 2 a modo de pinza. Las secciones 18 a modo de pinza
pueden desplazarse en la direccién vertical a lo largo de los rebajes 8. Mediante un resorte de compresiéon 11
dispuesto entre los nervios 7 el sensor se presiona lejos de la superficie de base de la seccion 4a, de modo que el
sensor no éptico 2 y el soporte de circuito flexible 6 unido con el mismo sobresale un poco de la seccion de borde
superior de los nervios 7.

Esto es vélido de manera correspondiente para la representacion de la figura 6, en la que la cubierta de carcasa de
sensor 3 esta ensamblada con el cuerpo de carcasa de sensor 10, y la seccion 4b del cuerpo de carcasa de sensor
10 se superpone a los nervios paralelos 7. El cuerpo de carcasa de sensor 10 estabiliza los nervios 7 y evita que las
secciones a modo de pinza 18 del sensor no 6ptico 2 resbalen fuera de los rebajes 8 de los nervios paralelos 7. Para
ello, los nervios 7 se encierran por fuera por el cuerpo de carcasa de sensor 10. Ademas en el cuerpo de carcasa de
sensor 10 también pueden estar previstas aletas no representadas en el dibujo, que se introduzcan entre los nervios
7 y eviten que los nervios 7 se doblen hacia dentro y de este modo un atropamiento del sensor no 6ptico 2 entre los
nervios 7. El sensor no optico 2 y el soporte de circuito flexible 6 sobresalen por encima del reborde superior 19 del
cuerpo de carcasa de sensor 10. Como tras el montaje de la carcasa de sensor 13 este reborde 19 del cuerpo de
carcasa de sensor 10 esta en contacto con la luna del vehiculo, el lado externo del soporte de circuito flexible 6 se
presiona contra la luna del vehiculo mediante el resorte de compresién 11, con lo que el sensor no 6ptico 2
dispuesto en el lado posterior del soporte de circuito flexible 6 al que, como se ha mencionado, también pertenece
un sensor de temperatura, esta acoplado de manera térmicamente buena a la luna del vehiculo.

Como el sensor no dptico 2 presenta ademas un sensor de humedad del aire, en las paredes laterales del cuerpo de
carcasa de sensor 10 alrededor del sensor no éptico 2 estan introducidos vaciados 12, que favorecen la ventilacion
del sensor de humedad del aire.
A partir de los valores de medicion combinados de temperatura de la luna y humedad del aire, un circuito de
evaluacion determina la tendencia al empafnamiento momentanea, de modo que ya antes de la aparicion de vaho en
la luna del vehiculo puede iniciarse una reaccion adecuada.
La figura 7 muestra como aclaracién un corte a través de la disposicién representada en la figura 6. En este caso
puede reconocerse especialmente bien el resorte de compresion 11, que estd montado en una espiga 20
conformada en la cubierta de carcasa de sensor 3. La seccion transversal muy estrecha del soporte de circuito
flexible 6 posibilita acoplar el sensor no éptico 2 en la luna del vehiculo a través del soporte de circuito flexible 6.
Ademas, mediante la realizacion flexible del soporte de circuito 6 se posibilita la disposicion montada de manera
elastica del sensor no éptico 2.
Lista de nimeros de referencia

1 sensor optico

1a emisor de luz

1b, 1c  receptores de luz

1d disposicién de conductor de luz

2 sensor no 6ptico
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cubierta de carcasa de sensor

brazo saliente

secciones (del brazo saliente 4)

soporte de circuito principal (placa conductora)
soporte de circuito flexible (lamina conductora)
nervios

rebajes (para introducir a presién el sensor no 6ptico)
abrazadera

primeros ganchos de resorte

segundos ganchos de resorte

cuerpo de carcasa de sensor

resorte (de compresion)

vaciados (para ventilacion)

carcasa de sensor

acoplamiento de enchufe

superficie de acoplamiento

ojales de retencion

conexion eléctrica

secciones a modo de pinza

reborde

espiga
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REIVINDICACIONES

Disposicion de sensor con al menos un sensor éptico (1) y un sensor no 6ptico (2), que pueden fijarse a una
luna de un vehiculo por medio de una sujeciéon de sensor, estando sujeto el sensor no 6ptico (2) por un
brazo saliente (4) conformado en la sujecion de sensor,

estando configurada la sujecién de sensor como una carcasa de sensor (13), que estd compuesta por un
cuerpo de carcasa de sensor (10) y una cubierta de carcasa de sensor (3),

alojando la carcasa de sensor (13) un soporte de circuito principal (5), con el que estan unidas partes (1a,
1b) del sensor 6ptico (1), y

estando unido el sensor no éptico (2) a través de un soporte de circuito flexible (6) con el soporte de circuito
principal (5),

caracterizada porque

un resorte (11) sujeto en el brazo saliente (4) presiona el sensor no 6ptico (2) en la direccion de la luna del
vehiculo.

Disposicion de sensor segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el soporte de circuito flexible (6) es
una lamina conductora o una placa conductora flexible.

Disposicion de sensor segun la reivindicacién 1, caracterizada porque el sensor no éptico (2) es un sensor
para la deteccién de la formacion de vaho en la luna del vehiculo.

Disposicion de sensor segun la reivindicacién 1, caracterizada porque el sensor no 6ptico (2) reconoce un
empafamiento inminente de la luna de un vehiculo aun antes de que aparezca una formacién de vaho
concreta en la luna del vehiculo.

Disposicion de sensor segun la reivindicacién 1 6 4, caracterizada porque el sensor no O6ptico (2)
comprende un sensor de temperatura y/o sensor de humedad.

Disposicion de sensor segun la reivindicacién 1, caracterizada porque el sensor Optico (1) configura un
sensor de lluvia y/o sensor de luz.

Disposicion de sensor segun la reivindicacion 1, caracterizada porque la seccion del soporte de circuito
flexible (6) dotada del sensor no éptico (2) se apoya en la luna del vehiculo.

Disposicion de sensor segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el sensor no optico (2) esta sujeto
por dos nervios (7) en el brazo saliente (4).

Disposicion de sensor segun la reivindicacién 8, caracterizada porque los dos nervios (7) estan dispuestos
paralelos entre si.

Disposicion de sensor segun la reivindicacion 8 ¢ 9, caracterizada porque los nervios (7) estan rodeados
al menos parcialmente por el cuerpo de carcasa de sensor (10).

Disposicion de sensor segun la reivindicacion 10, caracterizada porque en la zona del cuerpo de carcasa
de sensor (10) que rodea los nervios (7) estan realizados vaciados (12) para ventilar el sensor no éptico (2).

Disposicion de sensor segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el soporte de circuito flexible (6)
esta unido con el soporte de circuito principal (5) a través de un acoplamiento de enchufe (14).

Disposicion de sensor segun la reivindicaciéon 1, caracterizada porque el sensor no O6ptico (2) esta
montado de manera elastica en el brazo saliente (4).
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