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DESCRIPCION 

La invenciOn se refiere a un dispositivo de arrastre para una instalaciOn de 

transporte colgante para arrastrar mercancias que cuelgan en an trayecto de guia de la 

5 instalaciOn de transporte colgante, con un cuerpo de dispositivo de arrastre, que tiene 

una seccion de avance y una seed& de seguimiento, estando configurada la seed& 

de avance en forma de una rampa con un perfil de rampa, para posibilitar un rebase 

suave de mercancias acumuladas en el trayecto de gufa, y estando configurada la 

seccion de seguimiento en forma de an gancho con una pieza de gancho, para de este 

10 modo enganchar una mercancia que cuelga en el trayecto de guia y arrastrarla a lo 

largo del trayecto de guia. La invenciOn se refiere ademas a una instalacion de 

transporte colgante con dispositivos de arrastre de este tipo. 

Por el documento EP 2 128 051 Al se conocen dispositivos de arrastre e 

instalaciones de transporte colgante como los explicados anteriormente. 

15 Un objetivo de la invencion es conseguir tin dispositivo de arrastre asi como 

una instalacien de transporte colgante con dispositivos de arrastre con los que la 

entrada y/o salida de mercancias a y/o desde un trayecto de transporte pueda 

realizarse de manera mejorada. 

Para ello la invencien pone a disposician un dispositivo de arrastre para una 

20 instalacion de transporte colgante para arrastrar mercancias que cuelgan en un 

trayecto de guia de la instalaciOn de transporte colgante, con un cuerpo de dispositivo 

de arrastre que tiene una seccion de avance (que avanza en el sentido de transporte o 

arrastre a lo largo del trayecto de transporte o de guia) y una seccion de seguimiento 

(que sigue con respecto al sentido de transporte o arrastre a lo largo del trayecto de 

25 transporte o de guia), estando configurada la secciOn de avance en su lado frontal 
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inferior en forma de una rampa que aumenta hacia abajo en la direccien desde la 

seed& de avance hasta la seccion de seguimiento (que discurre a lo largo del sentido 

de transporte o arrastre) con un perfil de rampa, para posibilitar un rebase suave de 

mercancias acumuladas en el trayecto de guia, y estando configurada la seccion de 

5 seguimiento en forma de un gancho con una pieza de gancho, para de este modo 

enganchar una mercancia que cuelga en el trayecto de guia y arrastrarla a lo largo del 

trayecto de guia, estando configurada la secciOn de avance a lo largo de su rampa, por 

ejemplo a lo largo de su perfil de rampa (a lo largo de la curva de perfil de rampa), 

con un ensanchamiento de la rampa que se extiende hacia un lado o hacia ambos 

10 lados (transversalmente al trayecto de guia) (es decir, la rampa o el lado frontal 

inferior configurado en forma de rampa de la seccion de avance (y por tanto la 

superficie de rampa de la rampa formada por el lado frontal inferior del cuerpo de 

dispositivo de arrastre) esta ensanchada hacia uno o hacia ambos lados 

(transversalmente al sentido de transporte o transversalmente al sentido desde la 

15 seccion de avance hacia la de seguimiento), preferiblemente ensanchada a modo de 

ala), y/o estando configurado el gancho o la pieza de gancho con un ensanchamiento 

que se extiende hacia un lado o hacia ambos lados (transversalmente al trayecto de 

guia). Segfin una forma de realizaciOn, el ensanchamiento de la seccian de avance es 

a modo de ala, para que de este modo la rampa tenga en la secciOn transversal la 

20 forma de una T cabeza abajo. Es decir, el cuerpo de dispositivo de arrastre esta 

disefiado mas delgado en una seed& superior con respecto a su seed& de lado 

frontal inferior, por ejemplo en forma de una seccien de cuerpo esencialmente en 

forma de caja con un eje longitudinal que discurre a lo largo de la direcciOn definida 

desde la seccian de avance hacia la de seguimiento, un eje de anchura que discurre en 

25 direccion vertical, y un eje de grosor que discurre en direccion transversal horizontal, 
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teniendo esta seccion de cuerpo en forma de caja del cuerpo de dispositivo de arrastre 

(por encima del ensanchamiento) por ejemplo una mayor anchura que grosor. El 

cuerpo de dispositivo de arrastre esta configurado preferiblemente como un tinico 

cuerpo, es decir visto en si no presenta panes moviles unas respecto a otras, pudiendo 

5 fabricarse el cuerpo de dispositivo de arrastre por ejemplo de manera integral a partir 

de una sola pieza. 

La invencien ademas pone a disposicion una instalacion de transporte 

colgante, con un ramal de accionamiento sin fin, que esta accionado de manera movil 

en un sentido de transporte, y con dispositivos de arrastre segun la invencion, tal 

10 como se describen en esta solicitud, colocados a lo largo del ramal de accionamiento 

sin fin (siempre durante el funcionamiento), a partir de los que, con el movimiento 

del ramal de accionamiento sin fin sobre un trayecto de guia que discurre contiguo al 

ramal de accionamiento sin fin, pueden arrastrarse mercancias que cuelgan en el 

sentido de transporte, estando colocados los dispositivo de arrastre en el ramal de 

15 accionamiento sin fin con posibilidad de inclinacion transversalmente al ramal de 

accionamiento sin fin, por ejemplo guiados de manera lineal con posibilidad de 

inclinaciOn. 

Debido al ensanchamiento de la rampa, los dispositivos de arrastre, en la 

entrada de mercancias al trayecto de guia, ya pueden entrar en contacto antes de 

20 tiempo con piezas de arrastre previstas en las mercancias, cuando las mercancias din 

estan a una cierta distancia (definida por la extension lateral del ensanchamiento) con 

respecto al trayecto de guia. De este modo los dispositivos de arrastre pueden 

inclinarse ya antes de tiempo transversalmente con respecto al trayecto de guia y de 

este modo posibilitar una entrada sin problemas de las mercancias al trayecto de guia. 
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En la forma de realizacion en la que la pieza de gancho est& prevista en su 

extremo de pieza de gancho libre con tin ensanchamiento que se extiende hacia 

ambos lados, el ensanchamiento es igualmente por ejemplo a modo de ala, de modo 

que el gancho o la pieza de gancho tiene la forma de una T invertida. El 

5 ensanchamiento posibilita, en la salida de mercancias desde el trayecto de guia a por 

ejemplo un trayecto de salida, que el dispositivo de arrastre permanezca con su 

gancho acoplado con la pieza de arrastre de la mercancia aim algo mas de tiempo y 

que por consiguiente la mercancia pueda moverse de manera mas segura desde el 

trayecto de guia a un trayecto de salida. 

10 Sevin una forma de realizacion, el ensanchamiento de la rampa, en sus 

secciones de extremo libres opuestas entre si, esta dotado en cada caso de un chaflan 

vertical que apunta en sentido opuesto al dispositivo de arrastre y hacia abajo y/o por 

ejemplo tambien el ensanchamiento de la pieza de gancho, en sus secciones de 

extremo libres, laterales, opuestas entre si, esta dotado en cada caso de tin chaflan 

15 vertical que apunta en sentido opuesto al dispositivo de arrastre y hacia abajo. Es 

decir el chaflan respectivo, partiendo de la zona de las secciones de extremo libres 

laterales, discurre de manera oblicua hada dentro y abajo, por ejemplo en un angulo 

menor que o igual a 45°. 

Mediante el chaflan lateral del ensanchamiento de la rampa de la semi& de 

20 avance, una pieza de arrastre, que alcanza lateralmente la seed& de avance, de una 

mercancia que debe hacerse entrar desde un trayecto de entrada al trayecto de 

transporte (de mercancias) de la instalacion de transporte colgante, puede rebasar por 

debajo de manera mas sencilla el dispositivo de arrastre y de este modo 

inclinarse/elevarse sin problemas con respecto a su ramal de transporte sin fin, con lo 

25 cual la operacion de entrada se mejora adicionalmente. Algo similar se consigue con 
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el chaflan vertical en la pieza de gancho, el cual de este modo, en la salida de 

mercancias desde el trayecto de transporte, se desacopla, con menos problemas y por 

tanto de manera mas sencilla, de la pieza de arrastre de la mercancia arrastrada en ese 

momento por el dispositivo de arrastre. 

5 La pieza de arrastre se extiende por ejemplo en la direccion transversal del 

trayecto de transporte de manera alargada (es decir en la direcciOn en la que tambien 

la secciOn de avarice y dado el caso la seccion de seguimiento en forma de gancho del 

dispositivo de arrastre estan ensanchadas) y esta configurada por ejemplo en sus dos 

extremos longitudinales con en cada caso un chaflan vertical que apunta en sentido 

10 opuesto a la mercancia hacia arriba y por tanto dirigido al ramal de accionamiento sin 

fin. Con esta pieza de arrastre configurada alargada, el dispositivo de arrastre, en la 

salida de mercancias, puede mantenerse acoplado a la pieza de arrastre aün algo mas 

de tiempo. Los chaflanes/biseles verticales en la pieza de gancho del dispositivo de 

arrastre y en la pieza de arrastre, que estan dirigidos uno hacia otro y que por ejemplo 

15 son complementarios entre si (con angulos de chaflan iguales), posibilitan finalmente 

un desacoplamiento muy suave entre el dispositivo de arrastre y la pieza de arrastre, 

de modo que las mercancias pueden sacarse aim con menos problemas. 

Segan una forma de realizaciOn, las mercancias estan colgadas en cursores 

mOviles guiados sobre el trayecto de transporte, por ejemplo cursores de rodillo. Los 

20 cursores, en su seccion de extremo dirigida hacia el ramal de accionamiento sin fin, 

presentan la pieza de arrastre tal como se explico aqui en esta solicitud. 

Entre la seccion de seguimiento y la seccion de avance del dispositivo de 

arrastre esta configurado por ejemplo en el dispositivo de arrastre una secciOn de 

rebaje, en la que está alojada la pieza de arrastre de la mercancia (o el cursor con la 

 

ES 2 425 989 T3

 

6



mercancia) arrastrada en ese momento por el dispositivo de arrastre respectivo, es 

decir a traves de su gancho o seccion de seguimiento en forma de gancho. 

La seccion de rebaje esta limitada, por ejemplo, por un extremo (visto en la 

direccion de transporte/direcciOn de desplazamiento) de la secciOn de seguimiento y 

5 por un extremo de la seccion de avance. 

Segim una forma de realizacion, el ensanchamiento de la rampa, en su 

extremo dirigido hacia la secciOn de seguimiento, es decir por ejemplo en su extremo 

dirigido hacia la secciOn de rebaje, está dotado a ambos lados (con respecto a la linea 

de trayecto del ramal de accionamiento sin fin o a la direccion de transporte/direccion  

10 de desplazamiento/direcciOn de movimiento del dispositivo de arrastre) con un 

chaflan horizontal dirigido hacia la seccion de seguimiento (o la secciOn de rebaje). 

Iambi& el ensanchamiento de la pieza de gartcho de manera correspondiente en su 

extremo dirigido hacia la secciOn de avance (o la secciOn de rebaje) puede estar 

dotado a ambos lados (con respecto al eje longitudinal de ramal sin fin o a la 

15 direcciOn de transporte/direcciOn de desplazamiento/direccion de movimiento del 

dispositivo de arrastre) de un chaflan horizontal dirigido hacia la secci6n de avance 

(o la seccion de rebaje). Estos chaflanes horizontales mejoran adicionalmente el 

acoplamiento/desacoplamiento oblicuo lateral sin problemas de la pieza de arrastre 

de la mercancia/del cursor en el/del dispositivo de arrastre. 

20 El chaflan horizontal del ensanchamiento de la seccion de avance/de la rampa 

está por ejemplo en el intervalo de 20-40° o en el intervalo de 300 +/- 5° con respecto 

a la direcciOn transversal a la direcciOn de transporte (es decir con respecto a la 

direccion transversal a una linea que une la secciOn de avance y de seguimiento). Lo 

mismo se aplica por ejemplo para el chaflan horizontal del ensartchamiento de la 

25 pieza de gancho. 
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El dispositivo de arrastre esta configurado por ejemplo de una sola pieza, por 

ejemplo en forma de un parte de plastic° de una sola pieza, que por ejemplo esta 

fabricada por moldeo por inyeccion. 

En una secciOn superior del dispositivo de arrastre, es decir una seccion por 

5 encima de la rampa y del gancho, esta conformado en el dispositivo de arrastre por 

ejemplo un saliente que sobresale hacia un lado (por ejemplo de una sola pieza), al 

que puede acoplarse una corredera, para inclinar el dispositivo de affastre en la 

direccion de su posibilidad de inclinacion transversalmente a su ramal de 

accionamiento sin fin o elevarlo alejandolo de este. 

10 La instalaciOn de transporte colgante tiene por ejemplo uno o varios puntos de 

entrada para la entrada de mercancias al trayecto de guia a lo largo de un trayecto de 

entrada, formando entre Si el trayecto de entrada respectivo y el trayecto de guia en la 

zona del punto de entrada respectivo un Angulo horizontal (angulo visto en la vista en 

planta del trayecto de guia) de no mas de
 350

 o no mas de 30° o no mas de 25° o no 

15 mas de 20°, y/o tiene uno o varios puntos de salida para la salida de mercancias desde 

el trayecto de guia a lo largo de un trayecto de salida, formando entre Si el trayecto de 

salida respectivo y el trayecto de guia en la zona del punto de salida respectivo un 

angulo horizontal (Angulo visto en la vista en planta del trayecto de guia) de no mas 

de
 350

 o no mas de 300 o no mas de 25° o no mas de 200. 

20 Segall una forma de realizacian, el chaflan horizontal del ensanchamiento de 

la seccien de avance/de la rampa y/o el chaflan horizontal del ensanchamiento del 

gancho/de la pieza de gancho tienen el mismo angulo o esencialmente el mismo 

Angulo que el angulo horizontal entre el trayecto de entrada y el trayecto de guia en el 

punto de entrada y/o que el Angulo horizontal entre el trayecto de salida y el trayecto 

25 de guia en el punto de salida. 
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Debido al ensanchamiento de la seccien de avance y dado el caso de la 

secciOn de seguimiento pueden preverse los angulos agudos mencionados 

anteriormente para la entrada y dado el caso la salida sin peligro de un bloqueo en la 

operacion de entrada y/o salida. De este modo los dispositivos de arrastre segim la 

5 invenciOn tambien permiten un modo de construccion globalmente mas estrecho de 

la instalacien de transporte colgante. 

Segan una forma de realizacion, la instalaciOn de transporte colgante utiliza 

cursores de rodillo, en los que las mercanclas cuelgan y ruedan guiadas a to largo del 

trayecto de guia, teniendo la instalacion de transporte colgante uno o varios puntos de 

10 entrada para la entrada de mercancias at trayecto de guia a to largo de un trayecto de 

entrada, formando entre si el trayecto de entrada respectivo y el trayecto de gufa en la 

zona del punto de entrada respectivo un angulo vertical (angulo visto en la vista 

lateral del trayecto de guia) de no mas de 20° o no Inas de 15°, y/o teniendo la 

instalacion de transporte colgante uno o varios puntos de salida para la salida de 

15 mercancias desde el trayecto de guia a lo largo de un trayecto de salida, formando 

entre si el trayecto de salida respectivo y el trayecto de guia en la zona del punto de 

salida respectivo un Angulo vertical (angulo visto en la vista lateral del trayecto de 

guia) de no mas de 20° o no mas de 15° o no mas de 100 o no mas de 5°. En este 

sentido los cursores de rodillo permiten este angulo asi de piano en la entrada y 

20 salida, de modo que la instalaciOn de transporte colgante se obtiene de este modo 

globalmente con baja altura de construccion. 

La invencion se explicard ahora con referencia al dibujo mediante ejemplos 

de realizaciOn. En el dibujo se utilizan los mismos simbolos de referencia para los 

mismos componentes. En el dibujo muestran: 
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la figura 1, una vista lateral cortada de una instalacion de transporte colgante 

segon una forma de realizacion de la invencien en la zona de un punto de entrada de 

mercancia y en la zona de un punto de salida de mercancia, 

la figura 2, una vista en planta cortada de la instalacion de transporte colgante 

5 mostrada en la figura I, 

las figuras 3a, 3b y 3c, una vista lateral, una vista en planta o una vista trasera 

de un dispositivo de arrastre segan una forma de realizaciOn de la invencion, 

la figura 4, una vista en perspectiva del dispositivo de arrastre de las figuras 

3a-3c y 

10 la figura 5, una vista en perspectiva de un cursor de rodillo segun una forma 

de realizaciOn de la invencien. 

La instalacien 1 de transporte colgante segün una forma de realizaciOn de la 

invencion representada cortada en las figuras 1 y 2 presenta un ramal 3 de 

accionamiento sin fin en forma de una cadena 5 de accionamiento con elementos de 

15 cadena unidos entre si mediante bulones de cadena. La cadena 5 de accionamiento 

esta accionada a lo largo de un sentido de transporte o sentido de desplazamiento F, 

concretamente por ejemplo a traves de un motor electric°, que se acopla con 

accionamiento a la cadena a traves de una rueda dentada de accionamiento. 

La instalaciOn de transporte colgante tiene ademas una pluralidad de 

20 dispositivos 7 de arrastre, estan colocados en la cadena 5 de accionamiento por 

ejemplo a distancias regulares a to largo de la cadena 5 de accionamiento, 

concretamente de tal manera que por un lado se arrastran firmemente por el ramal 3 

de accionamiento sin fin o por la cadena 5 de accionamiento siempre en el sentido de 

transporte 5 y por otro lado pueden inclinarse transversalmente con respecto al ramal 

25 3 de accionamiento sin fin o a la cadena 5 de accionamiento, por ejemplo en contra 
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de una pretensiOn de resorte o solo en contra del peso. La colocacion del dispositivo 

de arrastre se produce en este caso, como por ejemplo tambien se describe en el 

document° EP 2 128 051 Al, a traves de dos bulones 9, 11 de cadena alargados 

respectivos que en cada caso se acoplan a orificios 13, 15 de retenciOn asociados 

5 (veanse las figuras 3b y 4) en el dispositivo 7 de arrastre respectivo, de modo que el 

dispositivo 7 de arrastre respectivo puede inclinarse, en este caso puede elevarse, 

guiado de manera lineal, transversalmente al ramal 3 de accionamiento sin fin. Sin 

embargo los dispositivos 7 de arrastre tambien pueden estar colocados con 

posibilidad de inclinacion de otra manera en el ramal 3 de accionamiento sin fin, por 

10 ejemplo estar colocados en el ramal 3 de accionamiento sin fin con posibilidad de 

inclinacien de manera pivotante. 

Puede producirse una inclinacion por ejemplo a traves de un dispositivo de 

corredera tai como se describe en el documento EP 2 128 051 Al. Para ello el 

dispositivo 7 de arrastre respectivo puede presentar un saliente 17 que sobresale 

15 lateralmente (que sobresale hacia un lado o tambien hacia ambos lados) (veanse las 

figuras 3b, 3c y 4), que esta conformado de una sola pieza en el dispositivo 7 de 

arrastre y contra el que puede presionar verticalmente desde abajo una regleta de 

corredera (no representada) lateralmente al dispositivo de arrastre 7, para elevar el 

dispositivo 7 de arrastre. En lugar de este saliente 17 tambien puede estar 

20 conformado de una sola pieza, o insertado como parte separada en el dispositivo de 

arrastre, un pasador 17' que sobresale lateralmente hacia uno o hacia ambos lados del 

dispositivo de arrastre (veanse las figuras 1 y 2), pasador 17' en el que la corredera 

puede acoplarse. 

El dispositivo 7 de arrastre respectivo (veanse tambidn las figuras 3a-3c y 4) 

25 tiene un cuerpo 19 de dispositivo de arrastre, que presenta una seccion 21 de avance 
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que avanza en el sentido de transporte F y una seccian 23 de seguimiento que sigue 

en el sentido de transporte F. El cuerpo 19 de dispositivo de affastre esta consttuido 

de manera estrecha en una seccian/zona 24 central, por ejemplo en forma de placa, 

estando configurada la seccion 21 de avance en su lado inferior con una rampa 25, 

5 discurriendo la superficie 27 de rampa de la rampa 25 en el lado frontal inferior de la 

seed& 21 de avance del cuerpo 19 de dispositivo de arrastre. 

La rampa 25 y por tanto su superficie 27 de rampa estan dirigidas hacia un 

trayecto 29 de guia (descrito adicionalmente mas adelante), que se extiende a una 

distancia vertical bajo el ramal 3 de accionamiento sin fin en paralelo al ramal 3 de 

10 accionamiento sin fin y en el que pueden colgarse mercancias (no representadas 

adicionalmente), como por ejemplo perchas de ropa (por ejemplo con o sin ropa que 

cuelgue de ellas), cajones, cajas, bolsas u otros recipientes de transporte, o tambien 

por ejemplo bicicletas, para arrastrarse por el dispositivos 7 de arrastre a lo largo del 

trayecto 29 de guia en el sentido de transporte F. 

15 En el presente ejemplo de realizacion estan dispuestos sobre el trayecto 29 de 

guia cursores 31 en forma de cursores de rodillo (vease por ejemplo tambien la figura 

5), en los que las mercancias colgadas y rodantes pueden transportarse o desplazarse 

a lo largo del trayecto 29 de guia. Los cursores 31 tambien pueden estar configurados 

como deslizaderas. Los cursores 31 permanecen por regla general siempre en la 

20 instalacion 1 de transporte colgante, es decir sobre su trayecto 29 de guia y sobre 

otros trayectos de gufa disefiados de manera correspondiente, que por ejemplo se 

desvfan del, o al, trayecto 29 de guia a traves de dispositivos de agujas en puntos de 

entrada y en puntos de salida (veanse por ejemplo el punto 33 de entrada y el punto 

35 de salida en Las figuras 1 y 2). 
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Las mercancias pueden colgarse, en puntos de alimentaciOn de mercancia no 

representados, en los cursores 31 y retirarse de los cursores 31 en puntos de 

evacuacion de mercancfa no representados. 

La rampa 25 del dispositivo 7 de arrastre respectivo aumenta verticalmente 

5 hacia abajo en contra del sentido de transporte F o en el sentido desde la secci6n 21 

de avance hacia la seccion 23 de seguimiento, de modo que el dispositivo de arrastre 

puede rebasar de manera suavemente deslizante por ejemplo mercancias acumuladas 

sobre el trayecto 29 de transporte o cursores 31 acumulados (dado el caso 

correspondientes en cada caso), encontrandose entonces el dispositivo 31 de arrastre 

10 en una posicion de inclinacion vertical, en la que esta inclinado alejandose 

(verticalmente) del trayecto de transporte transversalmente al ramal 3 de 

accionamiento sin tin y transversalmente al trayecto 29 de transporte. Por ejemplo al 

llegar a un Ultimo cursor 31 acumulado en el sentido de transporte F, el dispositivo 7 

de arrastre, tal como se explica adicionalmente aun en detalle mas adelante, puede 

15 por ejemplo acoplarse con la altima mercancia o el Ultimo cursor 31 asociado para 

arrastrar esta/este en el sentido de transporte F. 

El dispositivo 7 de arrastre respectivo presenta en su secci6n 23 de 

seguimiento que sigue en el sentido de transporte F, un gancho 37 con una pieza 39 

de gancho, que acopla/engancha una pieza 41 de arrastre prevista en la mercancia y 

20 en este ejemplo de realizaciOn configurada en el cursor 31, para poder arrastrar a 

taxes de este acoplamiento la mercancia o en este caso el cursor 31 con dado el caso 

mercancia colgada del mismo. 

Visto en el sentido de transporte F, entre la seccion 21 de avance y la secciOn 

23 de seguimiento del dispositivo 7 de arrastre, en el dispositivo 7 de arrastre o en su 

25 cuerpo 21 de dispositivo de arrastre esta configurada una seccien 43 de rebaje, en la 
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que esta alojada la pieza 41 de arrastre del cursor 31, que en ese momento esta 

acoplado con el dispositivo 7 de arrastre, para arrastrarse por el dispositivo 7 de 

arrastre. La seccion 43 de rebaje esta limitada hacia delante por la rampa 25 y hacia 

ants por el gancho 37 o por la pieza 39 de gancho. Al rebasar las mercancias 

5 acumuladas o los cursores 31 acumulados, el dispositivo de arrastre, al alcanzar la 

Ultima mercancia F o el ultimo cursor 31 visto en el sentido de transporte, se mueve 

verticalmente hacia abajo mediante el peso (en conjunciOn, por ejemplo, con la 

fuerza de pretension de resorte) saliendo de su posici6n de inclinaciOn vertical, 

acoplandose la pieza 41 de arrastre a la secci6n 43 de rebaje y sujetandose por el 

10 gancho 37 y arrastrandose junto con el cursor 31 y dado el caso la mercancia en el 

sentido de transporte. 

El gancho 37 o la pieza 39 de gancho del dispositivo 7 de arrastre respectivo, 

en su extremo (extremo de gancho libre)/seccien de extremo dirigido hacia el 

trayecto 29 de transporte y de este modo hacia el cursor 31 o su pieza 41 de arrastre, 

15 estã configurado con un ensanchamiento 45 que se extiende hacia ambos lados (con 

respecto al trayecto central definido por el ramal 3 de accionamiento sin fin), que en 

este caso esta configurado en forma de ala, de modo que el gancho 37 o la pieza 39 

de gancho y por tanto la secci6n 23 de seguimiento tiene, en la vista delantera o 

trasera, el perfil de una T invertida. El ensanchamiento 45, en su extremo/seccion de 

20 extremo delantero en el sentido de avance o sentido de transporte F o en su 

extremo/secci6n de extremo dirigido hacia la secciOn 43 de rebaje y la seccion 21 de 

avance, esta dotado de un chaflan 47 horizontal, concretamente en cada caso en 

ambos extremos libres laterales del ensanchamiento 45. Adernas el ensanchamiento 

45, en sus dos extremos libres laterales, tambien esta dotado de un chaflan 49 vertical 

25 respectivo orientado hacia abajo. 
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La seccien 21 de avance del dispositivo 7 de arrastre, a lo largo de su rampa 

25 o su perfil de rampa, esta dotada igualmente de un ensanchamiento 51 que se 

extiende hacia ambos lados (con respecto at trayecto central definido por el ramal 3 

de accionamiento sin fin), que en este caso esta configurado en forma de ala, de 

5 modo que la rampa 25 y por tanto la secciOn 21 de avance del dispositivo 7 de 

arrastre tiene, en la vista delantera o trasera, el perfil de una T invertida. El 

ensanchamiento 51 de la rampa 25, visto en el sentido de transporte F, puede 

discurrir por ejemplo horizontalmente a to largo de la rampa 35 en su lado superior, 

de modo que el grosor vertical del ensanchamiento 51 se incrementa desde el 

10 extremo delantero (extremo de avance) del dispositivo 7 de arrastre hacia la secci6n 

23 de seguimiento (\Tease la forma de realizaciOn de las figura 1, 2, 3a-3c y 4). El 

ensanchamiento 51 de la rampa 25 tambion puede estar configurado siguiendo el 

perfil 25 de rampa con un grosor vertical aproximadamente constante. El 

ensanchamiento, en su extremo/seccion de extremo trasero en el sentido de avance o 

15 sentido de transporte F o en su extremo/secciOn de extremo dirigido hacia la secciOn 

43 de rebaje y la seccian 23 de seguimiento, estã dotado de un chaflan 53 horizontal, 

concretamente en cada caso en ambos extremos libres laterales del ensanchamiento 

51. Ademas el ensanchamiento 51, en sus dos extremos libres laterales, tambidn esta 

dotado de un chaflan 55 vertical respectivo orientado hacia abajo, que se extiende en 

20 este caso desde la superficie 27 de rampa (superficie frontal inferior) de la rampa 25 

hasta el lado superior del ensanchamiento 51. 

Tat como es evidente en el punto 33 de entrada en la figura 2, un cursor 31 

con Angulo horizontal a muy plano/agudo (en este caso aproximadamente 30°) entre 

el trayecto 29 de guia y un trayecto 57 de entrada, puede llevarse desde el trayecto 57 

25 de entrada at trayecto 29 de guia acoplado con el dispositivo 7 de arrastre. El 
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ensanchamiento 51 de la rampa 25 o de la secci6n 21 de avance con su chaflan 55 

vertical permite que el cursor 31 o la mercancia, con su pieza 41 de arrastre, rebase 

por debajo lateralmente antes de tiempo y eleve el dispositivo 7 de arrastre pese al 

angulo de entrada agudo de manera mas suave y con menos problemas, ya a una 

5 cierta distancia lateral (definida por la longitud sobresaliente lateral del 

ensanchamiento 51 de la rampa 25) con respecto a la secci6n 24 estrecha central del 

cuerpo 19 de dispositivo de arrastre y por tanto con respecto al ramal 3 de 

accionamiento sin fin. Los chaflanes 53, 47 horizontales en ambas secciones de 

extremo laterales tanto del ensanchamiento 51 de la rampa 25/de la seccion 21 de 

10 avance como del ensanchamiento 45 del gancho 37/de la seccion 23 de seguimiento 

garantizan un acoplamiento lateral atin mas suave de la pieza 41 de arrastre en la 

secciOn 43 de rebaje aguas arriba del gancho 37. 

Tal como por otro lado es evidente en el punto 35 de salida en la figura 2, alli 

un cursor 31 con angulo horizontal a muy plano/agudo (en este caso 

15 aproximadamente 300) entre el trayecto 29 de guia y un trayecto 59 de salida, puede 

llevarse desde el trayecto 29 de guia al trayecto 59 de salida desacoplado del 

dispositivo 7 de arrastre. El ensanchamiento 45 del gancho 37 posibilita mantener el 

acoplamiento con la pieza 41 de arrastre del cursor 31 dm durante un cierto tiempo y 

de este modo arrastrar el cursor 31 ain /has de manera correspondiente, cuando el 

20 cursor 31 se encuentra ya sobre el trayecto 59 de salida, con lo cual la transicien al 

trayecto 59 de salida y el movimiento adicional en el mismo está disetiado de manera 

mas segura. Para mantener aUn algo mas de tiempo el acoplamiento entre el 

dispositivo 7 de arrastre y el cursor 31 en la salida, la pieza 41 de arrastre puede estar 

configurada por ejemplo igualmente alargada lateralmente (como el gancho 37) 

25 (vease por ejemplo tambien la figura 5). 
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Hay que serialar que en el caso de la utilizacion de puntos de entrada y puntos 

de salida sobre siempre solo un lado del ramal 3 de accionamiento sin fin o el 

trayecto 29 de guia, los ensanchamientos 45 y 51 del gancho 37 o de la rampa 25 

tambien pueden extenderse hacia delante solo hacia un lado del dispositivo 7 de 

5 arrastre, entonces concretamente hacia el lado que esti dirigido hacia el lado con los 

puntos de entrada y puntos de salida. 

La utilizacien de cursores 31 de rodillo para colgar mercancias pennite elegir 

igualmente el Angulo vertical 13 entre el trayecto 29 de guia (horizontal) y el trayecto 

59 de salida inclinado hacia abajo alejandose del mismo, asi como el Angulo vertical 

10 13 entre el trayecto 29 de guia (horizontal) y el trayecto 57 de entrada inclinado hacia 

arriba alejandose del mismo, muy agudos, por ejemplo tal como en este ejemplo de 

realizaciOn aproximadamente 15°. Pese a estos Angulos agudos, la entrada y la salida 

solo pueden producirse por accionamiento por gravedad a lo largo del trayecto 57 de 

entrada y 59 de salida. 

15 En la figura 5 se representa en perspectiva un cursor 31 de rodillo segfin una 

forma de realizacion. 

El cursor 31 rodante tiene un cuerpo 61 colgante con una primera alma 67 que 

se extiende desde an eje 63 de rodillo de un rodillo 65 hacia abajo, en este caso 

extendiendose verticalmente hacia abajo, una segunda alma 73 que se extiende 

20 transversalmente a la misma desde un lado 69 del rodillo hacia el otro lado 71 del 

rodillo, en este caso extendiendose de manera oblicua hacia abajo, y una tercera alma 

75 que se extiende transversalmente a la misma hacia abajo, en este caso 

extendiendose verticalmente hacia abajo, en la que esta configurado un ojal 77 para 

colgar, del que pueden colgarse mercancias, por ejemplo perchas de ropa. 
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En la forma de realizaciOn mostrada en la figura 5, el ojal 77 para colgar esti 

configurado como anillo cerrado. En la forma de realizacion mostrada en la figura I, 

el ojal 77 para colgar está configurado como anillo configurado con una abertura de 

hendidura. 

5 En este ejemplo de realizacion, el ojal 77 para colgar se extiende 

verticalmente con su abertura 79 de ojal, estando abierta la abertura 79 de ojal hacia 

el lado, es decir en direccion al eje 63 de rodillo del rodillo 65. 

En esta segunda forma de realizacion, el ojal 13 para colgar esta colocado 

alineado bajo el rodillo 5, y la pieza 41 de arrastre alargada del cursor 31 se extiende 

10 con su direccion longitudinal transversalmente desde la primera alma 67 del cuerpo 

61 colgante alargada que pane hacia arriba a traves del rodillo 65, concretamente 

partiendo de la primera alma 67 desde un lado 69 del rodillo hacia el otro lado 71 del 

rodillo. La pieza 41 de arrastre, en sus extremos longitudinales, esta dotada de en 

cada caso un chaflan 42 que apunta en sentido opuesto al cursor 31 y hacia arriba. 

 
 

1 5 En este caso el cuerpo 6 1 colgante esta configurado como una so la pieza, por 
 

 

ej emplo como una pieza de moldeo por inyeccian de plastico .   

  

El rodillo 65 se extiende en voladizo l ibre hacia solo un lado del cuerpo 6 1 . 

colgante y de este modo esta limitado solo en un lado 69 del rodillo pot el cuerpo 61 

colgante. De este modo el rodillo 65 tambien esta unido solo en este lado 69 del 

20 rodillo a traves del eje 63 de rodillo con el cuerpo 61 colgante. 

El trayecto 29 de guia y tambien el trayecto 57 de entrada y el trayecto 59 de 

salida es-tan formados por un carril de perfil, que en la seccion transversal ( \tease la 

figura 1) tiene esencialmente tin perfil en U o C que esta abierto hacia el lado. Los 

cursores 31 respectivos se acoplan con su rodillo 65 por un lado (lado abierto del 

25 earth! de perfil) en la entalladura 81 formada por el perfil en U o C en el trayecto 29 
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de guia o en el trayecto 57 de entrada por esclusa o el trayecto 59 de salida por 

esclusa. En este caso ademas la entalladura 81 esta configurada por encima y por 

debajo con un destalonamiento 83 superior y 85 inferior, en el que se acopla una 

secciOn respectiva del rodillo 65 del cursor 31 respectivo, de modo que los cursores 

5 31 estan asegurados frente a una caida lateral desde la entalladura 81. 

El dispositivo 7 de arrastre está configurado por ejemplo de una sola pieza. 

Los orificios 13, 15 previstos en la secciOn superior del cuerpo 19 de dispositivo de 

arrastre, en los que pueden acoplarse los bulones 9, 11 de cadena alargados como 

varillas de guia, estan configurados por ejemplo en una base 91 que se extiende hacia 

10 arriba desde el lado superior de la seccien 24 estrecha central del cuerpo 19 de 

dispositivo de arrastre, que este. conformada (de una sola pieza) en la seccion 24 

estrecha central del cuerpo 19 de dispositivo de arrastre. 

En esta base 91 puede estar conformado (de una sola pieza) el saliente 17 

(figuras 3a-3c y 4), que se extiende lateralmente a la base 91 en la direccion 

15 transversal (transversalmente al sentido de transporte F), o puede extenderse el 

pasador 17' transversalmente a travds de la base 91. 

El dispositivo 7 de arrastre y su cuerpo 19 de dispositivo de arrastre pueden 

estar configurados de manera alargada a lo largo de la linea que une la seccien 21 de 

avance y la seccion 23 de seguimiento entre si, extendiendose entonces el dispositivo 

20 7 de arrastre con su direccion longitudinal en paralelo al sentido de transporte F y por 

tanto al ramal 3 de accionamiento sin fin (en la posicion respectiva del dispositivo 7 

de arrastre en el ramal 3 de accionamiento sin fin). Entonces de este modo los 

ensanchamientos 45, 51 y el saliente 17 o el pasador 17' se extienden 

horizontalmente, transversalmente a la direcciOn longitudinal del dispositivo 7 de 

25 arrastre y del cuerpo 7 de dispositivo de arrastre. La seethe() 24 estrecha central del 
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cuerpo 19 de dispositivo de arrastre puede tener forma de placa e igualmente estar 

configurada de manera alargada a lo largo de esta linea que une la secci6n 21 de 

avance y la seccion 23 de seguimiento entre si. 

Aunque los chaflanes 47, 49, 53, 55 en Los ejemplos de realizacion se 

5 muestran como biseles rectos, pueden estar configurados tambien algo redondeados 

de manera cOncava o convexa. Ademas los chaflanes 47, 49, 53, 55 no solo son 

pequeflos con respecto a sus dimensiones, de tal modo que solamente lleven a un 

canto roto, sino que se extienden por ejemplo hasta que al menos una de las 

superficies adyacentes y que definen los cantos (imaginarios) correspondientes esta 

10 reducida en su dimension superficial en al menos el 20% o al menos el 30% o 

tambien al menos el 50% con respecto a la superficie que Ilega hasta el canto 

(imaginario). El chaflan 47, 49, 53, 55 respectivo puede extenderse hacia dentro por 

ejemplo Inas de 5 mm en al menos una de estas superficies contiguas. 

Formas de realizacion adicionales de la invencion son por ejemplo Las 

15 siguientes: 

Segtim una primera forma de realizacion adicional se pone a disposici6n un 

dispositivo 7 de arrastre para una instalaciOn 1 de transporte colgante para arrastrar 

mercancias que cuelgan de un trayecto 29 de guia de la instalaciOn 1 de transporte 

colgante, con un cuerpo 19 de dispositivo de arrastre, que tiene una seccion 21 de 

20 avance y una secciOn 23 de seguimiento, estando configurada la secciOn 21 de avance 

en forma de una rampa 25 con un perfil de rampa, pan posibilitar un rebase suave de 

mercancias acumuladas en el trayecto 29 de guia, y estando configurada la seccion 23 

de seguimiento en forma de un gancho 37, para de este modo enganchar una 

mercancia que cuelga en el trayecto 29 de gula y arrastrarla a lo largo del trayecto 29 

25 de guia, estando configurada la seccion 21 de avance a lo largo de su rampa 25 con 

 

 

 

 

 

ES 2 425 989 T3

 

20



un ensanchamiento 51 que se extiende hacia uno o ambos lados, preferiblemente a 

modo de ala. 

SegUn una segunda forma de realizaciOn adicional se pone a disposici6n un 

dispositivo 7 de arrastre para una instalacion 1 de transporte colgante para arrastrar 

5 mercancias que cuelgan en un trayecto 29 de guia de la instalacion 1 de transporte 

colgante, con un cuerpo 19 de dispositivo de arrastre, que tiene una seccion 21 de 

avance y una seccion 23 de seguimiento, estando configurada la secciOn 21 de avance 

en forma de una rampa 25 con un perfil de rampa, para posibilitar un rebase suave de 

mercancias acumuladas en el trayecto 29 de guia, y estando configurada la secciOn 23 

10 de seguimiento en forma de un gancho 37, pan de este modo enganchar una 

mercancla que cuelga en el trayecto 29 de guia y arrastrarla a lo largo del trayecto 29 

de guia, en particular segiln la primera forma de realizacion adicional, estando el 

gancho 37 en su extremo de gancho libre configurado con un ensanchamiento 45 que 

se extiende hacia uno o ambos lados, preferiblemente a modo de ala. 

15 Segall una tercera forma de realizacion adicional, en el dispositivo 7 de 

arrastre segim la primera forma de realizacion adicional o segian la segunda forma de 

realizacion adicional siempre que se refiera a la primera forma de realizacion 

adicional, el ensanchamiento 51 de la seccion 23 de avance, en sus secciones de 

extremo libres, laterales, opuestas entre si, esta dotado en cada caso de un challan 55 

20 vertical que apunta en sentido opuesto al dispositivo 7 de arrastre asi como hacia 

abajo. 

Segim una cuarta forma de realizaciOn adicional, en el dispositivo 7 de 

arrastre segim la segunda forma de realizacion adicional, el ensanchamiento 45 del 

gancho 37, en sus secciones de extremo libres, laterales, opuestas entre si, esta 

 

ES 2 425 989 T3

 

21



dotado en cada caso de un chaflan 49 vertical que apunta en sentido opuesto al 

dispositivo 7 de arrastre asi como hacia abajo. 

SegOn una quinta forma de realizacion adicional, en el dispositivo 7 de 

arrastre segim la primera forma de realizacion adicional o segim una de las formas de 

5 realizacien adicionales de la segunda a la cuarta siempre que se refieran a la primera 

forma de realizacion adicional, el ensanchamiento 51 de la rampa 25, en su extremo 

dirigido hacia la seccian 23 de seguimiento, está dotado a ambos lados de tin chaflan 

53 horizontal dirigido hacia la secciOn 23 de seguimiento. 

SegOn una sexta forma de realizacien adicional, en el dispositivo 7 de arrastre 

10 segim la segunda forma de realizaciOn adicional o segun una de las formas de 

realizacien adicionales de la tercera a la quinta siempre que se refieran a la segunda 

forma de realizacion adicional, el ensanchamiento 45 del gancho 37, en su extremo 

dirigido hacia la secciOn 21 de avance esta dotado a ambos lados de un chat-1M) 47 

horizontal dirigido hacia la secciOn 21 de avance. 

15 Segim una septima forma de realizaciOn adicional se pone a disposicion una 

instalaciOn 1 de transporte colgante, con un ramal 3 de accionamiento sin fin, que 

esta accionado de manera movil en un sentido de transporte F, y con dispositivos 7 de 

arrastre segim una de las formas de realizacion adicionales de la primera a la sexta 

colocados a lo largo del ramal 3 de accionamiento sin fin, en el mismo, (dispositivos 

20 de arrastre)a partir de los cuales, con el movimiento del ramal 3 de accionamiento sin 

fin sobre un trayecto 29 de guia que discurre contiguo al ramal 3 de accionamiento 

sin fin, pueden arrastrarse mercancias que cuelgan en el sentido de transporte F, 

estando colocados los dispositivo 7 de arrastre en el ramal 3 de accionamiento sin fin 

con posibilidad de inclinacion transversalmente al ramal 3 de accionamiento sin fin. 
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Segim una octava forma de realizacion adicional, la instalacion 1 de 

transporte colgante segan la septima forma de realizacion adicional presenta ademas 

al menos un punto 33 de entrada para la entrada de mercancias al trayecto 29 de guia 

a lo largo de un trayecto 57 de entrada, fonnando entre si el trayecto 57 de entrada y 

5 el trayecto 29 de guia en el punto 33 de entrada un angulo horizontal de no mas de 

300 o no mas de 25° o no mas de 20°, y/o con al menos un punto 35 de salida para la 

salida de mercancias desde el trayecto 29 de guia a lo largo de un trayecto 59 de 

salida, formando entre si el trayecto 59 de salida y el trayecto 29 de guia en el punto 

35 de salida un angulo horizontal de no mas de 30° o no mas de 25° o no mas de 20°. 

10 Sagan una novena forma de realizaciOn adicional, en la instalacion 1 de 

transporte colgante sepal la septima o la octava forma de realizacion adicional, las 

mercancias estan colgadas en el trayecto 29 de gala por medio de cursores 31, 

cursores 31 que presentan en cada caso una pieza 41 de arrastre dirigida hacia el 

ramal 3 de accionamiento sin fin, que este configurada de manera alargada en la 

15 direcciOn transversal al sentido de transporte F, y a la que puede acoplarse el gancho 

37 del dispositivo 7 de arrastre respectivo para arrastrar el cursor 31 y de este modo 

la mercancia que cuelga en el cursor 31. 

Segan una decima forma de realizacion adicional, en la instalacion 1 de 

transporte colgante sepal la novena forma de realizacion adicional, los cursores 31 

20 estan configurados en cada caso como cursores de rodillo, teniendo la instalacion 1 

de transporte colgante al menos un panto 33 de entrada para la entrada de mercancias 

al trayecto 29 de gala a lo largo de un trayecto 57 de entrada, formando entre Si el 

trayecto 57 de entrada y el trayecto 29 de guia en el punto 33 de entrada un angulo 

vertical de no mas de 20° o no mas de 15° o no Inds de 10°, y/o teniendo la instalacien 

25 1 de transporte colgante al menos un punto 35 de salida para la salida de mercancias 
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desde el trayecto 29 de guia a lo largo de un trayecto 59 de salida, formando entre si 

el trayecto 59 de salida y el trayecto 29 de guia en el punto 35 de salida un angulo 

vertical de no mas de 200 o no mas de 150. 
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REIVINDICACIONES 

1. Dispositivo (7) de arrastre para una instalacion (1) de transporte colgante para 

arrastrar mercancias que cuelgan en un trayecto (29) de guia de la instalacien (1) de 

5 transporte colgante, con un cuerpo (19) de dispositivo de arrastre, que tiene una 

secciOn (21) de avance y una secci6n (23) de seguimiento, estando configurada la 

seccion (21) de avance en su lado frontal inferior en forma de una rampa (25) con un 

perfil de rampa que aumenta hacia abajo en el sentido desde la secciOn (21) de 

avance hacia la secciOn (23) de seguimiento, para posibilitar un rebase suave de 

10 mercancias actunuladas en el trayeeto (29) de gufa, y estando configurada la secci6n 

(23) de seguimiento en forma de un gancho (37), para de este modo enganchar una 

mercancfa que cuelga en el trayecto (29) de gufa y arrastrarla a lo largo del trayecto 

(29) de guia, 

caracterizado porque 

15 la secci6n (21) de avance esta configurada a lo largo de su rampa (25) con un 

ensanchamiento (51) de la rampa (25) que se extiende hacia uno o ambos lados, 

preferiblemente a modo de ala. 

2. Dispositivo (7) de arrastre segUn la reivindicacien 1, en el que el gancho (37) 

20 en su extremo de gancho libre estã configurado con un ensanchamiento (45) que se 

extiende hacia uno o ambos lados, a modo de ala. 

3. Dispositivo (7) de arrastre segiin la reivindicacion 1 6 2, en el que el 

ensanchamiento (51) de la secciOn (23) de avance, en sus secciones de extremo 

 

 

 

 

 
 

ES 2 425 989 T3

 

25



libres, laterales, opuestas entre si, esta dotado en cada caso de un chaflan (55) vertical 

que apunta en sentido opuesto al dispositivo (7) de arrastre asi como hacia abajo. 

4. Dispositivo (7) de arrastre segun la reivindicacion 2, en el que el 

5 ensanchamiento (45) del gancho (37) en sus secciones de extremo libres, laterales, 

opuestas entre sf, esta dotado en cada caso de un chatlan (49) vertical que apunta en 

sentido opuesto al dispositivo (7) de arrastre asi como hacia abajo. 

5. Dispositivo (7) de arrastre segUn una de las reivindicaciones 1-4, en el que el 

10 ensanchamiento (51) de la rampa (25) en su extremo dirigido hacia la seccion (23) de 

seguimiento esta dotado a ambos lados de un chaflan (53) horizontal dirigido hacia la 

seccien (23) de seguimiento. 

6. Dispositivo (7) de arrastre segim la reivindicacian 2 o segun una de las 

15 reivindicaciones 3-5 siempre que se refieran a la reivindicaciOn 2, en el que el 

ensanchamiento (45) del gancho (37) en su extremo dirigido hacia la seccion (21) de 

avance esta dotado a ambos lados de un chaflan (47) horizontal dirigido hacia la 

seccion (21) de avance. 

20 7. InstalaciOn (1) de transporte colgante 

con un ramal (3) de accionamiento sin fin, que esta accionado de manera movil en un 

sentido de transporte (F), y 

con dispositivos (7) de arrastre segim una de las reivindicaciones 1-6 colocados a lo 

largo del ramal (3) de accionamiento sin fin, a partir de los que, con el movimiento 

25 del ramal (3) de accionamiento sin fin sobre un trayecto (29) de gufa que discurre 
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contiguo al ramal (3) de accionamiento sin fin, pueden arrastrarse mercancias que 

cuelgan en el sentido de transporte (F), estando colocados los dispositivos (7) de 

arrastre en el ramal (3) de accionamiento sin tin con posibilidad de inclinacion 

transversalmente al ramal (3) de accionamiento sin fin. 

5 

8. Instalacion (1) de transporte colgante segan la reivindicacion 7, ademas con al 

menos un punto (33) de entrada para la entrada de mercancias al trayecto (29) de guia 

a lo largo de un trayecto (57) de entrada, formando entre si el trayecto (57) de entrada 

y el trayecto (29) de guia en el punto (33) de entrada un Angulo horizontal de no mas 

10 de 300 o no mas de 25° o no mas de 20°, y/o con al menos un punto (35) de salida 

para la salida de mercancias desde el trayecto (29) de guia a lo largo de un trayecto 

(59) de salida, formando entre Si el trayecto (59) de salida y el trayecto (29) de guia 

en el punto (35) de salida un Angulo horizontal de no mas de 30° o no mas de 25° o no 

mas de 20°. 

15 

9. InstalaciOn (1) de transporte colgante segfin la reivindicacien 7 u 8, en la que 

las mercancias estan colgadas en el trayecto (29) de guia por medio de cursores (31), 

cursores (31) que presentan en cada caso una pieza (41) de arrastre dirigida hacia el 

ramal (3) de accionamiento sin fin, que esta configurada de manera alargada en la 

20 direccion transversal al sentido de transporte (F), y a la que puede acoplarse el 

gancho (37) del dispositivo (7) de arrastre respectivo para arrastrar el cursor (31) y 

con ello la mercancia que cuelga en el cursor (31). 

10. InstalaciOn (1) de transporte colgante segan la reivindicacien 9, en la que los 

25 cursores (31) estan configurados en cada caso como cursores de rodillo y teniendo la 

 

ES 2 425 989 T3

 

27



instalacion (1) de transporte colgante al menos tin punto (33) de entrada para la 

entrada de mercancias al trayecto (29) de guia a lo largo de un trayecto (57) de 

entrada, formando entre si el trayecto (57) de entrada y el trayecto (29) de guia en el 

punto (33) de entrada un angulo vertical de no mas de 200 o no mas de 15° o no mas 

5 de 10°, y/o teniendo la instalaciOn (1) de transporte colgante al menos un punto (35) 

de salida para la salida de mercancias desde el trayecto (29) de guia a lo largo de un 

trayecto (59) de salida, formando entre si el trayecto (59) de salida y el trayecto (29) 

de guia en el punto (35) de salida un angulo vertical de no mas de 20° o no mas de 

150. 
 

10 
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11; 
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REFERENCIAS CITADAS EN LA DESCRIPCION 

Esta lista de referencias citada por el solicitante es solamente para facilitar la lectura. 

No forma pane del document° de Patente Europea. Aunque se ha tenido un cuidado 

5 extremado a la hora de recopilar las referencias, no pueden descartarse errores u 

omisiones, y la EPO declina cualquier responsabilidad a este respect°. 

Documentos de patente citados en la descripcion: 

10 • EP 2128051 Al [0002] [0024] [0025] 
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