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Descripcion 

Ambito Tecnico 

La presente invencion se refiere a un dispositivo de descodificacion de habla, un metodo 

de descodificacion de habla y un programa de descodificaciOn de habla. 

5 Antecedentes del Estado de la Tecnica 

Las tecnicas de codificacion de habla y audio para comprimir la cantidad de seriales de 

datos unas cuantas decenas de veces extrayendo informacion no necesaria para la 

percepcion humana utilizando psicoactIstica son extremadamente importantes para 

transmitir y almacenar seriales. Los ejemplos de tecnicas perceptuales de codificacion 

10 de audio ampliamente utilizadas incluyen "MPEG4 AAC" regularizado por "ISO/IEC 

MPEG". 

Una tecnica de extension de anchos de banda para generar componentes de alta 

frecuencia utilizando componentes de habla de baja frecuencia ha sido utilizada 

ampliamente en los Ultimos arios para mejorar el rendimiento de la codificaci6n de 

15 habla y obtener una alta calidad de habla con un ratio de bits bajo. Entre los ejemplos 

tipicos de la tecnica de extensiOn de ancho de banda se encuentra la tecnica de SBR 

(Replicacion de Banda Espectral) que se utiliza en "MPEG4 AAC". En SBR, se genera 

un componente de alta frecuencia convirtiendo una serial en una regi6n espectral 

utilizando un banco de filtros QMF (Filtro de Reflejo de Cuadratura) y copiando 

20 coeficientes espectrales de una banda de baja frecuencia a una banda de alta frecuencia 

con respecto a la serial transformada, y el componente de alta frecuencia se ajusta 

ajustando el envoltorio y la tonalidad espectrales de los coeficientes copiados, tal como 

se muestra por ejemplo en el articulo de S. Melzer y G. Moser "HE-AAC v2 — audio 

 

ES 2 428 316 T3

 

2



coding for today's media world", EBU Technical Review, enero 2006, pag. 1-12. Dado 

que un metodo de codificacion de habla que utiliza la tecnica de extension de ancho de 

banda puede reproducir los componentes de alta frecuencia de una serial utilizando 

unicamente una pequeria parte de informacion suplementaria, resulta efectivo a la hora 

5 de reducir el ratio de bits de la codificacion de habla. 

En la tecnica de extension de ancho de banda en el campo de frecuencias representado 

por SBR, el envoltorio y la tonalidad espectrales de los coeficientes espectrales 

representados en el campo de la frecuencia se ajustan ajustando un aumento en los 

coeficientes espectrales, realizando un filtrado inverso de prediccion lineal en una 

10 direccion temporal, y superponiendo el ruido en el coeficiente espectral. Como 

resultado de este proceso de ajuste, cuando se codifica una serial con una gran variacion 

en el envoltorio temporal, como una serial de habla, un aplauso o unas castariuelas, 

puede percibirse un sonido de reverberacion llamado pre-eco o post eco en la serial 

descodificada. Este problema es debido a que el envoltorio temporal del componente de 

15 alta frecuencia se transforma durante el proceso de ajuste, y en muchos casos, el 

envoltorio total es mas liso despues del proceso de ajuste que antes del proceso de 

ajuste. El envoltorio temporal del componente de alta frecuencia despues del ajuste no 

coincide con el envoltorio temporal del componente de alta frecuencia de una serial 

original antes de ser codificado, provocando de esta manera el pre-eco y el post-eco. 

20 Un problema similar al del pre-eco y el post-eco se produce tambien en la codificaciOn 

de audio multicanal que utiliza un proceso parametric° representado por "MPEG 

Surround" y Stereo Parametric°. Un descodificador utilizado en codificacion de audio 

multicanal incluye un metodo para realizar la descorrelacion en una serial descodificada 

utilizando un filtro de reverberacion. Sin embargo, la codificacion incluye un metodo 
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para realizar la descorrelacion en una serial descodificada utilizando un filtro de 

reverberaciOn. Sin embargo, el envoltorio temporal de la serial se transforma durante la 

descorrelacion, provocando de esta manera una degradacion de una serial de 

reproduccion similar a la del pre-eco y el post-eco, Las soluciones para este problema 

5 incluyen una tecnica TES ("Temporal Envelope Shaping" formaci6n del envoltorio 

Temporal) (Literatura de Patente 1). En la tecnica TES, se realiza un analisis de 

predicion lineal en una direccion de frecuencia en una serial representada en un dominio 

QMF sobre el cual la descorrelaciOn todavia no ha tenido lugar con el fin de obtener 

coeficientes de predicciOn lineales, y, utilizando los coeficientes de prediccion lineales, 

10 se realiza el filtrado de sintesis de prediccion en la direcciOn de la frecuencia en la serial 

en la cual todavia no se ha realizado la descorrelacion y, de acuerdo con el envoltorio 

temporal extraido, ajustar el envoltorio temporal de la serial en la cual se ha realizado la 

descorrelacion. Dado que la serial en la cual no se ha realizado la descorrelacion tiene 

un envoltorio temporal menos distorsionado, el envoltorio temporal de la serial en la 

15 cual se ha realizado se ajusta a una forma menos distorsionada, obteniendo de esta 

forma una serial de reproduccion en la cual se mejora el pre-eco y el post-eco. 

Lista de citas 

Literatura de patentes 

Literatura de Patentes: 1. Publicacion de Solicitud de Patente de Estados Unidos no. 

20 2006/0239473 

Resumen de la Invencion 

Problema Tecnico 
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La tecnica TES descrita mas arriba es una tecnica que utiliza el hecho de que una serial 

en la cual todavia no se ha realizado la descorrelacion tiene un envoltorio temporal 

menos distorsionado. Sin embargo, en un descodificador SBR, el componente de alta 

frecuencia de una serial se copia a partir del componente de baja frecuencia de la serial. 

5 Por consiguiente, no es posible obtener un envoltorio temporal menos distorsionado con 

respecto al componente de alta frecuencia. Una de las soluciones a este problema es un 

metodo que analiza el componente de alta frecuencia de una serial de entrada en un 

codificador SBR, cuantificando los coeficientes de prediccion lineales obtenidos como 

resultado del analisis, y multiplicandolos en una corriente de bits que va a ser 

10 transmitida. Este metodo permite que el descodificador SBR obtenga unos coeficientes 

de predicci6n lineal que incluyen informacion con un envoltorio temporal menos 

distorsionado del componente de alta frecuencia. Sin embargo, en este caso, se necesita 

una gran cantidad de informacion para transmitir los coeficientes de prediccion lineal 

cuantificados, y de esta manera se incrementa de forma significativa el ratio de bits de 

15 toda la corriente de bits codificados. Asi, la presente invencion tiene la intenci6n de 

reducir la aparicion de pre-eco y de post-eco, a la vez que mejorar la calidad subjetiva 

de la serial descodificada, sin aumentar de forma significativa el ratio de bits en la 

tecnica de extension de ancho de banda en el dominio de frecuencia representado por 

SBR. 

20 Solucion al Problema 

Un dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion es un dispositivo de 

descodificacion de habla para descodificar una serial de habla codificada, e incluye: un 

medio de separacion de corriente de bits para separar una corriente de bits recibida 

desde fuera del dispositivo de descodificaciOn de habla que incluye la serial de habla 
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codificada en una corriente de bits codificada y una informacion adicional del 

envoltorio temporal; el medio de descodificacion central para descodificar la corriente 

de bits codificados separada por el medio de separacion de la corriente de bits para 

obtener un componente de baja fi-ecuencia; un medio de transformacion de frecuencia 

5 para transformar el componente de baja frecuencia obtenido por el medio de 

descodificaciOn central a un dominio de frecuencia; un medio de generacion de alta 

frecuencia para generar un componente de alta frecuencia copiando el componente de 

baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por el medio de 

transformacion de frecuencia desde las bandas de baja frecuencia a las bandas de alta 

10 frecuencia; un medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia para calcular 

el componente de baja frecuencia transformado en el domino de frecuencia por el medio 

de transformaciOn de frecuencia para obtener informaciOn del envoltorio temporal; un 

medio de ajuste del envoltorio temporal que ajuste la informaciOn del envoltorio 

temporal obtenida por el medio de analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia 

15 utilizando la informacion suplementaria del envoltorio temporal, y un medio de forma 

de envoltorio temporal para dar forma a un envoltorio temporal del componente de alta 

frecuencia generado por el medio de generacion de alta frecuencia utilizando la 

informacion del envoltorio temporal ajustada al medio de ajuste de envoltorio temporal. 

Es preferible que el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion 

20 incluya tambien medios de ajuste de alta frecuencia para ajustar el componente de alta 

frecuencia, y el medio de transformacion de frecuencia puede ser un banco de filtros 

QMF de 64 divisiones con un coeficiente real o complejo, y el medio de transformacion 

de frecuencia, el medio de generacion de alta frecuencia y el medio de ajuste de alta 
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frecuencia operen en base a un descodificador "Spectral Band Replication" Replicacion 

de Banda Espectral (SBR) para "MPEG4 AAC" definido en "ISO/IEC 14496-3". 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, es preferible que 

el medio de analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia realice un analisis de 

5 prediccion lineal en una direccion de frecuencia del componente de baja frecuencia 

transformado en el dominio de frecuencia por el medio de transformacion de frecuencia 

para obtener coeficientes de prediccion lineal de baja frecuencia, el medio de ajuste de 

envoltorio temporal puede ajustar los coeficientes de predicci6n lineal de baja 

frecuencia utilizando la informacion suplementaria del envoltorio temporal, y el medio 

10 de forma de envoltorio temporal puede realizar un filtrado de predicciOn lineal en una 

direcciOn de frecuencia en el componente de alta frecuencia en el dominio de frecuencia 

generado por el medio de generacion de alta frecuencia, utilizando coeficientes de 

prediccion lineal ajustados por el medio de ajuste del envoltorio temporal, para dar 

forma a un envoltorio temporal de una serial de habla. 

15 En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, es preferible que 

el medio de analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia obtenga informacion del 

envoltorio temporal de una serial de habla obteniendo potencia de cada ranura de tiempo 

del componente de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por el 

medio de transformacion de frecuencia, el medio de ajuste de envoltorio temporal ajuste 

20 la informaciOn del envoltorio temporal utilizando la informacion suplementaria del 

envoltorio temporal, y el medio de forma del envoltorio temporal sobreponga la 

informaciOn del envoltorio temporal ajustada en el componente de alta frecuencia en el 

dominio de fi-ecuencia generado por el medio de generaciOn de alta frecuencia para dar 

forma a un envoltorio temporal de un componente de alta frecuencia. 
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En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, es preferible que 

el medio de analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia obtenga informaciOn del 

envoltorio temporal de una serial de habla obteniendo potencia de cada muestra de 

subbanda de QMF del componente de baja frecuencia transformado en el dominio de 

5 frecuencia por el medio de transformacion de frecuencia, que el medio de ajuste del 

envoltorio temporal ajuste la informacion del envoltorio temporal utilizando la 

informacion suplementaria del envoltorio temporal y que el medio de formacion del 

envoltorio temporal forme un envoltorio temporal de un componente de alta frecuencia 

multiplicando el componente de alta frecuencia en el dominio de frecuencia generado 

10 por el medio de generacion de alta frecuencia por la informaciOn del envoltorio 

temporal ajustada. 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invenciOn, la informacion 

suplementaria del envoltorio temporal representa preferiblemente un parametro de 

resistencia de filtro utilizado para ajustar la resistencia de los coeficientes de prediccion 

15 lineal. 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, la informacion 

suplementaria del envoltorio temporal representa preferiblemente un parametro que 

indica la magnitud de la variacion temporal de la informacion del envoltorio temporal. 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, la informacion 

20 suplementaria del envoltorio temporal incluye preferiblemente informacion diferenciada 

de los coeficientes de prediccion lineal con respecto a los coeficientes de predicci6n 

lineal de baja frecuencia. 
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En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, la informacion 

diferenciada representa preferiblemente una diferencia entre los coeficientes de 

prediccion lineal en por lo menos alguno de los dominios de coeficiente de LSP (Linear 

Spectrum Pair) Par de Espectro Lineal, ISP (Immittance Spectrum Pair) Par de Espectro 

5 de Impedancia, LSF (Linear Spectrum Frequency) Frecuencia de Espectro Lineal, ISF 

(Immittance Spectrum Frequency) Frecuencia de Espectro de Impedancia, y PARCOR. 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, es preferible que 

el medio de analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia realice un analisis de 

prevision lineal en una direccion de frecuencia en el componente de baja frecuencia 

10 transformado en el dominio de frecuencia por el medio de transformaciOn de frecuencia 

para obtener los coeficientes de prediccion lineal de baja frecuencia, y obtener potencia 

de cada ranura de tiempo del componente de baja fi-ecuencia en el domino de frecuencia 

para obtener informacion del envoltorio temporal de una serial de habla, que el medio de 

ajuste de envoltorio temporal ajuste los coeficientes de prediccion lineal de baja 

15 frecuencia utilizando la informacion suplementaria del envoltorio temporal, y que el 

medio de formaciOn del envoltorio temporal realice un filtrado de prediccion lineal en 

una direcciOn de frecuencia en el componente de alta frecuencia en el dominio de 

frecuencia generado por el medio de generacion de alta frecuencia utilizando los 

coeficientes de prediccion lineal ajustados por el medio de ajuste del envoltorio 

20 temporal para dar forma a un envoltorio temporal de una serial de habla, y dar forma a 

un envoltorio temporal del componente de alta frecuencia convolucionando el 

componente de alta frecuencia en el dominio de frecuencia con la informaciOn del 

envoltorio temporal ajustada por el medio de ajuste del envoltorio temporal. 
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En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, es preferible que 

el medio de analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia realice un analisis de 

prediccion lineal en una direccion de frecuencia en el componente de baja frecuencia 

transformado en el dominio de frecuencia por el medio de transformacion de frecuencia 

5 para obtener los coeficientes de prediccion lineal de baja frecuencia, y obtener 

informacion de envoltorio temporal de una serial de habla obteniendo potencia de cada 

muestra de subbanda de QMF del componente de baja fi-ecuencia en el dominio de 

frecuencia, que el medio de ajuste del envoltorio temporal ajuste el coeficiente de 

predicci6n lineal de baja frecuencia utilizando la informacion suplementaria del 

10 envoltorio temporal y ajuste la informacion del envoltorio temporal utilizando la 

informaci6n suplementaria del envoltorio temporal y que el medio de formacion del 

envoltorio temporal realice un filtrado de prediccion lineal en una direccion de 

frecuencia en tm componente de alta fi-ecuencia en el dominio de frecuencia generado 

por el medio de generacion de alta frecuencia utilizando coeficientes de prediccion 

15 lineal ajustados por el medio de ajuste de envoltorio temporal para dar forma a un 

envoltorio temporal de una serial de habla, y de forma a un envoltorio temporal del 

componente de alta frecuencia multiplicand° el componente de alta frecuencia en el 

dominio de frecuencia por la informacion de envoltorio temporal ajustada por el medio 

de ajuste del envoltorio temporal. 

20 En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, la informacion 

suplementaria del envoltorio temporal representa preferiblemente un parametro que 

indica tanto la intensidad de filtro de coeficientes de prediccion lineal como la magnitud 

de la variacion temporal de la informacion del envoltorio temporal. 
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Un metodo de descodificacion de habla de la presente invenciOn es un metodo de 

descodificacion de habla que utiliza un dispositivo de descodificacion de habla para 

descodificar una serial de habla codificada, e incluye: una fase de separaciOn de 

corriente de bits en la cual el dispositivo de descodificaciOn de habla separa una 

5 corriente de bits recibida de fuera del dispositivo de descodificacion de habla que 

incluye la serial de habla codificada en una corriente de bits codificada e informaciOn 

suplementaria del envoltorio temporal; una fase central de descodificacion en la cual el 

dispositivo de descodificacion de habla obtiene un componente de baja frecuencia 

descodificando la corriente de bits codificada separada en la fase de separacion de la 

10 corriente de bits; una fase de transformacion de frecuencia en la cual el dispositivo de 

descodificacion de habla transforma el componente de baja frecuencia obtenido en la 

fase central de descodificacion en un dominio de frecuencia; una fase de generacion de 

alta frecuencia en la cual el dispositivo de descodificacion de habla genera un 

componente de alta frecuencia copiando el componente de baja frecuencia transformado 

15 en el dominio de frecuencia en la fase de transformacion de secuencia a partir de una 

banda de baja frecuencia a una banda de alta frecuencia; una fase de analisis de 

envoltorio temporal de baja frecuencia en la cual el dispositivo de descodificacion de 

habla obtiene informaciOn del envoltorio temporal analizando el componente de baja 

frecuencia transformado en el dominio de frecuencia en la fase de transformacion de 

20 frecuencia; una fase de ajuste de envoltorio temporal en la cual el dispositivo de 

descodificacion de habla ajusta la informacion del envoltorio temporal obtenida en la 

fase de analisis de envoltorio temporal de baja fi-ecuencia utilizando la informacion 

suplementaria del envoltorio temporal; y una fase de formacion del envoltorio temporal 

en la cual el dispositivo de descodificacion de habla da forma a un envoltorio temporal 

25 del componente de alta frecuencia generado en la fase de generacion de alta fi-ecuencia 
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utilizando la informacion del envoltorio temporal ajustada en la fase de ajuste de 

envoltorio temporal. 

Un programa de descodificacion de habla de la presente invencion para descodificar una 

serial de habla codificada provoca que un dispositivo de ordenador funcione como; 

5 medio de separacion de corriente de bits para separar una corriente de bits recibida 

desde fuera del programa de descodificacion de habla que incluye la serial de habla 

codificada en una corriente de bits codificada e informacion suplementaria del 

envoltorio temporal; un medio central de descodificacion para descodificar la coniente 

de bits codificada separada por el medio de separacion de la corriente de bits para 

10 obtener un componente de baja frecuencia; un medio de transformacion de frecuencia 

para transformar el componente de baja frecuencia obtenido por el medio central de 

descodificacion en un dominio de frecuencia; un medio de generacion de alta fi-ecuencia 

para generar un componente de alta frecuencia copiando el componente de baja 

frecuencia transformado en el dominio de fi-ecuencia por el medio de transformacion de 

15 frecuencia de una banda de baja frecuencia a una banda de alta frecuencia; un medio de 

analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia para analizar el componente de baja 

frecuencia transformado en el dominio de frecuencia en el medio de transformacion de 

frecuencia para obtener informacion del envoltorio temporal; un medio de ajuste del 

envoltorio temporal para ajustar la informacion del envoltorio temporal obtenida por el 

20 medio de analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia utilizando la informaciOn 

suplementaria del envoltorio temporal; y medio de formacion del envoltorio temporal 

para dar forma a un envoltorio temporal del componente de alta frecuencia generado por 

el medio de generacion de alta frecuencia utilizando la informaciOn del envoltorio 

temporal ajustada por el medio de ajuste del envoltorio temporal. 
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Un programa de descodificacion de habla de la presente invenciOn para descodificar una 

serial de habla codificada provoca que un dispositivo de ordenador funcione como: 

medio de separaci6n de corriente de bits para separar una corriente de bits que incluye 

la serial de habla codificada en una corriente de bits codificada y coeficientes de 

5 predicci6n lineal. La corriente de bits es recibida desde fuera del programa de 

descodificacion de habla. 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, el medio de 

formacion del envoltorio temporal, despues de realizar el filtrado de prediccion lineal en 

la direccion de la frecuencia en el componente de alta frecuencia en el dominio de 

10 frecuencia generado por el medio de generacion de alta frecuencia, ajusta 

preferiblemente la potencia de un componente de alta frecuencia obtenido como 

resultado del filtrado de prediccion lineal a un valor equivalente al mismo antes del 

filtrado de prediccion lineal. 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, el medio de 

15 formacion del envoltorio temporal, despues de realizar el filtrado de prediccion lineal en 

la direccion de frecuencia en el componente de alta frecuencia en el dominio de 

frecuencia generado por el medio de generacion de alta frecuencia, ajusta 

preferiblemente la potencia en un espectro de frecuencia determinado de un componente 

de alta frecuencia obtenido como resultado del filtrado de prediccion lineal a un valor 

20 equivalente al mismo antes del filtrado de prediccion lineal. 

En el dispositivo de descodificaciOn de habla de la presente invencion, la informacion 

suplementaria del envoltorio temporal es preferiblemente un ratio de un valor minimo 

de un valor medio de la informacion del envoltorio temporal ajustada. 
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En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion, el medio de 

formacion del envoltorio temporal, despues de controlar el aumento del envoltorio 

temporal ajustado de manera que la potencia del componente de alta frecuencia en el 

dominio de frecuencia en un segmento de tiempo de envoltorio SBR es equivalente 

5 antes y despues de la formaciOn del envoltorio temporal, da forma preferiblemente a un 

envoltorio temporal del componente de alta frecuencia multiplicando el envoltorio 

temporal cuyo aumento es controlado por el componente de alta frecuencia en el 

dominio de frecuencia. 

En el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion el medio de 

10 analisis del envoltorio temporal de baja frecuencia obtiene preferiblemente potencia de 

cada muestra de subbanda QMF del componente de baja frecuencia transformado al 

dominio de frecuencia por el medio de transformacion de frecuencia, y obtiene 

informacion de envoltorio temporal representada como un coeficiente de aumento que 

debe ser multiplicado por cada una de las muestras de subbanda QMF, normalizando la 

15 potencia de cada una de las muestras de subbanda QMF utilizando una potencia media 

en un segmento de tiempo de envoltorio SBR. 

Un dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion es un dispositivo de 

descodificacion de habla para descodificar una serial de habla codificada, e incluye: un 

medio de descodificacion central para obtener un componente de baja frecuencia 

20 descodificando una corriente de bits recibida desde thera del dispositivo de 

descodificaciOn que incluye la serial de habla codificada; un medio de transformacion de 

frecuencia para transformar el componente de baja frecuencia obtenido por el medio de 

descodificaciOn central en un dominio de frecuencia; un medio de generacion de alta 

frecuencia para generar un componente de alta frecuencia copiando el componente de 
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baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por el medio de 

transformacion de frecuencia a partir de una banda de baja frecuencia a una banda de 

alta frecuencia; un medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia para 

analizar el componente de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por 

5 el medio de transformacion de frecuencia para obtener informacion del envoltorio 

temporal; un medio de generacion de informaciOn suplementaria del envoltorio 

temporal para analizar la corriente de bits para generar informacion suplementaria del 

envoltorio temporal; un medio de ajuste de envoltorio temporal para ajustar la 

informaci6n del envoltorio temporal obtenida por el medio de arialisis de envoltorio 

10 temporal de baja frecuencia utilizando la informacion suplementaria del envoltorio 

temporal; y medio de formacion del envoltorio temporal para dar forma a un envoltorio 

temporal del componente de alta frecuencia generado por el medio de generaci6n de alta 

fi-ecuencia utilizando la informacion del envoltorio temporal ajustada por el medio de 

ajuste de envoltorio temporal. 

15 Es preferible que el dispositivo de descodificacion de habla de la presente invencion 

incluya un medio de ajuste de alta frecuencia primario y un medio de ajuste de alta 

frecuencia secundario, ambos correspondientes al medio de ajuste de alta frecuencia, el 

medio de ajuste de alta frecuencia primario puede ejecutar un proceso que incluya una 

parte de un proceso correspondiente al medio de ajuste de alta frecuencia, el medio de 

20 formaci6n del envoltorio temporal puede dar forma a un envoltorio temporal de una 

serial de salida del medio de ajuste de alta frecuencia primario, el medio de ajuste de 

alta frecuencia secundario puede ejecutar un proceso no ejecutado por el medio de 

ajuste de alta frecuencia primario entre procesos correspondientes al medio de ajuste de 

alta fi-ecuencia en una serial de salida del medio de formacion del envoltorio temporal, y 
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el medio de juste de alta frecuencia secundario puede ser un proceso de adicion de una 

onda sinoidal durante la descodificacion de SBR. 

Efectos Ventajosos de la Invencion 

De acuerdo con la presente invencion, la aparicion de pre-eco y post-eco puede 

5 reducirse, y la calidad subjetiva de una serial descodificada puede mejorarse sin 

aumentar de forma significativa el ratio de bits en la tecnica de extension de ancho de 

banda en el dominio de frecuencia representado por SBR. 

Breve Descripcion de los Dibujos 

La FIG. 1 es un diagrama que ilustra un dispositivo de codificacion de habla de acuerdo 

10 con una primera realizacion; 

La FIG. 2 es un diagrama de flujo para describir un funcionamiento del dispositivo de 

codificacion de habla de acuerdo con la primera realizacion; 

La FIG. 3 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con la primera realizacion; 

15 La FIG. 4 es un diagrama de flujo para describir un funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de habla de acuerdo con la primera realizacion; 

La FIG. 5 es un diagrama que ilustra un dispositivo de codificacion de habla de acuerdo 

con una primera modificacion de la primera realizacion; 

La FIG. 6 es un diagrama que ilustra un dispositivo de codificacion de habla de acuerdo 

20 con una segunda realizacion; 
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La FIG. 7 es un diagrama de flujo para describir un funcionamiento del dispositivo de 

codificacion de habla de acuerdo con la segunda realizacion; 

La FIG. 8 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con la segunda realizacion; 

5 La FIG. 9 es un diagrama de flujo para describir un funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de habla de acuerdo con la segunda realizacion; 

La FIG. 10 es un diagrama que ilustra un dispositivo de codificacion de habla de 

acuerdo con una tercera realizacion; 

La FIG. 11 es un diagrama de flujo para describir un funcionamiento del dispositivo de 

10 codificacion de habla de acuerdo con la tercera realizacion; 

La FIG. 12 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con la tercera realizacion; 

La FIG. 13 es un diagrama de flujo para describir un funcionamiento del dispositivo de 

descodificaciOn de habla de acuerdo con la tercera realizaciOn; 

15 La FIG. 14 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con una cuarta realizacion; 

La FIG. 15 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con una modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 16 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

20 acuerdo con otra modificaciOn de la cuarta realizacion; 
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La FIG. 17 es un diagrama de flujo que describe el funcionamiento del dispositivo de 

codificacion de habla de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 18 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la primera realizacion; 

5 La FIG. 19 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificaciOn de acuerdo con la otra modificacion de la primera realizacion; 

La FIG. 20 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la primera realizacion; 

La FIG. 21 es un diagrama de flujo para describir el fiincionamiento del dispositivo de 

10 descodificacion de acuerdo con la otra modificacion de la primera realizacion; 

La FIG. 22 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla de 

acuerdo con una modificaciOn de la segunda realizacion; 

La FIG. 23 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificaciOn de acuerdo con la modificacion de la segunda realizacion; 

15 La FIG. 24 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la segunda realizacion; 

La FIG. 25 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de acuerdo con la otra modificaciOn de la segunda realizacion; 

La FIG. 26 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

20 acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; 
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La FIG. 27 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 28 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; 

5 La FIG. 29 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de acuerdo con la otra modificaciOn de la cuarta realizaciOn; 

La FIG. 30 es un diagrama que ilustra tin dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizaciOn; 

La FIG. 31 es un diagrama para describir el funcionamiento del dispositivo de 

10 descodificacion de acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 32 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 33 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; 

15 La FIG. 34 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizaciOn; 

La FIG. 35 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 36 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

20 descodificaciOn de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizacion; 
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La FIG. 37 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 38 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizaciOn; 

5 La FIG. 39 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 40 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla de 

acuerdo con la otra modificaci6n de la cuarta realizacion; 

La FIG. 41 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

10 descodificacion de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 42 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; 

La FIG. 43 es un diagrama de flujo para describir el funcionamiento del dispositivo de 

descodificacion de acuerdo con la otra modificacion de la cuarta realizaciOn; 

15 La FIG. 44 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla de 

acuerdo con otra modificaciOn de la primera realizacion; 

La FIG. 45 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla de 

acuerdo con todavia otra modificacion de la primera realizacion; 

La FIG. 46 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

20 acuerdo con una modificacion de la segunda realizacion; 
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La FIG. 47 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la segunda realizacion; 

La FIG. 48 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con la cuarta realizacion; 

5 La FIG. 49 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion; y 

La FIG. 50 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla de 

acuerdo con otra modificacion de la cuarta realizacion. 

Descripcion de las Realizaciones 

10 A continuacion se describen varias realizaciones en detalle, con relacion al dibujo 

adjunto, en que la cuarta realizacion y las modificaciones del mismo representan la 

realizacion preferente de acuerdo con la invencion. En la descripcion de los dibujos, los 

elementos que son el mismo estan etiquetados con los mismos simbolos de referencia, y 

la descripcion duplicada de los mismos ha sido omitida, en su caso. 

15 La FIG. 1 es un diagrama que ilustra un dispositivo de codificacion de habla 11 de 

acuerdo con una primera realizacion. El dispositivo de codificacion de habla 11 incluye 

fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

codificacion de habla 11 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

20 predeterminado (como por ejemplo un programa de ordenador para realizar procesos, 

ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 2) almacenado en un memoria integrada del 

dispositivo de codificacion de habla 11 como por ejemplo la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 11 recibe una 
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serial de habla que debe ser codificada desde fuera del dispositivo de codificaciOn de 

habla 11, y produce una corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del 

dispositivo de codificacion de habla 11. 

La funcionalidad del dispositivo de codificacion de habla 11 incluye una unidad de 

5 transformaciOn de frecuencia 1 a (medio de transformacion de secuencia), una unidad de 

transformacion de frecuencia inversa lb, una unidad central de codificacion de codec 1 c 

(medio central de codificacion), una unidad de codificaciOn SBR ld, una unidad de 

analisis de prediccion lineal le (medio de calculo de informaciOn suplementaria de 

envoltorio temporal), una unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro if 

10 (medio de calculo de informacion suplementaria de envoltorio temporal), y una unidad 

de multiplicacion de corriente de bits 1 g (medio de multiplicacion de corriente de bits). 

La unidad de transformacion de frecuencia la a la unidad de multiplicacion de corriente 

de bits 1 g del dispositivo de codificacion de habla 11 ilustrada en la FIG. 1 son 

funciones realizadas cuando la CPU del dispositivo de codificacion de habla 11 ejecuta 

15 el programa de ordenador almacenado en la memoria integrada del dispositivo de 

codificaciOn de habla 11. La CPU del dispositivo de codificacion de habla 11 ejecuta 

procesos de forma secuencial (procesos desde la Fase Sal a la Fase Sa7) ilustrados en el 

diagrama de flujo de la FIG. 2, ejecutando el programa de ordenador (o utilizando la 

unidad de transformacion de frecuencia 1 a a la unidad de multiplicacion de corriente de 

20 bits 1 g ilustrada en la FIG. 1). Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el 

programa de ordenador y diferentes tipos de datos generados por la ejecucion del 

programa de ordenador se almacenan en la memoria integrada, como por ejemplo la 

ROM y la RAM del dispositivo de codificacion de habla 11. 
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La unidad de transformacion de frecuencia 1a analiza una serial de entrada recibida 

desde fuera del dispositivo de codificacion de habla 11 a traves del dispositivo de 

comunicacion del dispositivo de codificaciOn de habla 11 utilizando un banco de filtros 

QMF multi-division para obtener una serial q (k, r) en un dominio QMF (proceso en la 

5 Fase Sal). Debe observarse que k (0<k<63) es un indice en una direcci6n de frecuencia, 

y r es un Indice que indica una ranura de tiempo. La unidad de transformacion inversa 

de frecuencia lb sintetiza la mitad de los coeficientes en la parte de baja frecuencia en la 

serial del dominio de QMF obtenida por la unidad de transformacion de fi-ecuencia 1 a 

utilizando el banco de filtros QMF para obtener una serial de dominio de tiempo de 

10 submuestreo que incluye solamente componentes de baja frecuencia de la serial de 

entrada (proceso en la Fase 5a2). La unidad central de codificacion de codec lc codifica 

la serial de domino de tiempo de submuestreo para obtener una corriente de bits 

codificada (proceso en la Fase Sa3). La codificacion realizada por la unidad central de 

codificacion 1 c puede basarse en un metodo de codificacion de habla representado por 

15 un metodo CELP, o puede estar basada en un metodo de codificacion de audio como un 

codigo de transformacion representado por un metodo AAC o TCX (Transform Coded 

Excitation) Transformar Excitaci6n Codificada. 

La unidad de codificacion SBR id recibe la serial en el dominio QMF desde la unidad 

de transformacion de frecuencia I a, y realiza la codificacion SBR basada en el analisis 

20 de la potencia, el cambio de serial, la tonalidad y similares de los componentes de alta 

frecuencia para obtener informaci6n suplementaria de SBR (proceso en Fase Sa4). El 

metodo de analisis de QMF en la unidad de transformacion de frecuencia 1 a y el 

metodo en la unidad de codificaciOn 1 d se describen en detalle en, por ejemplo, la 

referencia de Literatura "3GPP TS 26.404: Enhanced aacPlus encoder SBR part". 
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La unidad de analisis de prediccion lineal 1 e recibe la serial en el dominio QMF desde la 

unidad de transformacion de frecuencia 1 a, y realiza un analisis de prediccion lineal en 

la direccion de frecuencia en los componentes de alta frecuencia de la serial para obtener 

coeficientes de predicci6n lineal de alta frecuencia aH (n, r) (1<n<N) (proceso en Fase 

5 Sa5). Debe hacerse constar que N es un orden de prediccion lineal. El indice r es un 

indice en una direccion temporal para una sub-muestra de las seriales en el dominio 

QMF. Puede utilizarse un metodo de covariacion o un metodo de autocorrelacion para 

el analisis de prediccion lineal de la serial. El analisis de prediccion lineal para obtener 

aH (n, r) se realiza en los componentes de alta frecuencia que cumplen kx<k<63 en q (k, 

10 r). Debe hacerse constar que kx es un indice de frecuencia que corresponde a una 

frecuencia de limite superior de la banda de frecuencia codificada por la unidad central 

de codificacion 1 c. La unidad de analisis de prediccion lineal 1 e puede tambien realizar 

un analisis de prediccion lineal en componentes de baja frecuencia distintos de los 

analizados cuando se obtiene aH (n, r) para obtener coeficientes de prediccion lineal de 

15 baja frecuencia aL (n, r) distintos de aH (n, r) (los coeficientes de prediccion lineal de 

acuerdo con dichos componentes de baja frecuencia corresponden a informacion del 

envoltorio temporal, y es la misma en la primera realizacion mas abajo). El analisis de 

prediccion lineal para obtener aL (n, r) se realiza en componentes de baja frecuencia que 

cumplen 0<k< kx. El analisis de predicci6n lineal puede realizarse tambien en una parte 

20 de la banda de frecuencia incluida en una seccion de 0<k< kx. 

La unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro if, por ejemplo, utiliza los 

coeficientes de predicciOn lineal obtenidos por la unidad de analisis de predicciOn lineal 

1 e para calcular un parametro de intensidad de filtro (el parametro de intensidad de 

filtro corresponde a la informacion suplementaria del envoltorio temporal y es la misma 
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en la primera realizaciOn que en las siguientes) (proceso en Fase Sa6). Un aumento de 

produccion GH(r) es calculado en primer lugar a partir de aH (n, r). El metodo para 

calcular el aumento de predicciOn se describe, por ejemplo, en "Speech Coding, 

Takehiro Moriya, The Institute of Electronics, Information and Communication 

5 Engineers". Si se ha calculado aL(n, r), se calcula de forma similar un aumento GL(r). El 

parametro de intensidad de filtro K(r) es un parametro que aumenta a medida que 

aumenta GH(r), y por ejemplo, puede obtenerse de acuerdo con la expresion (1) 

siguiente. Aqui, max (a, b) indica el valor maxim de a y b, y mm  (a, b) indica el valor 

minimo de a y b. 

10  

15 

K(0=max(02 min(12 GH(r)-1) ) ---0) 

Si se ha calculado GL(r), puede obtenerse K(r) como parametro que aumenta a medida 

que aumenta GH(r), y disminuye a medida que aumenta Gar). En este caso, por 

ejemplo, puede obtenerse K de acuerdo con la expresiOn (2) siguiente. 

K(r)=max(0, min(1, GH(r)/GL(r)-1)) ---(2)  

K(r) es un parametro que indica la intensidad para ajustar el envoltorio temporal de los 

componentes de alta frecuencia durante la descodificacion de SBR. Un valor del 

20 aumento de predicci6n con respecto a los coeficientes de prediccion en la direcci6n de 

la frecuencia aumenta a medida que el envoltorio temporal de una serial en el intervalo 

de analisis se hace mas agudo. K(r) es un parametro para dar instrucciones a tin 

descodificador de reforzar el proceso para agudizar la variacion del envoltorio temporal 
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de los componentes de alta frecuencia generados por SBR, con el incremento de su 

valor. K(r) puede ser tambien un parametro para dar instrucciones a un descodificador 

(como el dispositivo de descodificacion de habla 21) para debilitar el proceso para 

agudizar la variaciOn del envoltorio temporal de los componentes de alta frecuencia 

5 generados por SBR, con el descenso de su valor, o puede incluir un valor para no 

ejecutar el proceso para agudizar la variacion del envoltorio temporal. En lugar de 

transmitir K(r) a cada ranura de tiempo, puede transmitirse K(r) representando una 

pluralidad de ranuras de tiempo. Para determinar el segmento de las ranuras de tiempo 

en las cuales se comparte el mismo valor de K(r), es preferible utilizar informacion en 

10 los limites de borde del envoltorio SBR (limite de tiempo de envoltorio SBR) incluidos 

en la informacion suplementaria de SBR. 

K(r) se transmite a la unidad de multiplicacion de la corriente de bits lg despues de ser 

cuantificado. Es preferible calcular K(r) representando la pluralidad de ranuras de 

tiempo, por ejemplo, calculando un K(r) medio de una pluralidad de ranuras de tiempo r 

15 antes de realizar la cuantificacion. Para transmitir K(r) representando la pluralidad de 

ranuras de tiempo, K(r) tambien puede obtenerse a partir del resultado del analisis de 

todo el segmento formado de la pluralidad de ranuras de tiempo, en lugar de calcular 

independientemente K(r) a partir del resultado de analizar cada ranura de tiempo como 

la expresion (2). En este caso, K(r) puede calcularse, por ejemplo, de acuerdo con la 

20 siguiente expresion (3). En que "mean" (3) indica un valor medio en el segmento de las 

ranuras de tiempo representadas por K(r). 

_K(r) = max(0, min(1, mean (GH (r)/mean (GL (r)) 1))) 

K(r) puede ser transmitido de forma exclusiva con informacion de modo de filtro 
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inverso incluida en la informacion suplementaria de SBR descrita en "ISO/IEC 14496-3 

subpart 4 General Audio Coding". En otras palabras, K(r) no se transmite para las 

ranuras de tiempo para las cuales se transmite la informacion de modo de filtro inverso, 

y la informacion de modo de filtro inverso (modo bs invf en "ISO/IEC 14496-3 

5 subparte 4 Codificacion General de Audio") en la informacion suplementaria de SBR no 

necesita ser transmitida para la ranura de tiempo para la cual se transmite K(r). Tambien 

puede ariadirse informacion indicando que se transmite K(r) o la informacion de modo 

de filtro inverso incluida en la informaciOn suplementaria de SBR. K(r) y la 

informaci6n de modo de filtro inverso incluida en la informacion suplementaria de SBR 

10 pueden combinarse para ser gestionadas como informacion de vector, y realizar una 

codificacion de entropia en el vector. En este caso, se puede restringir la combinaci6n 

de K(r) y el valor de la informacion de modo de filtro inverso incluida en la informacion 

suplementaria de SBR. 

La unidad de multiplicacion de corriente de bits 1 g multiplica la corriente de bits 

15 codificada calculada por la unidad central de codificacion de codec 1 c, la informacion 

suplementaria de SBR calculada por la unidad de codificacion de SBR id, y K(r) 

calculado por la unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro 1f, y crea una 

corriente de bits multiplicados (corriente de bits modificada codificada) a traves del 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 11 (proceso en 

20 Fase Sa7). 

La FIG. 3 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla 21 de 

acuerdo con la primera realizacion. El dispositivo de descodificaci6n de habla 21 

incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 
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descodificaciOn de habla 21 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

predeterminado (como un programa de ordenador para realizar procesos, ilustrados en el 

diagrama de flujo de la FIG. 4) almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

descodificacion de habla 21, como por ejemplo la ROM en la RAM. El dispositivo de 

5 comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 21 recibe la salida de 

corriente de bits multiplicados codificados desde el dispositivo de codificaciOn de habla 

11, un dispositivo de codificacion de habla 11 a de una modificacion 1, que sera descrito 

mas adelante, o un dispositivo de codificacion de habla de una modificacion 2, que sera 

descrito mas adelante, y crea una serial de habla descodificada hacia afuera del 

10 dispositivo de descodificacion de habla 21. El dispositivo de descodificacion de habla 

21, tal como se ilustra en la FIG. 3, incluye de forma funcional una unidad de 

separacion de corriente de bits 2a (medio de separaciOn de corriente de bits), una unidad 

central de descodificacion de codecs 2b (medio central de descodificacion), una unidad 

de transformacion de frecuencia 2c (medio de transformacion de frecuencia), una 

15 unidad de analisis de predicciOn lineal de baja frecuencia 2e, una unidad de ajuste de 

intensidad de filtro 2f (medio de ajuste de envoltorio temporal), una unidad de 

generacion de alta frecuencia 2g, (medio de generacion de alta frecuencia), una unidad 

de analisis de predicciOn lineal de alta frecuencia 2h, una unidad de filtro inverso de 

prediccion lineal 2i, una unidad de ajuste de alta frecuencia 2j (medio de ajuste de alta 

20 frecuencia), una unidad de filtro de prediccion lineal 2k (medio de formacion del 

envoltorio temporal), una unidad de adicion de coeficiente 2m, y una unidad de 

transformacion de frecuencia inversa 2n. Desde la unidad de separacion de corriente de 

bits 2a hasta la unidad de calculo de parametros de forma de envoltorio in del 

dispositivo de descodificaciOn de habla 21 ilustrado en la FIG. 3 son funciones que se 

25 realizan cuando la CPU del dispositivo de descodificacion de habla 21 ejecuta el 
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programa de ordenador almacenado en la memoria integrada del dispositivo de 

descodificacion de habla 21. La CPU del dispositivo de descodificacion de habla 21 

ejecuta secuencialmente procesos (procesos desde Fase Sbl a Fase Sbl 1) ilustrados en 

el diagrama de flujo de la FIG. 4, ejecutando el programa de ordenador (o utilizando la 

5 unidad de separacion de corriente de bits 2a en la unidad de calculo de parametros de 

forma de envoltorio in ilustrada en la FIG. 3). Diferentes tipos de datos necesarios para 

ejecutar el programa de ordenador y diferentes tipos de datos generados por el programa 

de ordenador se encuentran almacenados en la memoria integrada, como por ejemplo la 

ROM y la RAM del dispositivo de descodificacion de habla 21. 

10 La unidad de separaciOn de corriente de bits 2a separa la corriente de bits multiplicados 

proporcionada a traves del dispositivo de comunicacion del dispositivo de 

descodificaciOn de habla 21 en un parametro de intensidad de filtro, informacion 

suplementaria de SBR y la corriente de bits codificada. La unidad central de 

descodificacion de codecs 2b descodifica la corriente de bits codificada recibida de la 

15 unidad de separaci6n de la corriente e bits 2a para obtener una serial descodificada que 

incluye solamente los componentes de baja frecuencia (proceso en la Fase Sbl). En este 

momento, el metodo de descodificacion puede basarse en el metodo de codificacion de 

habla representado por el metodo CELP, o puede basarse en una codificacion de audio 

como el metodo AAC o TCX (Transform Coded Excitation) Transformar Excitaci6n 

20 Codificada. 

La unidad de transformacion de frecuencia 2c analiza la serial descodificada recibida 

desde la unidad central de descodificacion de codecs 2b utilizando el banco de filtros 

QMF multi-division para obtener una serial a  -idec (k, r) en el dominio QMF (proceso en 

Fase Sb2). Debe hacerse notar que k (0<k<63) es un indice en la direccion de 
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frecuencia, y r es un indice que indica un indice para la submuestra de la serial en el 

dominio QMF en la direcci6n temporal. 

La unidad de analisis de predicciOn lineal de baja frecuencia 2d realiza un analisis de 

prediccion lineal en la direccion de frecuencia en a -idec (k, r) de cada ranura de tiempo r, 

5 obtenida a partir de la unidad de transformacion de frecuencia 2c, para obtener 

coeficientes de predicci6n lineal de baja frecuencia adec(n, r) (proceso en Fase Sb3). El 

analisis de prediccion lineal se realiza para un espectro de<k< kx correspondiente a un 

ancho de banda de una serial obtenida desde la unidad central de descodificacion de 

codecs 2b. El analisis de prediccion lineal puede ser realizado en una parte de la banda 

10 de frecuencia incluida en la seccion de 0<k< kx. aH (n, r) 

La unidad de deteccion de cambio de serial 2e detecta la variacion temporal de la serial 

en el dominio QMF recibida desde la unidad de transformacion de fi-ecuencia 2c, y la 

emite como resultado de deteccion T(r). El cambio de serial puede ser detectado, por 

ejemplo, utilizando el metodo que se describe mas abajo. 

15 1. La potencia a corto plazo p(r) de una serial en la ranura de tiempo r se obtiene 

de acuerdo con la siguiente expresion (4). 

63 

p (r ) — I lq de, (k , 012 ---(4) 

k=0 

2. Un envoltorio n  r- env(r) obtenido nivelando p(r) se obtiene de acuerdo con la 

siguiente expresi6n (5). Debe hacerse notar que a es una constante que cumple 

20 0<a<1. 
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5 

Penv (r) =-- -- a Penv (
r - 1) + (1 - a) p (7-) 

3. T(r) se obtiene de acuerdo con la siguiente expresion (6) utilizando p(r) and 

Penv(r), en que 13 es una constante. 

T (r) = max(1, p(r)/(fi p env (r))) ---(6) 

Los metodos que se han descrito anteriormente son simples ejemplos para detectar el 

cambio de serial basado en el cambio de potencia, y el cambio de serial puede detectarse 

utilizando otros metodos mas sofisticados. Asimismo, puede omitirse la unidad de 

detecciOn de cambio de serial 2e. 

10 La unidad de ajuste de intensidad de filtrado 2f ajusta la intensidad del filtro con 

respecto a adec (n, r) obtenida a partir de la unidad de analisis de prediccion lineal de 

baja fi-ecuencia 2d para obtener coeficientes de prediccion lineal ajustados aadi (n, r), 

(proceso en Fase Sb4). La intensidad de filtro se ajusta, por ejemplo, de acuerdo con la 

expresion (7) siguiente, utilizando un parametro de intensidad de filtro K recibido a 

15 traves de la unidad de separacion de corriente de bits 2a. 

a adi r) = a de (n , r) • K (r)n (7) 

Si se obtiene un resultado T(r) a partir de la unidad de deteccion de cambio de serial 2e, 

la intensidad puede ajustarse segim la siguiente expresion (8). 
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aadj (n , r) = adec (11 , 0 (K(r) • T(r))n (1n-.-.14) _48) 
• 

La unidad de generacion de alta frecuencia 2g copia la serial en el dominio QMF 

5 obtenido de la unidad de transformacion de frecuencia 2c desde la banda de baja 

frecuencia a la banda de alta frecuencia para generar una serial qexp (k, r) en el dominio 

QMF de los componentes de alta frecuencia (proceso en Fase Sb5). Los componentes 

de alta frecuencia se generan de acuerdo con el metodo de generaciOn HF en SBR en 

"MPEG4 AAC" . ("ISO/IEC 14496-3 subparte 4 Codificacion General de Audio"). 

10 La unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2h realiza un analisis de 

prediccion lineal en la direccion lineal en qexp (k, r) de cada una de las ranuras de tiempo 

r generadas por la unidad de generacion de alta frecuencia 2g para obtener coeficientes 

de prediccion lineal de alta frecuencia aexp (n, r) (proceso en Fase Sb6). El analisis de 

prediccion lineal se realiza para un espectro de kx<k<63 comspondiente a los 

15 componentes de alta frecuencia generados por la unidad de alta frecuencia 2g. 

La unidad de filtro inverso de predicci6n lineal 2i realiza un filtrado inverso de 

prediccion lineal en la direccion de frecuencia en una serial en el dominio QMF de la 

banda de alta frecuencia generado por la unidad de generacion de alta frecuencia 2g 

utilizando aexp (n, r) como coeficientes (proceso en Fase Sb7). La fimcion de 

20 transferencia del filtro inverso de prediccion lineal puede expresarse mediante la 

siguiente expresion (9). 
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f (z) = 1 + a exp (n , r) 

n=1 

El filtrado inverso de prediccion lineal puede realizarse de un coeficiente a una baja 

frecuencia a un coeficiente de alta frecuencia, o puede realizarse en sentido inverso. El 

filtrado inverso de prediccion lineal es un proceso para alisar temporalmente el 

5 envoltorio temporal de los componentes de alta frecuencia, antes que se realice la 

formacion del envoltorio temporal en la fase siguiente, y la unidad de filtro inverso de 

prediccion lineal 2i puede omitirse. Tambien resulta posible realizar un analisis de 

predicciOn lineal y filtrado inverso a partir de resultados de la unidad de ajuste de alta 

frecuencia 2j, que se describe mas adelante, por parte de la unidad de analisis de 

10 prediccion lineal de alta frecuencia 2h y la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 

2i, en lugar de realizar un analisis de prediccion lineal y filtrado inverso en los 

componentes e alta frecuencia de los resultados de la unidad de generaciOn de alta 

frecuencia 2g. Los coeficientes de predicciOn lineal utilizados para el filtrado inverso de 

predicciOn lineal pueden ser tambien adee (n, r) o aadj (n, r), en lugar de aexp (n, r). Los 

15 coeficientes de predicci6n lineal utilizados para el filtrado inverso de prediccion lineal 

pueden ser tambien coeficientes de prediccion lineal aexp,adj (n, r) obtenidos realizando 

un ajuste de intensidad de filtro en aexp (n, r). El ajuste de intensidad se realiza de 

acuerdo con la siguiente expresion (10), similar a la que se utiliza cuando se obtiene aadj 

(n, r). 

20
 aexp ,, , ,y (n , r) = aexp (n, r) • K(r) n (1. 115.14) 
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La unidad de ajuste de alta frecuencia 2j ajusta las caracteristicas y la tonalidad de alta 

fi-ecuencia de los componentes de alta frecuencia de un resultado de la unidad de filtro 

inverso de predicciOn lineal 2i (proceso en Fase Sb8). El ajuste se realiza de acuerdo 

con la informacion suplementaria de SBR recibida de la unidad de separaci6n de 

5 corriente de bits 2a. El proceso por parte de la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j se 

realiza de acuerdo con la fase de "ajuste HF" en SBR en "MPEG4 AAC", y se ajusta 

realizando un filtrado inverso de prediccion lineal en la direccion temporal, el ajuste de 

aumento y la adicciOn de ruido en la serial en el dominio QMF de la banda de alta 

frecuencia. Los detalles de los procesos en las fases descritas anteriormente se describen 

10 en "ISO/IEC 14496-3 subparte 4 Codificacion General de Audio". Tal como se ha 

descrito anteriormente, la unidad de transformaciOn de frecuencia 2c, la unidad de 

generacion de frecuencia 2g, y la unidad de ajuste de frecuencia 2j operan todas ellas de 

acuerdo con el descodificador en "MPEG4 AAC" definido en "ISO/IEC 14496-3". 

La unidad de filtro de prediccion lineal 2k realiza un filtrado de sintesis de prediccion 

15 lineal en la direcciOn de frecuencia en un componente de alta frecuencia qadj (n, r) de 

una serial en el resultado de dominio QMF de la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j, 

utilizando aadj (n, r) obtenido de la unidad de ajuste de filtro 2f (proceso en Fase Sb9). 

La funcion de transferencia del filtrado de sintesis de prediccion lineal puede expresarse 

como la siguiente expresion (11). 

20 

g(z) =  

1 + Eaadi (n , r)z-n 
n=1 
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Realizando el filtrado de sintesis de predicciOn lineal, la unidad de filtro de predicci6n 

lineal 2k da forma al envoltorio temporal de los componentes de alta frecuencia 

generados basados en SBR. 

La unidad de adicion de coeficiente 2m ariade una serial en el dominio QMF que incluye 

5 el resultado de los componentes de baja frecuencia de la unidad de transformaciOn de 

frecuencia 2c y una serial en el dominio QMF que incluye el resultado de los 

componentes de alta frecuencia de la unidad de filtro de prediccion lineal 2k, y produce 

una serial en el dominio QMF que incluye tanto los componentes de baja frecuencia 

como los componentes de alta frecuencia (proceso en Fase Sb10). 

10 La unidad de transformacion inversa de frecuencia 2n procesa la serial en el dominio 

QMF obtenida de la unidad de adiciOn de coeficiente 2m utilizando un banco de filtros 

de sintesis QMF. En concordancia, se obtiene una serial de habla descodificada del 

dominio de tiempo que incluye tanto los componentes de baja frecuencia obtenidos por 

el descodificador central de codecs y los componentes de alta frecuencia generados por 

15 SBR y cuyo envoltorio temporal esta formado por el filtro de predicci6n lineal, y la 

serial de habla obtenida se envia a fuera del dispositivo de descodificacion de habla 21 a 

traves del dispositivo de comunicacion integrado (proceso en Fase Sb11). Si K(r) y la 

informaciOn de modo de filtro inverso de la informacion suplementaria de SBR descrita 

en "ISO/IEC 14496-3 subparte 4 Codificacion General de Audio" se transmiten 

20 exclusivamente, la unidad de transformacion inversa de frecuencia 2n puede generar 

informacion de modo de filtro inverso de la informacion suplementaria de SBR para una 

ranura de tiempo para la cual se transmite K(r), pero la informacion de modo de filtro 

inverso de la informacion suplementaria de SBR no se transmite, utilizando informacion 

de modo de filtro inverso de la informacion suplementaria con respecto a por to menos 
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una ranura de tiempo de las ranuras de tiempo antes y despues de la ranura de tiempo. 

Tambien es posible establecer la informaciOn de modo de filtro inverso de la 

informaciOn suplementaria de SBR de la ranura de tiempo en un modo predeterminado 

con antelacion. La unidad de transformacion inversa de frecuencia 2n puede generar 

5 K(r) para una ranura de tiempo a la cual se transmiten los datos de filtrado de la 

informacion suplementaria de SBR, pero no se transmite K(r), utilizando K(r) para por 

lo menos una ranura de tiempo de las ranuras de tiempo antes y despues de la ranura de 

tiempo. Tambien es posible establecer K(r) de la ranura de tiempo en un valor 

predeterminado con antelacion. La unidad de transformacion inversa de frecuencia 2n 

10 puede tambien determinar si la informacion transmitida es K(r) o la informacion del 

modo de filtro inverso de la informacion suplementaria de SBR, basada en la 

informaciOn que indica si se transmite K(r) o la informacion de modo de filtro inverso 

de la informacion suplementaria de SBR. 

15 (Modificacion de la Primera Realizacion) 

La FIG. 5 es un diagrama que ilustra una modificacion (dispositivo de codificacion de 

habla 11a) del dispositivo de codificacion de habla de acuerdo con la primera 

realizacion. El dispositivo de codificacion de habla 11 a incluye fisicamente una CPU, 

una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y similares, que no estan 

20 ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de codificacion de habla 

11 a cargando y ejecutando un programa de ordenador predeterminado almacenado en 

una memoria integrada del dispositivo de codificaciOn de habla 11 a como la ROM en la 

RAM. El dispositivo de comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 1 1 a 

recibe una serial de habla que deber ser codificada desde fuera del dispositivo de 
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codificacion de habla 11a, y produce una corriente de bits multiplicados codificada 

hacia afuera del dispositivo de codificacion de habla 11 a. 

El dispositivo de codificacion de habla 11 a, tal como se ilustra en la FIG. 5, incluye 

funcionalmente una unidad de transformacion inversa de alta frecuencia 1 h, una unidad 

5 de calculo de potencia a corto plazo ii (medio de calculo de informacion suplementaria 

de envoltorio temporal), una unidad de calculo de parametro de intensidad de filtro 1 fl 

(medio de multiplicacion de corriente de bits temporal), y una unidad de multiplicacion 

de corriente de bits 1 gl (medio de multiplicacion de corriente de bits), en lugar de la 

unidad de analisis de prediccion lineal 1 e, la unidad de calculo de parametro de 

10 intensidad de filtro if, y la unidad de multiplicacion de corriente de bits 1 g del 

dispositivo de codificaciOn de habla 11. La unidad de multiplicaciOn de corriente de bits 

1 g 1 tiene la misma funcion que 1G. La unidad de transformacion de frecuencia la, la 

unidad de codificaciOn de SBR ld, la unidad de transformacion inversa de alta 

frecuencia lh, la unidad de calculo de potencia a corto plazo li, la unidad de calculo de 

15 parametro de intensidad de filtro lfl, y la unidad de multiplicaciOn de corriente de bits 

1 g 1 del dispositivo de codificacion de habla 11 a ilustrado en la FIG. 5 son funciones 

realizadas cuando la CPU del dispositivo de codificacion de habla 1 la ejecuta el 

programa de ordenador almacenado en la memoria integrada del dispositivo de 

codificacion de habla 1 la. Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el 

20 programa de ordenador y diferentes tipos de datos generados al ejecutar el programa de 

ordenador se encuentran almacenados en la memoria integrada, como la ROM y la 

RAM del dispositivo de codificacion de habla ii a. 

La unidad de transformaciOn inversa de alta frecuencia 1 h sustituye los coeficientes de 

la serial en el dominio de QMF obtenido de la unidad de transformaci6n de frecuencia 
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la con "0", que corresponde a los componentes de baja frecuencia codificados por la 

unidad central de codificacion de codecs 1 c, y procesa los coeficientes utilizando el 

banco de filtros de sintesis QMF para obtener una serial de dominio de tiempo que 

incluye solamente los componentes de alta frecuencia. La unidad de calculo de 

5 intensidad a corto plazo ii divide los componentes de alta frecuencia en el dominio de 

tiempo obtenido de la unidad de transformacion inversa de alta frecuencia 1 h en 

segmentos cortos, calcula la intensidad y calcula p(r). Como metodo alternativo, la 

intensidad a corto plazo puede calcularse tambien segun la siguiente expresiOn (12) 

utilizando la serial en el dominio QMF. 

AO - 3] lq(k, 

lc-4) 
10 

12 ---(12) 

La unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro lfl detecta la parte cambiada 

de p(r), y determina un valor de K(r), para que K(r) sea incrementado con el cambio 

grande. El valor de K(r), por ejemplo, puede calcularse por el mismo metodo que para 

calcular T(r) por la unidad de deteccion de cambio de serial 2e del dispositivo de 

15 descodificacion de habla 21. El cambio de serial tambien puede detectarse utilizando 

otros metodos mas sofisticados. La unidad de calculo de parametros de intensidad de 

filtro lfl puede tambien obtener potencia a corto plazo de cada uno de los componentes 

de baja frecuencia y los componentes de alta frecuencia, obtener cambios de serial Tr(r) 

y Th(r) de cada uno de los componentes de baja frecuencia y de los componentes de alta 

20 frecuencia utilizando el mismo metodo que para calcular T(r) por la unidad de deteccion 
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de cambio de serial 2e del dispositivo de descodificacion de habla 21 y determinar el 

valor de K(r) utilizandolos. En este caso, por ejemplo, K(r) puede obtenerse de acuerdo 

con la siguiente expresion (13), en que E es una constante como por ejemplo 3.0. 

K(r)=max(0, E a (Th(r)-Tr(r))) -(13)  

5 (ModificaciOn 2 de la Primera Realizacion) 

Un dispositivo de codificacion de habla (no ilustrado) de una modificaci6n 2 incluye 

fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

codificacion de habla de la modificacion 2 cargando y ejecutando un programa de 

10 ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

codificacion de habla de la modificacion 2 como la ROM en la RAM. El dispositivo de 

comunicaciOn del dispositivo de codificacion de habla de la modificaciOn 2 recibe una 

serial de habla que deber ser codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de 

habla, y produce una corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del 

15 dispositivo de codificacion de habla. 

El dispositivo de codificacion de habla de la modificacion 2 incluye funcionalmente una 

unidad de codificaciOn diferencial de coeficiente de prediccion lineal (medio de calculo 

de informacion suplementaria de envoltorio temporal), y una unidad de multiplicacion 

de corriente de bits (medio de multiplicaciOn de corriente de bits) que recibe una 

20 informaciOn de la unidad de codificacion diferencial del coeficiente de prediccion lineal, 

que no esta ilustrado, en lugar de la unidad de calculo de parametros de intensidad de 

filtro if y la unidad de multiplicacion de corriente de bits 1 g del dispositivo de 
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codificacion de habla 11. La unidad de transformacion de frecuencia 1 a hasta la unidad 

de analisis de prediccion lineal 1 e, la unidad de codificacion diferencial de coeficiente 

de predicciOn lineal, y la unidad de multiplicacion de corriente de bits del dispositivo de 

codificacion de habla de la modificacion 2 son funciones realizadas cuando la CPU del 

5 dispositivo de codificacion de habla de la modificacion 2 ejecuta el programa de 

ordenador almacenado en la memoria integrada del dispositivo de codificacion de habla 

de la modificacion 2. Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el programa de 

ordenador se encuentran almacenados en la memoria integrada, como la ROM y la 

RAM del dispositivo de codificacion de habla de la modificacion 2. 

10 La unidad de codificacion diferencial del coeficiente de prediccion lineal calcula 

diferentes valores ap (n, r) del coeficiente de prediccion lineal de acuerdo con la 

expresi6n (14) siguiente, utilizando aH (n, r) de la serial de entrada y at (n, r) de la serial 

de entrada. 

ap(n,r)=ai(n,r)-aL(nIr) (1<n=c_N) ---(14) 

15 A continuacion, la unidad de codificacion del diferencial de coeficiente de predicci6n 

lineal cuantifica al) (n, r), y los transmite a la unidad de multiplicacion de corriente de 

bits (estructura correspondiente a la unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g). 

La unidad de multiplicacion de corriente de bits multiplica ap (n, r) en la corriente de 

bits en lugar de K(r), y envia la corriente de bits multiplicados a fuera del dispositivo de 

20 codificaciOn de habla a traves del dispositivo de comunicacion integrado. 

Un dispositivo de descodificacion de habla (no ilustrado) de la modificacion 2 incluye 

fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 
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descodificacion de habla de la modificacion 2 cargando y ejecutando un programa de 

ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

descodificaciOn de habla de la modificaciOn 2 como la ROM en la RAM. El dispositivo 

de comunicaciem del dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 2 recibe 

5 la salida de la corriente de bits multiplicados codificada del dispositivo de codificacion 

de habla 11, el dispositivo de codificaciem de habla lla de acuerdo con la modificacion 

1, o el dispositivo de codificaciOn de habla de acuerdo con la modificacion 2, y produce 

una serial de habla descodificada hacia afuera del dispositivo de descodificacion de 

habla. 

10 El dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 2 incluye funcionalmente 

una unidad de descodificaciOn diferencial de coeficiente de prediccion lineal, que no 

esta ilustrada, en lugar de la unidad de ajuste de intensidad de filtro 2f del dispositivo de 

descodificacion de habla 21. La unidad de separacion de corriente de bits 2a hasta la 

unidad de deteccion de cambio de serial 2e, la unidad de descodificacion de diferencial 

15 del coeficiente de predicciem lineal y la unidad de generacion de alta frecuencia 2g hasta 

la unidad de transformaciOn inversa de frecuencia 2n del dispositivo de descodificacion 

de habla de la modificacion 2 son funciones realizadas cuando el dispositivo de 

descodificacion de habla de la modificacion 2 ejecuta el programa de ordenador 

almacenado en la memoria integrada del dispositivo de descodificaciem de habla de la 

20 modificacion 2. Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el programa de 

ordenador y diferentes tipos de datos generados al ejecutar el programa del ordenador 

estan almacenados en la memoria integrada como la ROM y la RAM del dispositivo de 

descodificacion de habla de la modificacion 2. 
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La unidad de descodificacion de diferencial del coeficiente de predicci6n lineal obtiene 

aadj (n, r) descodificado de forma diferencial de acuerdo con la siguiente expresion (15), 

utilizando aL (n, r) obtenido de la unidad de analisis de prediccion lineal 2d y al) (n, r) 

recibido de la unidad de separacion de corriente de bits 2a. 

aad,(n,r)—adec(n,r)+ao(n,r), 
5 

La unidad de descodificacion de diferencial del coeficiente de prediccion lineal 

transmite aadj (n, r) descodificado diferencialmente de esta forma a la unidad de filtro de 

prediccion lineal 2k. al) (n, r) puede ser un valor diferencial en el dominio de 

coeficientes de prediccion tal como se ilustra en la expresion (14). Pero, despues de 

10 convertir los coeficientes de prediccion a la otra forma de expresion, como coeficientes 

LSP (Linear Spectrum Pair) Par de Espectro Lineal, ISP (Immittance Spectrum Pair) 

Par de Espectro de Impedancia, LSF (Linear Spectrum Frequency) Frecuencia de 

Espectro Lineal, ISF (Immittance Spectrum Frequency) Frecuencia de Espectro de 

IMpedancia, y PARCOR, al) (n, r) puede ser un valor que muestra una diferencia. En 

15 este caso, la descodificacion diferencial tambien tiene la misma forma de expresi6n. 

(Segunda Realizacion) 

La FIG. 6 es un diagrama que ilustra un dispositivo de codificacion de habla 12 de 

acuerdo con una segunda realizacion. El dispositivo de codificacion de habla 12 incluye 

20 fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

codificacion de habla 12 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

predeterminado (como por ejemplo un programa de ordenador para realizar procesos, 
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ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 7) almacenado en una memoria integrada 

del dispositivo de codificacion de habla 12 como la ROM en la RAM. El dispositivo de 

comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 12 recibe una serial de habla que 

deber ser codificada desde fuera del dispositivo de codificaciOn de habla 12, y produce 

5 una coffiente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de 

codificacion de habla 12. 

El dispositivo de codificacion de habla 12 incluye funcionalmente una unidad de 

decimaciOn del coeficiente de prediccion lineal 1 j (medio de decimacion del coeficiente 

de decimacion), una unidad de cuantificacion del coeficiente de predicciOn lineal 1k 

10 (medio de cuantificacion del coeficiente de predicciOn), y una unidad de multiplicacion 

de corriente de bits 1g2 (medio de multiplicacion de corriente de bits), en lugar de la 

unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro if y la unidad de multiplicacion 

de corriente de bits 1 g del dispositivo de codificaciOn de habla 11. La unidad de 

transformacion de frecuencia 1 a hasta la unidad de analisis de prediccion lineal 1 e 

15 (medio de analisis de prediccion lineal), la unidad de decimacion del coeficiente de 

prediccion lineal 1j, la unidad de cuantificaciOn de coeficiente de predicciOn lineal 1k y 

la unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g2 del dispositivo de codificacion de 

habla 12 ilustrado en la FIG. 6 son funciones realizadas cuando la CPU del dispositivo 

de codificacion de habla 12 ejecuta el programa de ordenador almacenado en la 

20 memoria integrada en el dispositivo de codificacion de habla 12. La CPU del 

dispositivo de codificaciOn de habla 12 ejecuta procesos secuencialmente (procesos 

desde la Fase Sal a Fase Sa5, y procesos desde la Fase Sc 1 a Fase Sc3) ilustrados en el 

diagrama de flujo de la FIG. 7, ejecutando el programa de ordenador (o utilizando la 

unidad de transformacion de fi-ecuencia 1 a hasta la unidad de analisis de prediccion 
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lineal le, la unidad de decimacion del coeficiente de prediccion lineal 1j, la unidad de 

cuantificacion del coeficiente de prediccion lineal 1k, y la unidad de multiplicacion de 

corriente de bits 1g2 del dispositivo de codificacion de habla 12 ilustrado en la FIG. 6). 

Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el programa de ordenador se 

5 encuentran almacenados en la memoria integrada, como la ROM y la RAM del 

dispositivo de codificacion de habla 12. 

La unidad de decimacion del coeficiente de prediccion lineal 1 j decima aH (n, r) 

obtenido de la unidad de analisis de prediccion lineal 1 e en la direcciOn temporal, y 

transmite un valor de aH (n, r) para una parte de la ranura de tiempo ri y un valor del ri 

10 correspondiente, a la unidad de cuantificacion del coeficiente de prediccion lineal 1k 

(proceso en Fase Sc 1 ). Se observa que 0<i<Nts, y Nts es el niimero de ranuras de 

tiempo en una secuencia para la cual se transmite aH (n, r). La decimacion de los 

coeficientes de prediccion lineal puede ser realizada en un intervalo de tiempo 

predeterminado, o puede realizarse en un intervalo de tiempo no uniforme basado en las 

15 caracteristicas de aH (n, r). Por ejemplo, es posible un metodo que compare GH(r) de aH 

(n, r) en una secuencia con una cierta longitud, y haga que aH (n, r), del cual GH(r) 

excede un cierto valor, sea un objeto de cuantificacion. Si el intervalo de decimaciOn de 

los coeficientes de prediccion lineal es un intervalo predeterminado en lugar de utilizar 

las caracteristicas de aH (n, r), aH (n, r) no tiene que ser calculado para la ranura de 

20 tiempo en la cual no se realiza la transmision. 

La unidad de cuantificaciOn del coeficiente de prediccion lineal 1k cuantifica los 

coeficientes de predicciOn lineal de alta frecuencia decimados aH (n, ri) recibidos de la 

unidad de decimacion del coeficiente de prediccion lineal 1 j e indices ri de las ranuras 

de tiempo cormspondientes, y las transmite a la unidad de multiplicacion de la corriente 
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de bits 1g2 (proceso en Fase Sc2). Como estructura alternativa, en lugar de cuantificar 

all (n, ri), pueden cuantificarse valores de diferencial aD (n, ri) de los coeficientes de 

prediccion lineal como el dispositivo de codificacion de habla de acuerdo con la 

modificacion 2 de la primera realizaciOn. 

5 La unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g2 multiplica la corriente de bits 

codificada calculada por la unidad central de codificacion de codecs 1 c, la informacion 

suplementaria de SBR calculada por la unidad de codificacion de SBR ld, e indices 

frif de las ranuras de tiempo correspondientes a aH (n, ri) que se cuantifican y reciben 

desde la unidad de cuantificacion del coeficiente de prediccion lineal 1k en una 

10 corriente de bits, y envia la corriente de bits multiplicados a traves del dispositivo de 

comunicaciOn del dispositivo de codificacion de habla 12 (proceso en Fase Sc3). 

La FIG. 8 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla 22 de 

acuerdo con la segunda realizacion. El dispositivo de descodificacion de habla 22 

incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

15 similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

descodificacion de habla 22 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

predeterminado (como por ejemplo un programa de ordenador para realizar procesos, 

ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 9) almacenado en una memoria integrada 

del dispositivo de descodificacion de habla 22 como la ROM en la RAM. El dispositivo 

20 de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 22 recibe la corriente de 

bits multiplicados codificada emitida por el dispositivo de descodificacion de habla 22, 

y produce una serial de habla descodificada hacia afuera del dispositivo de 

descodificaciOn de habla 22. 
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El dispositivo de descodificaciOn de habla 22 incluye funcionalmente una unidad de 

separacion de corriente de bits 2a1 (medio de separacion de coniente de bits), una 

unidad de interpolacion/extrapolacion del coeficiente de prediccion lineal 2p (medio de 

interpolacion/extrapolaciOn del coeficiente de prediccion lineal) y una unidad de filtro 

5 de prediccion lineal 2k1 (medio de formacion del envoltorio temporal) en lugar de la 

unidad de separacion de la corriente de bits 2a, la unidad de analisis de prediccion lineal 

de baja frecuencia 2d, la unidad de detecciOn de cambio de serial 2e, la unidad de ajuste 

de intensidad de filtro 2f, y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k del dispositivo de 

descodificaciOn de habla 21. La unidad de separacion de corriente de bits 2a1, la unidad 

10 central de descodificaciOn de cOdecs 2b, la unidad de transformaciOn de frecuencia 2c, 

la unidad de generacion de alta fi-ecuencia 2g hasta la unidad de ajuste de alta frecuencia 

2j, la unidad de filtro de prediccion lineal 2k1, la unidad de adicion de coeficiente 2m, 

la unidad de transformacion inversa de frecuencia 2n, y la unidad de 

interpolacion/extrapolacion del coeficiente de prediccion lineal 2p del dispositivo de 

15 descodificacion de habla 22 ilustrado en la FIG. 8 son funciones realizadas cuando la 

CPU del dispositivo de codificaciOn de habla 12 ejecuta el programa de ordenador 

almacenado en la memoria integrada el dispositivo de codificacion de habla 12. La CPU 

del dispositivo de descodificaciOn de habla 22 ejecuta secuencialmente los procesos 

(procesos desde Fase Sb 1 a Fase Sd2, Fase Sd 1 , desde Fase Sb5 a Fase Sb8, Fase Sd2, y 

20 desde Fase Sb10 a Fase Sb 1 1) ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 9, 

ejecutando el programa de ordenador (o utilizando la unidad de separacion de corriente 

de bits 2a1, la unidad central de descodificacion de codecs 2b, la unidad de 

transformaci6n de frecuencia 2c, la unidad de generaciOn de alta frecuencia 2g hasta la 

unidad de ajuste de alta frecuencia 2j, la unidad de filtro de prediccion lineal 2k1, la 

25 unidad de adicion de coeficiente 2m, la unidad de transformacion inversa de frecuencia 
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2n, y la unidad de interpolacion/extrapolacion del coeficiente de prediccion lineal 2p 

ilustradas en la FIG. 8). Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el programa 

de ordenador y diferentes tipos de datos generados al ejecutar el programa del 

ordenador se encuentran almacenados en la memoria integrada, como la ROM y la 

5 RAM del dispositivo de descodificacion de habla 22. 

El dispositivo de descodificacion de habla 22 incluye la unidad de separacion de 

corriente de bits 2a1, la unidad de interpolacion/extrapolacion del coeficiente de 

prediccion lineal 2p y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k1, en lugar de la unidad 

de separacion de corriente de bits 2a, la unidad de analisis de prediccion lineal de baja 

10 frecuencia 2d, la unidad de deteccion de cambio de serial 2e, la unidad de ajuste de 

intensidad de filtro 2f y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k del dispositivo de 

descodificacion de habla 22. 

La unidad de separacion de corriente de bits 2a1 separa la corriente de bits 

multiplicados suministrada a traves del dispositivo de comunicacion del dispositivo de 

15 descodificacion de habla 22 en los indices ri de las ranuras de tiempo correspondientes a 

aH (n, ri) que se cuantifican, la informacion suplementaria de SBR y la corriente de bits 

codificada. 

La unidad de interpolacion/extrapolacion del coeficiente de prediccion lineal 2p recibe 

los indices ru de las ranuras de tiempo correspondientes a aH (n, r,) que se cuantifican 

20 desde la unidad de separaciOn de corriente de bits 2a1, y obtiene aH (n, r) 

correspondiente a las ranuras de tiempo de las cuales no se transmiten los coeficientes 

de prediccion lineal, por interpolacion o extrapolacion (procesos en Fase Sdl). La 

unidad de interpolaciOn/extrapolacion del coeficiente de predicciOn lineal 2p puede 
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extrapolar los coeficientes de prediccion lineal, por ejemplo de acuerdo con la siguiente 

expresiOn (16). 

0 
a H (n, r) = o I a H (n, rio ) ( 1 ---(16)  

5 en que rio es el valor mas prOximo a r en las ranuras de tiempo fril de las cuales se 

transmiten los coeficientes de predicci6n lineal. 6 es una constante que cumple 0<6<1. 

La unidad de interpolacion/extrapolaciOn del coeficiente de prediccion lineal 2p puede 

interpolar los coeficientes de prediccion lineal, por ejemplo de acuerdo con la siguiente 

expresi6n (17), en que se cumple ri0<r<ri0+1. 

r. — r r —ro 
a
H

(n
,
r) = 

1 0+1  
alf (n t ri ) +  all (); rio+i 

r — r 
1 0+1 1 ri0+1 rio 

10 

La unidad de interpolacion/extrapolacion del coeficiente de predicciOn lineal 2p puede 

convertir los coeficientes de predicciOn lineal en otras formas de expresion, como 

coeficientes LSP (Linear Spectrum Pair) Par de Espectro Lineal, ISP (Immittance 

Spectrum Pair) Par de Espectro de Impedancia, LSF (Linear Spectrum Frequency) 

15 Frecuencia de Espectro Lineal, ISF (Immittance Spectrum Frequency) Frecuencia de 

Espectro de Impedancia, y PARCOR, interpolarlos o extrapolarlos, y convertir los 

valores obtenidos en coeficientes de prediccion lineal para ser utilizados. Los aH (n, r) 

interpolados o extrapolados se transmiten a la unidad de filtro de prediccion lineal 2k1 y 

se utilizan como coeficientes de prediccion lineal para el filtrado de sintesis de 

20 predicciOn lineal, pero tambien pueden utilizarse como coeficientes e prediccion lineal 
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en la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i. Si aD (n, ri) es multiplicado en una 

corriente de bits en lugar de aH (n, r), la unidad de interpolaciOn/extrapolacion del 

coeficiente de prediceiOn lineal 2p realiza la descodificacion del diferencial de manera 

parecida a la del dispositivo de descodificaciOn de habla segim la modificacion 2 de la 

5 primera realizaciOn, antes de realizar el proceso de interpolacion o extrapolacion 

descrito anteriormente. 

La unidad de filtro de prediccion lineal 2k1 realiza un filtrado de sintesis de prediccion 

lineal en la direcciOn de frecuencia en la salida de gad.; (n, r) desde la unidad de ajuste de 

alta frecuencia 2j, utilizando aH (n, r) que se interpola o extrapola obtenido de la unidad 

10 de interpolacion/extrapolacion de coeficiente de predicci6n lineal 2p (proceso en Fase 

Sd2). Una funcion de transferencia de la unidad de filtro de prediccion lineal 2k1 puede 

expresarse como la siguiente expresion (18). La unidad de filtro de predicci6n lineal 2k1 

da forma al envoltorio temporal de los componentes de alta frecuencia generados por el 

SBR realizando un filtrado de sintesis de prediccion lineal, como la unidad de filtro de 

15 prediccion lineal 2k del dispositivo de descodificacion 21. 

g(z) 

1+E a H (n, r)z-n 

n=1 

(Tercera Realizacion) 

 

--(1 8) 
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La FIG. 10 es un diagrama que ilustra un dispositivo de codificaciOn de habla 13 de 

acuerdo con una tercera realizacion. El dispositivo de codificaciOn de habla 13 incluye 

fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

5 similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

codificaciOn de habla 13 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

predeterminado (como por ejemplo un programa de ordenador para realizar procesos, 

ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 11) almacenado en una memoria integrada 

del dispositivo de codificacion de habla 13 como la ROM en la RAM. El dispositivo de 

10 comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 13 recibe una serial de habla que 

deber ser codificada desde fuera del dispositivo de codificaciOn de habla 13, y produce 

una corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de 

codificacion de habla 13. 

El dispositivo de codificacion de habla 13 incluye funcionalmente una unidad de calculo 

15 de envoltorio temporal 1 m (medio de calculo de informaciOn suplementaria de 

envoltorio temporal), una unidad de calculo de parametros de forma de envoltorio in 

(medio de calculo de informaciOn suplementaria de envoltorio temporal), y una unidad 

de multiplicacion de corriente de bits 1g3 en lugar de la unidad de analisis de prediccion 

lineal le, la unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro 1f, y la unidad de 

20 multiplicacion de corriente de bits 1 g del dispositivo de codificacion de habla 11. La 

unidad de transformaciOn de frecuencia la a la unidad de codificacion de SBR id, la 

unidad de calculo del envoltorio temporal 1 m, la unidad de calculo de parametros de 

forma del envoltorio in y la unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g3 del 

dispositivo de codificacion de habla 13 ilustrado en la FIG. 10 son funciones realizadas 
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cuando la CPU del dispositivo de codificaciem de habla 12 ejecuta el programa de 

ordenador almacenado en la memoria integrada del dispositivo de codificaciem de habla 

12. La CPU del dispositivo de codificacion de habla 13 ejecuta procesos 

secuencialmente (procesos desde la Fase Sal a Fase Sa4, y procesos desde la Fase Se 1 a 

5 Fase Se3) ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 11, ejecutando el programa de 

ordenador (o utilizando la unidad de transformaciem de frecuencia 1 a hasta la unidad de 

analisis de codificaciem de SBR id, la unidad de calculo de envoltorio temporal lm, la 

unidad de calculo de parametros de forma de envoltorio in y la unidad de 

multiplicaciem de corriente de bits 1g3 del dispositivo de codificaciem de habla 13 

10 ilustrado en la FIG. 10). Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el programa 

de ordenador se encuentran almacenados en la memoria integrada, como la ROM y la 

RAM del dispositivo de codificacion de habla 13. 

La unidad de calculo de envoltorio temporal 1 m recibe q (k, r), y por ejemplo, obtiene 

informacion del envoltorio temporal e(r) de los componentes de alta fi-ecuencia de una 

15 serial, obteniendo la potencia de cada ranura de tiempo de q (k, r) (proceso en Fase Se 1). 

En este caso, e(r) se obtiene de acuerdo con la siguiente expresion (19). 

e(r) = lq(k, r)12 -(19) 

k=kx 

La unidad de calculo de parametros de forma de envoltorio in recibe e(r) de la unidad 

de calculo del envoltorio temporal lm y recibe limites de tiempo de envoltorio de SBR 

20 Ibif de la unidad de codificacion de SBR id. Debe observarse que 0<i<Ne, y Ne es el 
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niunero de envoltorios de SBR en la secuencia codificada. La unidad de calculo de 

parametros de forma de envoltorio in obtiene un parametro de forma de envoltorio s(i) 

(0<i<Ne) de cada uno de los envoltorios de SBR en la secuencia codificada de acuerdo 

con la siguiente expresi6n (20) (proceso en Fase Se2). El parametro de forma de 

5 envoltorio s(i) corresponde a la informacion suplementaria de envoltorio temporal, y es 

similar en la tercera realizacion. 

10 

s(i) = 
1 bi+1-1,c---   E ke(i) e(r)y bi+,. — 171 —1 r=bi 

Debe observarse que: 

bh, 

E e(r) 

e(i) = r=bi  

b .4. 1 — 1, 

---(2 1 ) 

XXXXXXXXX 

---(20) 

en que s(i) en la expresiOn anterior es un parametro que indica la magnitud de la 

variacion de e(r) en el envoltorio de i-th SBR donde se cumple bi<r<bi+1, y e(r) tiene 

un numero mayor a medida que se incrementa el envoltorio temporal. Las expresiones 

(20) y (21) descritas anteriormente son ejemplos del metodo para calcular s(i), y por 

15 ejemplo, s(i) puede obtenerse tambien utilizando, por ejemplo, SMF (Spectral Flatness 

Measure) Medida de Plano Espectral, de e(r), un ratio del valor maximo hasta el valor 

minimo, y similares. A continuacion, se cuantifica s(i), y se transmite a la unidad de 

multiplicaciOn de corriente de bits 1g3. 
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La unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g3 multiplica la corriente de bits 

codificada calculada por la unidad central de codificacion 1 c, la informacion 

suplementaria de SBR calculada por la unidad de codificacion de SBR id, y s(i) en una 

corriente de bits, y produce la corriente de bits multiplicados a traves del dispositivo de 

5 comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 13 (proceso en Fase Se3). 

La FIG. 12 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificacion de habla 23 de 

acuerdo con una tercera realizacion. El dispositivo de descodificacion de habla 23 

incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

10 similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

descodificaciOn de habla 23 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

predeterminado (como por ejemplo un programa de ordenador para realizar procesos, 

ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 13) almacenado en una memoria integrada 

del dispositivo de descodificacion de habla 23 como la ROM en la RAM. El dispositivo 

15 de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 23 recibe la salida de 

corriente de bits multiplicados codificada del dispositivo de codificacion de habla 13, y 

produce una serial de habla descodificada hacia afuera del dispositivo de 

descodificacion de habla 13. 

El dispositivo de descodificacion de habla 23 incluye funcionalmente una unidad de 

20 separacion de la corriente de bits 2a2 (medio de separacion de corriente de bits), una 

unidad de calculo de envoltorio temporal de baja frecuencia 2r (medio de analisis de 

envoltorio temporal de baja frecuencia), una unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s 

(medio de ajuste de envoltorio temporal), una unidad de calculo de envoltorio temporal 

de alta frecuencia 2t, una unidad de alisamiento de envoltorio temporal 2u, y una unidad 
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de formacion del envoltorio temporal 2v (medio de formacion del envoltorio temporal), 

en lugar de la unidad de separacion de corriente de bits 2a, la unidad de analisis de 

prediccion lineal de baja frecuencia 2d, la unidad de detecciOn de cambio de serial 2e, la 

unidad de ajuste de intensidad de filtro 2f, la unidad de analisis de prediccion lineal de 

5 alta frecuencia 2h, la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i, y la unidad de 

filtro de prediccion lineal 2k del dispositivo de descodificacion de habla 21. La unidad 

de separacion de corriente de bits 2a2, la unidad central de descodificacion de codecs 2b 

hasta la unidad de transformacion de frecuencia 2c, la unidad de generacion de alta 

frecuencia 2g, la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j, la unidad de adicion de 

10 coeficiente 2m, la unidad de transformacion inversa de frecuencia 2n y la unidad de 

calculo de envoltorio temporal de baja frecuencia 2r hasta la unidad de formaciOn del 

envoltorio temporal 2v del dispositivo de descodificacion de habla 23 ilustrado en la 

FIG. 12 son funciones realizadas cuando la CPU del dispositivo de codificacion de 

habla 12 ejecuta el programa de ordenador almacenado en la memoria integrada en el 

15 dispositivo de codificacion de habla 12. La CPU del dispositivo de codificacion de 

habla 23 ejecuta procesos secuencialmente (procesos desde la Fase Sbl a Fase Sb2, de 

Fase Sfl a Fase Sf2, Fase Sb5, de Fase Sf3 a Fase Sf4, Fase Sb8, Fase Sf5 y desde Fase 

Sb10 a Fase Sb 11) ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 13, ejecutando el 

programa de ordenador (o utilizando la unidad de separacion de corriente de bits 2a2, la 

20 unidad central de descodificacion de codecs 2b hasta la unidad de transformaci6n de 

frecuencia 2c, la unidad de generaciOn de alta frecuencia 2g, la unidad de ajuste de alta 

fi-ecuencia 2j, la unidad de adicion de coeficiente 2m, la unidad de transformacion 

inversa de frecuencia 2n, y la unidad de calculo de envoltorio temporal de baja 

fi-ecuencia 2r hasta la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v del dispositivo de 

25 descodificaciOn de habla 23 ilustrado en la FIG. 12). Diferentes tipos de datos 
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necesarios para ejecutar el programa de ordenador se encuentran almacenados en la 

memoria integrada, como la ROM y la RAM del dispositivo de codificacion de habla 

23. 

La unidad de separacion de corriente de bits 2a2 separa la corriente de bits 

5 multiplicados suministrada a traves del dispositivo de comunicacion del dispositivo de 

descodificacion de habla 23 en s(i), la informacion suplementaria de SBR y la corriente 

de bits codificada. La unidad de calculo de envoltorio temporal de baja frecuencia 2r 

recibe qdee (k, r) incluyendo los componentes de baja frecuencia de la unidad de 

transformacion de frecuencia 2c, y obtiene e(r) de acuerdo con la siguiente expresion 

10 (22) (proceso en Fase Sf1). 

15 

63 

e(r) = ItE lq dec (k, Or -(22) 

k=0 

La unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s ajusta e(r) utilizando s(i), y obtiene la 

informacion del envoltorio temporal ajustada eadj(r) (proceso en Fase Sf2). e(r) puede 

ser ajustada, por ejemplo, de acuerdo con las siguientes expresiones (23) a (25). 

e (di (r) = e(i) + 13'(i) — v(i) • (e(r) e(0) (s(i)>v(i)) 

eadi (r) = e(r) 

Debe hacerse notar que: 

 

(otherwise) 
—(23) 
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v(i) = 

e(i) = 

E e(r) 

r=bi  
---(24) 

1 
b1+1 -1 

 

Ee(r)Y ---(25) 

b1.+1 — 1 r=bi 

Las expresiones (23) a (25) descritas mas arriba son ejemplos de metodo de ajuste, y 

tambien puede utilizarse el otro metodo de ajuste por el cual la forma de eadj(r) se 

convierte en similar a la forma ilustrada por s(i). 

5 La unidad de calculo de envoltorio temporal de alta frecuencia 2t calcula un envoltorio 

temporal eexp(r) utilizando qexp (k, r) obtenido de la unidad de generacion de alta 

frecuencia 2g, de acuerdo con la siguiente expresion (26) (proceso en Fase Sf3). 

63 

eev (r) = r)1  
2 

k=lct 

La unidad de alisado de envoltorio temporal 2u alisa el envoltorio temporal de qexp (k, r) 

10 obtenido de la unidad de generacion de alta frecuencia 2g de acuerdo con la siguiente 

expresiOn (27), y transmite la seiial obtenida qflat (k, r) en el dominio QMF a la unidad 

de ajuste de alta frecuencia 2j (proceso en Fase Sf4). 
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flat (k, r) 
exp (k, r) 

e exp (r
) 

-(27) 

El alisado del envoltorio temporal por parte de la unidad de alisado de envoltorio 

temporal 2u tambien puede omitirse. En lugar de calcular el envoltorio temporal de los 

componentes de alta frecuencia del resultado de la unidad de generacion de alta 

5 fi-ecuencia 2g y alisar el envoltorio temporal de la misma, puede calcularse el envoltorio 

temporal de los componentes de alta frecuencia de un resultado de la unidad de ajuste 

de alta frecuencia 2j, y el envoltorio temporal del mismo puede ser alisado. El 

envoltorio temporal utilizado en la unidad de alisado de envoltorio temporal 2u puede 

ser tambien eadj(r) obtenido de la unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s en lugar de 

10 eexp(r) obtenido de la unidad de calculo de envoltorio temporal de alta frecuencia 2t. 

La unidad de formacion del envoltorio temporal 2v da forma a clad.; (k, r) obtenido de la 

unidad de ajuste de alta frecuencia 2j utilizando eadi(r) obtenido de la unidad de 

formacion del envoltorio temporal 2v, y obtiene una serial Oienvadi (k, r) en el dominio 

QMF en el cual se forma el envoltorio temporal (proceso en Fase Sf5). La formacion se 

15 realiza de acuerdo con la siguiente expresion (28). cienvadi (k, r) se transmite a la unidad 

de adici6n de coeficiente 2m como una serial en el dominio QMF correspondiente a los 

componentes de alta frecuencia. 

20 

envadj (k, r) = qadj 
(k, r) - e ad./ (r) -(28) 

(Cuarta Realizacion) 
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La FIG. 14 es un diagrama que ilustra un dispositivo de descodificaciOn de habla 24 de 

acuerdo con una cuarta realizaciOn. El dispositivo de descodificacion de habla 24 

incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

5 descodificacion de habla 24 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

descodificacion de habla 24 como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaci6n 

del dispositivo de descodificacion de habla 24 recibe la salida de corriente de bits 

multiplicados codificada del dispositivo de codificacion de habla 11 o del dispositivo de 

10 codificacion de habla 13, y produce una serial de habla descodificada hacia afuera del 

dispositivo de descodificacion de habla 24. 

El dispositivo de descodificacion de habla 23 incluye funcionalmente la estructura del 

dispositivo de descodificacion de habla 21 (la unidad central de descodificacion de 

cOdecs 2b, la unidad de transformacion de frecuencia 2c, la unidad de analisis de 

15 prediccion lineal de baja frecuencia 2d, la unidad de deteccion de cambio de serial 2e, la 

unidad de ajuste de intensidad de filtro 2f, la unidad de generacion de alta frecuencia 2g, 

la unidad de analisis de predicciOn lineal de alta frecuencia 2h, la unidad de filtro 

inverso de prediccion lineal 2i, la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j, la unidad de 

filtro de predicciOn lineal 2k, la unidad de adicion de coeficiente 2m y la unidad de 

20 transformaciOn inversa de frecuencia 2n) y la estructura del dispositivo de 

descodificaci6n de habla 24 (la unidad de calculo de envoltorio temporal de baja 

frecuencia 2r, la unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s, y la unidad de formacion 

del envoltorio temporal 2v). El dispositivo de descodificacion de habla 24 tambien 

incluye una unidad de separacion de corriente de bits 2a3 (medio de separaci6n de 
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corriente de bits) y una unidad de conversiOn de informacion suplementaria 2w. El 

orden de la unidad de filtro de prediccion lineal 2k y la unidad de formacion del 

envoltorio temporal 2v puede ser opuesto al ilustrado en la FIG. 14. El dispositivo de 

descodificaciOn de habla 24 recibe preferiblemente la corriente de bits codificada por el 

5 dispositivo de codificaciOn de habla 11 o el dispositivo de codificaciOn de habla 13. La 

estructura del dispositivo de descodificaciOn de habla 24 ilustrado en la FIG. 14 es una 

funcion realizada cuando la CPU del dispositivo de descodificacion de habla 24 ejecuta 

el programa de ordenador almacenado en la memoria integrada del dispositivo de 

descodificacion de habla 24. Diferentes tipos de datos necesarios para ejecutar el 

10 programa de ordenador se encuentran almacenados en la memoria integrada, como la 

ROM y la RAM del dispositivo de codificacion de habla 24. 

La unidad de separacion de corriente de bits 2a3 separa la corriente de bits 

multiplicados a traves del dispositivo de comunicacion del dispositivo de 

descodificacion de habla 24 en la informacion suplementaria del envoltorio temporal, la 

15 informacion suplementaria de SBR y la corriente de bits codificada. La informaciOn 

suplementaria del envoltorio temporal tambien puede ser K(r) descrito en la primera 

realizacion o s(i) descrito en la tercera realizacion. La informacion suplementaria del 

envoltorio temporal tambien puede ser otro parametro X(r) que no es ni K(r) ni s(i). 

La unidad de conversion de informacion suplementaria 2w convierte la informaciOn 

20 suplementaria de envoltorio temporal suministrada para obtener K(r) y s(i). Si la 

informaci6n suplementaria del envoltorio temporal es K(r), la unidad de conversion de 

informacion suplementaria 2w convierte K(r) en s(i). La unidad de conversion de 

informacion suplementaria 2w puede tambien obtener, por ejemplo, un valor medio de 

K(r) en una secciOn de bi<r<bi+1 
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K (i) ---(29) 

y convertir el valor medio representado en la expresiOn (29) en s(i) utilizando una tabla 

predeterminada . Si la informacion suplementaria del envoltorio temporal es s(i), la 

unidad de conversion de informacion suplementaria 2w convierte s(i) en K(r). La 

5 unidad de conversion de informaciOn suplementaria 2w puede tambien realizar la 

conversion convirtiendo s(i) en K(r), por ejemplo, utilizando una tabla predeterminada. 

Debe observarse que i y r se asocian entre si con el fin de cumplir la relacion de 

bi<r<bi+1. 

Si la informacion suplementaria del envoltorio temporal es un parametro X(r) que no es 

10 ni s(i) ni K(r), la unidad de conversion de informacion suplementaria 2w convierte X(r) 

en K(r) y s(i). Es preferible que la unidad de conversion de informacion suplementaria 

2w convierta X(r) en K(r) y s(i), por ejemplo, utilizando una tabla predeterminada. 

Tambien es preferible que la unidad de conversion de informacion suplementaria 2w 

transmita X(r) como valor representativo cada envoltorio de SBR. Las tablas para 

15 convertir X(r) en K(r) y s(i) pueden ser distintas entre si. 

(Modificacion 3 de la Primera Realizacion) 

En el dispositivo de descodificacion de habla 21 de la primera realizaciOn, la unidad de 

filtro de prediccion lineal 2k del dispositivo de descodificacion de habla 21 puede 

20 incluir un proceso de control de incremento automatic°. El proceso de control de 

incremento automatic° es un proceso para ajustar la intensidad de la serial en la salida 

del dominio QMF que se suministra. En general, se realiza una serial qsyn,pow (n, r) en el 

dominio QMF cuyo incremento se ha controlado mediante la siguiente expresi6n: 
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1 
,

Pi (r) 

Po (r)  

1
 qsyn ,pow(n) r) = qsyn (n2 r ) . ---(30) 

Aqui, PO(r) y P1(r) se expresan mediante las siguientes expresiones (31) y (32). 

%la 

po (r) = Elqadj(n,r)12  
n=Icr 

63 

P1 (0 = I (n, r) 2
 

n=kr 

- —(32) 

Al realizar al proceso de control de incremento automatic°, la intensidad de los 

5 componentes de alta frecuencia de la salida de serial de la unidad de filtro de prediccion 

lineal 2k se ajusta a un valor equivalente al de antes del filtrado de prediccion lineal. 

Como resultado, el efecto de ajustar la intensidad de la serial de alta frecuencia realizado 

por la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j puede mantenerse para la serial de salida de 

la unidad de filtro de prediccion lineal 2k en la cual se ha formado el envoltorio 

10 temporal de los componentes de alta frecuencia generados basados en SBR. El proceso 

de control de incremento automatic° tambien puede realizarse de forma individual en un 

espectro de frecuencia especifico de la serial en el dominio QMF. El proceso realizado 

en el espectro de frecuencia individual puede realizarse limitando n en la expresion (30), 

la expresi6n (31) y la expresi6n (32) dentro de un espectro de frecuencia especifico. Por 

15 ejemplo, el espectro de frecuencia i-th puede expresarse como Fi<n<Fi+i (en este caso, i 

es un indice que indica el ninnero de un espectro de frecuencia especifico de la serial en 

el dominio QMF). Fi indica los limites del espectro de frecuencia, y es preferible que Fi 

sea una tabla de limite de frecuencia de un factor de escala de envoltorio definido en 
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SBR en "MPEG4 AAC". La tabla de limite de frecuencia esta definida por la unidad de 

generacion de alta frecuencia 2g basada en la definicion de SBR en "MPEG4 AAC". Al 

realizar el proceso de control de incremento automatico , la intensidad de la serial de 

salida de la unidad de filtro de predicciOn lineal 2k en un espectro de frecuencias 

5 especifico de los componentes de alta frecuencia se ajusta a un valor equivalente al de 

antes del filtro de predicci6n temporal. Como resultado, el efecto para ajustar la 

intensidad de la serial de alta frecuencia realizado por la unidad de ajuste de alta 

frecuencia 2j en la serial de salida de la unidad de filtro de prediccion lineal 2k en la 

cual se forma el envoltorio temporal de los componentes de alta fi-ecuencia generados 

10 basados en SBR, se mantiene por unidad de espectro de frecuencia. Los cambios 

realizados en la presente modificacion 3 de la primera realizacion pueden tambien 

hacerse para la unidad de filtro de prediccion lineal 2k de la cuarta realizacion. 

([Modificacion 1 de la Tercera Realizacion) 

15 La unidad de calculo de parametros de forma de envoltorio in en el dispositivo de 

codificacion de habla 13 de la tercera realizacion puede tambien realizarse mediante el 

proceso siguiente. La unidad de calculo de parametros de forma de envoltorio in 

obtiene un parametro de forma de envoltorio s(i) (0<i<Ne) de acuerdo con la siguiente 

expresion (33) para cada envoltorio de SBR en la secuencia codificada. 

20 

e(r) 
s(i) = 1 — min( _____ ) ---(33)  

e(i) 

Debe observarse que: 
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e(i) ---(34) 

es un valor medio de e(r) en el envoltorio de SBR, y el metodo de calculo esta basado 

en la expresi6n (21). Debe observarse que el envoltorio de SBR indica el segmento de 

tiempo que cumple bi<r<bi+1. {bi} son los limites de tiempo de los envoltorios de SBR 

5 incluidos en la informacion suplementaria de SBR como informacion, y son los limites 

del segmento de tiempo para el cual se da el factor de escala de envoltorio de SBR que 

representa la potencia de serial media en un segment° de tiempo determinado y un 

espectro de frecuencia determinado. min (.) representa el valor minim° dentro del 

espectro de bi<r<bi+1. Por consiguiente, en este caso, el parametro de forma de 

10 envoltorio s(i) es un parametro para indicar un ratio del calor minimo para el valor 

medio de la informacion del envoltorio temporal ajustado en el envoltorio de SBR. La 

unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s en el dispositivo de descodificacion de habla 

23 de la tercera realizacion tambien puede realizarse por el proceso siguiente. La unidad 

de ajuste de forma de envoltorio 2s ajusta e(r) utilizando s(i) para obtener la 

15 informacion del envoltorio temporal ajustada eadj(r). El metodo de ajuste se basa en la 

siguiente expresi6n (35) o expresion (36). 

cid./ (r) = CO 1 + s(i)  --(e(r) e(i))  
e(i) — min(e(r)) 

---(35) 

e adi (r) = e(i) 1 + s (i)
(e(r
—
) — e(i))) 

---(36) 

e(i) 
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La expresiOn 35 ajusta la forma del envoltorio para que el ratio del valor minimo para el 

valor medio de la informacion del envoltorio temporal ajustada eadj(r) en el envoltorio 

de SBR se convierta en equivalente al valor del parametro de forma de envoltorio s(i). 

Los cambios realizados en la modificacion 1 de la tercera realizacion descrita mas aniba 

5 tambien pueden realizarse en la cuarta realizacion. 

[Modificacion 2 de la Tercera Realizacion] 

La unidad de formacion del envoltorio temporal 2v puede utilizar tambien la siguiente 

expresion en lugar de la expresion (28). Tal como se indica en la expresion (37), eadj, 

10 scaled(r) se obtiene controlando el incremento de la informacion del envoltorio temporal 

ajustado eadj(r), de manera que la potencia de qenvadj (k,r) mantenga la de qadi (k, r) dentro 

del envoltorio de SBR. Tal como se indica en la expresion (38), en la presente 

modificacion 2 de la tercera realizacion, qenvadj (k, r) se obtiene multiplicando la serial 

qadj (k, r) en el dominio QmF mediante eadj, scaled(r) en lugar de eadi(r). Por consiguiente, 

15 la unidad de formaciOn del envoltorio temporal 2v puede formar el envoltorio temporal 

de la serial qadi (k, r) en el dominio QMF, de manera que la potencia de serial dentro del 

envoltorio de SBR se convierta en equivalente antes y despues de la formacion del 

envoltorio temporal. Debe observarse que el envoltorio de SBR indica el segment° de 

tiempo que cumple bi<r<bi+1. {N} son los limites de tiempo de los envoltorios de SBR 

20 incluidos en la informaciOn suplementaria de SBR como informacion, y son los limites 

del segmento de tiempo para el cual se dan el factor de escalado de envoltorio de SBR 

que representa la potencia de serial media de un segmento de tiempo determinado y un 

espectro de frecuencia determinado. La terminologia "envoltorio de SBR" en las 

realizaciones descritas corresponde a la terminologia "segmento de tiempo de envoltorio 
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de SBR" en "MPEG4 AAC" definido en "ISO/IEC 14496-3", y el "envoltorio de SBR" 

tiene el mismo contenido que el "segmento de tiempo de envoltorio de SBR" a lo largo 

de las realizaciones. 

eadj ,scaled (r) = e0 (r)

5 (kx< k < 63,1)1 r < h+1) 

63 /14." —1 

E Liqadj (k, r)12 
k=k, r=bi 

63 bi.,4 -1 

E E lqadj (k, r) . ea4j (012 

k=k, r=bi 

q en,„di (k, r) = q ad./ (k, r) e aca scaled (r) 

---(37) 

---(38) 

Los cambios realizados en la presente modificacion 2 de la tercera realizacion descrita 

anteriormente tambien pueden hacerse en la cuarta realizacion. 

10 (Modificacion 3 de la Tercera Realizacion) 

La expresiOn (19) puede ser tambien la siguiente expresion (39). 
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e ( r ) 

63 

01+ 1 — b i E ig(k,r)12 
k = 0  

b a + 1 - 1 63 

E E lq(k,r)12 
r = b i k = 0 

La expresiOn (22) puede ser tambien la siguiente expresiOn (40). 

e ( r ) = 

1 

63 

+ 1 — b i E 

k = 0 

l q dec ( k ,r)12 

b — 1 63 

E E 
r = b i k = 0 

l q dec 
( k , r ) I 2 

5 La expresi6n (26) puede ser tambien la siguiente expresi6n (41). 

e ( r ) = 

---(39) 

—(40) 

63 

—  ( k , r 

k = k x 

blij_ •• 1 63 

E ig exp k 
r= b , k k x 

r)12 

Cuando se utilizan la expresion (39) y la expresiOn (40), la informacion del envoltorio 

temporal e(r) es informacion en la cual la potencia de cada muestra de subbanda de 

QMF es normalizada por la potencia media en el envoltorio de SBR, y se extrae la raiz 

10 cuadrada. Sin embargo, la muestra de subbanda es un vector de serial correspondiente al 

indice de tiempo "r" en la serial del dominio de QMF, y es una submuestra en el 
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dominio QMF. En todas las realizaciones descritas, la terminologia "ranura de tiempo" 

tiene el mismo contenido que la "muestra de subbanda de QMF". En este caso, la 

informaciOn del envoltorio temporal e(r) es un coeficiente de incremento que deberia ser 

multiplicado por cada muestra de subbanda de QMF, y lo mismo se aplica a la 

5 informacion del envoltorio temporal ajustada eadi(r). 

(Modificacion 1 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24a (no ilustrado) de una modificacion 1 de 

la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

10 de comunicaci6n y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 24a cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del 

dispositivo de descodificacion de habla 24a como la ROM en la RAM. El dispositivo de 

comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24a recibe la salida de 

15 corriente de bits multiplicados codificada del dispositivo de codificacion de habla 11 o 

del dispositivo de codificacion de habla 13, y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24a. El dispositivo de 

descodificacion de habla 24 incluye funcionalmente una unidad de separacion de 

corriente de bits 2a4 (no ilustrada) en lugar de la unidad de separaciOn de corriente de 

20 bits 2a3 del dispositivo de descodificacion de habla 24, e incluye tambien una unidad de 

generaciOn de informacion suplementaria de envoltorio temporal 2y (no ilustrada) en 

lugar de la unidad de conversion de informaci6n suplementaria 2w. La unidad de 

separacion de corriente de bits 2a4 separa la corriente de bits multiplicados en la 

informacion de SBR y la corriente de bits codificada. La unidad de generaciOn de 
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informaciOn suplementaria de envoltorio temporal 2y genera informaciOn suplementaria 

de envoltorio temporal basada en la informacion incluida en la corriente de bits 

codificada y la informaciOn suplementaria de SBR. 

Para generar la informaciOn suplementaria de envoltorio temporal en un envoltorio SBR 

5 determinado, por ejemplo, el ancho de tiempo (bi+l-bi) del envoltorio de SBR, puede 

utilizarse una clase de secuencia, un parametro de intensidad del filtro inverso, un suelo 

de ruido, la amplitud de la potencia de alta frecuencia, un ratio de la potencia de alta 

frecuencia a la potencia de baja frecuencia, un coeficiente de autocorrelacion o un 

incremento de prediccion de un resultado de realizar un analisis de predicciOn lineal en 

10 la direccion de frecuencia en una seal de baja frecuencia representada en el dominio 

QMF, y similares. La informacion suplementaria de envoltorio temporal puede ser 

generada determinando K(r) o s(i) basados en una pluralidad de valores de los 

parametros. Por ejemplo, la informacion suplementaria de envoltorio temporal puede ser 

generada determinando K(r) o s(i) basados e (bi+1 -bi) de manera que K(r) o s(i) sea 

15 reducido a medida que se incrementa el ancho de tiempo (bi+l-bi) del envoltorio de 

SBR, o K(r) o s(i) se incrementa a medida que el ancho de tiempo (bi+l-bi) del 

envoltorio de SBR se incrementa. Los cambios similares pueden hacerse tambien para 

la primera realizacion y la tercera realizacion. 

20 (Modificacion 2 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24b (ver FIG. 15) no ilustrado) de una 

modificacion 2 de la cuarta realizaciOn incluye ffsicamente una CPU, una ROM, una 

RAM, un dispositivo de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU 

controla de forma integral el dispositivo de descodificacion de habla 24b cargando y 
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ejecutando un programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24b como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificaciOn de habla 24b recibe la 

salida de corriente de bits multiplicados codificada del dispositivo de codificacion de 

5 habla 11 o del dispositivo de codificacion de habla 13, y produce una serial de habla 

descodificada hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24b. El 

dispositivo de descodificacion de habla 24b, tal como se ilustra en la FIG. 15, incluye 

una unidad de ajuste de alta frecuencia primaria 2j1 y una unidad de ajuste de alta 

frecuencia secundaria 2j2, en lugar de la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j. 

10 En este punto, la unidad de ajuste de alta frecuencia primaria 2j1 ajusta una serial en el 

dominio QMF de la banda de alta frecuencia realizando un filtrado inverso de 

prediccion lineal en la direcciOn temporal, el ajuste de incremento, y la adiccion de 

ruido, descrito en la fase de "generacion de HF" y la fase de "ajuste de HF" en SBR en 

"MPEG4 AAC". En este momento, la serial de salida en la unidad de ajuste de alta 

15 fi-ecuencia primaria 2j1 corresponde a una serial W2 en la descripcion en "herramienta 

de SBR" en "ISO/IEC 14496-3:2005", clausulas 4.6.18.7.6 de "Montaje de seriales de 

HF". La unidad de filtro de prediccion lineal 2k (o la unidad de filtro de prediccion 

lineal 2k1) y la unidad de formaciOn del envoltorio temporal 2v dan forma al envoltorio 

temporal de la serial de salida desde la unidad de ajuste de alta frecuencia primaria. La 

20 unidad de ajuste de alta frecuencia secundaria 2j2 realiza un proceso de adiciOn de 

sinusoides en la fase de "ajuste de HF" en SBR en "MPEG4 AAC". El proceso de la 

unidad de ajuste de alta frecuencia secundario corresponde a un proceso de generaciOn 

de una serial Y a partir de la serial W2 en la descripcion de "herramienta de SBR" en 

"ISO/IEC 14496-3:2005", clausulas 4.6.18.7.6 de "Montaje de seriales de HF", en las 
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cuales la serial W2 es sustituida por una serial de salida de la unidad de formacion del 

envoltorio temporal 2v. 

En la descripcion indicada mas arriba, solamente el proceso para ariadir sinusoides es 

realizado por la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j2. Sin embargo, cualquiera de los 

5 procesos de la fase de "ajuste de HF" puede ser realizado por la unidad secundaria de 

ajuste de alta frecuencia 2j2. Tambien pueden realizarse modificaciones similares en la 

primera realizacion, la segunda realizacion y la tercera realizacion. En estos casos, la 

unidad de filtro de prediccion lineal (unidades de filtro de prediccion lineal (2k y 2k1) 

se incluye en la primera realizacion y la segunda realizacion, pero la unidad de 

10 formaciOn del envoltorio temporal no esta incluida. En consecuencia, una serial de 

salida desde la unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j es procesada por la unidad 

de filtro de prediccion lineal, y a continuacion una serial de salida de la unidad de filtro 

de prediccion lineal es procesada por la unidad secundaria de ajuste de alta frecuencia 

2j2. 

15 En la tercera realizacion, esta incluida la unidad de formacion del envoltorio temporal 

2v, pero la unidad de filtro de prediccion lineal no esta incluida. En consecuencia, una 

serial de salida de la unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j1 es procesada por 

la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v, y a continuaciOn una serial de la 

unidad de formacion del envoltorio temporal 2v es procesada por la unidad secundaria 

20 de ajuste de alta frecuencia. 

En el dispositivo de descodificacion de habla (dispositivo de descodificacion de habla 

24, 24a, o 24b) de la cuarta realizacion, el orden de proceso de la unidad de filtro de 

predicciOn lineal 2k y la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v puede 

invertirse. En otras palabras, una serial de salida de la unidad de ajuste de alta frecuencia 
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2j o la unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j1 puede ser procesada primero por 

la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v, y a continuaci6n una serial de salida 

de la unidad de formaciOn del envoltorio temporal 2v puede ser procesada por la unidad 

de filtro de prediccion lineal 2k. 

5 Asimismo, solamente si la informaciOn suplementaria de envoltorio temporal incluye 

informacion de control binaria para indicar si el proceso es realizado por la unidad de 

filtro de prediccion lineal 2k o la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v, y la 

informacion de control indica que el proceso sea realizado por la unidad de filtro de 

prediccion lineal 2k o la unidad de formaciOn del envoltorio temporal 2v, la informacion 

10 suplementaria del envoltorio temporal puede utilizar un formulario que incluye tambien 

por lo menos un elemento entre el parametro de intensidad de filtro K(r), el parametro 

de intensidad de filtro s(i), o X(r) que es un parametro para determinar K(r) y s(i) como 

informaci6n. 

15 (ModificaciOn 3 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24c (ver FIG. 16) de una modificaciOn 3 de 

la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 24c cargando y ejecutando un 

20 programa de ordenador predeterminado (como por ejemplo un programa de ordenador 

para realizar procesos, ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 17) almacenado en 

una memoria integrada del dispositivo de descodificaciOn de habla 24c como la ROM 

en la RAM. El dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 

24c recibe la corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla 
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descodificada hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24c. Tal como se 

ilustra en la FIG. 16, el dispositivo de descodificacion de habla 24c incluye una unidad 

primaria de ajuste de alta frecuencia 2j3 y una unidad secundaria de ajuste de alta 

frecuencia 2j4 en lugar de la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j, y tambien incluye 

5 unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2 y 2z3 en lugar de la 

unidad de filtro de prediccion lineal 2k y la unidad de formacion del envoltorio temporal 

2v (las unidades de ajuste de componentes de serial individuales corresponden al medio 

de formacion del envoltorio temporal). 

La unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j3 emite una serial de salida en el 

10 dominio QMF de la banda de alta frecuencia como componente de serial de copia. La 

unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j3 puede proporcionar una serial sobre la 

cual se realiza por lo menos el filtrado inverso de prediccion lineal en la direccion 

temporal y/o el ajuste de aumento (ajuste de caracteristicas de frecuencia) sobre la serial 

en el dominio QMF de la banda de alta frecuencia, utilizando la informaciOn 

15 suplementaria de SBR recibida de la unidad de separacion de corriente de bits 2a3, 

como componente de serial de copia. La unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j3 

tambien genera un componente de serial de ruido y un componente de serial de 

sinusoide utilizando la informacion suplementaria de SBR proporcionada por la unidad 

de separacion de corriente de bits 2a3, y emite el componente de serial de copia, el 

20 componente de serial de ruido y el componente de serial de sinusoide separadamente 

(proceso en fase Sg 1 ). El componente de serial de ruido y el componente de serial de 

sinusoide pueden no ser generados, dependiendo del contenido de la informacion 

suplementaria de SBR. 
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Las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 realizan el 

proceso en toda la pluralidad de componentes de serial incluidos en la serial de salida del 

medio primario de ajuste de alta frecuencia (proceso en Fase Sg2). El proceso con las 

unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 puede ser un 

5 filtrado de sintesis de prediccion lineal en la direccion de frecuencia obtenido de la 

unidad de ajuste de intensidad de filtro 2f utilizando los coeficientes de prediccion 

lineal, similar al de la unidad de filtro de prediccion lineal 2k (proceso 1). El proceso 

con las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 puede 

ser tambien un proceso de multiplicar cada muestra de subbanda de QMF por un 

10 coeficiente de incremento utilizando el envoltorio temporal obtenido de la unidad de 

ajuste de forma de envoltorio 2s, similar al de la unidad de formacion del envoltorio 

temporal 2v (proceso 2). El proceso con las unidades de ajuste de componentes de serial 

individuales 2z1, 2z2, y 2z3 puede ser tambien un proceso de realizar un filtrado de 

sintesis de prediccion lineal en la direccion de frecuencia sobre la serial de entrada 

15 utilizando los coeficientes de prediccion lineal obtenidos de la unidad de ajuste de 

intensidad de filtro 2f similar a la de la unidad de filtro de prediccion lineal 2k, y 

multiplicando cada muestra de subbanda de QMF por un coeficiente de aumento 

utilizando el envoltorio temporal obtenido de la unidad de ajuste de forma de envoltorio 

2s, similar al de la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v (proceso 3). El 

20 proceso con las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 

2z3 puede ser tambien un proceso de multiplicar cada muestra de subbanda de QMF con 

relacion a la serial de entrada por un coeficiente de aumento utilizando el envoltorio 

temporal obtenido de la unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s, similar a la de la 

unidad de formaciOn del envoltorio temporal 2v, y seguidamente realizar un filtrado de 

25 sintesis de prediccion lineal en la direccion de frecuencia sobre la serial de salida 
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utilizando los coeficientes de prediccion lineal obtenidos de la unidad de ajuste de 

intensidad de filtro 2f, similar a la de la unidad de filtro de predicciOn lineal 2k (proceso 

4). Las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 pueden 

no realizar el proceso de formacion del envoltorio temporal sobre la serial de entrada, 

5 pero pueden emitir la serial de entrada tal como esta (proceso 5). El proceso con las 

unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 puede incluir 

cualquier proceso para dar forma al envoltorio temporal de la serial de entrada 

utilizando un metodo distinto de los procesos 1 a 5 (proceso 6). El proceso con las 

unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 puede ser 

10 tambien un proceso en el cual una pluralidad de procesos entre los procesos 1 a 6 se 

combinen en un orden arbitrario (proceso 7). 

Los procesos con las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, 

y 2z3 pueden ser los mismos, pero las unidades de ajuste de componentes de serial 

individuales 2z1, 2z2, y 2z3 pueden dar forma al envoltorio temporal de cada uno de los 

15 componentes de serial incluidos en la salida del medio primario de ajuste de alta 

fi-ecuencia mediante distintos metodos. Por ejemplo, pueden realizarse distintos 

procesos sobre la serial de copia, la serial de ruido y la serial de sinusoide, de manera 

que una unidad de ajuste de componentes de serial individuales 2z1 realice el proceso 2 

en la serial de copia proporcionada, la unidad de ajuste de componentes de serial 

20 individuales 2z2 realice el proceso 3 en el componente de serial de ruido proporcionado, 

y la unidad de ajuste de componentes de serial individuales 2z3 realice el proceso 5 en la 

serial de sinusoide proporcionada. En este caso, la unidad de ajuste de intensidad de 

filtro 2f y la unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s puede transmitir los mismos 

coeficientes de prediccion lineal, y los envoltorios temporales a las unidades de ajuste 
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de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3, pero tambien puede transferir 

diferentes coeficientes de prediccion lineal y envoltorios temporales. Tambien resulta 

posible transmitir los mismos coeficientes de prediccion lineal y envoltorios temporales 

a por lo menos dos de las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 

5 2z2, y 2z3. Dado que por lo menos una de las unidades de ajuste de componentes de 

serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 puede no realizar el proceso de formacion del 

envoltorio temporal sino emitir la serial de entrada tal como se encuentra (proceso 5), 

las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 realizan el 

proceso de envoltorio temporal en por lo menos uno de la pluralidad de componentes de 

10 serial emitidos desde la unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j3 en conjunto (si 

todas las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 

realizan el proceso 5, el proceso de formacion del envoltorio temporal no se realiza en 

ninguno de los componentes de serial, y los efectos de la presente invencion no se 

muestran). 

15 Los procesos realizados por cada una de las unidades de ajuste de componentes de serial 

individuales 2z1, 2z2, y 2z3 pueden estar fijados a uno de los procesos 1 a 7, pero 

pueden estar determinados dinamicamente para realizar uno de los procesos 1 a 7, 

basados en la informacion de control recibida desde fuera del dispositivo de 

descodificacion de habla 24c. En este momento, resulta preferible que la informacion de 

20 control este incluida en la corriente de bits multiplicados. La informaciOn de control 

puede ser una instruccion para realizar cualquiera de los procesos 1 a 7 en un segmento 

de tiempo de envoltorio de SBR especifico, en la secuencia codificada o en el otro 

segmento de tiempo, o puede ser una instrucciOn para realizar cualquiera de los 

procesos 1 a 7 sin especificar el segmento de tiempo de control. 
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La unidad secundaria de ajuste de alta frecuencia 2j4 ariade la serial de salida de los 

componentes de serial procesados desde las unidades de ajuste de componentes de serial 

individuales 2z1, 2z2, y 2z3, y envia el resultado a la unidad de adicion de coeficiente 

(proceso en Fase Sg3). La unidad secundaria de ajuste de alta frecuencia 2j4 puede 

5 realizar por lo menos uno de entre el filtrado inverso de prediccion lineal en la direccion 

temporal y el ajuste de incremento (ajuste de caracteristicas de fi-ecuencia) en el 

componente de serial de copia, utilizando la informacion suplementaria de SBR recibida 

de la unidad de separacion de corriente de bits 2a3. 

Las unidades de ajuste de componentes de serial individuales 2z1, 2z2, y 2z3 pueden 

10 funcionar en cooperacion entre si, y generar una serial de salida en una fase intermedia 

ariadiendo por to menos dos componentes de serial en los cuales se realiza cualquiera de 

los procesos 1 a 7, y a continuacion realizando cualquiera de los procesos 1 a 7 en la 

serial ariadida. En este momento, la unidad secundaria de ajuste de alta frecuencia 2j4 

ariade la serial de salida en la fase intermedia y un componente de serial que todavia no 

15 ha sido ariadido a la serial de salida en la fase intermedia, y envia el resultado a la 

unidad de adicion de coeficiente. Mas especificamente, resulta preferible generar una 

serial de salida en la fase intermedia realizando el proceso 5 en el componente de serial 

de copia, aplicando el proceso 1 at componente de ruido, ariadiendo los dos 

componentes de serial y posteriormente aplicando el proceso 2 a la serial aliadida. En 

20 este momento, la unidad de ajuste de alta frecuencia 2j4 ariade el componente de serial 

de sinusoide a la serial de salida en la fase intermedia, y envia el resultado a la unidad de 

adicion de coeficiente. 

La unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j3 puede emitir cualquiera de una 

pluralidad de componentes de serial en una forma separada de las otras ademas de los 
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tres componentes de serial del componente de serial de copia, el componente de serial de 

ruido y el componente de serial de sinusoide. En este caso, el componente de serial 

puede obtenerse ariadiendo por lo menos dos de entre el componente de serial de copia, 

el componente de serial de ruido y el componente de serial de sinusoide. El componente 

5 de serial puede ser tambien una serial obtenida dividiendo la banda de uno de entre el 

componente de serial de copia, el componente de serial de ruido y la serial de sinusoide. 

El ninnero de componentes de serial puede ser distinto de tres, y en ese caso, el niimero 

de unidades de ajuste de componentes de serial individuales puede ser distinto de tres. 

La serial de alta frecuencia generada por SBR consiste en tres elementos del 

10 componente de serial de copia obtenidos copiando desde la banda de baja frecuencia a la 

banda de alta frecuencia, la serial de ruido y la serial de sinusoide. Dado que la serial de 

copia, la serial de ruido y la serial de sinusoide tienen envoltorios temporales distintos 

entre si, si el envoltorio temporal de cada componente de la serial se forma utilizando 

metodos diferentes tales como las unidades de ajuste de componentes de serial 

15 individuales de la presente modificacion, resulta posible mejorar todavia mas la calidad 

subjetiva de la serial descodificada en comparacion con otras realizaciones de la 

presente invencion. En particular, dado que la serial de ruido generalmente tiene un 

envoltorio temporal liso, y la serial de copia tiene un envoltorio temporal proximo al de 

la serial en la banda de baja frecuencia, los envoltorios temporales de la serial de copia y 

20 de la serial de ruido pueden ser controlados de forma independiente, manejandolos por 

separado y aplicando diferentes procesos. Por consiguiente, resulta efectivo para 

mejorar la calidad subjetiva de la serial descodificada. Mas especificamente, resulta 

preferible realizar un proceso de formacion del envoltorio temporal en la serial de ruido 

(proceso 3 o proceso 4), realizar un proceso distinto del de la serial de ruido en la serial 

25 de copia (proceso 1 o proceso 2), y realizar el proceso 5 en la serial de sinusoide (en 
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otras palabras, no se realiza el proceso de formacion del envoltorio temporal). Tambien 

resulta preferible realizar un proceso de formaciOn (proceso 3 o proceso 4) del 

envoltorio temporal en la serial de ruido, y realizar el proceso 5 en la serial de copia y la 

serial de sinusoide (en otras palabras, no se realiza el proceso de formacion del 

5 envoltorio temporal). 

(Modificacion 4 de la Primera Realizacion) 

El dispositivo de codificaciOn de habla 1 lb (FIG. 44) de una modificacion 4 de la 

primera realizaciOn incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

10 de comunicaci6n y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de codificacion de habla 11 b cargando y ejecutando un programa 

de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

codificacion de habla 1 lb como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicacion 

del dispositivo de codificaciOn de habla 1 lb recibe una serial de habla que debe ser 

15 codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de habla lib y produce una 

corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

habla 11 b. El dispositivo de codificacion de habla 11 b incluye una unidad de analisis de 

prediccion lineal le del dispositivo de codificacion de habla 11 b, y tambien incluye una 

unidad de seleccion de ranura de tiempo lp. 

20 La unidad de selecciOn de ranura de tiempo lp recibe una serial en el dominio QMF de 

la unidad de transformacion de frecuencia 1 a y selecciona una ranura de tiempo en la 

cual se realiza el analisis de prediccion lineal por parte de la unidad de analisis de 

prediccion lineal 1 el . La unidad de analisis de prediccion lineal lel realiza un analisis 

de prediccion lineal en la serial de dominio QMF en la ranura de tiempo seleccionada 
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como la unidad de analisis de prediccion lineal 1 e, basada en el resultado de seleccion 

transmitido desde la unidad de seleccion de ranura de tiempo lp, para obtener por lo 

menos uno de entre los coeficientes de prediccion lineal de alta frecuencia y el 

coeficiente de prediccion lineal de baja frecuencia. La unidad de calculo de parametros 

5 de intensidad de filtro if calcula un parametro de intensidad de filtro utilizando 

coeficientes de prediccion lineal de la ranura de tiempo seleccionada por la unidad de 

seleccion de ranura de tiempo 1 p, por ejemplo puede utilizarse al menos un metodo de 

selecciOn que utilice la potencia de serial de la serial de dominio QMF de los 

componentes de alta frecuencia, similar al de una unidad de seleccion de ranura de 

10 tiempo 3 en un dispositivo de descodificaciOn 21a de la presente modificaciOn, que se 

describird mas adelante. En este momento, resulta preferible que la serial de dominio 

QMF de los componentes de alta frecuencia en la unidad de seleccion de ranura de 

tiempo lp sea un componente de frecuencia codificado por la unidad de codificacion de 

SBR 1d, entre las seriales en el dominio QMF recibidas de la unidad de transformaci6n 

15 de frecuencia 1 a. El metodo de seleccion de la ranura de tiempo puede ser por lo menos 

uno de los metodos descritos mas arriba, o puede ser la combinacion de los mismos. 

Un dispositivo de descodificacion de habla 21a (ver FIG. 18) de la modificacion 4 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

20 integral el dispositivo de descodificacion de habla 21a cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como por ejemplo un programa de ordenador 

para realizar procesos, ilustrados en el diagrama de flujo de la FIG. 19) almacenado en 

una memoria integrada del dispositivo de descodificacion de habla 21a como la ROM 

en la RAM. El dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificaciOn de habla 

25 21a recibe la corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla 
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descodificada hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 21a. Tal como se 

ilustra en la FIG. 18, el dispositivo de descodificacion de habla 21a incluye una unidad 

de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d1, una unidad de deteccion de 

cambio de serial 2e1, una unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2h1, 

5 una unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i1, y una unidad de filtro de 

prediccion lineal 2k3 en lugar de la unidad de analisis de prediccion lineal de baja 

frecuencia 2d, la unidad de deteccion de cambio de serial 2e, la unidad de analisis de 

predicciOn lineal de alta frecuencia 2h, la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 

2i, y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k del dispositivo de descodificacion de 

10 habla 21, y tambien incluye una unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a. 

La unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a determina si debe realizarse el filtrado de 

sintesis de prediccion lineal en la unidad de filtro de prediccion lineal 2k en la serial qexp 

(k, r) en el dominio QMF de los componentes de alta frecuencia de la ranura de tiempo r 

generados por la unidad de generacion de alta frecuencia 2g, y selecciona una ranura de 

15 tiempo en la cual se realiza el filtrado de sintesis de prediccion lineal (proceso en Fase 

Shl). La unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a notifica, del resultado de la 

seleccion de la ranura de tiempo, la unidad de analisis de prediccion lineal de baja 

fi-ecuencia 2d1, la unidad de deteccion de cambio de serial 2e1, la unidad de analisis de 

prediccion lineal de alta frecuencia 2h1, la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 

20 2i1 y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k3. La unidad de analisis de prediccion 

lineal de baja frecuencia 2d1 realiza un analisis de prediccion lineal en la serial de 

dominio QMF en la ranura de tiempo seleccionada r 1 , de la misma manera en que la 

unidad de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d, basandose en el resultado 

de la selecciOn transmitido desde la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a, para 
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obtener coeficientes de prediccion lineal de baja frecuencia (proceso en Fase Sh2). La 

unidad de deteccion de cambio de serial 2e1 detecta la variacion temporal en la serial del 

dominio QMF en la ranura de tiempo seleccionada, como la unidad de deteccion de 

cambio de serial 2e, basandose en el resultado de seleccion transmitido desde la unidad 

5 de seleccion de ranura de tiempo 3a, y produce un resultado de detecci6n T (rl). 

La unidad de ajuste de intensidad de filtro 2f realiza un ajuste de intensidad de filtro en 

los coeficientes de prediccion lineal de baja frecuencia de la ranura de tiempo 

seleccionada por la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a obtenida por la unidad 

de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d1, para obtener unos coeficientes de 

10 prediccion lineal ad. (n, r1) ajustados. La unidad de analisis de prediccion lineal de alta 

frecuencia 2h1 realiza un analisis de prediccion lineal en la direccion de frecuencia en la 

serial de dominio QMF de los componentes de alta frecuencia generados por la unidad 

de generacion de alta frecuencia 2g para la ranura de tiempo rl seleccionada, basandose 

en el resultado de la seleccion transmitido desde la unidad de seleccion de serial de 

15 tiempo 3a, como la unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2k, para 

obtener unos coeficientes de predicciOn lineal de alta frecuencia aexp 1'1) (proceso en 

Fase Sh3). La unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i1 realiza un filtrado inverso 

de prediccion lineal, en el cual aexp (n, rl ) son coeficientes, en la direccion de frecuencia 

en la serial qexp (k, r) en el dominio QMF de los componentes de alta frecuencia de la 

20 ranura de tiempo r 1 seleccionada, como la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 

2i, basado en los resultados de la selecciOn transmitidos desde la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 3a (proceso en Fase Sh4). 

La unidad de filtro de prediccion lineal 2k3 realiza un filtrado de sintesis de prediccion 

lineal en una serial qadj(k, r 1) en el dominio QMF de los componentes de alta frecuencia 
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producidos en la unidad de ajuste de alta fi-ecuencia 2j en la ranura de tiempo rl 

seleccionada utilizando aadi (n, rl) obtenido de la unidad de ajuste de intensidad de filtro 

2k, basado en el resultado de la seleccion transmitido desde la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 3a (proceso en Fase Sh5). Los cambios realizados en la unidad de 

5 filtro de prediccion lineal 2k descritos en la modificacion 3 tambien pueden realizarse 

en la unidad de filtro de predicciOn lineal 2k3. Para seleccionar una ranura de tiempo en 

la cual se realiza el filtrado de sintesis de prediccion lineal, por ejemplo, la unidad de 

seleccion de ranura de tiempo 3a puede seleccionar por lo menos una ranura de tiempo r 

en la cual la potencia de serial de la serial de dominio QMF qexp (k, r) de los 

10 componentes de alta frecuencia es mayor que la de un valor Pexp, Th predeterminado. Es 

preferible calcular la potencia de serial de qexp(k,r) de acuerdo con la siguiente 

expresiOn. 

kx +M -1 

pexp (
le) E ige.p(k,02 .(42) 

k=kx 

donde M es un valor que representa un espectro de frecuencia superior a una frecuencia 

15 de limite inferior kx de los componentes de alta frecuencia generados por la unidad de 

generacion de alta frecuencia 2g, y el espectro de frecuencia de los componentes de alta 

frecuencia generados por la unidad de generacion de alta frecuencia 2g puede estar 

representado como kx<k< kx+M. El valor predeterminado Pexp,Th puede ser tambien un 

valor medio de Pexp(r) de un ancho de tiempo predeterminado que incluye la ranura de 

20 tiempo r. El ancho de tiempo predeterminado tambien puede ser el envoltorio de SBR. 
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La seleccion tambien puede hacerse para incluir una ranura de tiempo en la cual la 

potencia de serial de la serial de dominio QMF de los componentes de alta frecuencia 

alcanza su tope. La potencia de serial tope puede calcularse, por ejemplo, utilizando un 

valor medio movil: 

de la potencia de serial, y la potencia de serial tope puede ser la potencia de serial en el 

dominio QMF de los componentes de alta frecuencia de la ranura de tiempo r en la cual 

el resultado de 

Pexp ,mA (r + 1) — Pexp,mA (r) ---(44) 

cambia de valor positivo a valor negativo. El valor movil medio de la potencia de serial, 

p (r) -(45) exp ,MA 

por ejemplo, puede calcularse mediante la expresi6n siguiente 

r-1-
C
-1 

12 

Pexp,MA 
(r) = — E Pexp (r' ) -(46) 

C , c 
r =r—i-
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donde c es un valor predeterminado para definir un espectro para calcular el valor 

medio. La potencia de serial tope puede calcularse mediante el metodo descrito mas 

aniba, o puede calcularse con un metodo diferente. 

Por lo menos una ranura de tiempo puede seleccionarse a partir de ranuras de tiempo 

5 incluidas en un ancho de tiempo durante el cual la serial de dominio QMF de los 

componentes de alta frecuencia transita desde un estado fijo con una pequeria variacion 

de su potencia de serial a un estado transitorio con una gran variedad de su potencia de 

serial, y que es inferior a un valor predeterminado tth. Por lo menos una ranura de 

tiempo puede estar tambien seleccionada a partir de ranuras de tiempo incluidas en un 

10 ancho de tiempo t durante el cual la potencia de serial de la serial de dominio QMF de 

los componentes de alta fi-ecuencia se cambia de un estado transitorio con una gran 

variacion a un estado fijo con una pequeria variaciOn, y que son superiores al valor 

predeterminado tth. La ranura de tiempo in en la cual 113,„p(r+1)-Pexp(r); es menor que un 

valor predeterminado (o igual o menor que un valor predeterminado) puede ser el estado 

15 fijo, y la ranura de tiempo r en la cual ;Pexp(r+1)-Pexp(r); es igual o superior a un valor 

predeterminado (o mayor que un valor predeterminado) puede ser el estado transitorio. 

La ranura de tiempo r en la cual !P ,- exp5MA(r+ 1 )-Pexp,MA(r); es menor que un valor 

predeterminado (o igual o menor que un valor predeterminado) puede ser el estado fijo, 

y la ranura de tiempo r en la cual exp ,MA 113,„p,mA(r+1)-P (r); es igual o superior a un valor -  

20 predeterminado (o mayor que un valor predeterminado) puede ser el estado transitorio. 

El estado transitorio y el estado fijo pueden definirse utilizando el metodo descrito mas 

arriba, o puede definirse utilizando diferentes metodos. El metodo de seleccion de 

ranura de tiempo puede ser por lo menos alguno de los metodos descritos mas arriba, 
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puede incluir por lo menos un metodo distinto de los que se han descrito mas aiTiba o 

puede ser una combinaci6n de los mismos. 

(Modificacion 5 de la Primera Realizacion) 

5 Un dispositivo de codificacion de habla 11 c (FIG. 45) de una modificacion 5 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicaciOn y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de codificacion de habla lie cargando y ejecutando un programa 

de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

10 codificacion de habla lie como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaciOn 

del dispositivo de codificacion de habla lie recibe una serial de habla que debe ser 

codificada desde fuera del dispositivo de codificaciOn de habla 11c y produce una 

corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

habla lie. El dispositivo de codificacion de habla 11c incluye una unidad de seleccion 

15 de ranura de tiempo lp 1 , y una unidad de multiplicacion de coniente de bits 1g4 en 

lugar de la unidad de seleccion de ranura de tiempo lp y la unidad de multiplicacion de 

corriente de bits lg del dispositivo de codificacion de habla lib de la modificaciOn 4. 

La unidad de seleccion de ranura de tiempo 1 p 1 selecciona una ranura de tiempo igual 

que la unidad de seleccion de ranura de tiempo lp descrita en la modificacion 4 de la 

20 primera realizacion, y transmite informaciOn de seleccion de ranura de tiempo a la 

unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g4. La unidad de multiplicacion de 

corriente de bits 1g4 multiplica la corriente de bits codificados calculada por la unidad 

central de codificacion de codecs 1 c, la informacion suplementaria de SBR calculada 

por la unidad de codificacion de SBR ld y el parametro de intensidad de filtro calculado 
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por la unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro 1 f, igual que la unidad de 

multiplicacion de corriente de bits lg, tambien multiplica la informacion de selecciOn de 

ranura de tiempo recibida de la unidad de seleccion de ranura de tiempo lpl, y produce 

la corriente de bits multiplicados a traves del dispositivo de comunicacion del 

5 dispositivo de codificaciOn de habla 11c. La informacion de seleccion de ranura de 

tiempo es informacion de selecciOn de ranura de tiempo recibida por una unidad de 

seleccion de ranura de tiempo 3a1 en un dispositivo de descodificacion de habla 21b, 

que sera descrito mas adelante, y por ejemplo, puede incluirse un indice rl de una 

ranura de tiempo a seleccionar. La informacion de seleccion de ranura de tiempo puede 

10 ser tambien un parametro utilizado en el metodo de seleccion de ranura de tiempo de la 

unidad de selecciOn de ranura de tiempo 3a1. El dispositivo de descodificacion de habla 

21b (ver FIG. 20) de la modificacion 5 de la primera realizacion incluye fisicamente una 

CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y similares, que no estan 

ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de descodificacion de 

15 habla 21b cargando y ejecutando un programa de ordenador predeterminado (como por 

ejemplo un programa de ordenador para realizar procesos, ilustrados en el diagrama de 

flujo de la FIG. 21) almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

descodificacion de habla 21b como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaci6n 

del dispositivo de descodificacion de habla 21b recibe la corriente de bits multiplicados 

20 codificada y produce una serial de habla descodificada hacia afuera del dispositivo de 

descodificacion de habla 21b. 

Tal como se ilustra en la FIG. 20, el dispositivo de descodificacion de habla 21b incluye 

una unidad de separacion de corriente de bits 2a5 y la unidad de seleccion de ranura de 

tiempo 3a1 en lugar de la unidad de separacion de corriente de bits 2a y la unidad de 
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seleccion de ranura de tiempo 3a del dispositivo de descodificaciOn de habla 21a de la 

modificaciOn 4, y la informacion de seleccion de ranura de tiempo se suministra a la 

unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1. La unidad de separacion de corriente de 

bits 2a5 separa la corriente de bits multiplicados en el parametro de intensidad de filtro, 

5 la informacion suplementaria de SBR y la coniente de bits codificados como la unidad 

de separacion de corriente de bits 2a, y a continuacion separa la informacion de 

seleccion de ranura de tiempo. La unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1 

selecciona una ranura de tiempo sobre la base de la informaciOn de seleccion de ranura 

de tiempo transmitida desde la unidad de separacion de corriente de bits 2a5 (proceso en 

10 Fase Sil). La informacion de ranura de tiempo es informacion utilizada para seleccionar 

una ranura de tiempo, y por ejemplo puede incluir el indice rl de la ranura de tiempo 

que se va a seleccionar. La informacion de seleccion de ranura de tiempo puede ser 

tambien un parametro, por ejemplo, utilizado en el metodo de seleccion de ranura de 

tiempo descrito en la modificacion 4. En este caso, aunque no esta ilustrado, la serial de 

15 dominio QMF de los componentes de alta frecuencia generada por la unidad de 

generacion de serial de alta frecuencia 2g puede ser suministrada a la unidad de 

seleccion de ranura de tiempo 3a1, ademas de la informaci6n de seleccion de ranura de 

tiempo. El parametro puede ser tambien un valor predeterminado (como por ejemplo 

Pexp,Th y tTh) utilizado para seleccionar la ranura de tiempo. 

20 

(Modificacion 6 de la Primera Realizacion) 

Un dispositivo de codificacion de habla lid (no ilustrado) de una modificacion 6 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicaci6n y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 
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integral el dispositivo de codificacion de habla lid cargando y ejecutando un programa 

de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

codificacion de habla lid como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaci6n 

del dispositivo de codificacion de habla lid  recibe una serial de habla que debe ser 

5 codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de habla lid y produce una 

corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

habla 11d. El dispositivo de codificacion de habla lid incluye una unidad de calculo de 

potencia a corto plazo 1 i 1 , que no esta ilustrada, en lugar de la unidad de calculo de 

potencia a corto plazo li del dispositivo de codificacion de habla lla de la modificacion 

10 1, y tambien incluye una unidad de seleccion de ranura de tiempo 1p2. 

La unidad de seleccion de ranura de tiempo 1p2 recibe una serial en el dominio QMF 

desde la unidad de transformacion de frecuencia 1 a, y selecciona una ranura de tiempo 

correspondiente al segmento de tiempo en el cual se realiza el proceso de calculo de 

potencia a corto plazo por parte de la unidad de calculo de potencia a corto plazo li. La 

15 unidad de calculo de potencia a corto plazo 1 i 1 calcula la potencia a corto plazo de un 

segmento de tiempo correspondiente a la ranura de tiempo seleccionada sobre la base 

del resultado de la selecciOn transmitido desde la unidad de seleccion de ranura de 

tiempo 1p2, como la unidad de calculo de potencia a corto plazo ii del dispositivo de 

codificacion de habla lla de la modificacion 1. 

20 

(Modificacion 7 de la Primera Realizacion) 

Un dispositivo de codificacion de habla lie (no ilustrado) de una modificaci6n 7 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicaci6n y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

 

ES 2 428 316 T3

 

88



integral el dispositivo de codificacion de habla lie cargando y ejecutando un programa 

de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

codificacion de habla lie como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaciOn 

del dispositivo de codificacion de habla lie  recibe una seal de habla que debe ser 

5 codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de habla lie y produce una 

corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

habla lie.  El dispositivo de codificacion de habla lie  incluye una unidad de selecciOn 

de ranura de tiempo 1p3, que no esta ilustrada, en lugar de la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 1p2 del dispositivo de codificacion de habla lid  de la modificaciOn 6. 

10 El dispositivo de codificacion de habla lie  tambien incluye una unidad de 

multiplicacion de corriente de bits que tambien recibe informacion de la unidad de 

selecciOn de ranura de tiempo 1p3, en lugar de la unidad de multiplicaciOn de corriente 

de bits 1 gl. La unidad de seleccion de ranura de tiempo 1p3 selecciona una ranura de 

tiempo como la unidad de selecciOn de ranura de tiempo 1p2 descrita en la modificaciOn 

15 6 de la primera realizacion, y transmite la informacion de seleccion de ranura de tiempo 

a la unidad de multiplicacion de corriente de bits. 

(Modificacion 8 de la Primera Realizacion) 

Un dispositivo de codificaciOn de habla (no ilustrado) de una modificacion 8 de la 

20 primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de codificacion de habla de la modificacion 8 cargando y 

ejecutando un programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de codificacion de habla de la modificacion 8 como la ROM 
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en la RAM. El dispositivo de comunicacion del dispositivo de codificaci6n de habla de 

la modificacion 8 recibe una serial de habla que debe ser codificada desde fuera del 

dispositivo de codificacion de habla y produce una corriente de bits multiplicados 

codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de habla. El dispositivo de 

5 codificacion de habla de la modificacion 8 incluye tambien una unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 1 p ademas de las del dispositivo de codificaciOn de habla descrito en 

la modificacion 2. 

Un dispositivo de descodificacion de habla (no ilustrado) de la modificacion 8 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

10 de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 8 cargando y 

ejecutando un programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 8 como la 

ROM en la RAM. El dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de 

15 habla de la modificacion 8 recibe la corriente de bits multiplicados codificada y produce 

una serial de habla descodificada hacia afuera del dispositivo de descodificacion de 

habla. El dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 8 incluye tambien 

la unidad de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d1, la unidad de deteccion 

de cambio de serial 2e1, la unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2h1, 

20 la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i1, y la unidad de filtro de prediccion 

lineal 2k3 en lugar de la unidad de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d, la 

unidad de deteccion de cambio de serial 2e, la unidad de analisis de prediccion lineal de 

alta frecuencia 2h, la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i, y la unidad de 
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filtro de prediccion lineal 2k del dispositivo de descodificacion de habla descrito en la 

modificacion 2, y tambien incluye una unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a. 

(ModificaciOn 9 de la Primera Realizacion) 

5 Un dispositivo de codificacion de habla (no ilustrado) de una modificacion 9 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicaciOn y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de codificacion de habla de la modificacion 9 cargando y 

ejecutando un programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria 

10 integrada del dispositivo de codificacion de habla de la modificacion 9 como la ROM 

en la RAM. El dispositivo de comunicaciOn del dispositivo de codificacion de habla de 

la modificacion 9 recibe una serial de habla que debe ser codificada desde fuera del 

dispositivo de codificacion de habla y produce una corriente de bits multiplicados 

codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de habla. El dispositivo de 

15 codificacion de habla de la modificacion 9 incluye tambien una unidad de 

multiplicacion de corriente de bits que recibe informacion de la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 1 p 1 ademas la informacion suministrada a la unidad de multiplicacion 

de corriente de bits descrita en la modificacion 8, en lugar de la unidad de 

multiplicacion de corriente de bits descrita en la modificacion 8. 

20 Un dispositivo de descodificacion de habla (no ilustrado) de la modificaciOn 9 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla de la modificaciOn 9 cargando y 

ejecutando un programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria 
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integrada del dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 9 como la 

ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaci6n del dispositivo de descodificacion de 

habla de la modificaci6n 9 recibe la corriente de bits multiplicados codificada y produce 

una serial de habla descodificada hacia afuera del dispositivo de descodificaciOn de 

5 habla. El dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 9 incluye la unidad 

de seleccion de ranura de tiempo 3a1 en lugar de la unidad de seleccion de ranura de 

tiempo 3a del dispositivo de descodificacion de habla descrito en la modificacion 8. El 

dispositivo de descodificacion de habla de la modificacion 9 tambien incluye una 

unidad de separacion de corriente de bits que separa ap (n, r) descrito en la 

10 modificacion en lugar del parametro de intensidad de filtro de la unidad de separacion 

de corriente de bits 2a5, en lugar de la unidad de separacion de corriente de bits 2a. 

(Modificacion 1 de la Segunda Realizacion) 

Un dispositivo de codificacion de habla 12a (FIG. 46) de una modificacion 1 de la 

15 primera realizaciOn incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de codificacion de habla 12a cargando y ejecutando un programa 

de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

codificacion de habla 12a como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaciOn 

20 del dispositivo de codificacion de habla 12a recibe una serial de habla que debe ser 

codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de habla 12a y produce una 

corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

habla 12a. El dispositivo de codificacion de habla 12a incluye la unidad de analisis de 

prediccion lineal 1 el en lugar de la unidad de analisis de prediccion lineal le del 
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dispositivo de codificacion de habla 12, y tambien incluye la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo lp. 

Un dispositivo de descodificacion de habla 22a (ver FIG. 22) de la modificacion 1 de la 

segunda realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

5 de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificaci6n de habla 22a cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 23) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 22a como la ROM en la RAM. El 

10 dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 22a recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 22a. El dispositivo de 

descodificaciOn de habla 22a, tal como se ilustra en la FIG. 22, incluye la unidad de 

analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d1, la unidad de deteccion de cambio 

15 de serial 2e1, la unidad de analisis de predicciOn lineal de alta frecuencia 2h1, la unidad 

de filtro inverso de prediccion lineal 2i1, una unidad de filtro de prediccion lineal 2k2, y 

una unidad de interpolacion/extrapolacion de prediccion lineal 2p1, en lugar de la 

unidad de analisis de prediccion lineal de alta fi-ecuencia 2h, la unidad de filtro inverso 

de predicciOn lineal 2i, la unidad de filtro de prediccion lineal 2k1, y la unidad de 

20 interpolacion/extrapolacion de prediccion lineal 2p del dispositivo de descodificacion de 

habla 22 de la segunda realizacion, y tambien incluye la unidad de seleccion de ranura 

de tiempo 3a. 

La unidad de selecciOn de ranura de tiempo 3a notifica del resultado de la selecciOn de 

la ranura de tiempo, a la unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2h1, 
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la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i1, la unidad de filtro de prediccion 

lineal 2k2, y la unidad de interpolacion/extrapolaciOn de coeficiente de prediccion lineal 

2p1. La unidad de interpolacion/extrapolacion de coeficiente de prediccion lineal 2p1 

obtiene aH(n, r) correspondiente a la ranura de tiempo r 1 que es la ranura de tiempo 

5 seleccionada y cuyos coeficientes de prediccion lineal no se transmiten por 

interpolaciOn o extrapolaciOn, como la unidad de interpolacion/extrapolacion de 

coeficiente de prediccion lineal 2p, en base al resultado de la seleccion transmitida 

desde la unidad de selecciOn de ranura de tiempo 3a (proceso en Fase Sjl). La unidad de 

filtro de prediccion lineal 2k2 realiza un filtrado de sintesis de predicciOn lineal en la 

10 direccion de fi-ecuencia en el resultado de qadj (n, rl) desde la unidad de ajuste de alta 

frecuencia 2j para la ranura de tiempo r 1 seleccionada utilizando aH (n, rl ) que se 

interpola o extrapola y se obtiene desde la unidad de interpolacion/extrapolacion de 

coeficiente de prediccion lineal 2p1, como la unidad de filtro de predicci6n lineal 2k1 

(proceso en Fase Sj2), en base al resultado de seleccion transmitido desde la unidad de 

15 seleccion de ranura de tiempo 3a. Los cambios realizados en la unidad de filtro de 

predicci6n lineal 2k descritos en la modificacion 3 de la primera realizacion tambien 

pueden realizarse a la unidad de filtro de prediccion lineal 2k2. 

(Modificacion 2 de la Segunda Realizacion) 

20 Un dispositivo de codificaciOn de habla 12b (FIG. 47) de una modificacion 2 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de codificacion de habla 12b cargando y ejecutando un programa 

de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 
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codificacion de habla 12b como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaci6n 

del dispositivo de codificacion de habla 12b recibe una serial de habla que debe ser 

codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de habla 12b y produce una 

corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

5 habla 12b. El dispositivo de codificacion de habla 12b incluye la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo lp 1 , y una unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g5 en lugar 

de la unidad de seleccion de ranura de tiempo 1 p y la unidad de multiplicacion de 

corriente de bits 1g2 del dispositivo de codificacion de habla 12a de la modificaciOn 1. 

La unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g5 multiplica la corriente de bits 

10 codificados calculada por la unidad de codificacion de codecs lc, la informacion 

suplementaria de SBR calculada por la unidad de codificacion de SBR ld, e indexa las 

ranuras de tiempo correspondientes a los coeficientes de predicciOn lineal cuantificados 

recibidos de la unidad de cuantificacion de coeficientes de prediccion lineal 1k como la 

unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g2, tambien multiplica la informacion de 

15 seleccion de ranura de tiempo recibida de la unidad de seleccion de ranura de tiempo 

lp 1, y produce la corriente de bits multiplicados a traves del dispositivo de 

comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 12b. 

Un dispositivo de descodificacion de habla 22b (ver FIG. 24) de la modificacion 2 de la 

segunda realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

20 de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 22b cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 25) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 22b como la ROM en la RAM. El 
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dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 22b recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 22b. El dispositivo de 

descodificacion de habla 22b, tal como se ilustra en la FIG. 24, incluye la unidad de 

5 separacion de corriente de bits 2a6, y la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1 en 

lugar de la unidad de separaciOn de corriente de bits 2a1 y la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 3 de un dispositivo de descodificacion de habla 22a descrito en la 

modificacion 1, y la informaciOn de seleccion de ranura de tiempo es suministrada a la 

unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1. La unidad de separaciOn de corriente de 

10 bits 2a6 separa la corriente de bits multiplicados en aH (n, r) cuantificando el indice ri de 

la ranura de tiempo correspondiente, la informacion suplementaria de SBR y la 

corriente de bits codificados como la unidad de separacion de corriente de bits 2a1, y 

tambien separa la informacion de seleccion de ranura de tiempo. 

(Modificacion 4 de la Tercera Realizacion) 

15 

e -(47) 

Descrita en la modificacion 1 de la tercera realizacion puede ser un valor medio de e(r) 

en el envoltorio de SBR, o puede ser un valor definido de alguna otra manera. 

(Modificacion 5 de la Tercera Realizacion) 

20 Tal como se describe en la modificacion 3 de la tercera realizacion, es preferible que la 

unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s controle eadj(r) utilizando un valor 

predeterminado eadj,Th(r), considerando que el envoltorio temporal eadi(r) es un 

 

ES 2 428 316 T3

 

96



coeficiente de aumento multiplicando por la muestra de subbanda de QMF, por 

ejemplo, como la expresi6n (28) y las expresiones (37) y (38). 

e
adj 

(r) > eadi 
,Th 

5 (Cuarta Realizacion) 

—(48) 

Un dispositivo de codificacion de habla 14 (FIG. 48) de la cuarta realizacion incluye 

fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de comunicacion y 

similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral el dispositivo de 

codificacion de habla 14 cargando y ejecutando un programa de ordenador 

10 predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de codificacion 

de habla 14 como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicacion del dispositivo 

de codificacion de habla 14 recibe una serial de habla que debe ser codificada desde 

fuera del dispositivo de codificacion de habla 14 y produce una corriente de bits 

multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de habla 14. El 

15 dispositivo de codificacion de habla 14 incluye una unidad de multiplicacion de 

corriente de bits 1g7 en lugar de la unidad de multiplicacion de corriente de bits lg del 

dispositivo de codificacion de habla 1 lb de la modificacion 4 de la primera realizacion, 

y tambien incluye la unidad de calculo de envoltorio temporal 1 m y la unidad de calculo 

de parametros de envoltorio de la unidad de codificacion de habla 13. 

20 La unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g7 multiplica la corriente de bits 

codificados calculada por la unidad central de codificacion de codecs lc y la 

informacion suplementaria de SBR calculada por la unidad de codificacion de SBR 1 d 
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como la unidad de multiplicaciOn de corriente de bits lg, convierte el parametro de 

intensidad de filtro calculado por la unidad de calculo de parametros de intensidad de 

filtro y el parametro de forma de envoltorio calculado por la unidad de calculo de 

parametros de forma de envoltorio in en la informacion suplementaria de envoltorio 

5 temporal, los multiplica y produce una corriente de bits multiplicados (corriente de bits 

multiplicados codificados) a traves del dispositivo de comunicacion del dispositivo de 

codificacion de habla 14. 

(Modificacion 4 de la Cuarta Realizacion) 

10 Un dispositivo de codificaci6n de habla 14a (FIG. 49) de una modificaciOn 4 de la 

primera realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de codificacion de habla 14a cargando y ejecutando un programa 

de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

15 codificacion de habla 14a como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicaci6n 

del dispositivo de codificacion de habla 14a recibe una serial de habla que debe ser 

codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de habla 14a y produce una 

corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

habla 14a. El dispositivo de codificacion de habla 14a incluye la unidad de analisis de 

20 prediccion lineal 1 el en lugar de la unidad de analisis de prediccion lineal le del 

dispositivo de codificacion de habla 14 de la cuarta realizacion, y tambien incluye la 

unidad de seleccion de ranura de tiempo lp. 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24d (ver FIG. 26) de la modificaci6n 4 de la 

cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de 
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comunicaci6n y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral 

el dispositivo de descodificacion de habla 24d cargando y ejecutando un programa de 

ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar procesos, 

ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 27) almacenado en una memoria integrada 

5 del dispositivo de descodificacion de habla 24d como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24d recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24d. El dispositivo de 

descodificaciOn de habla 24d, tal como se ilustra en la FIG. 26, incluye la unidad de 

10 analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d1, la unidad de deteccion de cambio 

de serial 2e1, la unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2h1, la unidad 

de filtro inverso de prediccion lineal 2i1, y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k3 

en lugar de la unidad de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d, la unidad de 

deteccion de cambio de serial 2e, la unidad de analisis de prediccion lineal de alta 

15 frecuencia 2h, la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i, y la unidad de filtro de 

prediccion lineal 2k del dispositivo de descodificacion de habla 24, y tambien incluye la 

unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a. La unidad de formacion del envoltorio 

temporal 2v da forma a la serial en el dominio QMF obtenido de la unidad de filtro de 

prediccion lineal 2k3 utilizando la informacion del envoltorio temporal obtenida de la 

20 unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s, como la unidad de formaciOn del envoltorio 

temporal 2v de la tercera realizacion, la cuarta realizacion y sus modificaciones 

(proceso en Fase Ski). 

(Modificacion 5 de la Cuarta Realizacion) 
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Un dispositivo de descodificacion de habla 24e (ver FIG. 28) de una modificacion 5 de 

la cuarta realizaciOn incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 24e cargando y ejecutando un 

5 programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 29) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24e como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificaciOn de habla 24e recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

10 hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24e. En la modificacion 5, el 

dispositivo de descodificacion de habla 24e, tal como se ilustra en la FIG. 28, omite la 

unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2h1, y la unidad de filtro 

inverso de prediccion lineal 2i1 del dispositivo de descodificacion de habla 24d descrito 

en la modificaciOn 4 que puede omitirse a lo largo de la cuarta realizacian como la 

15 primera realizacion, e incluye una unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2, y una 

unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1 en lugar de la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 3a y la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v del dispositivo 

de descodificaciOn de habla 24d. El dispositivo de descodificacion de habla 24e tambien 

cambia el orden del filtrado de sintesis de prediccion lineal realizado por la unidad de 

20 filtro de prediccion lineal 2k3 y el proceso de formacion del envoltorio temporal 

realizado por la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1 cuyo orden de proceso 

es intercambiable a lo largo de la cuarta realizacion. 

La unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1 da forma a qadi (k, r) obtenido de la 

unidad de ajuste de alta frecuencia 2j utilizando eadj(r) obtenido de la unidad de 
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formaciOn del envoltorio temporal 2s, como la unidad de formaciOn del envoltorio 

temporal 2v, y obtiene una serial qenvadi (k, r) en el dominio QMF en la cual se da forma 

al envoltorio temporal. La unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1 tambien 

notifica a la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2 sobre los parametros obtenidos 

5 cuando se da forma al envoltorio temporal, o sobre los parametros calculados por lo 

menos utilizando los parametros obtenidos cuando se esta dando forma al envoltorio 

temporal como la informacion de selecciOn de ranura de tiempo. La informacion de 

seleccion de ranura de tiempo puede ser e(r) de la expresion (22) o la expresion (40), o 

a la cual no se aplica la operacion de raiz cuadrada durante el proceso de 

10 calculo. Tambien pueden utilizarse una pluralidad de secciones de ranura (como 

envoltorios de SBR) 

bi r < bi+i —(49) 

asi como la expresion (24) que es el valor medio de las mismas 

e(i) 

15 tambien puede utilizarse como la informacion de seleccion de ranura de tiempo. Debe 

reseriarse que: 

E le(r)12  
r=bi 

171+1 bi 

-451) 
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La informacion de seleccion de ranura de tiempo puede ser tambien eexp(r) de la 

expresion (26) y la expresion (41), o leexp(r);2 a la cual no se aplica la operacion de raiz 

cuadrada durante el proceso de calculo. Puede utilizarse una pluralidad de segmentos de 

ranura de tiempo (como los envoltorios de SBR) 

bi r < bi+1 ---(52) 

Y el valor medio de los mismos 

e-exp (i), leexp()12 ---(53) 

Como informacion de seleccion de ranura de tiempo. Debe indicarse que: 

-jexp (i) = 

e (r) 
exp 

r=bi 

bi+1 — 

leexpo)12 = 

bi+1 
E leexp (r)

I 2 

r=bi 

bi+1 

---(55) 

La informaci6n de seleccion de ranura de tiempo puede ser tambien eadj(r) de la 

expresi6n (23) o la expresion (35), o la expresion (36), o puede ser leadj(02 a la cual no 

se aplica la operacion de raiz cuadrada durante el proceso de calculo. Tambien pueden 

utilizarse una pluralidad de secciones de ranura (como envoltorios de SBR) 
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bi r < bi+, —(56) 

asi como el valor medio de las mismas 

eadi (i) 'di (i)1

 2 ---(57)  

tambien puede utilizarse como la informacion de seleccion de ranura de tiempo. Debe 

5 resefiarse que: 

ead, (0 

b1+1 
Ie

dj (r) a  
r=bi 

bi+, — bi 

b -1 

If le 4 (712 

leadj (i)1
2

 —

 r=bi 

bi+1 bi 

---(58) 

-(59) 

La informacion de selecciOn de ranura de tiempo puede ser eadj, scaled (r) de la expresion 

(37) o puede ser lead.) , scaied(r)12 a la cual no se aplica la operacion de raiz cuadrada 

durante el proceso de calculo. En una pluralidad de secciones de ranura (como 

10 envoltorios de SBR) 
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bi r < hi+, ---(60) 

asi como el valor medio de las mismas 

adj ,scaled (i) 3 adj ,scaled 0)12 —461) 

tambien puede utilizarse como la informacion de seleccion de ranura de tiempo. Debe 

5 reseriarse que: 

bi+1 -1 
E eadj,scaled (r) 

adj ,scaled ki ' 

leadj ,scaled (Or 

b,+, 
E leadj,sca/ed (r)1 2 
r=b; 

b1 —b  

--(62) 

—(63) 

La informacion de seleccion de ranura de tiempo puede ser una potencia de serial 

Penvadj(r) de la ranura de tiempo r de la serial de dominio de QMF correspondiente a los 

componentes de alta frecuencia en los cuales se da forma al envoltorio temporal o un 

10 valor de amplitud de serial de los mismos a los cuales se aplica la operacion de raiz 

cuadrada. 
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5 

VPenvadj (r) ---(64)
 

En una pluralidad de segmentos de ranura de tiempo (como envoltorios de SBR) 

bi ....C. r < b i + 1 —(65) 

asi como el valor medio de las mismas 

15envadj (i)) 1Mnvadi (i)
 —(66) 

tambien puede utilizarse como la informacion de selecciOn de ranura de tiempo. Debe 

reseliarse que: 

kx + M -I  

P 7--- envadj (r) 
E lq e„,adj (k, r)12 ---(67) 

k=k, 

1-5envadj (i) 

b1+1 -1 

EPenvadj (r) 
r=bi 

b, 1 — 1's 

-(68) 

M es un valor que representa un espectro de frecuencia superior al de la frecuencia de 

10 limite inferior k„ de los componentes de alta frecuencia generados por la unidad de 

generacion de alta frecuencia 2g, y los componentes de alta frecuencia generados por la 
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unidad de generaciOn de alta frecuencia 2g tambien pueden estar representados como 

kx<k< kx+M. 

La unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2 selecciona ranuras de tiempo en las 

cuales se realiza el filtrado de sintesis de prediccion lineal por parte de la unidad de 

5 filtro de prediccion lineal 2k, determinando si se realiza el filtrado de sintesis de 

prediccion lineal en la serial Clenvadi (k, r) en el dominio QMF de los componentes de alta 

frecuencia de la ranura de tiempo r en que se da forma al envoltorio temporal por parte 

de la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1, en base a la informaciOn de 

selecciOn transmitida des de la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1 

10 (proceso en Fase Spl). 

Para seleccionar las ranuras de tiempo en las cuales se realiza el filtrado de sintesis de 

predicciOn lineal por parte de la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2 en la 

presente modificacion, puede seleccionarse por lo menos una ranura de tiempo r en la 

cual un parametro u(r) incluido en la informacion de selecciOn de ranura de tiempo 

15 transmitida desde la unidad de formaci6n del envoltorio temporal 2v1 es mayor que un 

valor predeterminado uTh, o al menos una ranura de tiempo r en la cual u(r) es igual o 

mayor que un valor predeterminado uTh. u(r) puede incluir por lo menos un elemento 

20 

entre e(r), ;e(r)12, eexp(r), leexp(r);2, eadj(r), leadj(012, eadj, scaled (r), Ieadj, scaled(r) 1, y Penvadj(r),  

tal como se ha descrito anteriormente, y; 

111)envadi (r) 

Y uTh puede incluir por lo menos uno entre; 
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e(i) de(i)12,eeocp (i)
 , 

f.eXP (1)12 , t
hli' WI re"ad.1 (Or 

2 e ad.' ,scaled (0 l le adj ,scaled (01 ) 

Tenvadj (i), 113envadj (1) , 

---(70) 

un puede ser tambien un valor medio de u(r) de un ancho de tiempo predeterminado 

(como un envoltorio de SBR) incluyendo la ranura de tiempo r. La seleccion puede 

hacerse tambien para incluir las ranuras de tiempo en las que u(r) alcanza sus picos. Los 

5 picos de u(r) pueden calcularse tal como se calculan los picos de la potencia de serial en 

la serial de dominio QMF de los componentes de alta frecuencia en la modificacion 4 de 

la primera realizacion. El estado fijo y el estado de transici6n en la modificacion 4 de la 

primera realizacion pueden determinarse de forma parecida a los de la modificacion 4 

de la primera realizacion utilizando u(r), y las ranuras de tiempo pueden seleccionarse 

10 sobre esta base. El metodo de seleccion de ranura de tiempo puede ser por lo menos uno 

de los metodos descritos anteriormente, puede incluir por lo menos un metodo distinto 

de los descritos anteriormente, o puede ser una combinacion de los mismos. 

(Modificacion 6 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24f (ver FIG. 30) de una modificacion 6 de 

15 la cuarta realizaciOn incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 
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integral el dispositivo de descodificacion de habla 24f cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 29) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24f como la ROM en la RAM. El 

5 dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24f recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24f. En la modificacion 6, el 

dispositivo de descodificacion de habla 24f, tal como se ilustra en la FIG. 30, omite la 

unidad de deteccion de cambio de serial 2e1, la unidad de analisis de prediccion lineal 

10 de alta frecuencia 2h1, y la unidad de filtro inverso de predicciOn lineal 2i1 del 

dispositivo de descodificacion de habla 24d descrito en la modificacion 4 que puede 

omitirse a lo largo de la cuarta realizacion como la primera realizacion, e incluye la 

unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2 y la unidad de formacion del envoltorio 

temporal 2v1 en lugar de la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a y la unidad de 

15 formacion del envoltorio temporal 2v del dispositivo de descodificacion de habla 24d. 

El dispositivo de descodificacion de habla 24f tambien cambia el orden del filtrado de 

sintesis de prediccion lineal realizado por la unidad de filtro de prediccion lineal 2k3 y 

el proceso de formaciOn del envoltorio temporal realizado por la unidad de formacion 

del envoltorio temporal 2v1 cuyo orden de proceso es intercambiable a lo largo de la 

20 cuarta realizacion. 

La unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2 determina si se realiza el filtrado de 

sintesis de prediccion lineal por parte de la unidad de filtro de prediccion lineal 2k3 en 

la serial Clenvadj (k, r) en el dominio QMF de los componentes de alta frecuencia de las 

ranuras de tiempo r en las cuales el envoltorio temporal es formado por la unidad de 
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formacion del envoltorio temporal 2v1, sobre la base de la informacion de selecciOn de 

ranura de tiempo transmitida desde la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1, 

selecciona las ranuras de tiempo en que se realiza el filtrado de sintesis de prediccion 

lineal, y notifica sobre las ranuras de tiempo seleccionadas a la unidad de analisis de 

5 predicciOn lineal de baja frecuencia 2d1 y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k3. 

(Modificacion 7 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de codificacion de habla 14b (FIG. 50) de una modificacion 7 de la 

cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de 

comunicaciOn y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral 

10 el dispositivo de codificacion de habla 14b cargando y ejecutando un programa de 

ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del dispositivo de 

codificacion de habla 14b como la ROM en la RAM. El dispositivo de comunicacion 

del dispositivo de codificacion de habla 14b recibe una serial de habla que debe ser 

codificada desde fuera del dispositivo de codificacion de habla 14b y produce una 

15 corriente de bits multiplicados codificada hacia afuera del dispositivo de codificacion de 

habla 14b. El dispositivo de codificaciOn de habla 14a incluye una unidad de 

multiplicacion de corriente de bits 1g6 y la unidad de seleccion de ranura de tiempo lp 1 

en lugar de la unidad de multiplicacion de corriente de bis 1g7 y la unidad de selecciOn 

de ranura de tiempo lp del dispositivo e codificacion de habla 14a de la modificaciOn 4. 

20 

La unidad de multiplicacion de corriente de bits 1g6 multiplica la corriente de bits 

codificada por la unidad central de codificacion de codecs 1 c, la informacion 

suplementaria de SBR calculada por la unidad de codificacion de SBR id y la 

informaci6n suplementaria de envoltorio temporal en la que se convierten el parametro 
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de intensidad de filtro calculado por la unidad de calculo de parametros de intensidad de 

filtro y el parametro de forma de envoltorio calculado por la unidad de calculo de 

parametro de forma de envoltorio in, tambien multiplica la informacion de seleccion de 

ranura de tiempo recibida de la unidad de seleccion de ranura de tiempo lpl, y produce 

5 la corriente de bits multiplicados (corriente de bits multiplicados codificados) a traves 

del dispositivo de comunicacion del dispositivo de codificacion de habla 14b. 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24g (ver FIG. 31) de una modificacion 7 de 

la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

10 integral el dispositivo de descodificacion de habla 24g cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 32) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24g como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24g recibe la 

15 corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24g. El dispositivo de 

descodificaciOn de habla 24g incluye una unidad de separaciOn de corriente de bits 2a7 

y la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1 en lugar de la unidad de separacion de 

corriente de bits 2a3 y la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a del dispositivo de 

20 descodificacion de habla 2d descrito en la modificacion 4. 

La unidad de separacion de bits 2a7 separa la corriente de bits multiplicados 

proporcionada a traves del dispositivo de comunicacion del dispositivo de 

descodificacion de habla 24g en la informacion suplementaria de envoltorio temporal, la 

informacion suplementaria de SBR y la corriente de bits codificados, como la unidad de 
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separaciOn de con-iente de bits 2a3, y tambien separa la informacion de selecciOn de 

ranura de tiempo. 

(ModificaciOn 8 de la Cuarta Realizacion) 

5 Un dispositivo de descodificacion de habla 24h (ver FIG. 33) de una modificacion 8 de 

la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicaciOn y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 24h cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

10 procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 34) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24h como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24h recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24h. El dispositivo de 

15 descodificacion de habla 24h, tal como se ilustra en la FIG. 33, incluye la unidad de 

analisis de predicciOn lineal 2d1, la unidad de deteccion de cambio de serial 2e1, la 

unidad de analisis de prediecion lineal de alta frecuencia 2h1, la unidad de filtro inverso 

de prediecion lineal 2i1, y la unidad de filtro de predicciOn lineal 2k3 en lugar de la 

unidad de analisis de predicciOn lineal de baja frecuencia 2d, la unidad de deteccion de 

20 cambio de serial 2e, la unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 2h, la 

unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i, y la unidad de filtro de prediccion lineal 

2k del dispositivo de descodificacion de habla 24 b de la modificacion 2, y tambien 

incluye la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a. La unidad primaria de ajuste de 

alta frecuencia 2j1 realiza al menos uno de los procesos en la fase "Ajuste de HF" en 
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SBR en "MPEG-4 AAC", como la unidad primaria de ajuste de alta frecuencia 2j1 de la 

modificacion 2 de la cuarta realizacion (proceso en Fase Sml ). La unidad secundaria de 

ajuste de alta frecuencia 2j2 realiza por lo menos uno de los procesos en la fase "Ajuste 

de HF" en SBR en "MPEG-4 AAC", como la unidad secundaria de ajuste de alta 

5 fi-ecuencia 2j2 de la modificacion 2 de la cuarta realizacion (proceso en Fase Sm2). 

Resulta preferible que el proceso realizado por la unidad secundaria de ajuste de alta 

fi-ecuencia 2j2 sea un proceso no realizado por la unidad primaria de ajuste de alta 

frecuencia 2j1, entre los procesos en la fase "Ajuste de HF" en SBR en "MPEG-4 

AAC". 

10 (Modificacion 9 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificaciOn de habla 24i (ver FIG. 35) de la modificacion 9 de la 

cuarta realizaciOn incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo de 

comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma integral 

el dispositivo de descodificacion de habla 24i cargando y ejecutando un programa de 

15 ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar procesos, 

ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 36) almacenado en una memoria integrada 

del dispositivo de descodificacion de habla 24i como la ROM en la RAM. El dispositivo 

de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24i recibe la corriente de 

bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada hacia afuera 

20 del dispositivo de descodificacion de habla 24i. El dispositivo de descodificacion de 

habla 24i, tal como se ilustra en la FIG. 35, omite la unidad de analisis de predicciOn 

lineal de alta fi-ecuencia 2h1, y la unidad de filtro inverso de predicciOn lineal 2i1 del 

dispositivo de descodificacion de habla 24h de la modificacion 8 que puede omitirse a 

lo largo de la cuarta realizacion como la primera realizacion, e incluye la unidad de 
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formacion del envoltorio temporal 2v1 y la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2 

en lugar de la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v y la unidad de selecciOn 

de ranura de tiempo 3a del dispositivo de descodificacion de habla 24h de la 

modificacion 8. El dispositivo de descodificacion de habla 24i tambien cambia el orden 

5 del filtrado de sintesis de prediccion lineal realizado por la unidad de filtro de 

prediccion lineal 2k3 y el proceso de formacion del envoltorio temporal realizado por la 

unidad de formacion del envoltorio temporal 2v1 cuyo orden de proceso es 

intercambiable a lo largo de la cuarta realizaciOn. 

(Modificacion 10 de la Cuarta Realizacion) 

10 Un dispositivo de descodificacion de habla 24j (ver FIG. 37) de una modificacion 10 de 

la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicaciOn y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 24j cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

15 procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 36) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24j como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24j recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24j. El dispositivo de 

20 descodificacion de habla 24j, tal como se ilustra en la FIG. 37, omite la unidad de 

deteccion de cambio de serial 2e1, la unidad de analisis de prediccion lineal de alta 

fi-ecuencia 2h1 y la unidad de filtro inverso de predicci6n lineal 2i1 del dispositivo de 

descodificacion de habla 24h de la modificacion 8 que puede omitirse a lo largo de la 

cuarta realizacion como la primera realizacion, e incluye la unidad de formaci6n del 
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envoltorio temporal 2v1 y la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a2 en lugar de la 

unidad de formaci6n del envoltorio temporal 2v1 y la unidad de seleccion de ranura de 

tiempo 3a2 en lugar de la unidad de formacion del envoltorio temporal 2v y la unidad 

de selecciOn de ranura de tiempo 3a del dispositivo de descodificaciOn de habla 24h de 

5 la modificacion 8. Tambien se cambia el orden del filtrado de sintesis de predicci6n 

lineal realizado por la unidad de filtro de predicci6n lineal 2k3 y el proceso de 

formacion del envoltorio temporal realizado por la unidad de formaci6n del envoltorio 

temporal 2v1 cuyo orden de proceso es intercambiable a lo largo de la cuarta 

realizacion. 

10 (Modificacion 11 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24k (ver FIG. 38) de la modificacion 11 de 

la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicaciOn y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 24k cargando y ejecutando un 

15 programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 39) almacenado en una memoria 

integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24k como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24k recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

20 hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24k. El dispositivo de 

descodificacion de habla 24k, tal como se ilustra en la FIG. 38, incluye la unidad de 

separaciOn de corriente de bits 2a7 y la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1 en 

lugar de la unidad de separacion de corriente de bits 2a3 y la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 3a del dispositivo de descodificacion de habla 24h de la modificacion 
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8. 

(Modificacion 12 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24q (ver FIG. 40) de una modificaciOn 12 de 

5 la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un dispositivo 

de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de forma 

integral el dispositivo de descodificacion de habla 24q cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 41) almacenado en una memoria 

10 integrada del dispositivo de descodificacion de habla 24q como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicaciOn del dispositivo de descodificacion de habla 24q recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24q. El dispositivo de 

descodificaciOn de habla 24q, tal como se ilustra en la FIG. 40, incluye la unidad de 

15 analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d1, la unidad de deteccion de cambio 

de serial 2e1, la unidad de analisis de predicciOn lineal de alta frecuencia 2h1, la unidad 

de filtro inverso de prediccion lineal 2i1, y las unidades individuales de ajuste de 

componentes de serial 2z4, 2z5, y 2z6 (las unidades individuales de ajuste de 

componentes de serial corresponden al medio de formacion del envoltorio temporal) en 

20 lugar de la unidad de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 2d, la unidad de 

deteccion de cambio de serial 2e, la unidad de analisis de prediccion lineal de alta 

frecuencia 2h, la unidad de filtro inverso de predicciOn lineal 2i y las unidades 

individuales de ajuste de componentes de serial 2z1, 2z2, y 2z3 del dispositivo de 
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descodificacion de habla 24c de la modificacion 3, y tambien incluye la unidad de 

seleccion de ranura de tiempo 3a. 

Por lo menos una de las unidades individuales de ajuste de componentes de serial 2z4, 

2z5, y 2z6 realiza el proceso en la serial de dominio QMF de la ranura de tiempo 

5 seleccionada, para el componente de serial incluido en el resultado del medio primario 

de ajuste de alta frecuencia, como las unidades individuales de ajuste de componentes 

de serial 2z1, 2z2, y 2z3, en base al resultado de seleccion transmitido desde la unidad 

de seleccion de ranura de tiempo 3a (proceso en Fase Snl). Resulta preferible que el 

proceso que utiliza la informaciOn de selecciOn de ranura de tiempo incluya por lo 

10 menos un proceso que incluya el filtrado de sintesis de prediccion lineal en la direccion 

de frecuencia, entre los procesos de las unidades individuales de ajuste de componentes 

de serial 2z1, 2z2, y 2z3 descritas en la modificacion 3 de la cuarta realizacion. 

Los procesos realizados por las unidades individuales de ajuste de componentes de 

serial 2z4, 2z5, y 2z6 pueden ser los mismos que los procesos realizados por las 

15 unidades individuales de ajuste de componentes de serial 2z1, 2z2, y 2z3 descritos en la 

modificaciOn 3 de la cuarta realizacion, pero las unidades individuales de ajuste de 

componentes de serial 2z4, 2z5, y 2z6 pueden dar forma al envoltorio temporal de cada 

uno de los diversos componentes de serial incluidos en el resultado del medio primario 

de ajuste de alta frecuencia por distintos metodos (si todas las unidades individuales de 

20 ajuste de componentes de serial 2z4, 2z5, y 2z6 no realizan un proceso en base al 

resultado de seleccion transmitido desde la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a, 

es el mismo de la modificacion 3 de la cuarta realizacion de la presente invencion). 

Todos los resultados de seleccion de la ranura de tiempo transmitidos a las unidades 

individuales de ajuste de componentes de serial 2z4, 2z5, y 2z6 desde la unidad de 
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seleccion de ranura de tiempo 3a no necesitan ser el mismo, y pueden ser distintos, en 

parte o en su totalidad. 

En la FIG. 40, el resultado de la ranura de tiempo se transmite a las unidades 

individuales de ajuste de componentes 2z4, 2z5, y 2z6 desde una unidad de seleccion de 

5 ranura de tiempo 3a. Sin embargo, resulta posible incluir una pluralidad de unidades de 

seleccion de ranura de tiempo para notificar, de los diferentes resultados de la seleccion 

de ranura de tiempo, todos o una parte de las unidades individuales de ajuste de 

componentes de serial 2z4, 2z5, y 2z6. En este momento, la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo relativa a la unidad individual de ajuste de componentes de serial entre 

10 las unidades individuales de ajuste de componentes de serial 2z4, 2z5, y 2z6 que realiza 

el proceso 4 (el proceso de multiplicar cada muestra de subbanda de QMF por el 

coeficiente de aumento se realiza en la serial de entrada utilizando el envoltorio 

temporal obtenido de la unidad de ajuste de forma de envoltorio 2s como la unidad de 

formacion del envoltorio temporal 2v, y a continuacion el filtrado de sintesis de 

15 predicciOn lineal en la direccion de frecuencia tambien se realiza en la serial de salida 

utilizando los coeficientes de prediccion lineal recibidos de la unidad de ajuste de 

intensidad de filtro 2f como la unidad de filtro de prediccion lineal 2k) descrito en la 

modificacion 3 de la cuarta realizacion puede seleccionar la ranura de tiempo utilizando 

la informacion de seleccion de ranura de tiempo proporcionada por la unidad de 

20 formacion del envoltorio temporal. 

(Modificacion 13 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24m (ver FIG. 42) de una modificacion 13 

de la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un 
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dispositivo de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de 

forma integral el dispositivo de descodificacion de habla 24m cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado (como el programa de ordenador para realizar 

procesos, ilustrado en el diagrama de flujo de la FIG. 43) almacenado en una memoria 

5 integrada del dispositivo de descodificaciOn de habla 24m como la ROM en la RAM. El 

dispositivo de comunicacion del dispositivo de descodificaci6n de habla 24m recibe la 

corriente de bits multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada 

hacia afuera del dispositivo de descodificacion de habla 24m. El dispositivo de 

descodificacion de habla 24m, tal como se ilustra en la FIG. 42, incluye la unidad de 

10 separaci6n de corriente de bits 2a7 y la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1 en 

lugar de la unidad de separacion de corriente de bits 2a3 y la unidad de seleccion de 

ranura de tiempo 3a del dispositivo de descodificacion de habla 24q de la modificacion 

12. 

15 (Modificacion 14 de la Cuarta RealizaciOn) 

Un dispositivo de descodificacion de habla 24n (que no se ilustra) de la modificacion 14 

de la cuarta realizacion incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un 

dispositivo de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de 

forma integral el dispositivo de descodificaciOn de habla 24n cargando y ejecutando un 

20 programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del 

dispositivo de descodificacion de habla 24n como la ROM en la RAM. El dispositivo de 

comunicaci6n del dispositivo de descodificacion de habla 24n recibe la corriente de bits 

multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada hacia afuera del 

dispositivo de descodificacion de habla 24n. El dispositivo de descodificacion de habla 
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24n incluye funcionalmente la unidad de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 

2d1, la unidad de deteccion de cambio de serial 2e1, la unidad de analisis de prediccion 

lineal de alta frecuencia 2h1, la unidad de filtro inverso de prediccion lineal 2i1, y la 

unidad de filtro de predicciOn lineal 2k3 en lugar de la unidad de analisis de prediccion 

5 lineal de baja frecuencia 2d, la unidad de deteccion de cambio de serial 2e, la unidad de 

analisis de predicciOn lineal de alta frecuencia 2h, la unidad de filtro inverso de 

predicciOn lineal 2i, y la unidad de filtro de prediccion lineal 2k del dispositivo de 

descodificacion de habla 24a de la modificacion 1, y tambien incluye la unidad de 

seleccion de ranura de tiempo 3a. 

10 

(ModificaciOn 15 de la Cuarta Realizacion) 

Un dispositivo de descodificaciOn de habla 24p (que no se ilustra) de la modificaciOn 15 

de la cuarta realizaciOn incluye fisicamente una CPU, una ROM, una RAM, un 

dispositivo de comunicacion y similares, que no estan ilustrados, y la CPU controla de 

15 forma integral el dispositivo de descodificacion de habla 24p cargando y ejecutando un 

programa de ordenador predeterminado almacenado en una memoria integrada del 

dispositivo de descodificacion de habla 24p como la ROM en la RAM. El dispositivo de 

comunicacion del dispositivo de descodificacion de habla 24p recibe la corriente de bits 

multiplicados codificada y produce una serial de habla descodificada hacia afuera del 

20 dispositivo de descodificacion de habla 24p. El dispositivo de descodificaciOn de habla 

24p incluye funcionalmente la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a1 en lugar de 

la unidad de seleccion de ranura de tiempo 3a del dispositivo de descodificacion de 

habla 24n de la modificacion 14. El dispositivo de descodificacion de habla 24p 
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tambien incluye una unidad de separacion de corriente de bits 2a8 (que no se ilustra), en 

lugar de la unidad de separacion de corriente de bits 2a4. 

La unidad de separacion de corriente de bits 2a8 separa la corriente de bits 

multiplicados en la informacion suplementaria de SBR y la corriente de bits codificados 

5 como la unidad de separacion de corriente de bits 2a4, asi como en la informacion de 

seleccion de ranura de tiempo. 

Aplicabilidad Industrial 

La presente invenciOn proporciona una tecnica aplicable a la tecnica de extension de 

ancho de banda en el dominio de frecuencia representado por SBR, y para reducir la 

10 aparicion de pre-eco y post-eco y mejorar la calidad subjetiva de la serial descodificada 

sin aumentar de forma significativa el coeficiente de bits 

Lista de Signos de Referencia 

11, 11 a, 11 b, 11c, 12, 12a, 12b, 13, 14, 14a, 14b : dispositivo de codificacion de habla 

la : unidad de transformacion de frecuencia 

15 lb : unidad de transformacion inversa de frecuencia 

1 c : unidad central de codificacion de c6decs 

ld : unidad de codificacion de SBR 

le, 1 el : unidad de analisis de prediccion lineal 

1 f: unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro 

20 1 fl : unidad de calculo de parametros de intensidad de filtro 

lg, lgl, 1g2, 1g3, 1g4, lga5, 1g6, 1g7 : unidad de multiplicacion de corriente de bits 

lh : unidad de transformacion inversa de alta frecuencia 

ii: unidad de calculo de potencia a corto plazo 
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1 j : unidad de decimacion de coeficiente de prediccion lineal 

1k : unidad de cuantificacion de coeficiente de prediccion lineal 

1 m : unidad de calculo de envoltorio temporal 

in:  unidad de calculo de parametros de forma de envoltorio 

5 lp, lpl : unidad de seleccion de ranura de tiempo 

21, 22, 23, 24, 24b, 24c : dispositivo de descodificacion de habla 

2a, 2a1, 2a2, 2a3, 2a5, 2a5, 2a7 : unidad de separacion de corriente de bits 

2b : unidad central de descodificacion de codecs 

2c : unidad de transformacion de frecuencia 

10 2d, 2d1 : unidad de analisis de prediccion lineal de baja frecuencia 

2e, 2e1 : unidad de deteccion de cambio de serial 

2f: unidad de ajuste de intensidad de filtro 

2g : unidad de generacion de alta fi-ecuencia 

2h, 2h1 : unidad de analisis de prediccion lineal de alta frecuencia 

15 2i, 2i1 : unidad de filtro inverso de prediccion lineal 

2j, 2j1, 2j2, 2j3, 2j4 : unidad de ajuste de alta frecuencia 

2k, 2k1, 2k2, 2k3 : unidad de filtro de prediccion lineal 

2m : unidad de adicion de coeficiente 

2n : unidad de transformacion inversa de frecuencia 

20 2p, 2p1 : interpolacion/extrapolacion de coeficiente de prediccion lineal 

2r : unidad de calculo de envoltorio temporal de baja frecuencia 

2s : unidad de ajuste de forma de envoltorio temporal 

2t : unidad de calculo de envoltorio temporal de alta frecuencia 

2u : unidad de alisamiento de envoltorio temporal 

25 2v, 2v 1 : unidad de formacion del envoltorio temporal 
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2w: unidad de conversion de informacion suplementaria 

2z1, 2z2, 2z3, 2z4, 2z5, 2z6 : unidad de ajuste de componentes de serial individual 

3a, 3a1, 3a2 : unidad de seleccion de ranura de tiempo 
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Reivindicaciones 

1. Un dispositivo de descodificacion de habla para descodificar una serial de habla 

codificada, en que el dispositivo de descodificacion de habla comprende: 

un medio de separacion de corriente de bits para separar una corriente de bits que 

5 incluye la serial de habla codificada en una corriente de bits codificados e informaciOn 

suplementaria de envoltorio temporal, la corriente de bits recibida des de fuera del 

dispositivo de descodificaciOn de habla; 

un medio de descodificacion central para descodificar la corriente de bits codificados 

separada por el medio de separacion de corriente de bits para obtener un componente de 

10 baj a frecuencia; 

un medio de transformacion de frecuencia para transformar el componente de baja 

frecuencia obtenido por el medio central de descodificacion en un dominio de 

frecuencia; 

un medio de generacion de alta frecuencia para generar un componente de alta 

15 frecuencia copiando el componente de baja frecuencia transformado en el dominio de 

frecuencia por el medio de transformacion de frecuencia de una banda de baja 

frecuencia a una banda de alta frecuencia; 

un medio de ajuste de alta frecuencia primario para ejecutar en el componente de alta 

frecuencia generado por el medio de generaciOn de alta frecuencia una parte del proceso 

20 que incluye el ajuste de aumento, adicion de ruido y adicion de sinusoides para generar 

una serial de salida; 
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un medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia para analizar el 

componente de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por el medio 

de transformacion de frecuencia para obtener informacion del envoltorio temporal; 

un medio de conversion de informacion suplementaria para convertir la informacion 

5 suplementaria de envoltorio temporal en un parametro para ajustar la informaciOn del 

envoltorio temporal; 

un medio de ajuste de envoltorio temporal para ajustar la informacion de envoltorio 

temporal obtenida por el medio de analisis de envoltorio temporal para generar 

informacion del envoltorio temporal ajustada, en que el medio de ajuste de envoltorio 

10 temporal utiliza el parametro en dicho ajuste de la informaci6n del envoltorio temporal; 

un medio de formacion del envoltorio temporal para dar forma a un envoltorio temporal 

de la serial de salida generada por el medio primario de ajuste de alta frecuencia, 

utilizando la informacion del envoltorio temporal ajustada, para generar una serial de 

salida; y 

15 un medio de ajuste secundario de alta frecuencia para ejecutar en la serial de salida 

generada en el medio de formacion del envoltorio temporal la otra parte del proceso, 

incluyendo el ajuste de incremento, adicion de ruido y adicion de sinusoides. 

2. Un dispositivo de descodificacion de habla para descodificar una serial de habla 

20 codificada, en que el dispositivo de descodificacion de habla comprende: 

un medio central de descodificacion para descodificar una corriente de bits que incluye 

la serial de habla codificada para obtener un componente de baja frecuencia, en que la 

corriente de bits es recibida desde fuera del dispositivo de descodificacion de habla; 
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un medio de transformacion de frecuencia para transformar el componente de baja 

frecuencia obtenidos por el medio central de descodificacion en un dominio de 

frecuencia; 

un medio de generacion de alta frecuencia para generar un componente de alta 

5 frecuencia copiando el componente de baja frecuencia transformado en el dominio de 

fi-ecuencia por el medio de transformacion de frecuencia de una banda de baja 

fi-ecuencia a una banda de alta frecuencia; 

un medio primario de ajuste de alta frecuencia para ejecutar en el componente de alta 

frecuencia generado por el medio de generacion de alta frecuencia una parte del proceso 

10 que incluye ajuste de incremento, adicion de ruido y adicion de sinusoides para generar 

una serial de salida; 

un medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia para analizar el 

componente de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por el medio 

de transformacion de secuencia para obtener informaciOn del envoltorio temporal; 

15 un medio de generacion de informacion suplementaria de envoltorio temporal para 

analizar la corriente de bits para generar un parametro para ajustar la informaci6n del 

envoltorio temporal obtenida por el medio de analisis de envoltorio temporal de baja 

frecuencia para generar informacion del envoltorio temporal ajustada, en que el medio 

de ajuste de envoltorio temporal utiliza el parametro en dicho ajuste de la informacion 

20 de envoltorio temporal; 

un medio de formacion del envoltorio temporal para dar forma a un envoltorio temporal 

de la serial de salida generado por el medio de ajuste de alta frecuencia, utilizando la 

informacion del envoltorio temporal ajustada, para generar una serial de salida, y 
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un medio secundario de ajuste de alta frecuencia para ejecutar en la serial de salida 

generada por el medio de formacion del envoltorio temporal la otra parte del proceso, 

incluyendo ajuste de aumento, adicion de ruido y adicion de sinusoides. 

3. El dispositivo de descodificacion de habla de acuerdo con la Reivindicacion 1 o 2, en 

5 que el medio secundario de ajuste de alta frecuencia ejecuta en la serial de salida 

generada por el medio de formacion del envoltorio temporal la adicion de sinusoides en 

la descodificacion de SBR. 

4. Un metodo de descodificacion de habla que utiliza un dispositivo de descodificaciOn 

de habla para descodificar una serial de habla descodificada, en que el metodo de 

10 descodificacion de habla comprende: 

una fase de separacion de corriente de bits, en que el dispositivo de descodificacion de 

habla separa una corriente de bits que incluye la serial de habla codificada en una 

corriente de bits codificados e informacion suplementaria del envoltorio temporal, en 

que la corriente de bits se recibe desde fuera del dispositivo de descodificacion de habla; 

15 una fase central de descodificaciOn en que el dispositivo de descodificacion de habla 

obtiene un componente de baja frecuencia descodificando la corriente de bits 

codificados separada en la fase de separacion de corriente de bits; 

una fase de transformacion de frecuencia en que el dispositivo de descodificacion de 

habla transforma el componente de baja frecuencia obtenido en la fase central de 

20 descodificacion en un dominio de frecuencia; 

una base de generacion de alta frecuencia en que el dispositivo de descodificacion de 

habla genera un componente de alta frecuencia copiando el componente de baja 

frecuencia transformado en el dominio de frecuencia copiando el componente de baja 
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frecuencia transformado en el dominio de frecuencia en la fase de transformaciOn de 

frecuencia de una banda de baja frecuencia a una banda de alta frecuencia; 

una fase primaria de ajuste de alta frecuencia en que el dispositivo de descodificacion de 

habla ejecuta en el componente de alta fi-ecuencia generado en la fase de generacion de 

5 alta frecuencia una parte de un proceso que incluye ajuste de incremento, adicion de 

ruido y adicion de sinusoides para generar una serial de salida; 

una fase de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia en que el dispositivo de 

descodificacion de habla obtiene informacion del envoltorio temporal analizando el 

componente de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia en la fase de 

10 transformacion de frecuencia; 

una fase de conversiOn de informacion suplementaria en que el dispositivo de 

descodificaciOn de habla convierte la informacion suplementaria de envoltorio temporal 

en un parametro para ajustar la informaci6n del envoltorio temporal; 

una fase de ajuste de envoltorio temporal en que el dispositivo de descodificacion de 

15 habla ajusta la informacion del envoltorio temporal obtenida en la fase de analisis de 

envoltorio temporal de baja frecuencia para generar informacion del envoltorio temporal 

ajustada, en que el parametro se utiliza en dicho ajuste de la informacion del envoltorio 

temporal; 

una fase de formacion del envoltorio temporal en que el dispositivo de descodificaci6n 

20 de habla da forma a un envoltorio temporal de la serial de salida generada en la fase 

primaria de ajuste de alta frecuencia, utilizando la informacion del envoltorio temporal 

ajustada, para generar una serial de salida; y 
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una fase secundaria de ajuste de alta frecuencia en que el dispositivo de descodificacion 

de habla ejecuta en la serial de salida generada en la fase de formacion del envoltorio 

temporal la otra parte del proceso, incluyendo ajuste de incremento, adicion de ruido y 

adicion de sinusoides. 

5 5. Un metodo de descodificacion de habla que utiliza un dispositivo de descodificacion 

de habla para descodificar una serial de habla codificada, en que el metodo de 

descodificacion de habla comprende: 

una fase central de descodificacion, en que el dispositivo de descodificacion de habla 

descodifica un corriente de bits que incluye la serial de habla codificada para obtener un 

10 componente de baja frecuencia, en que la corriente de bits es recibida desde fuera del 

dispositivo de descodificacion; 

una fase de transformacion de fi-ecuencia en que el dispositivo de descodificacion de 

habla transforma el componente de baja frecuencia obtenido en la fase central de 

descodificacion en un dominio de frecuencia; 

15 una fase de generacion de alta frecuencia en que el dispositivo de descodificacion de 

habla genera un componente de alta frecuencia copiando el componente de baja 

frecuencia transformado en el dominio de frecuencia en la fase de transformacion de 

fi-ecuencia de una banda de baja frecuencia a una banda de alta fi-ecuencia;  

una fase primaria de ajuste de alta frecuencia en que el dispositivo de descodificaciOn de 

20 habla ejecuta en el componente de alta fi-ecuencia generado en la fase de generacion de 

alta frecuencia una parte de un proceso que incluye ajuste de incremento, adicion de 

ruido y adiciOn de sinusoides para generar una serial de salida; 
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una fase de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia en que el dispositivo de 

descodificacion de habla obtiene informacion del envoltorio temporal analizando el 

componente de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia en la fase de 

transformacion de frecuencia; 

5 una fase de generacion de informaciOn suplementaria de envoltorio temporal en que el 

dispositivo de descodificacion de habla analiza la corriente de bits para generar un 

parametro para ajustar la informacion del envoltorio temporal; 

una fase de ajuste de envoltorio temporal en que el dispositivo de descodificacion de 

habla ajusta la informacion del envoltorio temporal obtenida en la fase de analisis de 

10 envoltorio temporal para generar informacion de envoltorio temporal ajustada, en que el 

parametro se utiliza en dicho ajuste de la informacion del envoltorio temporal; 

una fase de formacion del envoltorio temporal en que el dispositivo de descodificacion 

de habla da forma a un envoltorio temporal de la serial de salida generada en la fase de 

ajuste de alta frecuencia, utilizando la informaci6n del envoltorio temporal ajustada, 

15 para generar una serial de salida; y 

una fase secundaria de ajuste de alta frecuencia en la que el dispositivo de 

descodificacion de habla ejecuta en la serial de salida generada en la fase de formacion 

del envoltorio temporal la otra parte del proceso, incluyendo ajuste de incremento, 

adicion de ruido y adicion de sinusoides. 

20 6. Un programa de descodificacion de habla para descodificar una serial de habla 

codificada que hace que un dispositivo de ordenador funcione como: 

medio de separacion de corriente de bits para separar una corriente de bits que incluye 

la serial de habla codificada en una corriente de bits codificada e informacion 
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suplementaria de envoltorio temporal, en que la corriente de bits es recibida desde fuera 

del dispositivo de descodificaciOn de habla; 

medio central de descodificacion para descodificar la corriente de bits codificados 

separada por el medio de separaciOn de corriente de bits para obtener un componente de 

5 baja frecuencia; 

medio de transformacion de frecuencia para transformar el componente de baja 

frecuencia obtenido por el medio central de descodificaciOn en un dominio de 

fi-ecuencia; 

medio de generacion de alta frecuencia para generar un componente de alta fi-ecuencia 

10 copiando el componente de baja frecuencia transformado en el dominio de fi-ecuencia 

por el medio de transformacion de frecuencia de una banda de baja frecuencia a una 

banda de alta frecuencia; 

medio primario de ajuste de alta frecuencia para ejecutar en el componente de alta 

frecuencia generado por el medio de ajuste de alta frecuencia una parte del proceso que 

15 incluye ajuste de incremento, adicion de ruido y adicion de sinusoides para generar una 

serial de salida; 

medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia para analizar el componente 

de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por el medio de 

transformacion de frecuencia para obtener informacion del envoltorio temporal; 

20 medio de conversion de informaciOn suplementaria para convertir la informacion 

suplementaria de envoltorio temporal en un parametro para ajustar la informaciOn del 

envoltorio temporal; 
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medio de ajuste de envoltorio temporal para ajustar la informaci6n del envoltorio 

temporal obtenida por el medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia 

para generar informacion del envoltorio general ajustada, en que el medio de ajuste de 

envoltorio temporal utiliza el parametro en dicho ajuste de informacion del envoltorio 

5 temporal; 

medio de formacion del envoltorio temporal para dar forma a un envoltorio temporal de 

la serial de salida generada por el medio primario de ajuste de alta frecuencia, utilizando 

la informacion del envoltorio temporal ajustada; y 

medio secundario de ajuste de alta frecuencia para ejecutar en la serial de salida 

10 generada por el medio de formaci6n del envoltorio temporal la otra parte del proceso 

que incluye ajuste de incremento, adicion de ruido y adiciOn de sinusoides. 

7. Un programa de descodificacion de habla para generar una serial de habla codificada 

que hace que un dispositivo de ordenador funcione como: 

15 medio central de descodificacion para descodificar una corriente de bits que incluye la 

serial de habla descodificada para obtener un componente de baja frecuencia, en que la 

corriente de bits es recibida desde fuera del dispositivo de descodificacion de habla; 

medio de transformacion de frecuencia para transformar el componente de baja 

frecuencia obtenido por el medio central de descodificacion en un dominio de 

20 frecuencia; 

medio de generacion de alta frecuencia para generar un componente de alta frecuencia 

copiando el componente de baja frecuencia transformado en el dominio de fi-ecuencia 
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por el medio de transformacion de frecuencia de una banda de baja frecuencia a una 

banda de alta frecuencia; 

medio primario de ajuste de alta frecuencia para ejecutar en el componente de alta 

frecuencia generado por el medio de generacion de alta frecuencia una parte del proceso 

5 que incluye ajuste de incremento, adiciOn de ruido y adici6n de sinusoides para generar 

una serial de salida; 

medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia para analizar el componente 

de baja frecuencia transformado en el dominio de frecuencia por el medio de 

transformaciOn de frecuencia para obtener informacion del envoltorio temporal; 

10 medio de generaciOn de informacion suplementaria de envoltorio temporal para analizar 

la corriente de bits para generar un parametro para ajustar la informacion del envoltorio 

temporal; 

medio de ajuste de envoltorio temporal para ajustar la informacion del envoltorio 

temporal obtenida por el medio de analisis de envoltorio temporal de baja frecuencia 

15 para generar informacion del envoltorio temporal ajustada, en que el medio de ajuste de 

envoltorio temporal utiliza el parametro en dicho ajuste de la informaciOn del envoltorio 

temporal; 

medio de formacion del envoltorio temporal para dar forma a un envoltorio temporal de 

20 la serial de salida generada por el medio primario de ajuste de alta frecuencia, utilizando 

la informaciOn del envoltorio temporal ajustada, para generar una serial de salida; y 
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medio secundario de ajuste de alta frecuencia para ejecutar en la serial de salida 

generada por el medio de formacion del envoltorio temporal la otra parte del proceso, 

incluyendo ajuste de incremento, adicion de ruido y adicion de sinusoides. 
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Fig. 2 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

SINTETIZAR SEMICOEFICIENTES EN BAJAS FRECUENCIAS MEDIANTE EL 

BANCO DE FILTROS QMF PARA OBTENER UNA SEFIAL DE DOMINIO DE 

TIEMPO DE SUBMUESTRA, INCLUYENDO SOLAMENTE LOS COMPONENTES 

DE BAJA FRECUENCIA 

CODIFICAR LA SENAL DE DOMINIO DE TIEMPO DE SUBMUESTREO 

PARA OBTENER UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

REALIZAR UNA CODIFICACION DE SBR EN UNA SENAL EN UN DOMINIO QMF 

REALIZAR UN ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN LA SENAL EN EL 

DOMINIO QMF PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

OBTENER UN PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

MULTIPLICAR EL PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO, LA CORRIENTE 

DE BITS CODIFICADOS Y LA INFORMACION SUPLEMENTARIA DE SBR, Y 

PRODUCIR UNA CORRIENTE DE BITS MULTIPLICADOS 

( FIN 
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Fig. 4 

INICIO 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SEFIAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO 

QMF PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA 

FRECUENCIA 

AJUSTAR LAS CARACTERISTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN LA SENAL EN DOMINIO 

QMF DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA PARA OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

 HSb2 

 HSb3 

 HSb5 

 Hsbe  
REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL EN LA

 SENAI\__8b7 EN DOMINIO QMF DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

AJUSTAR LAS CARACTERISTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 
 hsbe  

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN LA SENAL EN DOMINIO QMF 

DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA UTILIZANDO COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD 

DE FILTRO 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES DE
 Sb10  

ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SEAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL 

BANCO DE FILTROS DE SiNTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SENAL 

DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

FIN 

Sb11 
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Fig. 7 

INICIO 

ANALIZAR UNA SENAL DE ENTRADA POR UN FILTRO 

DE QMF MULTI-DIVISION 

SINTETIZAR SEMICOEFICIENTES EN BAJAS FRECUENCIAS MEDIANTE EL BANCO 
DE FILTROS QMF PARA OBTENER UNA SENAL DE DOMINIO DE TIEMPO DE 
SUBMUESTRA, INCLUYENDO SOLAMENTE LOS COMPONENTES DE BAJA 
FRECUENCIA 

CODIFICAR LA SENAL DE DOMINIO DE TIEMPO DE SUBMUESTREO 

PARA OBTENER UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

REALIZAR UNA CODIFICACION DE SBR EN UNA SENAL EN UN 

DOMINIO QMF 

REALIZAR UN ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN LA SENAL EN EL 
DOMINIO QMF PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

DECIMAR LOS COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL EN UNA 

DIRECCION TEMPORAL 

CUANTIFICAR LOS COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DECIMADOS E 
INDICES DE LAS RANURAS DE TIEMPO CORRESPONDIENTES 

Sal 

HSa5 

 HSel 

MULTIPLICAR LOS COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL CUANTIFICADOS, INDICES, 
CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS E INFORMACION SUPLEMENTARIA DE SBR Y Se3  

PRODUCIR UNA CORRIENTE DE BITS MULTIPLICADA 

(FIN 
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Fig. 9 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE ALTA 

FRECUENCIA POR INTERPOLACION 0 EXTRAPOLACION 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN LA SEAL EN DOMINIO 

QMF DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA PARA OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL EN LA SENAL
 Sb7  EN DOMINIO QMF DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

AJUSTAR LAS CARACTER1STICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE LA UNIDAD DE 

INTERPOLACION/EXTRAPOLACION DE COEFICIENTE DE PREDICCION LINEAL 

REALIZAR FILTFtADO DE PREDICCION LINEAL EN LA SEN-AL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA UTILIZANDO LOS COEFICIENTES DE 

ANADIR

 SEDE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA f-"- 

NALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES
 bi  

PROCESAR UNA SEISIAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL 

BANCO DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SENAL Sb  
DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

( FIN 
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Fig. 11 

614E10 
ANALIZAR UNA SERIAL DE ENTRADA FOR UN 

BANCO DE FILTRO QMF MULTI-DIVISION 

SI NTETIZAR SEMICOEFICIENTES EN BAAS FRECUENCIAS 

POR UN BANCO DE FILTROS CAAF PARA C43TENER UNA SOUL 

DE DOMINI° DE TIEMPO DE SUBtAUESTREO 114CLUYENDO 

SOLMENTE COWONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

COMICAR LA SOUL DE 04:1410110 DE TEMPO DE SUBS1UESTFtE0 PARA 

OBTENER LBW% CCARIENTE DE BITS COOFICADOS 

REALEAR CODIFICACION SBR 

EN UNA SERAL EN UN DOMINIC, GMF 

I 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL DE 

LA SEUL EN DOMINI° QMF 

OBTENER UN PARAMETRO DE FORMA DE ENVOLTORIO 

UTILIZANDO LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

MULTIPLICAR EL PARAMETRO DE FORMA DE ENVOLTORIO, LA 

CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS Y LA INFORMACION SUPLEMENTARIA 

DE SBR Y PRODUCIR UNA CORRIENTE DE BITS MULTIPLICADOS 

( FIN ) 

-Sal 
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Fig. 13 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL DE UNA SENAL EN 

DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SENAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

CALCULAR UN ENVOLTORIO TEMPORAL UTILIZANDO UNA SENAL 

EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD DE GENERACION DE ALTA 

FRECUENCIA 

NIVELAR EL ENVOLTORIO TEMPORAL 

AJUSTAR LAS CARACTERISTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

DAR FORMA A UN SEAL EN DOMINI° QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD DE 

AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA UTILIZANDO LA INFORMACION DE 

ENVOLTORIO TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE FORMA 

DE ENVOLTORIO 

Sb1 

Sb2 

— Sfl 

- Sf2 

Sb5 

Sf3 

St4 

Sb8 

Sb1 0 

Sb1 1 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES DE 

ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL 

BANCO DE FILTROS DE S1NTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SEISIAL 

DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

FIN 
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Fig. 17 

INICIO 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL DE UNA SENAL EN 

DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SEISIAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

CALCULAR UN ENVOLTORIO TEMPORAL UTILIZANDO UNA SENAL 

EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD DE GENERACION DE ALTA 

FRECUENCIA 

NIVELAR EL ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UNA UNIDAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA, PRODUCIR UN 

COMPONENTE DE SENAL DE COPIA, UN COMPONENTE DE SENAL DE RUIDO Y UN 

COMPONENTE DE SENAL DE SINUSOIDE EN FORMA SEPARADA 

Sb 1 

Sb2 

Sfl 

Sf2 

Sb5 

HiSf3  

Sf4 

EN UNA UNIDAD DE AJUSTE DE COMPONENTE DE SENAL INDIVIDUAL, PROCESAR 

EN CADA UNO DE UNA PLURALIDAD DE COMPONENTES DE SEN

 F., 

AL INCLUIDOS EN sg2  
UN RESULTADO DE LA UNIDAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

EN UNA UNIDAD SECUNDARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA, ANADIR EL RESULTADO DE LOS 

COMPONENTES DE SENAL PROCESADOS DE LAS UNIDADES DE AJUSTE DE COMPONENTES DE SEAL 

INDIVIDUALES Y ENVIAR UN RESULTADO A UNA UNIDAD DE ADICION DE COEFICIENTE 
---S4113 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA Sbl  

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES DE 

ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO 

DE FILTROS DE SiNTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SENAL DESCODIFICADA 

DE DOMINIO DE TIEMPO 

( FIN 
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Fig. 19 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL DE UNA SENAL EN 

DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SENAL DE BAJA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL 

FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO 

QMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

Sty1 

 HSb2 

Sfi 

F-Shl 

---Sh2 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO UN PARAMETRO - 

DE INTENSIDAD DE FILTRO 
Sb4 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SEFAL EN DOMINIO QMF 

DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO -sh3 

SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA SENAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

AJUSTAR LAS CARACTERiSTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO 

QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE 

TIEMPO SELECCIONADAS UTILIZANDO LOS COEFICIENTES DE PREDICCION 

LINEAL OBTENIDOS DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE FILTRO 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SEAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL 

BANCO DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SENAL 

DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

FIN 
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Fig. 21 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL FILTRADO DE 

PREDICCION LINEAL, DE UNA SEAL EN DOMINIO QMF DE COMPONENTES DE 

ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO QMF 

DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO UN PARAMETRO 

DE INTENSIDAD DE FILTRO 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO QMF 

DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO 

SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA SENAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

AJUSTAR LAS CARACTEWSTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO 

QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RAN URAS DE 

TIEMPO SELECCIONADAS UTILIZANDO LOS COEFICIENTES DE PREDICCION 

LINEAL OBTENIDOS DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE FILTRO 

AN-ADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL 

BANCO DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SENAL 

DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

(FIN ) 
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Fig. 23 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

FILTRO DE QMF MULTI-DIVISION 

GENERAR UNA SEAAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL 

FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SEFIAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE ALTA FRECUENCIA DE 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS POR INTERPOLACION 0 

EXTRAPOLAC ION 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO QMF 

DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO 

SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA SEFIAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

AJUSTAR LAS CARACTER[STICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN LA SEAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

UTILIZANDO COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE UNA UNIDAD DE 

INTERPOLACION/EXTRAPOLACION DE COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SEFIAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL 

BANCO DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SEFIAL 

DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

(FIN ) 
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Fig. 25 

DESCOD IF I CAR UNA CORRI ENTE DE B ITS COD I F I CADOS —Sbi 

, Sb2 

-- Sb5 

1 

ANAL IZAR U NA SENAL DESCOD I F ICADA POR UN 

F I LTRO DE QMF MULT I-D IV I S I ON 

GEN ERAR UNA SENAL EN DOM I N IO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENC IA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL FILTRADO DE 

PREDICCION LINEAL, DE UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE COMPONENTES DE 

ALTA FRECUENCIA 

OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE ALTA FRECUENCIA DE 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS POR INTERPOLACION 0
 - Si 

EXTRAPOLACION 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RAN URAS DE TIEMPO Sh3  
SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA SENAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

AJUSTAR LAS CARACTERISTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN LA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

UTILIZANDO COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE UNA UNIDAD DE 

INTERPOLACION/EXTRAPOLACION DE COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SEFIAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS COMPONENTES 

DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL 

BANCO DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA SEAL 

DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 
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Fig. 27 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SENAL DE BAJA 

FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

CALCULAR UN ENVOLTORIO TEMPORAL UTILIZANDO 

UNA SENAL EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD 

DE GENERACION DE ALTA FRECUENCIA 

NIVELAR EL ENVOLTORIO TEMPORAL 

NOMK30  

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE QMF MULTI-DIVISION 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE  

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

 ksbi  

 F-sb2  

Hsb5 
SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA 

EL FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SENAL EN 

DOMINIO QMF DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE pREDiccION LINEAL EN UNA SENAL 

EN DOMINIO QMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO 

SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES 

DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO 

UN pARAmETRo DE INTENSIDAD DE FILTRO 

REALIZAR ANAUSIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO OMF D 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO 

SELECCIONADAS PARE OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

DAR FORMA A UNA SENAL EN UN DOMINIO QMF 

OBTENIDA DE LA UNIDAD DE FILTRO DE PREDICCION 

LINEAL UTILIZANDO INFORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE 

FORMA DF.FELVOI TORIO  

Ski 

Shl  

Sh2 

Sh3 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA 

SENAL EN DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA k. 9)4 

FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

AJUSTAR LAS CARACTERISTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALI DAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA N Sba  
FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL 

EN DOMINIC, QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA 

FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS sh5  
UTILIZANDO LOS COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

OBTENIDOS DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE 

Fll 

;MDR sENALEs EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIC) QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO 

DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA 

SENAL DESCODIFICADA DE DOMINIC) DE TIEMPO 
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Fig. 29 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SEAL DE BAJA 

FRECUENCIA Fsf  
AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 1--st2 
DAR FORMA A UNA SENAL EN UN DOMINIO QMF 

OBTENIDA DE LA UNIDAD DE FILTRO DE PREDICCION 

LINEAL UTILIZANDO INFORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE 

FORMA DE ENVOLTORIO 

[-Ski 

(INICIO)  

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SEF1AL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE QMF MULTI-DIVISION 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

AJUSTAR LAS CARACTEATICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA 

FRECUEN CIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO EN LAS CUALES 

SE REALIZA EL FILTRADO DE PREDICCION LINEAL BASADO 

EN LA INFORMACION DE SELECCION DE RANURA DE 

TIEMPO OBTENIDA DE UNA UNIDAD DE FORMACION DE 

ENVOLTORIO TEMPORAL 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SEAL EN 

DOMINIO QMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE 

BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES 

DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO 

UN PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS UTILIZANDO 

LOS COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE LA 

UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE FILTRO 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SEAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO 

DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA 

SENAL DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 
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Fig. 32 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SENAL DE BAJA 

FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE QMF MULTI-DIVISION 

GENERAR UNA SEAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL 

FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SEAL EN DOMINIC/ QM F DE 

COM PONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

 1-sbi
 

 Hste  

 Hsb5  

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SEAL EN DOMINIC) 

QMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARS OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

1 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES 

DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO sb4  
UN PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

 Hi
 

 Hsf2  

CALCULAR UN ENVOLTORIO TEMPORAL UTILIZANDO 

UNA SENAL EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD 

DE GENERACION DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO QMF DI 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO 

SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

Hsf3 
NIVELAR EL ENVOLTORIO TEMPORAL 

DAR FORMA A UNA SEAL EN UN DOMINIO QMF 

OBTENIDA DE LA UNIDAD DE FILTRO DE PREDICCION 

LINEAL UTILIZANDO INFORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE 

FORMA DE ENVOLTORIO 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA 

SENAL EN DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA 

FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

AJUSTAR LAS CARACTERISTICAS DE FRECUENCIA Y 

TONALIDAD DE LOS COMPONENTES DE ALTA 

FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN UNA SEAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS UTILIZANDO 

LOS COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE LA 

UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE FILTRO 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO 

DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA 

SENAL DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

Sts3 

Sh4 
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Fig. 34 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SENAL DE BAJA sfi  
FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

CALCULAR UN ENVOLTORIO TEMPORAL UTILIZANDO 

UNA SENAL EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD 

DE GENERACION DE ALTA FRECUENCIA 

NIVELAR EL ENVOLTORIO TEMPORAL 

 F--s12  

 Fs5  

 Htf4 

DAR FORMA A UNA SENAL EN UN DOMINIO QMF 

OBTENIDA DE LA UNIDAD DE FILTRO DE PREDICCION 

LINEAL UTILIZANDO INFORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE 

FORMA DE ENVOLTORIO 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SENAL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE iMF MULTI-DIVISION  

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL 

FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SENAL EN DOMINIO 

QMF DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SEAL EN DOMINI 0 

QMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO UN 

PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

StI2 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIO 

QM F DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE sh3  
TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA SENAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

REA IZAR UNA PARTE DE LAS CARACTERISTICAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALIDAD DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

MEDIANTE UNA UNIDAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN DNA SEAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COM PONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE 

LAS RANURAS DE TIEM PO SELECCIONADAS UTILIZANDO LOS 

COEF1CIENTES DE PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE LA 

UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE FILTRO 

REA IZAR EL RESTO DE LAS CARACTERISTICAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALIDAD DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

MEDIANTE UNA UNIDAD SECUNDARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO 

DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA 

sENAL DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

 

( FIN ) 
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Fig. 36 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SEFIAL DE BAJA 

FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

DAR FORMA A UNA SEAL EN UN DOMINIO QMF 

OBTENIDA DE LA UNIDAD DE FILTRO DE PREDICCION 

LINEAL UTILIZANDO INFORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE 

FORMA DE ENVOLTORIO 

— Ski 

( IN ICIO) 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SEAL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE QMF MULTI-DIVISION  

GENERAR UNA SEAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

  Sbi 

l'Sb2 

Sb5 

REALIZAR UNA PARTE DE LAS CARACTER1STICAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALIDAD DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

MEDIANTE UNA UNIDAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO EN LAS CUALES 

SE REALIZA EL FILTRADO DE pREDicciON LINEAL BASADO 

EN LA INFoRmAciON DE sELEcciON DE RANURA DE 

TIEMPO OBTENIDA DE UNA UNIDAD DE FORMACION DE 

ENVOLTORIO TEMPORAL 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN DOMINIC) 

QMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARS OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES DE 

PREDICCION UNEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO UN 

PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

 Hi  

sh2 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN 

DOMINIC/ QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE 

LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS UTILIZANDO LOS 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE LA 

UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE FILTRO 

915  

REALIZAR EL RESTO DE LAS CARACTERISTICAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALIDAD DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

MEDIANTE UNA UNIDAD SECUNDARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

 

ANAD1R sENALEs EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO 

DE FILTROS DE SINTESIS DE QMF PARA OBTENER UNA 

SE/7IAL DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

FIN 

Hire 

Sb10 
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St4 

—Ski 

Fig. 39 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SENAL DE BAJA 

FRECUENCIA 

[—AJUSTAR
 LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL sc2  

CALCULAR UN ENVOLTORIO TEMPORAL UTILIZANDO 

UNA SEAL EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD 

DE GENERACION DE ALTA FRECUENCIA 

NIVELAR EL ENVOLTORIO TEMPORAL 

DAR FORMA A UNA SENAL EN UN DOMINIO QMF 

OBTENIDA DE LA UNIDAD DE FILTRO DE PREDICCION 

LINEAL UTILIZANDO INFORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE 

FORMA DE ENVOLTORIO 

ONICIO 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SEAL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE QMF MULTI-DIVISION  

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL 

FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SERIAL EN DOMINIO QMF DE 

COM PONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SEAL EN DOMINIO 

QM F DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO UN 

PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

Sbl 

Sb2 

Sb5 

Ski 

Sh2 

Sb4 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION UNEAL EN UNA SERIAL EN DOMINIO 

OMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS RANURAS DE sh3  
TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER COEFICIENTES DE 

PREDICCHON LINEAL 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA SERIAL EN 

DOMINIO OMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE LAS 

RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS  HSM  

REALIZAR UNA PARTE DE LAS CARACTERISTICAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALIDAD DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA
 Sml  

MEDIANTE UNA UNIDAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR FILTRADO DE PREDICCION LINEAL EN UNA SEAL EN 

DOMINIO OMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE 

LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS UTILIZANDO LOS 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL OBTENIDOS DE LA 

UNIDAD DE AJUSTE DE INTENSIDAD DE FILTRO 

Sh5 

REALIZAR EL RESTO DE LAS CARACTERISTICAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALIDAD DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

MEDIANTE UNA UNIDAD SECUNDARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

ANADIR sENALEs EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO 

DE FILTROS DE sINTEsis DE QMF PARA OBTENER UNA 

SEAL DESCODIFICADA DE DOMINIO DE TIEMPO 

 HSb10 
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Fig. 41 

OBTENER INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO UNA SEAAL DE BAJA Sfi  
FRECUENCIA 

 F.,,,AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL
 $

t 

CALCULAR UN ENVOLTORIO TEMPORAL UTILIZANDO 

UNA SEAL EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNIDAD 

DE GENERACION DE ALTA FRECUENCIA 

NIVELAR EL ENVOLTORIO TEMPORAL 

DAR FORMA A UNA SEAL EN UN DOMINIO QMF 

OBTENIDA DE LA UNIDAD DE FILTRO DE PREDICCION 

LINEAL UTILIZANDO INFORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTENIDA DE LA UNIDAD DE AJUSTE DE 

FORMA np FNVOI TGRIO  

(c). 

ONICIO 
DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SEAL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE QMF MULTI-DIVISION 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL 

FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SEAL EN DOMINIO 

QMF DE COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN 

DOMINIO OMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARA 

OBTENER COEFICIENTES DE PREDICCION UNEAL DE BAJA 

FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO UN 

PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION UNEAL EN USA SERAL EN 

DOMINI 0 QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE 

LAS RANUR4S DE TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL 

—Sh2 

1—S134 

1—Sh3 

REALIZAR FILTRADO INVERSO DE PREDICCION LINEAL DE LA SENAL 

EN DOMINIO QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE

 Sh4  
LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS 

EN USA UNIDAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA, 

PRODUCIR UN COMPONENTS DE SENAL DE COPIA, UN 

COMPONENTE DE SENAL DE RUIDO Y UN COMPONENTE DE SENAL 

DE SINUSOIDE EN FORMA SEPARADA 

EN AL MENDS UNA UNIDAD DE AJUSTE DE SENAL INDIVIDUAL, 

REALIZAR PROCESO EN UN RESULTADO DE COMPONENTS DE 

SERAL DE LA UNIDAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENCIA 

BASADO EN EL RESULTADO DE LA SELECCION DE RANURA DE 

TIEMPO 

REALIZAR EL RESTO DE LAS CARACTERISTI CAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALIDAD DE COMPONENTES DE ALTA 

FRECUENCIA MEDIANTE USA UNIDAD SECUNDARIA DE AJUSTE DE 

ALTA FRECUENCIA 

AFIADIR SEFIALES EN UN DOMINIO QMF INCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS 

COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR USA SEAL EN DOMINIO QMF INCLUYENDO LOS 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE 

BAJA FRECUENCIA POR EL BANCO DE FILTROS DE SiNTESIS DE 

QMF PARA OBTENER USA SEAL DESCODIFICADA DE DOMINI° DE 

TIE MPO 
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Fig. 43 

DESCODIFICAR UNA CORRIENTE DE BITS 

CODIFICADOS 

ANALIZAR UNA SEFIAL DESCODIFICADA POR UN 

BANCO DE FILTROS DE OMF MULTI-DIVISION 

GENERAR UNA SENAL EN DOMINIO QMF DE 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

SELECCIONAR LAS RANURAS DE TIEMPO DONDE SE REALIZA EL 

FILTRADO DE PREDICCION LINEAL, DE UNA SENAL EN DOMINI 0 QMF DE 

COM PONENTES DE ALTA FRECUENCIA 

 F-Sbi 

Sb2 

Sb5 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SERAL EN DOMINIO 

QMF DE LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARS OBTENER sh2
 

COEFICIENTES DE PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA 

AJUSTAR LA INTENSIDAD DE FILTRO DE LOS COEFICIENTES DE 

PREDICCION LINEAL DE BAJA FRECUENCIA UTILIZANDO UN 

PARAMETRO DE INTENSIDAD DE FILTRO 

REALIZAR ANALISIS DE PREDICCION LINEAL EN UNA SENAL EN 

DOMINIO QMF DE LOS COM PONENTES DE ALTA FRECUENCIA DE 

LAS RANURAS DE TIEMPO SELECCIONADAS PARA OBTENER 

COERCIENTES DE PREDICCION LINEAL 

Sb4 

—Sh3 

OBTENER I NFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

EN UN DOMINIO QMF I NCLUYENDO UNA SENAL DE BAJA 

FRECUENCIA 
Sfl 

St2 

Sf3 

REAL IZAR FILTRADO INVERSO DE PRED ICC ION L INEAL DE LA SENAL 

EN DOM I N I 0 QMF DE LOS COMPONENTES DE ALTA FRECU ENC IA DE 

LAS RANURAS DE TI EMPO SELECC IONADAS 

AJUSTAR LA INFORMACION DE ENVOLTORIO TEMPORAL 

CALCULAR UN ENVOLTOR IO TEMPORAL UTI L IZANDO 

UNA SENAL EN DOMINIO QMF OBTENIDA DE LA UNI DAD 

DE GENERACION DE ALTA FRECUENCIA 
EN UNA UN I DAD PRIMARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENC IA, 

PRODUCIR UN COMPONENTE DE SE AL DE COPIA, UN 

NIVELAR EL ENVOLTOR IO TEMPORAL Sf4 COMPONENTE DE SENAL DE RU IDO Y UN COMPONENTE DE SENAL 

DE SI NUSOI DE EN FORMA SEPARADA Sg 1 
EN AL MENOS UNA UN I DAD DE AJUSTE DE SE AL INDIVIDUAL , 

REALIZAR PROCESO EN UN RESULTADO DE COMPONENTE DE 

SENAL DE LA UN IDAD PRI MARIA DE AJUSTE DE ALTA FRECUENC IA 

BASADO EN EL RESULTADO DE LA SELECC ION DE RANURA DE Sni 
T I EMPO 

DAR FORMA A UNA SENAL EN UN DOMIN IO QMF 

OBTENI DA DE LA UN I DAD DE F ILTRO DE PREDICCION 

L I N EAL UTI L IZANDO I N FORMACION DE ENVOLTORIO 

TEMPORAL OBTEN I DA DE LA UNI DAD DE AJUSTE DE 

FORMA DE ENVOLTORIO 

REALIZAR EL RESTO DE LAS CARACTERISTICAS DE AJUSTE DE 

FRECUENCIA Y TONALI DAD DE COMPONENTES DE ALTA 

FRECUENCIA M ED IANTE UNA UNIDAD SECUNDARIA DE AJUSTE DE [— Sin2 
ALTA FRECUENCIA 

ANADIR SENALES EN UN DOMINIO QMF I NCLUYENDO 

LOS COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS Sb10 
COMPONENTES DE BAJA FRECUENCIA 

PROCESAR SEA SENAL EN DOMIN IO QMF INCLUYENDO LOS 

COMPONENTES DE ALTA FRECUENCIA Y LOS COMPONENTES DE 

BAJA FRECUENC IA FOR EL BANCO DE FILTROS DE SINTES I S DE 

OMF PARS OBTENER UNA SE AL DESCODI FICADA DE DOMIN IO DE 

T I E MPO 
—Sh1 1 

( FIN ) 
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REFERENCIAS CITADAS EN LA DESCRIPCION 

Esta lista de referencias citada por el solicitante es solamente para facilitar la lectura. 

No forma parte del documento de Patente Europea. Aunque se ha tenido un cuidado 

extremado a la hora de recopilar las referencias, no pueden descartarse errores u 

omisiones, y la EPO declina cualquier responsabilidad a este respecto. 

Documentos de patente citados en la descripcion: 

• US 20060239473 A [0006] 

Documentos no de patente citados en la descripcion: 

• S. MELTZER ; G. MOSER. HE-AAC v2 - audio cod- • TAKEHIRO MORIYA. Speech Coding. The Institute 

ing for today's media world. EBU Technical Review, of Electronics, Information and Communication En-

January 2006, 1-12 [0003] g i neers [0038]  

•

 

!SO/!EC 14496-3 subpart 4 General Audio Coding 

[0057] 
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