ES 2428 969 T3

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

: é ESPANA @Namero de publicacion: 2 428 969
@Eint. cl.

B65G 47/90 (2006.01)

@ TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Fecha de presentacion y namero de la solicitud europea:  12.05.2011  E 11382146 (6)
Fecha y numero de publicacion de la concesion europea: 31.07.2013  EP 2522607

Tl'tulo: Garra para capturar y transportar productos alimenticios

Fecha de publicacion y mencion en BOPI de la @ Titular/es:
tlrg_dl”f%’fgde la patente: ULMA PACKAGING TECHNOLOGICAL CENTER,

S. COOP (100.0%)
B° Garagaltza 51
20560 Ofati (Gipuzkoa), ES

@ Inventor/es:

WEBER, MARKUS y
WALTER, OLIVER

Agente/Representante:
IGARTUA IRIZAR, Ismael

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacion en el Boletin europeo de patentes, de
la mencién de concesion de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicion debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicion (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2428 969 T3

DESCRIPCION
Garra para capturar y transportar productos alimenticios
SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencién se relaciona con garras para capturar y transportar productos alimenticios, y mas
concretamente con garras para capturar y transportar productos alimenticios adaptadas para ser empleadas en
procesos de envasado.

ESTADO ANTERIOR DE LA TECNICA

En el estado de la técnica son ampliamente conocidas y empleadas garras para capturar y transportar productos de
diferentes caracteristicas, entre los que se incluyen por ejemplo los productos alimenticios.

Este tipo de garras comprenden una pluralidad de brazos, que se abren y/o cierran a modo de pinzas para capturar
o liberar un producto. Cada brazo comprende un extremo principal y cuando la garra se cierra para capturar un
producto ambos extremos principales se acercan entre si aprisionando entre ambos el producto. Se conocen
ademas diferentes maneras de provocar el cierre y apertura de los brazos.

En el documento US 20040207222 Al se divulga una garra con dos brazos, pivotando ambos brazos con respecto a
un eje de giro correspondiente para abrirse o cerrarse, provocandose el giro por el desplazamiento rectilineo de una
pieza actuadora.

En el documento US 6666489 B2 se divulga una garra con dos brazos en el que uno de los brazos pivota con
respecto a un eje de giro para que la garra capture o libere un producto, permaneciendo el otro brazo en una
posicion fija. El pivotamiento del brazo se realiza mediante un cilindro, con el desplazamiento de su vastago.

DE 3504100 C2 divulga una garra que comprende una pluralidad de brazos separados que estan pivotan separados
unos de otros. Se actla sobre un elemento de expansién mediante un medio de presion, que permite la expansion
de los brazos.

EXPOSICION DE LA INVENCION

El objeto de la invencion es el de proporcionar una garra para capturar y transportar productos alimenticios, tal y
como se describe en las reivindicaciones.

La garra para capturar y transportar productos alimenticios de la invencién comprende una pluralidad de brazos.
Cada brazo comprende un extremo principal, y todos los extremos principales cooperan entre si para capturar un
producto a modo de pinza, estando al menos uno de los brazos adaptado para pivotar con respecto a un punto de
giro correspondiente para que los extremos principales capturen el producto.

El pivotado para capturar o coger el producto se realiza mediante un fluido que actia sobre el brazo que esta
adaptado para pivotar. De esta manera se puede regular de una manera facil y eficiente la presién ejercida sobre el
producto por la garra, controlando la cantidad y/o la presion del fluido que actia sobre el brazo, asegurando una
correcta sujecion del producto que evite su liberacidn accidental y una excesiva sujecion que podria causar dafios no
deseados sobre el producto.

Estas y otras ventajas y caracteristicas de la invencion se haran evidentes a la vista de las figuras y de la
descripcion detallada de la invencion.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
La figura 1 muestra una vista en perspectiva de una primera realizacion de la garra de la invencion.

La figura 2 muestra la garra segun la realizacion de la figura 1, sin una cubierta y con un brazo en una posicién
abierta.

La figura 3 muestra la garra segun la realizacion de la figura 1, sin una cubierta y con un brazo en una posicién
cerrada.

La figura 4 muestra una vista en perspectiva de una segunda realizacion de la garra de la invencién.

La figura 5 muestra la garra segun la realizacion de la figura 4, sin una tapa y con los brazos en una posicion abierta.
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La figura 6 muestra la garra segun la realizacion de la figura 4, sin una tapa y con los brazos en una posicion
cerrada.

EXPOSICION DETALLADA DE LA INVENCION

En las figuras 1 a 4 se muestra una primera realizacion de la garra 100 para capturar y transportar productos
alimenticios de la invencién, que esta disefiada para capturar objetos con una forma uniforme como por ejemplo
salchichas. En las figuras 5 a 7 se muestra una segunda realizaciéon de la garra 100 para capturar y transportar
productos alimenticios de la invencién, que esta disefiada para capturar objetos con una forma no uniforme, como
por ejemplo alas o pechugas de pollo.

En ambas realizaciones, la garra 100 comprende una pluralidad de brazos 1 que cooperan entre si para capturar el
producto, a modo de pinzas. Cada brazo 1 comprende un extremo principal 10 y el producto es atrapado entre todos
los extremos principales 10 de los brazos 1 de la garra 100, cooperando asi todos los extremos principales 10 entre
si para capturar un producto. Para realizar la captura al menos uno de los brazos 1 esta adaptado para pivotar con
respecto a un punto de giro, provocandose que el extremo principal 10 de dicho brazo 1 se aproxime o acerque a los
demas extremos principales 10 de los diferentes brazos 1, quedando asi el producto atrapado o aprisionado entre
dichos brazos 1.

En ambas realizaciones la garra 100 comprende unos medios de actuacién para provocar, cuando se quiere
capturar un producto, que un fluido empuje un extremo distal 11 opuesto al extremo principal 10 del brazo 1 (o de los
brazos 1) que puede pivotar, provocando asi que el brazo 1 pivote con respecto al punto de giro acercdndose entre
si los extremos principales 10 de los diferentes brazos 1.

En ambas realizaciones la garra 100 comprende una estructura soporte 3 a la que estan unidos los brazos 1, y una
camara 4 dispuesta sobre la estructura soporte 3 donde se introduce el fluido que empuja el extremo distal 11 de
todo brazo 1 que puede pivotar, expandiéndose la cAmara 4 cuando se introduce el fluido en su interior. Todo brazo
1 que puede pivotar esta unido a un lateral de la estructura soporte 3 con posibilidad de pivotar, correspondiéndose
el punto de union entre dicho brazo 1y la estructura soporte 3 con el punto de giro. El extremo principal 10 esté por
debajo de la estructura soporte 3 mientras que el extremo distal 11 esta por encima de la estructura soporte 3. De
esta manera la camara 4 esta en contacto con el extremo distal 11, y cuando debido a la introduccién del fluido la
camara 4 se expande, dicha camara 4 empuja al extremo distal 11 provocando que el brazo 1 correspondiente
pivote con respecto al punto de giro.

En ambas realizaciones, la garra 100 comprende unos medios elasticos 8 para provocar que todo brazo 1 que ha
pivotado debido al fluido vuelva a su posicidn original una vez evacuado dicho fluido de la cadmara 4, y para
mantener los brazos 1 en su posicion original mientras no haya fluido en la camara 4, que pueden corresponderse
con una goma o un elemento equivalente por ejemplo. Los medios elasticos 8 rodean al menos parcialmente la
camara 4, y el extremo distal 11 de todo brazo 1 que puede pivotar esta dispuesto entre los medios elasticos 8 y la
camara 4. Asi, cuando se introduce un fluido en la camara 4 ésta se expande y ejerce una fuerza contra el extremo
distal 11 mayor que la realizada por los medios elasticos 8 provocando que el brazo 1 pivote, mientras que cuando
se evacua el fluido los medios elasticos 8 ejercen una fuerza en direccion contraria para recuperar su forma original
provocando que dicho brazo 1 pivote en el sentido contrario volviendo a su posicion original.

Al introducir el fluido en la camara 4 para provocar que los brazos 1 capturen un producto, cuando uno de los brazos
1 contacta con el producto el fluido se distribuye en el interior de la camara 4 de tal manera que cuando todos los
brazos 1 contactan con el producto lo hacen ejerciendo una misma presién sobre dicho producto, proporcionandose
una sujecion del producto homogénea y segura.

En la primera realizacion, al ser uniforme la forma del producto que se va a capturar, se pueden disponer los brazos
1 necesarios de una forma determinada que depende del producto a capturar y no es necesario que todos los
brazos 1 puedan pivotar, pudiendo comprender la garra 100 Unicamente un brazo 1 que puede pivotar. Los brazos 1
que no pueden pivotar estan fijados a la estructura soporte 3. En la figura 2 se muestra la primera realizacion de la
garra 100 con dicho brazo 1 en una posicidn abierta donde no ha pivotado, y en la figura 3 se muestra la primera
realizacién de la garra 100 con el brazo 1 en una posicion cerrada donde ha pivotado para capturar un producto.
Ademas, para ayudar a capturar el producto, el extremo principal 10 de al menos uno de los brazos 1 puede
comprender una forma adecuada para que el producto quede correctamente sujeto por los brazos 1, forma que
depende del producto a capturar, comprendiendo asi dicho extremo principal 10 una superficie de contacto 10a
mayor que el resto de los extremos principales 10, tal y como se muestra en la figura 3. Ademas, el extremo principal
10 del brazo 1 que puede pivotar puede ser flexible, de tal manera que se puede adaptar facilmente a la forma del
producto a capturar, asegurandose una correcta sujecion del producto.

En la primera realizacion, preferentemente, la garra 100 comprende una tapa 5 mostrada en las figuras 2 y 3 que se
une a la estructura soporte 3, estando la camara 4 dispuesta y delimitada entre la estructura soporte 3 y la tapa 5.
Ademas, bien la tapa 5, en una superficie que esta enfrentada a la estructura soporte 3, o bien la estructura soporte
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3, en una superficie que esta enfrentada a la tapa 5, pueden comprender un alojamiento no mostrado en las figuras
adaptado para alojar la camara 4. Dicha tapa 5 es ademas cubierta, preferentemente, por un cubierta 101 mostrada
en la figura 1.

En la primera realizacion, la tapa 5 cubre la camara 4 tanto por la parte superior como por su perimetro exterior, y
comprende una ventana 51 por la que permite la expansion de la camara 4. El extremo distal 11 del brazo 1 que
puede pivotar esta enfrentado a la ventana 51, de tal manera que la camara 4 puede empujar a dicho extremo distal
11 provocando el pivotamiento del brazo 1. Los medios elasticos 8 rodean el perimetro de la tapa 5, rodeando la
camara 4 durante la longitud de la ventana 51 de la tapa 5 y cubriendo en dicha longitud el extremo distal 11 de
dicho brazo 1.

En la primera realizacion, la camara 4 comprende una véalvula o un elemento equivalente a través de la cual se
introduce o evacua el fluido en su interior, y los medios de actuaciéon comprenden un conducto 7 a través del cual
llega el fluido hasta la valvula para introducirse en la camara 4. Preferentemente, la tapa 5 comprende un orificio
pasante 50 que es atravesado por el conducto 7 para llegar hasta la camara 4, aunque el orifico pasante 50 podria
estar en la estructura soporte 3.

En la segunda realizacion, al no ser uniforme el producto a capturar todos los brazos 1 de la garra 100 pueden
pivotar con respecto a la estructura soporte 3. En la figura 4 se muestra la segunda realizacion de la garra 100 con
los brazos 1 en una posicion abierta donde no capturan un producto, y en la figura 5 se muestra la segunda
realizacién de la garra 100 con los brazos 1 en una posicion cerrada que es la posicién que adoptan para capturar
un producto. La camara 4 comprende una forma sustancialmente circular con un hueco central 40 tal y como se
muestra en la figura 5, y la garra 100 puede comprender un soporte 102 mostrado en la figura 6 que se dispone en
el hueco central 40 que define la camara 4 para soportar la cdmara 4, pudiendo estar tanto la cAmara 4 como el
soporte 102 cubiertos por una tapa 5, estando la camara 4 dispuesta y delimitada entre la estructura soporte 3 y la
tapa 5.

En la segunda realizacion, los medios elésticos cubren los extremos distales 11 de todos los brazos 1, rodeando asi
la cAmara 4. La tapa 5, cubre la camara 4 por su parte superior y su perimetro exterior, actuando como una cubierta
tal y como se muestra en la figura 4.

Al igual que en la primera realizacion, en la segunda realizaciéon la cAmara 4 puede comprender una véalvula o un
elemento equivalente a través de la cual se introduce o evacua el fluido en su interior, y los medios de actuacion
comprenden un conducto 7 a través del cual llega el fluido hasta la valvula para introducirse en la camara 4.
Preferentemente, la tapa 5 comprende un orificio pasante 50 que es atravesado por el conducto 7 para llegar hasta
la camara 4, aunque el orifico pasante 50 podria estar en la estructura soporte 3.
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REIVINDICACIONES

1.- Garra para capturar y transportar productos alimenticios, que comprende una pluralidad de brazos (1),
comprendiendo cada brazo (1) un extremo principal (10) y cooperando los extremos principales (10) entre si para
capturar un producto (2), quedando el producto (2) capturado por la presioén ejercida entre los extremos principales
(10), y estando al menos uno de los brazos (1) adaptado para pivotar con respecto a un punto de giro
correspondiente para que los extremos principales (10) atrapen o aprisionen el producto (2), caracterizada porque
el pivotamiento para capturar o agarrar el producto (2) se realiza mediante un fluido que actla sobre el brazo (1) que
esta adaptado para pivotar, comprendiendo la garra una estructura soporte (3) a la que estan unidos los brazos (1),
estando el brazo (1) que esta adaptado para pivotar unido a la estructura soporte (3) con posibilidad de pivotar y
correspondiéndose el punto de union entre dicho brazo (1) y la estructura soporte (3) con el punto de giro
correspondiente, y una camara (4) dispuesta sobre la estructura soporte (3) y en contacto con el extremo distal (11)
de al menos el brazo (1) que esta adaptado para pivotar con respecto al punto de giro correspondiente,
introduciéndose el fluido en la camara (4) para empujar al extremo distal (11) que provoca que la camara (4) se
expanda, empujando la camara (4) el extremo distal (11) cuando se expande, provocando que el brazo (1)
correspondiente pivote con respecto al punto de giro para capturar o agarrar el producto (2).

2.- Garra segun la reivindicacién 1, que comprende unos medios elasticos (8) para provocar el pivotamiento del
brazo (1) a su posicion original una vez se evacua el fluido de la camara (4) y para mantener el brazo (1) en su
posicion original la ausencia de fluido en la cAmara (4), cubriendo los medios elasticos (8) el extremo distal (11) de al
menos el brazo (1) adaptado para pivotar, estando dicho extremo distal (11) dispuesto entre los medios elasticos (8)
y la camara (4).

3.- Garra segun las reivindicaciones 1 o 2, en donde la camara (4) se extiende por todo el perimetro de la estructura
soporte (3).

4.- Garra segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, en donde la cAmara (4) es sustancialmente circular.

5.- Garra segun la cualquiera de la reivindicaciones 1 a 4, que comprende una tapa (5) fijada a la estructura soporte
(3), estando la camara (4) dispuesta y delimitada entre la estructura soporte (3) y la tapa (4).

6.- Garra segun la reivindicacién 5, en donde la camara (4) comprende una valvula a través de la cual se introduce o
evacua el fluido en su interior, la tapa (5) comprende un orificio pasante (50), y los medios de actuacion comprenden
un conducto que atraviesa el orificio pasante (50) de la tapa (5) y que esta conectado a la valvula, introduciéndose el
fluido hasta la cAmara a través del conducto (7) y la valvula.

7.- Garra segun las reivindicaciones 5 o 6, en donde la tapa (5) comprende un alojamiento en una superficie
enfrentada a la estructura soporte (3) para alojar la cAmara (4).

8.- Garra segun las reivindicaciones 5 o 6, en donde la estructura soporte (3) comprende un alojamiento en una
superficie enfrentada a la tapa (5) para alojar la camara (4).

9.- Garra segun cualquiera de las reivindicaciones 5 a 8, en donde la tapa (5) cubre la camara (4) y comprende una
ventana (51) a través de la cual se puede expandir la camara (4) cuando se introduce fluido en su interior.

10.- Garra segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el extremo principal (10) del brazo (1) que
puede pivotar es flexible y comprende una superficie de contacto (10a) con el producto mayor que el resto de
extremos principales (10).

11.- Garra segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, en donde todos los brazos (1) estan adaptados para
pivotar con respecto a un punto de giro correspondiente.

12.- Garra segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el fluido es aire a presion.
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