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DESCRIPCION 

 
Garra para capturar y transportar productos alimenticios 
 
SECTOR DE LA TÉCNICA 5 
 
La presente invención se relaciona con garras para capturar y transportar productos alimenticios, y más 
concretamente con garras para capturar y transportar productos alimenticios adaptadas para ser empleadas en 
procesos de envasado. 
 10 
ESTADO ANTERIOR DE LA TÉCNICA  
 
En el estado de la técnica son ampliamente conocidas y empleadas garras para capturar y transportar productos de 
diferentes características, entre los que se incluyen por ejemplo los productos alimenticios. 
 15 
Este tipo de garras comprenden una pluralidad de brazos, que se abren y/o cierran a modo de pinzas para capturar 
o liberar un producto. Cada brazo comprende un extremo principal y cuando la garra se cierra para capturar un 
producto ambos extremos principales se acercan entre sí aprisionando entre ambos el producto. Se conocen 
además diferentes maneras de provocar el cierre y apertura de los brazos. 
 20 
En el documento US 20040207222 A1 se divulga una garra con dos brazos, pivotando ambos brazos con respecto a 
un eje de giro correspondiente para abrirse o cerrarse, provocándose el giro por el desplazamiento rectilíneo de una 
pieza actuadora. 
 
En el documento US 6666489 B2 se divulga una garra con dos brazos en el que uno de los brazos pivota con 25 
respecto a un eje de giro para que la garra capture o libere un producto, permaneciendo el otro brazo en una 
posición fija. El pivotamiento del brazo se realiza mediante un cilindro, con el desplazamiento de su vástago. 
 
DE 3504100 C2 divulga una garra que comprende una pluralidad de brazos separados que están pivotan separados 
unos de otros. Se actúa sobre un elemento de expansión mediante un medio de presión, que permite la expansión 30 
de los brazos.  
 
EXPOSICIÓN DE LA INVENCIÓN 
 
El objeto de la invención es el de proporcionar una garra para capturar y transportar productos alimenticios, tal y 35 
como se describe en las reivindicaciones. 
 
La garra para capturar y transportar productos alimenticios de la invención comprende una pluralidad de brazos. 
Cada brazo comprende un extremo principal, y todos los extremos principales cooperan entre sí para capturar un 
producto a modo de pinza, estando al menos uno de los brazos adaptado para pivotar con respecto a un punto de 40 
giro correspondiente para que los extremos principales capturen el producto. 
 
El pivotado para capturar o coger el producto se realiza mediante un fluido que actúa sobre el brazo que está 
adaptado para pivotar. De esta manera se puede regular de una manera fácil y eficiente la presión ejercida sobre el 
producto por la garra, controlando la cantidad y/o la presión del fluido que actúa sobre el brazo, asegurando una 45 
correcta sujeción del producto que evite su liberación accidental y una excesiva sujeción que podría causar daños no 
deseados sobre el producto. 
 
Estas y otras ventajas y características de la invención se harán evidentes a la vista de las figuras y de la 
descripción detallada de la invención. 50 
 
DESCRIPCIÓN DE LOS DIBUJOS 
 
La figura 1 muestra una vista en perspectiva de una primera realización de la garra de la invención. 
 55 
La figura 2 muestra la garra según la realización de la figura 1, sin una cubierta y con un brazo en una posición 
abierta. 
 
La figura 3 muestra la garra según la realización de la figura 1, sin una cubierta y con un brazo en una posición 
cerrada. 60 
 
La figura 4 muestra una vista en perspectiva de una segunda realización de la garra de la invención. 
 
La figura 5 muestra la garra según la realización de la figura 4, sin una tapa y con los brazos en una posición abierta. 
 65 
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La figura 6 muestra la garra según la realización de la figura 4, sin una tapa y con los brazos en una posición 
cerrada. 
 
EXPOSICIÓN DETALLADA DE LA INVENCIÓN 
 5 
En las figuras 1 a 4 se muestra una primera realización de la garra 100 para capturar y transportar productos 
alimenticios de la invención, que está diseñada para capturar objetos con una forma uniforme como por ejemplo 
salchichas. En las figuras 5 a 7 se muestra una segunda realización de la garra 100 para capturar y transportar 
productos alimenticios de la invención, que está diseñada para capturar objetos con una forma no uniforme, como 
por ejemplo alas o pechugas de pollo.  10 
 
En ambas realizaciones, la garra 100 comprende una pluralidad de brazos 1 que cooperan entre sí para capturar el 
producto, a modo de pinzas. Cada brazo 1 comprende un extremo principal 10 y el producto es atrapado entre todos 
los extremos principales 10 de los brazos 1 de la garra 100, cooperando así todos los extremos principales 10 entre 
sí para capturar un producto. Para realizar la captura al menos uno de los brazos 1 está adaptado para pivotar con 15 
respecto a un punto de giro, provocándose que el extremo principal 10 de dicho brazo 1 se aproxime o acerque a los 
demás extremos principales 10 de los diferentes brazos 1, quedando así el producto atrapado o aprisionado entre 
dichos brazos 1. 

 

En ambas realizaciones la garra 100 comprende unos medios de actuación para provocar, cuando se quiere 20 
capturar un producto, que un fluido empuje un extremo distal 11 opuesto al extremo principal 10 del brazo 1 (o de los 
brazos 1) que puede pivotar, provocando así que el brazo 1 pivote con respecto al punto de giro acercándose entre 
sí los extremos principales 10 de los diferentes brazos 1. 
 
En ambas realizaciones la garra 100 comprende una estructura soporte 3 a la que están unidos los brazos 1, y una 25 
cámara 4 dispuesta sobre la estructura soporte 3 donde se introduce el fluido que empuja el extremo distal 11 de 
todo brazo 1 que puede pivotar, expandiéndose la cámara 4 cuando se introduce el fluido en su interior. Todo brazo 
1 que puede pivotar está unido a un lateral de la estructura soporte 3 con posibilidad de pivotar, correspondiéndose 
el punto de unión entre dicho brazo 1 y la estructura soporte 3 con el punto de giro. El extremo principal 10 está por 
debajo de la estructura soporte 3 mientras que el extremo distal 11 está por encima de la estructura soporte 3. De 30 
esta manera la cámara 4 está en contacto con el extremo distal 11, y cuando debido a la introducción del fluido la 
cámara 4 se expande, dicha cámara 4 empuja al extremo distal 11 provocando que el brazo 1 correspondiente 
pivote con respecto al punto de giro. 
 
En ambas realizaciones, la garra 100 comprende unos medios elásticos 8 para provocar que todo brazo 1 que ha 35 
pivotado debido al fluido vuelva a su posición original una vez evacuado dicho fluido de la cámara 4, y para 
mantener los brazos 1 en su posición original mientras no haya fluido en la cámara 4, que pueden corresponderse 
con una goma o un elemento equivalente por ejemplo. Los medios elásticos 8 rodean al menos parcialmente la 
cámara 4, y el extremo distal 11 de todo brazo 1 que puede pivotar está dispuesto entre los medios elásticos 8 y la 
cámara 4. Así, cuando se introduce un fluido en la cámara 4 ésta se expande y ejerce una fuerza contra el extremo 40 
distal 11 mayor que la realizada por los medios elásticos 8 provocando que el brazo 1 pivote, mientras que cuando 
se evacúa el fluido los medios elásticos 8 ejercen una fuerza en dirección contraria para recuperar su forma original 
provocando que dicho brazo 1 pivote en el sentido contrario volviendo a su posición original. 
 
Al introducir el fluido en la cámara 4 para provocar que los brazos 1 capturen un producto, cuando uno de los brazos 45 
1 contacta con el producto el fluido se distribuye en el interior de la cámara 4 de tal manera que cuando todos los 
brazos 1 contactan con el producto lo hacen ejerciendo una misma presión sobre dicho producto, proporcionándose 
una sujeción del producto homogénea y segura. 
 
En la primera realización, al ser uniforme la forma del producto que se va a capturar, se pueden disponer los brazos 50 
1 necesarios de una forma determinada que depende del producto a capturar y no es necesario que todos los 
brazos 1 puedan pivotar, pudiendo comprender la garra 100 únicamente un brazo 1 que puede pivotar. Los brazos 1 
que no pueden pivotar están fijados a la estructura soporte 3. En la figura 2 se muestra la primera realización de la 
garra 100 con dicho brazo 1 en una posición abierta donde no ha pivotado, y en la figura 3 se muestra la primera 
realización de la garra 100 con el brazo 1 en una posición cerrada donde ha pivotado para capturar un producto. 55 
Además, para ayudar a capturar el producto, el extremo principal 10 de al menos uno de los brazos 1 puede 
comprender una forma adecuada para que el producto quede correctamente sujeto por los brazos 1, forma que 
depende del producto a capturar, comprendiendo así dicho extremo principal 10 una superficie de contacto 10a 
mayor que el resto de los extremos principales 10, tal y como se muestra en la figura 3. Además, el extremo principal 
10 del brazo 1 que puede pivotar puede ser flexible, de tal manera que se puede adaptar fácilmente a la forma del 60 
producto a capturar, asegurándose una correcta sujeción del producto. 
 
En la primera realización, preferentemente, la garra 100 comprende una tapa 5 mostrada en las figuras 2 y 3 que se 
une a la estructura soporte 3, estando la cámara 4 dispuesta y delimitada entre la estructura soporte 3 y la tapa 5. 
Además, bien la tapa 5, en una superficie que está enfrentada a la estructura soporte 3, o bien la estructura soporte 65 
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3, en una superficie que está enfrentada a la tapa 5, pueden comprender un alojamiento no mostrado en las figuras 
adaptado para alojar la cámara 4. Dicha tapa 5 es además cubierta, preferentemente, por un cubierta 101 mostrada 
en la figura 1. 
 
En la primera realización, la tapa 5 cubre la cámara 4 tanto por la parte superior como por su perímetro exterior, y 5 
comprende una ventana 51 por la que permite la expansión de la cámara 4. El extremo distal 11 del brazo 1 que 
puede pivotar está enfrentado a la ventana 51, de tal manera que la cámara 4 puede empujar a dicho extremo distal 
11 provocando el pivotamiento del brazo 1. Los medios elásticos 8 rodean el perímetro de la tapa 5, rodeando la 
cámara 4 durante la longitud de la ventana 51 de la tapa 5 y cubriendo en dicha longitud el extremo distal 11 de 
dicho brazo 1.  10 
 
En la primera realización, la cámara 4 comprende una válvula o un elemento equivalente a través de la cual se 
introduce o evacúa el fluido en su interior, y los medios de actuación comprenden un conducto 7 a través del cual 
llega el fluido hasta la válvula para introducirse en la cámara 4. Preferentemente, la tapa 5 comprende un orificio 
pasante 50 que es atravesado por el conducto 7 para llegar hasta la cámara 4, aunque el orifico pasante 50 podría 15 
estar en la estructura soporte 3. 
 
En la segunda realización, al no ser uniforme el producto a capturar todos los brazos 1 de la garra 100 pueden 
pivotar con respecto a la estructura soporte 3. En la figura 4 se muestra la segunda realización de la garra 100 con 
los brazos 1 en una posición abierta donde no capturan un producto, y en la figura 5 se muestra la segunda 20 
realización de la garra 100 con los brazos 1 en una posición cerrada que es la posición que adoptan para capturar 
un producto. La cámara 4 comprende una forma sustancialmente circular con un hueco central 40 tal y como se 
muestra en la figura 5, y la garra 100 puede comprender un soporte 102 mostrado en la figura 6 que se dispone en 
el hueco central 40 que define la cámara 4 para soportar la cámara 4, pudiendo estar tanto la cámara 4 como el 
soporte 102 cubiertos por una tapa 5, estando la cámara 4 dispuesta y delimitada entre la estructura soporte 3 y la 25 
tapa 5. 
 
En la segunda realización, los medios elásticos cubren los extremos distales 11 de todos los brazos 1, rodeando así 
la cámara 4. La tapa 5, cubre la cámara 4 por su parte superior y su perímetro exterior, actuando como una cubierta 
tal y como se muestra en la figura 4. 30 
 
Al igual que en la primera realización, en la segunda realización la cámara 4 puede comprender una válvula o un 
elemento equivalente a través de la cual se introduce o evacúa el fluido en su interior, y los medios de actuación 
comprenden un conducto 7 a través del cual llega el fluido hasta la válvula para introducirse en la cámara 4. 
Preferentemente, la tapa 5 comprende un orificio pasante 50 que es atravesado por el conducto 7 para llegar hasta 35 
la cámara 4, aunque el orifico pasante 50 podría estar en la estructura soporte 3. 
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REIVINDICACIONES 

 
1.- Garra para capturar y transportar productos alimenticios, que comprende una pluralidad de brazos (1), 
comprendiendo cada brazo (1) un extremo principal (10) y cooperando los extremos principales (10) entre sí para 
capturar un producto (2), quedando el producto (2) capturado por la presión ejercida entre los extremos principales 5 
(10), y estando al menos uno de los brazos (1) adaptado para pivotar con respecto a un punto de giro 
correspondiente para que los extremos principales (10) atrapen o aprisionen el producto (2), caracterizada porque 

el pivotamiento para capturar o agarrar el producto (2) se realiza mediante un fluido que actúa sobre el brazo (1) que 
está adaptado para pivotar, comprendiendo la garra una estructura soporte (3) a la que están unidos los brazos (1), 
estando el brazo (1) que está adaptado para pivotar unido a la estructura soporte (3) con posibilidad de pivotar y 10 
correspondiéndose el punto de unión entre dicho brazo (1) y la estructura soporte (3) con el punto de giro 
correspondiente, y una cámara (4) dispuesta sobre la estructura soporte (3) y en contacto con el extremo distal (11) 
de al menos el brazo (1) que está adaptado para pivotar con respecto al punto de giro correspondiente, 
introduciéndose el fluido en la cámara (4) para empujar al extremo distal (11) que provoca que la cámara (4) se 
expanda, empujando la cámara (4) el extremo distal (11) cuando se expande, provocando que el brazo (1) 15 
correspondiente pivote con respecto al punto de giro para capturar o agarrar el producto (2). 

 
2.- Garra según la reivindicación 1, que comprende unos medios elásticos (8) para provocar el pivotamiento del 
brazo (1) a su posición original una vez se evacúa el fluido de la cámara (4) y para mantener el brazo (1) en su 
posición original la ausencia de fluido en la cámara (4), cubriendo los medios elásticos (8) el extremo distal (11) de al 20 
menos el brazo (1) adaptado para pivotar, estando dicho extremo distal (11) dispuesto entre los medios elásticos (8) 
y la cámara (4). 

 
3.- Garra según las reivindicaciones 1 o 2, en donde la cámara (4) se extiende por todo el perímetro de la estructura 
soporte (3). 25 
 
4.- Garra según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, en donde la cámara (4) es sustancialmente circular. 
 
5.- Garra según la cualquiera de la reivindicaciones 1 a 4, que comprende una tapa (5) fijada a la estructura soporte 
(3), estando la cámara (4) dispuesta y delimitada entre la estructura soporte (3) y la tapa (4). 30 
 
6.- Garra según la reivindicación 5, en donde la cámara (4) comprende una válvula a través de la cual se introduce o 
evacúa el fluido en su interior, la tapa (5) comprende un orificio pasante (50), y los medios de actuación comprenden 
un conducto que atraviesa el orificio pasante (50) de la tapa (5) y que está conectado a la válvula, introduciéndose el 
fluido hasta la cámara a través del conducto (7) y la válvula. 35 
 
7.- Garra según las reivindicaciones 5 o 6, en donde la tapa (5) comprende un alojamiento en una superficie 
enfrentada a la estructura soporte (3) para alojar la cámara (4). 
 
8.- Garra según las reivindicaciones 5 o 6, en donde la estructura soporte (3) comprende un alojamiento en una 40 
superficie enfrentada a la tapa (5) para alojar la cámara (4). 
 
9.- Garra según cualquiera de las reivindicaciones 5 a 8, en donde la tapa (5) cubre la cámara (4) y comprende una 
ventana (51) a través de la cual se puede expandir la cámara (4) cuando se introduce fluido en su interior. 
 45 
10.- Garra según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el extremo principal (10) del brazo (1) que 
puede pivotar es flexible y comprende una superficie de contacto (10a) con el producto mayor que el resto de 
extremos principales (10). 
 
11.- Garra según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, en donde todos los brazos (1) están adaptados para 50 
pivotar con respecto a un punto de giro correspondiente. 
 
12.- Garra según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el fluido es aire a presión. 
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