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Se sabe que en el mercado existen sillas de ruedas para la 

rehabilitaciOn de determinados tipos de incapacitados que 

5 incorporan varias funciones, como el ajuste de la altura del asiento, 

del respaldo y de los reposapiernas, la inclinacion y la 

verticalizacion. Esta silla de ruedas se conoce por DE 20303000 

U I . 

Las soluciones para obtener las anteriores funciones son de lo 

113 mas variadas, y emplean actuadores unicos accionados por motores 

electricos o dispositivos oleodinamicos, y una serie de palancas y 

articulaciones compuestas. 

Los inconvenientes que presentan estas sillas de ruedas, por asi 

decir, multifuncionales, son complejos, caros y requieren la 

15 configuraciOn o el registro por la complejidad de la cinematica y la 

gran cantidad de actuadores de varios tipos. 

El objetivo de esta patente es el de fabricar una silla de ruedas 

multifuncional con el menor thimero de actuadores posibles, pocas 

poleas, palancas y articulaciones compuestas, con el fin de que 

20 sean mas simples, ligeras y seguras. En concreto, todas las 

configuraciones que la silla de ruedas pueda tener, como altura del 

asiento; orientaci6n del respaldo con orientacion concomitante de 

los reposapiernas; orientaciOn; o verticalizacion, se obtiene con 

sOlo 3 actuadores obtenidos mediante una ubicacion detallada y un 

25 ensamblado entre ellos. 

Una palanca, con un punto de apoyo en un borde de la base de 

carga de la estructura de la silla de ruedas, se conecta 

engoznandola con el borde libre opuesto a la estructura del asiento, 

y un actuador con el cilindro se conecta engoznandolo con la 
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estructura base de carga de la silla de ruedas, el cual mueve 

mediante su vastago la palanca arriba descrita. 

Conectado con una junta, en un punto intermedio, a la palanca 

arriba descrita, se encuentra un actuador de tornillos que se mueve 

5 a lo largo de una barra roscada, el cual se encuentra conectado a 

una guia engoznada al borde de un vastago cuyo borde extremo se 

conecta engoznandolo a la estructura del asiento. 

El funcionamiento de estos 2 actuadores permite obtener el 

ajuste de la altura del asiento, o su inclinacion o verticalizaciOn, de 

10 forma individual o en combinaciOn entre ellas. 

El tercer actuador se aplica a la estructura del asiento. 

El movimiento del vastago de este tercer actuador actna sobre 

el respaldo hasta que se alinea con el asiento. 

El respaldo, segun sus ajustes de sentado, se transmite, a 

15 traves de un vastago de conexi6n, con los ajustes paralelos de 

sentado de la estructura de los reposapiernas hasta la estructura 

superior de los reposapiernas. 

La acciOn combinada de este actuador, aplicada a la estructura 

del asiento que contribuye a la verticalizacion del respaldo y del 

20 reposapiernas con el asiento, y la acciOn de los 2 actuadores que 

actnan sobre la estructura del asiento poniendolo en posicion 

vertical, definen la verticalizaciOn de la parte activa de la silla de 

ruedas que interesa al discapacitado como usuario. 

Lo que se acaba de explicar puede entenderse estudiando las 

25 figuras que se adjuntan. 

La fig. 1 muestra lateralmente una silla de ruedas 

esquematizada en su configuraciOn estandar de silla de ruedas con 

asiento, respaldo, resposapiernas y reposapies, y muestra los 3 

actuadores en su posicion inicial para su activacion. 
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La fig. 2 muestra de nuevo lateralmente la silla de ruedas de la 

fig. 1 con los actuadores en la posicion inicial previa para su 

activacion, y que ahora muestra el actuador que en la figura 

anterior se encontraba en posiciOn horizontal respecto a los otros 

5 dos.  

La fig. 3 muestra la silla de ruedas de la fig. 1 en que el tercer 

actuador colocado bajo el asiento y unido a este se activa 

reclinando el respaldo y elevando los resposapiernas con el fin de 

que el respaldo y los reposapiernas casi se alineen con el asiento 

para la posici6n horizontal. 

La fig. 4 muestra la silla de ruedas de la fig. 1 donde se activa 

el actuador principal en conexiOn directa con la estructura de base 

de carga de la silla de ruedas que eleva el asiento (con el respaldo y 

el reposapiernas conectados en paralelo respecto a su punto de 

15 conexion con goznes, de modo que el asiento adopta la posiciOn 

reclinada hacia atras. 

La figura 5 muestra la silla de ruedas de la figura 1 donde 

ahora, ademas de la activacion del actuador principal en dicha 

conexiOn, con la estructura de base de carga que eleva un punto del 

20 asiento, se activa tambien parcialmente el segundo actuador, 

cargado conjuntamente por la palanca de dicho actuador principal, 

que eleva el asiento en otro punto por el borde del vastago 

conectado a este, movido, dicho vastago, al borde opuesto en 

vertical desde este segundo actuador. 

25 El asiento completo con el respaldo y el reposapiernas es 

elevado con la posici6n estandar de sentado vertical. 

La fig. 6 muestra la silla de ruedas de la fig. 1 con los 3 

actuadores activados y exactamente el mismo actuador y el 

actuador secundario, que mantiene elevada la estructura del asiento 
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con el fin de asumir una posiciOn casi vertical, y el tercero 

colocado bajo la estructura del asiento que define la posicion del 

respaldo de los reposapiernas casi alineado con la posicion del 

asiento. 

5 Examinando las figuras, se puede ver que la estructura de base 

de carga de la silla de ruedas compuesta por el marco 1 y las ruedas 

2, 3 esta engoznado en 9 el borde inferior de la palanca 8 cuyo 

borde superior se acopla con goznes a la estructura del asiento 4; y 

esta engoznado en 12 el apendice inferior del cilindro 11 cuyo 

10 vastago 28 acoplado 13 con la palanca 8 facilita su movimiento. 

El grupo de la palanca 8 y el cilindro 11 con su vastago 28 

forman el actuador principal. 

Esta junta se encuentra en un posicion intermedia del vastago 

8, la estructura de carga 20 del actuador secundario 14. 

15 Este ultimo esta formado por un tornillo sinfin 19 que hace que 

una guia 15 se deslice arriba y abajo sobre una ranura (no aparece). 

[24] A esta guia 15 se encuentra engoznado el borde inferior 

de un vastago 17 cuyo borde superior 18 se engozna en un punto de 

la subestructura del asiento 4, que se mueve desde el punto de 

20 conexiOn 10 del borde superior de la palanca 8. 

Los movimientos debidamente coordinados por el vastago 28 

del cilindro 11 que mueve la palanca 17 definen los ajustes de la 

altura del asiento 4 y su posici6n. 

El tercer actuador 21 unido a la subestructura del asiento 4 por 

25 su vastago 22, acoplado en el punto 23 del apendice inferior del 

respaldo 5, engoznado al punto 26 con el asiento 4, define la 

orientaciOn, haciendolo girar alrededor del punto 26. 

En concomitancia con el movimiento del vastago 22 y, por 

tanto, del respaldo 5, se mueve el vastago 24 engoznado con uno de 
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los bordes en el punto 23 y con el horde opuesto engoznado en el 

punto 25 de la estructura del reposapiernas 6. 

El movimiento del vastago 24 define el movimiento del 

reposapiernas 6 y el reposapies conectado 7, acoplado con goznes 

5 en el punto 27 de la extension saliente 18 de la estructura del 

asiento 4. 

La activaciOn de este tercer actuador 21 define el movimiento 

concomitante del asiento 5 y del reposapies 6, 7 pasando de las 

posiciones de sentado normal a la posiciOn de casi alineacion del 

10 respaldo, asiento y reposapiernas. 

Esta configuraciOn, en combinaciOn con la activacion de los 2 

actuadores previos que dejan el asiento en posiciOn vertical, 

contribuyen a obtener el posicionamiento vertical de la silla de 

ruedas. 

15 Dicha silla de ruedas, con la posibilidad de sus ajustes, 

permite el uso para personas discapacitadas de diferentes alturas y, 

en cualquier caso, para un mismo discapacitado durante todas sus 

etapas de crecimiento. 

La invencion resalta por haber sido capaz de obtener, con solo 

20 3 actuadores, todas las funciones posibles (individuales o 

combinadas) en una silla de ruedas hasta su verticalizaciOn, 

pudiendo crear una silla de ruedas simplificada al maximo en su 

cinematica, haciendola mas manejable y economica, tanto en su 

coste como en su mantenimiento. 

25 
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1. Si lla de ruedas para discapacitados con elevaciOn 

simplificada que se caracteriza por el hecho de que los ajustes de la 

altura del asiento (4) y su orientacion comparada con la estructura 

5 de carga de la silla de ruedas, incluye al menos 2 actuadores y un 

primero de al menos 2 actuadores (8,11), (14), que facilita 

(individualmente o en combinaciOn con los mencionados 

movimientos del asiento) (4), esta conectado directamente con 

goznes (12,9) a la estructura de carga (1) de la silla de ruedas; 

m dicho actuador (8,11) está formado por una palanca (8) engoznada a 

un borde (9) con la estructura de carga (1) y con el otro borde (10) 

al asiento (4), y de un cilindro (11) con vastago (28) que esta 

guiado (12) a la estructura de carga (1) de la silla de ruedas actita 

con el vastago (28) en una palanca (8) de posiciOn intermedia (13) 

y el mencionado segundo actuador (14) aquellos que juntos 

facilitan con el primer actuador (8,11) el ajuste del asiento (4), 

tiene su estructura de carga (20) unida a la palanca (8) del primero 

(8,11) y por tanto movil respecto de la estructura de carga (1) de la 

silla de ruedas y con un borde opuesto engoznado en un punto de la 

20 subestructura del asiento (4). 

2. Silla de ruedas para discapacitados con elevacion 

simplificada conforme con la reivindicaciOn 1 caracterizada por el 

hecho de que el segundo actuador (14) incluye un engranaje 

helicoidal (19) que mueve una guia (16), e incluye una palanca (17) 

25 cuyo bordes (15, 18) estan conectados a dicha guia (15) y al asiento 

(4). 

3. Silla de ruedas para discapacitados con elevaciOn 

simplificada conforme con la reivindicaciOn 1 o reivindicacion 2 

caracterizada por el hecho de que el actuador (8,11) que esta 

ES 2 429 032 T3

 

7

mborlafg
Texto escrito a máquina

CMARTIND
Texto escrito a máquina
REIVINDICACIONES

CMARTIND
Texto escrito a máquina



directamente conectado con goznes (12,9) a la estructura (1) de la 

silla de ruedas puede ser actuado individualmente para mover el 

asiento (4), de forma independiente al actuador (14) unido a este. 

4. Silla de ruedas para discapacitados con elevaciOn 

5 simplificada conforme con una o mas de las anteriores 

reivindicaciones caracterizada por el hecho de que el segundo 

actuador (14) unido (20) al primero (8) puede ser activado solo, 

independientemente de la posicion asumida por el primer actuador 

(8,11), para mover el asiento (4). 

10 5. Silla de ruedas para discapacitados con elevaciOn 

simplificada conforme con una o mas de las anteriores 

reivindicaciones caracterizada por el hecho de que los 2 actuadores 

(8,11,14,19,17) pueden ser activados simultaneamente para obtener 

registros coordinados del asiento (4). 

15 6. Silla de ruedas para discapacitados con elevaciOn 

simplificada conforme con una o mas de las anteriores 

reivindicaciones, caracterizada por el hecho de que un tercer 

actuador (21) se une a la estructura del asiento y esta formado por 

un cilindro (21) y por un vastago (22) que al accionarse mueve el 

20 respaldo, (5) ajusta la posicion en horizontal, y para mover un 

vastago (24) que acciona el reposapiernas (6) y el reposapies (7) 

ajustando su posiciOn horizontal. 

7. Silla de ruedas para discapacitados con elevacion 

simpificada conforme con una o varias de las anteriores 

25 reivindicaciones caracterizada por el hecho de que al menos uno de 

los 2 actuadores (8,11,14,19,17) verticaliza el asiento (4) y el 

tercer actuador (21,22,24,23,25) alinea el respaldo (5) y el 

reposapiernas (6) en posiciOn horizontal al asiento (4) para lograr 

la verticalizacion de toda la silla de ruedas (1). 
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