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COMPROBADOR DE BATERIA PARA PRUEBA DE AMPERAJE DE ARRANWE EN ritio  

5 1. Campo de la Invencion 

La presente invenciOn se refiere al campo de un comprobador de 

bateria, y mas particularmente a un comprobador de bateria que 

proporciona resultados de detecci6n de alta precision. 

10 

2. DescripciOn de la Tecnica Relacionada 

Existen muchos tipos de baterias recargables con diferentes 

capacidades en el mercado. El comprobador de bateria se usa para 

15 detectar la capacidad residual de la bateria recargable con el fin 

de determinar el estado de la bateria recargable. Sin embargo, el 

comprobador de bateria convencional usa linicamente un 

procedimiento para detectar diferentes baterias recargables y 

probablemente aparecera un resultado inexacto de la prueba. 

20 

En general, el comprobador de bateria convencional usa un 

procedimiento de prueba de 1/2 amperaje de arranque en frio (en lo 

sucesivo en este documento CCA) para detectar el estado de la 

bateria recargable, teniendo el procedimiento las etapas de: (a) 

25 anadir una carga a los dos electrodos de la bateria para descargar 

la bateria cargando el amperaje de 1/2 CCA durante 15 segundos; y 

(b) determinar el estado de la bateria de acuerdo con el diagrama 

de descarga. 

30 En el procedimiento de prueba convencional implementado por el 

comprobador de bateria, se fijan la resistencia de la carga y la 

duraciOn de la adiciOn de carga a la bateria. Por lo tanto, cuando 

el comprobador de bateria detecta respectivamente baterias 

recargables con diferentes capacidades, las figuras de los 

35 diagramas de descarga no son precisas. La precisi6n de prueba del 

comprobador de bateria convencional no es ideal para todas las 
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baterias recargables. Se hace referencia a otros comprobadores de 

bateria similares en los documentos US 2006/244423 Al, US 6369577 

Bl, US 4707795 Bl, US 2009/237086 Al, y US 5773977 A. 

5 Con referencia al documento US 6259254 Bl, se desvela un aparato y 

un procedimiento para realizar pruebas de diagn6stico en baterias. 

Para superar las deficiencias, la presente invencion proporciona 

un comprobador de bateria con alta precisi6n para mitigar u obviar 

10 los problemas que se han mencionado anteriormente. 

En base a los inconvenientes anteriores del comprobador de bateria 

convencional, el objetivo principal de la presente invencion es 

proporcionar un comprobador de bateria como se define en la 

15 reivindicacion 1. 

El comprobador de bateria tiene una carcasa que tiene un 

dispositivo de entrada y dos cables de detecci6n, un 

microprocesador, una unidad de carga variable y una unidad de 

20 detecci6n del estado de carga de la bateria. El microprocesador 

almacena un proceso de decision estrategica en el mismo para 

determinar una resistencia apropiada de una carga para una bateria 

de acuerdo con el amperaje de arranque en frio CCAB, la tension de 

la bateria y los requisitos de deteccion que incluyen un 1/N CCA 

25 introducido desde el dispositivo de entrada. Cuando se determina 

la resistencia de la carga, el microprocesador ajusta una 

resistencia de la unidad de carga variable de acuerdo con la 

resistencia de carga calculada. El microprocesador ejecuta 

adicionalmente un proceso de deteccion para obtener una forma de 

30 onda de detecci6n con el fin de determinar el estado de la 

bateria. Por lo tanto, el comprobador de bateria no usa la carga 

con una resistencia fija para detectar baterias con diferentes 

capacidades y tiene unos resultados de deteccion precisos. 

35 Otros objetos, ventajas y caracteristicas novedosas de la 

invencion seran mAs evidentes a partir de la siguiente descripci6n 
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detallada cuando se toman junto con los dibujos adjuntos. 

EN LOS DIBUJOS  

5 La figura 1 es una vista en perspectiva de un comprobador de 

bateria de acuerdo con la presente invenci6n; 

la figura 2 es un diagrama de bloques funcional de una 

primera realizacion de un comprobador de bateria de acuerdo 

con la presente invencion; 

10 la figura 3 es un diagrama de flujo de un proceso de decisi6n 

estrategica en modo de prueba implementado en la figura 1; 

la figura 5A es un diagrama de circuito de una primera 

realizaci6n de una unidad de carga variable del comprobador 

de bateria de acuerdo con la presente invenci6n; 

15 la figura 5B es un diagrama de circuito de una segunda 

realizacion de una unidad de carga variable del comprobador 

de bateria de acuerdo con la presente invenci6n; 

la figura 5C es un diagrama de circuito de una tercera 

realizacion de una unidad de carga variable del comprobador 

20 de bateria de acuerdo con la presente invencion; 

la figura 6 es un diagrama de flujo de un proceso de decisi6n 

estrategica en un primer modo de detecci6n implementado en 

las figuras 5A, 5B y 5C de acuerdo con la presente invenci6n; 

la figura 7 es un diagrama de prueba del comprobador de 

25 bateria de acuerdo con la presente invenci6n; y 

la figura 8 es un diagrama de flujo de un proceso de 

detecci6n de acuerdo con la presente invencion. 

Con referenda a las figuras 1 y 2, una primera realizacion de un 

30 comprobador de bateria de acuerdo con la presente invencion tiene 

una carcasa 10, un microprocesador 20, una unidad de carga 

variable 21 y una unidad de deteccion del estado de carga de la 

bateria 22. 

35 La carcasa 10 tiene un dispositivo de entrada 11 y dos cables de 

detecci6n 12. tin usuario usa el dispositivo de entrada 11 para 
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seleccionar una capacidad de la bateria especifica. Los cables de 

deteccion 12 estan respectiva y electronicamente conectados a los 

dos electrodos 31 de la bateria 30. En la primera realizacion, los 

dos cables de detecci6n 12 se acoplan respectivamente a los dos 

5 electrodos 31 de la bateria 30. Adem&s, la carcasa 10 tiene 

adicionalmente una pantalla 13, un conector informatico 14 y una 

alarma 15. El conector informatico 14 se usa para conectar un 

dispositivo electr6nico externo, tal como un ordenador o un 

telefono movil. 

10 

El microprocesador 20 almacena un proceso de decision estrategica 

y un proceso de deteccion en el mismo. 

La unidad de carga variable 21 est& conectada electronicamente al 

15 microprocesador 20 y los electrodos 31 de la bateria 30 para 

detectar los cambios de tension y de corriente de la bateria 30 y 

despues responde con los valores de tension y de corriente al 

microprocesador 20. 

20 La unidad de deteccion del estado de carga de la bateria 22 est& 

conectada entre los cables de detecci6n 12 y el microprocesador 20 

para detectar el valor de tension y/o el valor de corriente de la 

bateria. Adicionalmente, la unidad de deteccion del estado de 

carga de la bateria 22 puede estar integrada en el microprocesador 

25 20. 

Con referencia adicional a la figura 3, el microprocesador 20 

ejecuta el proceso de decisi6n estrategica que tiene las 

siguientes etapas de: 

30 (a) obtener un amperaje de arranque en frio CCAB introducido desde 

el dispositivo de entrada 11, la tension de la bateria OW de una 

presente bateria 30 de la unidad de estado de carga de la bateria 

22 y un requisito de detecci6n que incluye un 1/N CCA introducido 

desde el dispositivo de entrada 11 (S10); 

35 (b) calcular una ecuacion de resistencia de carga con la capacidad 

de la bateria, la tension inicial y los requisitos de detecci6n 
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para obtener resistencia de carga apropiada para la presente 

VE 

CCA x y 
, N bateria 30 (511), en la que la ecuacion es y ajustar 

una resistencia de la unidad de carga variable 21 de acuerdo con 

la resistencia de carga calculada; y 

5 (c) ejecutar un proceso de deteccion para obtener una forma de 

onda de deteccion (S12). 

Con referencia a la figura 4, la unidad de carga variable 21 tiene 

una resistencia variable 21a y un interruptor 211. La resistencia 

10 variable 21 a esta conectada electronicamente a los cables de 

deteccion 12. La resistencia variable 21a esta conectada 

electronicamente al microprocesador 20. El interruptor 211 esta 

conectado electronicamente entre uno del cable de deteccion 12 y 

el extremo correspondiente de la resistencia variable 21a. El 

15 microprocesador 20 ajusta la resistencia de la resistencia 

variable 21a. El microprocesador 20 controla adicionalmente 

interruptor 211 que se activara o se desactivara. 

el 

Por ejemplo, si el usuario detecta el estado de la presente 

20 bateria 30 con 12 V/1000 CCA, el usuario puede seleccionar 

para detectar la bateria 30 por el dispositivo de entrada 

lo tanto, el microprocesador 20 del comprobador de bateria 

1/2 CCA 

11. Por 

obtiene 

los requisitos de deteccion: CCAB = 1000 CCA, VB = 12V, 1/N CCA = 

1/2 CCA, por lo que una resistencia de carga apropiada se calcula 

25 por la ecuaci6n de resistencia de carga y la resistencia sera de 

0,024 ohmios. 

variable 21a 

variable 21a 

deteccion 12 

El microprocesador 20 controla la 

para ajustar la resistencia de la 

para que sea 

resistencia 

resistencia 

de 0,024 ohmios. Cuando los cables de 

se usan para conectarse a los electrodos 31 de la 

30 bateria 30, la resistencia variable 21a con 0,024 ohmios se afiade 

a la bateria 30. 

En otro ejemplo, si el usuario detecta el estado de la presente 

bateria 30 con 12 V/900 CCA, el usuario puede seleccionar 1/3 CCA 
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para detectar la bateria 30 por el dispositivo de entrada 11. Por 

lo tanto, el microprocesador 20 del comprobador de bateria obtiene 

los requisitos de deteccion: CCAB= 900 CCA, VB= 12V, 1/N CCA = 1/3 

CCA, por lo que una resistencia de carga apropiada se calcula por 

5 la ecuaci6n de resistencia de carga y la resistencia ser& de 0,04 

ohmios. El microprocesador 20 controla la resistencia variable 21 

a para ajustar la resistencia de la resistencia variable para que 

sea de 0,04 ohmios. Cuando los cables de deteccion 12 se conectan 

a los electrodos de la bateria 30, la resistencia variable con 

10 0,04 ohmios se atiade a la bateria 30. 

En base a los dos ejemplos anteriores, la resistencia de la 

resistencia variable puede cambiarse de acuerdo con las diferentes 

capacidades de las baterias. 

15 

Con referencia adicional a la figura 5A, otra realizacion de la 

unidad de carga variable 21 tiene multiples resistencias 21 b y 

elementos de conmutaci6n 21c. Los primeros extremos de las 

resistencias 21 b estAn conectados electronicamente a los cables 

20 de deteccion 12, y los segundos extremos de las resistencias 21 b 

estan conectados respectiva y electronicamente al otro cable de 

deteccion 12 a traves de los elementos de conmutacion 

correspondientes 21c. Los elementos de conmutacion 21 c estan 

conectados electronicamente al microprocesador 20. El 

25 microprocesador 20 acciona cada elemento de conmutaci6n 21c para 

que se active o se desactive para determinar que una resistencia 

21b estA conectada a los dos electrodos 31 de la bateria 30, o que 

las resistencias 21 b estan conectadas electronica y paralelamente 

a los dos electrodos 31 de la bateria 30. Cuando se determina una 

30 resistencia de carga apropiada por el microprocesador 20, el 

microprocesador 20 acciona uno o mas elementos de conmutacion 21 c 

para que se activen o se desactiven de acuerdo con la resistencia 

de carga. Si se accionan dos o mas elementos de conmutacion 21c 

para que se activen al mismo tiempo, la resistencia de la unidad 

35 de carga variable es menor que la de una de las resistencias 21b. 
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Con referencia a la figura 5C, otra realizaciOn de la unidad de 

carga variable tiene una resistencia variable programable 21e y un 

interruptor 211. La resistencia variable programable 21 e est& 

conectada electrOnicamente a los cables de detecciOn 12. Un 

5 extremo de control de la resistencia variable programable 21 e 

est& conectado al microprocesador 20. El microprocesador 20 ajusta 

directamente la resistencia de la resistencia variable programable 

21 e y acciona el interruptor 211 para que se active o se 

desactive para determinar si la resistencia variable programable 

10 21e est& o no conectada a la bateria 30. Adem&s, el 

microprocesador 20 est& conectado al extremo de control de la 

resistencia variable programable 21e a traves de un compensador 

21f. 

15 Por ejemplo, si las resistencias 21b tienen la misma resistencia 

que en la figura 5A, y la resistencia es 0,08 ohmios, se detecta 

una bateria con 12 V/750 CCA por el comprobador de bateria como se 

muestra en la figura 5A. El usuario usa el dispositivo de entrada 

11 para seleccionar el 1/2 CCA y 15 s de tiempo de carga para 

20 entrar en el proceso de prueba. 

Puesto que las resistencias 21b tienen la misma resistencia, la 

carga de la bateria es de 0,08 ohmios cuando el microprocesador 20 

acciona uno de los interruptores 21c para que se active. El 

25 microprocesador 20 tiene una unidad de deteccion del estado de 

carga 22 para detectar un presente valor de corriente de la 

bateria 30 con 0,08 ohmios. Cuando el valor de corriente es igual 

a 100 A, el microprocesador 20 calcula una resistencia de carga 

apropiada y el proceso de calculo tiene las siguientes etapas de: 

30 (a) calcular el numero de resistencias con 0,08 ohmios; en las que 

[750*(1/2)/]/100 = 3,75; y 

(b) calcular una energia de detecciOn total por 1/2 CCA y 15 s , en 

la que la energia de detecci6n total es [750* (1/2)]* 15 = 5625(A-

35 

s) 

Puesto que el microprocesador 20 solo selecciona 3 resistencias 
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21b para conectarse en paralelo a la bateria 30, se cambian los 

requisitos de deteccion iniciales introducidos por el usuario. Un 

nuevo tiempo de carga se cambia a 18,75 s como se calcula por una 

ecuacion: 5625/300 = 18,75 s. 

En este ejemplo, el microprocesador 20 activa 3 interruptores 21c, 

y las 3 resistencias 21b estan conectadas electronica y 

paralelamente a la bateria 30 durante 18,75 s. 

10 Con referencia adicional a la figura 53, otra realizacion de la 

unidad de carga variable tiene multiples resistencias 21 b 

conectadas en serie y un multiplexor 1 a X 21 d que tiene un 

terminal comdn COM y X terminales de conmutacion S1 a S. X es el 

ndmero de resistencias 21b. Un extremo A de la serie de 

15 resistencias esta conectado a un cable de deteccion 12 y el otro 

cable de detecci6n 12 esta conectado al terminal comun COM del 

multiplexor 21 d. Los terminales de conmutaci6n SI a Sx del 

multiplexor 21 d estan conectados respectivamente a nodos en serie 

de la serie de las resistencias 21b y el otro extremo B de la 

20 serie de las resistencias 21 b. El microprocesador 20 acciona el 

terminal comun COM para conectarse a uno de los terminales de 

conmutacion S1 a Sx para determinar una resistencia de la unidad de 

carga variable. 

25 Por ejemplo, las resistencias 21b tienen la misma resistencia 

(0,08 ohmios) y se detecta una bateria con 12 V/1000 CCA. El 

usuario selecciona 1/2 CCA y 15 s de tiempo de carga para detectar 

el estado de la bateria 30. 

30 Puesto que la unidad de carga variable tiene mdltiples 

resistencias 21b, en primer lugar se conecta una resistencia 21b a 

la bateria 30 accionamiento el multiplexor 21 d, y detecta si un 

valor de corriente presente consigue 12/0,08 = 150 A. Si el valor 

de corriente consigue 150 A, el microprocesador 20 calcula 

35 adicionalmente una carga apropiada para la presente bateria 30. El 

proceso de calculo tiene las siguientes etapas de: 
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(a) 

(b) 

 

1000/2* 15 = 7500(A-s); 

75000/150 = 50(s). 

Cuando el microprocesador 20 ejecuta el proceso de carga, el 

10 microprocesador 20 acciona el multiplexor 21 d y el terminal comun 

COM est.& conectado a un primer terminal de conmutacion 51. Se 

selecciona una resistencia 21b para conectar a la bateria 30 a 

traves de los cables de deteccion 12. Adem&s, el tiempo de carga 

inicial (15 s) se cambia a 50 s como nuevo tiempo de carga. 

15 

Para otro ejemplo, para detectar otra bateria 30 con 12 V/100 CCA, 

el microprocesador 20 acciona el multiplexor 21d y selecciona 3 

resistencias 21 b para conectar a la bateria 30 con el fin de 

detectar el presente valor de corriente (12 V/0,24 = 50 A). De 

20 acuerdo con el presente valor de corriente, el microprocesador 20 

calcula una resistencia de carga apropiada. El procedimiento de 

cAlculo tiene las siguientes etapas: 

(a) 

25 1000/2* 15 = 7500(A-s); 

30 

(b) 

75000/150 = 50(s). 

en las que el tiempo de carga final es igual al tiempo de carga 

inicial seleccionado por el usuario: el tiempo de carga no se 

cambia. 

35 Cuando el microprocesador 20 ejecuta el proceso de carga, el 

microprocesador 20 acciona multiplexor 21 d, y el terminal comun 

ES 2 431 087 T3

 

10



 

COM se conecta a un tercer terminal de conmutaci6n S3. La serie de 

las tres resistencias 21 b se selecciona para conectarse a la 

bateria 30 a traves de los cables de deteccion 12 para detectar la 

antigidedad de la bateria 30. 

5 

En base a la descripcion anterior, la unidad de carga variable 21 

tiene multiples resistencias 21 b, pero el microprocesador 20 

ejecuta el proceso de decision estrategica para ajustar el ndmero 

de resistencias 21 b y cambia el tiempo de carga inicial 

10 seleccionado por el usuario. Por lo tanto, el microprocesador 20 

aUn obtiene precision, detectando la bateria 30 con diferentes 

capacidades. 

Con referencia a las figuras 1, 7 y 8, se muestran la forma de 

15 onda de deteccion obtenida por el microprocesador 20 y el diagrama 

de flujo del proceso de deteccion. En el proceso de deteccion, la 

bateria 30 se carga en primer lugar a plena capacidad y se retira 

de un cargador. Despues, la unidad de carga variable 21 se conecta 

a la bateria 30. El microprocesador 20 detecta la potencia de 

20 descarga de la bateria 30 a traves de la unidad de carga variable 

21 y controla si la potencia de descarga de la bateria 30 consigue 

un presente valor de potencia (fe2). Cuando la potencia de descarga 

consigue el presente valor de potencia, los interruptores 21C se 

retiran de la bateria por lo que la unidad de carga variable 21 se 

25 desconecta de la bateria (S40). Por lo tanto, la bateria 30 no 

tiene una tension de carga superficial. Entonces, la unidad de 

carga variable 21 se conecta de forma alternativa a la bateria 30 

para detectar multiples valores de tension y valores de corriente 

de la bateria 30 (541). Finalmente, la forma de onda de deteccion 

30 se completa por los valores de tension y/o los valores de 

corriente, y el microprocesador determina el estado de la bateria 

de acuerdo con la forma de onda de deteccion (S42). 

Aunque se han especificado numerosas caracteristicas y ventajas de 

35 la presente invencion en la descripcion anterior, junto con 

detalles de la estructura y la funcion de la invenci6n, la 
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divulgacion ilnicamente ilustrativa. Se pueden realizar cambios en 

los detalles, especialmente en lo que se refiere a la forma, 

tamano y disposici6n de las piezas sin apartarse de los principios 

de la invencion dentro de lo que se indica en el sentido general 

5 amplio de los terminos en los que se expresan las reivindicaciones 

adjuntas. 
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1. tin comprobador de bateria, que comprende una carcasa (10) que 

tiene un dispositivo de entrada (11) y dos cables de deteccion 

5 (12), un microprocesador (20), una unidad de carga variable (21) y 

una unidad de deteccion del estado de carga de la bateria (22), en 

el que los cables de deteccion (12) estan adaptados para 

conectarse selectivamente a dos electrodos (31) de una bateria 

(30), la unidad de carga variable (21) est& electronicamente 

10 conectada al microprocesador (20) y conectada a los cables de 

deteccion (12) y la unidad de deteccion del estado de carga de la 

bateria (22) est& conectada electronicamente al microprocesador 

(20) para detectar una tension de bateria y una corriente de 

15 

bateria 

bateria 

(10 de la bateria (30) Y 

(170 y de la corriente de 

para informar de la tension de 

bateria (10 al microprocesador 

(20) caracterizado porque el dispositivo de entrada (11) 

proporciona diferentes opciones de amperaje de arranque en frio 

(CCAO y requisitos de deteccion que incluyen un 1/N CCA; y el 

microprocesador (20) almacena un proceso de decision estrategica y 

20 est& adaptado para ejecutar las siguientes etapas de este proceso: 

(a) obtener una tension inicial de bateria (VO de una presente 

bateria (30) y leer el amperaje de arranque en frio (CCAO y el 

1/N CCA del dispositivo de entrada 11 (S 10); 

(b) calcular una ecuacion de resistencia de carga con el amperaje 

25 de arranque en frio (CCAO, la tension inicial de bateria (V) y el 

1/N CCA para obtener una resistencia de carga apropiada para la 

bateria (30), y ajustar una resistencia de la unidad de carga 

variable (21) de acuerdo con la resistencia de carga calculada 

VB 

CCA x 1/ 
(S11)en el que la ecuacion es: a /IV ; y 

30 (c) ejecutar un proceso de deteccion para obtener una forma de 

onda de deteccion (S12). 

2. El comprobador de bateria como se ha indicado en la 

reivindicacion 1, en el que la unidad de carga variable (21) es 
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una resistencia variable (21a) que tiene dos extremos conectados 

respectivamente a los cables de deteccion (12) y un extremo de 

control conectado electronicamente al microprocesador 20, en el 

que el microprocesador (20) est& adaptado para ajustar la 

5 resistencia de la resistencia variable (21a). 

3. El comprobador de bateria como se ha indicado en la 

reivindicacion 1, en el que la unidad de carga variable (21) tiene 

multiples resistencias (21b) y multiples interruptores (21c) 

10 conectados electronicamente al microprocesador (20), en el que un 

extremo de cada resistencia (21b) est& conectado a uno de los 

cables de deteccion (12), y los otros extremos de las resistencias 

(21b) estan conectados respectivamente al otro cable de deteccion 

(12) a traves de los interruptores (21c). 

15 

4. El comprobador de bateria como se ha indicado en la 

reivindicacion 1, en el que la unidad de carga variable (21) 

tiene: multiples resistencias (21b) conectadas en serie para 

formar una serie de resistencias, en el que un extremo de la serie 

20 de resistencias (21b) est& conectado a uno de los cables de 

deteccion (12) y un multiplexor (21d) qUe tiene: un terminal comUn 

conectado al otro cable de deteccion (12), multiples terminales de 

conmutacion conectados respectivamente a nodos en serie de la 

serie de resistencias (21b) y el otro extremo de la serie de 

25 resistencias (21b) y un terminal de control conectado 

electronicamente al microprocesador (20), en el que el 

microprocesador (20) est& adaptado para impulsar el multiplexor 

(21d) para determinar cual de los terminales de conmutacion est& 

conectado al terminal comun. 

30 

5. El comprobador de bateria como se ha indicado en la 

reivindicacion 1, en el que la unidad de carga variable (21) 

tiene: una resistencia variable programable (21e) que tiene un 

extremo de control conectado electranicamente al microprocesador 

35 (20) y un interruptor (211) conectado entre la resistencia 

variable programable (21e) y el cable de deteccion (12), y 
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conectado electr6nicamente al microprocesador (20). 

6. El comprobador de bateria como se ha indicado en la 

reivindicaci6n 1, en el que la unidad de carga variable tiene: una 

5 resistencia variable programable (21e) que tiene: dos extremos 

conectados respectivamente a los cables de deteccion (12); y un 

extremo de control conectado electr6nicamente al microprocesador 

(20); un compensador (21f) conectado electronicamente entre el 

microprocesador (20) y el extremo de control de la resistencia 

10 variable programable (21e); y un interruptor (211) conectado entre 

un extremo de la resistencia variable programable (21e), y el 

cable de deteccion (12) y conectado electronicamente al 

microprocesador (20). 

15 7. El comprobador de bateria como se ha indicado en la 

reivindicacion 1, en el que el proceso de detecci6n tiene las 

etapas de: 

(a) cargar la bateria a plena capacidad y despues inmediatamente 

retirarla de un cargador (S40); (b) conectar la unidad de carga 

20 variable (21) para descargar la bateria (30) y supervisar el 

estado de la potencia de descarga (S40); (c) desconectar la unidad 

de carga variable (21) de la bateria (30) hasta que la bateria 

(30) se descargue a un umbral de potencia (S40); (d) como 

alternativa, conectar la unidad de carga variable (21) a la 

25 bateria (30) para detectar multiples valores de tension y valores 

de corriente de la bateria (30) (S41); y (e) completar la forma de 

onda de deteccion con los valores de tension y los valores de 

corriente (S42). 

30 8. El comprobador de bateria como se ha indicado en la 

reivindicacion 1, en el que la carcasa comprende adicionalmente 

una pantalla (13), un conector informdtico (14) y una alarma (15). 
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1 OBTENER CCAB INTRODUCIDO DESDE EL DISPOSITIVO DE 

ENTRADA, LA TENSION DE LA BATER1A (VB) DE UNA PRESENTE 

BATER1A DE LA UNIDAD DEL ESTADO DE CARGA DE LA 

BATER1A, Y UN 1 /N CCA Y UN TIEMPO DE CARGA . 

INTRODUCIDO DESDE EL DISPOSITIVO DE ENTRADA 

.... 

CALCULAR UNA ECUACION DE 

CAPACIDAD DE LA BATER1A, LA 

REQU ISITOS DE DETECCION PARA 

DE CARGA APROPIADA PARA LA 

VI 

RESISTENCIA DE CARGA CON LA 

TENSION INICIAL Y LOS 

OBTENER UNA RES ISTENCIA 

PRESENTE BATER1A, EN LA QUE - 

Y AJUSTAR UNA RESISTENCIA DE 

DE ACUERDO CON LA 

LA ECUACION ES , 
CCAB x 

ES /  

LA UN IDAD DE CARGA VARIABLE 

RESISTENCIA DE CARGA CALCULADA 

EJECUTAR UN PROCESO DE DETECCION PARA OBTENER UNA 

FORMA DE ONDA DE DETECCION - 

FIG 3 
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OBTENER LA CAPACIDAD (CCAB), LA 

TENSION (VB) Y LOS REQUISITOS DE 

DETECCION QUE TIENEN 1/N CCA Y EL 

TIEMPO DE CARGA 

ARADIR AL MENOS UNA RESISTENCIA PARA 

CONECTARSE A LA BATERIA ACCIONANDO 

EL MULTIPLEXOR PARA CONECTAR EL 

TERMINAL COMON A UNO DE LOS 

TERMINALES DE CONMUTACION PARA 

DETECTAR UN VALOR DE CORRIENTE 

APROPIADO 

CALCULAR LA RESISTENCIA DE LA UNIDAD 

DE CARGA VARIABLE DE ACUERDO CON EL 

VALOR DE CORRIENTE 

CALCULAR LA ECUACION PARA EL CALCUL° 

DEL TIEMPO DE DETECCION TOTAL CON 

INFORMACION DE PRUEBA INICIAL QUE 

INCLUYE 1/N CCA Y UN TIEMPO DE CARGA 

CAMBIAR EL TIEMPO DE CARGA INICIAL DE 

ACUERDO CON EL NOMERO DE LAS RESISTENCIAS 

SELECCIONADAS POR EL MICROPROCESADOR 

S20 

S21 

sn 

k 
EJECUTAR EL PROCESO DE DETECCION PARA 

OBTENER UNA CURVA DE DETECCION 

FIG. 6 

S23 

S24 

S25 
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S40 

CARGAR LA BATERiA A PLENA CAPACIDAD, CON ECTAR 

LA UNIDAD DE CARGA VARIABLE PARA DESCARGAR LA 

BATERiA Y CONTROLAR EL ESTADO DE POTENCIA DE 

DESCARGA, Y DESCONECTAR LA UNIDAD DE CARGA 

VARIABLE DE LA BATERiA HASTA QUE LA BATERIA SE 

DESCARGUE HASTA UN PRESENTE VALOR DE 

POTENCIA DE DESCARGA 

CONECTAR DE FORMA ALTERNATIVA LA UNIDAD DE CARGA 

VARIABLE A LA BATERIA PAFtA DETECTAR MULTIPLES VALORES DE 

TENSION Y VALORES DE CORRIENTE DE LA BATERIA 

COMPLETAR LA FORMA DE ONDA DE DETECCION POR LOS VALORES 

DE TENSION Y LOS VALORES DE CORRIENTE 

FIG 8 

41 

42 

ES 2 431 087 T3

 

25


	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos



