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DESCRIPCION
Maquina de manipulacion de articulos equipada con un armario eléctrico basculante
CAMPO DE LA INVENCION

La invencion se refiere a maquinas de manipulacion de articulos segun el preambulo de la reivindicacion 1 y
conocidas segun el documento DE-196-42.987, y mas especificamente al suministro de potencia eléctrica a
magquinas de manipulacién de articulos.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En las maquinas de manipulacién de articulos, los elementos de manipulacién (por ejemplo, bandas transportadoras
giratorias, ruedas de transferencia) estan accionados generalmente por potentes motores eléctricos que necesitan
alta tension para alimentar la maquina.

Con el fin de controlar la potencia eléctrica suministrada a los dispositivos de manipulacién, se proporciona a la
magquina habitualmente un armario eléctrico que recibe dispositivos de control. Los cables eléctricos pasan a través
del armario eléctrico y son distribuidos por medio de bandejas de cables, a los dispositivos de manipulacion.

Dicho armario eléctrico esta situado generalmente a un lado de la maquina, ya sea a cierta distancia de la misma, lo
que no resulta comodo dado que los cables que van del armario a la maquina pueden obstruir el paso para los
operadores o los aparatos de manipulacion motorizados, o adyacente a la maquina, lo que no resulta comodo
porque, en la mayoria de las aplicaciones, las paredes laterales de una maquina de manipulacion deberian ofrecer
un acceso libre de los operadores al volumen interior de la maquina con el fin de permitir operaciones de
mantenimiento. En la practica, las paredes laterales de las maquinas de manipulacion estan provistas de ventanas
gue los operadores pueden abrir manualmente para acceder al volumen interior de la maquina.

Ademas, la mera presencia de un armario eléctrico es problematica dado que el cableado debe desmontarse para el
transporte de la maquina desde el taller, en el que se realizan las operaciones de ajuste, a las instalaciones del
cliente en las que la maquina se vuelve a montar junto con su cableado. A menudo la longitud del cable no es la
misma en el taller en las instalaciones del cliente, o la posicion proporcionada inicialmente no es adecuada.

RESUMEN DE LA INVENCION

Un objeto de la invencion es proporcionar una maquina de manipulacién de articulos que incluye un armario eléctrico
montado de manera que facilite la instalacion y/o las operaciones de desmontaje.

La maquina de manipulacién de articulos propuesta tiene un armazén para recibir elementos de manipulacion de
articulos, un techo que cubre dicho armazon y un armario eléctrico para recibir dispositivos para controlar la potencia
eléctrica suministrada a dichos elementos de manipulacion. El armario eléctrico esta montado de forma pivotante en
el techo entre una posicién vertical en la que el armario es sustancialmente perpendicular al techo para permitir el
acceso del operador al armario en postura erguida, y una posicion horizontal en la que el armario se extiende
sustancialmente en paralelo al techo.

En la posiciéon horizontal, el armario eléctrico puede descansar completamente en el techo. En una forma de
realizacion preferida, el armario comprende una base por medio de la cual esta montado de forma pivotante en el
techo. Ademas, un fondo del armario eléctrico tiene preferentemente aberturas para permitir el paso de cables
eléctricos. Igualmente, una parte del techo de la maquina (que puede estar separada del armazén de la maquina),
que recibe el armario eléctrico, puede tener aberturas para permitir el paso de los cables eléctricos. El armario
eléctrico puede tener un borde longitudinal por medio del cual se fija de manera articulada al techo, por ejemplo, a
una viga del techo. En tal caso, las puertas del armario pueden proporcionarse en un lado opuesto al borde
articulado.

El anterior y otros objetos y ventajas de la invencion seran evidentes a partir de la descripcion detallada de formas
de realizacion preferidas, consideradas conjuntamente con los dibujos adjuntos.
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La FIG. 1 es una vista en perspectiva desde arriba de una maquina de manipulacion de articulos segun la invencion,
provista de un armario eléctrico mostrado aqui en una posicion vertical.

La FIG. 2 es una vista similar a la FIG. 1, en la que el armario eléctrico se hace pivotar desde su posicion vertical a
Su posicion horizontal.

La FIG. 3 es una vista similar ala FIG. 1 y la FIG. 2, en la que el armario eléctrico esta en su posiciéon horizontal.

La FIG. 4 es una vista en perspectiva de la maquina de manipulacion de articulos de la FIG. 3, en la que el armario
eléctrico esté en su posicion horizontal, tomada desde otro punto de vista.

DESCRIPCION DE FORMAS DE REALIZACION PREFERIDAS

Volviendo ahora a los dibujos, en la FIG. 1 se muestra parcialmente una maquina 1 para manipulacion de articulos
como, por ejemplo, envases. En la actualidad, las maquinas de manipulacién de envases se construyen
generalmente de forma modular, con lo que varios médulos adyacentes se ensamblan y se fijan entre si (por
ejemplo, por medio de pernos) en las instalaciones del cliente. Uno de estos modulos 2 se representa en la FIG. 1.
La maquina 1 comprende un armazon 3 que incluye una mesa 4 provista de componentes cilindricos 5 para recibir
elementos de manipulacion de articulos giratorios como, por ejemplo, ruedas satélites montadas de forma pivotante
en estos componentes 5.

La maquina 1 comprende, en lados laterales opuestos, ventanas 6 montadas de forma pivotante (o deslizante) en el
armazén 3, y que un operador puede abrir manualmente para acceder a los elementos de manipulacion de articulos
en el interior la maquina 1 durante el ajuste o el mantenimiento de la misma.

Tal como se representa en la FIG. 1, la maquina 1 comprende un techo 7 que cubre el armazén 3. El techo 7 esta
fijo al armazdn 3 por medio de una pluralidad de postes 8 que mantienen entre el techo 7 y el armazén 3 un espacio
superior 9 en el que pueden instalarse bandejas para el tendido y distribucién, en toda la maquina 1, de cables
eléctricos conectados a motores que accionan los elementos de manipulacion de articulos.

El techo 7 comprende una plataforma 10 en la que un operador puede caminar para acceder a diferentes partes de
la maquina 1 para fines de ajuste y/o mantenimiento. La plataforma 10 puede incluir varias planchas extraibles 11
que permiten al operador acceder al espacio superior 7, por ejemplo, para instalar, retirar o sustituir cables
eléctricos.

Tal como se representa en los dibujos, la maquina 1 comprende ademas un armario eléctrico 12 para recibir
dispositivos eléctricos y/o electrénicos con el fin de controlar la potencia eléctrica suministrada a los elementos de
manipulacion por medio de los cables eléctricos.

El armario eléctrico 12 esta montado de forma pivotante en el techo 7 entre:

- una posicion vertical (FIG. 1) en la que el armario 12 es sustancialmente perpendicular al techo 7 para permitir al
operador acceder al armario 12 en postura erguida, y

- una posicion horizontal (FIG. 3-4) en la que el armario 12 se extiende sustancialmente en paralelo al techo 7.

El armario 12 comprende un cuerpo 13 que incluye paredes laterales y puertas montadas en el mismo de forma
pivotante, y una base 14 en la que se monta y se fija el cuerpo 13. La base 14 tiene un borde longitudinal 15 a lo
largo del cual se fija de manera articulada a una viga del techo 16. Tal como se representa en la FIG. 4, la parte del
techo que soporta el armario eléctrico 12 y el fondo del armario 12 (es decir, la base 14) tienen aberturas 17, 18 que
permiten el paso de cables eléctricos 19 desde el interior del armario 12 al espacio superior 9, con independencia de
la posicion del armario 12. Naturalmente, la longitud de los cables eléctricos 19 sera suficiente para permitir la
rotacién del armario 12 desde su posicion vertical a su posicion horizontal.

En una forma de realizacion preferida representada en las FIG. 3-4, en la posicion horizontal el armario eléctrico 12

descansa en el techo 7 en pleno contacto con el mismo con el fin de reducir al minimo la altura global de la maquina
1, mientras que en formas de realizacién alternativas puede descansar so6lo parcialmente en el techo 7 a una
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distancia del mismo, por ejemplo, por medio de separadores.

Ademas, en una forma de realizacion preferida, las puertas del armario 12 se proporcionan en un lado opuesto del
borde articulado 15 de la base 14, de manera que incluso en la posicion horizontal las puertas del armario 12
pueden abrirse.

Durante el ajuste de la maquina 1, el armario eléctrico 12 esta en su posicion vertical (FIG. 1), de manera que los
operadores que caminan sobre el techo pueden acceder en postura erguida al interior del armario 12 para instalar
los cables eléctricos y dispositivos apropiados en el mismo. Una vez completado el cableado eléctrico y con la
magquina 1 dispuesta para su entrega al cliente final, el armario eléctrico 12 se hace bascular (FIG. 2) desde su
posicién vertical a su posicién horizontal (FIG. 3-4), con lo cual la altura de la maquina 1 se reduce al minimo para
permitir un facil transporte de la misma. Cuando la maquina 1 se vuelve a montar en las instalaciones del cliente, el
armario eléctrico 12 se hace bascular de nuevo a su posicién vertical, con lo que el armario 12 esta listo para su uso
durante los ajustes finales de la maquina 1 y el ulterior mantenimiento de la misma.
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REIVINDICACIONES

1. Maquina de manipulacion de articulos (1) que tiene un armazon (3) para recibir elementos de
manipulacion de articulos, un techo (7) que cubre dicho armazén (3), y un armario eléctrico (12) para recibir
dispositivos para controlar la potencia eléctrica suministrada a dichos elementos de manipulacion, caracterizada
porque el armario eléctrico (12) estd montado de forma pivotante en el techo (7) entre una posicién vertical en la que
el armario (12) es sustancialmente perpendicular al techo (7) para permitir a un operador acceder al interior del
armario (12) en postura erguida, y una posicion horizontal en la que el armario (12) se extiende sustancialmente en
paralelo al techo (7).

2. Maquina de manipulacion de articulos (1) segun la reivindicacién 1, en la que el armario (12)
comprende una base (14) por medio de la cual el armario (12) esta montado de forma pivotante en el techo (7).

3. Maquina de manipulacion de articulos (1) segun la reivindicacion 1 6 2, en la que un fondo del armario
eléctrico (12) tiene aberturas (18) para permitir el paso de cables eléctricos (19).

4, Maquina de manipulacién de articulos (1) segun la reivindicacién 3, en la que una parte del techo que
recibe el armario eléctrico (12) tiene aberturas (17) para permitir el paso de los cables eléctricos (19).

5. Maquina de manipulacién de articulos (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en la que el
armario eléctrico (12) tiene un borde longitudinal (15) por medio del cual se fija de manera articulada al techo (7).

6. Maquina de manipulacion de articulos (1) segun la reivindicacion 5, en la que el armario eléctrico (12)
esté fijo de manera articulada a una viga del techo (16).

7. Maquina de manipulacién de articulos (1) segun la reivindicacion 5 6 6, en la que el armario eléctrico
(12) tiene puertas en un lado opuesto al borde articulado (15).

8. Maquina de manipulacién de articulos (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, en la que el
techo (7) esta separado del armazon de la maquina (3).

9. Maquina de manipulacién de articulos (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, en la que en
la posicion horizontal el armario eléctrico descansa completamente en el techo.
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Fig.2
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