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DESCRIPCION 

Herramienta de mano con carcasa ajustable para disco de fresado 

[0001] La invenciOn se refiere a una herramienta de mano segt.in el preambulo de la reivindicaciOn 1. Se conoce un 

dispositivo de este tipo de la patente US 4 924 635. 

5 [0002] De la patente US 5 657 804 se conoce una herramienta de mano de este tipo. En esta, el eje de rotacion del 

disco de fresado se extiende perpendicularmente al eje central del asidero, con el cual se maneja la herramienta de 

mano. Adernas, la abertura de salida del disco de fresado, la cual esta prevista en la carcasa de la herramienta de 

mano, esta situada, en referencia al eje de rotacion, frente al asidero. 

[0003] Una desventaja de esta herramienta de mano es que el asidero de la misma esta fijado firmemente a la 

10 carcasa, en la cual esta dispuesto el disco de fresado. 

[0004] Por lo tanto, es tarea de la invenciOn perfeccionar una herramienta de mano del tipo inicialmente 

mencionado de tal manera que el asidero de la herramienta de mano sea ajustable en diferentes posiciones 

angulares en torno al eje de rotaciOn del disco de fresado, con el fin de que cada usuario de la herramienta de 

mano pueda ajustar individualmente la posiciOn de trabajo Optima del asidero con respecto a la abertura de salida 

15 del disco de fresado. 

[0005] El disco de fresado debe ser ajustable y a la vez se debe garantizar que el bloqueo de la cubierta en la 

carcasa se realice de forma segura. 

[0006] Para ajustar la cubierta esta previsto un brazo de palanca, el cual se puede mover contraponiendose a la 

fuerza de un muelle fijado entre la carcasa y el brazo de palanca. Levantando el brazo de palanca se consigue que 

20 un pasador conectado a este sobresalga de un orificio incorporado en la cubierta, de manera que la cubierta, que 

esta alojada de manera giratoria en la brida de accionamiento, se puede ajustar. 

[0007] En caso de reducirse la fuerza sobre el brazo de palanca, el muelle presiona el pasador introduciendolo en 

un otro orificio de la cubierta, de modo que este queda fijado. 

[0008] Para impedir un desplazamiento axial de los componentes, se prey& varios discos y muelles helicoidales 

25 dispuestos en segmentos anulares, los cuales estan incorporados en el perimetro del disco de fresado. 

[0009] La tarea de la invenciOn es mejorar un dispositivo de bloqueo. 

[0010] Esta tarea se resuelve segun la invenciOn por medio de las caracteristicas de la reivindicaciOn 1. 

[0011] Se deducen los perfeccionamientos ventajosos de la invenciOn de las caracteristicas de las reivindicaciones  

secundarias. 

30 [0012] Es especialmente ventajoso el hecho de que el asidero que rodea el eje de rotaciOn del disco de fresado se 

pueda girar en diferentes posiciones angulares y retener en estas, permitiendo que un usuario establezca 

individualmente la posici6n de ajuste del asidero para cada actividad que deba realizar, en particular con respecto a 

la abertura de salida del disco de fresado. 

[0013] En el dibujo se representan dos ejemplos de realizacion segun la invencion, los cuales se describen mas 

35 detalladamente a continuaci6n. En particular este muestra: 
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Figura 1 una primera variante de realizaciOn de una herramienta de mano con una carcasa, en la cual esta 

dispuesto un disco de fresado giratorio, en secci6n, 

Figura 2 una segunda variante de realizaciOn de una herramienta de mano con una carcasa, en la cual esta 

dispuesto un disco de fresado giratorio, en seccion, y 

5 Figura 3 la herramienta de mano segun la figura 1, en vista superior. 

[0014] En la figura 1 se representa una herramienta de mano 1 para la elaboraciOn de piezas de trabajo, la cual 

consiste en una carcasa 2 y un motor 3 para el accionamiento de un disco de fresado 4 dispuesto en la carcasa 2. 

El motor 3 y el disco de fresado 4 trabajan conjuntamente sobre un eje de accionamiento 5. El disco de fresado 4 

esta fijado al eje de accionamiento 5 mediante un tornillo de fijacion 6. Para la transmisiOn de fuerza estan 

10 previstos dos pasadores de seguridad cizallables 7 en el eje de accionamiento 5, los cuales atraviesan los 

correspondientes orificios de paso en el disco de fresado 4. 

[0015] La herramienta de mano 1 se maneja de forma manual con ayuda de un asidero 8, el cual esta dispuesto 

verticalmente al eje de rotaci6n 9 del disco de fresado 4. Para poder extraer el disco de fresado 4 de la carcasa 2 

se encuentra incorporada en esta una abertura de salida 10. 

15 [0016] Para poder orientar el asidero 8 de la herramienta de mano 1 con respecto al eje de rotaci6n 9 del disco de 

fresado 4 en diferentes posiciones angulares se incorpora un dispositivo de bloqueo 21 en el lado de la carcasa 2 

situado frente al asidero 8, el cual se describe mas detalladamente a continuacion. 

[0017] El dispositivo de bloqueo 21 consiste en un elemento intermedio 12, el cual esta fijado a la carcasa 2 

mediante tornillos representados esquematicamente. En el elemento intermedio 12 esta incorporado un orificio de 

20 alojamiento 19, en el cual se introduce un manguito 11. El manguito 11 rodea el eje de accionamiento 5 por 

completo. En este manguito 11, ademas, hay prevista una entalladura circunferencial 14, en la cual engranan dos 

mordazas de sujecion 13, las cuales estan dispuestas en linea y enfrentadas entre si, impidiendo un movimiento 

del manguito 11 en direcciOn al eje de rotaciOn 9. Las dos mordazas de sujecion 13 estan unidas de forma 

desacoplable al elemento intermedio 12, de tal manera que estas se pueden desacoplar del elemento intermedio 

25 12 a la hora de montar o desmontar el manguito 11. 

[0018] El manguito 11, junto con los componentes integrados en el mismo, en particular el eje de accionamiento y 

su alojamiento no representado, es relativamente ajustable con respecto al elemento intermedio 12 y a las 

mordazas de sujeci6n 13. Para la fijaciOn y sujeci6n del manguito 11 en torno al eje de rotaciOn 9 se incorpora una 

multitud de orificios 15 en el manguito 11. 

30 [0019] Un pasador 16, el cual se sujeta de manera axialmente mOvil en un orificio de una de las mordazas de 

sujeciOn 13, interactua con los orificios 15. Por consiguiente, el pasador 16 esta dispuesto en vertical frente al eje 

de rotacion 9 en la mordaza de sujecion 13 de forma mOvil y en linea con los orificios 15. 

[0020] Para el accionamiento del pasador 16 esta prevista una palanca acodada 17 en el extremo del mismo 

alejado del manguito 11, tal y como se deduce de la figura 3 en particular. La palanca acodada 17 se apoya en la 

35 carcasa 2 mediante un soporte 18. 

[0021] Cuando la palanca acodada 17 se mueve en direcciOn al eje de rotaciOn 9, el pasador 16 sale del respectivo 

orificio 15 del manguito 11 y por tanto se desacopla del manguito 11, dejandolo libre y permitiendo que se oriente, 

por ejemplo, por encima del asidero 8, en diferentes posiciones angulares. Tal desplazamiento del manguito 11 
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provoca de forma automatica que el asidero 8 tambien se pueda ajustar en diferentes posiciones angulares con 

respecto al eje de rotaciOn 9 y en consecuencia tambien con respecto la abertura de salida 10. 

[0022] Para que la posiciOn angular seleccionada del asidero 8 no se altere durante todo el uso de la herramienta 

de mano 1, por ejemplo debido a la fuerza manual aplicada, el dispositivo de bloqueo 21 debe accionarse de tal 

5 manera que la palanca acodada 17 permita al pasador 16 introducirse nuevamente en un orificio 25, de manera 

que el manguito 11 queda bloqueado por el pasador 16. 

[0023] En lugar de la palanca acodada 17, el pasador 16 tambien puede ser soportado en la carcase 2 mediante 

una rosca, de tal manera que al forcer el pasador roscado 16 se pueda provocar un bloqueo del manguito 11, ya 

que entre el pasador 16 y el manguito 11 se establece una conexi6n active por fricciOn. La conexi6n active 

10 mostrada en las figuras 1 y 2 entre el pasador 16 y el manguito 11 es a su vez una conexion en uniOn positive. 

[0024] En la figura 2, el dispositivo de bloqueo 21 presenta, en comparaciOn con el pasador 16 representado en la 

figura 1, un pasador 16' conformado de manera diferente, en el cual se ha incorporado un saliente de sujeci6n 18 

orientado en direcciOn al elemento intermedio 12 que trabaja conjuntamente con este elemento intermedio 12, de 

tal manera que al accionar el pasador 16' en direcci6n al eje de rotaci6n del disco de fresado 4 se desacopla la 

15 conexi6n active en arrastre de forma entre el saliente de sujeciOn 18 y el elemento intermedio 12, de tal manera 

que el manguito 11 puede girar en tomb al eje de rotacion del disco de fresado 4. En el elemento intermedio 12 se 

incorpora una multitud de entalladuras en las cuales encaja el saliente de sujeciOn 18 del pasador 16  y en 

consecuencia queda bloqueado por el elemento intermedio 12, de modo que el manguito 11 queda inmovilizado. 

[0025] Tambien se puede concebir que el pasador 16' este fijado a la carcase 2 y se extienda en paralelo al eje de 

20 rotaciOn del disco de fresado 4, de modo que el pasador 16' actiie verticalmente sobre el elemento intermedio 12. 

[0026] El pasador 16' se acciona contra la fuerza de un muelle 19 soportado en el manguito 11. Entre este y el 

elemento intermedio 12 este contenido el pasador 16'. 
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REIVINDICACIONES 

1. Herramienta de mano (1) con un disco de fresado (4) dispuesto en una carcasa (2) de la herramienta de 

mano (1) y con un eje de accionamiento (5) soportado en un manguito (11), el cual trabaja conjuntamente 

con un motor (3) de la herramienta de mano (1) y con el disco de fresado (4), estando introducido el 

5 manguito (11) en un elemento intermedio (12) firmemente fijado a la carcasa (2) en direcciOn at eje de 

accionamiento (5) y soportado en este de forma giratoria y pudiendose fijar el manguito (11) en diferentes 

posiciones angulares en relaciOn al elemento intermedio (12) mediante un dispositivo de bloqueo (21), 

caracterizada por el hecho de que el dispositivo de bloqueo (21) y el elemento intermedio (12) o el 

dispositivo de bloqueo (21) y el manguito (11) forman un componente comun, de que en el elemento 

10 intermedio (12) se incorpora un orificio de alojamiento (19), en el cual se introduce el manguito (11), de que 

en el manguito (11) se preve una entalladura circunferencial (14), en la cual engrana at menos una mordaza 

de sujeci6n (13), mediante la cual se impide un movimiento del manguito (11) en direcci6n al eje de rotaci6n 

(9) del eje de accionamiento (5), y de que la mordaza de sujeciOn (13) respectiva se acopla de forma 

desacoplable con el elemento intermedio (12), de tal manera que la mordaza de sujeci6n (13) se puede 

15 desacoplar del element° intermedio (12) a la hora de montar o desmontar el manguito (11). 

2. Herramienta de mano segOn la reivindicaciOn 1, caracterizada por el hecho de que el dispositivo de 

bloqueo (21) consiste en un pasador (16), perno, soporte basculante o similar soportado en el elemento 

intermedio (12) o en la carcasa (2), el cual se conecta en union positiva o por fricci6n con el manguito (11) o 

el elemento intermedio (12). 

20 3. Herramienta de mano segun la reivindicacion 2, caracterizada por el hecho de que en el sentido 

perimetral del manguito (11) se incorpora una multitud de orificios (15), en los cuales engrana el pasador 

(16). 

4. Herramienta de mano segun la reivindicacion 1, caracterizada por el hecho de que se disponen 

respectivamente dos mordazas de sujeciOn (13) diametralmente entre Si. 

25 5. Herramienta de mano segiin la reivindicacion 1, caracterizada por el hecho de que en una de las 

mordazas de sujeciOn (13) se incorpora un orificio de paso (20), de que el pasador (16) del dispositivo de 

bloqueo (21) pasa a traves del orificio de paso (20), y de que el pasador (16) actia sobre la superficie 

externa del manguito (11). 

6. Herramienta de mano segiin la reivindicacion 1, caracterizada por el hecho de que el lado del pasador 

30 (16) alejado del manguito (11) se encuentra en conexi6n activa con un soporte basculante, con una palanca 

acodada (17), con un muelle o similar. 

7. Herramienta de mano segun la reivindicaciOn 6, caracterizada por el hecho de que el soporte basculante o 

la palanca acodada (17) esta soportadok de manera pivotante en la carcasa (2) o en una de las mordazas 

de sujeci6n (13). 

35 8. Herramienta de mano segim la reivindicaciOn 5, caracterizada por el hecho de que el orificio de paso (20) 

esta provisto de una rosca mediante la cual se sujeta un tornillo tensor, el cual actiia sobre la superficie del 

manguito (11). 
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Fig. 3  
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