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DESCRIPCION
Ascensor con un sistema de vigilancia

La invencién concierne a un ascensor con un sistema de vigilancia segun el preambulo de las reivindicaciones
independientes.

El documento WOO03/107295 A1 muestra un sistema de vigilancia para realizar una vigilancia del estado de aparatos
periféricos, por ejemplo componentes de ascensor. A este fin, el sistema de bus dispone de un bus, una unidad de
control central, que esta unida con el bus, y varios aparatos periféricos. Cada uno de estos aparatos esta situado en
un nodo del bus y se comunica con la unidad de control por medio del bus. Los aparatos periféricos adoptan en cada
momento un estado determinado. La unidad de control consulta periédicamente, a través del bus, el estado de cada
aparato periférico.

El bus es abastecido de energia por la unidad de control y alimenta a bucles de induccién electromagnéticos que
son parte de un nodo del bus. Los distintos aparatos periféricos estan acoplados a los bucles de induccién de los
nodos del bus a través de una antena local y toman energia electromagnética por medio del bucle de induccion
asociado. El aparato periférico comunica también a la unidad de control en cada consulta su codigo de identificacion
y su estado momentaneo a través del bucle de induccién. Gracias a este cddigo de identificacion la unidad de control
puede asignar el estado leido a un aparato periférico determinado.

La ventaja de este sistema de vigilancia reside en la sencilla unién entre el bus y los aparatos periféricos por medio
de los bucles de induccion. Se prescinde de un cableado complicado y caro de los aparatos periféricos.

Sin embargo, la consulta periddica del estado de los aparatos periféricos a través del bus tiene una repercusion
desventajosa. Dado que la unidad de control consulta activamente a cada aparato periférico, el bus transmite dos
sefiales por consulta y aparato periférico. En ciclos de consulta relativamente cortos, precisamente en aparatos
periféricos relevantes para la seguridad, y con un nimero relativamente alto de tales aparatos se intercambia un
gran numero de sefiales entre la unidad de control y los aparatos periféricos. Esto significa que la unidad de control
dispone de altas capacidades de calculo para procesar todas las sefiales. Ademas, el bus es fuertemente cargado y
proporciona altas capacidades de transmision de sefales para transmitir todas las consultas de estado. Por
consiguiente, la unidad de control y el bus son caros.

Por este motivo, el cometido de la presente invencidon consiste en mejorar ain mas los sistemas de vigilancia
conocidos para un ascensor.

El problema anteriormente mencionado se resuelve con la invencion segun la definicién de las reivindicaciones
independientes.

Segun un ejemplo de realizacién, el ascensor dispone de una unidad de control, un bus, al menos un primer
microprocesador y un segundo microprocesador que estan asociados a un nodo del bus y que estan unidos con la
unidad de control a través del bus. El ascensor se caracteriza por que la unidad de control transmite una instruccién
al segundo microprocesador a través del bus para interrumpir una transmision de sefales al primer microprocesador,
con lo que el primer microprocesador envia una comunicacion de estado a la unidad de control.

La ventaja de este ascensor reside en la comprobacion sencilla y fiable de la aptitud funcional del primer
microprocesador. En este caso, se provoca el comportamiento de reacciéon espontanea del primer microprocesador
haciendo que el segundo microprocesador interrumpa la transmision de la sefial de estado al primer
microprocesador y simule asi, por ejemplo, la aparicién de un estado peligroso.

En un ejemplo de realizacion preferido estan asociados al nodo del bus en el ascensor al menos un elemento
portador de codigo y al menos un elemento lector de cédigo. El elemento lector de cédigo lee sin contacto un cédigo
de identificacion del elemento portador de cédigo y envia una sefial al primer microprocesador.

Preferiblemente, el elemento portador de cédigo y el elemento lector de codigo disponen de sendos bucles de
induccion. El elemento lector de cédigo suministra sin contacto energia electromagnética al elemento lector de
cédigo por medio de los dos bucles de induccion. El elemento portador de codigo transmite sin contacto su codigo
de identificacion al elemento lector de cédigo por medio de los dos bucles de induccién.

Es especialmente ventajosa la vigilancia de estado sin contacto de un componente de ascensor. Los componentes
sensores utilizados, que comprenden el elemento portador de cédigo y el elemento lector de codigo, apenas se
desgastan durante el funcionamiento. Se pueden reducir asi los costes de mantenimiento e incrementar la seguridad
de vigilancia.

Ademas, los elementos portadores de cédigo y lectores de codigo se pueden obtener como producto fabricado en
grandes cantidades y son extraordinariamente favorables, por ejemplo en la version como sistema RFID pasivo o
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activo.

En otro ejemplo de realizaciéon preferido el elemento lector de cédigo transmite la sefial a al menos el primer
microprocesador por medio de un conductor de datos. El segundo microprocesador maniobra un interruptor para
interrumpir el conductor de datos o un interruptor para interrumpir un suministro de energia al elemento lector de
cédigo. Por ultimo, la unidad de control confirma la comunicacion de estado del primer microprocesador en base a la
interrupcion de la transmision de la sefial por el segundo microprocesador.

En caso de que la unidad de control no pueda confirmar la comunicaciéon de estado provocada del primer
microprocesador, hay que partir de la consideracion de que el primero o el segundo microprocesador tienen un
funcionamiento erréneo y la vigilancia de estado ya no es segura.

La ventaja de este test reside en que se suprime una consulta continua por la unidad de control sobre las sefales de
estado recibidas del primer microprocesador. En tanto se constate por la unidad de control la aptitud funcional del
primer microprocesador, es suficiente que el primer microprocesador transmita una comunicaciéon de estado a la
unidad de control Unicamente al aparecer un estado potencialmente peligroso del ascensor. Se reduce asi el nimero
de sefiales que se deben procesar. Por tanto, se pueden utilizar buses y unidades de control mas favorables.

En lo que sigue se ilustra y se describe adicionalmente la invencién con detalle por medio de ejemplos de realizacion
y dibujos. Muestran:

La figura 1, un primer ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con un interruptor para interrumpir el
conductor de datos;

La figura 2, un segundo ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con un interruptor para interrumpir el
suministro de energia a un elemento lector de cédigo;

La figura 3, un tercer ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con un interruptor para interrumpir un primer
conductor de datos y cerrar un segundo conductor de datos;

La figura 4, un cuarto ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con evaluacion redundante del valor de estado
y un primer interruptor para interrumpir un primer conductor de datos y un segundo interruptor para interrumpir un
segundo conductor de datos;

La figura 5, un quinto ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con evaluacién redundante del valor de estado
y un interruptor para interrumpir el suministro de energia a un elemento lector de codigo;

La figura 6, un sexto ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con evaluacion redundante del valor de estado
y dos interruptores para interrumpir el suministro de energia a un elemento lector de c6digo;

La figura 7, un séptimo ejemplo de realizaciéon del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID y un primer
interruptor para interrumpir un primer conductor de datos, asi como un segundo interruptor para interrumpir un
segundo conductor de datos;

La figura 8, un octavo ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID y un primer interruptor
para interrumpir el suministro de energia a un primer elemento lector de codigo, asi como un segundo interruptor
para interrumpir el suministro de energia a un segundo elemento lector de cédigo;

La figura 9, un noveno ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID y un interruptor para
interrumpir el suministro de energia a dos elementos lectores de cédigo;

La figura 10, un décimo ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID y un interruptor para
interrumpir el conductor de datos o un interruptor alternativo para interrumpir el suministro de energia a dos
elementos lectores de cédigo;

La figura 11, un undécimo ejemplo de realizacién del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID, una evaluacion
redundante de los valores de estado y un primer interruptor para interrumpir un primer conductor de datos, asi como
un segundo interruptor para interrumpir un segundo conductor de datos;

La figura 12, un duodécimo ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID, una evaluacion
redundante de los valores de estado y un interruptor para interrumpir el suministro de energia a dos elementos
lectores de codigo;

La figura 13, un decimotercer ejemplo de realizacién del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID, una
evaluacion redundante de los valores de estado y un primer interruptor para interrumpir el suministro de energia a un
primer elemento lector de cddigo, asi como un segundo interruptor para interrumpir el suministro de energia a un
segundo elemento lector de cédigo;
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La figura 14, un decimocuarto ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID y un
interruptor para interrumpir un primer conductor de datos y cerrar un segundo conductor de datos; y

La figura 15, un decimoquinto ejemplo de realizacién del sistema de vigilancia con dos sistemas RFID, una
evaluacion redundante y un primer interruptor para interrumpir un primer conductor de datos y cerrar un segundo
conductor de datos, asi como un segundo interruptor para interrumpir un tercer conductor de datos y cerrar un cuarto
conductor de datos.

La figura 1 muestra un primer ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia, tal como éste se utiliza, por ejemplo,
en un ascensor. Una unidad de control 10 esta unidad con un bus 9. La unidad de control 10 se comunica con al
menos un nodo de bus 30 a través del bus 9. La unidad de control 10, el bus 9 y el al menos un nodo de bus 30
forman un sistema de bus. Dentro de este sistema de bus cada nodo de bus 30 posee una direccién univoca
identificable. Por medio de esta direccién se pueden transmitir deliberadamente sefiales de la unidad de control 10 a
un nodo de bus determinado 30. Asimismo, las sefiales que entran en la unidad de control 10 pueden ser asignadas
univocamente a un nodo de bus 30.

Por tanto, entre el nodo de bus 30 y la unidad de control 10 se pueden enviar datos en ambas direcciones a través
del bus 9. El nodo de bus 30 dispone para ello de al menos dos microprocesadores 4 y 5. Los dos
microprocesadores 4 y 5 estan disefiados de modo que el primer microprocesador 4 transmita al menos
informaciones de estado a la unidad de control 10 y el segundo microprocesador 5 recibe al menos 6rdenes de
control de la unidad de control 10.

Los dos microprocesadores 4, 5 son configurables tanto fisica como virtualmente. En el caso de dos
microprocesadores 4, 5 fisicamente configurados, estan dispuestos, por ejemplo, dos microprocesadores 4, 5 sobre
una pastilla. En una forma de realizacién alternativa los dos microprocesadores 4, 5 se pueden materializar sobre
sendas pastillas propias. Sin embargo, puede estar presente fisicamente también un solo microprocesador 4. En
este caso, un segundo microprocesador 5 es configurable virtualmente por medio de software sobre el primer
microprocesador 4 fisicamente presente.

El nodo de bus 30 dispone, ademas, de al menos un elemento 1 portador de cddigo y un elemento 3 lector de
codigo. Preferiblemente, el elemento 1 portador de cédigo es una etiqueta RFID 1 y el elemento 3 lector de codigo
es un sistema RFID 3.

En lo que sigue se explican los ejemplos de realizacion del sistema de vigilancia segun las figuras 1 a 15
ayudandose de etiquetas RFID 1 y sistemas RFID 3. Sin embargo, esta disponible para el experto un gran nimero
de posibilidades técnicas para materializar una transmision sin contacto de un cédigo de identificacion entre un
elemento portador de cédigo y un elemento lector de cédigo. Asi, por ejemplo, se pueden utilizar alternativamente
también combinaciones de elementos 1, 3 portadores de cdédigo o lectores de cédigo como portador de cédigo de
barras y escaner de laser, altavoz y micréfono, cinta magnética y sensor de Hall, iman y sensor de Hall o fuente de
luz y sensor sensible a la luz.

Tanto la etiqueta RFID 1 como el sistema RFID 3 disponen de sendos bucles de induccién 2.1, 2.2. El sistema RFID
3 suministra energia electromagnética a la tarjeta RFID 1 por medio de estos bucles de induccion 2.1, 2.2. A este fin,
el sistema RFID 3 esta conectado a una fuente de energia Vcc. La fuente de energia suministra preferiblemente
corriente eléctrica o tension eléctrica al sistema RFID 3. En tanto la etiqueta RFID 1 sea abastecida de energia,
dicha etiqueta RFID 1 envia al sistema RFID 3, a través de los bucles de induccion 2.1, 2.2, un cddigo de
identificacion almacenado en la etiqueta RFID 1. El suministro de energia Vcc de la etiqueta RFID 1 esta asegurado
solamente cuando la etiqueta RFID 1 se encuentra en proximidad espacial por debajo de una distancia critica al
sistema RFID 3 y el bucle de induccién 2.1 de la etiqueta RFID 1 puede ser excitado por el bucle de induccion 2.2
del sistema RFID 3. Por tanto, el suministro de energia Vcc de la etiqueta RFID 1 funciona solo por debajo de una
distancia critica al sistema RFID 3. Si se rebasa la distancia critica, la etiqueta RFID 1 no toma suficiente energia
para mantener la transmision del codigo de identificacion al sistema RFID 3.

El sistema RFID 3 esta unido con el primer microprocesador 4 a través de un conductor de datos 6 y transmite a
este primer microprocesador 4 el cédigo de identificacion recibido. El microprocesador 4 compara el codigo de
identificacion con una lista de codigos de identificacion almacenada en una unidad de memoria. Con esta
comparacion el microprocesador 4 calcula seguin reglas almacenadas, en funcion del cédigo de identificacion, un
valor de estado. Este valor de estado puede presentar en este caso un valor positivo o un valor negativo. Se genera
un valor de estado negativo, por ejemplo, cuando no se transmite ningun cédigo de identificacion al microprocesador
4 o se transmite a éste un cédigo de identificacion falso.

Si se presenta un valor de estado negativo, el microprocesador 4 envia una sefial a la unidad de control 10 a través
del bus 9. Esta sefial incluye al menos la direccion del nodo de bus 30 y preferiblemente el cédigo de identificacion
de la etiqueta RFID 1 detectada. Gracias a la direccién comunicada la unidad de control 10 esta en condiciones de
localizar el origen del valor de estado negativo e inicia una reaccion correspondiente.
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El nodo de bus 30 vigila, por ejemplo, el estado de una puerta del pozo del ascensor. La etiqueta RFID 1 y el
sistema RFID 3 estan dispuestos en la zona de las puertas del pozo de tal manera que, estando cerrada la puerta
del pozo, la distancia entre la etiqueta RFID 1 y el sistema RFID 3 esté por debajo de la distancia critica. Por tanto,
el microprocesador 4 recibe el codigo de identificacion del sistema RFID 3 y genera un valor de estado positivo. En
caso de que esté abierta la puerta del pozo, la etiqueta RFID 1 y el sistema RFID 3 rebasan la distancia critica. Dado
que la etiqueta RFID 1 ya no es abastecida entonces de energia eléctrica por el sistema RFID 3, la etiqueta RFID 1
suspende la emisién de su cédigo de identificacion y el microprocesador 4 genera un valor de estado negativo. Por
consiguiente, el microprocesador 4 envia una sefal a la unidad de control 10. La unidad de control localiza, gracias a
la direcciéon del nodo de bus 30, la puerta abierta del pozo. En caso de que esta puerta del pozo esté ilicitamente
abierta, no encontrandose, por ejemplo, ninguna cabina de ascensor en la zona de la puerta del pozo, la unidad de
control 10 inicia una reaccién para poner el ascensor en un estado seguro.

Por medio de la etiqueta RFID 1y el sistema RFID 3 de un nodo de bus 30 se puede vigilar de manera semejante el
estado de otros componentes del ascensor, como puertas de cabina, enclavamientos de puerta, interruptores de
parada de emergencia o interruptores de puesta en marcha.

El funcionamiento seguro de un nodo de bus 30 depende primordialmente de la capacidad funcional del
microprocesador 4. Por este motivo, el nodo de bus 30 es testado regularmente por la unidad de control 10 para
comprobar el comportamiento de emisién espontanea del microprocesador 4 al presentarse un valor de estado
negativo.

Para testar el nodo de bus 30 segun la figura 1, la unidad de control 10 envia a un segundo microprocesador 5, a
través del bus 9, una orden de control para abrir un interruptor 31. Este interruptor 31 interrumpe entonces el
conductor de datos 6 entre el sistema RFID 3y el primer microprocesador 4. El microprocesador 4 no recibe ningin
codigo de identificacion y genera un valor de estado negativo. Por tanto, se simula una “desaparicion” de la etiqueta
RFID 1. En caso de un funcionamiento impecable del microprocesador 4, éste se anuncia espontaneamente ante la
unidad de control 10.

Este test se realiza de manera temporalmente recurrente para cada nodo de bus 30. Dado que durante este test la
unidad de control 10 no puede reconocer informaciones reales sobre el estado del nodo de bus testado 30, se
mantiene el tiempo del test lo mas corto posible y se realiza el test solamente con la frecuencia que sea necesaria.
El tiempo del test depende aqui ampliamente de la velocidad de la transmision de datos por el bus 9 y del tiempo de
reaccion de los microprocesadores 4, 5 y es en general de 1 a 100 ms. La frecuencia del test se ajusta
primordialmente segun la probabilidad de fallo de todo el sistema. Cuanto mas fiable sea el sistema en su totalidad
tanto menos frecuentemente puede ser éste testado para que quede garantizada una vigilancia de estado segura de
un componente del ascensor.

En general, el test se realiza al menos una vez al dia. Sin embargo, este test puede repetirse también dentro del
orden de magnitud de horas o minutos.

En lo que sigue se describen otros ejemplos de realizacion del sistema de vigilancia, especialmente del nodo de bus
30. Dado que la estructura basica del nodo de bus 30 y el funcionamiento de los componentes de bus 1 a 5 en estos
ejemplos de realizacién son comparables, se entrara solamente en las diferencias de estructura y funcionamiento de
los diferentes nodos de bus 30.

La figura 2 muestra un segundo ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia. El segundo microprocesador 5
maniobra un interruptor 32 en el momento de testar el nodo de bus 30. Estando abierto el interruptor 32, se
interrumpe el suministro de energia Vcc del sistema RFID 3. Estando desconectada la fuente de energia Vcc, el
sistema RFID 3 suspende la transmision de la sefal de cédigo de identificacion al microprocesador 4 a través del
conductor de datos 7.

La figura 3 muestra un tercer ejemplo de realizacién del sistema de vigilancia. El segundo microprocesador 5
maniobra un interruptor 33 en este ejemplo de realizacion al realizar el test del primer microprocesador 4. Este
interruptor 33 une en una primera posicién de conmutacién el sistema RFID 3 con el primer microprocesador 4 a
través del conductor de datos 8 y en una segunda posicion de conmutacion dicho interruptor une los dos
microprocesadores 4 y 5 por medio de otro conductor de datos 90. La ventaja de este ejemplo de realizacién es que
no solo se puede simular una “separacion” de la etiqueta RFID 1, sino que el segundo microprocesador 5 puede
prefijar también cadigos de identificacion diferentes. Esto es de importancia especialmente cuando varias etiquetas
RFID 1 con codigos de identificacion diferentes pueden llegar a la zona de recepcion del sistema RFID 3. Segun qué
cédigo de identificacion lea el segundo microprocesador 4, éste genera un valor de estado positivo o negativo.

La figura 4 muestra un cuarto ejemplo de realizacion del sistema de vigilancia. En este ejemplo de realizacion se
capta y evalla de manera redundante por los dos microprocesadores 4, 5 la sefial de cédigo de identificacion que
llega por el conductor de datos 11. Por tanto, en caso de que al menos uno de los dos microprocesadores 4, 5
genere un valor de estado negativo, se transmite una sefal a la unidad de control 10 desde el nodo de bus 30. Una
ventaja de este cuarto ejemplo de realizacion es la evaluacion redundante y, por tanto, muy fiable del cédigo de
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identificacion.

Cuando se testa el nodo de bus 30, un microprocesador 4, 5 interrumpe el respectivo conductor de datos 11 entre el
sistema RFID 3 y el otro microprocesador 5, 4 por medio de un interruptor 34 6 35. Durante el test de uno de los dos
microprocesadores 4, 5 el microprocesador 4, 5 que maniobra el interruptor 34, 35 sigue leyendo el cddigo de
identificacion real de la etiqueta RFID 1. Por tanto, en comparacién con los ejemplos de realizacién anteriormente
descritos el nodo de bus 30 sigue estando en condiciones de enviar una sefial de estado real a la unidad de control
10. La unidad de control 10 reconoce por ello las comunicaciones de estado negativas de un microprocesador 4, 5
que se presenten realmente durante el test. En tal caso, no solo se provoca, como se esperaba en base al test, una
comunicacion de estado negativa, sino que el nodo de bus 30 transmitiria dos sefiales de estado a la unidad de
control 10, un estado virtual y un estado real. En espera de solamente una sefial de estado, la unidad de control 10
reconoce en este caso que el nodo de bus 30 tiene realmente un estado negativo.

Las figuras 5 y 6 muestran un quinto y un sexto ejemplos de realizacion del sistema de vigilancia. Segun estos
ejemplos de realizacion, la sefial de codigo de identificacion enviada por un conductor de datos 12 6 13 es evaluada
también de manera redundante por los dos microprocesadores 4, 5.

En el quinto ejemplo de realizacién la unidad de control 10 envia al segundo microprocesador 5, al testar el nodo de
bus 30, una orden de control para abrir un interruptor 36. En la posicién abierta del interruptor 36 se interrumpe el
suministro de energia Vcc al sistema RFID 3. Por el contrario, en el sexto ejemplo de realizacion se puede
interrumpir el suministro de energia Vcc del sistema RFID 3 por medio de dos interruptores 37 y 38 que son
respectivamente conectados por el segundo o el primer microprocesador 5, 4. Si no se presenta la sefial de codigo
de identificacion, tanto el primero como el segundo microprocesadores 4, 5 envian una sefial correspondiente a la
unidad de control 10.

En los ejemplos de realizacion siguientes segun las figuras 7 a 15 las sefales de codigo de identificacion leidas por
los sistemas RFID 3a, 3b son transmitidas a al menos uno de los microprocesadores 4, 5 por medio de disposiciones
de conductores de datos diferentes. Ademas, se representan también diferentes disposiciones de interruptores para
testar el nodo de bus 30.

Segun estos ejemplos de realizacion, el nodo de bus 30 dispone de dos sistemas RFID 3a, 3b que suministran
energia eléctrica a sendas etiquetas RFID 1a, 1b por medio de sendos pares de bucles de induccién 2.1a, 2.2a,
2.1b, 2.2b y que reciben el cddigo de identificacion transmitidos por las etiquetas RFID 1a, 1b.

Los nodos de bus 30, que disponen de dos sistemas RFID 3a, 3b o dos etiquetas RFID 1a, 1b, pueden vigilar de
manera redundante el estado de un elemento del ascensor o bien pueden vigilar dos estados diferentes de
elementos de ascensor preferiblemente contiguos en el espacio. Por consiguiente, en una instalacion de ascensor
se puede vigilar de manera redundante el estado de una puerta del pozo, por ejemplo por medio de dos sistemas
RFID 3a, 3b y dos etiquetas RFID 1a, 1b, o bien se pueden vigilar dos estados de una puerta de cabina y de un
botdn de alarma posicionado también en una cabina de ascensor.

En los ejemplos de realizacion segun la figura 7 a la figura 9 los dos sistemas RFID 3a, 3b transmiten el cddigo de
identificacion detectado a un microprocesador 4, 5 a través de sendas lineas de datos 14, 15, 16, 17, 18, 19. La
figura 7 muestra un nodo de bus 30 cuya capacidad funcional se desarrolla interrumpiendo mutuamente las lineas
de datos 14, 15 por medio de un interruptor 39, 40. Por consiguiente, un primer microprocesador 4 recibe de la
unidad de control 10 la instrucciéon de interrumpir por medio del interruptor 40 el conductor de datos 15 que va al
segundo microprocesador 5, y el segundo microprocesador 5 recibe de la unidad de control 10 la instruccion de
interrumpir por medio del interruptor 39 el conductor de datos 14 que va al primer microprocesador 4.

En contraste con el ejemplo de realizacion de la figura 7, en las figuras 8 y 9 se provoca el comportamiento de
reaccion espontanea de los microprocesadores 4, 5 interrumpiendo el respectivo suministro de energia Vcca, Vecb a
un sistema RFID 3a, 3b. En el ejemplo de realizacién segun la figura 8 la unidad de control 10 ordena a un
respectivo primer microprocesador 4, 5 que abra un interruptor 41, 42 para el suministro de energia Vcca, Vccb del
sistema RFID 3b, 3a unido con el segundo microprocesador 5, 4, y viceversa.

Por el contrario, en el ejemplo de realizacién segun la figura 9 ambos microprocesadores 4, 5 maniobran el mismo
interruptor 43, que interrumpe la alimentacion del suministro de energia Vcc a ambos sistemas RFID 3a, 3b.
Cuando, por ejemplo, el primer microprocesador 4 abre el interruptor 43, no solo se anuncia espontaneamente ante
la unidad de control 10 el segundo microprocesador 5, sino también el primer microprocesador 4. Asimismo, se
anuncian ambos microprocesadores 4, 5 ante la unidad de control 10 cuando el interruptor 43 es maniobrado por el
segundo microprocesador 5.

La figura 10 muestra un ejemplo de realizacién en el que dos sistemas RFID 3a, 3b transmiten su codigo de
identificacion a un primer microprocesador 4 por medio de un conductor de datos 20. Un segundo microprocesador 5
testa la capacidad funcional del primer microprocesador 4. Durante este test el segundo microprocesador 5
maniobra un interruptor 44 e interrumpe asi el conductor de datos 20. En una disposicion alternativa del interruptor
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45 el segundo microprocesador 5 interrumpe el suministro de energia Vcc a los dos sistemas RFID 3a, 3b por medio
del interruptor 74. Esta disposicion de test alternativa esta representada en la figura 10 con lineas de puntos.

En las figuras 11 a 13 estan representados también ejemplos de realizacion de sistemas de vigilancia que disponen
de dos sistemas RFID 3a, 3b que suministran energia a sendas etiquetas RFID 1a, 1b y leen los cédigos de
identificacion de éstas. La evaluacion de los codigos de identificacion leidos se efectia en este caso de manera
redundante, ya que los dos sistemas RFID transmiten el respectivo cédigo de identificacion leido, a través de un
conductor de datos 21, 22, 23, 24, 25, 26, tanto al primer microprocesador 4 como al segundo microprocesador 5.
Sin embargo, el nodo de bus 30 segun uno de estos tres ejemplos de realizacién es testado de manera diferente.

En la figura 11 el primer microprocesador 4 controla un interruptor 47 para abrir el conductor de datos 22 entre el
primer microprocesador 5 y los dos sistemas RFID 3a, 3b. En este caso, se testa el comportamiento de reaccion
espontanea del microprocesador 5. El segundo microprocesador 5, al testar el primer microprocesador 4, abre a su
vez por medio de un interruptor adicional 46 el conductor de datos 21 entre el primer microprocesador 4 y los
sistemas RFID 3a, 3b e induce a éste a enviar una sefal a la unidad de control 10.

En el ejemplo de realizacién segun la figura 12 se interrumpe, al testar los microprocesadores 4, 5, el suministro de
energia Vcc de los sistemas RFID 3a, 3b por medio de un interruptor 48. Este interruptor es maniobrado en cada
caso por uno de los microprocesadores 4, 5. Si se maniobra el interruptor 48, ambos microprocesadores 4, 5
transmiten una sefal a la unidad de control 10.

El ejemplo de realizacion de la figura 13 se diferencia del ejemplo de la figura 12 en que los sistemas RFID 3a, 3b
disponen de sendos suministros de energia propios Vcca y Vccb. Ademas, cada uno de estos suministros de
energia Vcca, Vecb puede ser desconectado individualmente por un interruptor independiente 49, 50. Esto se
efectia en cada caso por medio de uno de los microprocesadores 4, 5. Por ejemplo, en la figura 13 el
microprocesador 4 conecta al interruptor 50 del suministro de energia Vccb y el microprocesador 5 conecta el
interruptor 49 del suministro de energia Vcca. Cuando los microprocesadores 4, 5 funcionan impecablemente, éstos
se anuncian al mismo tiempo al maniobrar un interruptor 49, 50, ya que, por ejemplo, al interrumpir el suministro de
energia Vcca falla el sistema RFID 3a y, por consiguiente, no se transmite el cédigo de identificacion al primer
microprocesador 4 ni tampoco al segundo microprocesador 5 por medio de los conductores de datos 25, 26.

Las figuras 14 y 15 representan otros ejemplos de realizacion del sistema de vigilancia. En el primer ejemplo de
realizacion segun la figura 14 el segundo microprocesador 5 maniobra un interruptor 51 durante el test del primer
microprocesador 4. Este interruptor 51 une en una primera posicién de conmutacion los sistemas RFID 3a, 3b con el
primer microprocesador 4 por medio del conductor de datos 27 y en una segunda posicion de conmutacion une los
dos microprocesadores 4 y 5 por medio de un conductor de datos adicional 91. En el ejemplo de realizaciéon segun la
figura 15 uno de los dos microprocesadores 4, 5 maniobra en cada caso un interruptor 52, 53 que en una primera
posiciéon de conmutacion une los sistemas RFID 3a, 3b con el otro microprocesador 5, 4 por medio de un conductor
de datos 28, 29. En una segunda posicion de conmutacion el un microprocesador 4, 5 se une en cada caso con €l
otro microprocesador 5, 4 por medio de un respectivo conductor de datos adicional 92, 93.

La ventaja de estos dos ejemplos de realizacion es que no solo se puede simular una desaparicion de las etiquetas
RFID 1a, 1b, sino que el microprocesador 4, 5 que maniobra el interruptor puede prefijar también cdédigos de
identificacion diferentes para el otro microprocesador 5, 4. Esto es de importancia especialmente cuando varias
etiquetas RFID 1a, 1b con codigos de identificacion diferentes pueden llegar a la zona de recepcién de los sistemas
RFID 3a, 3b. Segun qué cddigo de identificacion sea leido por el primero o el segundo microprocesador 4, 5, se
genera un valor de estado positivo o negativo.
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REIVINDICACIONES

1. Ascensor con una unidad de control (10), un bus (9), al menos un primer microprocesador (4, 5) y un segundo
microprocesador (4, 5) que estan asociados a un nodo de bus (30) y que estan unidos con la unidad de control (10)
a través del bus (9), caracterizado por que la unidad de control (10) transmite al segundo microprocesador (4, 5), a
través del bus (9), una instruccién para interrumpir una transmision de sefiales al primer microprocesador (4, 5), con
lo que el primer microprocesador (4, 5) envia una comunicacion de estado a la unidad de control (10).

2. Ascensor segun la reivindicacion 1, en el que al menos un elemento (1) portador de cédigo y al menos un
elemento (3) lector de cadigo estan asociados al bus de datos (30), el elemento (3) lector de codigo lee sin contacto
un cédigo de identificacion del elemento (1) portador de cédigo y el elemento (3) lector de cédigo envia una sefal al
primer microprocesador (4, 5).

3. Ascensor segun la reivindicacion 2, en el que el elemento (1) portador de cédigo y el elemento (3) lector de cédigo
disponen de sendos bucles de induccion (2.1, 2.2), el elemento (3) lector de codigo suministra sin contacto energia
electromagnética al elemento (1) portador de cédigo por medio de los dos bucles de induccion (2.1, 2.2) y el
elemento (1) portador de cédigo transmite sin contacto su cédigo de identificacion al elemento (3) lector de codigo
por medio de los dos bucles de induccién (2.1, 2.2).

4. Ascensor segun cualquiera de las reivindicaciones 2 6 3, en el que el elemento (3) lector de codigo transmite la
sefial a al menos el primer microprocesador (4, 5) por medio de un conductor de datos (6).

5. Ascensor segun cualquiera de las reivindicaciones 2 a 4, en el que el segundo microprocesador (4, 5) maniobra
un interruptor (31) para interrumpir el conductor de datos (6) o un interruptor (32) para interrumpir el suministro de
energia (Vcc) del elemento (3) lector de cédigo.

6. Ascensor segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en el que la unidad de control (10) confirma la
comunicacion de estado del primer microprocesador (4, 5) en base a la interrupcion de la transmision de sefiales por
el segundo microprocesador (4, 5).

7. Procedimiento de comunicacion de un ascensor con una unidad de control (10), un bus (9), al menos un primer
microprocesador (4, 5) y un segundo microprocesador (4, 5) que estan asociados a un nodo de bus (30) y que estan
unidos con la unidad de control (10) a través del bus (9), comprendiendo el procedimiento los pasos siguientes:

- se transmite una instruccion de la unidad de control (10) al segundo microprocesador (4, 5),

- en base a esta instruccion se interrumpe una transmision de sefiales al primer microprocesador (4, 5) desde el
segundo microprocesador (4, 5), y

- se envia un aviso de estado a la unidad de control (10) desde el primer microprocesador (4, 5).

8. Procedimiento de comunicacion segun la reivindicacién 7 con al menos un elemento (1) portador de cédigo y al
menos un elemento (3) lector de cédigo que estan asociados al nodo de bus (30), en el que

- se lee sin contacto por el elemento (3) lector de cédigo un codigo de identificacion del elemento (1) portador de
codigo y

- se envia al primer microprocesador (4, 5) desde el elemento (3) lector de cddigo una sefial derivada del codigo de
identificacion.

9. Procedimiento de comunicacion segun la reivindicacion 8, en el que

- se transmite la sefial a al menos el primer microprocesador (4, 5) desde el elemento (3) lector de codigo por medio
de un conductor de datos (6).

10. Procedimiento de comunicacion segun la reivindicacion 9, en el que
- se maniobra por el segundo microprocesador (4, 5) un interruptor (31) para interrumpir el conductor de datos (6), o

- se maniobra por el segundo microprocesador (4, 5) un interruptor (32) para interrumpir el suministro de energia
(Vcce) del elemento (3) lector de codigo.

11. Procedimiento de comunicacion segun cualquiera de las reivindicaciones 7 a 9, en el que

- se confirma por la unidad de control (10) el aviso de estado del primer microprocesador (4, 5) en base a la
interrupcion de la transmision de sefiales por el segundo microprocesador (4, 5).



ES 2432497713

=
=l wl
o

p— ol “
8
4

2\\\ﬁ>>&L

o

R, —

30\

1

Fig.

Lell

|

- SR 4 L s s R D S S A A EE A Em

2

Fig.



ES 2432497713

e —

3

Fig.

wn)

g

L | o)
g8
=

-
o
o

?3).\

;

4

Fig.

10



ES 2432497713

wsl

i

5

Fig.

30\

=l - o

p o e - oy

Fig. ¢

11



ES 2432497713

30\ | 10
ml :zzi VCCI
Reria AT ,
=3 :E : /
oy 1

B
T~

Ll - -
m/
1
&2
o
&
_/
]
I

Fig. 7
30 10
\ .

¥
. Veea

2.1a | 2.2a
! )
| 16\

1a . 3a [ B
| ' — 4 ]
ey |/
. — | A —
| Veeh 1

21b . 2.2b I
! "

b I 3 — °®
|

Fig. 8

12



ES 2432497713

7’4 ~ wl ~li wl
T 4

—tn
L
9
44
';: >

2 o g e
o - — ]
&—
£ 3 — 8 8 4 | @ U_m/ls
> ~ ) [

10
13

Fig.




ES 2432497713

2.1a

)
E
3

o
[@
]

a0 10

21a !zza Vee |
i g

)
<

1
O
(3
)
T
I

Fig. 12

14



ES 2432497713

2.1a-

Fig, 13

[N

3]

Fig. 14

15




ES 2432497713

30 10
R |
Za ! 22a e
! 28
l 52
la 3a s-{p > g
— 4
| 92 _/
21 i 2 9b Vee ]
i 93/
. 5
ib 3b *-(e > a
l 53
l 29
I F
|
I
Fig. 15

16



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

