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DESCRIPCION
Conjunto de arnés para transportar un aparato de trabajo de accionamiento manual

La invencion se refiere a un conjunto de arnés para transportar un aparato de trabajo de accionamiento manual del
género indicado en el concepto general de la reivindicacion 1.

En la patente DE196 34 670 C2 se da a conocer un conjunto de arnés que dispone de hombreras, asi como de un
cinturon pélvico. Sobre el cinturén pélvico se ha dispuesto una placa portadora, en la cual se puede montar el
aparato de trabajo de accionamiento manual.

Durante el funcionamiento, el peso del aparato de trabajo es absorbido por el cinturon pélvico, asi como por las
hombreras que estan generalmente acolchadas y son, por tanto, comparativamente estables de forma. En un
movimiento del usuario que dé lugar a que un hombro se encuentre en una posicién inferior al otro, puede
desprenderse la hombrera de dicho hombro. De esta manera el usuario tiene la sensacion de que la hombrera se
resbala fuera del hombro. Esto es desagradable para el usuario.

La patente US 4 924 557 A muestra un conjunto de arnés con una correa portadora, que contiene una zona elastica
de espuma de neopreno. Esta zona elastica del arnés forma un amortiguador durante el funcionamiento. Para evitar
el desgarro de la zona eléstica al llevar cargas pesadas, se ha dispuesto sobre la zona elastica una cinta de material
elastico, que permite cierto alargamiento de la espuma de neopreno. En caso de cargas mayores dicha cinta, junto
con la espuma de neopreno, forman un segundo amortiguador. Asi, durante el funcionamiento se consigue siempre
una sujecion elastica del objeto transportado.

La invencion tiene como objetivo crear un conjunto de arnés para transportar una herramienta manual de trabajo,
gue presente mayor comodidad de transporte.

Este objetivo se consigue con un conjunto de arnés de correa de las caracteristicas descritas en la reivindicacion 1.

La zona elastica del tirante da lugar a un acortamiento de la longitud de dicho tirante cuando desciende un hombro
del usuario. De esta forma el tirante sigue el movimiento, de manera que se evita su desprendimiento del hombro del
usuario. Asi se puede conseguir de forma sencilla una mayor comodidad de transporte del conjunto de arnés. La
limitacion longitudinal garantiza al mismo tiempo que, estando el aparato de trabajo dispuesto sobre el conjunto de
arnés y siendo erguida la postura del usuario, el peso del aparato de trabajo pueda ser soportado a través de la
limitacion de longitud, de manera que durante un funcionamiento normal el aparato de trabajo estara bien sujeto al
conjunto de arnés. De esta forma se facilita un buen trabajo con un aparato de trabajo dispuesto sobre el conjunto
de arnés.

Preferentemente ambos tirantes disponen de una zona elastica y una limitacion de longitud para la zona elastica. En
los casos en que por la forma de trabajo se pueda dar una postura asimétrica del usuario, de forma que exista riesgo
de que se desprenda solo un tirante, se puede disponer una zona elastica y una limitacion de longitud solo en un
tirante.

Preferentemente, al menos un tirante dispondra de una hombrera destinada a apoyarse sobre el hombro del usuario
y una cinta de conexion para unir el extremo frontal de la hombrera con el cinturon pélvico. La hombrera esta
preferentemente acolchada, mientras que la cinta de conexion puede realizarse como una tira delgada para no
limitar la libertad de movimiento del usuario. La zona elastica se dispone preferentemente sobre la cinta de conexion.
La limitacién de longitud se forma preferentemente mediante un segmento de la cinta de conexién. Con las fuerzas
gue habitualmente actdan durante el funcionamiento sobre la cinta de conexién, ésta no es notablemente extensible
en su direccién longitudinal. Por ello puede utilizarse la cinta de conexion como limitacion de longitud. Asi no se
utilizan elementos adicionales para la limitacién de longitud. La zona elastica puede estar formada por una cinta
elastica. La cinta elastica se puede adaptar posteriormente a un conjunto de arnés existente.

La cinta elastica esta preferentemente unida a la cinta de conexion mediante al menos dos puntos de sujecion
separados entre si. Se ha dispuesto que, cuando el tirante se encuentre libre de carga, la limitacion de longitud
quede abombada entre dos puntos de sujecion. Preferiblemente se proporcionan al menos tres puntos de sujecién
equidistantes entre si. De esta manera se puede conseguir una zona elastica suficientemente larga y al mismo
tiempo puede mantenerse comparablemente corta la longitud libre del tramo de limitacién de longitud dispuesto
entre dos puntos de sujecion, de forma que, gracias a los tramos abombados de la limitacién de longitud sobre la
zona elastica, no se produce ningun obstaculo para el usuario. Preferentemente se han dispuesto la limitacion de
longitud y la zona eléstica de tal manera que, en caso de extension maxima de la zona eldstica, la limitacion de
longitud se apoye sobre ésta. Durante un funcionamiento normal, encontrandose los dos hombros del usuario a
aproximadamente la misma altura y estando el peso del aparato de trabajo repartido por igual sobre ambos tirantes,
las partes elasticas de los tirantes estaran preferentemente extendidas al maximo. En esta situacion de
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funcionamiento normal actGan la zona elastica y la limitaciéon de longitud como un tramo de un cinturén conocido. Al
apoyar la limitacién de longitud sobre la zona elastica se forma una estructura delgada, de manera que se evitan
obstaculizaciones al usuario.

Sin embargo, también se puede formar la zona elastica mediante al menos un hilo elastico del tirante.
Preferentemente se formard dicha zona elastica por varios hilos elasticos del tirante. El hilo elastico estara
preferentemente entretejido en el tirante. La zona elastica formada por uno o mas hilos elasticos, es por tanto parte
integral del tirante, especialmente de la cinta de conexién del tirante. La limitacién de longitud se formara
preferentemente con al menos un hilo del tirante, cuyo moédulo de elasticidad sera mayor, preferentemente varias
veces mayor, que el médulo de elasticidad del hilo elastico. Convenientemente se emplea para la limitaciéon de
longitud un hilo no elastico. Un hilo no elastico del tirante puede ser un hilo del cual esté hecho habitualmente el
tirante, especialmente la cinta de conexion del tirante. Estos hilos, bajo las fuerzas habituales durante el
funcionamiento, no poseen ninguna elasticidad longitudinal apreciable. La zona elastica y la limitacién de longitud se
pueden formar entretejiendo hilos elasticos adicionales en una cinta de conexion existente. Los hilos elasticos se
extienden principalmente en direccidn longitudinal del tirante o de la cinta de conexién.

Preferiblemente el soporte de fijacion del aparato de trabajo se encontrara, durante el funcionamiento, debajo del
cinturén pélvico, mas o menos a la altura del muslo del usuario del conjunto de arnés. De esta forma se puede
obtener un trabajo ergondmico. El soporte comprende preferiblemente una placa portadora con una sujecion para el
aparato de trabajo. Una placa portadora con sujecion para el aparato de trabajo es especialmente ventajosa para el
uso del conjunto de arnés con desbrozadoras o similares. Sin embargo, también se puede disponer que el soporte
comprenda un receptaculo para el aparato de trabajo. En este caso el aparato de trabajo sera principalmente una
podadora de altura o similar, que durante el funcionamiento estaré sostenido desde abajo por el receptaculo.

El cinturén pélvico esta preferiblemente disefiado con forma abierta, conectando los extremos posterior y delantero
con el soporte de fijacion para el aparato de trabajo de accionamiento manual. El conjunto de arnés comprende
convenientemente una correa lateral, cuyo extremo frontal esta conectado al extremo delantero del cinturén pélvico.
De esta manera el conjunto de arnés podra soportar facilmente fuerzas laterales. El conjunto de arnés comprende
especialmente una placa dorsal. El extremo posterior de la correa lateral estd preferiblemente sujeto a la placa
dorsal. También los extremos posteriores de las hombreras se fijan preferentemente a la placa dorsal, de manera
que estén conectadas al cinturén pélvico a través de dicha placa dorsal. Para encauzar bien las fuerzas se
proporciona una cinta de carga que esta unida por un extremo al extremo posterior del cinturén pélvico y por el otro
extremo a los tirantes, en particular a los extremos posteriores de las hombreras.

Ejemplos de realizacion de la invencion se explican seguidamente con ayuda de los dibujos, los cuales muestran lo
que sigue:

La fig. 1, en una representacion esquematica tridimensional, un conjunto de arnés para transportar un aparato de
trabajo accionado manualmente visto desde el frente

La fig. 2 el conjunto de arnés de la fig. 1 visto desde atras
La fig.3 el conjunto de arnés de las figuras 1 y 2 en perspectiva
La fig. 4 un ejemplo de realizacion del conjunto de arnés de la fig. 3 en perspectiva

La fig. 5 una representacion esquemética en perspectiva de la zona elastica de un tirante con la limitacion de
longitud en situacion de descarga

La fig. 6 una representacion en perspectiva del tramo de tirante de la fig. 5 en situacién de carga
La fig. 7 un conjunto de arnés en perspectiva

La fig. 8 una representacion esquematica en perspectiva de la zona elastica de un tirante con la limitacion de
longitud en situacion de descarga

La fig. 9 el tramo de tirante de la fig. 8 en vista lateral esquematica
La fig. 10 vista lateral de la zona elastica del tirante de las figuras 8 y 9 en situacion de carga
En la fig. 1 se muestra un conjunto de arnés 1 para transportar un aparato de trabajo manual como, por ejemplo, una

desbrozadora o similar. Para mayor claridad sobre la posicion del conjunto de arnés 1 durante el funcionamiento, se
muestra dicho conjunto de arnés 1 sobre un croquis esquematico de un usuario 50. El conjunto de arnés posee dos

» o« ” o«

tirantes, un tirante izquierdo 3 y un tirante derecho 4. Conceptos como “izquierda”, “derecha”, “delante” y “detras” o
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parecidos se utilizan con referencia al usuario 50. El tirante izquierdo 3 esta, por tanto, dispuesto sobre el hombro
izquierdo del usuario 50 y el tirante derecho 4 sobre el hombro derecho del usuario 50.

El tirante izquierdo 3 posee una hombrera 7, que con el extremo posterior 13 dispuesto sobre la espalda del usuario
50, esta sujeto a una placa dorsal 2. La hombrera 7 esta acolchada y durante el uso queda sobre el hombro del
usuario 50. La hombrera 7 tiene en el extremo frontal 14, dispuesto sobre la zona pectoral del usuario 50, un
dispositivo de ajuste de longitud 15, al cual se sujeta el extremo delantero 16 de una cinta de conexion 9. Sobre el
hombro derecho del usuario 50 se ha dispuesto una hombrera 8, simétrica a la hombrera 7, cuyo extremo posterior
13 esta igualmente sujeto a la placa dorsal 2. Los dos extremos posteriores 13 estan sujetos a la placa dorsal 2 en
una zona superior 18 de dicha placa dorsal 2. La hombrera 8 esta unida por su extremo frontal 14 al extremo frontal
16 de la cinta de conexion 10 mediante un elemento de ajuste de longitud 15. Un extremo posterior 17 de la cinta de
conexion 10 esta fijado a un cinturén pélvico 6. Como muestra la fig. 2, también la cinta de conexiéon 9 pasa por el
costado del usuario 50 y esta unida al cinturén pélvico 6. Ambas cintas de conexion 9, 10 estan unidas al cinturén
pélvico 6 en la parte lateral de la espalda del usuario 50.

El cinturdn pélvico 6 esta disefiado con forma abierta y tiene un extremo delantero 21, asi como un extremo posterior
22. La cinta de conexion 10 esté unida al cinturdn pélvico 6 en la zona del extremo posterior 22. Asimismo una parte
inferior 19 de la placa dorsal 2 esta sujeta al cinturén pélvico 6. El extremo delantero 21 del cinturon pélvico 6 esta
unido a una correa lateral 5 a través de una cinta de compensacion 25. La correa lateral 5 se apoya sobre un
costado del usuario 50. En el ejemplo de realizacién la correa lateral 5 se apoya sobre el costado izquierdo del
usuario 50. La correa lateral 5 se dirige hacia la placa dorsal 2 y esta sujeta ya sea a la parte superior 8 de dicha
placa dorsal 2, ya sea a los extremos posteriores 13 de las hombreras 7 y 8. Asi se dispone en la parte de la espalda
del usuario 50 un extremo posterior 38 de la correa lateral 5, que esta unido a las hombreras 7 y 8 o a la placa dorsal
2. También la correa lateral 5 y el cinturon pélvico 6 estan acolchados.

La cinta de compensacion 25 esté fijada por un extremo al extremo delantero 21 del cinturén pélvico 6 y por el otro
extremo a un extremo frontal 37 de la correa lateral 5. A su vez la cinta de compensacion 25 esta enlazada en un
elemento de fijacién 26, sujeto a la cinta de compensacion 25 y desplazable longitudinalmente. Al elemento de
fijaciébn 26 se ha fijado una placa soporte 11, que lleva una anilla portadora 12 para la fijacion de un aparato de
trabajo manual sobre dicha placa soporte 11, que estd unida a la cinta de compensacién 25 mediante una cinta
portadora delantera 24, la cual est4 unida al elemento de fijacion 26 mediante un dispositivo de ajuste 28 de una
pieza opuesta 27. Con el dispositivo de ajuste 28 se puede ajustar la longitud de la cinta portadora delantera 24. Por
detras, la placa soporte 11 esta unida al extremo posterior 22 del cinturdn pélvico 6 a través de una cinta portadora
trasera 23. Para ajustar la longitud de la cinta portadora trasera 23 se ha dispuesto el elemento de ajuste 32
mostrado en la fig. 2.

Entre las hombreras 7 y 8 se extiende sobre la espalda del usuario 50 una cinta de sujecién 20 con cada extremo
sujeto a una de las hombreras 7, 8 y disefiada para ser preferiblemente elastica. Entre la parte superior 18 de la
placa dorsal 2 y el extremo posterior 22 del cinturdn pélvico 6 se extiende una cinta de carga 31.

Tal como muestran las figuras 1 y 3 en las cintas de conexién 9 y 10, junto a los extremos posteriores 17 de dichas
cintas de conexion 9 y 10 se han dispuesto sendas zonas elasticas 29. Cada zona elastica 29 esté disefiada como
una cinta elastica, la cual puede ser preferiblemente una cinta de goma. Sobre la zona elastica 29 se ha dispuesto
una limitacién de longitud 30, que se forma mediante las propias cintas de conexién 9 y 10. La zona elastica 29
permite una extension de los tirantes 3 y 4 en la direccion longitudinal de las cintas de conexién 9 y 10, que viene
indicada en la fig. 3 mediante una flecha doble 35. En situacion de descarga como la mostrada en las figuras 1y 3,
es decir cuando no se ha fijado ningun aparato de trabajo al conjunto de arnés 1, las zonas elasticas 29 no estan
extendidas, ya que la limitacion de longitud 30 no entra en accion.

En la fig. 2 se muestra el conjunto de arnés 1 con una desbrozadora 33 dispuesta sobre el mismo. La desbrozadora
33 dispone de un tubo guia 34, mediante el cual se fija la desbrozadora, a través de dispositivos de fijacion
adecuados, a la anilla portadora 12 (fig.1) de la placa soporte 11. En esta situaciéon de carga del conjunto de arnés 1
las zonas elasticas 29 estan extendidas al maximo, como se muestra en la fig. 2. Esta extension méxima viene
determinada por la limitacion de longitud 30. Las fuerzas de los tirantes 3 y 4 se introducen a través de la limitacién
de longitud 30, es decir a través de las cintas de conexion 9y 10.

Si el usuario 50 bajara su hombro desde la posicion mostrada en la fig. 2, en conjuntos de arnés convencionales se
desprenderia del hombro el correspondiente tirante 3, 4. Segun la invencién, a causa de la zona elastica 29 el tirante
se acorta en una medida correspondiente al descenso del hombro. El tirante 3, 4 avanza y de esta manera se evita
un desprendimiento del tirante 3, 4 del hombro del usuario 50.

En la fig. 3 se muestra un ejemplo de realizacion para la placa soporte 11. En él se ha dispuesto, en lugar de una

anilla portadora 12, un gancho 36 para fijar un aparato de trabajo como, por ejemplo, la desbrozadora 33. En este
ejemplo de realizacién las cintas portadoras 23 y 24 estan sujetas a la placa soporte 11’ u 11. Sin embargo, las
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cintas portadoras 23 y 24 pueden estar también constituidas por una cinta Unica que pasa a través de la placa
soporte 11, 11",

La fig. 4 muestra un ejemplo de realizacién de un conjunto de arnés 1 en el cual se ha dispuesto un receptaculo 39
para un aparato de trabajo como, por ejemplo, una podadora de altura o similar. Dicho receptaculo también esta
sujeto al conjunto de arnés 1 mediante las cintas portadoras 23 y 24. En la parte inferior del receptaculo se ha
dispuesto una cinta de sujecién 40, que se puede atar alrededor del muslo del usuario 50 de manera que fije el
receptaculo 39 al muslo del usuario 50. Tal como muestran las figuras, tanto la placa soporte 11, 11’ como el
receptaculo 39 quedan por debajo del cinturén pélvico 6 a la altura del muslo del usuario 50.

Las figuras 5 y 6 muestran la zona elastica 29 y la limitacion de longitud 30. En las figuras 5 y 6 se representa la
cinta de conexion 10. La cinta de conexién 9 se forma de igual manera. En la cinta de conexién 10 se ha dispuesto
mediante un total de cuatro puntos de sujecion 41, 42, 43, 44 una cinta elastica 46, que forma la zona elastica 29. La
cinta elastica 46 puede ser, por ejemplo, una cinta de goma o similar. La longitud no extendida c de la cinta elastica
46 entre los dos puntos de sujecion exteriores 41 y 44 es menor que la distancia d mostrada en la fig. 6 entre dichos
puntos de sujecion exteriores 41 y 44 de la cinta de conexion 10. De esta manera, en situacion de no extension, la
cinta de conexion 10 se contrae y forma arcos sobre la cinta elastica 46 entre dos puntos de sujecidon adyacentes.
En situacion de no extension todos los puntos de sujecion 41, 42, 43, 44 mantienen entre si la misma distancia a.

En la fig. 6 se muestra la cinta de conexion 10 extendida. Sobre la cinta de conexion 10 actia una fuerza en
direccion longitudinal que viene indicada con la flecha 45. A causa de esa fuerza se tensa la cinta eléstica 46 y se
extiende en una longitud que corresponde a la distancia d entre el punto de sujecion 41 y el opuesto punto de
sujecion 44. El tramo de la cinta de conexién 10 que forma la limitacién de longitud 30 también esta tensado y se
apoya sobre la cinta elastica 46. Con una extension méaxima de la cinta elastica 46, como la mostrada en la fig. 6, los
puntos de sujecion 41, 42, 43, 44 mantendran entre si una distancia maxima b, que sera preferentemente la misma
con respecto a puntos de sujecion adyacentes.

Dada la estabilidad de forma de la cinta de conexion 10, ésta no puede extenderse mas en direccion longitudinal
aunque se aplique mas fuerza sobre ella. A partir de dicha fuerza en direccién longitudinal, la cinta de conexion
actlia como una cinta de conexion convencional sin zona elastica. Asi se representa la situacion habitual de la cinta
de conexion 10 durante el uso.

En los puntos de sujecion 41, 42, 43, 44 pueden estar cosidas una con otra la cinta elastica 46 y la cinta de conexion
10. Otras técnicas de sujecion también pueden ser ventajosas.

La zona elastica 29 puede también estar integrada en la cinta de conexion 10, por ejemplo, disponiendo en la cinta
de conexion 9, 10 hilos elasticos, asi como principalmente en direccion longitudinal, hilos no elasticos,
convenientemente entrelazados entre si, para permitir una extension en caso de fuerzas menores y a su vez limitar
dicha extension a una extension maxima. Esto se muestra en los ejemplos de realizacién de las figuras 7 a 10. El
conjunto de arnés 1 mostrado en la figura 7 dispone de zonas elasticas 59, que forman respectivamente un tramo de
las cintas de conexion 9 y 10. La estructura del conjunto de arnés 1 de la fig. 7 se corresponde con la estructura del
conjunto de arnés 1 de la fig. 3. Los mismos signos de referencia identifican las mismas piezas. Las zonas elasticas
59 se forman respectivamente en la zona de una limitacion de longitud 60.

Las figuras 8 y 9 muestran la construccion de las zonas elasticas 59. En dichas zonas elasticas 59 se han
entrelazado en las cintas de conexiéon 9 y 10 unos hilos elasticos 61, que discurren en el sentido longitudinal de las
cintas de conexién 9 y 10. En la fig. 8 se muestran solo hilos que discurren en el sentido longitudinal de las cintas.
Para mayor claridad, no se muestran los hilos transversales, que sujetan los hilos de direccién longitudinal y que
preferiblemente no son elasticos. Como muestran las figuras 8 y 9, los hilos elasticos 61 estan unidos a la cinta de
conexion 9, 10 por dos puntos de sujecion 63 que delimitan la zona eléstica 59. La zona elastica 59 ademas muestra
una limitacién longitudinal 60, que se compone principalmente de hilos no elasticos 62, que discurren igualmente en
el sentido longitudinal de las cintas de conexion 9, 10. Los hilos no elasticos 62 son preferiblemente hilos de las
cintas de conexién 9, 10. Como muestran las figuras 8 y 9, los hilos elasticos 61 discurren principalmente en el
sentido longitudinal de las cintas de conexidn 9, 10. Los hilos no elasticos 62 se disponen de forma ondulada entre
ambos puntos de sujecion 63.

Como muestra la fig. 9 la zona eléstica 59 tiene una longitud e en estado de descarga de las cintas de conexion 9,
10. En estado de carga aumenta la longitud de las cintas de conexiéon 59, 60 en la zona elastica 59 hasta la longitud
mostrada en la fig. 10. También la longitud f se mide entre los dos puntos de conexién 63. En estado de carga los
hilos elasticos 61 y los hilos no elasticos 62 se encuentran a la altura de las cintas de conexién 9, 10. La longitud f
corresponde a la longitud de los hilos no elasticos 62 entre los puntos de sujecion 63.

Se ha dispuesto que al menos un hilo elastico 61 forme la zona elastica 59 y al menos un hilo 62 con un modulo de
elasticidad mayor que el del hilo elastico forme la limitacién de longitud 60. Convenientemente se usa un hilo no
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elastico 62 para la limitacion de longitud. En la situacion de carga mostrada en la fig. 10 los hilos no elasticos 62 o
los hilos con mayor mdédulo de elasticidad estan extendidos hasta el tope.
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REIVINDICACIONES

Conjunto de arnés para transportar un aparato de trabajo de accionamiento manual con dos tirantes (3,4) y
un cinturén pélvico (6), estando cada tirante (3,4) unido por ambos extremos (13,17) al cinturén pélvico (6) y
a su vez éste Ultimo unido a un receptaculo para el aparato de trabajo de accionamiento manual,
caracterizado porque al menos un tirante (3,4) dispone de una zona elastica (29,59), que permite una
extensién del tirante (3,4) en direccion longitudinal, y porque el tirante (3,4) dispone de una limitacion de
longitud (30,60) para la zona elastica (29,59), que limita la maxima extension de la misma, de forma que,
con el aparato de trabajo dispuesto sobre el conjunto de arnés (1) y el usuario (50) que lleva el conjunto de
arnés (1) en posicion erguida, el peso del aparato de trabajo sera recibido a través de la limitaciéon de
longitud (30,60), de manera que, en funcionamiento normal, el aparato quedara bien sujeto al conjunto de
arnés (1).

Conjunto de arnés segun la reivindicacioén 1,
caracterizado porque ambos tirantes (3,4) comprenden una zona elastica (29,59) y una limitacién de
longitud (30,60) para la zona elastica (29,59).

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 2

caracterizado porque en situacién de carga del conjunto de arnés (1) las zonas elasticas (29,59) se
encuentran extendidas al maximo y porque, cuando el usuario (50) baja uno de sus hombros, se acorta el
tirante correspondiente (3,4) en la medida correspondiente y el tirante (3,4) avanza.

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 1

caracterizado porque al menos un tirante (3,4) dispone de una hombrera (7,8) destinada a apoyarse sobre
el hombro del usuario (50) y de una cinta de conexion (9,10) destinada a unir el extremo frontal (14) de la
hombrera (7,8) al cintur6n pélvico (6).

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 4

caracterizado porque la zona elastica (29,59) estd dispuesta sobre la cinta de conexion (9,10),
formandose la limitacion de longitud (30,60) preferiblemente mediante un tramo de la cinta de conexién
(9,10).

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 4

caracterizado porque la zona elastica (29) esta formada preferiblemente por una cinta elastica (46) y
dicha cinta elastica (46) esta unida con la cinta de conexion (9,10) mediante al menos dos puntos de
sujecion (41,42,43,44) separados entre si.

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 4
caracterizado porque, en situacion de descarga de los tirantes (3,4), la limitacion de longitud (30) cubre la
zona elastica (29) con una forma abombada entre dos puntos de sujecion (41,42,43,44).

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 6
caracterizado porque se han dispuesto al menos tres puntos de sujecion (41,42,43,44) mediando la misma
distancia (a) entre cada uno de dichos puntos de sujecion.

Conjunto de arnés segun las reivindicaciones 2 a 8
caracterizado porque con una extension maxima de la zona elastica (29) la limitacién de longitud (30) se
apoya sobre dicha zona elastica (29).

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 1

caracterizado porque la zona elastica (59) se forma con al menos un hilo elastico (61) del tirante (3,4),
estando dicho hilo elastico (61) preferentemente entretejido en el tirante (3,4).

Conjunto de arnés segun la reivindicacion 1

caracterizado porque la limitacion de longitud (60) esta formada por al menos un hilo elastico (62) del
tirante (3,4), que presenta un médulo de elasticidad superior, preferentemente varias veces superior.

Conjunto de arnés segun las reivindicaciones 1 a 11,

caracterizado porque, cuando esté operativo, el soporte para el aparato de trabajo se dispone debajo del
cinturén pélvico (6) y porque dicho soporte comprende preferiblemente una placa soporte (11,11’) con un
elemento de sujecion para el aparato o, en particular, un receptaculo (39) para el aparato de trabajo.

Conjunto de arnés segun las reivindicaciones 1 a 12,

caracterizado porque el cinturén pélvico (6) esta disefiado con forma abierta, estando un extremo posterior
(22) y un extremo delantero (21) de dicho cinturén pélvico unidos al soporte para el aparato de trabajo de
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14.

15.
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accionamiento manual y disponiendo el conjunto de arnés (1) preferiblemente de una correa lateral (5),
cuyo extremo frontal (37) esta conectado al extremo delantero (21) del cinturén pélvico (6).

Conjunto de arnés segun las reivindicaciones 1 a 13

caracterizado porque el conjunto de arnés (1) dispone de una placa dorsal (2), estando fijados a dicha
placa dorsal, preferentemente el extremo posterior (38) de la correa lateral (5) y, en particular, los extremos
posteriores (13) de las hombreras (7,8).

Conjunto de arnés segun las reivindicaciones 1 a 14

caracterizado porque se ha dispuesto una cinta de carga (31) que esta unida por uno de sus extremos al
extremo posterior (22) del cinturén pélvico (6) y por el otro extremo a los tirantes (3,4), en particular a los
extremos posteriores (13) de las hombreras (7,8).
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