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DESCRIPCION
Sistema de cierre.

La invencion se refiere a un sistema de cierre. El ambito de aplicacién de la invencién se centra en los dispositivos
de cierre para automoviles que segun la invencién constituyen un sistema de cierre formado por varios dispositivos
de cierre.

Por el documento DE 199 44 070 C2 es conocido un dispositivo de cierre con una llave fabricada para el dispositivo
de cierre, en el que la llave presenta lados anchos y lados estrechos, de modo que en ambos lados anchos de la
llave estan dispuestas trayectorias de cédigo rotacionalmente simétricas respecto al eje longitudinal de la llave. En
cada uno de los dos lados anchos esta dispuesto, respectivamente en la zona de un canto, un perfil que tipifica la
llave. Estos perfiles en los dos lados anchos de la llave estan dispuestos igualmente rotacionalmente simétricos
entre si. Por la disposicion rotacionalmente simétrica de las trayectorias de codigo y de los perfiles, la llave puede
ser introducida en el canal de llave de un cilindro de cierre en ambas posiciones de insercion posibles. Asi el perfil
que tipifica la llave esta encastrado en al menos uno de los lados estrechos en forma de una ranura cerrada por tres
sitios y la ranura esta cerrada hacia las caras anchas de la llave.

El documento DE 10 2005 042 617 A describe un dispositivo de cierre que esta formado igualmente por un cilindro
de cierre y una llave. El cilindro de cierre comprende un nucleo de cilindro que presenta fiadores y estda montado
giratorio en una carcasa de cilindro. La codificacion de la llave es producida por una escotadura perfilada que se
extiende en la direccion longitudinal de la llave. Los fiadores individuales poseen puntos de deteccion que generan
una codificaciéon complementaria correspondiente a la codificacion de la llave. Para garantizar una alta seguridad
frente a forzado del sistema de cierre se propone prever en las bandas de esquina del perfil del canto de la llave una
nueva codificacién de cantos oblicuos. Esta consiste en cortes oblicuos de diferente profundidad. A un sector de la
codificacién de cantos oblicuos esta asociado un punto de deteccion oblicuo en al menos un fiador. Este fiador actia
entonces como fiador de cantos oblicuos que se afiade adicionalmente a los fiadores de la realizacion estandar. Con
ello se pueden elevar las posibilidades de variacién de la llave.

Del documento DE 10 2005 042 618 A se deduce un dispositivo de cierre en el que hay escotaduras perfiladas que
se extienden en la direccion longitudinal de la llave y que generan para cada fiador un par de puntos de deteccion
para la codificacion de la llave. Correspondientemente cada fiador tiene un par de puntos de deteccion
complementarios que presentan una codificacion complementaria correspondiente. Para una codificacion mejorada
se propone disponer uno de los dos puntos de deteccidén en una superficie lateral de la llave, mientras que el otro se
encuentra en la superficie lateral colindante. Este par de puntos de deteccion es generado por una escotadura con
forma angular en las dos superficies laterales entre las cuales queda un nervio en la zona de esquina del perfil de
canto de la llave. Flancos de nervio situados enfrentados sirven entonces para la codificaciéon de la llave, por lo cual
el nervio se puede prever como un nervio de cédigo. Los fiadores poseen una seccion que en caso de uso abarca al
nervio de cadigo en flancos de nervio opuestos. El limite de la seccién sirve entonces como punto de deteccion
complementario del fiador respectivo.

Finalmente se ha dado a conocer el documento DE 10 2007 014 900 A1. El dispositivo de cierre comprende
igualmente una llave y un cilindro de cierre. El cilindro de cierre esta formado a su vez por una carcasa de cilindro
estacionaria y un nucleo de cilindro montado giratorio en ella. Para elevar la seguridad frente a forzado se propone
emplear en el nucleo de cilindro dos tipos de fiadores de plaquita cuyos desplazamientos estén orientados en dos
direcciones radiales diferentes entre si. La llave posee superficies exteriores planas dispuestas formando un angulo
entre si hacia las cuales pueden ser desplazados paralelamente los dos tipos de fiadores de plaquita. Cada una de
las dos superficies exteriores colindantes posee una trayectoria de control lineal propia que para la codificacion de la
llave en sectores de llave colindantes varia perpendicularmente a la direccion longitudinal de la llave.
Correspondientemente los fiadores de plaquita poseen un par de puntos de deteccién complementarios dispuestos
en una posicion definida que cuando la llave esta insertada cooperan con la trayectoria de control asociada y
generan una codificacion complementaria analoga a ella en el cilindro de cierre. Cada uno de los dos tipos de
fiadores de plaquita se aplica en su propia trayectoria de control.

Por el empleo frecuente de sistemas de acceso electrénico en el futuro los sistemas mecanicos de cierre se
emplearan cada vez mas de forma redundante. Esto implica, no obstante, para la proteccion frente al robo de los
componentes mecanicos un aumento de los requisitos ya que el enfoque clasico siempre se encuentra en primer
lugar con la mecanica, si electrénicamente ya no existe ninguna posibilidad de superacion.

El objeto de la invenciéon consiste en desarrollar un sistema de cierre variable que se distinga por una alta
variabilidad de posibles dispositivos de cierre que formen parte de un sistema de cierre, de modo que cada
dispositivo de cierre debe poder ser realizado el mismo de forma variable para ofrecer una alta seguridad frente a
forzado.

Al menos dos dispositivos de cierre y una llave forman parte de un sistema de cierre segun la invencion, en el que
los al menos dos dispositivos de cierre pueden ser accionados con esta llave, pudiendo ser insertada la llave
axialmente en un canal de llave de un nucleo de cilindro de un cilindro de cierre del dispositivo de cierre respectivo
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en la direccién de insercion, con lo que al menos dos tipos de fiadores de plaquita dispuestos en el nucleo de cilindro
pueden ser desplazados radialmente respecto al eje axial del cilindro y pueden ser clasificados en un nucleo de
cilindro, de tal modo que el nucleo de cilindro puede girar libremente respecto a una carcasa de cilindro del cilindro
de cierre, para lo que la llave presenta al menos dos trayectorias de control mediante las cuales es posible la
deteccion de puntos de deteccion previstos en la llave en al menos dos planos de deteccién situados uno tras otro,
respectivamente, perpendiculares a la direccién de insercioén.

Para elevar la seguridad frente a forzado y para elevar la variabilidad esta previsto segun la invencién que mediante
una llave en al menos uno de los al menos dos planos de deteccion puedan ser detectados y clasificados ambos
tipos de fiadores de plaquita, de manera que la disposicion de un tipo de los dos fiadores de plaquita puede ser
seleccionada libremente en al menos este un plano de deteccion para realizar una pluralidad de dispositivos de
cierre con nucleos de cilindro adaptados a la seleccion libre de los fiadores de plaquita que tengan carcasas de
cilindro respectivas que en cada caso pueden ser accionadas con la llave.

Cinco sistemas de cierre en cinco formas de realizacién diferentes, en parte en diversas variantes de realizacion,
que en cada caso siguen las caracteristicas de la reivindicacion 1, son explicados en detalle a continuacion
partiendo del estado de la técnica mencionado al principio.

Un sistema de cierre presenta una llave mediante la cual pueden ser accionados varios dispositivos de cierre, al
menos dos, que casi siempre estan realizados como cilindro de cierre.

Las figuras 1A, 1B, 2A, 2B, 3 muestran dispositivos de cierre segun el estado de la técnica.

Las figuras 4A, 4B, 4C, 4D, 4E, 4F muestran un primer sistema de cierre segun la invencién con una primera y una
segunda trayectorias de control dispuestas en una llave, en el que en cada plano o segundo plano de deteccion del
nucleo de cilindro puede ser detectado discrecionalmente un primer o un segundo tipo de fiadores de plaquita.

Las figuras 5A, 5B, 5C, 5D, 5E, 5F, 5G, 5H, 51, 5J muestran un segundo sistema de cierre segun la invencioén con la
primera y segunda trayectorias de control dispuestas sobre una llave, en el que en cada plano de deteccion del
nucleo de cilindro puede ser seleccionado discrecionalmente el primer o el segundo tipo de fiadores de plaquita.

Las figuras 6A, 6B, 6C muestran un tercer sistema de cierre en el que en cada segundo plano de deteccién pueden
ser detectados discrecionalmente el primer o un tercer tipo de fiadores de plaquita, estando equipada la llave con
una primera y una tercera trayectorias de control dispuestas sobre una llave.

Las figuras 6D, 6E, 6F muestran el tercer sistema de cierre en el que en solo un Unico plano de deteccion pueden
ser detectados discrecionalmente el primer o el tercer tipo de fiadores de plaquita, estando equipada la llave con una
primera y una tercera trayectorias de control dispuestas sobre una llave.

Las figuras 6H, 61 muestran un cuarto sistema de cierre en el que en cada plano de deteccion pueden ser
detectados discrecionalmente el primer o el tercer tipo de fiadores de plaquita, estando equipada la llave con una
primera y una tercera trayectorias de control dispuestas sobre una llave.

Las figuras 7A a 7F muestran un quinto sistema de cierre en el que en cada plano de deteccién pueden ser
detectados discrecionalmente el tercer o un cuarto tipo de fiadores de plaquita, estando equipada la llave con una
tercera y una cuarta trayectorias de control dispuestas sobre una llave.

Las figuras 8A y 8B, basandose en el tercer sistema de cierre, muestran partiendo de la Fig. 6F, por ejemplo, un
sistema de cierre de cuatro trayectorias y uno de seis trayectorias.

Estado de la técnica

Las figuras 1A y 1B muestran un dispositivo de cierre 1 segun el estado de la técnica. Un paleton de una llave 2 esta
formado por un perfil de canto con superficies exteriores 2B, 2S que discurren formando un angulo entre si. El
paletén de la llave 2 presenta una superficie exterior ancha 2B y una superficie exterior estrecha 2S. En la superficie
exterior ancha 2B esta dispuesta una trayectoria de codificacion 8 como primera trayectoria de control, en forma de
una ranura de control.

A continuacion, en la explicacion del estado de la técnica y en la explicacion de la invencion siempre que se diga la
palabra “llave”, se entendera el paleton de la llave.

Como muestra la Fig. 1A, el dispositivo de cierre 1 presenta un nucleo 4 de cilindro 4 que esta dispuesto giratorio en
una carcasa 3 de cilindro no representada. En el nucleo de cilindro estan previstos fiadores de plaquita 5 en
escotaduras dispuestas para ello. En la Fig. 1A estan dispuestos fiadores de plaquita del tipo 5A, cuya forma se
tratara después en detalle.

Estos fiadores de plaquita 5A se mueven en direccion radial respecto al eje axial 7 del cilindro de nucleo 4 de cilindro
cargados por un elemento de resorte 3A asociado, segun la Fig. 1, por ejemplo en una primera direccion de
movimiento radial 7.1. El elemento de resorte 3A se aplica en un saliente 5-1 de los fiadores de plaquita 5A.
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En planos de deteccion imaginarios situados una tras otro en la direccion del eje 7 de cilindro y situados
perpendicularmente al eje de cilindro estan dispuestos varios de tales fiadores de plaquita 5 del tipo 5A cargados por
resorte.

Al introducir la llave 2 en el nucleo 4 de cilindro en una direccion de insercion E la llave 2 clasifica los fiadores de
plaquita 5A, respectivamente, en oposicion a una fuerza de resorte procedente de elementos de resorte
correspondientes no representados, de modo que los fiadores de plaquita 5A son sacados de escotaduras de
bloqueo dispuestas en la carcasa 3 de cilindro o en un casquillo de marcha libre 4A en la carcasa 3 de cilindro o de
canales de bloqueo de la carcasa 3 de cilindro, de manera que el nucleo 4 de cilindro o el nucleo 4 de cilindro en el
casquillo de marcha libre 4A es giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro, con lo que el dispositivo de cierre 1
puede ser accionado. La codificacién, es decir la clasificacion de los fiadores de plaquita 5A, se realiza en el estado
de la técnica mediante la ranura de control 8 que en la Fig. 1B esta dispuesta en el lado ancho 2B de la llave 2.

Si por el lado opuesto al lado ancho 2B de la llave esta dispuesta igualmente una ranura de control 8
especularmente simétrica, entonces la llave segun el estado de la técnica de las Figs. 1A, 1B es una llave reversible
que segun la Fig. 1A puede ser introducida con su lado estrecho 2S alternativamente en el nucleo 4 de cilindro, de
manera que siempre una de las dos ranuras de control 8 situadas opuestas por el lado ancho 2B asume la
codificacién, consiguiéndose en cada caso el mismo efecto.

Independientemente de cual de los lados estrechos 2S se sitie segun la Fig. 1A en la primera direccion de
movimiento radial 7.1, se asegura que una de las dos ranuras de control 8 clasifique los fiadores de plaquita 5 del
tipo 5A y el dispositivo de cierre 1 puede ser accionado. Asi la ranura de control 8 esta realizada de tal modo que la
ranura de control 8 de cada fiador de plaquita 5A ofrece exactamente un punto de deteccién a lo largo del eje 7 de
cilindro para, respectivamente, un punto de deteccion complementario del fiador de plaquita 5A.

En las figuras 2A, 2B esta representada una solucion perfeccionada segun el estado de la técnica. La llave 2 esta
realizada igualmente como perfil rectangular y presenta un lado estrecho 2S y un lado ancho 2B. El nucleo 4 de
cilindro presenta secciones que pueden ser desplazadas en direcciéon radial en una primera y una segunda
direcciones de movimiento 7.1, 7.2 respecto al eje 7 de cilindro. Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A son
desplazables en la primera direccion de movimiento radial 7.1. Los fiadores de plaquita 5 del segundo tipo 5B en el
ejemplo de realizaciéon estan desplazados 90° y pueden ser desplazados en una segunda direccion de movimiento
radial 7.2. La forma de los fiadores de plaquita 5A, 5B se tratara después en detalle en relacién con la invencion.

Como esta ilustrado en la Fig. 2B los fiadores de plaquita 5A analogamente a las figuras 1A, 1B pueden ser
desplazados en la direccion de movimiento radial 7.1 a través de una primera trayectoria de control 8 en forma de
una ranura de control, situandose la ranura de control 8 también aqui sobre el lado ancho 2B de la llave 2.

Los fiadores de plaquita 5 del segundo tipo 5B son desplazados a través de una segunda trayectoria de control 9 en
forma de un nervio de control, estando este nervio de control 9 dispuesto sobre el lado estrecho 2S de la llave 2.

Si la llave 2 es introducida en el nucleo 4 de cilindro representado en la Fig. 2A en la direccion de insercion E, por
una parte la ranura de control 8 y por otra parte el nervio de control 9 se ocupan de que los fiadores de plaquita 5A,
5B también aqui sean desplazados, respectivamente, contra la fuerza de un elemento de resorte correspondiente
(no representado) dentro del nicleo 4 de cilindro o dentro de un casquillo de marcha libre 4A en el nucleo de cilindro
4, de manera que los fiadores de plaquita 5A, 5B pueden ser sacados de escotaduras de bloqueo o canales de
bloqueo no representados de la carcasa 3 de cilindro que rodea al ntcleo 4 de cilindro o de un casquillo de marcha
libre 4A dispuesto en la carcasa 3 de cilindro, con lo que el nicleo 4 de cilindro puede girar respecto a la carcasa 3
de cilindro y el dispositivo de cierre 1 puede ser accionado por giro del nicleo 3 de cilindro respecto a la carcasa 3
de cilindro.

Asimismo las trayectorias de control 8, 9, esto es la ranura de control y el nervio de control, estan realizadas de tal
forma, que vistas en la direccion del eje 7 de cilindro, en los diferentes planos imaginarios situados en la direccién de
insercion E perpendiculares al eje 7 de cilindro esta previsto en la ranura de control 8 y sobre el nervio de control 9
en cada plano exactamente un punto de deteccion de la llave 2 para solo un tipo de los fiadores de plaquita 5A, 5B.
En cada plano de deteccién esta realizado solo un punto de deteccién en la llave que corresponde a un punto de
deteccion complementario en el fiador de plaquita 5A 6 5B. Por el conformado de la ranura de control 8 y del nervio
de control 9 esta determinado a priori qué tipo de fiador de plaquita 5A 6 5B puede ser detectado en el plano de
deteccion respectivo por exactamente un punto de deteccidon existente en el plano de deteccion. Esta disposicion
limita la variabilidad de la disposicion de los fiadores de plaquita en el plano de deteccién respectivo y limita la
seguridad frente a forzado.

En el primer plano de deteccion la ranura de control 8 detecta el primer fiador de plaquita 5A. El nervio de control 9
no tiene ninguna funcién en el segundo plano de deteccion. En el segundo plano de deteccion el nervio de control 9
detecta el primer fiador de plaquita del segundo tipo 5B. Aqui entonces la ranura de control 8 no tiene ninguna
funcién. En cada plano de deteccion esta previsto sobre la llave 2 siempre solo un punto de deteccién para un tipo
de los fiadores de plaquita 5A 6 5B, con lo que nuevamente es claro que las posibilidades de codificaciéon o



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2436450 T3

clasificacion estan limitadas al nimero de fiadores de plaquita 5A, 5B segun el niumero de planos de deteccion
existentes.

Si por el lado opuesto al lado ancho 2B de la llave esta dispuesta igualmente una ranura de control 8 y por el lado
opuesto al lado estrecho 2C de la llave esta dispuesto igualmente un nervio de control 9 especularmente simétrico
respecto al eje de la llave, entonces la llave segun el estado de la técnica de las figuras 2A, 2B es una llave
reversible que segun las figuras 2A, 2B puede ser introducida alternativamente con su lado estrecho o ancho 2S, 2B
en el nucleo 4 de cilindro, de manera que siempre una de las dos ranuras de control 8 y nervios de control 9
opuestos asume la codificacion, consiguiéndose el mismo efecto.

Independientemente de cual de los lados estrechos 2S opuestos segun la Fig. 2A esté situado en la direccion de
desplazamiento radial 7.1, se asegura que una de las dos ranuras de control 8 clasifica los fiadores de plaquita 5A 'y
uno de los dos nervios de control 9 clasifica los fiadores de plaquita 5B, con lo que el dispositivo de cierre 1 puede
ser accionado.

La Fig. 3 muestra un dispositivo de cierre 1 segun las Figs. 1A, 1B o Figs. 2A, 2B en una representacion en seccion.
En la carcasa 3 de cilindro se sitia el nucleo 4 de cilindro giratorio en el ejemplo de realizacion dentro de un
casquillo de marcha libre 4A, habiendo sido cortado el dispositivo de cierre 1 en el plano en el que esta situado un
fiador de plaquita 5 del tipo 5A. Dispositivos de cierre sin casquillo de marcha libre 4A son ya igualmente conocidos.

El fiador de plaquita de primer tipo 5A puede ser desplazado en una primera direccién de movimiento radial 7. 1 por
la llave 2 que puede ser insertada en el canal 6 de llave.

En la Fig. 3 el fiador de plaquita del primer tipo 5A esta sacado del nucleo 4 de cilindro, de manera que el dispositivo
de cierre 1 no puede ser cerrado, ya que el fiador de plaquita 5A bloquea indirectamente el ndcleo 4 de cilindro
respecto a la carcasa 3 de cilindro visible aqui. El bloqueo indirecto se realiza a través del casquillo de marcha libre
4A cuya funcion es conocida en si.

La siguiente invencién es aplicable en dispositivos de cierre 1 independientemente de si tiene lugar un bloqueo
directo sin casquillo de marcha libre 4A o un blogqueo indirecto — por ejemplo mediante el casquillo de marcha libre
4A mostrado en la Fig. 3.

Si la llave 2 (no representada) es introducida en el canal 6 de llave, entonces el fiador de plaquita 5A es movido
hacia abajo en la direccion de movimiento radial 7.1 segun la Fig. 2, de manera que el nucleo 4 de cilindro puede ser
girado respecto a la carcasa 3 de cilindro. EI movimiento del fiador de plaquita 5A se realiza en oposicion a la fuerza
del elemento de resorte 3A representado esquematicamente. El saliente 5-1 presiona contra el elemento de resorte
3A asociado, respectivamente, a cada fiador de plaquita del primer tipo 5A. EI mismo modo de proceder se tiene en
el caso del fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B que, sin embargo, es desplazado en otra direccion de
movimiento radial 7.2.

En la siguiente descripcién de las figuras se emplean para los mismos componentes siempre los mismos simbolos
de referencia.

La disposicion de un asiento de vehiculo dentro del automdvil y su direccién de marcha habitual determinan las
siguientes indicaciones de direccion. La direccion de marcha o la contraria corresponden a la direccién x, la direccion
vertical en un vehiculo es determinada por la direccion z, discurriendo los ejes perpendiculares a la direccion de
marcha en la direccion y.

No obstante, la descripcidon con las indicaciones de direccién x, y, z es solo a modo de ejemplo y pueden variar
segun la disposicion de un sistema de cierre en el automovil y, por tanto, una direccion diferente del canal de llave
de los dispositivos de cierre del sistema de cierre respectivo.

Para poder indicar direcciones de desplazamiento neutrales es definida la direccion axial por el eje 7 de cilindro,
partiendo de la cual estan determinadas la primera y segunda direcciones de movimiento radial 7.1, 7.2 para los
fiadores de plaquita 5A, 5B, 5C, 5D.

Respecto a las coordenadas cartesianas de las figuras 1A a 3 una direccion de insercion E de la llave 2 puede ser
por ejemplo la direccién x. Asi el canal 6 de llave esta alineado, por ejemplo, de manera que en un automovil el lado
ancho 2B discurra en la direccioén vertical, la direccion z, y el lado estrecho 2B de la llave 2 en la direccion y. Esto
significa que en tal dispositivo de cierre 1 los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A se mueven en la primera
direcciéon de movimiento radial 7.1 en la direccién z y los fiadores de plaquita 5 del tipo 5B en la segunda direccion
de movimiento radial 7.2 perpendicularmente a la direccién de marcha, en la direccion y. Si cambia la direccion de
insercion E, cambian también correspondientemente las coordenadas cartesianas.

Ademas se define un primer plano de corte Dy, que corta a la llave 2 segun la Fig. 2B a lo largo de su lados
exteriores anchos 2B, 2B’ en el plano x/z. Las trayectorias de control 9, 10, 14 0 9, 10’, 14’ sobre los lados exteriores
estrechos 2S, 2S’ de la llave son asi cortadas imaginariamente en dos mitades segun la siguiente descripcion de la
invencion.
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Analogamente se define un segundo plano de corte Dyy que corta a la llave 2 u 8 segun la Fig. 2B a lo largo de su
lados exteriores estrechos 2S, 2S’ en el plano x/y. Las trayectorias de control 8 u 8’ sobre los lados exteriores
anchos 2B, 2B’ de la llave 2 son asi cortadas imaginariamente en dos mitades segun la Fig. 2B.

En las siguientes cinco formas de realizacién se dara la explicacion para una direccion de insercion E en la direccion
X.

La idea relacionada con la invencién consiste en que para elevar la seguridad frente a forzado y para elevar la
variabilidad esta previsto al menos un sistema de cierre S, (S1, S2, S3, Sa4, Ss) que a continuacion sera descrito en
detalle en cada una de cinco formas de realizaciéon, de modo que mediante una llave 2 en al menos uno de al menos
dos planos de deteccion 11, pueden ser detectados y clasificados ambos tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B 6 5A,
5C 6 5C, 5D, de modo que se pueda elegir libremente la disposicion de un tipo de los dos fiadores de plaquita 5A,
5B 6 5A, 5C 6 5C, 5D en este al menos un plano de deteccion 11, situado en el nucleo 4 de cilindro en la direccion
de insercion E de la llave 2 en el nlcleo 4 de cilindro.

Por tanto, a diferencia del estado de la técnica no se determina a priori qué tipo de fiadores de plaquita estan
dispuestos en tal plano de deteccién 11..

En las siguientes representaciones se prescinde de la representacion del saliente 5-1 respectivo en los fiadores de
plaquita 5A, 5B, 5C, 5D en el que se apoya, respectivamente, un elemento de resorte 3A. No obstante, al final de la
descripcion se tratara en detalle la importancia del elemento de resorte 3A que se muestra en la Fig. 3, en relacion
con la presente invencion.

Primera forma de realizacién
Primer sistema de cierre S en una primera variante de realizacién segun las figuras 4A, 4B.

En primer lugar se presentan los fiadores de plaquita del primer y segundo tipo 5A, 5B segun la Fig. 5C y la Fig. 5D
que son empleados en el sistema de cierre S1- aunque no solo alli — en las diferentes formas de realizacién del
primer sistema de cierre S1. Como ya esta descrito en el estado de la técnica, los fiadores de plaquita 5A, 5B
presentan, respectivamente, un orificio en el que puede ser introducida la llave 2. El fiador de plaquita 5A segun la
Fig. 5D presenta un taléon 5A-1 de fiador que se aplica en la ranura de control 8 de la llave 2. El fiador de plaquita 5B
presenta segun la Fig. 5C una ranura 5B-1 de fiador en la que se aplica el nervio de control 9 de la llave 2.

La Fig. 4A muestra la llave 2 en una vista en perspectiva con su lado estrecho 2S y su lado ancho 2B. En el lado
ancho 2B esta dispuesta la ranura de control 8. La ranura de control 8 presenta un primer flanco 8A de ranura y un
segundo flanco 8B de ranura. El fiador de plaquita 5A movible en la primera direccién de movimiento radial 7.1 es
presionado mediante el elemento de resorte ya descrito aunque no representado aqui en detalle con su punto de
deteccién complementario en direccién al primer flanco 8A de ranura en un punto de deteccion previsto en la llave 2.

El segundo flanco 8B de ranura opuesto sirve asi como guia forzosa para el talon 5A-1 de fiador de un fiador de
plaquita 5A.

En la el lado estrecho 2S de la llave 2 esta dispuesto el nervio de control 9 que presenta un primer flanco 9a de
nervio y un segundo flanco 9B de nervio. El elemento de resorte correspondiente ya descrito, aunque no
representado en detalle, presiona al fiador de plaquita 5 del tipo 5B con su punto de deteccién complementario en el
punto de deteccion del primer flanco 9A de nervio, sirviendo el segundo flanco 9B de nervio como guia forzosa para
el fiador de plaquita.

Por tanto, el primer flanco 8A de ranura visible es la ranura de control del fiador de plaquita del primer tipo 5A y el
primer flanco 9A de nervio inferior no visible es el flanco de control del fiador de plaquita del segundo tipo 5B.

A lo largo del eje 7 de la llave situado rotacionalmente simétrico en el nucleo 4 de cilindro, en diferentes planos
imaginarios 111 a 114, situados perpendiculares al eje 7 de la llave estan dispuestos tanto los puntos de deteccion
121 a 124¢ sobre el primer flanco 8A de ranura como sobre el primer flanco 9A de nervio.

La particularidad del primer sistema de cierre S1 en la primera variante de realizaciéon consiste en que en el primer
plano de deteccion 114 esta realizado solo un punto de deteccién 124 en el primer flanco 8A de ranura para un fiador
de plaquita 5 del primer tipo 5A. En este primer plano de detecciéon 114 puede ser comprobado solo uno de los dos
tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B.

En el segundo plano de deteccién 11, existe, sin embargo, la posibilidad de comprobar tanto el fiador de plaquita 5
del primer tipo 5A como el fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B a través de sus puntos de deteccion
complementarios.

Por “comprobacion” se entiende la deteccion y clasificacion de los puntos de deteccién complementarios de un fiador
de plaquita a través de los puntos de deteccion de una llave 2 dentro del dispositivo de cierre, en particular de un
dispositivo de cierre.
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Para ello el nervio de control 9 presenta en el primer flanco 9A de nervio un punto de deteccion 12, para el fiador de
plaquita 5 del segundo tipo 5B. Simultaneamente en el primer flanco 8A de ranura en el segundo plano de deteccion
11, esta realizado igualmente un punto de deteccion 12; para un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A. Por tanto,
segun la invencion existe la posibilidad de comprobar en el segundo plano de deteccion 11, ambos tipos de fiadores
de plaquita 5A, 5B. En un nucleo 4 de cilindro para la determinacion de qué fiador de plaquita 5 debe estar dispuesto
en el segundo plano de deteccion 11,, el usuario puede elegir libremente si dispone el fiador de plaquita 5 del primer
tipo 5A o el fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B.

En ambos casos al introducir la llave 2 en el canal 6 de llave se asegura que en uno y el mismo segundo plano de
deteccion 11, se realiza una comprobacion del fiador de plaquita dispuesto seleccionado del primer tipo 5A o del
segundo tipo 5B.

Esta secuencia de puntos de deteccion 12, en un plano de deteccién 11, en la que en un plano de deteccién 11, no
existe seleccion del tipo de fiador de plaquita 5 y en el siguiente plano de deteccion 11, se tiene la seleccion del tipo
5A 6 5B de los fiadores de plaquita, esta prolongada en la llave 2 representada en la Fig. 4A.

Para ilustrar el nimero de puntos de deteccion 12, que ofrece la llave 2 en un plano de deteccién 11, estan
representados en los diferentes planos de deteccion 111 a 1140 lineas en una secuencia un punto- raya que significa
un posible punto de deteccién 12, en un plano de deteccion 11, — o una secuencia de dos puntos-raya, que significa
dos posibles puntos de deteccion 12, en un plano de deteccion 11,.

Siempre que exista una secuencia un punto-raya, en este plano de deteccion 11, esta previsto solo un punto de
deteccion 12, ya sea para un fiador de plaquita del primer tipo 5A o del segundo tipo 5B. Si la linea esta
representada con dos puntos y una raya (secuencia dos puntos-raya), entonces en este plano de deteccion estan
previstos dos puntos de deteccion 12, para una disposicion discrecional de un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A
o del segundo tipo 5B. Este tipo de representacion es empleado del mismo modo en todas las otras figuras.

Analogamente al segundo plano de deteccion 11,, por tanto, en el octavo plano de deteccion 11g sobre la llave 2
esta previsto un punto de deteccion 12g tanto para el punto de deteccién complementario del fiador de plaquita 5A
como para el punto de deteccion complementario del fiador de plaquita 5B en el primer flanco 8A de ranura asociado
o el primer flanco 9A de nervio.

Esta realizacion esta ilustrada también en la Fig. 4B. En la Fig. 4B esta ilustrada en la representacion central una
vista en planta desde arriba sobre el lado ancho 2B de la llave 2. El primer flanco 8A de ranura respectivo de la
ranura 8 presenta en cada uno de los planos de deteccion 111 a 114 puntos de deteccion 124 a 124 situados en el
primer flanco 8A de ranura que por claridad estan caracterizados con un pequefio rectangulo.

Uno de estos puntos de deteccion, concretamente el punto de deteccion 1210 en el plano de deteccion 114 para el
fiador de plaquita 5A, esta caracterizado por separado. Partiendo del segundo plano de deteccion 11, esta realizado
sobre el primer flanco 9A de nervio en el segundo plano de deteccion respectivo 114, 116, 118 y 1110 un punto de
deteccion 12;, 124, 126 y 125 y 1210. Por tanto, en el plano de deteccion respectivo 112, 114, 116, 118y 1110 Se puede
elegir libremente qué fiadores de plaquita 5 del tipo 5A 6 5B con sus puntos de deteccion complementarios deben
ser posicionados en este plano de deteccion.

Ademas resulta la ventaja esencial de que el primer sistema de cierre S1 puede estar formado por al menos dos
dispositivos de llave que se caractericen por fiadores de plaquita 5A, 5B dispuestos de forma diferente. Para cada
dispositivo de cierre equipado con fiadores de plaquita diferentes de este tipo puede ser empleada siempre la misma
llave 2. Por ejemplo, la misma llave 2 puede ser empleada para un primer dispositivo de cierre como llave para un
cilindro de cierre de puerta y por otra parte para un segundo dispositivo de cierre como llave para un cilindro de
cierre de encendido.

Asi la primera posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre de manera que estén dispuestos solo fiadores
de plaquita 5 del tipo 5A cuyos puntos de deteccion complementarios sean comprobados a través de los puntos de
deteccion 124 a 1240 del primer flanco 8A de ranura de la primera trayectoria de control 8.

Ademas la segunda posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos solo fiadores
de plaquita 5 del tipo 5B que son comprobados a través de sus puntos de deteccién complementarios en los puntos
de deteccion 12;, 124, 126, 125,1210 del primer flanco 9A de nervio de la segunda trayectoria de control 9.

Finalmente existe la tercera posibilidad de realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos ambos tipos
de fiadores de plaquita 5A, 5B, pudiendo ser elegidos de forma variable en los planos de deteccion 112, 114, 116, 118
y 1140 cudles de los dos fiadores de plaquita 5 del tipo 5A o del tipo 5B estan dispuestos, pudiendo emplearse en
todas las posibles realizaciones siempre la misma llave 2 para al menos dos dispositivos de cierre para clasificar los
fiadores de plaquita 5A, 5B a través de sus puntos de deteccién complementarios, de manera que el nicleo 4 de
cilindro sea giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro.

Ademas, como esta ilustrado en las representaciones superior e inferior de la Fig. 4B, la llave 2 del primer sistema
de cierre Sy puede ser realizada como llave reversible. Como puede verse de forma solo parcial en la Fig. 4A, por el
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lado opuesto del nervio de control 9 existe un nervio de control 9A’ dispuesto especularmente simétrico respecto al
segundo plano de corte Dyy.

De igual modo, aunque no se muestra en las Fig. 4A y 4B, en el lado opuesto de la llave 2 a la primera trayectoria de
control 8 esta asociada una primera trayectoria de control 8’ especularmente simétrica respecto al primer plano de
corte Dy, con un primer flanco 8A’ de ranura opuesto.

En la representaciéon esquematica superior de la Fig. 4B se muestra, partiendo de la representacion central de la Fig.
4B, el nervio de control 9’ situado por debajo sobre el lado estrecho 2S’ de la llave 2’ opuesto al lado estrecho 2S de
la llave 2.

En la representacion esquematica inferior de la Fig. 4B se muestra, partiendo de la representacion central de la llave
2 de la Fig. 4B, el nervio de control 9 situado por arriba sobre el lado estrecho 2S.

Los puntos de deteccion 12, (visibles en la Fig. 4A, la primera trayectoria de control 8 opuesta no es visible)
dispuestos sobre una llave reversible estan representados como rectangulos en las ilustraciones esquematicas de la
Fig. 4B.

En esta realizacion de llave reversible no juega ningun papel como sea introducida la llave 2 en la direcciéon de
insercion E en el canal 6 alargado previsto para ello. Los efectos y ventajas descritos se mantienen siempre.

En la introduccion de la llave 2 en una primera posicion para detectar los puntos de deteccién complementarios de
los fiadores de plaquita 5 del primer y segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos 8A, 9A (sistema de cierre de dos
trayectorias).

En la introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) para detectar los puntos de
deteccion complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos
8A’, 9A’ (sistema de cierre de dos trayectorias).

Primera forma de realizacion:
Primer sistema de cierre S1 en una segunda variante de realizacion segun las figuras 4C, 4D.

La particularidad del primer sistema de cierre S1 en la segunda variante de realizacion que se muestra en las figuras
4C, 4D consiste en que en la llave 2 en el primer plano de deteccién 111 estan realizados dos puntos de deteccion
124 en el primer flanco 8A de ranura para un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A y en el primer flanco 9A de nervio
para el fiador de plaquita 5 del tipo 5B. En este primer plano de deteccién 111 pueden, por tanto, ser comprobados
ambos tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B a través de los puntos de deteccidén complementarios, debiendo ser
seleccionado un tipo 5A 6 5B.

En el segundo plano de deteccién 11, existe ahora Unicamente la posibilidad de comprobar el fiador de plaquita 5 del
primer tipo 5A. El nervio de control 9 no presenta en el primer flanco 9A de nervio del segundo plano de deteccion
112 ningun punto de deteccion 12, para el fiador de plaquita del tipo 5B. En un nucleo 4 de cilindro en la
determinacion de qué fiador de plaquita 5 debe estar dispuesto en el primer plano de deteccién 114, el usuario puede
elegir libremente si dispone el fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A o el fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B. En
ambos casos al introducir la llave 2 en el canal 6 de llave se asegura que en uno y el mismo primer plano de
deteccion 114 se realiza una comprobacién del punto de deteccién complementario del fiador de plaquita
seleccionado 5A o 5B.

Esta secuencia de puntos de deteccion 12, en un plano de deteccién 11, en la que en un plano de deteccion 11, no
existe seleccion del tipo de fiador de plaquita 5 y en los siguientes planos de deteccion 11, existe la seleccion del
tipo 5A 6 5B de los fiadores de plaquita prosigue en la llave 2 representada en la Fig. 4C. Para ilustrar el nimero de
puntos de deteccion 12, en un plano de deteccion 11, se ha empleado de nuevo con ayuda de las lineas
representadas la secuencia un punto-raya o dos puntos-raya en los diferentes planos de deteccion 114 a 11+.

Analogamente al primer plano de deteccion 11+ por ejemplo en el séptimo plano de deteccion 117 esta previsto un
punto de deteccién 12; tanto para el fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A como para el fiador de plaquita 5 del
segundo tipo 5B en el primer flanco 8A de ranura asociado o el primer flanco 9A de nervio.

Esta realizacion esta ilustrada también en la Fig. 4D. En la Fig. 4D esta representada en la ilustracion esquematica
central una vista en planta desde arriba sobre la llave 2. El respectivo primer flanco 8A de la ranura de control 8
presenta en cada uno de los planos de deteccion 114 a 1149 puntos de detecciéon 124 a 124 situados en el primer
flanco 8A de ranura, que por claridad estan caracterizados de nuevo con un pequefio rectangulo. Uno de estos
puntos de deteccién, concretamente el punto de deteccion 129 en el noveno plano de deteccién 119 para el fiador de
plaquita 5A, esta caracterizado por separado.

Partiendo del primer plano de deteccion 114 esta realizado sobre el primer flanco 9A de nervio en el segundo plano
de deteccion respectivo 113, 115, 117 y 119 un punto de deteccion 123, 125, 127 y 129. Por tanto, en el plano de
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deteccion respectivo 113, 115, 117 y 119 se puede elegir libremente qué fiador de plaquita 5 del tipo 5A 6 5B debe ser
posicionado en este plano de deteccién y comprobado a través del punto de deteccion complementario respectivo.

Ademas resulta también aqui la ventaja esencial de que el primer sistema de cierre S1 de la segunda variante de
realizacion puede estar formado por al menos dos dispositivos de llave que se caractericen por fiadores de plaquita
5 del primer y segundo tipo 5A, 5B dispuestos de forma diferente. Para cada uno de los dispositivos de cierre asi
previstos puede ser empleada, sin embargo, siempre la misma llave 2.

Asimismo también aqui la primera posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos
solo fiadores de plaquita del tipo 5A que son comprobados a través de los puntos de deteccién 124 a 121 del primer
flanco 8A de ranura de la primera trayectoria de control 8.

Ademas existe también aqui la segunda posibilidad de realizar otro dispositivo de cierre en el que estén dispuestos
solo fiadores de plaquita del tipo 5B que son comprobados en los puntos de deteccion 124, 123, 125, 127,129 del
primer flanco 9A de nervio de la segunda trayectoria de control 9. Véase por ejemplo uno de estos puntos de
comprobacién 12y, 119 para un fiador de plaquita 5 del tipo 5B de la Fig. 4D.

Finalmente existe la tercera posibilidad de realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos ambos tipos
de fiadores de plaquita 5A, 5B, pudiendo elegirse de forma variable en los planos de deteccion 114, 113, 115, 117y
119cuales de los dos fiadores de plaquita del tipo 5A o del tipo 5B se disponen, de modo que se puede emplear en
todas las posibles realizaciones siempre la misma llave 2 para al menos dos dispositivos de cierre para clasificar los
fiadores de plaquita 5A, 5B a través de sus puntos de deteccién complementarios, de manera que el nicleo 4 de
cilindro sea giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro.

Ademas, como esta ilustrado en la representacion esquematica superior e inferior de la Fig. 4D, la llave 2, 2S/ 2, 2S
del sistema de cierre S1 puede ser realizada como llave reversible. Como puede verse de forma solo parcial en la
Fig. 4C, por el lado opuesto 2’, 2S’ de la llave 2, 2S esta dispuesto un nervio de control 9A’ especularmente simétrico
del nervio de control 9 respecto al segundo plano de corte Dyy.

De igual modo, aunque no se muestra en las Fig. 4C y 4D, en el lado opuesto de la llave 2, 2B esta dispuesta una
primera trayectoria de control 8’ por el lado 2’, 2B’ especularmente simétrica de la primera trayectoria de control 8
respecto al primer plano de corte Dy, con un primer flanco 8A’ de ranura opuesto.

En la representacion esquematica superior de la Fig. 4D se muestra, partiendo de la ilustracion central de la Fig. 4C,
el nervio de control 9’ situado por debajo sobre el lado estrecho 2S’.

En la ilustracion inferior de la Fig. 4D se muestra, partiendo de la ilustracion central de la Fig. 4B, el nervio de
control 9 situado por arriba sobre el lado estrecho 2S.

Los posibles puntos de deteccion 12, visibles de una llave reversible estan representados de nuevo como
rectangulos en las ilustraciones de la Fig. 4D.

Por esta realizacion de llave reversible no juega aqui tampoco ningun papel como sea introducida la llave 2 en el
canal 6 de llave alargado previsto para ello en la direccidon de insercion E. Los efectos y ventajas descritos se
mantienen por tanto siempre.

En la introduccion de la llave 2 en una primera posicion para detectar los puntos de deteccién complementarios de
los fiadores de plaquita 5 del primer y segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos 8A, 9A (sistema de cierre de dos
trayectorias).

En la introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) para detectar los puntos de
deteccion complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos
8A’, 9A’ (sistema de cierre de dos trayectorias).

Primera forma de realizacion:
Primer sistema de cierre S1 en una tercera variante de realizacion segun las figuras 4E, 4F.

El sistema de cierre S segun las figuras 4E y 4F corresponde a la segunda variante de realizacion segun las figuras
4C, 4D, en él la primera ranura de control 8 en el lado ancho opuesto 2B’ de la llave 2 esta dispuesta
especularmente simétrica de la primera ranura de control 8 respecto al primer plano de corte Dy, pero los nervios
de control 9, 9' como esta representado en las ilustraciones superior e inferior de la Fig. 4F no estan realizados
especularmente simétricos respecto del segundo plano de corte Dyy.

Ademas también en la realizacion del primer sistema de cierre Sy segun la tercera variante de realizacion resulta la
primera posibilidad de realizar un dispositivo de cierre en el que solo estén dispuestos fiadores de plaquita del tipo
5A que son comprobados a través de los puntos de deteccion 121 a 121 del primer flanco 8A de ranura o del primer
flanco 8A’ de ranura dispuesto especularmente simétrico de la primera trayectoria de control 8, 8'. Entonces la llave
2 puede ser empleada como hasta ahora como llave reversible.
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Ademas existe también aqui la segunda posibilidad de realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos
solo fiadores de plaquita del tipo 5B que son comprobados en los puntos de deteccion 124, 123, 125, 127,129 del
primer flanco 9A de nervio de la segunda trayectoria de control 9 o del flanco 9A’ de nervio no dispuesto
especularmente simétrico de la segunda trayectoria de control 9 a través de los puntos de deteccion
complementarios. No obstante, la llave 2 ya no puede ser empleada como llave reversible, puesto que los nervios de
control 9, 9’ no estan dispuestos especularmente simétricos.

Finalmente existe la tercera posibilidad de realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos ambos tipos
de fiadores de plaquita 5A, 5B, pudiendo ser seleccionados de forma variable los fiadores de plaquita 5A, 5B en
todos los planos de deteccién 111 a 1140 porque los fiadores de plaquita 5 del tipo 5B pueden ser dispuestos
alternativamente, de manera que los fiadores de plaquita 5 del tipo 5B con su punto de deteccién complementario en
un sistema de cierre del segundo sistema S; sean detectados una vez en los planos de deteccion 112, 114, 116,
118,110 en los puntos de deteccidn 12;, 124, 126, 125,121 mediante el primer flanco 9A de nervio o en los planos de
deteccion 114, 113, 115, 117,119 en los puntos de deteccidén 124, 123, 125, 127,129 de otro dispositivo de cierre
perteneciente al segundo sistema de cierre S; mediante su punto de deteccion complementario en el primer flanco
9A’ de nervio no dispuesto especularmente simétrico.

Se entiende que los fiadores de plaquita 5 del segundo tipo 5B deben estar dispuestos desplazados 180° en cada
segundo plano de deteccion 114 a 114¢ para que la ranura 5B-1 de fiador pueda comprobar una vez los puntos de
deteccion complementarios de los fiadores de plaquita 5 del segundo tipo 5B mediante el primer flanco 9A de nervio
en los planos de deteccion 114, 113, 115, 117,119 con los puntos de deteccidon 124, 123, 125, 127,129 y otra vez los
puntos de deteccion complementarios del fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B mediante el primer flanco 9A’ de
nervio opuesto en los planos de deteccion 112, 114, 116, 115,1110 €n los puntos de deteccion 12, 124, 126, 125,1210.

En todas las posibles realizaciones puede siempre ser empleada la misma llave 2 para al menos dos dispositivos de
cierre para asi clasificar los fiadores de plaquita del primer tipo 5A y del segundo tipo 5B mediante los puntos de
deteccion complementarios, de manera que el nucleo 4 de cilindro sea giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro.
La llave 2, sin embargo, ya no puede ser usada como llave reversible puesto que los nervios de control 9, 9’ no
estan dispuestos especularmente simétricos.

En la introduccion de la llave 2 en una primera posicion para detectar los puntos de deteccién complementarios de
los fiadores de plaquita 5 del primer y el segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos 8A, 9A, 9A’ (sistema de cierre
de tres trayectorias).

Una introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) no es posible por la disposicion
no especularmente simétrica de los nervios de control 9, 9.

Segunda forma de realizacion:
Segundo sistema de cierre S, segun las figuras 5A a 5G en una primera variante de realizacion.
Las figuras 5A a 5J muestran un segundo sistema de cierre S; en una primera variante de realizacion.

El segundo sistema de cierre S, se caracteriza por que en cada uno de los planos de deteccion 11, esta previsto,
respectivamente, un punto de deteccién 12, para el punto de deteccién complementario del fiador de plaquita 5 del
primer tipo 5A y para el punto de deteccién complementario del fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B.

Las figuras 5C y 5D muestran los dos fiadores de plaquita 5 del primer y segundo tipo 5A y 5B que ya han sido
descritos en relacion con el primer sistema de cierre Sy.

Las figuras 5A y 5B muestran, respectivamente, en perspectiva una llave 2, mostrando la Fig. 5A el lado delantero,
el lado estrecho 2S de llave y el lado superior, el lado ancho 2B de la llave. En la Fig. 5B la llave 2 ha sido girada 90°
respecto a la Fig. 5A, de manera que la primera trayectoria de control 8, que segun la Fig. 5A apunta hacia arriba,
esta alineada respecto al observador, de manera que el lado estrecho trasero opuesto 2S’ esta ahora representado
arriba.

Por tanto, el nervio de control 9’ situado en el lado trasero en la Fig. 5A puede verse en la Fig. 5 en el lado superior
estrecho de la llave 2’ como superficie exterior 2S’ estrecha.

Por la linea dos puntos-raya empleada en ambas figuras se ve claramente que tanto en el primer flanco 8A de
ranura como en el primer flanco 9A de nervio de cada plano de deteccion 11, esta realizado un punto de deteccion
12,. Los flancos situados opuestos, el segundo flanco 8B de ranura y el segundo flanco 9B de nervio constituyen asi,
respectivamente, una guia forzosa para el talon 5A-1 de los fiadores de plaquita 5A o para la ranura 5B-1 de los
fiadores de plaquita 5B.

A modo de ejemplo esta representado que en el primer plano de deteccion 114 puede ser comprobado o detectado,
respectivamente, un punto de deteccion 124 para el punto de detecciéon complementario del fiador de plaquita del
primer tipo 5A y también del segundo tipo 5B mediante el primer flanco 8A de ranura o el primer flanco 9A de nervio.
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Por ejemplo esta representado también en el cuarto plano de deteccion 114 que ambos tipos de fiadores de plaquita
5A y 5B pueden ser comprobados a través de las trayectorias de control 8, 9 realizadas correspondientemente.

De ello resulta de nuevo la ventaja esencial de que el segundo sistema de cierre S, puede estar formado por al
menos dos dispositivos de llave que se caractericen por fiadores de plaquita 5 de ambos tipos 5A, 5B dispuestos de
forma diferente. Para cada dispositivo de cierre asi realizado o equipado con fiadores de plaquita puede ser
empleada la misma llave 2. Si en cada uno de los planos imaginarios 11, pueden ser dispuestos discrecionalmente
ambos tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B se tiene aqui también una pluralidad de diversas posibilidades de
disposicion de fiadores de plaquita que supera al estado de la técnica. Con ello se eleva la seguridad frente a
forzado.

Si las trayectorias de control 8, 9 son, respectivamente, especularmente simétricas de las trayectorias de control 8,
9’ opuestas respecto al primer y segundo planos de corte Dy,, Dyy se produce siempre una llave reversible, de
manera que la llave 2 en al menos dos dispositivos de cierre puede ser empleada en una primera posicién y en una
segunda posicién como llave reversible.

En la introduccion de la llave 2 en una primera posicion para detectar los puntos de deteccién complementarios de
los fiadores de plaquita 5 del primer y del segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos 8A, 9A (sistema de cierre de
dos trayectorias).

Al introducir la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) para detectar los puntos de deteccion
complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y del segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos 8A’, 9A’
(no representados en detalle en las figuras 5A, 5B) (sistema de cierre de dos trayectorias).

La Fig. 5E muestra para el segundo dispositivo de cierre los primeros tres planos de deteccion 114, 112, 113 e ilustra
los posibles puntos de deteccion 124, 125, 123dispuestos en la primera y la segunda trayectorias de control 8, 9 en
un plano de deteccion 114, 112, 113.

En la Fig. 5F se muestra el segundo fiador de plaquita 5B desplazable en la direccion de movimiento radial 7.2 que
en el primer plano de deteccion 114 forma un punto de deteccion 124en el primer flanco 9A de nervio de la segunda
trayectoria de control 9. El primer flanco 9A de nervio y el segundo flanco 9B de nervio guiado de forma forzosa se
aplican en la ranura 5B-1 de fiador y controlan el fiador de plaquita del segundo tipo 5B a través de su punto de
deteccion complementario en la direccion de movimiento radial 7.2 que en el ejemplo de realizacion segun las
definiciones de direccion puede situarse por ejemplo en una direccion y.

La Fig. 5G muestra de forma analoga el fiador de plaquita del primer tipo 5A que es clasificado o detectado en la
primera direccion de movimiento radial 7.1 por la primera ranura de control 8 a través del primer flanco 8A de ranura
y el segundo flanco 8B de ranura de guia forzada por la introduccion de la llave 2. De ello resulta, como se puede
reconocer en comparacion con la Fig. 5F, la disposicion discrecional de un punto de deteccién 124 en el primer plano
de deteccion 114 para el punto de deteccion complementario de un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A en lugar
del segundo tipo 5B (Fig. 5F).

Si la direccion de movimiento radial del fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B esta situada en la direccion de
movimiento 7.2, por ejemplo en un vehiculo en la direccién y, entonces la direccién de movimiento del fiador de
plaquita 5 del primer tipo 5A, esta dispuesta por ejemplo segun la direccion de movimiento 7.1 ortogonal a ella en la
direccion z.

Si una llave 2 es introducida, por ejemplo, en la direccion del vehiculo x en un canal de llave y el lado estrecho 2S de
la llave 2 se sitia horizontal en la direccion y en un vehiculo, entonces el fiador de plaquita 5 del tipo 5B es
desplazado horizontalmente en la direccién y segun la direccidon de movimiento 7.2 y el fiador de plaquita 5 del tipo
5A es desplazado en la direccion vertical en la direccién z en la direccion de movimiento 7.1.

Segunda forma de realizacion:
Segundo sistema de cierre S, segun las figuras 5H a 5J en una segunda variante de realizacion.

Segun las figuras 5H, 5I, 5J existe también, no obstante, la posibilidad de realizar el segundo sistema de cierre S, de
manera que la segunda trayectoria de control 9 y la trayectoria de control 9' opuesta por los lados exteriores
estrechos 2S, 2S’ de la llave 2 no estén realizadas especularmente simétricas respecto al segundo plano de corte
Day.

Esta segunda variante de realizacion del segundo sistema de cierre esta ilustrada en las figuras 5H, 5l, 5J.
Con ello resultan de nuevo las siguientes posibilidades de realizar dispositivos de cierre.

Para ahora seguir la idea de la invencién también dentro del segundo sistema de cierre S,, el segundo sistema de
cierre Sy en la segunda variante de realizacion se caracteriza igualmente por que en al menos uno de los planos de
deteccion 11, aqui en cada uno de ellos, esta previsto, respectivamente, un punto de deteccién 12, para un fiador
de plaquita 5 del primer tipo 5A y para un fiador de plaquita 5 del segundo tipo 5B, aunque debido a que la
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disposicion de los nervios de control 9, 9" no es especularmente simétrica no puede producirse en cualquier caso
una llave reversible, como se explicara a continuacion.

En la Fig. 51 se muestra la representacion esquematica de solo uno de los nervios de control 9 en el lado exterior
estrecho 2S de la llave 2. En la representacion de la Fig. 51 partiendo de la Fig. 5H se muestra el nervio de control 9
situado arriba en el lado estrecho 2S de la llave 2.

El nervio de control opuesto 9' no esta dispuesto especularmente simétrico respecto al segundo plano de corte Dyy
como muestra la figura 5J.

Por un lado, por medio de la primera ranura de control 8A de la primera trayectoria de control 8 y del primer nervio
de control 9A de la segunda trayectoria de control 9 se puede realizar en cada uno de los planos de deteccion 114,
112, 113, 114, 115, 115, 117 un punto de deteccion 121, 122, 123, 124, 125, 125, 127.

Por otro lado, por medio de la primera ranura de control 8A’ opuesta de la primera trayectoria de control 8 y del
primer nervio de control 9A’ de la segunda trayectoria de control opuesta 9’ se puede realizar en cada uno de los
planos de deteccion 114, 112, 113 114, 115, 116, 117 un punto de deteccion 121, 122, 123 124, 125, 126, 127.

Si en una posibilidad en un dispositivo de cierre son dispuestos solo fiadores de plaquita del primer tipo 5A, entonces
estos son comprobados, respectivamente, mediante los puntos de deteccion 124 a 127, el primer flanco 8A u 8A’ de
ranura, de la primera trayectoria de control 8 o de la primera trayectoria de control opuesta 8 que estan dispuestas
con simetria especular. De esta forma se tiene un sistema de cierre S, para varios de tales dispositivos de cierre en
los que la llave 2 esta realizada ain como llave reversible.

Existe también la segunda posibilidad de disponer solo fiadores de plaquita del segundo tipo 5B en cada uno de los
planos de deteccién 114, 112, 113 114, 115, 116, 117 sucesivos que estan dispuestos en los puntos de deteccion 124,
122, 123,124, 125, 126, 127 del primer flanco 9A de nervio de la segunda trayectoria de control 9 o para otro sistema
de cierre solo fiadores de plaquita del segundo tipo 5B en cada uno de los planos de deteccion 114, 112, 113 114,
115, 116, 117 sucesivos que son detectados en los puntos de deteccion 124, 12, 123, 124, 125, 126, 127 del flanco 9A’
de nervio de la segunda trayectoria de control 9'dispuesto no especularmente simétrico. Sin embargo, la llave 2 no
puede ser empleada ya como llave reversible puesto que los nervios de control 9,9° no estan dispuestos
especularmente simétricos respecto al segundo plano de corte Dyy.

Partiendo de la segunda posibilidad descrita anteriormente una realizacion alternativa consiste en disponer los
fiadores de plaquita 5 del segundo tipo 5B de manera que los fiadores de plaquita 5 del segundo tipo 5B con sus
puntos de deteccion complementarios en un dispositivo de cierre del segundo sistema S, sean detectados una vez
en un plano de deteccion 11, mediante el primer flanco 9A de nervio y en un mismo plano de deteccién 11, de otro
dispositivo de cierre perteneciente al segundo sistema de cierre S, mediante su punto de deteccién complementario
por el primer flanco 9A’ de nervio no dispuesto especularmente simétrico. Esto es posibilitado por la direccién de
accion del elemento de resorte que presiona los fiadores de plaquita 5 en una u otra direccién de la direcciéon de
movimiento radial 7.2. Esta llave 2 no puede, sin embargo, ser empleada como llave reversible.

Finalmente la tercera posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos ambos tipos
de fiadores de plaquita 5A, 5B, ya que los fiadores de plaquita 5 del primer y del segundo tipo 5A, 5B en los
siguientes planos de deteccion sucesivos 114, 112, 113 114, 115, 115, 117 pueden ser seleccionados de forma
variable en los puntos de deteccidn 12+, 12, 123 124, 125, 126, 127 pudiendo ser empleada la misma llave 2 para al
menos dos dispositivos de cierre para clasificar los fiadores de plaquita 5A, 5B mediante sus puntos de deteccién
complementarios, de manera que el nucleo 4 de cilindro sea giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro. La llave 2
ya no puede ser empleada como llave reversible, puesto que los nervios de control 9, 9' del segundo no estan
dispuestos especularmente simétricos.

En la introduccion de la llave 2 en una primera posicion para detectar los puntos de deteccién complementarios de
los fiadores de plaquita 5 del primer y del segundo tipo 5A, 5B se emplean los flancos 8A, 9A (sistema de cierre de
dos trayectorias).

Una introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) no es posible por la disposicion
no especularmente simétrica de los nervios de control 9, 9.

Los puntos de deteccién 121, 125 en los planos de deteccion 114, 115 estan caracterizados por separado, indicando
de nuevo la secuencia dos puntos-raya que en cada plano de deteccion 11, pueden ser comprobados a través de
sus puntos de deteccion complementarios segun la seleccion de los dos tipos 5A, 5B de fiadores de plaquita 5.

Tercera y cuarta forma de realizacion:

Tercer y cuarto sistema de cierre S3, S4 segun las figuras 6A a 6E.
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La estructura esencial de la llave 2 para el tercer y cuarto sistemas de cierre S3, S4 esta modificada ya que ahora
una tercera trayectoria de control 10 realizada y dispuesta de otra forma sustituye a la segunda trayectoria de control
9.

Para la tercera y cuarta formas de realizacion estan dispuestos en la segunda direccion de movimiento radial 7.2
fiadores de plaquita 5 méviles de un tercer tipo 5C. Este tercer tipo 5C presenta segun la Fig. 6C como puntos de
deteccién complementarios escalones 5C-1 de fiador opuestos.

El fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A es empleado en la tercera y cuarta forma de realizacién del sistema de
cierre S3, Sssin modificar como se muestra en la Fig. 6B.

La Fig. 6A muestra la diferencia de estos sistemas de cierre S3, S4 respecto a los dos sistemas de cierre S4, S, de la
primera y segunda formas de realizacion.

La llave 2 del tercer y cuarto sistemas de cierre Sz, S4 presenta una tercera trayectoria de control 10 cuyo flanco de
control 10A esta formado sobre el lado estrecho 2S de la llave 2 y su guia forzosa a través de un tercer flanco sobre
la llave 2 ahora por su lado estrecho 2S’ de llave opuesto como trayectoria de control 10’ en forma de un flanco de
control 10A’ guiado forzoso (no visible en la Fig. 6A).

De ello resulta obligatoriamente la forma modificada del fiador de plaquita 5 del tercer tipo 5C, que en la Fig. 6A esta
marcado de acuerdo a su posicion debida respecto a la llave 2, no siendo visible el apoyo de uno de las dos
escalones 5C-1 de fiador en el flanco de control 10A’ guiado de forma forzosa.

Tercera forma de realizacion:
Tercer sistema de cierre Sz segun las figuras 6A, 6B, 6C en una primera variante de realizacion.

De forma analoga al primer sistema de cierre S4, el tercer sistema de cierre S;3 en una primera variante de
realizacion que esta representada en la Fig. 6A se caracteriza por que en cada segundo plano de deteccion 11, esta
previsto, respectivamente, un punto de deteccion 124, 123, 125 (empezando por el primer plano de deteccion 114)
para un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A y para un fiador de plaquita 5 del tercer tipo 5C, con lo que en estos
planos de deteccion 114, 113, 115 puede elegirse qué tipo 5A o 5C disponer.

El primer plano de deteccion 111 de la llave 2 presenta, por ejemplo, el punto de deteccion 124 caracterizado en la
Fig. 6A para un punto de deteccion complementario para el fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A asi como para el
del tercer tipo 5C.

El siguiente plano de deteccion 11, presenta, sin embargo, a diferencia de la representaciéon de la Fig. 6A solo un
punto de deteccién 12; para el fiador de plaquita del primer tipo 5A.

De esto resulta la ventaja de que el tercer sistema de cierre S3 de la primera variante de realizacion puede estar
formado por al menos dos dispositivos de llave que se caractericen por fiadores de plaquita del primer o del tercer
tipo 5A, 5C que se pueden disponer de forma variable en al menos un plano de deteccién 11,. Para cada uno de los
dispositivos de cierre del tercer sistema de cierre S3 realizado correspondientemente puede ser empleada siempre la
misma llave 2 independientemente de la disposicién de un fiador de plaquita 5 del primer o del tercer tipo 5A, 5C.

Asi la primera posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre de manera que solo estén dispuestos fiadores
de plaquita 5 del tipo 5A cuyos puntos de deteccidon complementarios son comprobados a través de los puntos de
deteccion 121 a 12, en cada uno de los planos de deteccién 114 a 11, en el primer flanco 8A de ranura de la primera
trayectoria de control 8.

Ademas la segunda posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos solo fiadores
de plaquita del tercer tipo 5C cuyos puntos de deteccidon complementarios son detectados en los puntos de
deteccion 124, 123, 125 del flanco de control 10A de la tercera trayectoria de control 10.

Finalmente para otro dispositivo de cierre existe la tercera posibilidad de disponer ambos tipos de fiadores de
plaquita 5 del primer y tercer tipos 5A, 5C, pudiendo ser elegidos de forma variable en los planos de deteccion 114,
113, 115 cudles de los dos fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A o del tercer tipo 5C son dispuestos y
comprobados a través de los puntos complementarios, pudiendo emplearse en todas las posibles realizaciones
siempre la misma llave 2 para al menos dos dispositivos de cierre para clasificar los fiadores de plaquita 5A, 5C, de
manera que el nicleo 4 de cilindro sea giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro.

Solo la primera trayectoria de control 8 de la primera variante de realizacion del tercer sistema de cierre Sz esta
realizada especularmente simétrica respecto del primer plano de corte Dy, con lo que resulta una llave 2 con una
primera y una tercera trayectoria de control 8, 10, 10’ y una primera trayectoria de control opuesta 8’ especularmente
simétrica, con lo que dependiendo de la seleccién de los fiadores de plaquita 5A, 5C en el plano de deteccion 11,
respectivo resulta solo una llave reversible cuando en el plano de deteccién respectivo 11, estan dispuestos
exclusivamente fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A.
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En la introduccion de la llave 2 en una primera posicion para detectar los puntos de deteccién complementarios de
los fiadores de plaquita 5 del primer y tercer tipo 5A, 5C se emplean los flancos 8A, 10A (sistema de cierre de dos
trayectorias).

Una introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) no es posible por la disposicion
no especularmente simétrica de los flancos de control 10A, 10A’ de la tercera trayectoria de control 10,10’

Tercera forma de realizacion:
Tercer sistema de cierre Sz en una segunda variante de realizacion segun las figuras 6D, 6E, 6F.

El tercer sistema de cierre S3 en una segunda variante de realizacion que esta representada en las figuras 6D, 6E,
6F se caracteriza por que solo en un unico plano de deteccion, por ejemplo el plano de deteccion séptimo 117, esta
previsto, respectivamente, un posible punto de deteccién 12; para una disposicion variable de un fiador de plaquita 5
del primer tipo 5A o para un fiador de plaquita 5 del tercer tipo 5C.

Los planos de deteccion primero a sexto, 111 a 11e, de la llave 2 presentan segun las figuras 6D, 6E, 6F como
particularidad de esta segunda variante de realizacion por ejemplo desde un primer a un sexto punto de deteccion,
121 a 126, para un punto de deteccién complementario que estan previstos exclusivamente para los fiadores de
plaquita 5 del primer tipo 5A.

Del séptimo al décimo plano de deteccién, 117 a 1140, presentan como particularidad de esta segunda variante de
realizacion puntos de deteccién 127 a 1240 que estan previstos exclusivamente para el punto de deteccion
complementario de los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C.

Asi la primera trayectoria de control 8 y la trayectoria de control opuesta 8 estan realizadas a priori solo hasta el
séptimo plano de deteccion 117 y la tercera trayectoria de control 10 o la trayectoria de control opuesta 10’ estan
realizadas hasta el plano de deteccion 116 simplificadas sin contorno y, por tanto, sin funcién de codificacion.

Los posibles puntos de deteccion 121 a 1249 en los planos de deteccion 111 a 1149 de la segunda variante de
realizacion de la tercera forma de realizacion de una llave 2 estan representados de nuevo por un rectangulo en las
ilustraciones de la Fig. 6F.

La representacion esquematica superior de la Fig. 6 muestra la superficie exterior ancha 2B de la llave 2. Por debajo
esta representada esquematicamente la superficie exterior estrecha 2S de la llave 2. Por debajo esta representada
esquematicamente la superficie exterior ancha opuesta 2B’. Y totalmente abajo se muestra la superficie exterior
estrecha opuesta 2S’.

Como se puede reconocer por arriba en los lados exteriores anchos opuestos 2B, 2B’ mostrados en las ilustraciones
de la Fig. 6F de la ilustracion superior y de la tercera ilustracion, la primera trayectoria de control 8 y la primera
trayectoria de control opuesta 8’ estan realizadas especularmente simétricas.

Como se puede reconocer en los lados exteriores estrechos opuestos 2S, 2S’ mostrados en la Fig. 6F, en la
segunda ilustracién por arriba y en la cuarta ilustracion por arriba, los flancos de control 10A y 10A’ no estan
realizados especularmente simétricos.

Independientemente de la realizacion simplificada de la llave 2 descrita resulta de nuevo la ventaja de que el tercer
sistema de cierre Sz de la segunda variante de realizacion puede estar formado por al menos dos dispositivos de
cierre que se caracterizan por que estan dispuestos fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A y del tercer tipo 5C
dispuestos de forma diferente.

Para cada uno de los dispositivos de cierre realizados correspondientemente puede emplearse la misma llave 2.

Asi existe una primera posibilidad de realizar un dispositivo de cierre de manera que solo estén dispuestos fiadores
de plaquita 5 del primer tipo 5A cuyos puntos de deteccion complementarios sean comprobados a través de los
puntos de deteccion 121 a 127 del primer flanco 8A de ranura de la primera trayectoria de control 8.

Ademas una segunda posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos solo
fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C cuyos puntos de deteccion complementarios sean comprobados en los
puntos de deteccion 127a 124¢ del flanco de control 10A de la tercera trayectoria de control 10, 10A.

Finalmente la tercera posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre en el que se puedan disponer ambos
tipos de fiadores de plaquita 5A, 5C, de modo que en esta segunda variante de realizacion del tercer sistema de
cierre S3 solo puede ser seleccionado de forma variable en un Unico plano, el plano 117, cuales de los dos fiadores
de plaquita del primer tipo 5A o del tercer tipo 5C son dispuestos y comprobados a través de su punto de deteccion
complementario respectivo, pudiendo ser empleada en todas las posibles realizaciones siempre la misma llave 2
para al menos dos dispositivos de cierre para clasificar los fiadores de plaquita 5A, 5C, de manera que el nucleo 4
de cilindro sea giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro.
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Solo la primera trayectoria de control 8 de la segunda variante de realizacion del tercer sistema de cierre S; esta
dispuesta sobre un lado opuesto de la llave 2 especularmente simétrica respecto al primer plano de corte Dy, con lo
que resulta una llave 2 con una primera trayectoria de control 8 y una primera trayectoria de control 8’ opuesta
dispuesta especularmente simétrica, con lo que dependiendo de la seleccién de los fiadores de plaquita 5A, 5C en el
plano de deteccion 11, respectivo resulta entonces una llave reversible solo cuando en el plano de deteccién 11,
respectivo estan dispuestos exclusivamente fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A.

Un ejemplo: para un vehiculo con un sistema de entrada sin llave o un sistema de arranque sin llave es necesario un
paletén de llave solo para cerrar la guantera y como llave de emergencia para abrir la puerta del conductor en caso
de emergencia. Se emplean, por ejemplo, dos dispositivos de cierre con un paletén de llave del tercer sistema de
cierre S de la segunda variante de realizacion.

Para el cajetin de la guantera es empleado, por ejemplo, un cilindro de cierre 3, 3A, 4 6 3, 3A, 4 con un casquillo de
marcha libre 4A cuyos fiadores de plaquita 5 son exclusivamente primeros fiadores de plaquita 5A que son
detectados por el paletén de la llave en los planos de detecciéon 111 a 117.

Se entiende que puede estar dispuesto un nimero mayor o menor de fiadores de plaquita del primer tipo 5A, ya que
el niumero de siete fiadores de plaquita 5 es solo un ejemplo. El paleton de llave cuando en el cilindro de cierre solo
estan dispuestos fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A puede ser introducido como se describié sin tener en
cuenta los lados en el canal 6 de llave del dispositivo de cierre 1, ya que el paletdn de la llave 2 por la disposicion
especularmente simétrica de la primera trayectoria de control 8 y la primera trayectoria de control opuesta 8’ para el
sistema de cierre 1 del cajetin de la guantera corresponde a una llave reversible como se describid.

No obstante, para la llave de emergencia en la puerta del conductor no tiene que ser empleada obligatoriamente,
una llave reversible, con lo que la llave 2 se puede fabricar mas barata por la realizacion simplificada de las
trayectorias de control 8, 10, en particular de la tercera trayectoria de control 10. Para el cilindro de cierre 3, 3A, 4 6
3, 3A, 4, 4A de un dispositivo de cierre de emergencia estan dispuestos por ejemplo fiadores de plaquita del primer
tipo 5A y del tercer tipo 5C que detectan el paleton de llave por ejemplo en los planos de deteccion 114 a 114¢. Por el
empleo de un fiador de plaquita 5 del tercer tipo 5C, no obstante, la llave 2 ya no puede ser empleada como llave
reversible puesto que la tercera trayectoria de control 10 y la trayectoria de control opuesta 10’ en el ejemplo de
realizacion no estan realizadas especularmente simétricas respecto al segundo plano de corte Dy.

El tercer sistema de cierre S; es como todos los otros sistemas de cierre en los que al menos un plano de deteccion
(aqui el plano de deteccion 117) de un punto de deteccion predeterminado (aqui el punto de deteccion 127) es
variable, de manera que ambos tipos de fiadores de plaquita 5A y 5C pueden ser detectados y clasificados a través
de sus puntos de deteccidon complementarios, de manera que la disposicidon de un tipo de los dos fiadores de
plaquita 5A, 5C en al menos este un plano de deteccién 117 puede ser seleccionada libremente, con lo que se eleva
la variabilidad de la disposicién de fiadores de plaquita 5 de al menos dos dispositivos de cierre (dispositivo de cierre
del cajetin de la guantera y dispositivo de cierre de emergencia en una puerta del conductor o en un maletero) con
nucleos de cilindro adaptados a los fiadores de plaquita 5A, 5C con carcasas de cilindro respectivas.

En los planos de deteccion 114 a 116 se detecta por ejemplo mediante los primeros fiadores de plaquita 5A en los
puntos de deteccién 121 a 126 del primer flanco 8A de ranura. A continuacién en los planos de deteccion 117a 114
se detecta mediante los terceros fiadores de plaquita 5C en los puntos de deteccion 127 a 1219 del flanco de control
10A.

Se entiende que puede estar dispuesto un nimero mayor o menor de fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A o del
segundo tipo 5C, ya que el nimero de seis fiadores de plaquita del primer tipo 5A y de cuatro fiadores de plaquita 5C
del tercer tipo 5C es solo un ejemplo.

No obstante, el paletdon de llave puede ser introducido en el canal 6 de llave del dispositivo de cierre 1 solo de
manera que el flanco de control 10, 10A comprima hacia fuera los fiadores de plaquita del tercer tipo en los planos
de deteccién 117 a 1110 en los puntos de deteccion 127 a 124 con lo que el nucleo de cilindro 4 es giratorio respecto
a la carcasa de cilindro.

Si la llave 2 es introducida de otra forma, la trayectoria de guia forzosa 10A’ de la tercera trayectoria de control 10’,
dado que no esta dispuesta especularmente simétrica respecto al segundo plano de corte Dyy, no puede desplazar
hacia fuera o detectar los fiadores de plaquita 5C.

La llave 2 presentada del tercer sistema de cierre S; en la segunda variante de realizacion no constituye con los
fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C una llave reversible por la realizacién no especularmente simétrica de los
flancos de control 10A, 10A’ opuestos de la tercera trayectoria de control 10 o de la tercera trayectoria de control
opuesta 10’, como se menciond antes.

Esto significa que al introducir la llave 2 en una primera posiciéon para la deteccion de los puntos de deteccion
complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y tercer tipo 5A, 5C son empleados los flancos 8A, 10A
(sistema de cierre de dos trayectorias).
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Una introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) no es posible por la disposicion
no especularmente simétrica de los flancos de control 10A, 10A’ de la tercera trayectoria de control 10,10’

Cuarta forma de realizacion:
Cuarto sistema de cierre S4 segun las figuras 6H y 6l.

Analogamente al tercer sistema de cierre S3 el cuarto sistema de cierre S; se caracteriza por que segun las figuras
6H, 6l en cada plano de deteccion 11, de la llave 2 esta previsto, respectivamente, un punto de deteccién 121 125,
123 para el punto de deteccion complementario de un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A y para el punto de
deteccion complementario de un fiador de plaquita 5 del tercer tipo 5C. En los otros planos de deteccion 114, 115,
116 117, 115, 119, 1140, s6lo se pueden disponer fiadores de plaquita 5 del tipo 5A.

El primer plano de deteccion 114 presenta, por tanto, un punto de deteccion 124 caracterizado en las figuras 6H y 6l
para los puntos de deteccidon complementarios del fiador de plaquita 5 del tipo 5A o los fiadores de plaquita 5 del tipo
5C. El usuario puede elegir la disposicion de los fiadores de plaquita 5A 6 5C.

En el ejemplo de realizacion de las figuras 6H y 61 en una particularidad de este sistema de cierre S4 solo los tres
primeros planos de deteccién 114, 11,, 113 estan realizados para los dos tipos de fiador de plaquita 5 del primer tipo
5A 'y del tercer tipo 5C. Esta realizacion puede ser ampliada a tantos otros puntos de deteccion 12, en los planos de
deteccion 114, 115, 116, 117, 115, 119, 1110como se desee. La variabilidad de la disposicion de fiadores de plaquita 5
del tipo 5A o 5C aumenta correspondientemente.

La posible disposiciéon de diferentes tipos 5A o 5C de fiador de plaquita 5 corresponde a las diversas variantes de
realizacion que ya han sido descritas para la tercera forma de realizacion. Una llave reversible solo puede realizarse
siguiendo la légica del tercer sistema de cierre cuando Unicamente se disponen fiadores de plaquita 5 del tipo 5A, ya
que la tercera trayectoria de control 10 y la tercera trayectoria de control opuesta 10’ no estan dispuestas
especularmente simétricas respecto al segundo plano de corte Dyy.

Esto significa que al introducir la llave 2 en una primera posiciéon para la deteccion de los puntos de deteccion
complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer o tercer tipo 5A, 5C son empleados los flancos 8A, 10A
(sistema de cierre de dos trayectorias).

Una introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) no es posible ya que los flancos
de control 10A, 10A’ de la tercera trayectoria de control 10, 10’ no estan dispuestos especularmente simétricos.

Quinta forma de realizacion:
Quinto sistema de cierre Ss segun las figuras 7A a 7F.

En las figuras 7A a 7F se explica la diferencia del quinto sistema de cierre Ss respecto a los sistemas de cierre Sy,
S,, S3, S4 descritos antes.

La llave 2 del quinto sistema de cierre Ss presenta la tercera trayectoria de control 10 ya empleada en el tercer y
cuarto sistemas de cierre Sz, S4. Su flanco de control 10A esta formado como antes por el lado estrecho 2S de la
llave 2 y como antes por el tercer flanco de control 10A’ guiado de forma forzosa por el lado estrecho opuesto 2S’ de
la llave 2’ de la trayectoria de control 10’ opuesta.

Sin embargo, la llave 2 a diferencia de los sistemas de cierre anteriores S1 a S4 estd dotada de una cuarta
trayectoria de control 14, 14’ que ahora esta dispuesta junto con la tercera trayectoria de control 10, 10’.

La cuarta trayectoria de control 10 empleada presenta igualmente un flanco de control 14A sobre la cuarta
trayectoria de control 14 del lado ancho 2B de la llave 2, estando formada su guia forzosa por un cuarto flanco de
control 14A’ sobre la llave 2 ahora por su lado ancho opuesto 2B’ como canto de control 14A guiado de forma
forzosa.

De ello resulta de nuevo obligatoriamente una forma diferente para los fiadores de plaquita 5 responsables de la
trayectoria de control 14 o la cuarta trayectoria de control 14’ opuesta, como se explica a continuacion.

En el quinto sistema de cierre Ss estan dispuestos en el nucleo 4 de cilindro, como muestra la Fig. 7A en relacion
con las Figs. 2A, 2B y la Fig. 3, fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C movibles como antes en la segunda
direcciéon de movimiento radial 7.2 que son comprobados por la tercera trayectoria de control 10, 10’ de la llave 2.
Este tercer tipo 5C de fiadores de plaquita 5, segun la Fig. 7A andloga a la Fig. 6C, presenta como puntos de
deteccion complementarios para los puntos de deteccién de la llave 2, escalones 5C-1 de fiador dispuestos a ambos
lados.

En el quinto sistema de cierre Ss estan dispuestos ademas en el nucleo 4 de cilindro, como muestra la Fig. 7B en
relacion con las figuras 2A, 2B y la Fig. 3, fiadores de plaquita 5 movibles en la primera direccion de movimiento
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radial 7.1. Estan dispuestos ahora fiadores de plaquita 5 de un cuarto tipo 5D que son comprobados por la cuarta
trayectoria de control 14 o la trayectoria de control 14’ opuesta de la llave 2.

Este tipo 5D presenta analogamente a la Fig. 7A escalones 5D-1 de fiador dispuestos igualmente a ambos lados
como puntos de deteccién complementarios. Este cuarto tipo 5D de fiadores de plaquita 5 esta realizado por tanto
en coordinacion con la forma de la cuarta trayectoria de control 14, 14’ de la llave 2.

Por la realizacion descrita de la llave 2 resulta también en este quinto sistema de cierre Ss la ventaja de que el
sistema Ss puede estar formado por al menos dos dispositivos de llave que se caracterizan por fiadores de plaquita 5
seleccionables de forma variable y dispuestos de modo distinto en un plano de deteccion 11,, ya sean del tercer tipo
5C o del cuarto tipo 5D. Para cada uno de los al menos dos dispositivos de cierre correspondientemente realizados
puede ser empleada la misma llave 2.

Asi una primera posibilidad, que esta indicada por una secuencia dos puntos- raya en las figuras 7A a 7F, consiste
en realizar un dispositivo de cierre en el que en todos los planos de deteccidon 111 a 117 estén dispuestos solo
fiadores de plaquita 5 del tipo 5C cuyos puntos de deteccidon complementarios son comprobados a través de los
puntos de deteccion 121 a 127 del flanco de control 10A de la tercera trayectoria de control 10.

Ademas la segunda posibilidad consiste en realizar un dispositivo de cierre en el que estén dispuestos en todos los
planos de deteccion 111 a 11; solo fiadores de plaquita 5 del cuarto tipo 5D cuyos puntos de deteccion
complementarios son comprobados en los puntos de deteccién 124 a 127 del flanco de control 14A de la cuarta
trayectoria de control 14, 14A.

Finalmente existe para otro sistema de cierre la tercera posibilidad de disponer ambos tipos de fiadores de plaquita
5C, 5D, pudiendo en este quinto sistema de cierre Ss ser elegidos de forma variable en todos los planos de
deteccion 111 a 117 cuales de los dos fiadores de plaquita del tercer tipo 5C o del cuarto tipo 5D con sus puntos de
deteccion complementarios son dispuestos y son comprobados por los puntos de deteccion 124-127 de la llave 2,
pudiendo emplearse en todas las posibles realizaciones siempre la misma llave 2 para al menos dos dispositivos de
cierre para clasificar los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C y del cuarto tipo 5D, de manera que el nucleo 4 de
cilindro sea giratorio respecto a la carcasa 3 de cilindro.

Algunos de los puntos de deteccion 124, 123, 124 126 en los planos de deteccion 114, 113, 114 116 estan
caracterizados por separado, indicando la secuencia dos puntos-raya respectiva en estos planos de deteccion 114,
113, 114, 116 y también en los otros planos de deteccion 112, 125 127 que los puntos de deteccion 121, 123, 124, 126 de
la llave en cada plano de deteccién 11, comprueban los puntos de deteccién complementarios de un fiador de
plaquita 5 del tercer tipo 5C o del cuarto tipo 5D.

La Fig. 7C muestra los posibles puntos de deteccion 124 en el plano de deteccion 114. La secuencia dos puntos-raya
en este plano de deteccion 111 indica que en esta variante de realizacion el punto de deteccién complementario del
punto de deteccién 121 de este plano de deteccién 114 de los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C o del cuarto
tipo 5D es comprobado en el flanco de control 10A de la tercera trayectoria de control 10 o en el flanco de control
14A de la cuarta trayectoria de control 14.

Asi el flanco de control opuesto 10A’ respectivo de la tercera trayectoria de control 10’ opuesta o el flanco de control
opuesto 14A’ de la cuarta trayectoria de control opuesta 14’ sirve otra vez como guia forzosa para aquel escalén 5D-
1 de fiador de los fiadores de plaquita del tercer tipo 5C o del cuarto tipo 5D que no son presionados por el elemento
de resorte 3A no representado en detalle en el punto de deteccién 12, respectivo.

La Fig. 7D se refiere, por ejemplo, a los posibles puntos de detecciéon 124, 124 de la llave 2 en los planos de
deteccion 111y 114. La secuencia dos puntos-raya en los planos de deteccion 11, indica en las figuras 7A a 7F de
nuevo que en esta variante de realizacion los puntos de deteccién complementarios en estos planos de deteccién
114 y 114 de ambos tipos de fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C o del cuarto tipo 5D son comprobados en el
flanco de control 10A de la tercera trayectoria de control 10 o en el flanco de control 14A de la cuarta trayectoria de
control 14.

En la Fig. 7D, sin embargo, el flanco de control 10, 10A de la tercera trayectoria de control 10 no es visible, de
manera que en la Fig. 7D estan caracterizados por ejemplo solo los puntos de deteccién 121y 124 en los planos de
deteccion 114 y 114 que son comprobados mediante los puntos de deteccion complementarios de los fiadores de
plaquita 5 del cuarto tipo 5D.

A diferencia de ello en la Fig. 7E, por ejemplo, se hace referencia solo a los puntos de deteccion 123y 126 en los
planos de deteccion 113 y 116, que son comprobados mediante los puntos de deteccion complementarios de los
fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C.

En la Fig. 7E no es visible el flanco de control 14A de la cuarta trayectoria de control 14, ya que esta situado por la
cara trasera de la llave 2, de manera que los posibles puntos de deteccion del flanco de control 14A de la cuarta
trayectoria de control 14 que pueden comprobar los puntos de deteccidon complementarios de los fiadores de
plaquita 5 del cuarto tipo 5D no pueden ser marcados con simbolos de referencia.
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La Fig. 7F muestra de nuevo cuatro ilustraciones esquematicas de la llave 2 desde arriba hacia abajo.

Los posibles puntos de deteccion 124 a 127 en los planos de detecciéon 114 a 117 de la llave 2 del quinto sistema de
cierre Ss que detectan y clasifican los puntos de deteccidon complementarios de los fiadores de plaquita 5 del tercer o
cuarto tipo 5C, 5D estan representados en las ilustraciones de la Fig. 7F nuevamente como rectangulos.

Se puede reconocer que los flancos de control 14A, 10A de la cuarta o tercera trayectoria de control 14, 10
presentan en todos los planos de deteccion 114 a 117, representados a modo de ejemplo, los puntos de deteccion
121 a 127 de la llave 2 utilizables de forma variable para los fiadores de plaquita seleccionables de forma variable del
tercer o cuarto tipo 5C, 5D.

Los flancos de control 14A’ y 10A’ opuestos de la cuarta o tercera trayectoria de control opuesta 14’, 10’ (ilustracion
superior € ilustracion inferior) en esta realizacion son los flancos de control 14A’, 10A’ guiados de forma forzosa para
los fiadores de plaquita 5 del tercer o cuarto tipo 5C, 5D.

La ilustracion esquematica tercera desde arriba muestra la superficie exterior ancha 2B de la llave 2. Debajo de ella
esta ilustrada esquematicamente la superficie exterior estrecha 2S de la llave 2. Arriba del todo esta ilustrado
esquematicamente el lado ancho opuesto 2B’ de la llave. Debajo, en la segunda posicion, se muestra el lado
estrecho opuesto 2S’ de la llave.

Como se puede reconocer en los lados exteriores anchos 2B’, 2B opuestos de la ilustracion superior y la tercera
ilustracion desde arriba mostradas en la Fig. 7F, el flanco de control 14A’ de la cuarta trayectoria de control opuesta
14’ y el flanco de control 14A de la cuarta trayectoria de control 14 no estan realizados especularmente simétricos
respecto al primer plano de corte Dy, de la llave 2.

Como se puede reconocer en los lados exteriores estrechos 2S’, 2S opuestos mostrados también en la Fig. 7F en la
segunda ilustracion por arriba y en la cuarta ilustracion desde arriba, el flanco de control 10A’ de la tercera
trayectoria de control 10’ opuesta y el flanco de control 10A de la tercera trayectoria de control 10 no estan
realizados tampoco especularmente simétricos respecto al segundo plano de corte Dyy de la llave 2.

La llave 2 no puede, por tanto, se empleada como llave reversible ya que los flancos de control 10A, 10A’ opuestos
de la tercera trayectoria de control 10, 10’ y los flancos de control 14A, 14A’ opuestos de la cuarta trayectoria de
control 14, 14’ no estan dispuestos especularmente simétricos en la llave 2 del quinto sistema de cierre Ss.

Esto significa de nuevo que al introducir la llave 2 en una primera posicion para la deteccion de los puntos de
deteccion complementarios de los fiadores de plaquita 5 del tercer o cuarto tipo 5C, 5D, son empleados los flancos
10A, 14A (Sistema de cierre de dos trayectorias).

Una introduccion de la llave 2 en una segunda posicion (posicion de llave reversible) no es posible ya que los flancos
de control 10A’, 14A’ de la tercera trayectoria de control y la cuarta trayectoria de control 10’, 14’ no estan dispuestos
especularmente simétricos.

Por la disposicion de fiadores de plaquita 5A, 5B 6 5A, 5C 6 5C, 5D de modo distinto en los planos de deteccién 11,
de los dispositivos de cierre de un sistema de cierre S, situados uno tras otro en la direcciéon de introduccion de la
llave 2 o de la llave reversible 2, en particular en un cilindro de cierre de puerta o un cilindro de cierre de arranque o
un cilindro de cierre para un cajetin de guantera, en caso de forzado acometido de forma mecanica en uno de los
sistemas de cierre son necesarias varias herramientas diferentes para mover los fiadores de plaquita fuera de las
escotaduras de bloqueo de la carcasa de cilindro. Asi la secuencia de los fiadores de plaquita dispuestos de tipos
iguales o diferentes en la direccion de introduccion puede ser seleccionada de manera que en planos de deteccion
consecutivos estén dispuestos el mismo tipo o tipos diferentes de fiadores de plaquita.

El numero de posibles secuencias de fiadores de plaquita se eleva respecto al estado de la técnica, de modo que en
particular si en un sistema de cierre estan dispuestos diferentes tipos de fiadores de plaquita, la variabilidad de la
disposicion y con ello la pluralidad de posibles secuencias de fiadores de plaquita se eleva esencialmente respecto
al estado de la técnica, ya que segun la invencion en al menos un plano de deteccion son codificados con una llave
diferentes tipos de fiadores de plaquita, esto es, pueden ser comprobados mediante sus puntos de deteccion
complementarios por puntos de deteccién dispuestos en la llave o llave reversible para ambos tipos e fiadores de
plaquita.

La variabilidad de la codificacion y, por tanto, la seguridad frente a forzado de los dispositivos de cierre del sistema
de cierre se eleva aun mas como se explicara en detalle a continuacion.

Direccion de fuerza de los fiadores de plaquita cargados por resorte:

En primer lugar se hara referencia expresa otra vez a que los cuatro tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B, 5C, 5D
cargados por resorte respecto al eje axial 7 de cilindro del ndcleo 4 de cilindro por un elemento de resorte 3A se
pueden mover siempre en ambas direcciones, la primera direccion de movimiento radial 7.1 o la segunda direccion
de movimiento radial 7.2.
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Esta posibilidad esta ilustrada por la doble flecha de la Fig. 2B que muestra que ya los fiadores de plaquita 5A, 5B
del estado de la técnica pueden moverse cargados por resorte en las dos direcciones de movimiento radial 7.1y 7.2.

Esto es valido también para los nuevos fiadores de plaquita 5 del tercer y cuarto tipo 5C, 5D que no estan descritos
en el estado de la técnica.

En los ejemplos anteriores por claridad los tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B, 5C, 5D son cargados siempre en la
misma direccién de la primera o la segunda direcciones de movimiento radial 7.1 7.2.

Un elemento de resorte 3A asociado a cada fiador de plaquita 5 se aplica en un saliente 5-1 no representado en las
figuras descritas segun la invencion de las cinco formas de realizacion (aunque si esta representado en la Fig. 3).
Por la disposicion del saliente 5-1 y la fijacion de la direccion de fuerza del elemento de resorte 3A puede asegurarse
que un fiador de plaquita 5 puede moverse cargado por resorte en una u otra de las direcciones de movimiento
radial 7.1y 7.2.

Disposicion de los fiadores de plaquita:

En segundo lugar se hara referencia expresa otra vez a que los cuatro tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B, 5C, 5D
como se muestra en la Fig.2B pueden estar dispuestos en la direccion longitudinal de la llave 2 en los planos de
deteccion 11, siempre en la misma posicion o girados 180° respecto a su eje longitudinal.

En los ejemplos anteriores por claridad los tipos de fiadores de plaquita 5A, 5B, 5C, 5D estan dispuestos respecto a
la llave 2 siempre en la misma posicion, por lo que el tipo respectivo 5A, 5B, 5C, 5D esta dispuesto de forma que se
ve en la direccioén longitudinal del canal 6 de la llave (como se puede ver en las figuras 2A, 2B).

Una excepcion la constituye la tercera variante de realizacion de la primera forma de realizacion (véanse las figuras
4E y 4F).

En esta variante de realizacion los fiadores de plaquita 5 del segundo tipo 5B fueron dispuestos en cada segundo
plano de deteccion 111 a 114¢ desplazados 180° para que la ranura 5B-1 de fiador pueda comprobar una vez los
puntos de deteccidon complementarios del primer flanco 9A de nervio en los planos de deteccion 114, 113, 115, 117,
119 con los puntos de deteccion 121, 123, 125, 127, 129 y otra vez los puntos de deteccion complementarios del
primer flanco 9A’ de nervio opuesto en los planos de deteccién 112, 114, 116, 11s, 1149 con los puntos de deteccién
122, 124, 125, 128, 1210.

En este ejemplo de realizacion se muestra ya que segun la disposicion de los fiadores de plaquita 5 pueden ser
empleados mas de dos flancos de una llave 2 por los respectivos fiadores de plaquita 5 de un dispositivo de cierre
para la deteccion de los puntos de deteccién complementarios.

Por la disposicion de los fiadores de plaquita 5 modificada en coordinacion con la llave 2 y seleccion de la direccion
de la fuerza de los elementos de resorte 3A pueden ser realizados por tanto sistemas de cierre de varias trayectorias
que van mas alla de los sistemas de cierre de dos trayectorias.

Un ejemplo: Un sistema de cierre de cuatro trayectorias se muestra en la Fig. 8A partiendo de las figuras 6D, 6E, 6F.

Las dos ilustraciones superiores de la Fig. 6F muestran que los flancos de control 8A y 10A pueden ser utilizados
para comprobar los puntos de deteccion complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A y del tercer
tipo 5C.

Los rectangulos de la figura 8A muestran los puntos de deteccion 12, con los que pueden ser detectados los puntos
de deteccion complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y del tercer tipo 5A, 5C por la direccion de
accion radial seleccionable 7.1 y 7.2 de los elementos de resorte 3A y por una disposicion girada 180° en torno al eje
longitudinal de los fiadores de plaquita 5A, 5C.

Las flechas 7.1 y 7.2 muestran la direccion de accion que ejercen los puntos de deteccion 12, de la llave 2 en
oposicion al elemento de resorte 3A respectivo sobre los fiadores de plaquita 5 del primer o del tercer tipo 5A, 5C.

Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el primer
flanco 8A de ranura en los planos de deteccién 114, 112, 115, 116, €n una de las direcciones de movimiento radial 7.1
segun la Fig. 8A, ilustracion superior, que muestra el lado exterior ancho 2B de la llave 2. Los fiadores de plaquita 5
del primer tipo 5A se aplican con su talén 5A-1 de fiador en el primer flanco 8A de ranura de la primera trayectoria de
control 8.

Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el primer
flanco 8A’ de ranura opuesto en los planos de deteccion 113, 114, en la direccién opuesta a la direccion de
movimiento radial 7.1 segun la Fig. 8A, tercera ilustracion por arriba, que muestra el lado exterior ancho opuesto 2B’
de la llave 2. Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A se aplican con su talén 5A-1 de fiador en el primer flanco
8A’ de ranura opuesto de la primera trayectoria de control opuesta 8’.
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Los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el flanco de
control 10A en los planos de deteccion 117, 119, en la direccién de movimiento radial 7.2 segun la Fig. 8A, segunda
ilustracion por arriba, que muestra el lado exterior estrecho 2S de la llave 2. Los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo
5C se aplican con su escalon 5C-1 de fiador en el primer flanco de control 10A de la tercera trayectoria de control 8.

Los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el flanco de
control opuesto 10A’ en los planos de deteccién 11s, 1110 en una direccién opuesta a la direccién de movimiento
radial 7.2 segun la Fig. 8A, ilustracion inferior, que muestra el lado exterior estrecho opuesto 2S de la llave 2. Los
fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C se aplican con sus escalones 5C-1 de fiador en el primer flanco de control
opuesto 10A’ de la tercera trayectoria de control opuesta 8'.

Son empleados, por tanto, cuatro flancos 8A, 8A’, 10, 10A’ para la deteccidon de los puntos de deteccion
complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y tercer tipos 5A, 5C.

En el sentido de la invencion esta representado en la Fig. 8A en el séptimo plano de deteccion 117 de nuevo un
punto de deteccidon 127 de la llave 2 con una secuencia dos puntos-raya en la que puede seleccionarse de forma
variable si debe ser comprobado un punto de deteccién complementario de un fiador de plaquita del primer tipo 5A o
un punto de deteccién complementario de un fiador de plaquita del tercer tipo 5C.

En el ejemplo representado se eligieron en el punto de deteccion 12,, 117 fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C.
Segun la invencién seria posible también en el punto 12, 117 disponer un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A en
el cilindro de cierre 3, 4 6 3, 4A sin que tengan que acometerse variaciones en la llave 7.

Otro ejemplo: Un sistema de cierre de seis trayectorias se muestra en la Fig. 8B partiendo de las figuras 6D, 6E, 6F.

Las dos ilustraciones superiores de la Fig. 6F muestran que los flancos de control 8A y 10A pueden ser utilizados
para comprobar los puntos de detecciéon complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A y del tercer
tipo 5C.

Los rectangulos de la figura 8B muestran aquellos puntos de deteccion 12, con los que pueden ser detectados los
puntos de deteccién complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y del tercer tipo 5A, 5C por la direccion
de accion radial 7.1 y 7.2 seleccionable de los elementos de resorte 3A y por una disposicion girada 180° en torno al
eje longitudinal de los fiadores de plaquita 5A, 5C.

Las flechas 7.1 y 7.2 muestran de nuevo la direccion de accion que ejercen los puntos de deteccion 12, de la llave 2
en oposicién al elemento de resorte 3A respectivo sobre los fiadores de plaquita 5.

La direccién de accion de los elementos de resorte 3A varia respecto a la Fig. 8A.

Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el primer
flanco 8A de ranura en los planos de deteccion 114, 115, 116, y mediante el segundo flanco 8B de ranura en el plano
de deteccion 11, en las dos direcciones posibles de movimiento radial 7.1 segun la Fig. 8B, ilustracion superior, que
muestra el lado exterior ancho 2B de la llave 2. Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A se aplican con sus
talones 5A-1 de fiador en el primer flanco 8A de ranura y en el segundo flanco 8B de ranura de la primera trayectoria
de control 8.

Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el primer
flanco 8A’ de ranura opuesto en el plano de deteccion 113 y mediante el segundo flanco 8B’ de ranura opuesto en el
plano de deteccién 114 en ambas direcciones de movimiento radial 7.1 segun la Fig. 8B, tercera ilustracion por
arriba, que muestra el lado exterior ancho opuesto 2B’ de la llave 2. Los fiadores de plaquita 5 del primer tipo 5A se
aplican con su talén 5A-1 de fiador en el primer flanco 8A’ de ranura opuesto y en el segundo flanco 8B’ de ranura
opuesto de la primera trayectoria de control opuesta 8’.

Los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el flanco de
control 10A en los planos de deteccién 117, 119, en una de las direcciones de movimiento radial 7.2 segun la Fig. 8B,
segunda ilustracién por arriba, que muestra el lado exterior estrecho 2S de la llave 2. Los fiadores de plaquita 5 del
tercer tipo 5C se aplican con su escalon 5C-1 de fiador en el primer flanco de control 10A de la tercera trayectoria de
control 10.

Los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C son detectados, es decir presionados hacia fuera, mediante el flanco de
control opuesto 10A’ en los planos de deteccion 11g, 1110, en una direccion de movimiento radial 7.2 opuesta a la
segunda ilustracion por arriba segun la Fig. 8B, ilustracion inferior, que muestra el lado exterior estrecho opuesto 2S
de la llave 2. Los fiadores de plaquita 5 del tercer tipo 5C se aplican con sus escalones 5C-1 de fiador en el primer
flanco de control opuesto 10A’ de la tercera trayectoria de control opuesta 10'.

Son empleados, por tanto, segun la disposicion y direccion de la fuerza de los fiadores de plaquita 5 del primer o
tercer tipo 5A, 5C, los flancos 8A, 8B, 8A’'8B’ 10, 10A’ para la deteccion de los puntos de deteccidon
complementarios de los fiadores de plaquita 5 del primer y el tercer tipos 5A, 5C.
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En el sentido de la invencion esta representado en la Fig. 8B en el séptimo plano de deteccion 117 de nuevo un
punto de deteccidon 127 de la llave 2 con una secuencia dos puntos-raya en la que puede seleccionarse de forma
variable si debe ser comprobado un punto de deteccidén complementario de un fiador de plaquita del primer tipo 5A o
un punto de deteccién complementario de un fiador de plaquita del tercer tipo 5C.

En el ejemplo representado se eligio en el punto de deteccién 12;, 117 un fiador de plaquita 5 del tercer tipo 5C.
Segun la invencion seria posible también en el punto 12, 117 disponer un fiador de plaquita 5 del primer tipo 5A en
el cilindro de cierre 3, 4 6 3, 4A sin que tengan que acometerse variaciones en la llave 2.

Este método explicado en el tercer sistema de cierre S; puede ser transferido a todos los sistemas de cierre S1y S,
asi como Ssy Ss descritos antes.

Lista de simbolos de referencia

1 Dispositivo de cierre

2 Llave

2B Superficie exterior [lado exterior ancho]
2S Superficie exterior [lado exterior estrecho]
3 Carcasa de cilindro

3A Elemento de resorte

4 Nucleo de cilindro (rotor)

4A Casquillo de marcha libre

5 Fiadores de plaquita

5A Fiador [primer tipo de fiador de plaquita]
5A-1 Talon de fiador

5B Fiador [segundo tipo de fiador de plaquita]
5B-1 Ranura de fiador

5C Fiador [tercer tipo de fiador de plaquita]
5C-1 Escaldn de fiador

5D Fiador [cuarto tipo de fiador de plaquita]
5D-1 Escaldn de fiador

5-1 Saliente

6 Canal de llave

7 Eje de cilindro

7.1 Primera direccién de movimiento radial

7.2 Segunda direccién de movimiento radial

8 Primera trayectoria de control (ranura de control)
8 Primera trayectoria de control opuesta (ranura de control)
8A Primer flanco de ranura

8B Segundo flanco de ranura

8A’ Primer flanco de ranura

8B’ Segundo flanco de ranura

9 Segunda trayectoria de control (nervio de control)
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Segunda trayectoria de control opuesta (nervio de control)
Primer flanco de nervio

Segundo flanco de nervio

Primer flanco de nervio

Segundo flanco de nervio

Tercera trayectoria de control

Flanco de control

Tercera trayectoria de control opuesta
Flanco de control

Plano de deteccion [n+, 2, 3. = nimero]
Punto de deteccion [n1, 2, 3..= numero]
Cuarta trayectoria de control

Flanco de control

Cuarta trayectoria de control opuesta
Flanco de control

Primer plano de corte

Segundo plano de corte

Direccion de introduccion de la llave
Lado opuesto de la llave

Direccion x (direccion de la marcha)
Direccion y (perpendicular a la direccion de la marcha)
Direccion z (eje vertical en el vehiculo)
Numero

Sistema de cierre

Primer sistema de cierre

Segundo sistema de cierre

Tercer sistema de cierre

Cuarto sistema de cierre

Quinto sistema de cierre
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de cierre (Sn) que comprende al menos dos dispositivos de cierre y una llave (2) con la que pueden ser
accionados los al menos dos dispositivos de cierre, en el que la llave (2) puede ser insertada axialmente en un canal
de (6) de llave de un nucleo (4) de cilindro de un cilindro de cierre (3, 4) del dispositivo de cierre respectivo en la
direccion de insercion (E), como resultado de lo cual al menos dos tipos de fiadores de plaquita (5A, 5B, 5C, 5D)
dispuestos en el nucleo (4) de cilindro pueden ser desplazados radialmente respecto al eje axial (7) de cilindro y
pueden ser clasificados en el nucleo (4) de cilindro, de manera que el nucleo (4) de cilindro puede girar libremente
respecto a una carcasa (3) de cilindro del cilindro de cierre (3, 4), para lo cual la llave (2) presenta al menos dos
trayectorias de control (8, 9/8, 10, 10, 14) mediante las cuales es posible la deteccidon de puntos de deteccion (12,)
previstos en la llave (2) en al menos dos planos de deteccion (11,) sucesivos, respectivamente, perpendiculares a la
direccion de insercion (E), en el que ambos tipos de fiadores de plaquita (5A, 5B/5A, 5C/5C, 5D) pueden ser
detectados y clasificados usando sus puntos de deteccion complementarios mediante los puntos de deteccion (12,)
previstos en al menos un plano de deteccion (11,) en la llave (2), de manera que puede ser seleccionada libremente
la disposicion de un tipo de los dos fiadores de plaquita (5A, 5B/5A, 5C/5C, 5D) en al menos este un plano de
deteccion (11,) para formar una pluralidad de dispositivos de cierre con nucleos (4) de cilindro adecuados a la libre
seleccion de los fiadores de plaquita (5A, 5B/5A, 5C/5C, 5D) con carcasas (3) de cilindro respectivas que puedan,
respectivamente, ser accionadas con la llave (2).

2. Sistema de cierre (S1) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la llave (2) para la clasificacion de los
fiadores de plaquita (5A, 5B) de un primer sistema de cierre (S1) presenta una primera trayectoria de control (8) y
una segunda trayectoria de control (9) que estan configuradas de manera que la llave (2) detecta el primer tipo (5A)
de fiador de plaquita o el segundo tipo (5B) de fiador de plaquita en el al menos un plano de deteccion (11,),
independientemente del fiador de plaquita (5A, 5B) seleccionado en el al menos un plano de deteccién (11,) y
dispuesto en el nucleo (4) de cilindro.

3. Sistema de cierre (S2) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la llave (2) para la clasificacion de los
fiadores de plaquita (5A, 5B) de un segundo sistema de cierre (S;) presenta una primera trayectoria de control (8) y
una segunda trayectoria de control (9) que estan configuradas de manera que la llave (2) detecta un primer tipo (5A)
de fiador de plaquita o un segundo tipo (5B) de fiador de plaquita en todos los planos de deteccion (11;),
independientemente de los fiadores de plaquita (5A, 5B) seleccionados y dispuestos en el plano de deteccion (11,)
respectivo.

4. Sistema de cierre (S1, S2) segun la reivindicacién 2 6 3, caracterizado por que la primera y la segunda trayectorias
de control (8, 9) del primer y segundo sistemas de cierre (S1, Sy) estan dispuestas especularmente simétricas
respecto a un primer y un segundo planos de corte (Dxz, Dwy) en un lado opuesto de la llave (2), como resultado de
lo cual independientemente del tipo de fiador de plaquita (5A, 5B) seleccionado en el plano de deteccion respectivo
(11n) resulta siempre una llave reversible con una primera y una segunda trayectorias de control (8 , 9) y en cada
caso primera y segunda trayectorias de control (8', 9’) opuestas respectivas.

5. Sistema de cierre (S34) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la llave (2) para la clasificacion de los
fiadores de plaquita (5A, 5C) de un tercer o cuarto sistema de cierre (S3) presenta una primera trayectoria de control
(8) y una tercera trayectoria de control (10) que estan configuradas de manera que la llave (2) del tercer sistema de
cierre (S3) detecta un primer tipo (5A) de fiador de plaquita o un tercer tipo (5C) de fiador de plaquita en al menos
uno de los al menos dos planos de deteccion (11,) o la llave (2) del cuarto sistema de cierre (S4) detecta un primer
tipo (5A) de fiador de plaquita o un tercer tipo (5C) de fiador de plaquita en todos los al menos dos planos de
deteccion (11,), independientemente de los fiadores de plaquita (5A, 5C) seleccionados y dispuestos en el plano de
deteccion (11,) respectivo.

6. Sistema de cierre (S34) segun la reivindicacion 5, caracterizado por que solo la primera trayectoria de control (8)
del tercer y cuarto sistemas de cierre (S3, S4) esta dispuesta especularmente simétrica respecto a un primer plano de
corte (Dy,) en un lado opuesto de la llave (2), con lo que resulta una llave (2) con una primera y una tercera
trayectorias de control (8, 10) y una primera trayectoria de control opuesta (8’), como resultado de lo cual
dependiendo de los fiadores de plaquita (5A, 5C) seleccionados en el plano de deteccion respectivo (11,) resulta una
llave reversible solo cuando en el plano de deteccién (11,) respectivo estan dispuestos exclusivamente fiadores de
plaquita del primer tipo (5A).BV

7. Sistema de cierre (Ss) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la llave (2) para la clasificacion de los
fiadores de plaquita (5C, 5D) de un quinto sistema de cierre (S3) presenta una tercera trayectoria de control (10) y
una cuarta trayectoria de control (14) que estan configuradas de manera que la llave (2) de un quinto sistema de
cierra (Ss) detecta un tercer tipo (5C) de fiador de plaquita o un cuarto tipo (5D) de fiador de plaquita en al menos
uno o en todos de los al menos dos planos de deteccion (11,) independientemente del fiadore de plaquita (5C, 5D)
seleccionado y dispuesto en el plano de deteccion (11,) respectivo.
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Fig. 1B
Estado de la técnica

Fig. 1A
Estado de la técnica
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Fig. 2A
Estado de la técnica

Fig. 2B
Estado de la técnica
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Fig. 3
Estado de la técnica
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