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DESCRIPCION
Dispositivo de conexion para ensamblar dos perfiles

La presente invencion concierne un dispositivo de conexién segun el preAmbulo de la reivindicacién 1. Tal dispositivo es
conocido del documento FR 2 454 551 Al. Los campos de aplicacion privilegiados de la presente invencion son aquellos del
material de exposiciéon llamado material de instalacion general y en segundo lugar del mobiliario de exposicién y/o de
empresa, campos en los cuales es necesario poder montar y desmontar rapidamente estructuras y/o muebles.
Naturalmente, la presente invencion puede usarse igualmente en todos los demas campos en los cuales deben
ensamblarse dos perfiles, de preferencia perpendicularmente.

En la técnica anterior, se conoce ya el documento FR-2 721 377 Al que describe un dispositivo de conexién para ensamblar
dos perfiles. Este dispositivo comprende un pasador movil que forma un par de mandibulas. Para separar las mandibulas
del pasador, se prevén medios de separacion fijos, y para desplazar el pasador, se prevén medios de leva que comprenden
una palanca giratoria alrededor de un eje al cual esta asociado un disco excéntrico. Este dispositivo comprende ademas una
caja en el interior de la cual son recibidos el pasador, los medios de separacion asi como los medios de leva. Asi, el pasador
se desplaza en la caja bajo la accion del disco excéntrico accionado por la palanca giratoria, y sus mandibulas se separan
por los medios de separacion que estan fijos en la caja. En consecuencia, este dispositivo de conexién necesita la utilizacion
de una caja fija y de un pasador mévil. Ademas, los medios de leva comprenden, ademés de la palanca, un pin moévil que
empuja el pasador por medio de un resorte. El accionamiento de la palanca es por esto dificil y necesita una fuerza
importante.

La presente invencion tiene como objetivo reducir la fuerza de accionamiento necesaria para hacer pivotar la palanca. Tiene
igualmente como objetivo reducir el nimero de piezas.

Para alcanzar estos objetivos, la presente invencién propone que la bieleta esté unida a un elemento de tope o un tercer eje
de rotacion, los tres ejes de rotacion son paralelos, la distancia entre el primer eje y el tercer eje es variable al accionar la
palanca. A diferencia del documento FR-2 721 377 Al, los medios de accionamiento desplazan al 6rgano de separacion
entre las mandibulas, mientras que en el documento de la técnica anterior los medios de leva desplazan el pasador con
respecto a los medios de separacion. Por otra parte, el disco excéntrico soportado por la palanca en el documento FR-2 721
377 Al se remplaza por una bieleta cuya desmultiplicacion es mucho més fuerte. El tercer eje de rotacion puede ser fijo, 0
de preferencia movil en el interior de la caja.

Segun una caracteristica ventajosa de la invencién, el 6rgano de separacion define un eje de desplazamiento que es
perpendicular a los tres ejes de rotacion, el primer y el tercer eje de rotacion estan situados sobre el eje de desplazamiento,
mientras que el segundo eje de rotacién es movil con respecto al eje de desplazamiento en funcién de la posicién de la
palanca. Preferentemente, el segundo eje estd situado por encima del eje de desplazamiento cuando el 6rgano de
separacion no separa las mandibulas y por debajo del eje de desplazamiento cuando el 6rgano separador separa las
mandibulas. Asi, cuando las mandibulas estan separadas, el segundo eje de rotacion se coloca en una posicion estable
fuera del equilibrio correspondiente a la alineacién de los tres ejes de rotacion. Esto garantiza que el dispositivo de conexiéon
esté en un estado estable cuando esta cerrado y acoplado con un perfil de enganche.

Segun otro aspecto ventajoso de la invencion, la palanca giratoria estd conectada al 6rgano separador por el primer eje de
rotacion. Asi, la palanca actla directamente sobre el 6rgano separador, y no sobre la caja, que permanece fija.

Segun una caracteristica interesante de la presente invencion, el elemento de tope se desplaza en la caja entre dos
posiciones extremas. Sin embargo, no se excluye que el elemento de tope pueda estar fijo en el interior de la caja.
Ventajosamente, el elemento de tope es empujado hacia las mandibulas por un resorte que se apoya en la caja.
Preferentemente, la caja comprende un espacio abierto para la recepcion de un pin de bloqueo que permite fijar el
dispositivo en la cavidad del perfil receptor, actuando el resorte sobre el pin para mantenerlo en su espacio. Por otra parte,
la caja puede formar una nervadura de tope contra la cual topa el elemento de tope bajo la accién del resorte y/o del tercer
eje empujado por la bieleta y la palanca. Cuando el dispositivo de conexién esta abierto, es decir, cuando la palanca
giratoria se levanta, el resorte empuja el elemento de tope de manera que topa contra la nervadura de tope. Al contrario,
cuando se baja la palanca giratoria, empujando asi al érgano de separacion entre las mandibulas, puede suceder que el
resorte se comprima al maximo, de manera que el elemento de tope tope contra la nervadura de tope. Sin embargo, esta
situacion no se busca, ya que siempre es preferible que el resorte cumpla con su funcién de empuje elastico.

Segun otro aspecto ventajoso de la invencion, el érgano de separacion se acopla con las superficies convergentes de las

mandibulas para separarlas de manera progresiva hasta que estas se acoplan juntas con la estrecha abertura de la
garganta del perfil de enganche. De esta manera, en funcién del tamafio de la abertura estrecha de la garganta, el érgano
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de separacion se compromete mas 0 menos entre las mandibulas para separarlas. Naturalmente, en ausencia de perfiles de
enganche el érgano de separacion se compromete de manera maxima entre las dos mandibulas para separarlas al maximo.
Preferentemente el 6rgano de separacion es empujado elasticamente entre las mandibulas por el resorte cuya fuerza se
transmite por medio del elemento de tope, la bieleta y la palanca. La transmision de la fuerza del resorte se optimiza por el
hecho de que los tres ejes de rotacion estan sensiblemente alineados.

Segun otro aspecto interesante de la invencion, la caja se fabrica de manera monobloque por extrusién de metal,
ventajosamente con una separacion inicial entre las mandibulas que es superior a la separacion maxima en la cavidad del
perfil receptor. La separacion inicial de las mandibulas permite usar un nicleo o pin de extrusién que es suficientemente
robusto: de hecho, el interior de la caja se fabrica con un pin o nacleo de extrusién que esta4 conectado a la placa de
extrusion Gnicamente por un puente que forma la separacién entre las dos mandibulas. Al separar estas mandibulas
inicialmente, se aumenta el tamafio del puente y asi la robustez del nicleo o pin de extrusion. Después de eso, es facil
obligar a la caja de modo que estas mandibulas se unan un poco, de manera que se pueda introducir en la cavidad de un
perfil receptor.

El espiritu de la invencion reside en la utilizacién de una bieleta asociada a una palanca giratoria para desplazar un érgano
de separacion entre las mandibulas de una caja. Esta disposicion requiere la utilizacion de tres ejes de rotaciéon que
permitan hacer variar la distancia que separa dos ejes. Un aspecto interesante de la presente invencion reside en el hecho
de que la caja que forman las mandibulas es fija, de manera que no es necesario prever un pasador mévil en el interior de
una caja como es el caso en el documento FR-2 721 377. Sin embargo, el 6rgano de separacion es movil en el interior de la
caja, y preferentemente los tres ejes de rotacién son moviles en el interior de la caja.

La invencién sera ahora mas ampliamente descrita en referencia a los dibujos adjuntos, que dan a titulo de ejemplo no
limitativo, un modo de realizacion de la presente invencion.

En las figuras:

La figura 1 es una vista en perspectiva de un dispositivo de conexién segin la invencién con la palanca giratoria levantada a
la mitad,

La Figura 2 es una vista en corte transversal longitudinal a través del dispositivo de conexion de la figura 1 introducido en la

cavidad de un perfil receptor, con la palanca giratoria levantada al maximo,

La Figura 3 es una vista similar a aquella de la figura 2 con la palanca giratoria bajada, y

La Figura 4 es una vista similar a las figuras 2 y 3 con la palanca giratoria bajada, y con las mandibulas en conexién con un

perfil de enganche.

Nos referiremos indistintamente al conjunto de las figuras 1 a 4 para describir en detalle la estructura y el funcionamiento de
un dispositivo de conexién realizado segun una forma de realizacion no limitativa de la invencién. El dispositivo de conexion
designado en su conjunto por la referencia numeérica D esta destinado a ser montado de manera fija en una cavidad C de un
perfil receptor P1, como se puede apreciar en las figuras 2 a 4. Las mandibulas 10 del dispositivo de conexién D sobresalen
fuera de la cavidad C con el fin de poder acoplarse con un perfil de enganche P2 que forma una garganta G que tiene una
abertura estrecha O. Se puede observar en la figura 4 que las dos mandibulas 10 estan dispuestas en el interior de la
garganta G en conexion con la abertura estrecha O. De esta manera, el perfil de enganche P2 esta sélidamente ensamblado
al perfil receptor P1. La configuracién triangular de las extremidades exteriores de las mandibulas 10 contribuye incluso a
ejercer una traccion sobre el perfil P2 para pegarlo contra el perfil P1. De esta manera, se elimina cualquier posible juego
entre los dos perfiles P1 y P2. Asi ensamblado, el perfil P2 se extiende perpendicularmente al perfil P1. Se puede decir
igualmente que la extremidad del perfil P1 esta conectada sobre la longitud del perfil P2. Los perfiles P1 y P2 pueden
fabricarse con cualquier técnica y cualquier material, pero preferentemente se fabrican por extrusion de aluminio.

El dispositivo de conexion D de la invencion comprende varios elementos constitutivos, a saber, una caja 1, un érgano de
separacion 2, una palanca giratoria 3, una bieleta 4, un elemento de tope 5, uno o varios resorte(s) 6 y un pin de blogueo 7.
Opcionalmente, el dispositivo de conexién puede comprender una pequefia placa 67 entre el resorte 6 y el pin 7, asi como
una placa frontal embellecedora 8 que forma un accesorio de la caja 1.

La caja 1 es realizada ventajosamente por extrusion de aluminio. La caja 1 presenta por consiguiente una seccion uniforme
y su longitud puede ser del orden de 27 mm por ejemplo. La caja 1 se presenta bajo la forma de una pinza que comprende
dos ramas sensiblemente paralelas 1a y 1b unidas juntas por una de sus extremidades por una seccién de unién 1c. Esta
seccién 1c forma ventajosamente un espacio abierto 16 destinado a recibir el pin de bloqueo 7. Este pin sobresale
axialmente fuera del espacio 16 de una parte y de otra de la caja, como podemos verlo en la figura 1. Asi, las extremidades
del pin 7 sirven de espiga de bloqueo en el interior de la cavidad C del perfil receptor. A este efecto, el perfil receptor forma
dos agujeros de paso para el pin de bloqueo 7 que esta introducido en la caja 1 una vez la caja insertada en la cavidad C del
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perfil receptor P1. Este pin de bloqueo 7 puede asegurar él solo la fijacion del dispositivo de conexién D en el interior de la
cavidad C del perfil receptor P1. Veremos aqui de qué manera el pin de bloqueo 7 es mantenido en el interior de su espacio
abierto 16. En efecto, podemos ya notar que el espacio 16 esté abierto hacia el interior de la caja de manera que el pin 7 no
esta rodeado completamente por el metal constitutivo de la caja. En la extremidad opuesta a la seccion de union 1C, las dos
ramas la y 1b forman las mandibulas 10 del dispositivo de conexion. Las mandibulas 10 forman cada una una ranura de
recepcion 1d en la cual es recibido un borde de la abertura estrecha O, como esta representado en la figura 4. Esta ranura
1d est4 formada entre una parte espesada triangular de la mandibula 10 y una brida 12, 12'. La brida 12 formada al nivel de
la rama 1b define igualmente un rail 11 para la recepcién de la placa embellecedora 8 que est4 formada con un talén 81
destinado a ser introducido por corredera en el interior del rail 11. La placa 8 solo tiene una funcién estética que permite
obturar parcialmente la ranura F formada en el perfil receptor P1 para el paso de la palanca giratoria 3, como lo veremos a
continuacion. Esta placa embellecedora 8 es opcional. Es efectivamente posible realizar las dos mandibulas 10 de manera
perfectamente simétrica. El rail 11 es por tanto opcional. Se debe notar igualmente que las dos mandibulas 10 se extienden
una hacia la otra a las extremidades de las ramas la y 1b formando un respaldo interior 13 que reduce la distancia entre las
dos mandibulas 10. Ventajosamente, las mandibulas 10 forman dos superficies convergentes 1s que convergen una hacia
la otra para reducir alin mas la distancia que las separa. Las dos superficies convergentes 1s convergen una hacia la otra a
partir de los respaldos 13 hacia las extremidades libres de las mandibulas 10. Veremos aqui a continuacion cudl es la
funcion de estas superficies convergentes 1s. La rama la de la caja 1 forma igualmente una nervadura de tope 15 que esta
orientada hacia el interior de la caja, como podemos verlo en las figuras. Por otra parte, la rama 1b forma una gran abertura
14 para el paso de la palanca giratoria 3, como podemos verlo muy claramente en la figura 1.

Para separar las mandibulas 10 de la caja 1, el elemento de separacion 2 es desplazable en la caja 1 a lo largo de un eje de
desplazamiento X. El 6rgano separador 2 comprende un bloque 20 y una lamina de separacion 21 unidos entre si formando
dos zonas de tope 22. El bloque 20 esta perforado por un orificio situado sobre el eje X y que recibe un eje de rotacion Al.
El eje Al se extiende perpendicularmente al plano de la ldmina de la figura. La lamina de separacion 21 esta destinada a
insertarse entre las dos superficies convergentes 1s de las mandibulas 10. La lamina 21 presenta preferentemente una
extremidad libre puntiaguda o redondeada para facilitar su desplazamiento entre las dos superficies convergentes 1s. Se
puede observar en las diferentes figuras que la lamina de separacion 21 se puede desplazar en la caja 1 entre las
mandibulas 10 entre dos posiciones extremas correspondientes a la figura 2 y a la figura 3. En efecto, en la figura 2, la
lamina de separacion 21 no esta ni siquiera en conexidon con las superficies convergentes 1s. Su extremidad apenas se
introduce entre estas dos superficies. Por el contrario, en la figura 3, la lamina de separacion 21 esté totalmente introducida
entre las mandibulas 10 y las separa al maximo. Se puede observar en la figura 3 que las dos zonas de tope 22 estan en
tope franco contra los respaldos 13 de la caja.

La palanca giratoria 3 esta conectada al 6rgano de separacion 2 por el eje de rotacién Al, como se ve en la figura 2. De esta
manera, el 6rgano de separacion 2 y la palanca giratoria 3 son solidarios uno del otro, mientras que se puede girar uno con
respecto al otro alrededor del eje de rotacién Al. Por otra parte, la palanca giratoria 3 es solidaria con la bieleta 4 por un
segundo eje de rotacion A2. Se puede observar que el eje de rotacion Al esté situado sobre el eje de desplazamiento X del
drgano de separacién 2, mientras que el eje de rotacion A2 es desplazable con respecto a dicho eje X. Por supuesto, los
ejes de rotacion Al y A2 estan separados por una cierta distancia que es fija, ya que esta definida por la palanca 3. La
palanca también incluye un brazo de palanca 31 mediante el cual la palanca 3 puede ser acoplada para hacerla rotar
alrededor del eje Al, de manera de desplazar el eje A2 con respecto al eje de desplazamiento X del 6rgano de separacion
2.

La bieleta 4, ademas de estar conectada a la palanca 3 por el eje A2 esta conectada al elemento de tope 5 por un tercer eje
de rotacion A3, que estd situado igualmente sobre el eje de desplazamiento X. Asi, la distancia que separa los ejes A1y A3
es variable a lo largo del eje X desplazando el segundo eje A2. Los ejes Al y A3 se mantienen siempre sobre el eje de
desplazamiento X, mientras que el eje A2 es desplazable con respecto este eje X, como se puede ver por comparacion de
las figuras 2, 3 y 4. Incluso se puede notar que el eje A2 se encuentra situado muy por encima del eje X en la figura 2,
mientras que el mismo eje A2 esté situado por debajo del eje X, en las figuras 3 y 4. En la figura 2, la separacion entre los
ejes Al y A3 es minima, ya que el 6érgano del accionar 2 esta en tope contra el elemento de tope 5, mientras que en las
figuras 3y 4, la separacion entre los ejes A1 y A3 es maxima, con el eje A2 situado justo debajo del eje de desplazamiento
X.

El elemento de tope 5 se puede realizar en forma de una pieza fija en el interior de la caja 1, o incluso puede estar integrado
a la caja 1. Sin embargo, preferentemente, el elemento de tope 5 es una pieza mavil en el interior de la caja 1. Por lo tanto,
no sélo los ejes A1y A2 son moviles con relacion a la caja, sino igualmente el eje A3. Cabe sefialar que el elemento de tope
5 forma una ranura 51 a nivel de su cara inferior girada hacia la rama la de la caja 1. Asi, la nervadura de tope 15 se aloja
en esta ranura 51 y se puede desplazar entre dos posiciones externas extremas correspondientes a la puesta en tope de la
nervadura 15 con los dos bordes longitudinales de la ranura 51. En la figura 2, la nervadura de tope 15 esta en contacto con
un borde de la ranura 51. Asi, el elemento de tope 5 puede desplazarse de manera limitada dentro de la caja 1. Sin
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embargo, es mas ventajoso empujar al elemento de tope 5 con la ayuda de uno (o varios) resorte(s) 6 en la direccion de las
mandibulas 10. El resorte 6 puede por ejemplo apoyarse directamente sobre el pin de bloqueo 7 para mantenerlo en su
espacio 16. Como variante, una pequefia placa 67 puede interponerse entre el resorte 6 y el pin 7 para evitar el
desplazamiento transversal del resorte 6 durante la retirada o la introduccién del pin 7 en su espacio 16. La fuerza ejercida
por el resorte 6 permite apoyar eficazmente la placa 67 contra el pin 7 para mantenerla en su espacio 16. Por otra parte,
este resorte 6 permite empujar el elemento de tope 5 contra la nervadura de tope 15, como se muestra en la figura 2,
cuando el 6rgano separador 2 no estd en conexion entre las mandibulas 10. En esta posicién, el empuje ejercido por el
resorte 6 se aplica sélo sobre el elemento de tope 5, sin ser transmitido a bieleta 4, a la palanca 3 y/o al érgano de
separacion 2. Desde la posicion representada en la figura 2, la palanca giratoria 3 puede ser accionada, lo que tiene como
efecto desplazar la bieleta 4 y el 6rgano de separacion 2, sin mover el elemento de tope 5. En revancha, cuando la lamina
de separacion 21 se introduce entre las mandibulas 10, la friccion entre las superficies convergentes 1s y la lamina 21
inducird una fuerza de reaccion que se opondré a la del resorte 6. Cuando las mandibulas 10 no estan introducidas en una
garganta G, de un perfil de enganche P2, como se muestra en la figura 3, la lAmina 21 se puede introducir al maximo entre
las mandibulas 10 hasta que el bloque 20 llegue a tope contra los respaldos 13. A partir de este momento, el elemento de
tope 5 se desplazaré fuera de contacto de tope con la nervadura de tope 15 comprimiendo el resorte 6. Cuando el brazo 31
de la palanca 3 esta completamente plegado en la ventana F del perfil P1, el eje de rotaciébn A2 que conecta la palanca 3 a
la bieleta 4 esté situado por debajo del eje X, lo que corresponde a una posicién extremadamente estable, ya que el resorte
6 tiene tendencia a rechazar ain mas el eje A2 en alejamiento del eje de desplazamiento X. La distancia entre los ejes Al y
A3 es cercana al maximo correspondiente a la alineacién de los tres ejes Al, A2 y A3.

Por otra parte, con referencia a la figura 4, se puede ver que la lamina de separacion 21 no esta completamente introducida
entre las superficies convergentes 1s, como es el caso en la figura 3. En efecto, la lamina 21 no puede introducirse mas,
puesto que las mandibulas 10 estan en conexién con la abertura estrecha O de la garganta G. En esta posicion, el elemento
de tope 5 se ve obligado a desplazarse hacia el pin 7, comprimiendo el resorte 6. La fuerza de reaccién inducida por la
friccién entre la lamina 21 y las mandibulas 10 se transmite al elemento de tope 5 por medio de la palanca 3 y de la bieleta
4. El eje de rotacion A2 esta en la misma posicién que en la figura 3, es decir, situado ligeramente por debajo del eje de
desplazamiento X del 6rgano de separacion 2. La separacion entre los ejes A1 y A3 es la misma que en la figura 3. Sin
embargo, el conjunto constituido por el 6rgano de separacion 2, la palanca 3, la bieleta 4 y el elemento de tope 5 esta en
una posicion diferente que en la figura 3, puesto que la lamina de separacién 21 no esta introducida tan profundamente
entre las mandibulas 10. El resorte 6 de la figura 4 esta mas comprimido que en la figura 3. La figura 4 corresponde a una
configuracion dada para un tamafio de abertura estrecha O. Con una abertura O mas pequefia, la lamina de separacién 21
estaria introducida menos profundamente en el interior entre las superficies convergentes 1s de las mandibulas 10, y por
este hecho el conjunto formado por el 6rgano de separacion 2, la palanca 3, la bieleta 4 y el elemento de tope 5 seria
desplazado hacia el pin 7 comprimiendo ain mas el resorte 6. Una posicion extrema se podria alcanzar en la que la
nervadura de tope 15 llegaria en tope contra el borde opuesto de la ranura 51. Sin embargo tal configuracion no se desea.

La presente invencion ha sido descrita en referencia a un modo de realizacion no limitativo que utiliza de una palanca
giratoria asociada a una bieleta para desplazar un 6rgano de accionamiento de separacioén 2. Sin embargo, la presente
invencién también se puede aplicar a un dispositivo de conexién de otro tipo en el cual la palanca asociada a la bieleta 4 se
utiliza para mover la caja o un pasador que forman las mandibulas destinadas a conectarse con el perfil de enganche B2.
Asi, la presente invencion se aplica a cualquier dispositivo de conexién que utiliza una palanca giratoria asociada a una
bieleta de desmultiplicacion de fuerza. De hecho, la funcion principal de la bieleta es la de suavizar el accionamiento de la
palanca desmultiplicando la fuerza desarrollada por la rotacion de la palanca. La forma de las mandibulas asi como del
elemento separador no es critica para la presente invencion. El 6rgano separador puede desplazarse con respecto a
mandibulas fijas, o viceversa. Del mismo modo, el elemento de tope puede ser fijjo 0 movil. Este puede ser empujado por un
resorte 0 no. Es util, sin embargo, cuando es movil, que el elemento de tope llegue en tope contra una nervadura de tope
cuando se levanta la palanca giratoria. De hecho, esto permite extraer el 6rgano de separacion de entre las mandibulas 10.
El resorte es ventajoso porque permite compensar las tolerancias y crear un empuje elastico.

Gracias a la invencion, se pueden realizar dispositivos de conexion de perfiles cuyo accionamiento no necesita ninguna
herramienta y una fuerza limitada a causa de la presencia de la bieleta que desmultiplica la fuerza de la palanca giratoria.
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REIVINDICACIONES

Dispositivo de conexién (D) para ensamblar un primer perfil receptor (P1) que presenta una cavidad interna (C) y un
segundo perfil de enganche (P2) que presenta al menos una garganta (G) que tiene una abertura estrecha (O), el
dispositivo conexion (D) esta destinado a ser recibido de forma fija en la cavidad interior (C) del perfil receptor ( P1)
y comprende una caja (1) que forma un par de mandibulas (10) destinadas a acoplarse en la garganta (G) del perfil
de enganche (P2) a través de su abertura estrecha (O), el dispositivo (D) comprende un érgano separador (2) para
separar las mandibulas (10) y los medios de accionamiento (3, 4) para realizar un desplazamiento relativo entre el
organo de separacion (2) y las mandibulas (10), estos medios de accionamiento comprenden una palanca giratoria
(3) alrededor de un primer eje de rotacion (Al), los medios de accionamiento comprenden ademas una bieleta (4)
conectada a la palanca (3) por un segundo eje de rotacion (A2), caracterizado porque Ila bieleta (4) esta
conectada a un elemento de tope (5) por un tercer eje de rotacion (A3), los tres ejes de rotacion (Al, A2, A3) son
paralelos, la distancia entre el primer eje (Al) y el tercer eje (A3) es variable al accionar la palanca (3) .

Dispositivo de conexién segun la reivindicacion 1, en el cual el 6rgano separador (2) define un eje de
desplazamiento (X) que es perpendicular a los tres ejes de rotacion (Al , A2, A3), los primeros (Al) y el tercero
(A3) ejes de rotacion estan situados sobre el eje de desplazamiento (X), mientras que el segundo eje de rotacion
(A2) es movil con relacion al eje de desplazamiento (X) en funcién de la posicion de la palanca (3).

Dispositivo de conexién segun la reivindicacion 2, en el cual el segundo eje (A2) se encuentra situado por encima
del eje de desplazamiento (X) cuando el érgano de separacién (2) no separa las mandibulas (10) y por debajo del
eje de desplazamiento (X) cuando el érgano de separacién (2) separa las mandibulas (10) .

Dispositivo de conexién segin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el cual la palanca giratoria
(3) esta conectada al 6rgano separador (2) por el eje de rotacion (Al).

Dispositivo de conexidon segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el cual el elemento de tope
(5) es desplazable en la caja (1) entre dos posiciones extremas.

Dispositivo de conexidon segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el cual el elemento de tope
(5) es empujado hacia las mandibulas (10) por un resorte (6) que se apoya sobre la caja (1).

Dispositivo de conexién segun la reivindicacion 6, en el cual la caja (1) comprende un espacio abierto (16) para la
recepcion de un pin de bloqueo (7) que permite fijar el dispositivo (D) en la cavidad (C) del perfil receptor (P1), el
resorte (6) actta sobre el pin (7) para mantenerlo en su espacio (16) .

Dispositivo de conexion segun la reivindicacion 6, en el que la caja (1) forma una nervadura de tope (15) contra la
cual topa el elemento de tope (5) bajo la accidn del resorte (6) y/o del tercer eje (A3) empujado por la bieleta (4) y la
palanca (3).

Dispositivo de conexion segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el cual el érgano de
separacion (2) se acopla con las superficies convergentes (1s) de las mandibulas (10) para separarlas de manera
progresiva hasta que ellas se acoplan juntas con la abertura estrecha (O) de la garganta (G) del perfil de enganche
(P2).

Dispositivo de conexién segun las reivindicaciones 6 y 9, en el cual el 6rgano de separacion (2) es empujado
elasticamente entre las mandibulas (10) por el resorte (6) cuya fuerza se transmite por medio del elemento de tope
(5), la bieleta (4) y la palanca (3) .

Dispositivo de conexién segln una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el cual la caja (1) se fabrica
de manera monobloque por extrusiéon de metal, ventajosamente con una separacion inicial entre las mandibulas
(10) que es superior a la separacién maxima en la cavidad (C) del perfil receptor (P1).
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