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DESCRIPCION
Cargador de cinta con mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa y liberacion de cinta integrada
Campo del invento

El invento trata de un cargador para su uso en un dispositivo de ensayo analitico, asi como un dispositivo de ensayo
analitico. Dichos dispositivos de ensayo analiticos y cargadores se utilizan en particular en el campo de los
diagnosticos médicos, para generar una muestra de fluido corporal y/o recolectar y/o analizar. Un analisis de la
muestra puede ser, en particular, un analisis cualitativo o cuantitativo de la muestra de fluido corporal. Estos analitos
pueden ser por ejemplo, los metabolitos. Sin limitar otras posibles aplicaciones, estos analitos pueden ser, por
ejemplo, glucosa sanguinea, colesterol, triglicéridos, coagulaciones o similares.

Estado de la técnica

En el campo de la tecnologia médica, especialmente la analitica, son numerosos los dispositivos de ensayo
conocidos que requieren medios auxiliares analiticos. Por ejemplo, se conocen dispositivos de puncion en los que se
puede aplicar sucesivamente una pluralidad de lancetas, o instrumentos de analisis, en los que se puede poner a
disposicidon sucesivamente una pluralidad de elementos de ensayo, para la deteccion de al menos un analito en una
muestra de un fluido corporal.

Junto a los dispositivos de ensayo que presentan cargadores de tambor o similares dispositivos de entrega para
proporcionar los medios analiticos, recientemente se estan utilizando cada vez mas los dispositivos de cinta, en los
que los medios de analisis son proporcionados por una o mas cintas transportadoras. De este modo, por ejemplo, el
documento DE 28 03 345 C2 describe un dispositivo de lanceta para la recogida de sangre, que comprende un
cargador de cinta. En este dispositivo las lancetas estan alineadas de forma consecutiva en una cinta. Del mismo
modo, el documento DE 198 19 407 A1 describe un medidor de glucosa en sangre con un cargador de cinta de tiras
reactivas. Con el dispositivo de ensayo del tipo Accu -Chek ® Mobile Roche Diagnostics GmbH, esta en el mercado
desde febrero de 2009, el primer medidor de glucosa en sangre que utiliza un cartucho de cinta con tiras reactivas.

La ventaja del concepto de cinta, ya sea para la lanceta o los elementos de ensayo, es por lo general el nUumero
relativamente grande de dispositivos analiticos, por ejemplo, elementos de ensayo y/o elementos de punciéon que
pueden ser enrollados en un cargador relativamente pequefio. Sin embargo, por lo general, se presenta el problema
de que una cinta, en comparacién con los elementos de soporte rigidos, es relativamente dificil de manejar en la
practica. Por lo tanto, son particularmente necesarias algunas medidas técnicas adicionales en los dispositivos de
cinta para permitir una gestion adecuada de la cinta y, por ejemplo, evitar un desenrollamiento incontrolado de la
cinta.

Del estado de la técnica se conocen los asi llamados mecanismos de bloqueo contra rotaciéon inversa para
cargadores de cinta, que pueden fijar la cinta portadora especialmente al extraer el cargador desde el dispositivo de
ensayo. De este modo se impide que reaparezcan elementos de ensayo y/o elementos de puncion ya utilizados con
el fin de evitar el riesgo de contaminacién accidental del usuario y/u otros componentes del dispositivo de ensayo
analitico con la muestra liquida o para evitar lesiones al usuario.

Asi, por ejemplo, en el documento WO 2006/059232 A1 se describe un dispositivo de medicién con un cargador de
discos con sensores de ensayo. El cargador de discos presenta un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa,
que estad activo s6lo cuando el cargador esta retirado, mientras que este mecanismo de bloqueo es puenteado
cuando el cargador estéa insertado.

En el documento WO 2008/022999 A1 se describe un cartucho de cinta con tiras reactivas. Este presenta un seguro
antirotacion con pifiones de bloqueo con el objeto de impedir un desenrollamiento accidental de la cinta de ensayo.
Este mecanismo de bloqueo es efectivo en el caso de una manipulacién independiente del dispositivo.

El documento EP 1 690 496 B1 describe un sistema de medicion de glucosa en la sangre con un cargador de cinta
con tiras reactivas. Un trinquete se encarga de que un carrete usado, es decir, un carrete receptor de segmentos de
cinta usados de la cinta de ensayo, sélo pueda girar en una direccion. Esta funcién de blogueo es eficaz en el estado
insertado del cargador.

En el documento WO 2003/071940 A1 se describe un dispositivo auxiliar de puncion. Este comprende un cargador
de lancetas con un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa integrado. Este mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa debe impedir la reutilizacion de lancetas usadas previamente.

El documento WO 03/088835 A2 describe un sistema que se basa en un micro-muestrador con cargador de cinta.
En este sistema se proporciona también un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa. Un dispositivo de
cremallera garantiza que un transporte de cinta se puede realizar solamente en una direccién hacia adelante. De
esta manera, el cargador de cinta insertado esta asegurado contra una rotacion a la inversa accidental.

Por el documento EP 2039293 A1 se conoce una unidad de accionamiento combinada para un sistema de obtencion
de muestras para la obtencién de una muestra liquida. El sistema de obtencion de muestras comprende un elemento
de acoplamiento para acoplar a un medio auxiliar analitico, asi como una unidad de accionamiento para accionar un
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movimiento del elemento de acoplamiento. La unidad de accionamiento comprende ademas, un dispositivo de
acoplamiento con al menos un elemento sensible a la direccion de rotacion, estando el dispositivo de acoplamiento
dispuesto para acoplar en una primera direccién de rotacion de un convertidor de potencia, a una primera funcién del
sistema y en una segunda direccion de rotaciéon a una segunda funcion del sistema.

En los dispositivos de ensayo conocidos, que se basan en el uso de un cargador de cinta, se producen en la practica
algunos desafios técnicos. En particular, existen dispositivos de ensayo en los cuales al menos en una posicion de
aplicacion se lleva a cabo un movimiento de elevacion con un dispositivo analitico situado alli mismo. Este
movimiento de elevacion puede ser, por ejemplo, un movimiento de puncion realizado rapidamente y/o un
movimiento de toma de muestras llevado a cabo lentamente. De este modo, por ejemplo, por medio de una lanceta
se puede realizar una puncién en un area de la piel de un usuario y/o por medio de un elemento de ensayo en la
posicion de aplicacidon se puede recoger una muestra liquida de fluido corporal. Sin embargo, en una liberacion de
cinta existe una problemética en dichos movimientos de puncién de medios auxiliares analiticos con cargadores. De
este modo, por ejemplo, una cinta portadora bien tensada, es adecuada sélo condicionalmente para un proceso de
puncion o de extraccion de sangre. Una liberacion de cinta permite durante el movimiento de elevacion, en el que
también se mueve la cinta portadora, un desvio de la cinta portadora, evitando asi el exceso de estiramiento, una
permanente deformacion o incluso la rotura de la cinta portadora.

En el documento WO 2009 / 030359 A1 se describe un sistema de puncidon que comprende una cinta portadora, que
porta una pluralidad de lancetas. La unidad de accionamiento de punciéon mueve durante un movimiento de puncion
en direccion de puncién, una lanceta situada en posicion de puncién junto con un segmento de la cinta porta-
lancetas que porta esta lanceta. Al menos en direccién de transporte, un segmento de un dispositivo de transporte
dispuesto detrds de la posicidon de puncion, lleva a cabo un movimiento después de que una lanceta haya sido
llevada a la posicion de puncion, antes o durante el movimiento de puncién de esta lanceta. Ademas, se propone
que un dispositivo de enrollado en el cargador insertado realice un paso hacia atras para desenrollar cinta portadora
del carrete usado para el respectivo movimiento de puncién.

En general, por lo tanto, debe tenerse en cuenta que lancetas dispuestas en cargadores, elementos de ensayo o
micro-muestreadores necesitaran generalmente un mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa para proporcionar
al usuario la higiene y la seguridad necesaria en el tratamiento con el producto médico. Para medios auxiliares
analiticos soportados por cargadores de cinta se pueden aplicar en principio estos mecanismos de bloqueo contra
rotacién inversa. Una desventaja de los sistemas conocidos es el hecho de que la presencia de un mecanismo de
bloqueo contra rotacién inversa es contradictorio en muchos casos respecto a la peticion de cinta, es decir, un
desenrollamiento de cinta a la inversa durante el movimiento de elevacion, tal como la puncion o la recogida de
muestras. Sin embargo, la liberacién de cinta requiere en muchos casos, una rotacion inversa de la cinta portadora
ya enrollada en el carrete usado, ya que de otro modo los accionadores de los sistemas de ensayo, tales como una
garra de lanceta, tendrian una carga desequilibrada. La consecuencia seria, por ejemplo, una puncién inclinada, un
deslizamiento de la lanceta desde la garra, un bloqueo de accionadores de puncion o similar.

Una liberaciéon de cinta es en muchos casos necesaria para proporcionar suficiente espacio a la cinta portadora a
desviar durante el proceso de puncién. Para ello se ofrecen la mayoria de soluciones que se conocen del estado de
la técnica, pero no hay respuesta a la presencia de un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa. Un
movimiento de rotacién inversa activo de la unidad de accionamiento del carrete usado es insuficiente en muchos
casos, si el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa del cargador no asiste a esta funciéon u ofrece otras
alternativas para la liberacion de cinta.

En particular, en el caso de dispositivos de ensayo en cargadores de cinta que presentan un mecanismo de bloqueo
contra rotacién inversa integrado permanentemente activo, se puede determinar por lo tanto, un conflicto de metas
con un movimiento de elevacion de un elemento de ensayo. En virtud de un mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa integrado se entiende generalmente un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa que esta integrado en
el cargador y que por consiguiente puede prevenir una rotacién inversa sin necesidad de una unidad de
accionamiento del dispositivo de ensayo. Por un lado, es deseable en muchos casos disponer de un mecanismo de
bloqueo contra rotacion inversa integrado de este tipo, ya que éste impide también un desenrollamiento no deseado
en el cargador separado del dispositivo de ensayo, de la cinta portadora en el carrete usado. Por otro lado, sin
embargo, existe la necesidad en el caso de movimientos de elevacioén, de desenrollar uniformemente cinta portadora
del carrete no usado, para por ejemplo, permitir un movimiento de elevaciéon del elemento de ensayo libre de
tension.

Las soluciones conocidas a partir del estado de la técnica, tales como las descritas en el documento WO 2006 /
059232 A1, en el que se puentea un mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa al insertar el cargador en el
dispositivo de ensayo, son en parte técnicamente muy costosas. Tales liberaciones continuarian conduciendo
normalmente a que material de cinta liberado cuelgue suelto tras la puncion y, en su caso, podria caerse de una
guia de cinta. Un correspondiente controlador complejo de la unidad de accionamiento del carrete usado podria
compensar este hecho.
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El objeto del invento

Por lo tanto, un objetivo del presente invento consiste en proporcionar un cargador y un dispositivo de ensayo
analitico, que evite al menos en gran medida las desventajas de los cargadores y dispositivos de ensayo analiticos
conocidos. En particular se debe resolver técnicamente de manera sencilla, el conflicto de metas descrito
anteriormente entre un mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa y una liberacién de cinta.

Revelacion del invento

Este objetivo se resuelve mediante el invento con las caracteristicas de las reivindicaciones de patente
independientes. Las optimizaciones favorables del invento, que pueden realizarse de forma individual o en
combinacién, estan representadas en las reivindicaciones de patente dependientes.

En un primer aspecto del presente invento se propone un cargador para su aplicaciéon en un dispositivo de ensayo
analitico. En este caso, se entiende como un cargador un dispositivo que puede recibir y proporcionar una pluralidad
de medios auxiliares analiticos. Como se describe a continuacion con mas detalle, el cargador puede estar
configurado particularmente, por ejemplo, como un cartucho de cinta y por lo general puede comprender, por
ejemplo, una carcasa de cargador.

Como un dispositivo de ensayo analitico se entiende generalmente un dispositivo que al menos puede ejercer una
funcion para fines médicos, en particular, una funcién analitica y/o de diagnéstico. En particular, el dispositivo de
ensayo analitico es capaz de realizar una o mas de las siguientes funciones: generacion de una muestra de un fluido
corporal, en particular, por puncién de una parte de la piel de un usuario, una detecciéon de al menos un analito en
una muestra de fluido corporal, en particular, una deteccion de glucosa y/o colesterol y/o triglicéridos y/o una
deteccion de coagulacién; una recoleccion de una muestra de fluido corporal, en particular mediante un efecto
capilar.

El cargador esta disefiado como cargador reemplazable. Esto significa que el cargador puede ser retirado por un
usuario desde el dispositivo de ensayo analitico para insertar un cargador nuevo sin usar en el dispositivo de ensayo
analitico. Por ejemplo, el dispositivo de ensayo analitico puede presentar para este fin un alojamiento en el que, por
ejemplo, mediante la apertura de una carcasa del dispositivo de ensayo, pueda insertarse o conectarse el cargador.
De este modo, el cargador esta permanente conectado al dispositivo de ensayo analitico. Por ejemplo, el cargador
en si puede no presentar ningln accionador o sélo un accionador propio incompleto, por lo que la funcidon médica
mencionada arriba se puede ejercer solo en combinaciéon con el dispositivo de ensayo analitico, que puede
presentar este tipo de accionadores. Ademas, una carcasa del cargador puede presentar, por ejemplo, guias
correspondientes, ranuras, elementos de fijacion o elementos auxiliares de posicionamiento, a fin de permitir una
insercion reversible del cargador en el dispositivo de ensayo analitico y/o incorporar reversiblemente el cargador al
dispositivo de ensayo analitico.

El cargador presenta una pluralidad de medios auxiliares analiticos en una cinta portadora. En virtud de un medio
auxiliar analitico se entiende un medio auxiliar que se puede aplicar para al menos una funcidon médica del
dispositivo de ensayo analitico. En particular, en este caso puede tratarse, ya sea de una funcion de generacion de
muestras y/o de una funciéon de recogida de muestras y/o una funcién de andlisis. En consecuencia, los medios
auxiliares analiticos pueden comprender uno o mas de los siguientes medios auxiliares analiticos: una lanceta, es
decir, cualquier elemento para realizar una puncion y/o un corte o en general para la puncion de una parte de la piel
de un usuario; un elemento para recibir y transportar una muestra de liquido corporal de un usuario, en particular, un
tubo capilar y/o un intersticio capilar; un elemento de ensayo con al menos un compuesto quimico de ensayo para la
deteccién de al menos un analito en el fluido corporal. En el caso del compuesto quimico de ensayo puede tratarse,
por ejemplo, de un material que al presentarse al menos un analito a detectar cambia al menos una propiedad
detectable fisica- y/o quimicamente. Tales compuestos quimicos de ensayo se conocen por el estado de la técnica.
Por ejemplo, el elemento de ensayo puede ser un elemento de ensayo electroquimico y/o un elemento de ensayo
Optico. Por ejemplo, el elemento de ensayo puede comprender al menos un campo de ensayo. En este caso, el
cargador analitico puede estar configurado, de modo que éste proporcione unicamente un tipo de medios auxiliares
analiticos. Alternativamente, se pueden proporcionar varios tipos de medios auxiliares analiticos, por ejemplo, de
forma alterna. De este modo, se conocen, por ejemplo, micro-muestradores, que comprenden una funcién de
lanceta y una funcién capilar y aquellos que también pueden utilizarse como medios auxiliares analiticos en el
contexto del presente invento. También son posibles lancetas integradas con elementos de ensayo, opcionalmente,
por ejemplo, con tubos capilares adicionales.

Por una cinta portadora generalmente se entiende un portador continuo, mediante el cual se proporcionan
sucesivamente medios auxiliares analiticos. Junto a una simple cinta, por ejemplo una cinta de papel, una cinta de
plastico, una cinta de laminado de multiples capas y cintas similares, también entran en consideracién otros tipos de
portadores continuos, por ejemplo, cadenas de eslabones similares. Por ejemplo, los medios auxiliares analiticos
pueden estar dispuestos o integrados en la cinta portadora o estar conectados de otra manera a la cinta portadora.
Los medios auxiliares analiticos pueden, por ejemplo, estar dispuestos de manera equidistante en la cinta portadora.
Por ejemplo, pueden estar dispuestas lancetas en la cinta portadora y/o pueden estar dispuestos elementos de
ensayo en la cinta portadora, por ejemplo, en forma de areas de ensayo.
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Por medio de la cinta portadora se pueden proporcionar los medios auxiliares analiticos en al menos una posicién de
aplicacion del cargador. Bajo una posicion de aplicacion se entiende en este caso una posicion en la que al menos
una funcion del dispositivo de ensayo analitico interactia con el medio auxiliar analitico, que esta en la posicion de
aplicacion. Por ejemplo, esta posicion de aplicacién puede ser una posicién en la que por medio de una lanceta se
puede realizar un movimiento de puncién y/o un movimiento de recogida de la muestra. Alternativamente o
adicionalmente, la posicion de aplicacién puede ser una posicion en la que se realiza un movimiento de toma de
muestras. Por ejemplo, puede estar previsto para la ejecucién de esta funcion, un accionador del dispositivo de
ensayo analitico, como se describe mas detalladamente a continuacion.

El cargador analitico y el dispositivo de ensayo analitico, por ejemplo, pueden estar configurados de tal manera que
por medio de la cinta portadora se proporcionan los dispositivos analiticos de forma secuencial en al menos una
posicion de aplicacion. También pueden estar previstas varias posiciones de aplicacion, por ejemplo, una posicion
de aplicacién de una posicién de recepcion de muestra y una posicién de aplicacion para una valoracion de la
muestra. Por ejemplo, puede tener lugar un enrollado posterior de la cinta portadora, de modo que se puede poner a
disposiciéon un medio auxiliar analitico nuevo, aun no utilizado en la posicion de aplicacion del cargador.

Ademas, el cargador presenta al menos un carrete no usado para recibir segmentos de la cinta portadora con
medios auxiliares analiticos no usados, asi como al menos un carrete usado para recibir segmentos de la cinta
portadora con medios auxiliares analiticos usados. El dispositivo de ensayo analitico puede de esta manera estar
dispuesto para ser accionado por medio de un mecanismo de transporte para continuar impulsando el carrete usado
y/o el carrete no usado, de tal modo, que la cinta portadora continua siendo enrollada respectivamente, de tal
manera que se proporciona un medio auxiliar analitico nuevo sin utilizar en la posicion de aplicacion.
Preferentemente, el dispositivo de ensayo analitico comprende una unidad de accionamiento, que puede inducir
particularmente un carrete usado a un movimiento de rotacién, en particular, un movimiento de rotacion
sincronizado. El transporte adicional de la cinta portadora se denomina en el futuro generalmente como
"enrollamiento”. La cinta portadora se mueve en una direccion de enrollamiento desde el carrete no usado hasta el
carrete usado.

El cargador presenta ademas, un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa del carrete usado. En virtud de este
mecanismo de bloqueo contra rotaciéon inversa, que se puede integrar total o parcialmente en el cargador, se
entiende un dispositivo que impide una rotacion a la inversa del carrete usado, es decir, un movimiento de la cinta
portadora opuesto a la direccidon de enrollamiento, al menos hasta el momento en que un medio auxiliar analitico
usado anteriormente acceda nuevamente a la posicion de aplicacion. Por lo tanto, el mecanismo de bloqueo contra
rotaciéon inversa no esta necesariamente disefiado de tal manera que impide una rotacion inversa completa del
carrete usado, sino que puede permitir una ligera rotacion inversa o incluso favorecerla, como se muestra con mayor
detalle a continuacion. Sin embargo, esta rotacion inversa no deberia permitirse hasta que medios auxiliares
analiticos accedan nuevamente en la posicion de aplicacién. Alternativamente, el mecanismo de bloqueo de rotacion
inversa puede estar disefiado de tal manera que se evite una rotacién inversa completa.

Como se explica con mas detalle a continuacion, el hecho de que el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa
sea parte del cargador, representa una ventaja del cargador segun el invento, ya que una integracion de un
mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa en el cargador conduce a que en el cargador usado y extraido, por
ejemplo, un cartucho de cinta usado, un desenrollado a la inversa de medios auxiliares analiticos usados con
anterioridad, se pueda excluir de forma fiable de este modo, asi como un desenrollado no deseado y no controlado
de la cinta. El cargador presenta ademas, un dispositivo de liberacidon de cinta que esta dispuesto para proporcionar
en el lado de la posicién de aplicacién orientado hacia el carrete usado, una reserva de cinta en el carrete usado de
la cita portadora. Como un lado de la posiciéon de aplicaciéon orientado hacia el carrete usado se entiende por lo
tanto, una parte de la cinta portadora, que ya ha pasado por la posicién de aplicacion en la direccion de
enrollamiento, y por lo tanto se mueve hacia el carrete usado o ya esta enrollado en el carrete usado.

La reserva de cinta en el carrete usado puede permitir en particular un movimiento de elevacion de un medio auxiliar
analitico dispuesto en la posicidon de aplicacion, ya sea solo o en combinacién con un lado de la posiciéon de
aplicacion orientado hacia el carrete no usado. Bajo una reserva de cinta se debe entender por lo tanto
generalmente un segmento de cinta, que permite el movimiento de elevacion del medio auxiliar analitico, incluyendo
la parte de la cinta portadora conectada a este medio auxiliar analitico sin que ejerza una tension sustancial sobre la
cinta portadora, lo cual podria ocasionar una deformacion o incluso la rotura de la cinta portadora. Una reserva de
cinta es por lo tanto un segmento de cinta, que puede proporcionar cinta transportadora requerida adicionalmente
para el movimiento de elevacion. Por reserva de cinta en el carrete usado se debe entender por lo general en este
caso, la reserva de cinta en el lado del carrete usado de la posicion de aplicacion, y por reserva de cinta en el
carrete no usado se debe entender la reserva de cinta adicional opcional en el lado del carrete no usado de la
posicion de aplicacion.

De acuerdo con ello, el cargador puede estar conformado particularmente de tal modo, que el lado de la posicion de
aplicacion orientado hacia el carrete no usado, que puede incluir el propio carrete no usado, puede proporcionar
adicionalmente una reserva de cinta en el carrete no usado de la cinta portadora. Preferentemente, el cargador esta
dispuesto de tal manera, que la cinta de reserva en el carrete no usado corresponde sustancialmente a la reserva de
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cinta en el carrete usado. Por "sustancialmente" se debe entender preferentemente una coincidencia completa de
estas reservas de cinta z, pudiéndose sin embargo tolerar dentro del alcance de este término, una desviacién de no
mas de 30 %, particularmente no mas de 20 % y especialmente de forma preferente de no mas de 10 %.

De esta manera, el cargador puede estar conformado de modo que la totalidad de la reserva de cinta, que puede
estar compuesta de la reserva de cinta en el carrete usado y opcionalmente de la reserva de cinta en el carrete no
usado, esta preferentemente conformado de forma simétrica y esta compuesto preferentemente por igual de estas
dos reservas de cinta. De este modo, por ejemplo, un accionador y/o una garra estan sometidos a la misma carga.
De esta manera se pueden evitar al menos parcialmente, por ejemplo, desalineamientos y/o un movimiento de
elevacion oblicuo, por ejemplo, una puncién oblicua.

En el lado de la posiciéon de aplicacién orientado hacia el carrete no usado, el propio carrete no usado puede
proporcionar la reserva de cinta en el carrete no usado, puesto que el carrete no usado puede permitir de todos
modos una liberacion de cinta, ya que en dicha liberacién de cinta, el carrete no usado se hace girar en su direccion
de rotacién habitual que se produce durante nuevos ciclos.

Por movimiento de elevacion se debe entender generalmente, el movimiento del medio auxiliar analitico en la
posicion de aplicacion, que se produce durante la aplicacion segun su funcién del medio auxiliar analitico en el
dispositivo de ensayo analitico. Por ejemplo, mediante una garra del dispositivo de ensayo analitico en la posicion de
aplicacion durante un movimiento de elevacion se puede realizar una fijacion del dispositivo de ensayo. Por ejemplo,
en el caso de un movimiento de elevacion se puede tratar de un movimiento de puncién y/o un movimiento de toma
de muestras. Por ejemplo, mediante una garra del dispositivo de ensayo analitico se puede utilizar una lanceta para
un movimiento de elevacién en forma de un movimiento de punciéon. Un movimiento de elevacién de este tipo
comprende entonces un movimiento de avance rapido, por ejemplo, con una velocidad maxima de 2 a 5 m/s, en el
que se produce una puncion de la piel, seguida de un movimiento hacia atras. Durante el movimiento hacia atras
también se puede realizar una toma de muestras, por ejemplo, por medio de un intersticio capilar. Alternativamente,
el movimiento de elevacion en la forma del movimiento de toma de muestras puede comprender un movimiento de
avance de un area de ensayo hacia una herida y/o una muestra sobre una superficie de la piel del usuario, en el que
a corto plazo, el area de ensayo o bien el elemento de ensayo entra en contacto con la muestra liquida, de modo
que se aplica la muestra liquida sobre el area de ensayo. Este movimiento de toma de pruebas puede llevarse a
cabo lentamente, por ejemplo, con una velocidad de punta de menos de 1 m/s, por ejemplo, a una velocidad de 0,01
a 0,5 m/s. También para este caso, se pueden usar una garra y/u otro tipo de accionador.

El movimiento de elevacion de un medio auxiliar analitico que se encuentra en la posicién de aplicacion puede
comprender por lo general, por ejemplo, una elevacion maxima, que puede ser fija o que puede estar configurada de
forma ajustable. La reserva de cinta en el carrete usado puede ser en particular 0,2 a 0,8 de la elevacion maxima,
preferentemente 0,5 de la elevacion maxima. En principio, sin embargo, la reserva de cinta en el carrete usado
puede adoptar dependiendo de la configuracion del carrete, en principio, todos los valores entre cero y la elevacion
maxima. Esto por lo general depende sélo del tipo de guia de la cinta respecto a la direccién de la elevacion y se
puede visualizar, por ejemplo, en una visualizacién de valor umbral. Si por ejemplo, la cinta portadora se extiende
perpendicularmente a la direcciéon de elevacién, entonces el movimiento de elevacién no desempefia ningun papel
por lo general. La reserva de cinta en el carrete usado necesaria, puede proceder casi de la oscilacion de la cinta.
Sin embargo, si la cinta se desplaza paralela al movimiento de elevacion, entonces por lo general, cada lado del
carrete debe proporcionar una longitud de elevacion completa como una reserva de cinta. El valor asignado arriba
de 0,5 de la elevacion maxima representa por lo tanto, un valor promedio que se presenta con frecuencia en la
practica. La elevacion maxima, puede ser, por ejemplo, de 0,5 a 10 mm, en particular de 1 a 8 mm y
preferentemente de 3 a 6 mm.

El dispositivo liberador de cinta puede estar configurado ademas, de forma que después del movimiento de
elevacion del medio auxiliar analitico, la reserva de cinta en el carrete usado sea recibida completamente o al menos
parcialmente. Para este proposito, el dispositivo liberador de cinta puede incluir, por ejemplo, un depésito de cinta,
del cual se puede obtener la reserva de cinta en el carrete usado para el movimiento de elevacién y al cual se puede
reinsertar la reserva de cinta en el carrete usado tras el movimiento de elevacion. Este depdsito de cinta, como se
describe con mas detalle a continuacion, puede estar configurado, por ejemplo, en forma de al menos un elemento
de reenvio montado de forma movil. Sin embargo, también son posibles otros tipos de depésitos de cinta, en
particular, depdsitos de cinta, que pueden tener una longitud variable entre la posicion de aplicacion y la pieza
recibida del carrete usado a fin de poder proporcionar la reserva de cinta en el carrete usado. Sin embargo, el
dispositivo liberador de cinta puede estar también totalmente o parcialmente integrado en el carrete usado de forma
alternativa o adicional, como se explica con mas detalle a continuacion. La configuracion del dispositivo liberador de
cinta en la que ademas, éste esta dispuesto para recibir la reserva de cinta en el carrete usado después del
movimiento de elevacion del medio auxiliar analitico adicional, puede causar también que se evite el enredo de la
cinta por el exceso de cinta en el movimiento de elevacion, lo que provocaria un deslizamiento, un enganche, o un
enredo de la cinta portadora.

El dispositivo liberador de cinta esta previsto Unicamente en el lado del carrete usado de la posicion de aplicacion, es
decir, visto desde la posicion de aplicacion, en el lado orientado hacia el carrete usado. En el lado del carrete no
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usado, entre la posicion de aplicacion y el carrete no usado no esta previsto ningun dispositivo liberador de cinta de
este tipo. El propio carrete no usado actua en este caso como dispositivo liberador de cinta y proporciona la cinta de
reserva del carrete no usado, cuando se aplica una tension suficiente sobre la cinta portadora, por ejemplo, una cinta
transportadora y/o el movimiento de elevacién, por lo que se puede omitir preferentemente un dispositivo liberador
de cinta adicional en el lado de la posicidon de aplicacién orientado hacia el carrete no usado. En otras palabras,
unicamente el carrete no usado actia como dispositivo liberador de cinta sobre el lado del carrete no usado de la
posicion de aplicacion, estando previsto en el lado del carrete usado un dispositivo liberador de cinta, que puede
estar dispuesto especialmente entre la posicidon de aplicacion y el carrete usado y/o en el propio carrete usado. Esta
configuracion ofrece respecto a otras guias de cinta conocidas, la ventaja de que se puede prescindir de un
dispositivo de liberacion de cinta adicional en el lado del carrete no usado; siendo en general técnicamente ineficaz
de todos modos, lo cual puede servir para reducir los costes de produccién y el espacio de montaje. Por otra parte,
la cinta se puede mantener de esta manera siempre bajo una tension suficiente, y se puede evitar una liberaciéon de
cinta no deseada mediante un dispositivo liberador de cinta adicional entre la posicion de aplicacién y el carrete no
usado, que puede conducir a un desenrollamiento no controlado de cinta en el lado del carrete no usado.

El cargador puede estar disefiado especialmente de tal modo, que se pueda fijar un medio auxiliar analitico situado
en la posicion de aplicacion, al menos mediante un dispositivo de fijacion, en particular una garra. El dispositivo de
fijacion puede ser total o parcialmente un componente del cargador, pero también se puede incluir total o
parcialmente en un dispositivo de ensayo analitico que utiliza y/o comprende el cargador.

Particularmente en el caso segun el invento, en el que no esta previsto ningun dispositivo liberador de cinta en el
lado del carrete no usado de la posicion de aplicacion orientado hacia el carrete no usado, entre la posicion de
aplicacion y el carrete no usado y en el que Unicamente en el lado del carrete usado de la posicion de aplicacion
esta previsto al menos un dispositivo liberador de cinta, por ejemplo, entre la posicion de aplicacion y el carrete
usado y/o en el carrete usado, sin embargo, en general, también en otros casos, se contempla que para utilizar un
medio auxiliar analitico previsto respectivamente en la posicion de aplicacion, éste esta fijado o se puede fijar en la
direccion de transporte. Esto se puede realizar, por ejemplo, mediante una garra, como la garra mencionada
anteriormente y/o otro dispositivo de fijacion, que pueden estar montados a corto plazo para fijar un medio auxiliar
analitico dispuesto en la posicion de aplicacion, de tal manera que se impide su movimiento adicional en la direccion
de transporte. Esta fijacion puede tener lugar por ejemplo durante un periodo requerido para la toma de muestras y/o
un movimiento de la lanceta, y opcionalmente para un periodo predeterminado antes y/o después de este
movimiento. Acto seguido se puede realizar una liberacion, por ejemplo, reabriendo una garra u otro tipo de
dispositivo de sujecion, de manera que se posibilita el transporte posterior. Una fijacion de este tipo se puede
realizar mediante un efecto reciproco de una unidad de accionamiento del medio auxiliar analitico, por ejemplo una
unidad de accionamiento de la lanceta para ejecutar un movimiento de la lanceta y/o una unidad de accionamiento
para un elemento de ensayo para efectuar un movimiento de toma de muestras, por ejemplo, pudiendo comprender
la unidad de accionamiento, la garra descrita sobre estas lineas y/o el dispositivo de fijacion descrito anteriormente.

En un movimiento de desvio de la cinta sin fijacion del medio auxiliar analitico, la liberacion de cinta requerida podria
proceder por lo general, unilateralmente del carrete no usado, ya que este carrete no usado presenta generalmente
una fuerza de retencion menor, por lo general, debido por ejemplo, a un pifidén libre. Como resultado, el medio
auxiliar analitico tendria una desigual distribucion de la fuerza, lo que podria desviar con inclinaciéon al medio auxiliar
analitico. Ademas, posiblemente la liberacion de cinta forzada no seria enrollada por el dispositivo liberador de cinta
por el lado del carrete usado, ya que éste por lo general no se desvia automaticamente durante el proceso de
desvio. De este modo, se crearia al menos por breve tiempo una falta de cinta que se podria subsanar recién
mediante el subsiguiente proceso de enrollamiento del carrete usado. Esto, sin embargo, conlleva el peligro
permanente de que la cinta después del desvio se salga de su guia y por lo tanto seria inservible. Por consiguiente,
generalmente soélo una fijacién del medio auxiliar analitico durante el desvio otorgaria una liberacion de cinta
simétrica.

El mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa esta configurado como se mencioné anteriormente, de tal manera
que al menos evita en gran medida una rotacion inversa del carrete usado, en el que una mayor cantidad de cinta
portadora con medios auxiliares analiticos ya utilizados se llevaria a cabo un movimiento en contra de la direccion de
enrollamiento. Sin embargo, se puede permitir un retro-enrollamiento en torno a tramos menores opuestos a la
direccién de enrollamiento, por ejemplo, en torno a una distancia que es considerablemente menor que la distancia
entre los medios auxiliares analiticos sobre la cinta portadora, por ejemplo, menor que 0,8 de esta distancia,
especialmente menor que 0,5 y preferentemente menor que 0.3 o incluso 0.2 de esta distancia, e incluso puede ser
deseable para el objetivo de la liberacidn de cinta, tal como se explicara en mas detalle a continuacion.

El mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa es preferentemente un mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa que actua de forma permanente, es decir, un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa, que es eficaz
tanto en el cargador que se encuentra fuera del dispositivo de ensayo analitico, como en el cargador insertado
dentro del dispositivo de ensayo analitico. Esto significa en particular que el mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa no esta dispuesto preferentemente para ser puenteado durante la insercion del cargador en el dispositivo de
ensayo analitico.
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El mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa puede, en particular, comprender uno o mas mecanismos de
bloqueo contra rotacién inversa que se describen a continuaciéon. Por lo tanto, el mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa puede comprender en particular, al menos un elemento sensible a la direcciéon de rotacion.
Particularmente en este caso puede comprender un elemento sensible a la direccion de rotacion unido al carrete
usado. Por un elemento sensible a la direccion de rotacién debe entenderse un elemento que permite la rotaciéon en
una direccion y que impide al menos en gran medida la rotacion en la otra direccion. Por un impedimento al menos
en gran medida ha de entenderse un impedimento, que es preferentemente completo, que sin embargo también
puede incluir una ligera rotacion inversa, por ejemplo, en torno a un angulo muerto, en torno al que aun es posible
una rotacion en sentido inverso. Un angulo muerto de este tipo se puede utilizar incluso de forma intencionada,
como se explicara con mas detalle a continuacién, para proporcionar la reserva de cinta en el carrete usado.

Alternativamente, o adicionalmente, el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa puede presentar al menos un
pifidn libre, en particular al menos un pifién libre asociado con el carrete usado. En virtud de un pifion libre se ha de
entender generalmente un dispositivo, que en una unidad de accionamiento con una cadena cinematica desacopla
una parte de la cadena cinematica de un movimiento de rotacion al cambiar las condiciones de carga. En particular,
el piidn libre puede ser una configuracion particular de un elemento sensible a la direccion de rotaciéon. Un pifidn
libre figura en varias configuraciones conocidas del estado de la técnica y puede comprender, por ejemplo, un pifion
libre de trinquete, un muelle envolvente, un cuerpo de sujecidon y/o un pifidn libre de un rodillo de sujecion y otros
tipos de pifiones libres.

Alternativamente, o adicionalmente, el mecanismo de bloqueo contra rotaciéon inversa puede comprender al menos
una cremallera. Por una cremallera ha de entenderse un elemento que tiene uno o mas trinquetes que puede
engranar en sus correspondientes homadlogos, de tal manera que se permite el movimiento en una direccion, y se
impide un movimiento en otra direccion. En particular, la cremallera puede estar asociada con un carrete usado. El
pifion libre descrito anteriormente puede ser por ejemplo un caso especial de dicha cremallera o puede estar
configurado como tal. En general, el elemento sensible a la direccion de rotacion, puede comprender en particular, al
menos un trinquete de bloqueo, particularmente un trinquete de bloqueo conectado al carrete usado y/o un trinquete
de bloqueo conectado a una carcasa de cargador. También puede estar previsto un disefio con varios trinquetes de
bloqueo. Los trinquetes de bloqueo podrian permitir un accionamiento lineal o un accionamiento de rotaciéon en una
direccion e impedir en otra direccién.

Una vez mas, de forma alternativa o adicional, el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa puede comprender
también al menos el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa que actia sobre la cinta portadora. Por lo tanto,
el mecanismo de bloqueo contra rotacidon inversa puede comprender, por ejemplo, un freno dependiente de la
direccion de rotacion sobre la cinta portadora. Dicho freno dependiente direccionalmente frena la cinta portadora en
un movimiento opuesto a la direccién de enrollamiento y, por otro lado permite el movimiento en direccion de
enrollamiento. El frenado en un movimiento opuesto a la direccién de enrollamiento se puede producir
inmediatamente o sélo después de un trayecto de frenado predeterminado o relacionado con el disefio. El efecto
puede producirse en este caso directamente o indirectamente sobre la cinta portadora, por ejemplo, no frenando
directamente la cinta portadora, sino mas bien uno o varios medios auxiliares analiticos conectados a esta cinta
portadora.

En particular, un freno dependiente de una direccién de rotacion puede realizarse por medio de al menos un rodillo.
Por ejemplo, se puede aplicar una separacion de rodillo entre un rodillo y un contra-elemento, por ejemplo, un
segundo rodillo. Por ejemplo, al menos un rodillo y/o al menos un rodillo doble se puede configurar de tal manera
que éste comprenda un material de rodillo deformable. Mientras se permite un movimiento a través del espacio de
rodillo en direccion de enrollamiento, bloquea el rodillo en un movimiento opuesto a la direcciéon de enrollamiento,
con lo cual se produce la deformacién del material de rodillo, de modo que la separacién de los rodillos se estrecha y
la cinta portadora se frena. En particular, en el caso de al menos este rodillo puede tratarse de un rodillo de goma.

Una vez mas, de manera alternativa o adicional también se puede utilizar al menos un elemento accionado por
muelle que actua sobre la cinta portadora. Por ejemplo, una trampilla accionada por muelle puede actuar sobre la
cinta portadora y/o sobre uno 0 mas medios auxiliares analiticos conectados a la cinta portadora. Por ejemplo, el
elemento accionado por muelle puede estar dispuesto oblicuamente sobre la cinta portadora, por lo que en la
direccion de enrollamiento, medios auxiliares analiticos pueden pasar por el elemento accionado por muelle,
mientras que en contraposicion a la direccion de enrollamiento, los medios auxiliares analiticos pueden engancharse
en el elemento accionado por muelle, pudiendo ocasionar un frenado de la cinta portadora. El elemento accionado
por muelle puede estar disefiado en particular como un elemento accionado por muelle asimétrico que descansa
sobre la cinta portadora y que permite un paso de la cinta portadora y/o de los medios auxiliares analiticos en
direccién de enrollamiento, impidiendo o al menos frenando sin embargo, un paso de los medios auxiliares analiticos
en contra de la direccion de enrollamiento. En este caso, el elemento accionado por muelle puede ser rigido o
deformable, presentandose en este ultimo caso, por ejemplo, una deformacién al producirse el movimiento de la
cinta portadora y/o de los medios auxiliares analiticos en contra de la direcciéon de enrollamiento. La deformacion
puede proporcionar en este caso, una accion de frenado debido a un aumento de la fuerza sobre la cinta portadora
y/o los medios auxiliares analiticos. Por carga de muelle se puede entender en este caso una carga del muelle
mediante un muelle separado, o también alternativa- o adicionalmente un elemento que presenta en si, al menos en
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parte propiedades elasticas, de modo que el elemento en si puede ejercer accidon de muelle. El elemento accionado
por muelle puede comprender en particular al menos una trampilla accionada por muelle.

Una vez mas, de forma alternativa o adicional, el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa puede comprender
al menos una lengleta de sellado que actua sobre la cinta portadora. Una lengueta de sellado también puede estar
configurada como un caso especial del elemento accionado por muelle descrito anteriormente, de manera que una
lenglieta de sellado puede presentar, por ejemplo, dos elementos de muelle actuando desde lados opuestos sobre la
cinta portadora y/o sobre medios auxiliares analiticos. En virtud de una lengieta de sellado ha de entenderse un
elemento, que puede proporcionar una brecha a través de la cual se guia la cinta portadora con los medios
auxiliares analiticos. En este caso, en ambos lados de la brecha actuan lengiietas deformables o variables en su
posicidn sobre la cinta portadora y/o los medios auxiliares analiticos. Las lengiietas pueden tener también al menos
parcialmente propiedades deformables, por ejemplo, propiedades plasticas y/o elasticas. Con respecto al efecto de
tales propiedades deformables se puede hacer referencia a la descripcion anterior del efecto de elementos de
muelle. A su vez, la actuacién de las lengletas de sellado debe producirse, de tal manera que a la cinta portadora
y/o a los medios auxiliares analiticos se permita un pase de las lenglietas de sellado en direccién de enrollamiento
de la cinta portadora, impidiendo sin embargo, o al menos frenando un pase de la lengieta de sellado en contra de
la direccion de enrollamiento. Por ejemplo, un efecto de frenado se produce de nuevo cuando medios auxiliares
analiticos chocan contra la lengiieta de sellado. Alternativamente o adicionalmente, se puede realizar la accion de
frenado, de tal manera que la lengleta de sellado se deforma, si la cinta portadora traspasa la brecha en direccion
contraria a la direccion de enrollamiento, de manera que se estrecha la brecha, ejerciéndose de este de modo una
fuerza o un aumento de la fuerza sobre la cinta portadora y/o los medios auxiliares analiticos.

Ademas, el cargador analitico puede comprender opcionalmente al menos un freno. Este freno puede estar
dispuesto con el fin de reducir un enrollamiento regresivo del carrete usado y/o un enrollamiento progresivo del
carrete no usado. Para las configuraciones posibles de estos frenos opcionales se puede hacer referencia, por
ejemplo, al documento US 2006 / 0240403 A1. Sin embargo, también son posibles otras configuraciones. De manera
especialmente preferente, el freno no actua directamente sobre la cinta portadora, lo cual es sin embargo posible,
sino que actua sobre el carrete no usado y/o el carrete usado y/o sobre un elemento que rota juntamente con el
carrete no usado y/o el carrete usado.

El dispositivo liberador de cinta puede estar configurado de diversas maneras con el fin de realizar la funcién descrita
anteriormente. Por lo tanto, el dispositivo liberador de cinta puede, por ejemplo, estar integrado al menos
parcialmente en el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa y/o al menos parcialmente configurado como un
elemento separado del mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa. También es posible una forma hibrida de
estas dos opciones, es decir, una forma en la que el dispositivo liberador de cinta esta integrado parcialmente en el
mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa y parcialmente separado e independiente del mecanismo de bloqueo
contra rotacion inversa.

En una primera configuracion, el dispositivo liberador de cinta estd integrado al menos parcialmente,
preferentemente de forma completa, en el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa. Esto significa que el
dispositivo liberador de cinta y el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa pueden estar configurados al menos
parcialmente de forma idéntica en cuanto al disefio de componentes.

Esto puede estar realizado particularmente de tal manera que una funcién del mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa depende de una posicién de la cinta portadora. Por ejemplo, la funcion de bloqueo o al menos de
frenado del mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa durante el movimiento de la cinta portadora en contra de
la direccion de enrollamiento puede depender de cémo la posicion absoluta de la cinta portadora, la posicion
absoluta de medios auxiliares analiticos, la posicion relativa de la cinta portadora en relacién con el mecanismo de
bloqueo contra rotacién inversa, la posicion relativa de los medios auxiliares analiticos y/o de un medio auxiliar
analitico especifico en relacién con el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa, un angulo de rotacion del
carrete usado o un angulo de rotacidn del carrete no usado, estan ajustados actualmente. Una posicién de la cinta
portadora puede por lo tanto comprender, por ejemplo, una posiciéon absoluta, una posicién relativa, un angulo de
rotacion del carrete no usado o un angulo de rotacion del carrete usado.

El mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa puede en consecuencia estar instalado para, en una pluralidad de
posiciones de bloqueo, impedir al menos en gran medida o al menos frenar un movimiento de la cinta portadora en
contra de la direccién de enrollamiento, siendo posible al menos en gran medida entre las posiciones de bloqueo, un
movimiento de la cinta portadora en oposicion a la direccién de enrollamiento, hasta que se ha alcanzado la
siguiente posicion de bloqueo, liberandose durante el movimiento de la cinta portadora opuesto a la direccion de
enrollamiento, la reserva de cinta en el carrete usado, o al menos una parte de la reserva de cinta en el carrete
usado.

Esta pluralidad de posiciones de bloqueo que también pueden comprender amplias zonas de bloqueo se puede
realizar de varias maneras. Por lo tanto, el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa, por ejemplo, puede
comprender al menos un elemento sensible a la direccion de rotacidon, en particular, un elemento sensible a la
direccidon de rotacion ligado al carrete usado. Esto permitira una rotacion en una direccion y al menos evitara
sustancialmente la rotacion en otra direcciéon. En cuanto a posibles formas de realizacién de la direccién de rotacion
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del elemento sensible a la direccion de rotacion se puede hacer referencia a la descripcion anterior. La frase “impedir
al menos sustancialmente" puede comprender también, por ejemplo, que esta previsto un angulo muerto en torno al
cual aun esta permitida una rotacién regresiva en la direccion de bloqueo. Por lo tanto, el elemento sensible a la
direccién de rotacion puede presentar un dngulo muerto para permitir una rotacion inversa en torno a este angulo
muerto, estando el cargador instalado para liberar la reserva de cinta en el carrete usado durante la rotacion inversa.

Alternativamente o adicionalmente, el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa puede presentar al menos un
elemento accionado por muelle que actua sobre el elemento portante, particularmente una trampilla accionada por
muelle, y/o al menos una lengleta de sellado. En consecuencia, se puede hacer referencia a la descripcion anterior
con respecto a las posibles configuraciones de tales elementos. Los medios auxiliares analiticos pueden traspasar el
elemento accionado por muelle durante un movimiento de la cinta portadora en la direcciéon de enrollamiento,
mientras que durante un movimiento de la cinta transportadora opuesto a la direccién de enrollamiento estos medios
auxiliares analiticos y/o la cinta portadora pueden ser bloqueados o al menos frenados. Las posiciones de la cinta
portadora en las que un medio auxiliar analitico choca respectivamente contra un elemento accionado por muelle y/o
una lenglieta de sellado en un movimiento opuesto a la direccion de enrollamiento, pueden ser por lo tanto
posiciones de bloqueo respectivamente. En caso contrario, si los medios auxiliares analiticos se encuentran en otra
posicion, es posible un enrollamiento regresivo en contra de la direcciéon de enrollamiento en torno a una longitud de
la cinta portadora hasta que el siguiente medio auxiliar analitico choque contra el elemento accionado por muelle.
Esta longitud de cinta se puede utilizar como una reserva de cinta en el carrete usado.

Asi mismo, de forma alternativa o adicional, el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa puede presentar al
menos un rodillo, en particular, al menos un rodillo doble. La cinta portadora puede ser conducida través de una
abertura limitada por el rodillo. Durante un movimiento de la cinta portadora opuesto a la direccion de enrollamiento,
el rodillo puede, como ya se ha descrito anteriormente, pasar por una deformacion, estrechandose la abertura por la
deformacion, y al menos dificultandose un movimiento adicional de la cinta portadora. También en este caso, los
mecanismos de bloqueo contra rotacion inversa del dispositivo liberador de cinta son al menos parcialmente
idénticos en cuanto a disefio de componentes.

La liberaciéon de cinta también puede estar configurada al menos parcialmente independiente del mecanismo de
bloqueo contra rotacion inversa. Esto significa que la liberacién de cinta no estd conformada al menos de forma
idéntica al mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa en cuanto al disefio de componentes se refiere y estando
preferentemente conformada completamente como un elemento separado. Esto también se puede realizar de
diferentes maneras.

Por lo tanto, la liberacion de cinta puede presentar, por ejemplo, un reenvio de cinta montado de forma mévil. Dicho
reenvio de cinta montado de forma movil puede ser por ejemplo un asi llamado "bailarin" o comprender un bailarin
de este tipo, que presente un rodillo de desviacion ligado a la cinta portadora, el cual esta montado de forma movil y
que actia contra la cinta portadora con una fuerza ejercida por al menos un elemento accionado por muelle. El
reenvio de cinta montado de forma movil puede especialmente estar dispuesto entre la posicion de aplicacion y el
carrete usado. El reenvio de cinta puede presentar particularmente al menos un rodillo montado de forma mavil y
accionado por muelle, en particular un "bailarin”, como se define anteriormente.

El reenvio de cinta montado de forma moévil puede estar dispuesto especialmente para tener al menos tres
posiciones. En este caso puede estar prevista en particular, una posicién de reposo con un desvio maximo del
reenvio de cinta montada de forma movil, es decir, un reenvio maximo de la cinta portadora. Por otra parte, una
posicion de transporte de la cinta puede estar provista de un desvio central. Por un desvio central no se debe
entender necesariamente un elemento aritmético y/o geomeétrico, sino mas bien cualquier posiciéon entre un desvio
maximo y un minimo. Esta posicion de transporte de la cinta puede ser tomada, por ejemplo, del reenvio de cinta
montada de forma mdvil durante una sincronizacién adicional del cargador, particularmente durante el enrollamiento
de la cinta portadora en la direccién de enrollamiento. Por otra parte, puede estar prevista una posicién de elevacion,
es decir, una posicion que puede ser tomada por el reenvio de cinta montado de forma mdvil durante el movimiento
de elevacion y que presenta un desvio minimo. Junto a estas posiciones pueden existir y ser tomadas otras
posiciones.

En un aspecto adicional del presente invento, se propone un dispositivo de ensayo analitico que comprende al
menos un cargador de acuerdo con una o mas de las configuraciones descritas anteriormente. El dispositivo de
prueba analitico esta dispuesto para permitir un intercambio del cargador. El dispositivo de ensayo analitico presenta
adicionalmente una unidad de accionamiento para accionar la cinta portadora, en particular el carrete usado. El
dispositivo de ensayo analitico estd dispuesto ademas para realizar un movimiento de elevacion por medio de un
medio auxiliar analitico situado en la posicion de aplicacion. Por ejemplo, el dispositivo de ensayo analitico puede
presentar para este propoésito al menos un accionador que con el medio auxiliar analitico situado en la posicion de
aplicacion realiza el movimiento de elevacion, en particular un movimiento de puncién y/o un movimiento de toma de
muestras. Por ejemplo, este accionador puede presentar al menos una garra para coger el medio auxiliar analitico
y/o un émbolo, por medio del cual se puede realizar el movimiento de elevacion.

La liberacion de la reserva de cinta en el carrete usado a través del dispositivo liberador de cinta puede ser
controlada particularmente por el dispositivo de ensayo analitico. De este modo, el dispositivo de ensayo analitico
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puede presentar, por ejemplo, al menos un sensor para detectar la posicion de la cinta portadora. En este caso se
puede tratar, como se describié anteriormente, por ejemplo, de una posicion absoluta de la cinta portadora para
actuar (por ejemplo, una posicién absoluta de al menos una marca de posicién de la cinta portadora) y/o de una
posicion relativa, por ejemplo, una posicion relativa que toma un determinado medio auxiliar analitico, o varios de
éstos respecto a un punto de medicion. Por ejemplo, un sensor de este tipo puede estar configurado de tal manera
que en forma Ooptica, eléctrica, mecanica o acustica, se detecta un medio auxiliar analitico en una determinada
posicion de medicion. Sin embargo, también son posibles otros tipos de deteccién. En consecuencia, el sensor
existente minimamente puede comprender correspondientes elementos sensores para reconocer esta llegada. Por
consiguiente, el dispositivo de ensayo analitico puede comprender ademas un controlador que esta dispuesto para
ajustar la reserva de cinta en el carrete usado correspondiente a la posicién detectada de la cinta portadora. Por
ejemplo, este controlador puede comprender al menos un elemento electrénico, en particular al menos un dispositivo
de procesamiento de datos. Sin embargo, también son posibles los controladores ain mas simples, tales como
disparadores electronicos simples, que permiten una liberacion. Por "ajuste” de la reserva de cinta en el carrete
usado se puede entender, por ejemplo, que un enrollamiento adicional de la cinta portadora se lleva a cabo después
del reconocimiento de la consecucion de una determinada posicion de medicién del medio auxiliar analitico, por
ejemplo, en torno a una cantidad predeterminada.

Esto se puede combinar, por ejemplo, con la descripcion anterior de la conformacion de cargador en el que esta
prevista una pluralidad de posiciones de bloqueo. De este modo, el cargador particularmente como se describe
anteriormente, puede estar dispuesto de tal modo que una funciéon del mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa depende de una posicion de la cinta portadora, estando el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa
configurado para impedir en una pluralidad de posiciones de bloqueo, un movimiento de la cinta portadora opuesto a
la direccién de enrollamiento, mientras que entre las posiciones de bloqueo se permite un movimiento de la cinta
portadora en contra de la direccién de enrollamiento hasta que se alcanza una préxima posicion de parada. Durante
el movimiento de la cinta portadora opuesto a la direccion de enrollamiento se puede liberar la reserva de cinta en el
carrete usado. Si esta prevista una configuracion de este tipo del cargador, entonces el controlador se puede
configurar para permitir, particularmente producir un transporte posterior de la cinta portadora al llegar a una posicién
de bloqueo predeterminada en torno a la reserva de cinta en el carrete usado, o una cantidad que corresponde
aproximadamente a la reserva de cinta en el carrete usado. De este modo se puede llevar a cabo, que la cinta
portadora sea transportada alrededor de la reserva de cinta en el carrete usado mas alla de la posicién de bloqueo,
de manera que se proporciona un enrollado regresivo hasta volver a llegar a la posicion de bloqueo, a través de lo
cual se vuelve a poner a disposicion la reserva de cinta en el carrete usado.

La configuracion segun el invento del cargador y del dispositivo de ensayo analitico presenta en comparaciéon con
cargadores conocidos y dispositivos de ensayo analiticos, un gran nimero de ventajas. Estas ventajas se producen
especialmente cuando el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa en el cargador, estando el cargador
insertado en dispositivo de ensayo analitico, no debe ser puenteado mecanicamente a fin de realizar la liberacién de
cinta. Por medio de los conceptos anteriormente propuestos se puede proporcionar al menos una pequefia reserva
de cinta en el carrete usado, por ejemplo, en una carcasa de cargador. Esta reserva de cinta en el carrete usado
puede corresponder, por ejemplo, como se ha realizado anteriormente, a la mitad aproximadamente de la elevacion
maxima del movimiento de elevacion, que ejerce la cinta en un proceso de puncién y/u otro tipo de movimiento de
elevacion.

La reserva de cinta opcional del carrete no usado se puede coger especialmente del carrete no usado por razones
de simetria, de modo que por ejemplo, una garra de la lanceta sea cargada lo mas uniformemente posible. De este
modo, se puede distribuir preferentemente la liberacion de cinta completa en la reserva de cinta delineada
anteriormente proporcionada por el dispositivo liberador de cinta, en el lado del carrete usado, visto desde la
posicion de aplicacién, y una reserva de cinta en el lado del carrete no usado:

Liberacién de cinta total = reserva de cinta en el carrete usado + reserva de cinta en el carrete no usado =2 «
reserva de cinta en el carrete usado.

Un movimiento de elevacion tipico se sitia en el rango entre 3 mm y 6 mm, lo que por lo tanto se corresponde
aproximadamente con la liberaciéon de cinta completa requerida. Por lo tanto, una reserva de cinta preferente del
carrete usado, que es facilitada en el lado del carrete usado mediante el dispositivo liberador de cinta delineado
anteriormente, se encuentra preferentemente entre 1,5y 3 mm.

La reserva de cinta en el carrete no usado en el lado del carrete no usado es técnicamente facil de implementar, ya
que el carrete no usado presenta por lo general un pifidn libre y al sobrepasar una tension de traccion minima Fmin
libera automaticamente cinta portadora con medios auxiliares no utilizados. Este principio se usa ya en el caso de
transporte de cinta normal, consiguiendo por lo general, la unidad de accionamiento del carrete usado, esta tensién
de traccion minima Fnin. En el caso de un proceso de puncién se debe alcanzar la tensién de traccidn minima
mediante un correspondiente accionador para desenrollar en el carrete no usado, la reserva de cinta en el carrete no
usado en el lado del mismo. Por ejemplo, este accionador puede comprender un mecanismo de sujeciéon y/o una
unidad de puncion. Sin embargo, en el lado del carrete usado se produce la situacidon desfavorable, como se indico
anteriormente, en cargadores segun el estado de la técnica. La unidad de accionamiento del carrete usado esta
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normalmente inactiva y bloquea de este modo una rotacion inversa del carrete usado debido al mecanismo de
bloqueo contra rotacion inversa. Por medio de la solucidon descrita anteriormente segun el invento, mediante la cual
se puede proporcionar una reserva de cinta en el carrete usado, a pesar del mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa, se puede resolver facilmente este problema y con ello el conflicto de metas sin gran esfuerzo técnico.

De este modo, se puede implementar especialmente un mecanismo de bloqueo permanente incorporado contra
rotacién inversa en un cargador, particularmente un cargador de cinta. Este mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa puede evitar que un usuario desenrolle accidentalmente el material de sujecion de un carrete usado, por
ejemplo, después de extraer el cargador del dispositivo de ensayo analitico. De este modo, el mecanismo de
bloqueo contra rotacion inversa puede estar permanentemente activo.

Breve descripcion de las figuras

Otras caracteristicas y detalles del invento se haran evidentes a partir de la siguiente descripcion de ejemplo de
fabricacion preferentes. Los ejemplos de fabricacion se muestran esquematicamente en las figuras. Los mismos
numeros de referencia designan en este caso elementos idénticos o funcionalmente idénticos o correspondientes
entre si en términos de sus funciones. El invento no se limita a los ejemplos de fabricacion.

En detalle se muestra en la:

figura 1, un ejemplo de fabricacion de un dispositivo liberador de cinta integrado en un mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa en forma de un mecanismo de bloqueo dependiente del angulo de rotacion;

figura 2, un ejemplo de fabricacion de un dispositivo liberador de cinta integrado en un mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa en forma de trampilla accionada por muelle;

figura 3, un ejemplo de fabricacién de un dispositivo liberador de cinta integrado en un mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa en forma de una lengueta de sellado;

figura 4, un ejemplo de fabricacion de un dispositivo liberador de cinta integrado en un mecanismo de bloqueo contra
rotacién inversa con dos rodillos de goma;

figura 5, un ejemplo de fabricacion de un freno opcional, y

figuras 6A hasta 6C, un ejemplo de fabricacion de un dispositivo liberador de cinta conformado separado de un
mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa en forma de un bailarin.

Ejemplos de fabricacién

En las figuras 1 hasta 6C, estan representados diversos ejemplos de fabricacion de una parte de un cargador 110
para su uso en un dispositivo de ensayo analitico (en las figuras solo se hace referencia con el nimero de referencia
112). El cargador 110 esta configurado en este ejemplo de fabricacion como un cargador de cinta y puede
comprender, por ejemplo, una carcasa de cargador 114 indicado en las figuras sdélo parcialmente. El cargador 110
esta configurado como un cargador extraible y en consecuencia puede ser sustituido.

El invento 110 comprende una cinta portadora 116 con una pluralidad de medios auxiliares analiticos 118. Por
ejemplo, estos medios auxiliares analiticos 118 pueden ser, por ejemplo, elementos de ensayo, tales como
elementos de ensayo con al menos un area de prueba, y/o de lancetas o micro-muestradores. También es posible
una configuracién con diferentes tipos de medios auxiliares analiticos 118, por ejemplo, lancetas y elementos de
ensayo.

Segmentos de la cinta portadora 116 con medios auxiliares analiticos 118 que todavia no han sido utilizados estan
enrollados en un carrete no usado 120 (véase, por ejemplo, las figuras 5 a 6C, no se muestra en las demas figuras),
y segmentos con medios auxiliares analiticos 118 ya utilizados son enrollados en un carrete usado 122. El medio
auxiliar analitico 112 presenta, por ejemplo, una unidad de accionamiento 124 indicada solamente en las figuras,
que actia sobre el carrete usado 122, de manera que la cinta portadora 116 puede ser enrollada a través del
cargador 110 en una direccion de enrollamiento 126.

El proceso de enrollamiento se realiza en ciclos sucesivos, de manera que los medios auxiliares analiticos pueden
ser proporcionados en una posicion de aplicacién 118 (indicados en las figuras 5 a 6C). En esta posicion de
aplicacion 128, una carcasa de dispositivo de ensayo analitico 112 y/o la carcasa de cargador 114 pueden presentar
un orificio 130, a través de la cual el medio auxiliar analitico 118 dispuesto en la posicion de aplicacion 128 puede
interactuar con una muestra fuera del dispositivo de ensayo analitico 112 y/o con una parte de piel de un usuario. Si
el medio auxiliar analitico 118 es una lanceta, entonces en el caso de esta interactuacion puede tratarse, por
ejemplo, de un movimiento de puncién en forma de un movimiento progresivo con una puncion en la piel del usuario,
seguido opcionalmente de un movimiento regresivo. Durante el movimiento regresivo, cuando la lanceta esta
provista de un tubo capilar, opcionalmente también puede producirse una recepcién de una muestra mediante la
accion capilar. Si en el caso del dispositivo analitico 118 se trata de un elemento de ensayo, por ejemplo, con al
menos un area de ensayo, entonces se puede tratar en la interacciéon, de un movimiento progresivo, en el que una
zona de recepcion de muestras del elemento de ensayo y/o el propio area de ensayo es puesto en contacto con un
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fluido corporal del usuario, que se encuentra, por ejemplo, en la superficie de su piel para colocar la muestra en el
elemento de ensayo. El elemento de ensayo también puede tener al menos un tubo capilar, por ejemplo, para llevar
la muestra de un sitio de aplicacion o el sitio de aplicacién de la muestra a un area de ensayo y/o un tipo diferente de
componente quimico de ensayo.

Con el fin de garantizar esta interaccion, el dispositivo de ensayo analitico 112 presenta en los ejemplos de
fabricacién ilustrados, preferentemente, al menos un accionador 132. Este accionador 132, que se indica
Unicamente en las figuras 5 y 6A hasta 6C, esta dispuesto para realizar un movimiento alternativo, que se designa
simbdlicamente en las figuras con el niumero de referencia 134 (véanse las figuras 5 y 6C). Por lo tanto, un
movimiento de elevacion 134 de este tipo es un movimiento hacia una superficie de la piel del usuario. El movimiento
de elevacion 134 es a su vez adaptado al tipo del medio auxiliar analitico 118. Por ejemplo, en el caso de este
movimiento de elevacion puede tratarse de un movimiento de elevacion rapido con una velocidad de varios metros
por segundo, mientras que los medios auxiliares analiticos comprendan una lanceta 118. En este caso, el
movimiento de elevacién esta disefiado como un movimiento de puncién, acompafado o seguido opcionalmente de
un movimiento de toma de muestras a través de un tubo capilar durante un movimiento hacia atras o un movimiento
de elevacioén. En el caso de que el medio auxiliar analitico comprenda un elemento de ensayo 118, el movimiento de
elevacion es por lo general un movimiento de toma de muestras, que por lo general se lleva a cabo lentamente, por
ejemplo, a velocidades de menos de 1 metro por segundo. El accionador 132, pudiendo también estar previstos
varios accionadores 132, puede estar configurado correspondientemente. Por lo tanto, el accionador 132 se puede
disefiar, por ejemplo, como émbolo de puncién, para realizar el movimiento de lanceta. Alternativamente, el
accionador 132 puede estar configurado como un émbolo receptor de muestras para llevar y traer de vuelta, por
ejemplo, un elemento de ensayo, a una superficie de la piel del usuario.

El carrete usado 122 esta dotado en los ejemplos de fabricacion ilustrados, unicamente de un mecanismo de
bloqueo contra rotacion inversa 136. De este modo, el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa 136 esta
integrado en el cargador 110 y actua preferentemente de forma permanente, es decir, el mecanismo de bloqueo
contra rotacion inversa 136 no es puenteado ni debilitado al insertar el cargador 110 en el dispositivo de ensayo
analitico 112. Tales mecanismos de bloqueo contra rotacion inversa se conocen generalmente del estado de la
técnica actual. Por ejemplo, se pueden utilizar para este fin, elementos sensibles a la direccidon de rotacién, tales
como ruedas de trinquete, pifiones libres o similares. Estos permiten la rotacién del carrete usado 122 en una
direccion de enrollamiento 138 indicado en la figura 1, en la que la cinta portadora 116 se mueve en la direccion de
enrollamiento 126. Por otro lado, se impide al menos sustancialmente una rotacion del carrete usado 122 en la
direccién opuesta. En contraste con los conocidos sistemas para la recogida de muestras, esta previsto, sin
embargo, en el contexto del presente invento, que al menos un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa 136
esté integrado en el cargador 110. De esta manera, se puede retirar un cargador 110 de un dispositivo, por ejemplo,
un sistema de recogida de muestras, también después de su uso, al menos parcialmente, siendo posible evitar con
seguridad un desenrollado regresivo y en consecuencia la reutilizacién de medios auxiliares analiticos 118 utilizados
anteriormente o un desenrollado no deseado de la cinta portadora 116. En cargadores 110 de este tipo con un
mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa 136, se presenta el problema descrito anteriormente, que durante el
movimiento de elevacién 136 se debe producir una liberacién de cinta. Esta liberacion de cinta considera que
durante una elevacion maxima del movimiento de elevacion 134 se necesitara una cantidad adicional de cinta
portadora 116, que también se conoce como liberacion de cinta. Por razones de simetria, ésta se deberia retirar por
igual del carrete no usado 120 y del carrete usado 122 o bien de un segmento de la cinta portadora 116 entre la
posicion de aplicacién 128 y el carrete no usado 120 o bien el carrete usado 122. Entre estas posibilidades no se
distingue continuacién, y la reserva de cinta en el carrete no usado, que procede del lado de la posiciéon de
aplicacion 128 orientado hacia el carrete no usado 120 es denominada como reserva de cinta G y la reserva de cinta
en el carrete usado, que se retira del lado de la posicion de aplicacion 128 orientado hacia el carrete usado 122, es
denominada como reserva de cinta S: preferente entonces deberia ser valido lo siguiente:

Liberacién de cinta total = reserva de cinta S + reserva de cinta G = 2 « reserva de cinta S

Como se indicé anteriormente, un movimiento de elevacion 134 tipico esta situado en una elevacion entre 3 y 6 mm.
En consecuencia, por lo tanto, alrededor de 3 a 6 mm en la cinta portante 116 deberia estar prevista como cinta de
reserva, de modo que la reserva de cinta en el carrete usado del carrete usado deberia ascender por lo general de
1,5 a 3 mm. Mientras que la reserva de cinta en el carrete no usado del carrete no usado es facil de realizar, puesto
que el carrete no usado 120 en la liberacién de esta reserva de cinta G es enrollado de todos modos en su direccion
de liberacion, la situacién se presenta desfavorablemente en el lado del carrete usado. La unidad de accionamiento
124 del carrete usado 122 normalmente esté inactiva durante el movimiento de elevacion 134, bloqueando con ello
en muchos casos, una rotacién inversa del carrete usado 122. Aunque seria posible una rotacién inversa activa de
la unidad de accionamiento 124 para fines de esta liberacion de cinta, lo cual sin embargo es técnica- y
comparativamente complejo, por lo que esto no se realiza en el contexto del presente invento. Sin embargo, dicha
rotacion inversa activa de la unidad de accionamiento 124 también en el contexto del presente invento puede ser
realizada. Ademas, también seria posible alternativa- o adicionalmente, un desacoplamiento de la unidad de
accionamiento 124 del carrete usado 122, por ejemplo, a través de un carrete usado dividido en dos partes y
montado sobre un muelle, que permite al menos un pequefio paso de rotacion inversa en contra de la direccion de
enrollamiento 138 bajo la influencia de la fuerza de la unidad de accionamiento del accionador 132. Como una
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tercera posible implementacion de una liberacidon de cinta que se puede utilizar alternativa- o adicionalmente, como
se describe anteriormente con mayor detalle, puede comprender un reenvio de la cinta montado de forma movil, que
se explicara a continuaciéon con referencia a las figuras 6A hasta 6C, y que también se conoce como "bailarines".
Tales bailarines son conocidos por ejemplo a partir de un grabador de cinta y pueden equilibrar diferentes fuerzas de
traccion sobre la cinta portadora 116.

Estos conceptos requieren sin embargo, de un cartucho de cinta en el que el carrete usado 122 prevé el movimiento
correspondiente para liberar la reserva de cinta en el carrete usado del carrete usado 122 a pesar del mecanismo de
bloqueo contra rotacion inversa 136 eficaz.

Para este propdsito se proponen diferentes conceptos, que se explican a continuacion con referencia a las figuras 1
hasta 6C. En todos los casos, el cargador 110 presenta un dispositivo liberador de cinta 142. Este dispositivo
liberador de cinta 142 esta configurado para proporcionar reserva de cinta S a la reserva de cinta en el carrete usado
del carrete usado 122 durante el movimiento de elevacién 134. Los conceptos presentados en las figuras 1 hasta 6C
se pueden dividir basicamente en dos grupos diferentes, pero que también se pueden combinar entre si. Asi por
ejemplo, en las figura 1 a 4 se muestran conceptos, en los que el dispositivo liberador de cinta 142 esta integrado en
el mecanismo de blogqueo contra rotacién inversa 136, o es al menos parcialmente idéntico en cuanto al disefio de
componentes con este mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa 136. En las figuras 6A hasta 6C, sin embargo,
se muestra un concepto en el que esta previsto un dispositivo liberador de cinta 142, el cual esta configurado
independientemente del mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa 136.

Preferentemente, esta previsto un dispositivo liberador de cinta 142 sélo en el lado del carrete usado segun se ve
desde la posicién de aplicacion 128, mientras que en el lado del carrete no usado, es decir, en el carrete no usado
120 y/o en un segmento de cinta de la cinta portadora 116 entre el carrete no usado 120 y la posicidon de aplicacion
128, no esta previsto preferentemente ningun dispositivo liberador de cinta 142 de este tipo, particularmente ningun
reenvio de cinta 140 montado de manera movil.

En la figura 1 esta previsto como primer ejemplo de fabricacion del dispositivo liberador de cinta 142. Un mecanismo
de bloqueo dependiente del angulo de rotacion 144. Este mecanismo de bloqueo dependiente del angulo de rotacion
es un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa 136, que es eficaz solamente para ciertos angulos de rotacion
y presenta en el medio un resbaléon. Este resbaldn debe estar dimensionado de manera suficiente para poder
proporcionar la reserva de cinta S. Esto se indica en la figura 1, estando previstos en este caso en el carrete usado
122, pifones de cremallera 146. En este caso, estos pifiones de cremallera 146 estan espaciados concretamente
por un cuarto de vuelta, de modo que el resbaldn en el ejemplo de fabricacion ilustrado es de un maximo de 90
grados. Sin embargo, el resbalén deberia estar dimensionado de tal manera, que la reserva de cinta S sea menor
que la distancia entre los medios auxiliares analiticos adyacentes 118. Esta configuracion preferente también se
aplica a otros ejemplos de fabricacién del presente invento, por lo que, en general, la reserva de cinta S es
preferentemente menor que la distancia entre los medios auxiliares analiticos adyacentes 118, con el fin de prevenir
que a través de un dispositivo liberador de cinta 142 se pueda re-enrollar un medio auxiliar analitico 118
anteriormente utilizado, en la posicion de aplicacién 128

Los dientes de cremallera 146 pueden interactuar, por ejemplo, con uno o mas trinquetes 148. Estos también
pueden estar montados sobre muelle, como se indica en la figura 1. El trinquete 148 puede estar asignado, por
ejemplo, a una carcasa de cargador 114 y los dientes de cremallera 146 al carrete usado 122. También es posible
una configuracion inversa. Si la cinta portadora 116 es enrollada hasta directamente delante del siguiente diente de
cremallera 146 efectivo, se puede utilizar el resbalén hasta bloquear el diente de cremallera 146 anterior durante el
movimiento de rotacidén de retorno del carrete usado 122 en contra de la direcciéon de enrollamiento 138 para la
liberacion de cinta. Para este propdsito, por ejemplo, se puede producir durante este tiempo, una rotacién inversa de
la unidad de accionamiento 124, y/o un desacoplamiento de la unidad de accionamiento 124 del carrete usado 122.

En general, el dispositivo de ensayo analitico 112 puede comprender en este o también en otros ejemplos de
fabricacién, por ejemplo, un controlador 150 sdélo indicado en la figura 1. Este controlador 150 puede comprender,
por ejemplo una légica de control. El controlador 150 puede estar acoplado, por ejemplo, a la funciéon de cremallera
del dispositivo liberador de cinta 142. Por ejemplo, puede estar previsto al menos un sensor 152, que se indica en la
figura 1 y que también puede estar previsto en los demas ejemplos de fabricacion. Las sefales de este sensor 152
pueden estar conducidas, por ejemplo, al controlador 150. Por ejemplo, de esta manera, se puede detectar un
angulo de inclinacion a del trinquete 148, por ejemplo, de una palanca de trinquete y ser utilizado por ejemplo como
una sefal de disparo para una operacién de parada retardada de la unidad de accionamiento 124. Por ejemplo,
cuando se llega a un pifidn de cremallera 146, se puede producir a continuacién, una rotacion adicional de la unidad
de accionamiento 124 en torno a un angulo predeterminado, que puede corresponder a la liberacién de cinta S. Este
angulo en torno al que se continta enrollando también puede estar configurado de forma variable, por ejemplo, a
diferentes grados de llenado del carrete usado 122 y por lo tanto considerar una implementacion diferente de
angulos de rotacion en la cinta portadora 116 desenrollada. Alternativamente, o adicionalmente a la deteccion de un
angulo del trinquete 148 se pueden tomar también otros numerosos valores de medicién. Por ejemplo, por medio de
un sensor acustico, se podria utilizar un sonido de clic del trinquete para dicho controlador. Alternativamente, o
adicionalmente también se podrian utilizar, por ejemplo, sensores 6pticos.
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El controlador del dispositivo liberador de cinta 142 se realiza en esta configuracion generalmente sélo mediante el
angulo de rotacion del carrete usado 122. Como se ha indicado anteriormente, se pueden producir, por lo tanto,
diferentes reservas de cinta del carrete usado, dependiendo del volumen de material de cinta enrollado
anteriormente de la cinta portadora 116. Esta desventaja se puede superar, por ejemplo, adaptando el resbalén al
diametro angular mas pequefio, lo cual es equivalente al estado de un cargador 110 todavia sin utilizar.
Alternativamente, como se describié anteriormente, el resbalén ajustado puede adaptarse al grado de utilizacién del
cargador 110 en este ejemplo de fabricacion o también en otros ejemplos de fabricacion para tener en cuenta
diferentes grados de enrollamiento.

En la figura 2 esta representado un segundo principio de una realizacion de un dispositivo liberador de cinta 142.
Este ejemplo de fabricacion muestra de nuevo un dispositivo liberador de cinta 142 que esta al menos parcialmente
integrado en el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa 136. Al mismo tiempo, este ejemplo de fabricacion
muestra que el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa 136 no necesita necesariamente estar conformado en
el carrete usado 122. De este modo, la figura 2 muestra en lugar de un mecanismo de bloqueo dependiente del
angulo de rotacién 144, que también se puede aprovechar el hecho de que los medios auxiliares analiticos 118, por
ejemplo, lancetas, pueden representar una resistencia mecanica debido a su espesor. En consecuencia, en la figura
2 esta previsto como un mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa 136, una trampilla 154 accionada por muelle
en el lado de entrada del carrete usado 122. Esta cede en la direccion de enrollamiento 126 y deja pasar el medio
auxiliar analitico 118. Sin embargo, la trampilla 154 accionada por muelle en el estado cerrado se encuentra sobre la
cinta portadora 116. En la direcciéon hacia atras, es decir, durante el movimiento de la cinta portadora 116 opuesto a
la direccion de enrollamiento 126, la trampilla actua por lo tanto como un tope, que el medio auxiliar analitico 118,
por ejemplo, una lanceta dispuesta sobre la cinta portadora 116, no puede superar, o el cual representa al menos
una considerable resistencia.

El controlador 150 puede estar configurado a su vez, para ser acoplado a una funcién de la trampilla 154 accionada
por muelle. Por ejemplo, puede estar previsto a su vez, un sensor 152, que no se muestra en la figura 2, el cual
utiliza el balanceo de la trampilla 154 accionada por muelle, como una sefial de disparo para una funcion de parada
retardada para la unidad de accionamiento 124. Después de un balanceo o de volver a cerrar la trampilla accionada
por muelle 154, se puede seguir enrollando en torno a una cantidad predeterminada, que a su vez puede
corresponder basicamente a la reserva de cinta S.

La funcién de la trampilla accionada por muelle 154 en la figura 2 también puede ser utilizada por otros elementos
accionados por muelle, que también comprende elementos elasticos en si mismo. Por lo tanto, la figura 3 muestra un
ejemplo de fabricacién similar al ejemplo de fabricacion segun la figura 2, en el que en lugar de la trampilla
accionada por muelle 154 se utiliza una lenglieta de sellado flexible 155 en el lado de entrada del carrete usado 122.
Esta lengiieta de sellado 155 cede en la direccion de enrollado 126 y permite el paso de medios auxiliares analiticos
118, por ejemplo, lancetas y/o elementos de ensayo. Sin embargo, en la direcciéon opuesta, la lenglieta de sellado
155 es mecanicamente plasticamente y/o preferentemente elasticamente deformada, incrementando con ello la
fuerza de friccion de la cinta portadora 116 dentro de unos pocos milimetros, de tal manera que se detiene la unidad
de accionamiento del carrete 124 de rotacion inversa. La accion de parada puede por lo tanto producirse debido a
dos mecanismos, que también se pueden utilizar en combinacién. Por una parte, se puede producir un impacto
puramente mecanico de un medio auxiliar analitico 118 que se mueve hacia atrds en una lengleta de sellado 155,
similar al impacto en la trampilla accionada por muelle 154 en la figura 2. Sin embargo, alternativamente o
adicionalmente, el propio elemento portador 116 también puede bloquear, por ejemplo, del modo descrito
anteriormente, moviéndose la lenglieta de sellado 155 en contra de su direccion de apertura y deformandose, con lo
cual se incrementa una fuerza de friccion sobre la cinta portadora 116.

Una ventaja de las configuraciones descritas en las figuras 2 y 3, asi como en la figura 4 consiste en que la reserva
de cinta S puede ser configurada independientemente del diametro actual del carrete, es decir desde el grado de
enrollamiento en el carrete usado 122. Para el aumento de la fuerza de friccion, en realidad, es crucial sélo el
trayecto de la cinta recorrido en la figura 3.

Como un ejemplo de fabricacion alternativa adicional a las figuras 1 a 3, la figura 4 muestra un cargador con un
rodillo doble de goma 156 disefiado como un cartucho. La cinta portadora 116 es conducida a través de una
abertura de rodillo 158 entre los rodillos de goma 156. Los rodillos de goma 156 estan dispuestos de manera que
giran solo en direccién de enrollamiento 156 y bloquea en la direccién opuesta. El material de goma resistente deja
pasar los medios auxiliares analiticos 118, como lancetas, en la direccidon de enrollamiento 126. Al girar hacia atras
el carrete usado 122 es decir, durante el transporte de la cinta portadora 116 en contra de la direccién de
enrollamiento 126, se comprime la goma bloqueadora y genera rapidamente una fuerza de friccién creciente. Esto
hace que la unidad de accionamiento del carrete 124 se detenga después de unos milimetros.

En la figura 5 se muestra un ejemplo de fabricacion de un cargador 110 segun el invento y un dispositivo de ensayo
analitico 112, que también se puede combinar con los otros ejemplos de fabricacién. El cargador 110 en este
ejemplo de fabricacion puede, por ejemplo, estar configurado de forma similar a los cargadores 110 de los ejemplos
de fabricacion segun las figuras 1 a 4. También es posible una configuraciéon segun el ejemplo de fabricacion de la
figura 6 o de acuerdo con otros ejemplos de fabricacidon. En consecuencia, el cargador 110 comprende al menos un
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mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa 136, que no se muestra detalladamente en la figura 5 y que puede
estar configurado, por ejemplo, de acuerdo con uno o mas de los modelos de fabricacién del mecanismo de bloqueo
contra rotacion inversa 136 segun el invento descritos anteriormente y en lo sucesivo. Por ejemplo, el cargador 110
puede estar configurado segun el cargador ilustrado en la figura 1 y comprender un mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa 136 integrado en el carrete usado 122. Sin embargo, alternativamente o adicionalmente también
son posibles otras configuraciones del mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa 136 y/u otros componentes del
cargador 110.

En el ejemplo de fabricacién mostrado en la figura 5, el cargador 110 comprende adicionalmente uno o mas frenos
160. Estos frenos 160 pueden actuar, por ejemplo, sobre la cinta portadora 116 en el carrete usado 122, sobre el
propio carrete usado 122, o sobre el carrete no usado 120 o sobre la cinta portadora 116 en el carrete no usado 120.
También es concebible una combinacion de estas posibilidades. Por lo tanto, el ejemplo de fabricacién comprende
un cargador 110, en el que la cinta portadora 116 esta asegurada adicionalmente por un freno integrado 160. Sin
embargo, el freno 160 esta configurado preferentemente de forma separada total o parcialmente del mecanismo de
bloqueo contra rotacion inversa 136, que no se muestra detalladamente en la figura 5. El freno 160 también puede
ejercer cierta inhibicion de rotacion inversa, por ejemplo, sobre el carrete usado 122. Sin embargo, esta inhibicion
debe ser superada facilmente por medio de un gasto de energia preferentemente bajo. De este modo, el freno 160
puede ejercer, por ejemplo, una propiedad de amortiguacion sobre el cargador 110 y/o la cinta portadora 116, y/o
puede impedir un exceso de desenrollado de la cinta portadora 116.

El freno 160 ejerce una fuerza de friccidon sobre la cinta portadora 116 y/o sobre uno o ambos carretes 120, 122.
Esta friccion reduce un desenrollado excesivo de material de cinta. Si el freno 160 actiia sobre ambos carretes 120,
122, esta friccion reducida ejerce esta reduccién positiva sobre ambos carretes 120, 122.

Los ejemplos de fabricacion ilustrados en las figuras 1 a 5, muestran que se puede implementar un dispositivo
liberador de cinta 142 integrado en el mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa 136, por ejemplo, en la forma
de una cremallera, un mecanismo de bloqueo dependiente del angulo de rotaciéon, un mecanismo de bloqueo de
rotacion-friccion, o en la forma de un elemento cuya friccion sobre la cinta portadora 116 y/o sobre uno o ambos
carretes 120, 122 depende de un sentido de giro y/o de una direccidon de transporte de la cinta portadora 116. Sin
embargo, en las figuras 6A - 6C se muestra un ejemplo de fabricacién, en el que se puede implementar un
dispositivo liberador de cinta 142 independientemente del mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa 136. Como
ya se ha explicado anteriormente, en este ejemplo de fabricaciéon se trata de un cargador 110 con un reenvio de
cinta 140 montado de forma movil, que posteriormente se lo denominara también como "bailarin". Por lo tanto, en
una modificacién del principio anteriormente descrito para implementar una liberacion de cinta del lado del
dispositivo, se puede también integrar al menos un bailarin en el cargador 110, preferentemente en el cartucho. Este
bailarin 140 esta previsto preferentemente soélo en el lado del carrete usado 122 del cargador 110, es decir, en el
lado de la cinta portadora 116 orientado hacia el carrete usado 122, visto desde la posicion de aplicacion 128. Este
bailarin 140 provoca un desvio variable para el trayecto de cinta de la cinta portadora 116. En este caso, este
bailarin 140 se somete preferentemente a una fuerza de muelle de un elemento accionado por muelle 162. El
elemento accionado por muelle 162 también puede actuar como un muelle de retorno. De este modo, el elemento
accionado por muelle 162 puede someter siempre al bailarin 140 con una fuerza para hacerlo retroceder a su
posicion original. Esta posicion inicial se ilustra en la figura 6A, que muestra una posicion de reposo con el maximo
desvio del bailarin 140.

Mediante la operacién de transporte de la cinta portadora 116, que esta ilustrada en la figura 6B, se ejerce una
fuerza de traccién sobre la cinta portadora 116 y el bailarin 140, que hace que el bailarin 140 pivotee parcialmente
en contra de la fuerza del elemento accionado por muelle 162. Esto se ilustra en la figura 6B. En este caso se trata
de una posicion del bailarin 140, que también puede ser denominada como una posicion de transporte de la cinta y
en la que el bailarin 140 tiene un desvio central. Esto mantiene la tensiéon de traccion en la cinta portadora 116
constante. Al final de la operacion de transporte se detiene el motor del carrete, y un medio auxiliar analitico nuevo
118 esté en la posicion de aplicacion 128. Por ejemplo, aqui puede ser capturada una lanceta mediante una garra
para lancetas del accionador 132 no mostrada, por ejemplo, haciendo contacto una lanceta en un tope del
accionador 132 o bien de su garra. Con ello se mantiene la tension de traccion, y el bailarin 140 permanece
desviado.

Por ultimo, se muestra en la figura 6C, una situaciéon durante el movimiento de elevacion 134. Por ejemplo, este
movimiento de elevacién puede ser un movimiento de puncién o un movimiento de toma de muestras. Con este
movimiento de elevacion 134 se ejerce una fuerza de traccion adicional sobre la cinta y consecuentemente sobre el
bailarin 140 mediante desvio de la cinta portadora 116. El bailarin 140 continua pivoteando y adopta en este caso
una posicion de elevacion con un desvio minimo, es decir, una desviacion que no sera menor en todo el proceso
restante. En este caso el bailarin 140 S libera la reserva de cinta. La constante del muelle debe configurarse en este
caso, de tal modo que con la tension de traccion normal del bailarin 140, se desvie al menos aproximadamente la
mitad, es decir, con una desviacion, por ejemplo, de no mas de 20 %, preferentemente no mas de 10 % y mas
preferentemente no mas de 5 % de un medio desvio.
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Una gran ventaja de la configuracién segun las figuras 6A hasta 6C, consiste en el hecho de que la unidad de
accionamiento 124, por ejemplo, de que el motor de enrollamiento no pueda ejecutar ningiin movimiento de rotacion
inversa. Adicionalmente, el modelo de ejecucion resuelve el problema de la falta de cinta, después de un movimiento
de elevacion 134, puesto que el bailarin 140 desviado a lo maximo recupera nuevamente esta falta de cinta
mediante la fuerza de recuperacion de su elemento accionado por muelle 162.

Ademas, en comparacion con el documento WO 2009 / 030 359 A1 descrito anteriormente, el dispositivo de ensayo
analitico 112 con el cargador 110 de acuerdo con las figuras 6A a 6C presenta numerosas ventajas. De este modo,
en este caso se puede realizar, en particular, un mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa 136 que actua de
forma permanente, en contraste con los mecanismos de bloqueo contra rotacion inversa conocidos, que se pueden
desbloquear al insertar el cargador 110 en el dispositivo de ensayo analitico 112.

Ademas, preferentemente se lleva a cabo en el ejemplo de fabricacion segun las figuras 6A hasta 6C, una
configuracién asimétrica del dispositivo liberador de cinta 142 en forma de un bailarin 140. En el documento WO
2009/030359 A1 se prevén reenvios de cinta montados de forma movil tanto en el lado del carrete no usado como
en el lado del carrete usado del cargador, con el fin de garantizar una desviacion simétrica del material de cinta. Sin
embargo, esto lleva en la practica en ciertas circunstancias a que el bailarin 140 no sea capaz de compensar la falta
de cinta adicional del carrete no usado después del movimiento de elevacion 134. Ademas, el documento WO
2009/030 359 A1 ensefia como una forma alternativa de la liberacion de cinta, una etapa de rotacion inversa activa
de la unidad de accionamiento 124 durante el movimiento de puncién, pudiéndose sin embargo, presentar tras el
movimiento de puncién, el problema de una falta de cinta total. Por el contrario, en el ejemplo de fabricaciéon del
presente invento segun las figuras 6A - 6C, el dispositivo liberador de cinta 142 esta previsto sdélo en el lado del
carrete usado, mientras que en el lado del carrete no usado no esta previsto ningun dispositivo liberador de cinta 142
adicional, a excepcion del propio carrete no usado 120. El bailarin 140 resuelve la problematica descrita
anteriormente de una manera elegante. Es asi que éste ya esta parcialmente contraido a través del transporte de
cinta, como se puede ver en la figura 6B. Durante el movimiento de elevacion 134, por ejemplo, durante la puncion,
si fija la cinta portadora 116 preferentemente en el accionador 132, por ejemplo, en un soporte de la garra. De esta
manera, ambos lados del carrete se deben considerar de forma independiente. Por el lado del carrete no usado
actua preferentemente el pifidn libre del carrete no usado 120 y libera correspondientemente la reserva de cinta G.
Por el contrario, en el lado del carrete usado, el bailarin 140 continia contrayéndose y esto produce la reserva de
cinta necesaria S. Tras concluir la puncién o bien el movimiento de elevacién 134, se desacopla preferentemente la
cinta portadora 116 del accionador 132, por ejemplo, de la garra y/o del soporte del accionador 132, y el bailarin 140
puede relajarse por completo (ver figura 6 A), y en ese caso retomar nuevamente la liberacién de cinta completa.

De este modo, los ejemplos de fabricacion muestran en las figuras 1 hasta 6C las maneras de proporcionar una
suficiente reserva de cinta S en el lado del carrete usado a pesar de la presencia de un mecanismo de bloqueo
contra rotacion inversa 136 en el cargador 110. En particular, la variante de fabricacion ilustrada en las figuras 6A
hasta 6C es una variante particularmente favorable, ya que esta no requiere ninguna unidad de accionamiento del
carrete 124 con rotaciéon inversa y por lo tanto requiere una configuracidon relativamente menos compleja del
dispositivo de ensayo analitico 112. Ademas, este modelo de fabricacion es capaz de recuperar nuevamente la
liberacion de cinta del lado del carrete usado después del movimiento de elevacion 134 y por lo tanto optimizar la
guia de cinta. También es preferente la configuracion con el freno 160 en la figura 5, que también se puede
combinar con los otros modelos de fabricacion, ya que este evita un desenrollado excesivo de la cinta portadora 116,
en particular durante o después del movimiento de elevacién 134.
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134 movimiento de elevacion

136 mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa
138 direccion de enrollamiento

140 reenvio de cinta montado de forma movil
142 dispositivo liberador de cinta

144 bloqueo sensible a la direccidn de rotacion
146 pinones de cremallera

148 trinquetes

150 controlador

152 sensor

154 trampilla accionada por muelle

155 lengueta de sellado

156 rodillo de goma

158 abertura de rodillo

160 freno

162 elemento de muelle
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REIVINDICACIONES

1. Cargador (110) para su uso en un dispositivo de ensayo analitico (112), estando dicho cargador (110) configurado
como un cargador reemplazable (110), comprendiendo dicho cargador (110) una pluralidad medios auxiliares analiticos
(118 ) sobre una cinta portadora (116), pudiéndose poner a disposicidon medios auxiliares analiticos (118) en al menos
una posicién de aplicacion (128) del cargador (110) por medio de la cinta portadora (116), presentando dicho cargador
(110) ademads, al menos un carrete no usado (120) para recibir segmentos de la cinta portadora (116) con los
dispositivos de andlisis no usados (118), comprendiendo dicho cargador (110) ademés, al menos un carrete usado
(122) para recibir partes de la cinta portadora (116) con los medios auxiliares analiticos usados (118), siendo la cinta
portadora (116) movible desde el carrete no usado (120) hasta el carrete usado (122) en una direccion de enrollado
(126), presentando el cargador (110) un mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa (136) en el carrete usado (122),
comprendiendo dicho cargador (110) ademas, un dispositivo (142) liberador de cinta, estando el dispositivo liberador de
cinta (142) adecuado para proporcionar en el lado de la posicion de aplicacion (128) orientado hacia el carrete usado
(122), una reserva de cinta en el carrete usado de la cinta portadora (116), caracterizado porque el dispositivo liberador
de cinta (142) esta previsto sélo en el lado de la posicion de aplicacion (128) dirigido hacia el carrete usado (122),
estando el cargador (110) configurado de tal manera que un medio auxiliar analitico (118), que est4 situado en la
posicion de aplicacion (128), puede ser fijado mediante al menos un dispositivo de fijacion, en particular mediante al
menos una garra.

2. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, presentando un movimiento de elevacion (134) de un
medio auxiliar analitico (118) situado en la posicién de la aplicacion (128), una elevacion maxima, en particular una
elevacion maxima de 2 mm a 10 mm y preferentemente de 3 mm a 6 mm, siendo la reserva de cinta en el carrete
usado, 0,2 a 0,8 de la elevacién maxima, preferentemente 0,5 de la elevacién maxima.

3. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, estando ademas, dicho cargador (110) adecuado
para proporcionar adicionalmente en el lado de la posicién de aplicacion (128) dirigido hacia el carrete no usado (120),
una reserva de cinta en el carrete no usado de la cinta portadora (116), correspondiendo la reserva de cinta en el
carrete no usado de la cinta portadora, preferentemente de manera sustancial, a la reserva de cinta en el carrete usado.

4. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, estando el dispositivo liberador de cinta (142)
preparado para volver a recibir al menos parcialmente, la reserva de cinta en el carrete usado tras el movimiento de
elevacion (134) del medio auxiliar analitico (118).

5. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, siendo el mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa (136) un mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa (136) de actuacidon permanentemente.

6. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, comprendiendo el mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa (136) al menos uno de los siguientes mecanismos de bloqueo contra rotaciéon inversa (136): un
elemento sensible a la direcciéon de rotacion (144), en particular un elemento sensible a la direccion de rotacion (144)
conectado al carrete usado (122), permitiendo el elemento sensible a la direcciéon de rotacién (144) la rotaciéon en una
direccion y evitando ampliamente al menos de manera sustancial la rotacion en otra direccién, un pifién libre, en
particular un pifion libre conectado al carrete usado (122), una cremallera (144), en particular una cremallera (144)
conectada al carrete usado (122); un trinquete (148), en particular un trinquete (148) conectado al carrete usado (122);
un freno dependiente de la direccion de rotacion que actua sobre la cinta portadora (116) en particular, un rodillo (156)
y/o una lengieta de sellado (155); un elemento accionado por muelle (154) que actia sobre la cinta portadora (116);
una trampilla accionada por muelle (154) que actua sobre la cinta portadora (116); una lengieta de sellado (155) que
actua sobre la cinta portadora (116).

7. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, presentando dicho cargador (110) ademas, al menos
un freno (160), estando dicho freno (160) configurado para frenar un enrollado regresivo del carrete usado (122) y/o un
enrollado progresivo del carrete no usado (120).

8. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, estando el dispositivo liberador de cinta (142)
integrado al menos parcialmente en el mecanismo de blogueo contra rotacion inversa (136).

9. Cargador (110) segun la reivindicacion precedente, siendo la funcién de un mecanismo de bloqueo contra rotacion
inversa (136) dependiente de una posicion de la cinta portadora (116), estando el mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa (116) configurado para evitar en una pluralidad de posiciones de bloqueo, un movimiento de la cinta
portadora (116) opuesto a la direccion de enrollamiento (126), posibilitandose entre las posiciones de bloqueo, un
movimiento de la cinta portadora (116) opuesto a la direccién de enrollamiento (126) hasta que se haya alcanzado una
siguiente posicion de bloqueo, liberandose al menos parcialmente la reserva de cinta en el carrete usado durante el
movimiento de la cinta portadora (116) opuesto a la direccién de enrollamiento (126).

10. Cargador (110) segun una de las dos reivindicaciones precedentes, presentando el mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa (136) un elemento sensible a la direccion de rotacion (144), particularmente un elemento sensible a la
direccion de rotacion (144) conectado al carrete usado (122), permitiendo el elemento sensible a la direccion de
rotacion (144) una rotacion en una direccién, e impidiendo al menos sustancialmente una rotacién en otra direccion,
presentando el elemento sensible a la direccién de rotacién (144) un angulo muerto y permitiendo una rotaciéon hacia
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atras en torno al angulo muerto, estando el cargador (110) preparado para liberar la reserva de cinta en el carrete
usado durante la rotacion de retorno.

11. Cargador (110) segun una de las tres reivindicaciones precedentes, presentando el mecanismo de bloqueo contra
rotacion inversa (136) al menos un elemento accionado por muelle que actia sobre la cinta portadora (116), en
particular, una trampilla accionada por muelle (164), y / o una lengiieta de sellado (155), pudiendo traspasar los medios
auxiliares analiticos (118), el elemento accionado por muelle y/o la lengleta de sellado (155) tras el movimiento de la
cinta portadora (116) en la direccion de enrollamiento (126), bloqueandose los medios auxiliares analiticos (118) y/o la
cinta portadora (116) contra el elemento accionado por muelle y/o en la lengleta de sellado (155) durante un
movimiento de la cinta portadora (116) opuesto a la direccién de enrollamiento (126).

12. Cargador (110) segun una de las cuatro reivindicaciones precedentes, presentando el mecanismo de bloqueo
contra rotacién inversa (136) al menos un rodillo (156), en particular un doble rodillo, siendo la cinta portadora (116)
conducida a través de una abertura limitada por el rodillo (156), estando el rodillo (156) configurado para someterse a
una deformacién al producirse un movimiento de la cinta portadora (116) opuesto a la direcciéon de enrollamiento (126),
estrechandose la abertura por la deformacion, y al menos dificultandose un movimiento adicional de la cinta portadora
(116).

13. Cargador (110) segun una de las reivindicaciones precedentes, estando el dispositivo liberador de la cinta (142)
conformado al menos parcialmente independiente del mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa (136).

14. Cargador (110) segun la reivindicacion precedente, presentando el dispositivo liberador de la cinta (142) un reenvio
de cinta montado de forma movil (140), estando previsto el reenvio de cinta montado de forma movil (140) entre la
posicién de aplicacion (128) y el carrete usado (122).

15. Dispositivo de ensayo analitico (112) que comprende al menos un cargador (110) segun una de las reivindicaciones
precedentes, estando el dispositivo de ensayo analitico (112) configurado para permitir un intercambio del cargador
(110), presentando el dispositivo de ensayo analitico (112) una unidad de accionamiento (124) para impulsar la cinta
portadora (116), estando ademas, el dispositivo de ensayo analitico (112) configurado para realizar un movimiento de
elevacion (134), particularmente un movimiento de puncién y/o un movimiento de toma de muestras mediante un medio
auxiliar analitico (118) dispuesto en la posicidn de aplicacién (128).

16. Dispositivo de ensayo analitico (112) segun la reivindicacion precedente, presentando el dispositivo de ensayo
analitico (112) ademas, al menos un sensor (152) para detectar la posicion de la cinta portadora (116), comprendiendo
el dispositivo de ensayo analitico (112) ademas, un controlador (150), estando dicho controlador (150) configurado para
ajustar la reserva de cinta en el carrete usado en funcién de la posicion de la cinta portadora (116) detectada.

17. Dispositivo de ensayo analitico (112) segun la reivindicacion precedente, estando el cargador (110) configurado de
tal manera, que una funcién del mecanismo de bloqueo contra rotacién inversa (136) depende de una posicion de la
cinta portadora (116), estando el mecanismo de bloqueo contra rotacion inversa (136) configurado para impedir en una
pluralidad de posiciones de bloqueo, un movimiento de la cinta portadora (116) en contra de la direccién de
enrollamiento (126), siendo posible entre las posiciones de bloqueo, un movimiento de la cinta portadora (116) opuesto
a la direccion de enrollamiento (126) hasta que se alcanza una préxima posicion de blogueo, liberandose la reserva de
cinta en el carrete usado durante el movimiento de la cinta portadora (116) opuesto a la direcciéon de enrollamiento
(126), estando el controlador (150) configurado para permitir el transporte posterior de la cinta portadora (116) en torno
a la reserva de cinta en el carrete usado, al llegar a una posicion de bloqueo predeterminada.
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