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La presente invencion se refiere a un adaptador de brocas y, mas en particular, 

a un adaptador de brocas de liberaciOn rapida que permite la liberacion rapida de una 

broca. 

La patente no. US 5,934,384 revela un eje de transmision y una disposicion de 

5 montaje de brocas para un taladro de mano impulsado por un motor. El eje de 

transmisi6n incluye un agujero de acoplamiento en una parte del extremo frontal del 

mismo para el acoplamiento con una broca. Una barra de acoplamiento se extiende 

desde una parte del extremo posterior del eje de transmisi6n para conectarlo con un 

taladro de mano movido por un motor. Una mordaza se encuentra montada en la parte 

10 del extremo frontal del eje de transmision. Un muelle de compresion empuja un 

miembro de paro para conectarlo con cortes de la broca para fijar la broca, impidiendo 

que la broca caiga del agujero de acoplamiento. Asimismo, un iman se encuentra 

montado en el agujero de acoplamiento. La mordaza es movida hacia atras para 

desconectarla de la broca cuando se desea retirar la broca. En este caso, la broca sigue 

15 estando atraida por el iman, impidiendo que la broca se desconecte del agujero de 

acoplamiento por la accion de la gravedad. 

Sin embargo, la parte del extremo frontal de la broca que queda expuesta fuera 

del agujero de acoplamiento es relativamente corta, de manera que el usuario debe 

contrarrestar la atracci6n magnetica del iman sujetando con firmeza la parte del extremo 

20 frontal de la broca con la punta de los dedos y moviendo con fuerza la broca hacia 

afuera, lo que puede resultar trabajoso. Asimismo, las partes del extremo frontal de las 

brocas de diferentes tamatios difieren entre si en relacion con su tamatio. De esta 

manera, resulta dificil para el usuario sujetar y aplicar fuerza con las puntas de los dedos 

del usuario a las partes del extremo frontal de brocas de tamalios pequeiios debido a las 
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pequerias superficies de contacto, lo cual provoca dificultades a la hora de eliminar la 

broca. Ademas, a menudo la mano del usuario se encuentra manchada de aceite, lo cual 

provoca una ligera fricciOn entre las puntas de los dedos del usuario y la parte del 

extremo frontal de la broca, y provoca dificultades a la hora de retirar la broca. Deben 

5 utilizarse unos alicates para sujetar y retirar la broca, to cual provoca problemas a los 

usuarios que utilizan con frecuencia el eje de transmision o a los trabajadores 

profesionales durante la sustituciOn de las brocas. Asimismo, la mordaza montada 

alrededor de la parte del extremo frontal del eje de transmision aumenta el diametro 

exterior total de la barra de transmisiOn, de manera que la barra de transmision no puede 

10 alcanzar los agujeros pequeilos. En algunos casos, la mordaza se ye afectada por un 

perimetro interior de un agujero pequerio y pierde su funcion de sujecion, lo cual 

provoca riesgos durante el trabajo. Por to tanto, el eje de transmision y la disposici6n de 

montaje de broca son poco convenientes e inseguros. 

El document° CA 2306648 Al revela tambien un mecanismo de liberaciOn 

15 rapida que incluye un iman. 

De esta manera, existe una necesidad de un nuevo adaptador de brocas de 

liberacion rapida que incluya la liberacion de una broca a la vez que proporcione una 

mejora en la seguridad de uso. 

La presente invencion soluciona esta necesidad y otros problemas en el ambito 

20 de la liberacion de brocas conveniente, rapida y segura, proporcionando un adaptador de 

brocas de liberacion rapida de acuerdo con la reivindicacion 1. 

En una realizaciOn, el agujero guia tiene secciones transversales hexagonales 

huecas y esta adaptado para recibir una broca con secciones transversales hexagonales. 
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La estructura incluye seis protrusiones separadas en intervalos regulares y formadas en 

seis esquinas del agujero guia y localizadas adyacentes a la camara deslizante en el 

extern° interior axialmente del agujero guia. Las seis protrusiones son rebordes axiales 

adaptados para conectar con seis esquinas de la broca cuando la broca es alojada en el 

5 agujero guia. La camara de deslizamiento puede tener secciones transversales circulares 

huecas y un diametro inferior a la separacion entre dos esquinas diagonales del agujero 

guia. Cada protrusion puede ser una protrusion escalonada formada entre el agujero guia 

y la camara de deslizamiento. 

En una realizacion, el dispositivo magnetic° incluye un miembro magnetic° y 

10 un miembro de control. El miembro magnetic° se encuentra alojado de forma deslizable 

en la camara de deslizamiento de la estructura. El miembro de control se extiende a 

traves del agujero pasante de la estructura y esta conectado con el miembro magnetic° 

para moverse con el mismo. Preferiblemente, el agujero pasante tiene un diametro que 

es superior al diametro del miembro de control con el fin de permitir que el miembro de 

15 control se mueva a traves del agujero pasante. El miembro de control tiene una parte de 

control que se extiende mas alla del agujero pasante de la estructura para que el 

funcionamiento manual pueda mover el miembro magnetic° en la camara de 

deslizamiento entre la primera y la segunda posicion para conectar o desconectar el 

miembro magnetic° de la broca. El perimetro extern° de la parte del primer extremo de 

20 la estructura incluye una parte empotrada en la cual se encuentra localizado el agujero 

pasante. La parte de control del miembro de control es alojada en la parte empotrada y 

no se extiende mas alla del perimetro exterior de la parte del primer extremo de la 

estructura. 

 

ES 2 445 577 T3

4



En otra realizacion, el miembro magnetico incluye un alojamiento magnetico y 

un iman conectado con una parte del extremo del alojamiento magnetico. El alojamiento 

magnetico incluye un agujero de conexion. El miembro de control incluye una parte de 

conexion. La parte del primer extremo de la estructura tambien incluye un agujero 

5 alineado con el agujero pasante. La parte de conexion se extiende a traves del agujero 

pasante y el agujero de la estructura y el agujero de conexion del alojamiento 

magnetico. 

En esta otra realizacion, el perimetro exterior de la parte del primer extremo de 

la estructura preferiblemente incluye una segunda parte empotrada. El agujero esta 

10 definido en la segunda parte empotrada. El miembro de control tambien incluye una 

segunda parte de control alojada en la segunda parte empotrada. La parte de conexi6n 

del miembro de control esta conectada con la segunda parte de control. 

La parte del segundo extremo de la estructura o la estructura pueden ser una 

parte tubular que se extiende mas alla de la camara de deslizamiento. A continuaci6n, la 

15 parte del segundo extremo de la estructura puede ser una barra hexagonal que tiene una 

parte de extremo insertada en la parte tubular desde un extremo de la parte tubular 

opuesta al agujero guia para conectar la barra hexagonal con la parte tubular mediante 

un acoplamiento estanco. 

En otra realizacion, la parte del primer extremo de la estructura puede ser una 

20 parte tubular que se extiende mas alla de la camara de deslizamiento. La parte del 

segundo extremo de la estructura puede ser una barra hexagonal que incluye una parte 

de extremo con una pluralidad de crestas que se extienden a lo largo del eje 

longitudinal. La parte del extremo de la barra hexagonal esta insertada en la parte 
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tubular desde un extremo de la parte tubular opuesta al agujero guia. Las crestas estan 

conectadas con un perimetro tubular para conectar la barra hexagonal con la parte 

tubular. 

En otra realizacion, la parte del segundo extremo de la estructura es un mango. 

5 El mango esta disellado para estar adaptado para ser asido por el usuario para rotar la 

estructura para impulsar la broca. 

La presente invencion quedard mas ilustrada a la luz de la siguiente descripcion 

detallada de las realizaciones ilustrativas de esta invencion descritas en relacion con los 

dibujos que forman parte de la revelacion de la presente invencion. 

10 Las realizaciones ilustrativas pueden describirse mejor en referencia con los 

dibujos adjuntos, en que: 

La FIG. 1 muestra una vista en perspectiva de un adaptador de broca de una 

primera realizacion de acuerdo con la presente invencion. 

La FIG. 2 muestra una vista en despiece parcial en perspectiva del adaptador de 

15 broca de la FIG. 1 con partes despiezadas. 

La FIG. 3 muestra una vista lateral parcial del adaptador de broca de la FIG. 1 

con partes en secci6n. 

La FIG. 4 muestra una vista de la parte del extremo del adaptador de broca de 

la FIG. 1. 

20 La FIG 5 muestra una vista en seccion transversal del adaptador de broca de la 

FIG. 1 de acuerdo con la linea de secciOn 5-5 de la FIG 3. 
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La FIG. 6 muestra una vista lateral parcial del adaptador de broca de la FIG. 3 

y una broca. 

La FIG. 7 es una vista similar a la FIG. 6, en que la broca esta conectada con el 

adaptador de broca y es atraida por un miembro magnetic°. 

5 La FIG. 8 muestra una vista ampliada de una parte redondeada en la FIG. 7. 

La FIG. 9 es una vista similar a la FIG. 7, en que el miembro magnetic° esta 

desconectado de la broca. 

La FIG. 10 es una vista similar a la FIG. 9, que ilustra la extraccion de la broca. 

La FIG. 11 muestra una vista en perspectiva en despiece parcial de un adaptador de 

10 broca de una segunda realizacion de acuerdo con la presente invencion con partes 

despiezadas. 

La FIG. 12 muestra una vista lateral parcial del adaptador de brocas de la FIG. 

11 con partes en seccion transversal. 

La FIG. 13 muestra una vista en seccion transversal de un adaptador de brocas 

15 de una tercera realizacion de acuerdo con la presente invencion. 

La FIG. 14 muestra una vista en seccion transversal de una cuarta realizaciOn 

de acuerdo con la presente invencion. 

La FIG. 15 muestra una vista en perspectiva de un adaptador de brocas de una 

quinta realizacion de acuerdo con la presente invencion. 

20 Todas las figuras estan dibujadas unicamente para facilitar la explicacion de las 

enserianzas basicas de la presente invencion; las extensiones de las figuras con respecto 
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al niunero, posicion, relacion y dimensiones de las piezas para formar las realizaciones 

preferentes seran explicadas o entraran dentro de la capacidad de la tecnica despues de 

que se hayan leido y comprendido las enserianzas siguientes de la presente invencion. 

Asimismo, las dimensiones exactas y las proporciones dimensionales para conformar 

5 una fuerza, peso, tension y requerimientos similares especfficos quedaran igualmente 

dentro de la capacidad de la tecnica despues de que se hayan leido y comprendido las 

ensefianzas siguientes de la presente invencion. 

Cuando se utilizan en las diferentes figuras de los dibujos, los mismos nOmeros 

designan la misma pieza, o piezas similares. Asimismo, cuando se utilizan los terminos 

10 "primero", "segundo", interior", "exterior", "extremo", "parte", "longitudinal", "hacia 

adentro", "separacion", "profundidad", y terminos similares en el presente documento, 

debe entenderse que dichos terminos solamente se refieren a la estructura de 

realizaciones preferentes de la presente invencion que se muestran en los dibujos tal 

como aparecerfan a una persona que observa los dibujos, y se utilizan para facilitar la 

15 descripcion de la invencion. 

Con referencia a las FIGS. 1-10, un adaptador de brocas de liberaciOn rapida 

10 de una primera realizacion de acuerdo con la presente invencion incluye una 

estructura sustancialmente cilindrica 20 y un dispositivo magnetico 30. La estructura 20 

incluye una parte del primer extremo 201 y una parte del segundo extremo 202 

20 separadas a lo largo de un eje longitudinal C. La parte del primer extremo 201 de la 

estructura 20 esta adaptada para conectar con una broca 90. La parte del segundo 

extremo 202 de la estructura 20 esta adaptada para ser rotada con fuerza rotacional para 

impulsar la estructura y, por lo tanto, hacer que gire la broca 90. La estructura 20 

incluye un agujero de guia no circular 21 que se extiende desde la parte del primer 
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extremo 201 en direcci6n hacia la parte del segundo extremo 202 de la estructura 20 

pero separado de la misma, a lo largo del eje longitudinal C. El agujero guia 21 esta 

adaptado para alojar de forma extraible la broca 90. En esta realizaciOn, el agujero guia 

21 tiene secciones transversales para alojar una broca hexagonal 90. La parte del 

5 segundo extremo 202 tiene secciones transversales hexagonales y puede ser impulsada 

por una herramienta a motor que proporcione la fuerza rotacional. 

La estructura 20 tambien incluye una camara de deslizamiento 22 que se abre 

axialmente en el agujero guia 21 como una extension axial del mismo y el agujero guia 

intermedio 21 y la parte del segundo extrema 202 de la estructura (20) a lo largo del eje 

10 longitudinal C. Un agujero pasante 23 se extiende desde un perimetro exterior de la 

parte del primer extremo 201 de la estructura 20 hacia la camara de deslizamiento 22. 

Por lo menos una protrusion 40 se extiende hacia adentro desde un perimetro 

exterior del agujero gufa 21 hacia el eje longitudinal C y forma una repisa axial. Cuando 

la broca 90 es alojada en el agujero guia 21, la broca 90 se encuentra junto a la 

15 protrusiOn 40 y es detenida por la misma, impidiendo que la broca 90 entre 

excesivamente en la estructura 20. La protrusi6n 40 tiene una separaci6n L respecto a la 

cara del extremo 203 de la parte del primer extremo 201 de la estructura 20 a lo largo 

del eje longitudinal L. La protrusion 40 esta localizada adyacente a la camara de 

deslizamiento 22 (es decir, alejada de la cara del extremo 203, de la parte del primer 

20 extremo 21 de la estructura 20). De esta manera, cuando la broca 90 se encuentra junto a 

la protrusion 40 y es detenida por la misma, la broca 90 es alojada en toda la 

profundidad del agujero guia 21, proporcionando un efecto de transmision de par alto 

durante la rotacion de la broca 90 impulsada por la estructura 20. En esta realizacion, el 

agujero guia 21 incluye seis protrusiones 40 separadas a intervalos regulares y formadas 
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en seis esquinas del agujero guia 21. Las protrusiones 40 estan adaptadas para encajar 

en seis esquinas de broca 90 alojadas en el agujero guia 21. 

Asimismo, en esta realizacion, la camara de deslizamiento 22 tiene secciones 

transversales circulares y tiene un diametro D22 inferior a una separaciOn entre dos 

5 esquinas diagonales del agujero guia 21. De esta manera, cada protrusiOn 40 puede ser 

una protrusion escalonada formada directamente entre el agujero guia 21 y la camara de 

deslizamiento 22, permitiendo un proceso de maquinaria rapid° y sencillo. 

El dispositivo magnetic° 30 se encuentra alojado de forma deslizable en la 

camara de deslizamiento 22 de la estructura 20. El dispositivo magnetic° 30 es 

10 controlable por parte del usuario para deslizarlo a lo largo del eje longitudinal L entre la 

primera y la segunda posicion. Cuando el dispositivo magnetic° 30 se encuentra en la 

primera posicion, el dispositivo magnetic° 30 atrae y entra en contacto con la broca 90, 

impidiendo que la broca 90 se desconecte del agujero guia 21 de la estructura 20. 

Cuando el dispositivo magnetic° 30 se encuentra en la segunda posicion, el dispositivo 

15 magnetic° 30 se desconecta de la broca 90, permitiendo retirar facilmente la broca 90 

del agujero guia 21 de la estructura 20. 

Dado que la separacion L entre cada protrusion 40 y la cara del extremo 203 de 

la parte del primer extremo 201 de la estructura 20 a lo largo del eje longitudinal C es 

constante, la broca 90 puede ser alojada en toda la profundidad del agujero guia 21, 

20 proporcionando un efecto de transmision de par alto durante la rotacion de la broca 90 

impulsada por la estructura 20 a la vez que impide que la broca 90 se desconecte del 

agujero guia 21 para asegurar la seguridad de funcionamiento. 
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El dispositivo magnetic° 30 incluye un miembro magnetic° 31 y un miembro 

de control 32. El miembro magnetic° 31 se encuentra aloj ado de forma deslizable en la 

camara de deslizamiento 22 de la estructura 20 y esta adaptado para atraer la broca 90. 

El miembro de control 32 se extiende a traves del agujero pasante 23 de la estructura 20 

5 y está conectado con el miembro magnetic° 31 para moverse con el mismo. El diametro 

del agujero pasante 23 es superior al diametro del miembro de control en forma de pin. 

El miembro de control 32 tiene una parte de control 321 que se extiende como el 

cabezal del perno mas alla del agujero pasante 23 de la estructura 20 y tiene un diametro 

que es superior al del agujero pasante, y en que la parte de control sirve para que el 

10 funcionamiento manual mueva el miembro magnetic° 31 en la camara de deslizamiento 

22 entre la primera y la segunda posicion para conectar o desconectar el miembro 

magnetic° 31 con la broca 90. 

El miembro magnetic° 31 incluye un agujero de conexion 311. El miembro de 

control 32 incluye una parte de conexiOn 322. La parte de conexiOn 322 se extiende a 

15 traves del agujero pasante 23 de la estructura 20 y esta conectada en un agujero de 

conexiOn 311 del miembro magnetic° 31. En esta realizaciOn, el miembro magnetic° 31 

es un iman. 

Asimismo, el perimetro exterior de la parte del primer extremo 201 de la 

estructura 20 tiene un diametro exterior D201. La parte de control 321 del miembro de 

20 control 32 no se extiende mas alla del diametro exterior D201 del perimetro exterior de 

la parte del primer extremo 201 de la estructura 20, tal como se muestra en la FIG. 5. De 

esta manera, el adaptador de brocas de liberacion rapida 10 de acuerdo con la presente 

invencion puede insertarse en un pequefio agujero para el funcionamiento rotativo sin el 

riesgo de ser interferido por un perimetro interior del agujero pequefio que puede 
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provocar la desconexion de la broca 90, mejorando la seguridad durante la utilizacion. 

En esta realizacion, el perimetro exterior de la parte del primer extremo 201 de la 

estructura 20 incluye una parte empotrada 24 en la cual se encuentra definido el agujero 

pasante 23. La parte de control 321 del miembro de control 32 es alojada en la parte 

5 empotrada 24 sin extenderse mas alla del perimetro exterior del diametro exterior D201 

de la parte del primer extremo 201 de la estructura 20. 

Las FIGS. 6-8 muestran la utilizacion del adaptador de brocas de liberacion 

rapida 10 de acuerdo con la presente invencion. Especificamente, la broca 90 se 

encuentra insertada en el agujero guia 21. El dispositivo magnetic° 30 es movido a la 

10 primera posici6n en la cual el miembro magnetic° 31 entra en contacto con y atrae la 

broca 90, reteniendo con firmeza la broca 90 en el agujero guia 21. En este caso, el 

adaptador de brocas de liberacion rapida 10, de acuerdo con la presente invenciOn, esta 

preparado para guiar un tonna) 91 o similares. 

Las FIGS. 9 y 10 muestran la desconexi6n de la broca 90 del adaptador de 

15 brocas de liberacion rapida 10 de acuerdo con la presente invencion. Especificamente, el 

dispositivo magnetic° 30 es movido a la segunda posici6n apartando manualmente el 

miembro de control 32 del agujero guia 21. El miembro magnetic° 31 se desconecta de 

la broca 90, permitiendo una extracciOn sencilla de la broca 90 del agujero guia 21. 

Dado que la broca 90 es frenada por las protrusiones 40, la broca 90 no puede 

20 moverse junto con el dispositivo magnetic° 30 cuando el dispositivo magnetic° 30 se 

esta moviendo a la segunda posicion, permitiendo una separacion sencilla y rapida de la 

broca 90 y el miembro magnetico 31. 
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Las FIGS. 11 y 12 muestran un adaptador de brocas de liberaciOn rapida de una 

segunda realizacion de acuerdo con la presente invencion. La segunda realizacion es 

sustancialmente igual que la primera realizacion, except() en el hecho que el miembro 

magnetic° 31 incluye un asiento magnetic° 312 y un iman 313 conectado con una parte 

5 del extremo del asiento magnetic° 312. El asiento magnetic° 312 incluye un agujero de 

conexion 311 y esta fabricado en acero inoxidable u otro material aislante, que asegure 

una atraccion magnetica fiable entre el miembro magnetic° 31 y la broca 90. El 

miembro de control 32 incluye una parte de conexion 322. La parte del primer extremo 

201 de la estructura 20 tambien incluye un agujero 25 alineado con el agujero pasante 

10 23. La parte de conexiOn 322 se extiende a traves del agujero pasante 23 y el agujero 25 

de la estructura 20 y el agujero de conexion 311 del asiento magnetic° 312. 

Preferiblemente, el perimetro exterior de la parte del primer extremo 201 de la 

estructura 20 incluye una segunda parte empotrada 24 en la cual se encuentra definido el 

agujero 25. El miembro de control tambien incluye una parte del segundo extremo 323 

15 alojada en la segunda parte empotrada 24 sin extenderse mas alla del perimetro exterior 

del diametro exterior D201 de la parte del primer extremo 201 de la estructura 20. La 

parte de conexion 322 del miembro de control 32 esta conectada con la segunda parte de 

control 323. 

La FIG. 12 muestra un adaptador de brocas de liberacion rapida 10 de una 

20 tercera realizacion de acuerdo con la presente invencion. La tercera realizacion es 

sustancialmente igual que la primera realizacion except° por el hecho que la parte del 

primer extremo 201 de la estructura 20 es una parte tubular 204, y la parte del segundo 

extern° 202 de la estructura 20 es una barra hexagonal 205 que tiene una parte del 
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extremo insertada en la parte tubular 204, que conecta la ban-a hexagonal 205 con la 

parte tubular 204 mediante un acoplamiento estanco. 

La FIG. 14 muestra un adaptador de brocas de liberaciOn rapida 10 de una 

cuarta realizaciOn de acuerdo con la presente invencion. La cuarta realizacion es 

5 sustancialmente igual que la primera realizacion excepto por el hecho que la parte del 

primer extremo 201 de la estructura 20 es una parte tubular 204, y la parte del segundo 

extremo 202 de la estructura 20 es una barra hexagonal 205 que incluye una parte del 

extremo que tiene una pluralidad de crestas 206 que se extienden a lo largo del eje 

longitudinal C. La parte del extremo de la barra hexagonal 205 esta insertada en la parte 

10 tubular 204 con crestas 206 conectada con un perimetro interior de la parte tubular 204 

para conectar la barra hexagonal 205 con la parte tubular 204. 

La FIG. 15 muestra un adaptador de brocas de liberaciOn rapida 10 de una 

quinta realizacion de acuerdo con la presente invencion. La quinta realizacion es 

sustancialmente igual que la primera realizacion, excepto por el hecho que la parte del 

15 segundo extremo 202 de la estructura 20 es un mango 207. El mango 207 puede ser 

sujetado por parte del usuario para girar la estructura 20 para dirigir la broca 90. 
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1. Un adaptador de brocas de liberacion rapida, que comprende: 

una estructura (20) que incluye una primera y una segunda parte de 

extremo (201, 202) separadas a lo largo de un eje longitudinal (C), en que la 

5 parte del primer extremo (201) de la estructura (20) esta diseriada para conectar 

con una broca (90), en que la parte del segundo extremo (202) de la estructura 

(20) disefiada para ser rotada para dirigir la broca (90) para rotar, la estructura 

(20) que incluye un agujero guia no circular (21) que se extiende en la parte del 

primer extremo (201) a lo largo del eje longitudinal (C), el agujero guia (21) 

10 adaptado para alojar de forma extraible la broca (90), con la estructura (20) que 

tambien incluye una camara de deslizamiento (22) abierta al agujero guia (21) y 

que se extiende a lo largo del eje longitudinal (C) intermedio entre el agujero 

guia (21) y la parte del segundo extremo (202) de la estructura (20), un agujero 

pasante (23) que se extiende desde un perimetro exterior de la estructura (20) 

15 hacia la camara de deslizamiento (22), por lo menos una protrusi6n (40) que se 

extiende hacia adentro desde un perimetro intern° del agujero guia (21) hacia el 

eje longitudinal (C) para entrar en contacto y detener la broca (90) cuando la 

broca (90) se encuentra alojada en el agujero guia (21), en que dicha por lo 

menos una protrusion (40) tiene por lo menos una separacion (L) con una cara 

20 del extremo (203) de la parte del primer extremo (201) de la estructura (20) a lo 

largo del eje longitudinal (L); y 

un dispositivo magnetic° (30) alojado de forma deslizable en la camara 

de deslizamiento (22) de la estructura (20), en que el dispositivo magnetic° (30) 
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5 

es controlable por parte del usuario a traves del agujero pasante (23) para 

deslizarlo a lo largo del eje longitudinal (L) entre la primera y la segunda 

posicion, 

en que, cuando el dispositivo magnetic° (30) se encuentra en la primera 

posicion, el dispositivo magnetic° (30) se encuentra cerca de la protrusion para 

por lo menos acercarse a la broca o entrar en contacto con la broca (90) con el 

fin de atraer la broca cuando se inserta en el agujero guia (21) de la estructura 

(20) e impide que la broca (90) se desconecte del agujero guia, y 

en que, cuando el dispositivo magnetic° (30) se encuentra en la segunda 

10 posicion, el dispositivo magnetic° (30) se encuentra a una distancia de la 

protrusion para ser desconectado de la broca (90) y permitir la extraccion de la 

broca (90) del agujero guia (21) de la estructura (20). 

2. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en la reivindicacion 1, en que dicha por lo menos una protrusi6n (40) se 

15 encuentra localizada adyacente a la camara de deslizamiento (22). 

3. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en las reivindicaciones 1 o 2, en que el agujero guia (21) tiene secciones 

transversales hexagonales y seis esquinas que deben estar adaptadas para recibir 

una broca hexagonal, en que dicha por lo menos una protrusi6n (40) incluye seis 

20 protrusiones separadas a intervalos regulares y formadas en las seis esquinas del 

agujero guia (21), en que las seis protrusiones estan adaptadas para contactar con 

seis esquinas de la broca (90) alojadas en el agujero guia ( 21). 
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4. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en las reivindicaciones 1 o 2, en que el agujero gula (21) tiene secciones 

transversales hexagonales, en que la camara de deslizamiento (22) tiene 

secciones transversales circulares y tiene un diametro (D22) inferior a una 

separaci6n entre dos esquinas diagonales del agujero guia (21), en que dicha por 

lo menos una protrusi6n (40) es una protrusion escalonada formada entre el 

agujero guia (21) y la camara de deslizamiento (22). 

5. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, en que el dispositivo magnetic° (30) 

10 incluye un miembro magnetic° (31) y un miembro de control (32), en que el 

miembro magnetic° (31) se encuentra alojado de forma deslizable en la camara 

de deslizamiento (22) de la estructura (20), en que el miembro de control (32) se 

extiende a traves del agujero pasante (23) de la estructura (20) y esta conectado 

con el miembro magnetic° (31) para moverse con el mismo, en que el miembro 

15 de control (32) tiene una parte de control (312) que se extiende mas alla del 

agujero pasante (23) de la estructura (20) para que el funcionamiento manual 

mueva el miembro magnetic° (31) en la camara de deslizamiento (22) entre la 

primera y la segunda posicion con el fin de conectar o desconectar el miembro 

magnetic° (31) de la broca (90). 

20 6. El adaptador de brocas de liberaciOn rapida tal como se reivindica 

en la reivindicacion 5, en que el perimetro exterior de la parte del primer 

extremo (201) de la estructura (20) tiene un diametro exterior (D201), en que la 

parte de control (321) del miembro de control (32) no se extiende mas alla del 
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diametro exterior (D201) del perimetro exterior de la parte del primer extremo 

(201) de la estructura (20). 

7. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en las reivindicaciones 5 o 6, en que el perimetro exterior de la parte del primer 

extremo (201) de la estructura (20) incluye una parte empotrada (24) y el 

agujero pasante (23) se abre en la parte empotrada (24), en que la parte de 

control (321) del miembro de control (32) es alojada en la parte empotrada (24) 

y no se extiende mas alla del perimetro exterior de la parte del primer extremo 

(201) de la estructura (20). 

10 8. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en cualquiera de las reivindicaciones 5 a 7, en que el miembro magnetic° (31) 

incluye un agujero de conexion (311) y el miembro de control (32) incluye una 

parte de conexiOn (322), en que la parte de conexion (322) se extiende a traves 

del agujero pasante (23) de la estructura (20) y esta conectada en el agujero de 

15 conexi6n (311) del miembro magnetic° (31). 

9. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en cualquiera de las reivindicaciones 5 a 8, en que el miembro magnetic° (31) 

incluye un asiento magnetic° (312) y un iman (313) esta conectado con una 

parte del extremo del asiento magnetic° (312). 

20 10. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en la reivindicacion 9, en que el asiento magnetic° (312) incluye un agujero de 

conexion (311), en que el miembro de control (32) incluye una parte de 

conexion (322), en que la parte del primer extremo (201) de la estructura (20) 
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tambien incluye un agujero (25) alineado con el agujero pasante (23), en que la 

parte de conexi6n (322) se extiende a traves del agujero pasante (23) y el agujero 

(25) de la estructura (20) y el agujero de conexiOn (311) del asiento magnetico 

(312). 

5 11. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en la reivindicacion 10, en que el perimetro exterior de la parte del primer 

extremo (201) de la estructura (20) incluye una segunda parte empotrada (24), 

en que el agujero (25) se abre en la segunda parte empotrada (24), en que el 

miembro de control (32) tambien incluye una segunda parte de control (323) 

10 alojada en la segunda parte empotrada (24), en que la parte de conexi6n (322) 

del miembro de control (32) está conectada con la segunda parte de control 

(323). 

12. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11, en que la parte del segundo extremo 

15 (202) de la estructura (20) tiene secciones transversales hexagonales adaptadas 

para ser impulsadas por una herramienta a motor. 

13. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, en que la parte del primer extremo 

(201) de la estructura (20) es una parte tubular (204), en que la parte del segundo 

20 extremo (202) de la estructura (20) es una barra hexagonal (205) que tiene una 

parte del extremo insertada en la parte tubular (204), que conecta la barra 

hexagonal (205) con la parte tubular (204) mediante un acoplamiento estanco. 
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14. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en cualquiera de las reivindicaciones 1 a 13, en que la estructura (20) tiene una 

parte tubular (204), la parte del segundo extremo (202) de la estructura (20) es 

una barra hexagonal (205) que incluye una parte del extremo que tiene una 

pluralidad de crestas (206) que se extienden a lo largo del eje longitudinal (C), 

en que la parte del extremo de la barra hexagonal (205) esta insertada en la parte 

tubular (204) y la pluralidad de crestas (206) estan conectadas con el perimetro 

interior de la parte tubular (204) para conectar la barra hexagonal (205) con la 

parte tubular (204). 

10 15. El adaptador de brocas de liberacion rapida tal como se reivindica 

en cualquiera de las reivindicaciones 1 a 13, en que la parte del segundo extremo 

(202) de la estructura (20) es un mango (207), en que el mango (207) esta 

disetiado para ser sujetado por parte del usuario para rotar la estructura (20) para 

impulsar la broca (90). 
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