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DESCRIPCION
Aparato detector de rueda para un uso ABQ

Se conocen vehiculos detectores para la deteccion de aire o de terreno contaminado de forma nuclear, biolégica y/o
quimica. Estos vehiculos especiales se manejan por personas con formacion especializada. Un carro blindado
detector conocido con el nombre “Fuchs” de la solicitante puede sacarse de la pagina de Internet
http://www.rheinmetall.com/index.php?lang=2&fid=1581.

Para la deteccién de contaminacion del suelo se utiliza en la practica un denominado aparato detector de rueda
doble. Se componen fundamentalmente por una carcasa con servomotores y mecanismos de transmisién, que por
su parte mueven dos brazos de rueda detectora. En el extremo de los brazos detectores se encuentra en cada caso
una rueda detectora. En el uso detector se desplaza o se mueve el vehiculo o similar, en el que estan instaladas
ruedas detectoras de este tipo, a una velocidad lenta sobre el terreno, ajustandose los brazos de rueda detectora de
modo que ambas ruedas detectoras tienen contacto con el suelo. A este respecto se equilibran irregularidades del
suelo. Para la deteccion de contaminaciones del suelo se eleva ahora una de las ruedas detectoras y se presiona,
con presién definida, contra una sonda, mientras que la otra rueda detectora mantiene el contacto con el suelo.
Después de que la sonda haya concluido su medicién y no se determinara contaminacién alguna, se desplaza de
vuelta la rueda detectora de nuevo hasta el suelo. Después se guia la otra rueda detectora para la medicion sobre la
sonda. Con ello se realiza una deteccion continua. Asi se describe en el documento DE 10 2009 010 083.0 no
publicado.

El documento DE 42 38 399 C1 se refiere a un espectrometro de masas mévil para la deteccion de sustancias
quimicas con un dispositivo de toma de muestras con rueda detectora giratoria. La rueda detectora se caracteriza
porgue se compone por un neumatico de silicona y una llanta de rueda que porta el neumatico de silicona. Para el
funcionamiento de deteccién en tandem se usan dos ruedas detectoras, cuyos brazos de rueda detectora se elevan
y bajan a través de un dispositivo de accionamiento, para lo cual las ruedas detectoras se pivotan alrededor de un
punto de giro que se encuentra en el vehiculo. Las ruedas detectoras pueden adoptar por lo tanto, ademés de una
posicion de captacion, una posicion de medicion delante de una cabeza de sonda asi como una posicion de
transporte. El cambio de las ruedas detectoras contaminadas tiene lugar a mano a través de una proteccion de
manos-brazos.

Aunque esta construccion ha dado muy buenos resultados en la practica, ha de evaluarse que es dificil debido a la
costosa tecnologia de mecanismos de transmision. Ademas, es necesario un posicionamiento preciso en el vehiculo
(u objeto) y que la altura de instalaciéon no sea variable.

Por este motivo la invencion se plantea el objetivo de indicar un aparato detector que no presente ya los problemas
mencionados anteriormente.

El objetivo se resuelve mediante las caracteristicas de la reivindicacion de patente 1. Realizaciones ventajosas se
exponen en las reivindicaciones dependientes.

La invencion se basa en la idea de simplificar el modo de funcionamiento y de permitir la adaptabilidad sencilla o
facil también a vehiculos / objetos distintos desde el punto de vista constructivo, reduciéndose el peso y los costes.
Esta idea se pone en practica porque se integra un accionamiento lineal mas ligero desde el punto de vista
constructivo en lugar del costoso mecanismo de transmisién y porque cada brazo detector obtiene un elemento
elastico para compensar las irregularidades del terreno o para alcanzar una presion de compresién necesaria contra
el suelo.

Ventajas relacionadas con esto son, entre otras, una mejor integracion en / sobre un vehiculo, dado que el
accionamiento lineal puede adaptarse de manera sencilla a la altura de vehiculo respectiva. Ademas se definen de
forma clara y estan comprendidas menos interfaces para el vehiculo basico. El lugar de instalaciéon en el objeto /
vehiculo sera variable, dado que ya no existe ninguna limitacién de la altura libre sobre el suelo o una colisiéon con el
eje del vehiculo.

Por medio de un ejemplo de realizacion sencillo con dibujo se explicara en detalle la invencion. Muestran:

lafigura1  una representacién de la construccion adicional de un aparato detector en un objeto no representado
en detalle,

lafigura2  una representacion del aparato detector observado desde el lado de construccion adicional.

La figura 1 muestra en una denominada representacion en vista desde arriba un aparato detector 1 con una carcasa
10 con ruedas detectoras 2, 3, que estan sujetadas a brazos detectores 11, 12.

La figura 2 muestra la estructura interna del aparato detector 1, que esta instalado en la carcasa 10 y que
comprende ruedas detectoras 2, 3 en los brazos detectores 11, 12 que, por su parte, estan integrados en una guia
lineal 14, 15 de una accionamiento lineal 4. Mediante la guia lineal 14, 15 con delimitacién lateral para cada una de
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las ruedas detectoras 2, 3 existe en estado en marcha una unién con arrastre de forma, de modo que las ruedas
detectoras 2, 3 no pueden moverse lateralmente y no pueden ladearse durante la marcha.

A las ruedas detectoras 2, 3 se suministra de manera conocida un sensor (no representado en detalle) que puede
integrarse asi mismo en / sobre la carcasa 10. A este respecto puede elegirse libremente si se usa un sensor central
0 uno comun para ambas ruedas detectoras 2, 3. En el caso de la aplicacién con un punto de sensor fijo, la guia
lineal 14 puede configurarse de modo que las ruedas detectoras 2, 3 se desplacen a través de un movimiento de
giro sobre el punto / sensor comun.

Los elementos elasticos 8, 9 sirven para que las ruedas detectoras 2, 3, a pesar de irregularidades del terreno
durante la deteccion, no pierdan el contacto con el suelo. La constante elastica de los elementos elasticos 8, 9
puede definirse y ajustarse de manera fija por ejemplo mediante experimentos préacticos. Para ello se usan, en una
forma mas sencilla, resortes con una caracteristica elastica correspondiente. En cambio, como alternativa pueden
utilizarse también sensores de presion (no representados en detalle), mediante lo cual puede realizarse una
regulacion posterior de los elementos elasticos.
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REIVINDICACIONES

1. Aparato detector de rueda (1) para un uso ABQ (atémico, biolégico, quimico) con una carcasa (10) y con al menos
una rueda detectora (2, 3), que esta sujetada a un brazo detector (11, 12), caracterizado porque esta integrado un
accionamiento lineal (4) con guia lineal (14, 15), a lo largo de la que tiene lugar la elevacion y el descenso de la
rueda detectora (2, 3) instalada en el brazo detector (11, 12).

2. Aparato detector de rueda (1) de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado porque uno o varios elementos
elasticos (8, 9) estan integrados en el brazo detector (11, 12), que sirven para que la rueda detectora respectiva (2,
3), a pesar de irregularidades del terreno, no pierda el contacto con el suelo durante la deteccion.

3. Aparato detector de rueda (1) de acuerdo con la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque en / sobre la carcasa
(10) esté integrado al menos un sensor, sobre el que se guian las ruedas detectoras (2, 3).

4. Aparato detector de rueda de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque la guia lineal
(14, 15) presenta delimitaciones laterales, dentro de las cuales el brazo detector (11, 12) puede guiar la elevacién y
el descenso de la rueda detectora (2, 3) instalada en el brazo detector (11, 12).
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