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ES 2461561 T3

DESCRIPCION
Dispositivo de seguridad para el transporte y el montaje de una instalacion de medicion

La invencion se refiere a un dispositivo de seguridad para el transporte y el montaje de una instalacién de medicion
para la determinacién de la posicion de dos componentes moviles relativamente entre si de acuerdo con el
preambulo de la reivindicaciéon 1 de la patente.

Un dispositivo de seguridad de este tipo esta configurado y previsto para la utilizacion en una instalacion de
medicion, que presenta una division de la dimension extendida en direccion longitudinal, un cuerpo de soporte que
lleva la division de medicion, una instalacion de exploracion que explora la division de medicion y esta guiada a
distancia definida de la division de medicidn a lo largo de una direccion de medicién asi como una pata de montaje
para la fijacion de la instalacion de exploracion en uno de los componentes moviles entre si. En los dos
componentes moviles entre si se puede tratar, por ejemplo, de un carro y el lecho correspondiente de una maquina
herramienta. En ésta se fijan el cuerpo de soporte con la division de medicion, por una parte, y la pata de montaje
con instalacion de exploracion, por otra parte, respectivamente, en uno de los componentes.

El dispositivo de seguridad sirve en este caso para establecer durante el transporte y durante el montaje de dicha
instalacion de medicion su instalaciéon de exploracion en una posicion definida (posicion tedrica) sobre el cuerpo de
soporte de la instalacion de medicion. A tal fin, el dispositivo de seguridad comprende un cuerpo de base
desplazable longitudinalmente a lo largo de una trayectoria de guia, que se extiende en la direccion de medicion, del
cuerpo de soporte del dispositivo de seguridad (junto con la pata de montaje de la instalacién de exploracion), cuyo
cuerpo de base se puede fijar en el cuerpo de soporte a través de fuerzas de sujecion, de tal manera que retiene la
pata de montaje en la posicién tedrica con respecto al cuerpo de soporte.

Se conoce a partir del documento DE 199 18 654 A1 un dispositivo de seguridad para el transporte y el montaje de
una instalacion de medicion del tipo mencionado al principio. Este dispositivo de seguridad presenta al menos un
cuerpo de base desplazable longitudinalmente a lo largo de una trayectoria de guia del cuerpo de soporte asi como
un elemento de guia conectado de forma desprendible con el cuerpo de base y que engrana en unién positiva en la
trayectoria de guia del cuerpo de soporte, con el que se puede fijar el cuerpo de base del dispositivo de seguridad en
el cuerpo de soporte de la division de medicién para retener la pata de montaje durante el transporte y el montaje de
la instalacion de medicién en una posicién tedrica definida sobre el cuerpo de soporte. Para la introduccion de las
fuerzas de sujecion, por medio de las cuales se puede fijar el dispositivo de seguridad en el cuerpo de soporte de la
division de medicion, sirve un elemento de mando en forma de un tornillo de ajuste. Su cabeza de tornillo esta
dispuesta sobre la superficie, alejada del cuerpo de soporte, del cuerpo de base del dispositivo de seguridad y esta
prevista para la activacion por medio de una herramienta.

En un dispositivo de seguridad conocido a partir del documento DE 101 09 909 A1 del tipo mencionado al principio,
para facilitar la accesibilidad del elemento de mando que sirve para el aflojamiento del dispositivo de seguridad
después del montaje de la instalacion de mediciéon en una maquina herramienta esta previsto que un seccién de
activacion del elemento de mando (por ejemplo, un tornillo de ajuste) se proyecte sobre el borde lateral de la
superficie del cuerpo de base dirigida hacia el cuerpo de soporte del dispositivo de seguridad al menos cuando el
cuerpo de base esta fijado en el cuerpo de soporte, de manera que la seccién de activacion del elemento de mando
se puede activar para la introduccién y/o la anulacion de las fuerzas de sujecion en el lateral del cuerpo de base.

El documento DE 103 30 955 A1 publica otro dispositivo de seguridad del estado de la técnica.

Se puede reconocer que diferentes configuraciones asi como diferentes situaciones de montaje de una instalacion
de medicion en una maquina herramienta conducen a diferentes condiciones, en las que el dispositivo de seguridad
se puede aflojar después del montaje de la instalacion de medicion fuera de ésta, para posibilitar en el
funcionamiento de la instalacion de medicién un desplazamiento de la instalacion de exploracion junto con la pata de
montaje a lo largo del cuerpo de soporte que lleva la division de medicion.

Por lo tanto, la invencion se basa en el problema de crear un dispositivo de seguridad para el transporte y el montaje
de una instalacion de medicion del tipo mencionado al principio, que posibilita con medios sencillos la realizacion de
una unién de sujecion para el amarre de la pata de montaje en una posicién teérica asi como el aflojamiento de la
union de sujecion después del montaje reglamentario de la instalacion de medicion.

Este problema se soluciona de acuerdo con la invencidon a través de la creacion de un dispositivo de seguridad con
las caracteristicas de la reivindicacion 1 de la patente.

De acuerdo con ello, en el cuerpo de base (desplazable en una trayectoria de guia en el cuerpo de soporte de la
instalacion de medicién) del dispositivo de seguridad esta alojado de forma pivotable un elemento de sujecion, que
presenta una superficie excéntrica que se extiende excéntricamente con respecto a su eje de articulacion y que se
puede llevar a través de la articulacién del elemento de sujecion, en funciéon de su direccion de articulacion, a
engrane o fuera de engrane con el cuerpo de soporte, de manera que el cuerpo de base — de acuerdo con la
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posicion de articulacion del elemento de sujecion — esta fijado en el elemento de soporte o bien esta alojado de
forma desplazable en éste.

En concreto, puede estar previsto que el cuerpo de base del dispositivo de seguridad esté fijado (sujeto fijamente) en
el cuerpo de soporte de la instalacion de medicion cuando el elemento de sujecion esta pivotado a una posicion, en
la que la superficie excéntrica del elemento de sujecion esta engranado con el cuerpo de soporte y presiona contra
éste. A la inversa, el cuerpo de base del dispositivo de seguridad esta alojado de forma desplazable en el cuerpo de
soporte de la instalacién de medicidon cuando el elemento de sujecidon esta pivotado a una posicion, en la que la
superficie excéntrica del elemento de sujecion esta fuera de engrane con el cuerpo de soporte. La expresion “esta
fuera de engrane” puede significar en este caso que la superficie excéntrica del elemento de sujecion esta
distanciada del cuerpo de soporte de la instalacion de medicioén, es decir, que no contacta con él; por otra parte, la
superficie excéntrica del elemento de sujecion puede estar también en el estado, en el que esta fuera de engrane
con el cuerpo de soporte, apoyandose en este ultimo (flojo), sin generar, sin embargo, una fuerza de sujecion, que
se opondria al desplazamiento del cuerpo de base del dispositivo de seguridad a lo largo del cuerpo de soporte.

Por una superficie excéntrica del elemento de sujecion alojado de forma pivotable se entiende en este caso una
superficie, que presenta una geometria (excéntrica con respecto al eje de articulacion) tal que durante la articulacion
del elemento de sujecién se varia la distancia entre la superficie excéntrica y una seccidn asociada del cuerpo de
soporte de la instalacion de medicién y de esta manera se puede llevar a engrane y fuera de engrane con aquella
seccion del cuerpo de soporte.

Cuando el elemento de sujecion esta engranado a través de su superficie excéntrica con el cuerpo de soporte de la
instalacion de medicion, entonces el elemento de sujecion ejerce a través de la superficie excéntrica sobre el cuerpo
de soporte una fuerza tal que en virtud de la fuerza de reaccion (fuerza opuesta) generada de esta manera, se tensa
el cuerpo de base del dispositivo de seguridad contra el cuerpo de soporte, en particular contra el borde de la
trayectoria de guia asociada y de esta manera se fija en el cuerpo de soporte.

La solucion de acuerdo con la invencion tiene la ventaja de que a través del basculamiento del elemento de sujecion,
por ejemplo alrededor de un angulo de 90°, de manera que - de acuerdo con la direccion de articulacion - se lleva el
elemento de sujecion a engrane y fuera de engrane con el cuerpo de soporte de la instalacion de medicion,
posibilitando de una manera sencilla un amarre o bien un aflojamiento del dispositivo de seguridad, para fijar o bien
alojar de forma desplazable la pata de montaje en el cuerpo de soporte de la instalacion de medicion. En este caso,
se puede fijar la pata de montaje en una posicion discrecional — a lo largo de la direccion de desplazamiento de la
pata de montaje o bien de la direccién de extension de la division de medicién en el cuerpo de soporte (direccion de
medicion) — en el cuerpo de soporte.

En este caso, es posible sin mas prever en el elemento de sujecion alojado de forma pivotable una seccion de
activacion para la articulacion manual del elemento de sujecion y/o una seccion de activacion para la articulacion del
elemento de sujecion por medio de una herramienta. De esta manera se posibilita una manipulacion flexible del
elemento de sujecion en diferentes condiciones de montaje de la instalacion de medicion. En este caso, la seccion
de activacioén, que debe ser agarrada con una herramienta, del elemento de sujecion, en la que se puede tratar, por
ejemplo, de un poligono interior o exterior, esta dispuesta con preferencia de tal forma que la herramienta prevista
para la activacion del elemento de sujecion se puede llevar a engrane con la seccion de activacion a lo largo de una
direccion que se extiende transversalmente a la direccion de desplazamiento del cuerpo de base del dispositivo de
seguridad, es decir, a lo largo de una direccién que se extiende transversalmente a la trayectoria de guia del cuerpo
de soporte.

Puesto que un dispositivo de seguridad, que se basa en el principio de excéntrica, para la produccion de una fuerza
de sujecion, se puede configurar muy compacto, tal dispositivo de seguridad es especialmente adecuado también
para instalaciones de medicién muy cortas asi como de perfil pequefio.

Ademas, a través del elemento de sujecion con una superficie excéntrica se pueden generar sin problemas fuerzas
de sujecion tan grandes que un cuerpo de base individual con elemento de sujecion correspondiente, que esta
dispuesto en un lado frontal de la pata de montaje es suficiente para fijar la pata de montaje en el cuerpo de soporte
de la instalacion de medicion.

En este caso, hay que observar que para la conexion del cuerpo de base del dispositivo de seguridad (en el que esta
alojado de forma pivotable el elemento de sujecion) con la pata de montaje es especialmente ventajosa una
conexion de enchufe que se puede acoplar y liberar facilmente. A través de la generacion de las fuerzas de sujecion,
con las que se fija el cuerpo de base con el dispositivo de seguridad en una posicion discrecional, predeterminable
en el cuerpo de soporte de la instalacion de medicidn, se pueden tensar al mismo tiempo los elementos de conector,
que sirven para el establecimiento de la conexion de enchufe, por ejemplo clavijas de conector, por una parte, y
orificios de conector asociados, por otra parte, entre si de tal forma que la conexién de enchufe es esencialmente
inseparable en el estado tensado. De esta manera se garantiza que durante la fijacion del cuerpo de base del
dispositivo de seguridad en el cuerpo de soporte (a través de la articulacion del elemento de sujecidon a una posicién

3



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2461561 T3

adecuada) se tense el cuerpo de base del dispositivo de seguridad al mismo tiempo también fijamente con la pata de
montaje de la instalaciéon de medicién. De este modo se consigue que una sujecion del cuerpo de base del
dispositivo de seguridad en el cuerpo de soporte de la instalacion de medicidon provoque una sujecion o bien fijacion
segura de la pata de montaje en la posicion correspondiente en el cuerpo de soporte. Por lo tanto, no es necesario
prever sobre el segundo lado frontal opuesto otro cuerpo de base del dispositivo de seguridad con elemento de
sujecion asociado — tal vez como contra apoyo para los componentes correspondientes del dispositivo de seguridad
sobre el primer lado frontal de la pata de montaje -.

Pero la solucién de acuerdo con la invencién se puede realizar también de tal manera que en cada uno de los dos
lados frontales de la pata de montaje esta dispuesto un cuerpo de base del dispositivo de seguridad con un
elemento de sujecion asociado, que presenta una superficie excéntrica.

En el caso de que solamente en un lado frontal de la pata de montaje esté dispuesto un cuerpo de base del
dispositivo de seguridad con elemento de sujecién asociado, el otro lado frontal se puede utilizar sin limitacién como
salida de cables y, en concreto, también con un cable premontado ya antes del montaje de la instalacion de
medicion en una maquina herramienta y que se proyecta fuera de la salida de cables.

Ademas, en el lado frontal libre de la pata de montaje, que no estd ocupado con componentes del dispositivo de
seguridad, puede estar dispuesta una pieza de guia, que esta guiada en la misma trayectoria de guia que el cuerpo
de base de los componentes, dispuestos en el primer lado frontal de la pata de montaje, del dispositivo de seguridad
y que presenta de manera ventajosa un medio de traccion, con el que se puede extraer en caso necesario fuera de
la pata de montaje.

De acuerdo con una configuracion de esta variante de la invencion esta previsto un elemento de acoplamiento, a
través del cual el dispositivo de seguridad y la pieza de guia estan conectados entre si de tal forma que en el caso
de un desplazamiento de la pata de montaje, se mueven siempre en comun junto con la pata de montaje. El
elemento de acoplamiento esta conectado de forma desprendible, por ejemplo, respectivamente, a través de una
conexion de enchufe, con el dispositivo de seguridad, por una parte, y con la pieza de guia, por otra parte, de
manera que el elemento de acoplamiento se puede retirar sin mas cuando el dispositivo de seguridad y la pieza de
guia deben desmontarse fuera del cuerpo de soporte de la instalacion de medicion.

En un desarrollo preferido de la invencion, el al menos un cuerpo de base del dispositivo de seguridad, que debe
disponerse en la pata de montaje, esta configurado de tal forma que en el estado desbloqueado, es decir, en una
posicion del elemento de sujecion, en la que el cuerpo de base no esta sujeto en el cuerpo de soporte de la
instalacion de medicioén, se puede llevar fuera de engrane con la trayectoria de guia a través de un movimiento con
una componente perpendicular a la direccion de la extension de la trayectoria de guia, de manera que a
continuacion se puede extraer el cuerpo de base junto con el elemento de sujecion con un movimiento a lo largo de
una segunda direcciéon perpendicularmente a la direccion de la extension de la trayectoria de guia fuera de la
trayectoria de guia.

Esto se puede conseguir, por ejemplo, porque los elementos de guia, sobre los que el cuerpo de base del dispositivo
de seguridad esta guiado de forma desplazable longitudinalmente en la trayectoria de guia del cuerpo de soporte
(formado, por ejemplo, por dos ranuras longitudinales que se extienden paralelas), esta biselados en sus lados
exteriores.

Este aspecto de la invencion es aplicable y realizable en cuerpos de base configurados diferentes, desplazables a lo
largo de una trayectoria de guia de un cuerpo de soporte de una instalacién de medicion, para un dispositivo de
seguridad, independientemente de si el cuerpo de base se puede fijar de acuerdo con la invencién por medio de un
elemento de sujecion que presenta una superficie excéntrica o de otra manera conocida, por ejemplo, a partir del
estado de la técnica segun el documento DE 199 18 654 o el documento DE 101 09 909 A1 en el cuerpo de soporte.

Otros detalles y ventajas de la invencion se explican claramente en la siguiente descripcion de un ejemplo de
realizacion con la ayuda de las figuras. En este caso:

La figura 1a muestra una primera representacion en perspectiva de una instalacion de medicién con un dispositivo
de seguridad, para retener una pata de montaje de la instalacién de medicién en una posicion tedrica definida y, en
concreto, en el estado desbloqueado del dispositivo de seguridad.

La figura 1b muestra una segunda representacion en perspectiva de la disposicion de la figura 1b.
La figura 1c muestra una seccion longitudinal a través de la disposicién de la figura 1a.

La figura 2a muestra una representacion en perspectiva de la disposicion de la figura 1a en el estado bloqueado del
dispositivo de seguridad.

La figura 2b muestra una segunda representacion en perspectiva de la disposicion de la figura 1 en el estado
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bloqueado del dispositivo de seguridad a.
La figura 2c muestra una seccion longitudinal a través de la disposicién de la figura 2a.
La figura 3 muestra una vista trasera en perspectiva de la disposicion de las figuras 1a a 1c.

La figura 4 muestra una vista en perspectiva del lado inferior del dispositivo de seguridad, que esta dirigido hacia el
cuerpo de soporte de la instalacion de medicion de las figuras 1a a 2c.

La figura 5 muestra una vista en perspectiva del lado inferior, dirigido hacia el cuerpo de soporte de la instalacion de
medicion, de una pieza de guia que completa el dispositivo de seguridad.

En las figuras 1a a 1c se representa una instalacion de medicion para la determinacion de la posicion de dos
componentes méviles relativamente entre si de una maquina herramienta, que comprende un cuerpo de soporte 1,
una instalacién de exploracion 2 y un dispositivo de seguridad 3, con 3el que se puede retener la instalacion de
exploracién 2 en una posicion tedrica definida sobre el cuerpo de soporte 1.

De acuerdo con las figuras 1a a 1c, el cuerpo de soporte 1 esta constituido por un perfil hueco 10 que se extiende en
la direccion longitudinal con una base 11, desde la que se distancian dos brazos laterales 12 esencialmente
verticales. Este perfil hueco 10 rodea un espacio hueco interior, en el que esta dispuesta una divisién de medicién 5
que se extiende a lo largo de una direccion de medicion. El perfil hueco se provee normalmente en sus dos extremos
frontales con elementos de cierre laterales y presenta unos lugares de montaje no reconocibles en las figuras para la
fijaciéon del cuerpo de soporte 1 en un componente de la maquina, como, por ejemplo, el carro de una maquina
herramienta.

Dentro del perfil hueco 10 esta dispuesto de forma desplazable longitudinalmente el carro de exploracion 23 de una
instalacion de exploracion 2, que presenta para la exploracion de la division de medicién éptica 5 un cabezal de
medicion, que se puede equipar, por ejemplo, con una fuente de luz, un sistema de lentes y foto elementos
asociados. El carro de exploracion 23 esta alojado en la instalacion de medicién (por ejemplo, en la escala 50 de la
instalacion de medicién que lleva la division de medicion 5) de forma desplazable en la direccion longitudinal a lo
largo de una direccion de desplazamiento V, que coincide con la direccion de medicion — es decir, la direccion de la
extension de la division de medicién del cuerpo de soporte 1-. Ademas, el carro de exploracion 23 esta conectado —
rigidamente al menos a lo largo de la direccion de desplazamiento V — a través de un elemento de arrastre 22 con
una pata de montaje 20 dispuesta fuera de la camara hueca rodeada por el perfil hueco 10, la cual sirve para la
fijacion de la instalacion de exploracion 2 en un segundo componente de la maquina, como por ejemplo el lecho de
la maquina herramienta mencionada anteriormente. A tal fin, la pata de montaje 20 presenta unos orificios de fijacion
21 correspondientes.

Una instalacion de mediciéon del tipo descrito anteriormente, con la que se puede realizar una medicién de
longitudes, para determinar la posicion de dos componentes de la maquina entre si, se conoce en general y, por lo
tanto, no es necesario explicar en detalle con respecto a su funcion.

Con la ayuda de las figuras 1a a 1c se puede reconoce, ademas, que a la instalacion de medicion esta asociado un
dispositivo de seguridad 3, que esta conectado con la pata de montaje 20. Este dispositivo de seguridad 3
comprende un cuerpo de base 30, que esta dispuesto sobre uno de los dos lados de la pata de montaje 20 que
estan distanciados entre si a lo largo de la direccion de desplazamiento V y que esta provisto con elementos de
conector 32 en forma de pivotes o bien clavijas, que engranan para la formaciéon de una conexién de enchufe en
escotaduras o bien orificios 28 correspondientes de la pata de montaje 20.

El cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 presenta de acuerdo con la figura 4 unos elementos de guia 33,
que estan formados integralmente en el lado inferior 31 (dirigido hacia el cuerpo de soporte 1) del cuerpo de base 30
del dispositivo de seguridad 3 y que estan guiados de forma desplazable longitudinalmente en una trayectoria de
guia 13, formada por dos ranuras longitudinales, del cuerpo de soporte 1, de manera que las ranuras longitudinales
se extienden en el extremo libre de uno de los dos brazos laterales 12 respectivos del cuerpo de soporte 1 en la
direccion de desplazamiento V. Ademas, el cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 presenta, ademas, una
pestaia 34, que engancha por debajo de la pata de montaje 20 y de esta manera establece la distancia de la pata
de montaje 20 desde el cuerpo de soporte 1 transversalmente a la direccion de desplazamiento V.

La trayectoria de guia 13 del cuerpo de soporte 1, que esta formada por dos ranuras extendidas longitudinalmente,
opuestas entre si transversalmente a la direccién de desplazamiento V, esta delimitada hacia arriba, es decir, en los
extremos libres de los brazos laterales 12 opuestos entre si del cuerpo de soporte 1 por una proyeccion 14, que
solapa los elementos de guia 33 del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3.

Como resultado, el cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 esta alojado movil longitudinalmente a lo largo
de la direccion de desplazamiento V de la pata de montaje 20 en la trayectoria de guia 13 del cuerpo de soporte 1y
se puede desplazar junto con la instalacion de exploracion 2 y la pata de montaje 20 a lo largo de la direccion de
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desplazamiento V a una posicién tedrica definida predeterminable sobre el cuerpo de soporte 1.

Para facilitar el movimiento de desplazamiento y para la guia fiable de la pata de montaje 20 durante el movimiento
de desplazamiento asi como para la fijacion definida siguiente del dispositivo de seguridad 3 en el cuerpo de
soporte, sobre el lado frontal de la pata de montaje 20, que esta alejado del cuerpo de base 30 del dispositivo de
seguridad 3 en la direccidon de desplazamiento V, esta dispuesta una pieza de guia 4, cuyo cuerpo de base 40 esta
formado del tipo de bandeja, de tal manera que no se bloquea una salida de cables 25 prevista en aquel lado frontal
de la pata de montaje 20, es decir, que un cable de conexion puede proyectarse fuera de la salida de cables. La
pieza de guia 4 presenta, ademas, al menos una pestafia 44, con la que engancha por debajo de la pata de montaje
20 — de manera correspondiente a las pestafias 34 del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 - y de esta
manera fija la distancia de la pata de montaje 20 desde el cuerpo de soporte 1 transversalmente a la direccion de
desplazamiento V. La al menos una pestafa 34 del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3, por una parte,
y la al menos una pestafa 44 del cuerpo de base 40 de la pieza de guia 4, por otra parte, estan configuradas y
dispuestas de tal manera que se garantiza de manera ventajosa y una distancia unitaria entre la pata de montaje 20
y el cuerpo de soporte 1 a lo largo de la longitud de la pata de montaje 20.

Para la conexion de la pieza de guia 4 en el lado frontal de la pata de montaje 20 asociado, que esta provisto con
una salida de cables 25, desde el cuerpo de base 40 de la pieza de guia 4 salen unos elementos de conector 42 en
forma de clavijas o bien pivotes de conector, que encajan en elementos de conector 29 asociados de la pata de
montaje en forma de orificios de conector.

Ademas, desde la pieza de guia 4 a lo largo de la direccidon de desplazamiento V se distancia un medio de traccion
45, con el que se puede extraer la pieza de guia 4 en caso necesario — aflojando la conexion de enchufe 42, 49 —
fuera de la pata de montaje 20.

Con la ayuda de la vista trasera representada en la figura 3 de la disposicion de las figuras 1a a 1c se muestra
claramente que el dispositivo de seguridad 3 y la pieza de guia 4 estan acoplados entre si por medio de un elemento
de acoplamiento 6 en forma de una barra de acoplamiento, que se extiende paralelamente a la pata de montaje 20
desde uno de sus lados frontales provisto con el dispositivo de seguridad 3 hasta el otro lado frontal provisto con la
pieza de guia 4. El elemento de acoplamiento 6 presenta en sus dos extremos, respectivamente, un elemento de
conector 61 o bien 62 en forma de un pivote o bien de una clavija de conector, uno de cuyos elementos de conector
61 esta enchufado en un orificio lateral asociado del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3, en el que se
puede tratar, por ejemplo, de un acceso a una zona de engrane para una herramienta, como se describira todavia a
continuacion, y cuyo otro elemento de conector 62 esta enchufado en un ojal formado en el extremo del medio de
traccion 45. En su zona media — en la direccién de desplazamiento V — el elemento de acoplamiento presenta una
zona de de deformacién 60, que sirve para la compensacion de la tolerancia., en forma de un elemento de dilataciéon
en forma de meandro, con el que se pueden compensar las tolerancias de montaje.

A través del elemento de acoplamiento 6 se garantiza una capacidad de desplazamiento comun del dispositivo de
seguridad 3 y de la pieza de guia 4 durante un movimiento longitudinal de la pata de montaje 20 en direccion de
desplazamiento V.

Cuando la pata de montaje 20 ha sido desplazada antes del montaje de la instalacién de medicién en una maquina
herramienta junto con el cuerpo de base 30, dispuesto en un lado frontal de la pata de montaje 20, del dispositivo de
seguridad 3 y con la pieza de guia 4 dispuesta en el otro lado frontal de la pata de montaje 20 a una posicion tedrica
en el cuerpo de soporte 1, que debe mantenerse durante el montaje de la instalacion de medicién en una maquina
herramienta, entonces se puede fijar la pata de montaje 20 y, por lo tanto, también el carro de exploracién 23 de la
instalacion de exploracion 2 — en esta posicion tedrica por medio del dispositivo de seguridad 3. A tal fin, en el
cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3, un elemento de sujecion 35 esta articulado de forma pivotable
alrededor de un eje de articulacion S que se extiende transversalmente a la direccion de desplazamiento V.

El elemento de sujecién 35 presenta una superficie de excéntrica 36, es decir, una superficie exterior configurada
excéntricamente con especto al eje de articulacion S que en el estadio desbloqueado, mostrado en las figuras 1a a
1c, del dispositivo de seguridad, que permite un desplazamiento de la pata de montaje 20 a lo largo de la direccion
de desplazamiento V, esta distanciada del cuerpo de soporte 1, en “particular no se apoya en las proyecciones 14,
que solapan las ranuras longitudinales que forman la trayectoria de guia 13.

El elemento de sujecién 35 alojado de forma pivotable presenta una seccion de activacion 37 en forma de una
elevacion, que posibilita una articulacion manual del elemento de sujecién 35 a lo largo de la direccién de
articulacion R indicada a través de una flecha alrededor de aproximadamente 90° (en el sentido horario). En este
caso, la superficie excéntrica 36 del elemento de sujecidon 3 engrana con el cuerpo de soporte 1, con mas exactitud
con las dos proyecciones 14 que delimitan las ranuras longitudinales y que se extiende, respectivamente, a lo largo
de un brazo lateral 12 del cuerpo de soporte y, en concreto, de tal manera que el elemento de sujecion 35 ejerce una
fuerza de presion sobre el cuerpo de soporte 1, ver las figuras 2a a 2c. A través de la fuerza de reaccion o bien
contra fuerza implicada con ello, se tensa el cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 a lo largo de una
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direccion de sujecion K — perpendicularmente a la direccion de desplazamiento V- contra las proyecciones 14 del
cuerpo de soporte 1 que delimitan la trayectoria de guia 13 hacia arriba y de esta manera se fija en el cuerpo de
soporte 1. Al mismo tiempo, a través de las fuerzas de sujecion, que actian en el cuerpo de base 30 del dispositivo
de seguridad 3, se tensan también sus elementos de conector 32 en forma de clavijas o pivotes de conector en los
orificios de conector 28 asociados de la pata de montaje 20.

De esta manera, como resultado, el cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 se fija en una posicion definida
— considerada en la direccion de desplazamiento V — en el cuerpo de soporte 1, de manera que los elementos de
guia 33 del cuerpo de soporte 30 estan fijados bajo la accidn de las fuerzas de sujecion K en la trayectoria de guia
13 del cuerpo de soporte 1. Por otra parte, a través del tensado de los elementos de conector 32 (clavijas) del
cuerpo de base 30 en los orificios de conector 28 asociados de la pata de montaje 20 se asegura también conexion
de enchufe 28, 32 entre la pata de montaje 20 y el cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 contra un
aflojamiento. Por lo tanto, la pata de montaje 20 esta fijada por medio del cuerpo de base 30 del dispositivo de
seguridad 3 en la posicion tedrica adoptada previamente en el cuerpo de soporte 1.

Después del montaje de la instalacion de medicién, es decir, del cuerpo de soporte 1 junto con la instalacion de
exploracién 2 en una maquina herramienta, de manera que la instalacion de exploracién 2 ha sido retenida de la
manera descrita en una posicion tedrica definida por medio del dispositivo de seguridad 3, se puede desbloquear a
continuacién de nuevo el dispositivo de seguridad 3, para posibilitar el movimiento longitudinal, necesario en el
funcionamiento de la instalacion de medicion, en la direccién de desplazamiento V del cuerpo de soporte 1.

A tal fin, se afloja el elemento de acoplamiento 6 desde el dispositivo de seguridad 3 y la pieza de guia 4, y se pivota
el elemento de sujecion 35 en sentido contrario a las agujas del reloj de nuevo a la posicion de partida mostrada en
las figuras 1a a 1c, en la que la superficie excéntrica 36 del elemento de sujecion 35 esta distanciada del cuerpo de
soporte, es decir, que no se ejercen fuerzas de presion sobre el cuerpo de soporte 1, que conduzcan a la sujecion
del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 en la trayectoria de guia 13.

Esta articulacion del elemento de sujecion 35 para el desbloqueo del dispositivo de seguridad 3 no sélo se puede
realizar a través de activacion manual del elemento de sujecién 35 en la seccion de activacion 37 configurada como
elevacion, sino también a través de la activacion del elemento de sujecion por medio de una herramienta. A tal fin,
en el elemento de sujecion 35, en la zona del eje de articulacion S esta configurada una seccion de activacion 38 en
forma de un poligono interior y, en concreto, de tal manera que una herramienta adecuada con su cabeza de
activacion se puede introducir lateralmente, a saber, transversalmente a la direccién de desplazamiento V, en la
seccion de activacion 38 configurada como poligono interior. De esta manera, se puede articular el elemento de
sujecion 35 también a través de la articulacion de una herramienta insertada en la seccion de activacion 38
configurada como poligono interior, para llevar el elemento de sujecion 35 opcionalmente a la posicion de
articulacion, en la que su superficie excéntrica 38 esta distanciada del cuerpo de soporte 1, o0 a una posicién, en la
que la superficie excéntrica 35 esta engranada con el cuerpo de soporte 1. Esto es especialmente importante
cuando el dispositivo de seguridad 3 después del montaje de la instalacion de medicion 3 debe desbloquearse
después del montaje de la instalacion de mediciéon 1, 2 en una maquina herramienta. De acuerdo con las
condiciones de montaje en el caso individual, en este caso los componentes del dispositivo de seguridad 3 pueden
ser so6lo dificilmente accesibles para un desbloqueo. Entonces el elemento de sujecion 35 se puede activar
opcionalmente de forma manual en la elevacion 37 o por medio de una herramienta insertada lateralmente en el
poligono interior 38, de acuerdo con el tipo de activacion que se pueda realizar ventajosamente en las condiciones
dadas.

Después de una articulacion hacia atras del elemento de sujecion 35 a la posicion de partida mostrada en las figuras
1a a 1c, en la que la superficie excéntrica 36 no esta engranada con el cuerpo de soporte 1, se anula también la
tension de la conexion de enchufe 28, 32 del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 con la pata de
montaje 20, de manera que el cuerpo de base 30 se puede desmontar a lo largo de la direccion de desplazamiento
V — con el aflojamiento de la conexion de enchufe 28, 32 — desde la pata de montaje.

En el caso de la articulacion hacia atras del elemento de sujecion 35 (en sentido contrario a las agujas del reloj) a la
posicion de partida mostrada en las figuras 1a a 1c, se puede pivotar el elemento de sujecion 35 hasta que una
proyeccion 39 prevista en el elemento de sujecion 35 entra en contacto con el lado frontal asociado de la pata de
montaje 20, en el que hace tope. De esta manera se ejerce una fuerza de presion en la direccion de desplazamiento
V, que puede contribuir a que se anulen tensiones posibles del dispositivo de seguridad 3 en la pata de montaje 20,
que se opondrian en otro caso a una retirada del dispositivo de seguridad 3 fuera de la pata de montaje 20. La
proyeccion 39 sirve, por lo tanto, para presionar el dispositivo de seguridad 3 fuera de la pata de montaje 20 durante
la articulacion del elemento de sujecion 35 a una posicion de articulacion, en la que la superficie excéntrica 36 esta
fuera de engrane con el cuerpo de soporte 1.

La seccién extrema 39a de la proyeccion 39, que se puede poner en contacto con el lado frontal asociado de la pata
de montaje 20, esta configurada en forma de cubera, de manera que por delante de la proyeccion 39 del elemento
de sujecion 35 se puede conducir un cable, lo que permite una disposicion del dispositivo de seguridad 3 también
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delante del lado frontal provisto con una salida de cables 25 de la pata de montaje 20.

A continuacién se puede extraer el cuerpo de base 30 junto con el elemento de sujecion 35 o bien a lo largo de la
direccion de desplazamiento V fuera del cuerpo de soporte 1 o de manera alternativa se puede desmontar
perpendicularmente a la direccién de desplazamiento V fuera del cuerpo de soporte 1.

La ultima medida mencionada requiere que los elementos de guia 33 del cuerpo de soporte 30 del dispositivo de
seguridad 3 se puedan llevar fuera de engrane con las ranuras longitudinales que forman la trayectoria de guia 13. A
tal fin, los elementos de guia 33 previstos en el lado inferior 31 del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3
presentan unos bordes 33a laterales (flancos) biselados, ver la figura 4. Como consecuencia de ello, los elementos
de guia 33 del cuerpo de base 30 se pueden llevar fuera de engrane con las ranuras longitudinales (por lo tanto, de
la trayectoria de guia) en el plano cubierto por las ranuras longitudinales de la trayectoria de guia 13. A continuacion
se puede elevar el cuerpo de base 30 entonces junto con el elemento de sujecion 35 perpendicularmente a la
direccion de desplazamiento V (y perpendicularmente al plano de basculamiento descrito) desde el cuerpo de
soporte 1, de manera que los elementos de guia 33 del cuerpo de base 30, pivotados fuera de las ranuras
longitudinales 13 correspondientes, se puede extraer fuera del perfil hueco 10 del cuerpo de soporte 1.

El movimiento de articulacion necesario para ello del cuerpo de base 30 del dispositivo de seguridad 3 en el plano
cubierto por las ranuras longitudinales de la trayectoria de guia 13 corresponde al angulo de inclinacion de los
bordes biselados 33a (flancos) con respecto a la direccion de desplazamiento V. Un movimiento de articulacion B
correspondiente del cuerpo de base 30 y del elemento de sujecion 35 del dispositivo de seguridad 3 en el plano
cubierto por las ranuras longitudinales de la trayectoria de guia 13 se indica en la figura 3 con una flecha. A través
de este movimiento de articulacién B, los bordes laterales 33a (flancos) de los elementos de guia 33, que se
extienden en primer lugar inclinados con respecto a la direccidon de desplazamiento V, pasan a una orientacion en la
que se extienden paralelamente a la direccion de desplazamiento V. La distancia b entre los dos bordes laterales
33a biselados, que se extienden paralelos entre si, de los elementos de guia 33 esta seleccionada de tal manera
que ésta es insignificantemente menor que la distancia entre las dos ranuras longitudinales que forman la trayectoria
de guia 13 transversalmente a la direccion de desplazamiento. Esto posibilita una extraccion siguiente del cuerpo de
base 30 del dispositivo de seguridad 3 junto con el elemento de sujecién 35 a lo largo de la direccién de extraccion E
representada en la figura 3 perpendicularmente al plano cubierto por las ranuras longitudinales de la trayectoria de
guia 13. La direccidn de extraccion E forma, por lo tanto, una perpendicular sobre el plano, en el que se articulan el
cuerpo de base 30 y el elemento de sujecion 35 del dispositivo de seguridad 3, para poder llevar los elementos de
guia 33 fuera de engrane con las ranuras longitudinales de la trayectoria de guia 13 y para poder elevar el cuerpo de
base 30 junto con el elemento de sujecién 35 a lo largo de aquella direcciéon de extraccion E fuera del cuerpo de
soporte 1.

Esta configuracion de un cuerpo de base 30 de un dispositivo de seguridad 3 para una pata de montaje 20 de una
instalacion de medicion 1, 2 se puede aplicar de manera ventajosa independientemente de que se realicen el
bloqueo y el desbloqueo de un elemento de sujecidon 35 provisto con una superficie excéntrica 36. También se
puede emplear en dispositivos de seguridad que trabajan de acuerdo con otros principios técnicos.

De manera correspondiente, la pieza de guia 4 se puede extraer desde el otro lado frontal de la pata de montaje 2,
por una parte, llevan los elementos de conector 42 del lado de la pieza de guia fuera de engrane con los orificios de
conector 29 del lado de la pata de montaje a lo largo de la direcciéon de desplazamiento V, por ejemplo ejerciendo
una fuerza de traccion en el medio de traccion 45. A continuacion se puede extraer la pieza de guia 4 a lo largo de la
direcciéon de desplazamiento V fuera del cuerpo de soporte 1. De manera alternativa, también aqui de acuerdo con la
figura 5 los elementos de guia 43 previstos en el lado inferior 41 de la pieza de guia 4, que engranan en las ranuras
longitudinales de la trayectoria de guia 13, pueden presentar bordes laterales 43a (flancos) biselados, que se
extienden paralelos entre si a una distancia d definida, de tal manera que a través de la articulacion de la pieza de
guia 4 en el plano cubierto por las ranuras longitudinales 13, se pueden llevar fuera de engrane los elementos de
guia 43 con las ranuras longitudinales de la trayectoria de guia 13 y se puede elevar la pieza de guia 4
perpendicularmente a la direccion de desplazamiento V. El angulo de articulacion de la pieza de guia necesario para
ello en el plano cubierto por la trayectoria de guia 13, es decir, por las dos ranuras longitudinales que forman la
trayectoria de guia 13 y que se extienden paralelas entre si, corresponde en este caso a la inclinacion de los bordes
laterales biselados 43a (flancos) de los elementos de guia 43 con respecto a la direccion de desplazamiento V.

Un movimiento de articulacién B correspondiente de la pieza de guia 4 en el plano cubierto por las ranuras
longitudinales de la trayectoria de guia 13 se indica en la figura 3 por medio de una flecha; lo mismo que la
instalacion de extraccion E que se extiende perpendicularmente a aquel plano, a lo largo del cual se puede extraer la
pieza de guia 4 fuera de la trayectoria de guia 13 formada por las ranuras longitudinales. Expresado con otras
palabras, la direccién de extracciéon E de la pieza de guia 4 forma una perpendicular sobre el plano, en el que se
realiza el movimiento de articulacion B, con el que se puede llevar la pieza de guia 4 fuera de engrane con la
trayectoria de guia 13.
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo de seguridad (3) para el transporte y el montaje de una instalacion de medicién para la determinacion
de la posicién de dos componentes mdviles relativamente entre si con una division de medicion (5) extendida en
direccion longitudinal, un cuerpo de soporte (1) que lleva la division de medicion, una instalacion de exploracion (2)
que explora la divisién de medicién, que esta guiada movil a lo largo de la division de medicion, y con una pata de
montaje (20) para la fijacion de la instalacion de exploracion (2) en uno de los componentes moviles entre si, en el
que el dispositivo de seguridad (3) comprende un cuerpo de base (30) desplazable longitudinalmente a lo largo de
una trayectoria de guia (13) del cuerpo de soporte (1), que se puede fijar en el cuerpo de soporte (1) por medio de
fuerzas de sujecion, para retener la pata de montaje (20) en una posicién tedrica con respecto al cuerpo de soporte
(1), caracterizado porque en el cuerpo de base (30) del dispositivo de seguridad (3) esta alojado de forma pivotable
un elemento de sujecion (35), que presenta una superficie excéntrica (36) configurada excéntricamente con respecto
al eje de articulacion (S), y porque a través de la articulacion el elemento de sujecion (35) se puede llevar la
superficie excéntrica (36) a engrane con el cuerpo de soporte (1), de tal manera que el cuerpo de base (30) es fijado
durante la articulacion del elemento de sujecion (35) en el cuerpo de soporte (1) y se puede llevar a un estado, en el
que esta alojado de forma desplazable en el cuerpo de soporte (1).

2.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque el cuerpo de base (30) del
dispositivo de seguridad (3) esta fijado en el cuerpo de soporte (1) cuando el elemento de sujecién (35) es pivotado
a una posicion, en la que la superficie excéntrica (36) del elemento de sujecion (35) esta engranda con el cuerpo de
soporte (1), en el que la superficie excéntrica (36) del elemento de sujecion (35) presiona contra el cuerpo de
soporte (1) de tal forma que el cuerpo de base (30) del dispositivo de seguridad (3) esta fijado en el cuerpo de
soporte (1) en virtud de las fuerzas de reaccién implicadas con ello.

3.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el cuerpo
de base (30) del dispositivo de seguridad (3) es desplazable a lo largo del cuerpo de soporte (1), cuando el elemento
de sujecion (35) esta pivotado a una posicion, en la que la superficie excéntrica (36) del elemento de sujecion (35)
esta fuera de engrane con el cuerpo de soporte (1).

4.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque a través
de la actuacion de la superficie excéntrica (36) del elemento de sujecién (35) sobre el cuerpo de soporte (1) se
puede tensar el cuerpo de base (30) del dispositivo de seguridad (3) contra el cuerpo de soporte (1) de tal manera
que el cuerpo de base (30) se fija en el cuerpo de soporte (1).

5.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 4, caracterizado porque el cuerpo de base (30) del
dispositivo de seguridad (3) se puede tensar contra una proyeccion (14) que delimita la trayectoria de guia (13).

6.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la
trayectoria de guia (139 se forma por al menos una ranura de guia.

7.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el cuerpo
de base (30) del dispositivo de seguridad (3) presenta un elemento de guia (33) guiado en la trayectoria de guia
(13), que se puede fijar en una proyeccion (14) que delimita la trayectoria de guia (13).

8.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
dispositivo de seguridad (3) comprende exactamente un cuerpo de base (30), que se puede disponer en uno de los
dos lados frontales de la pata de montaje (20), que estan distanciados entre si en la direccion de desplazamiento
(V).

9.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 8, caracterizado porque en el otro lado frontal de la
pata de montaje (20) esta dispuesta una pieza de guia (4) guiada en la trayectoria de guia (13) el cuerpo de soporte
(1), que es movil junto con la pata de montaje (20) a lo largo de la direccién de desplazamiento (V).

10.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 9, caracterizado porque la pieza de guia (4) esta
conectada de forma desprendible con la pata de montaje (20).

11.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una la reivindicacion 10, caracterizado porque la pieza de guia (4)
esta conectada a través de una conexién de enchufe (29, 42) con la pata de montaje (20).

12.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones 9 a 11, caracterizado porque en la pieza
de guia (4) esta dispuesto un medio de traccién, de tal manera que a través de la aplicacién de una fuerza de
traccion sobre el medio de traccion (45) se puede desprender la pieza de guia (4) fuera de la pata de montaje (20).

13.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el cuerpo
de base (30) del dispositivo de seguridad (3) esta conectado de forma desprendible con la pata de montaje (20).

14.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque el cuerpo de base (30) el
9
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dispositivo de seguridad (3) esta conectado por medio de una conexion de enchufe (28, 32) con la pata de montaje
(20).

15.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 14, caracterizado porque los elementos de conector
(32) del lado del cuerpo de base de la conexiéon de enchufe (28, 32) estan tensados con elementos de conector (28)
del lado de la pata de montaje del dispositivo de enchufe (28, 32), cuando el elemento de sujecion (35)esta pivotado
a una posicion, en la que su superficie excéntrica (36) esta engranada con el cuerpo de soporte (1).

16.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
elemento de sujecion (35) presenta una seccion de activacion (37) para la articulacion manual del elemento de
sujecion (35).

17.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 16, caracterizado porque la seccion de activacion
(37) para la articulacién manual del elemento de sujecion (35) esta configurada como una elevacion del elemento de
sujecion (35).

18.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
elemento de sujecion (35) presenta una seccién de activacion (38) para la articulacion del elemento de sujecion (35)
con una herramienta.

19.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 18, caracterizado porque la seccion de activacion
(38) esta dispuesta en el elemento de sujecion (35), de tal manera que una herramienta correspondiente se puede
llevar a engrane con la seccidon de activacion (38) a lo largo de una direccion que se extiende esencialmente
transversal a la direccion de desplazamiento (V) el cuerpo de base (30).

20.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado parqueen el
elemento de sujecion (35) esta dispuesta una proyeccion (39), de tal manera que durante la articulacion el elemento
de sujecion (35) alrededor de la superficie excéntrica (35) se puede llevar fuera de engrane con el cuerpo de soporte
(1), la proyeccion (39) se puede llevar a tope con la pata de montaje (20) de tal manera que en el dispositivo de
seguridad (3) actua una fuerza de liberacion, que tiene tendencia a retirar el dispositivo de seguridad (3) fuera de la
pata de montaje (20).

21.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque el cuerpo de base (30) del
dispositivo de seguridad (3) esta alojado desplazable longitudinalmente en la trayectoria de guia (13) del cuerpo de
soporte (1), de tal manera que el cuerpo de base (30) se puede llevar fuera de engrane con la trayectoria de guia
(13) a través de un movimiento de articulaciéon en un plano el cuerpo de base (30) cubierto por la trayectoria de guia
(13) y se puede desmontar fuera del cuerpo de soporte (1) a lo largo de una direccion perpendicularmente a la
direccion de desplazamiento (V).

22.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 21, caracterizado porque el al menos un elemento de
guia (33) del cuerpo de base (30) presenta un flanco biselado (33a) para poder llevar el elemento de guia fuera de
engrane con la trayectoria de guia (13) a través de un movimiento del cuerpo de base (30) con una componente
perpendicularmente a la direccion de desplazamiento (V).

23.- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicaciéon 9, caracterizado porque el dispositivo de seguridad
(3) y la pieza de guia (4) estan acoplados entre si a través de un elemento de acoplamiento (6) extendido en la
direccion longitudinal a lo largo de una pata de montaje (20), de manera que el dispositivo de seguridad (3) y la pieza
de guia (4) son desplazables en comun a lo largo el cuerpo de soporte (1), cuando la superficie excéntrica (36) del
elemento de sujecion (35) esta fuera de engrane con el cuerpo de soporte (1).

24 .- Dispositivo de seguridad de acuerdo con la reivindicacion 23, caracterizado porque el elemento de
acoplamiento (6) se puede fijar de forma desprendible en el dispositivo de seguridad (3) asi como en la pieza de
guia (4).

25.- Instalacién de medicion para la determinacion de la posicion de dos componentes méviles relativamente entre
si, con una division de medicion que se extiende en direccion longitudinal con un cuerpo de soporte (1), que lleva la
division de medicion, con una instalacion de exploraciéon (2) que explora la division de medicion, que esta guiada
movil a lo largo de la division de medicion y una pata de montaje (20) para la fijacion de la instalacion de exploracion
(2) en uno de los componentes méviles entre asi como con un dispositivo de seguridad (3) de acuerdo con una de
las reivindicaciones anteriores.
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